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ОПРЕДЕЛЕНИЕ ТЕРМИНОВ ”ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ”,
”ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ” И ”ПРИМЕЧАНИЕ”

Данное руководство включает меры предосторожности для защиты пользователя и
предотвращения повреждения станка. Меры предосторожности подразделяются на
предупреждения и предостережения в соответствии с уровнем опасности, на который
они указывают. Кроме того, в качестве примечания приводится дополнительная
информация.Внимательно читайте предупреждения,предостережения ипримечаниея
до начала работы со станком.

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ

Применяется тогда, когда при несоблюдении утвержденной процедуры существует
опасность травмирования пользователя или вместе с тем возможно повреждение
оборудования.

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ

Применяется тогда, когда при несоблюдении утвержденной процедуры существует
опасность повреждения оборудования.

ПРИМЕЧАНИЕ

Примечание используется для указания дополнительной информации, отличной от
относящейся к предупреждению и предостережению.

` Внимательно прочитайте данное руководство и храните его в надежном месте.
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ВВЕДЕНИЕ

В данном руководстве по программированию описан
способ создания цепной схемы для PMC.

В нем также описаны способы работы дисплея
ЭЛТ/пульта РВД и серии СИСТЕМА P для програм
мирования последовательности операций.

В данном руководстве представлены описания
программирования для моделей PMC, перечисленных в
следующей таблице. Обратите внимание: некоторые
модели переименованы; в колонке ”название продукта”
старые названия заключены в скобки, а новые названия
находятся над старыми. Однако, для переименованных
моделей сохраняютсяпрежние технические требования.
Таким образом, при эксплуатации переименованных
моделей пользователи должны:

• Рассматривать старые названия, приведенные в
данном руководстве, как новые.

• Рассматривать старые названия, указанные на
устройствах, как новые.

Модели, описанные в данном руководстве, и их
сокращенные обозначения:

Название продукта Сокращения Применимое ЧПУ

FANUC PMC--МОДЕЛЬ PA1 PMC--PA1 FANUC Power Mate--МОДЕЛЬ D

Серия FANUC 21--МОДЕЛЬ A

FANUC PMC--МОДЕЛЬ PA3 PMC--PA3 FANUC Power Mate--МОДЕЛЬ D/F/H

Серия FANUC 21--МОДЕЛЬ A

FANUC PMC--МОДЕЛЬ SA1 (ПРИМЕЧАНИЕ 1)

(Старое название : FANUC PMC--МОДЕЛЬ RA1)

PMC--SA1

(PMC--RA1)

Серия FANUC 18--МОДЕЛЬ A/B

Серия FANUC 20--МОДЕЛЬ A

Серия FANUC 21--МОДЕЛЬ B

Серия FANUC 20iМОДЕЛЬ A

Серия FANUC 0iМОДЕЛЬ A

Серия FANUC 21i--МОДЕЛЬ A/B

Функция управления загрузчиком
(Примечание 2)

FANUC PMC--МОДЕЛЬ SA2 (ПРИМЕЧАНИЕ 1)

(Старое название: FANUC PMC--МОДЕЛЬ RA2)

PMC--SA2

(PMC--RA2)

Серия FANUC 18--МОДЕЛЬ A

FANUC PMC--МОДЕЛЬ SA3 (ПРИМЕЧАНИЕ 1)

(Старое название: FANUC PMC--МОДЕЛЬ RA3)

PMC--SA3

(PMC--RA3)

Серия FANUC 18--МОДЕЛЬ A

Серия FANUC 20--МОДЕЛЬ A

Серия FANUC 21--МОДЕЛЬ B

Серия FANUC 0iМОДЕЛЬ A

FANUC PMC--МОДЕЛЬ SA5 (ПРИМЕЧАНИЕ 1)

(Старое название: FANUC PMC--МОДЕЛЬ RA5)

PMC--SA5

(PMC--RA5)

Серия FANUC 21iМОДЕЛЬ A

FANUC PMC--МОДЕЛЬ SB (ПРИМЕЧАНИЕ 1)

(Старое название: FANUC PMC--МОДЕЛЬ RB)

PMC--SB

(PMC--RB)

Серия FANUC 16--МОДЕЛЬ A

Переименование
моделей PMC

Применимые модели
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Название продукта Применимое ЧПУСокращения

FANUC PMC--МОДЕЛЬ SB2 (ПРИМЕЧАНИЕ 1)

(Старое название: FANUC PMC--МОДЕЛЬ RB2)

PMC--SB2

(PMC--RB2)

FANUC PMC--МОДЕЛЬ SB3 (ПРИМЕЧАНИЕ 1)

(Старое название: FANUC PMC--МОДЕЛЬ RB3)

PMC--SB3

(PMC--RB3)

Серия FANUC 16--МОДЕЛЬ A/B

Серия FANUC 18--МОДЕЛЬ B

FANUC PMC--МОДЕЛЬ SB4 (ПРИМЕЧАНИЕ 1)

(Старое название: FANUC PMC--МОДЕЛЬ RB4)

PMC--SB4

(PMC--RB4)

Серия FANUC 16--МОДЕЛЬ B

Серия FANUC 18--МОДЕЛЬ B

FANUC PMC--МОДЕЛЬ SB5 (ПРИМЕЧАНИЕ 1)

(Старое название: FANUC PMC--МОДЕЛЬ RB5)

PMC--SB5

(PMC--RB5)

Серия FANUC 16--МОДЕЛЬ C

Серия FANUC 18--МОДЕЛЬ C

Серия FANUC 16iМОДЕЛЬ A

Серия FANUC 18iМОДЕЛЬ A

FANUC Power Mate i--МОДЕЛЬ D/H

FANUC PMC--МОДЕЛЬ SB6 (ПРИМЕЧАНИЕ 1)

(Старое название: FANUC PMC--МОДЕЛЬ RB6)

PMC--SB6

(PMC--RB6)

Серия FANUC 16--МОДЕЛЬ C

Серия FANUC 18--МОДЕЛЬ C

Серия FANUC 16iМОДЕЛЬ A

Серия FANUC 18iМОДЕЛЬ A

Серия FANUC 21iМОДЕЛЬ A

FANUC Power Mate i--МОДЕЛЬ D/H

FANUC PMC--МОДЕЛЬ SB7 PMC--SB7 Серия FANUC 16i--МОДЕЛЬ B

Серия FANUC 18i--МОДЕЛЬ B

Серия FANUC 21i--МОДЕЛЬ B

FANUC PMC--МОДЕЛЬ SC (ПРИМЕЧАНИЕ 1)

(Старое название: FANUC PMC--МОДЕЛЬ RC)

PMC--SC

(PMC--RC)

Серия FANUC 16--МОДЕЛЬ A

FANUC PMC--МОДЕЛЬ SC3 (ПРИМЕЧАНИЕ 1)

(Старое название: FANUC PMC--МОДЕЛЬ RC3)

PMC--SC3

(PMC--RC3)

Серия FANUC 16--МОДЕЛЬ A/B/C

Серия FANUC 18--МОДЕЛЬ B/C

FANUC PMC--МОДЕЛЬ SC4 (ПРИМЕЧАНИЕ 1)

(Старое название: FANUC PMC--МОДЕЛЬ RC4)

PMC--SC4

(PMC--RC4)

Серия FANUC 16--МОДЕЛЬ B/C

Серия FANUC 18--МОДЕЛЬ B/C

FANUC PMC--МОДЕЛЬ NB PMC--NB Серия FANUC 15--МОДЕЛЬ B

FANUC PMC--МОДЕЛЬ NB2 PMC--NB2

FANUC PMC--МОДЕЛЬ NB6 PMC--NB6 Серия FANUC 15iМОДЕЛЬ A

Серия FANUC 15i--МОДЕЛЬ B

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Эти модели переименованы; в колонке ”название

продукта” старые названия заключены в скобки, а
новые названия находятся над старыми. Однако, для
переименованных моделей сохраняются прежние
технические требования.
Таким образом, при эксплуатации переименованных
моделей пользователи должны:
• Рассматривать старые названия, приведенные в

данном руководстве, как новые.
• Рассматривать старые названия, указанные на

устройствах, как новые.
2 PMC--SA1 применяется для управления загрузчиком в

ЧПУ с функцией управления загрузчиком.
Модели ЧПУ с функцией управления загрузчиком:
Серия FANUC 16--МОДЕЛЬ A/B/C
Серия FANUC 18--МОДЕЛЬ A/B/C
Серия FANUC 21--МОДЕЛЬ B
Серия FANUC 16i/18i/21i--МОДЕЛЬ A/B
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Однако, сюда входят не все сведения, необходимые для
программирования последовательностей. Сведения,
необходимые для программирования последователь-
ностей, см. в следующих руководствах.

Название руководства Справочные материалы Приложение

FANUC Power Mate-MODEL D/F
CONNECTION MANUAL (B-62833EN)

Интерфейс между PMC и ЧПУ PMC--PA1
PMC--PA3

FANUC Power Mate-MODEL H
CONNECTION MANUAL (B--62683EN)

Интерфейс между PMC и ЧПУ PMC--PA3

FANUC Power Mate i-MODEL D/H
CONNECTION MANUAL (FUNCTION) (B--63733EN--1)

Интерфейс между PMC и ЧПУ PMC--SB5
PMC--SB6

FANUC Series 16/18
CONNECTION MANUAL (B-61803E)

Интерфейс между PMC и ЧПУ PMC--SA1
PMC--SA2
PMC--SA3
PMC--SB
PMC--SB2
PMC--SB3
PMC--SC
PMC--SC3

FANUC Series 16/18/160/180-MODEL B
CONNECTION MANUAL (FUNCTION) (B-62443E-1)

Интерфейс между PMC и ЧПУ PMC--SB3
PMC--SB4
PMC--SC3
PMC--SC4

FANUC Series 16/18/160/180-MODEL C
CONNECTION MANUAL (FUNCTION) (B-62753EN-1)

Интерфейс между PMC и ЧПУ PMC--SB5
PMC--SB6
PMC--SC3
PMC--SC4

FANUC Series 16i/18i/21i/160i/180i/210i--MODEL A
CONNECTION MANUAL (FUNCTION) (B-63003EN-1)

Интерфейс между PMC и ЧПУ PMC--SA1
PMC--SA5
PMC--SB5
PMC--SB6

FANUC Series 16i/18i/21i/160i/180i/210i--MODEL B
CONNECTION MANUAL (FUNCTION) (B-63523EN-1)

Интерфейс между PMC и ЧПУ PMC--SB7

FANUC Series 20--FA/TA
CONNECTION MANUAL (B--62173E)

Интерфейс между PMC и ЧПУ PMC--SA1
PMC--SA3

FANUC Series 21/210--MODEL B
CONNECTION MANUAL (FUNCTION) (B--62703EN--1)

Интерфейс между PMC и ЧПУ PMC--SA1
PMC--SA3

FANUC Series 15-MODEL B
BMI INTERFACE
CONNECTION MANUAL (B-62073E-1)

Интерфейс между PMC и ЧПУ PMC--NB
PMC--NB2

FANUC Series 15i/150i-MODEL A
CONNECTION MANUAL (FUNCTION) (B--63323EN--1)

Интерфейс между PMC и ЧПУ PMC--NB6

FANUC PMC
C LANGUAGE PROGRAMMING MANUAL
(B-61863E-1)

Язык программирования C PMC--SC
PMC--SC3
PMC--SC4
PMC--NB
PMC--NB2

Модели, описанные в данном руководстве, и их
сокращенные обозначения:

Название продукта Сокращение ЧПУ для

FANUC PMC--МОДЕЛЬ P PMC--P FANUC Power Mate--МОДЕЛЬ C

FANUC PMC--МОДЕЛЬ NA PMC--NA FANUC серия 15--МОДЕЛЬ B

Прочие руководства

Другие названия
применяемых
моделей
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панели оператора 94. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

3.2.8 Присваивание встроенной карты ввода-вывода 100. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

3.3 АДРЕСА ВНУТРЕННИХ РЕЛЕ (R) 101. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

3.3.1 Область, управляемая системной программой 103. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

3.4 АДРЕСА ДЛЯ ВЫБОРА СООБЩЕНИЯ, ОТРАЖАЕМОГО НА ЭЛТ (A) 109. . . . . . . . . . . . .

3.5 АДРЕС СЧЕТЧИКА (C) 111. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

3.6 АДРЕС РЕЛЕ УДЕРЖАНИЯИ УПРАВЛЕНИЕ ЭНЕРГОНЕЗАВИСИМОЙ
ПАМЯТЬЮ (K) 113. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

3.7 АДРЕС ТАБЛИЦЫ ДАННЫХ (D) 115. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

3.8 АДРЕСА ТАЙМЕРОВ (T) 117. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

3.9 АДРЕСАМЕТОК (JMPB, JMPC, LBL) (L) 119. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

3.10 НОМЕРА ПОДПРОГРАММ (CALL, CALLU, SP) (P) 120. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4. СТАНДАРТНЫЕ КОМАНДЫДЛЯ PMC 121..... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.1 ОПИСАНИЕ СТАНДАРТНЫХ КОМАНД 123. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.1.1 RD 125. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.1.2 RD. NOT 126. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.1.3 WRT 127. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.1.4 WRT. NOT 128. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.1.5 AND 129. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.1.6 AND. NOT 129. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.1.7 OR 129. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.1.8 OR. NOT 129. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.1.9 RD. STK 130. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.1.10 RD. NOT. STK 131. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.1.11 AND. STK 132. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.1.12 OR. STK 132. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.1.13 SET 132. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.1.14 RST 134. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5. ФУНКЦИОНАЛЬНЫЕ КОМАНДЫ 136..... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.1 END1 (КОНЕЦ ПРОГРАММЫПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТИ 1-ГО УРОВНЯ) 167. . . . . . . .

5.2 END2 (КОНЕЦ ПРОГРАММЫПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТИ 2-ГО УРОВНЯ) 168. . . . . . . .

5.3 END3 (КОНЕЦ ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТИ 3 УРОВНЯ)
(ТОЛЬКО PMC-SC/SC3/SC4/NB/NB2/NB6/NB7) 169. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.4 TMR (ТАЙМЕР) 170. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.5 TMRB (НЕРЕГУЛИРУЕМЫЙ ТАЙМЕР) 172. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.6 TMRC (ТАЙМЕР) 174. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.7 DEC (ДЕКОДИРОВАНИЕ) 177. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.8 DECB (ДВОИЧНОЕ ДЕКОДИРОВАНИЕ) 179. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.9 CTR (СЧЕТЧИК) 183. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.10 CTRB (НЕРЕГУЛИРУЕМЫЙСЧЕТЧИК) 189. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
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5.11 CTRC (СЧЕТЧИК) 191. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.12 ROT (УПРАВЛЕНИЕ ВРАЩЕНИЕМ) 194. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.13 ROTB (ДВОИЧНОЕ УПРАВЛЕНИЕ ВРАЩЕНИЕМ) 197. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.14 COD (ПРЕОБРАЗОВАНИЕ КОДА) 200. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.15 CODB (ПРЕОБРАЗОВАНИЕ ДВОИЧНОГО КОДА) 203. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.16 MOVE (ПЕРЕДАЧА ЛОГИЧЕСКОГО ПРОИЗВЕДЕНИЯ) 205. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.17 MOVOR (ПЕРЕДАЧА ДАННЫХПОСЛЕ ЛОГИЧЕСКОЙ СУММЫ) 207. . . . . . . . . . . . . . .

5.18 COM (УПРАВЛЕНИЕ ОБЩЕЙ ЛИНИЕЙ) 208. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.19 COME (КОНЕЦ УПРАВЛЕНИЯ ОБЩЕЙ ЛИНИЕЙ) 214. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.20 JMP (ПЕРЕХОД) 215. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.21 JMPE (КОНЕЦ ПЕРЕХОДА) 220. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.22 PARI (ПРОВЕРКА ЧЕТНОСТИ) 221. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.23 DCNV (ПРЕОБРАЗОВАНИЕ ДАННЫХ) 223. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.24 DCNVB (РАСШИРЕННОЕ ПРЕОБРАЗОВАНИЕ ДАННЫХ) 225. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.25 COMP (СРАВНЕНИЕ) 227. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.26 COMPB (СРАВНЕНИЕ ДВОИЧНЫХ ДАННЫХ) 229. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.27 COIN (ПРОВЕРКА СОВПАДЕНИЙ) 231. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.28 SFT (ПЕРЕМЕСТИТЬ РЕГИСТР) 233. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.29 DSCH (ПОИСК ДАННЫХ) 235. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.30 DSCHB (ПОИСК ДВОИЧНЫХ ДАННЫХ) 238. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.31 XMOV (ПЕРЕДАЧА ИНДЕКСИРОВАННЫХ ДАННЫХ) 240. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.32 XMOVB (ПЕРЕДАЧА ДВОИЧНЫХИНДЕКСИРОВАННЫХ ДАННЫХ) 243. . . . . . . . . . .

5.33 ADD (СЛОЖЕНИЕ) 250. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.34 ADDB (ДВОИЧНОЕ СЛОЖЕНИЕ) 252. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.35 SUB (ВЫЧИТАНИЕ) 254. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.36 SUBB (ДВОИЧНОЕ ВЫЧИТАНИЕ) 256. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.37 MUL (УМНОЖЕНИЕ) 258. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.38 MULB (ДВОИЧНОЕ УМНОЖЕНИЕ) 260. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.39 DIV (ДЕЛЕНИЕ) 262. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.40 DIVB (ДВОИЧНОЕ ДЕЛЕНИЕ) 264. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.41 NUME (ОПРЕДЕЛЕНИЕ КОНСТАНТЫ) 266. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.42 NUMEB (ОПРЕДЕЛЕНИЕ ДВОИЧНЫХ КОНСТАНТ) 267. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.43 DISP (ОТОБРАЖЕНИЕ СООБЩЕНИЙ)
(ТОЛЬКО PMC-SB/SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SC/SC3/SC4) 269. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.44 DISPB 283. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.45 EXIN (ВНЕШНИЙ ВВОД ДАННЫХ) 294. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.46 WINDR (ЧТЕНИЕ ДАННЫХ ОКНА ЧПУ) 300. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.47 WINDW (ЗАПИСЬ ДАННЫХ ОКНА ЧПУ) 303. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.48 ПРОИЗВОЛЬНЫЕФУНКЦИОНАЛЬНЫЕ КОМАНДЫ 306. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.49 MMCWR (ЧТЕНИЕ ДАННЫХ ОКНАMMC) (КРОМЕ PMC-PA1/PA3) 309. . . . . . . . . . . . .

5.50 MMCWW (ЗАПИСЬ ДАННЫХ ОКНАMMC) (КРОМЕ PMC-PA1/PA3) 311. . . . . . . . . . . . .

5.51 MOVB (ПЕРЕДАЧА 1 БАЙТА) 313. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.52 MOVW (ПЕРЕДАЧА 2 БАЙТОВ) 314. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.53 MOVN (ПЕРЕДАЧА ПРОИЗВОЛЬНОГО ЧИСЛА БАЙТОВ) 315. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.54 MOVD (ПЕРЕДАЧА 4 БАЙТОВ) 316. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.55 DIFU (ОБНАРУЖЕНИЕ НАРАСТАЮЩЕГОФРОНТА) 317. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.56 DIFD (ОБНАРУЖЕНИЕ ЗАДНЕГОФРОНТА) 318. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
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5.57 EOR (ЛОГИЧЕСКОЕ ИСКЛЮЧАЮЩЕЕ ИЛИ) 319. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.58 AND (ЛОГИЧЕСКОЕ И) 321. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.59 OR (ЛОГИЧЕСКОЕ ИЛИ) 323. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.60 NOT (ЛОГИЧЕСКОЕ НЕ) 325. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.61 MMC3 R (ЧТЕНИЕ ДАННЫХ ОКНАMMC-III) 327. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.62 MMC3 W (ЗАПИСЬ ДАННЫХ ОКНАMMC-III) 330. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.63 SPCNT (УПРАВЛЕНИЕШПИНДЕЛЕМ) 333. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.64 END (КОНЕЦ ПРОГРАММЫЦЕПНОЙ СХЕМЫ) 341. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.65 CALL (УСЛОВНЫЙ ВЫЗОВ ПОДПРОГРАММЫ) 342. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.66 CALLU (БЕЗУСЛОВНЫЙ ВЫЗОВ ПОДПРОГРАММЫ) 343. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.67 SP (ПОДПРОГРАММА) 344. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.68 SPE (КОНЕЦ ПОДПРОГРАММЫ) 345. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.69 JMPB (ПЕРЕХОД КМЕТКЕ) 346. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.70 JMPC (ПЕРЕХОД КМЕТКЕ) 347. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.71 LBL (МЕТКА) 348. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.72 AXCTL (УПРАВЛЕНИЕ ОСЯМИПОСРЕДСТВОМ PMC) 349. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.73 PSGNL (ВЫВОД СИГНАЛА ПОЛОЖЕНИЯ) 356. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.74 PSGN2 (ВЫВОД СИГНАЛА ПОЛОЖЕНИЯ 2) 360. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.75 NOP (НЕТ ОПЕРАЦИИ) 364. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

6. ЭНЕРГОНЕЗАВИСИМАЯ ПАМЯТЬ 366..... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

6.1 ТАЙМЕР, СЧЕТЧИК, УДЕРЖИВАЮЩЕЕ РЕЛЕ,
УПРАВЛЕНИЕ ЭНЕРГОНЕЗАВИСИМОЙПАМЯТЬЮ,
ТАБЛИЦА ДАННЫХDATA 367. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

6.2 СЧИТЫВАНИЕ И ЗАПИСЬ ДАННЫХ ЭНЕРГОНЕЗАВИСИМОЙПАМЯТИ 369. . . . . .

6.3 ТАБЛИЦА ДАННЫХ PMC 370. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

7. ФОРМАТ ЦЕПНОЙ СХЕМЫ 375..... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

7.1 АДРЕСА,НАЗВАНИЯ СИГНАЛОВ, КОММЕНТАРИИИНОМЕРА СТРОК 376. . . . . . . .

7.1.1 Адреса 376. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

7.1.2 Названия сигналов 377. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

7.1.3 Комментарии 377. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

7.1.4 Номера строк 377. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

7.2 СИМВОЛЫ,ИСПОЛЬЗУЕМЫЕ В ЦЕПНОЙ СХЕМЕ 378. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

7.3 ФОРМАТ ЦЕПНОЙ СХЕМЫ 379. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

7.4 БЕСКОНЕЧНОЕ ЧИСЛО КОНТАКТОВ РЕЛЕ 380. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

8. РАЗНОЕ 381..... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

9. СТРУКТУРИРОВАНИЕ ПРОГРАММЫПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТИ 382..... . . . .

9.1 ПРИМЕРЫ СТРУКТУРНОГО ПРОГРАММИРОВАНИЯ 383. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

9.1.1 Методы реализации 383. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

9.1.2 Приложения 384. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

9.1.3 Спецификации 386. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

9.2 ПРОГРАММИРОВАНИЕ НА ОСНОВЕ ИСПОЛЬЗОВАНИЯ
ПОДПРОГРАММИ ВЛОЖЕНИЕ 387. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
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9.2.1 Функция 387. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

9.2.2 Метод выполнения 388. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

9.2.3 Создание программы 389. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

9.3 ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЯ ДЛЯПОДПРОГРАММ 391. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

10. КОМАНДЫ JMP СО СПЕЦИФИКАЦИЕЙМЕТОК 393..... . . . . . . . . . . . . . . . . . .

10.1 СПЕЦИФИКАЦИИ 394. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

10.2 ОГРАНИЧЕНИЯ 398. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

11. ФУНКЦИЯ PMC ТИПА ПРЕРЫВАНИЯ 404..... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

11.1 ОБЩАЯИНФОРМАЦИЯ 405. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

11.2 УСТАНОВКА 406. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

11.3 ОБРАБОТКА ПРЕРЫВАНИЯ 407. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

11.3.1 Программа прерывания 407. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

11.3.2 Обработка сигналов ввода/вывода 408. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

11.3.3 Время отклика 408. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

11.3.4 Время выполнения 409. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

11.3.5 Очистка/Активирование/Отключение прерывания 409. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

11.3.6 Предупреждения 411. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

11.4 ПРИМЕРЫПРОГРАММПОСЛЕ- ДОВАТЕЛЬНОСТИ 413. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

II. ОПЕРАЦИЯ PMC (ЭЛТ/MDI)

1. ОБЩИЕ СВЕДЕНИЯ 419..... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

1.1 ДЛЯ ДРУГИХ УСТРОЙСТВ РУЧНОГО ВВОДА ДАННЫХ (MDI),
ПОМИМО СТАНДАРТНЫХ УСТРОЙСТВ РУЧНОГО ВВОДА ДАННЫХ (MDI)
(ДЛЯ FS20 PMC-SA1И SA3) 426. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

1.2 АВТОМАТИЧЕСКАЯ ОПЕРАЦИЯПРИ ВКЛЮЧЕНИИПИТАНИЯ 426. . . . . . . . . . . . . . .

1.3 ОЧИСТКА ПРОГРАММЫПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТИ 426. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

1.4 ЗАГРУЗКА СТАНДАРТНОЙЦЕПНОЙ СХЕМЫ
(ДЛЯ POWER MATE-D/F PMC-PA1И PA3) 427. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

1.5 FS15IПОРЯДОК ВЫПОЛНЕНИЯ ОПЕРАЦИЙ PMC-NB6 427. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

1.6 ПОРЯДОК ВЫПОЛНЕНИЯ ОПЕРАЦИЙ FS16I/18I/21I-B PMC-SA1/SB7 427. . . . . . . . . .

1.7 ФУНКЦИЯПАРОЛЯ ЦЕПНОЙ СХЕМЫ 428. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

1.8 ОПЕРАЦИЯ PMC ДЛЯФУНКЦИИ УПРАВЛЕНИЯ ЗАГРУЗЧИКОМ 431. . . . . . . . . . . . . .

2. ПРОЦЕДУРА ВЫБОРАМЕНЮ PMC ПОМОЩЬЮ
ДИСПЛЕЙНЫХ КЛАВИШ 432..... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

3. ОТОБРАЖЕНИЕ СИГНАЛОВ ВВОДА/ВЫВОДА PMC И
ВНУТРЕННИХ РЕЛЕ (PMCDGN) 438..... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

3.1 ОТОБРАЖЕНИЕ ДАННЫХ ЗАГОЛОВКА 439. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

3.2 ОТОБРАЖЕНИЕ СОСТОЯНИЯ СИГНАЛОВ (STATUS) 441. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

3.3 ЭКРАН СИГНАЛОВ ТРЕВОГИ (ALARM) 442. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
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3.4 ФУНКЦИЯ ТРАССИРОВКИ (TRACE) 443. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

3.4.1 Операция 443. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

3.4.2 Экран установки параметров 443. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

3.4.3 Запуск и остановка функции трассировки 444. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

3.4.4 Экран трассировки 445. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

3.4.5 Функция автоматической трассировки при включении питания 445. . . . . . . . . . . . . . . .

3.5 ОТОБРАЖЕНИЕ СОДЕРЖАНИЯПАМЯТИ (M.SRCH) 446. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

3.5.1 Операция 446. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

3.5.2 Функция хранения данных в памяти 447. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

3.6 ФУНКЦИЯ ОТОБРАЖЕНИЯ КОЛЕБАНИЙ СИГНАЛОВ (ANALYS) 448. . . . . . . . . . . . . . .

3.6.1 Спецификации 448. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

3.6.2 Операция 448. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

3.6.3 Экран параметров 449. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

3.6.4 Экран диагностики сигналов 452. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

3.6.5 Автоматическое считывание сигналов при включении питания 453. . . . . . . . . . . . . . . .

3.7 ОТОБРАЖЕНИЕ СОСТОЯНИЯ ВЫПОЛНЕНИЯ ЗАДАЧИПОЛЬЗОВАТЕЛЯ
(USRDGN) 454. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

3.8 ОТОБРАЖЕНИЕ И УСТАНОВКА СОСТОЯНИЯ КОНФИГУРАЦИИ
УСТРОЙСТВ ВВОДА-ВЫВОДА (IOCHK) 456. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

3.8.1 Экран проверки соединения по каналу связи ввода-вывода 458. . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

3.8.2 Экран установки параметров канала связи ввода-вывода-II 460. . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

3.9 ФУНКЦИЯПРИНУДИТЕЛЬНОГО ВВОДА-ВЫВОДА 463. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

3.9.1 КРАТКИЙ ОБЗОР 463. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

3.9.2 Установка/операция для активации принудительного ввода/вывода 467. . . . . . . . . . . .

3.9.3 Отображение экрана 468. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

3.9.4 Изменение значений сигналов с помощью принудительного ввода/вывода 471. . . . . .

3.9.5 Установка/Очистка OVERRIDE (ПЕРЕРЕГУЛИРОВАНИЕ) 472. . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4. УСТАНОВКА И ОТОБРАЖЕНИЕ ПАРАМЕТРОВ PMC (PMCPRM) 474..... . . . . .

4.1 КРАТКОЕ ОПИСАНИЕ 475. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.2 ВВОД ПАРАМЕТРОВ PMC С ПАНЕЛИ РУЧНОГО ВВОДА ДАННЫХ (MDI) 476. . . . . . .

4.2.1 Ввод многокомпонентных данных 476. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.3 ЭКРАН УСТАНОВКИИ ОТОБРАЖЕНИЯ 477. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.3.1 Экран таймера (TIMER) 477. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.3.2 Экран счетчика (COUNTR) 478. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.3.3 Экран удерживающего реле (KEEPRL) 478. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.3.4 Таблица данных (DATA) 486. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.4 ЭКРАН УСТАНОВКИ 488. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.4.1 Другие экраны установки 491. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.5 ПРИМЕЧАНИЕ 494. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5. ОТОБРАЖЕНИЕ ЦЕПНОЙ СХЕМЫ PMC (PMCLAD) 495..... . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.1 ОТОБРАЖЕНИЕ ЦЕПНОЙ СХЕМЫ 496. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.2 ОТОБРАЖЕНИЕ СНИМКА ЦЕПНОЙ СХЕМЫ 497. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.3 ОТОБРАЖЕНИЕ ПАРАМЕТРОВ ЦЕПНОЙ СХЕМЫ 498. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.3.1 Значение параметра функциональной команды 499. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
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5.4 ОТОБРАЖЕНИЕ СИМВОЛОВ И КОММЕНТАРИЕВ 501. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.5 ПОИСК ЗАДАННЫХ ТОЧЕК ОБМОТКИ РЕЛЕ В ЦЕПНОЙ СХЕМЕ 502. . . . . . . . . . . . . .

5.6 ОСТАНОВКА ОТОБРАЖЕНИЯЦЕПНОЙ СХЕМЫСПОМОЩЬЮ
ПУСКОВОГО СИГНАЛА 503. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.7 ПОСЕКЦИОННОЕ ОТОБРАЖЕНИЕ ЦЕПНОЙ СХЕМЫ 505. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.8 РЕДАКТИРОВАНИЕ В РЕЖИМЕ ОНЛАЙН 507. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

6. ЭКРАН ПОЛЬЗОВАТЕЛЯ PMC (PMCMDI) 508..... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

6.1 ДЛЯ FS16 (PMC-SC, PMC-SC3,ИЛИ PMC-SC4) 509. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

6.2 ДЛЯ FS15 (PMC-NB) 509. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

III. ПРОГРАММАТОР PMC (ЭЛТ/MDI)

1. ОБЩИЕ СВЕДЕНИЯ 513..... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

1.1 ОПРОГРАММАТОРЕ FS15i PMC-NB6 514. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

1.2 ОПРОГРАММАТОРЕ FS16i/18i/21i/0i-B PMC-SA1/SB7 514. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

2. БЛОКИ И ПОДКЛЮЧЕНИЯ КОМПОНЕНТОВ 515..... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
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ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТИ 829. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

10.2 ПРОГРАММА ПРОСМОТРА/РЕДАКТИРОВАНИЯ
СИМВОЛЬНЫХ ДАННЫХ/ДАННЫХ КОММЕНТАРИЯ 831. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

10.2.1 Окно просмотра символьных данных/данных комментария 831. . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

10.2.1.1 Структура окна 832. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

10.2.1.2 Операции 832. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

10.2.2 Окно редактора символьных данных/данных комментария 833. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

10.2.2.1 Структура окна 834. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

10.2.2.2 Операции 834. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

10.2.3 Окно ввода символьных данных/данных комментария 836. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

10.2.3.1 Структура окна 837. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

10.2.3.2 Операции 838. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

10.2.4 Сообщения сигналов тревоги и контрмеры 840. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

10.3 ОКНОПРОСМОТРА/РЕДАКТИРОВАНИЯ ДАННЫХ СООБЩЕНИЯ 841. . . . . . . . . . . . .

10.3.1 Окно просмотра данных сообщения 841. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

10.3.1.1 Структура окна 842. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

10.3.1.2 Операции 843. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

10.3.2 Окно редактора данных сообщения 844. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
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10.3.3 Окно ввода данных сообщения 847. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

10.3.3.1 Структура окна 848. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

10.3.3.2 Операции 849. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

10.3.4 Сообщения сигналов тревоги и контрмеры 851. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

10.4 ОКНО РЕДАКТОРА/ПРОСМОТРА СИСТЕМНЫХПАРАМЕТРОВ 853. . . . . . . . . . . . . . . .

10.4.1 Окно просмотра системных параметров 853. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

10.4.1.1 Структура окна 854. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

10.4.1.2 Операции 854. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

10.4.2 Окно редактора системных параметров 855. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

10.4.2.1 Структура окна 856. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

10.4.2.2 Операции 856. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
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Том 2

V. FS16i/18i/21i/0i-B PMC-SA1/SB7 УПРАВЛЕНИЕ

1. ОПЕРАЦИИ В ОКНАХ ДЛЯ FS16i/18i/21i/0i-B PMC-SA1/SB7 861..... . . . . . .

1.1 ОПЕРАЦИИ В ОКНАХ ДЛЯ PMC-SA1 862. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

1.1.1 Структура дисплейных клавиш в PMC 862. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

1.1.2 Добавление системных удерживающих реле 863. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

1.2 ОПЕРАЦИИ В ОКНАХ ДЛЯ PMC-SB7 864. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

1.2.1 Структура дисплейных клавиш в PMC 865. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

1.2.2 Увеличение размера для символов 866. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

1.2.3 Добавление системных удерживающих реле 866. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

2. ФУНКЦИЯ НАСТРОЙКИ 867..... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

2.1 ПЕРЕКЛЮЧЕНИЕ ОКОН ДЛЯНАСТРОЙКИПАРАМЕТРОВ 868. . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

2.2 ОКНО ОБЩЕЙНАСТРОЙКИ 869. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

2.3 ОКНОНАСТРОЙКИФУНКЦИИМНОГОЯЗЫЧНОГО ОТОБРАЖЕНИЯ
СИГНАЛОВ ТРЕВОГИ/СООБЩЕНИЙ ДЛЯ ОПЕРАТОРА 871. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

2.4 ОКНОПРЕДУПРЕЖДЕНИЯПАРАМЕТРОВ НАСТРОЙКИ ДЛЯФУНКЦИИ
ИЗБИРАТЕЛЬНОГО ПРИСВОЕНИЯ КАНАЛОВ СВЯЗИ ВВОДА/ВЫВОДА 872. . . . . . . .

2.5 ОКНОПАРАМЕТРОВ НАСТРОЙКИ ДЛЯФУНКЦИИИЗБИРАТЕЛЬНОГО
ПРИСВОЕНИЯ КАНАЛОВ СВЯЗИ ВВОДА/ВЫВОДА 873. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

2.6 ФУНКЦИЯ ЗАЩИТЫПРОГРАММАТОРА 874. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

2.6.1 PROGRAMMER ENABLE (активировать программатор)
(PMC-SB7: K900.1, PMC-SA1: K17.1) 875. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

2.6.2 HIDE PMC PROGRAM (скрыть программу PMC)
(PMC-SB7: K900.0, PMC-SA1: K17.0) 876. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

2.6.3 EDIT ENABLE (активировать редактирование)
(PMC-SB7: K901.6, PMC-SA1: K18.6) 877. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

2.6.4 HIDE PMC PARAM (скрыть параметры PMC)
(PMC-SB7: K902.6, PMC-SA1: K19.6) 878. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

2.6.5 PROTECT PMC PARAM (защитить параметры PMC)
(PMC-SB7: K902.7, PMC-SA1: K19.7) 879. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

2.6.6 ALLOW PMC STOP (разрешить останов PMC)
(PMC-SB7: K902.2, PMC-SA1: K19.2) 880. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

2.6.7 RAM WRITE ENABLE (активировать запись в ОЗУ)
(PMC-SB7: K900.4, PMC-SA1: K17.4) 881. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

2.6.8 DATA TBL CNTL SCREEN (окно управлениЯ таблицей данных)
(PMC-SB7: K900.7, PMC-SA1: K17.7) 881. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

2.6.9 IO GROUP SELECTION (выбор группы ввода/вывода) (K906.1) 881. . . . . . . . . . . . . . . .

2.6.10 Окно защиты функций ввода/вывода 881. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

2.7 ПРИМЕР НАСТРОЙКИПАРАМЕТРОВ 883. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

2.8 УДЕРЖИВАЮЩИЕ РЕЛЕ,ИСПОЛЬЗОВАННЫЕ В СИСТЕМЕ 885. . . . . . . . . . . . . . . . . .

3. МОНИТОРИНГ ДИАГРАММЫЦЕПНОЙ СХЕМЫ (PMC-SB7) 889..... . . . . . . . .

3.1 ОКНОМОНИТОРИНГ ДИАГРАММЫЦЕПНОЙ СХЕМЫ 891. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
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3.1.1 Структура окон 892. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

3.1.2 Операции 894. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

3.1.3 Настройка окна 899. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

3.1.4 Формат отображения параметров 905. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

3.2 ОКНОПРОСМОТР ТАБЛИЦЫ ДАННЫХФУНКЦИОНАЛЬНЫХ КОМАНД 908. . . . . .

3.2.1 Структура окон 909. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

3.2.2 Операции 910. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

3.3 ОКНОПРОСМОТР СПИСКА ПРОГРАММ 911. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

3.3.1 Окно Подробные сведения 911. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

3.3.2 Окно сводки 913. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

3.3.3 Операции 914. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

3.3.4 Окно настройки 916. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4. ФУНКЦИЯ КОЛЛЕКТИВНОГОМОНИТОРИНГА (PMC-SB7) 918..... . . . . . . . . .

4.1 ВЫЗОВ ОКНА 919. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.2 КОНФИГУРАЦИЯ ОКНА 920. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.3 ОПЕРАЦИИ ОКНА 921. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.4 АВАРИЙНЫЕ СООБЩЕНИЯИ ОТВЕТНЫЕМЕРЫ 924. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5. ФУНКЦИЯ РЕДАКТИРОВАНИЯ ДИАГРАММЫЦЕПНОЙ СХЕМЫ
(PMC-SB7) 925..... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.1 ОКНО РЕДАКТИРОВАНИЕ ДИАГРАММЫЦЕПНОЙ СХЕМЫ 926. . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.2 КОНФИГУРАЦИЯ ОКНА 927. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.3 ОПЕРАЦИИ ОКНА 928. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.4 ОКНОНАСТРОЙКИ 932. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.5 ОКНО РЕДАКТИРОВАНИЯЦЕПИ 934. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.5.1 Конфигурация окна 934. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.5.2 Операции окна 935. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.6 СТРУКТУРА ДЕЙСТВИТЕЛЬНОЙЦЕПИ 941. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.7 ОКНО СПИСОКФУНКЦИОНАЛЬНЫХ КОМАНД 942. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.8 ОКНО РЕДАКТИРОВАНИЕ ТАБЛИЦЫ ДАННЫХ
ФУНКЦИОНАЛЬНЫХ КОМАНД 943. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.9 ОКНО РЕДАКТИРОВАНИЕ СПИСКА ПРОГРАММ 944. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.9.1 Операции окна 945. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.9.2 Окно настройки 946. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.10 АВАРИЙНЫЕ СООБЩЕНИЯИ ОТВЕТНЫЕМЕРЫ 947. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.11 ПРИМЕЧАНИЕ ПОПРОГРАММИРОВАНИЮ 954. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

6. ФУНКЦИЯ ТРАССИРОВКИ СИГНАЛА (PMC-SB7) 956..... . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

6.1 ОКНО ТРАССИРОВКА СИГНАЛА (ИСХОДНОЕ ОКНО) 957. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

6.2 НАСТРОЙКА ПАРАМЕТРОВ ТРАССИРОВКИ 958. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

6.3 НАСТРОЙКА АДРЕСА ВЫБОРКИ 961. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

6.4 ВЫПОЛНЕНИЕ ТРАССИРОВКИ 963. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

6.5 ОПЕРАЦИИПОСЛЕ ВЫПОЛНЕНИЯ ТРАССИРОВКИ 964. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

6.6 НАСТРОЙКА АВТОМАТИЧЕСКОГО ПУСКА ТРАССИРОВКИ 967. . . . . . . . . . . . . . . . . . .

6.7 ВЫВОД РЕЗУЛЬТАТОВ ТРАССИРОВКИ 968. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
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7. ФУНКЦИЯ ИЗБИРАТЕЛЬНОГО ПРИСВОЕНИЯ КАНАЛОВ СВЯЗИ
ВВОДА/ВЫВОДА (PMC-SB7) 972..... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

7.1 КРАТКОЕ ОПИСАНИЕ 973. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

7.2 ПРИМЕР 976. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

7.3 ПРИМЕЧАНИЯ 980. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

8. СИСТЕМНЫЕ ПАРАМЕТРЫ (PMC-SB7) 981..... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

9. ОКНО КОНТРОЛЯ СОЕДИНЕНИЯ КАНАЛОВ СВЯЗИ ВВОДА/ВЫВОДА 983..

10. ОНЛАЙН-ФУНКЦИЯ 984..... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

10.1 ОКНОНАСТРОЙКИ В РЕЖИМЕ ОНЛАЙН 985. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

10.2 УСТАНОВКА СОЕДИНЕНИЯ В РЕЖИМЕ ОНЛАЙН 986. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

10.2.1 Как выполнить настройку в окне PMC 986. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

10.2.2 Настройка соединения онлайн при помощи параметра ЧПУ 987. . . . . . . . . . . . . . . . . . .

10.3 ФУНКЦИЯ ОНЛАЙН ПОСРЕДСТВОМ ETHERNET 988. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

10.3.1 Настройка параметров Ethernet 988. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

10.3.2 Установка онлайн-соединения автономным программатором
(соединение Ethernet) 989. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

10.4 СОСТОЯНИЕ СОЕДИНЕНИЯ 991. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

10.5 ОПРОТОКОЛЕ СОЕДИНЕНИЯ ETHERNET 993. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

VI. ПОШАГОВАЯ ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТЬФУНКЦИИ

1. ОБЩИЕ СВЕДЕНИЯ 997..... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

1.1 МЕТОД ПОШАГОВОЙПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТИ 998. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

1.2 ГРАФИЧЕСКИЕ СИМВОЛЫ 1001. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

1.3 ПРОГРАММИРОВАНИЕ 1002. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

2. ОСНОВЫПОШАГОВОЙ ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТИ 1004..... . . . . . . . . . . . . . . .

2.1 ТЕРМИНОЛОГИЯ 1005. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

2.2 ИСПОЛНЕНИЕ ПОШАГОВОЙПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТИ 1013. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

3. КОНФИГУРАЦИЯ И РАБОТА ПРОГРАММ ПОШАГОВОЙ
ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТИ 1017..... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

3.1 ШАГ 1018. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

3.2 ИСХОДНЫЙШАГ 1020. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

3.3 ПЕРЕДАЧА 1021. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

3.4 РАСХОЖДЕНИЕ ИЗБИРАТЕЛЬНОЙПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТИ 1022. . . . . . . . . . . . . . .

3.5 СХОЖДЕНИЕ ИЗБИРАТЕЛЬНОЙПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТИ 1022. . . . . . . . . . . . . . . . . .

3.6 РАСХОЖДЕНИЕ ОДНОВРЕМЕННОЙПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТИ 1023. . . . . . . . . . . . . .

3.7 СХОЖДЕНИЕ ОДНОВРЕМЕННОЙПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТИ 1024. . . . . . . . . . . . . . . . .

3.8 ПЕРЕХОД 1025. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

3.9 МЕТКА 1025. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
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3.10 ШАГ БЛОКА 1026. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

3.11 ИСХОДНЫЙШАГ БЛОКА 1027. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

3.12 ШАГ КОНЦА БЛОКА 1027. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4. РАСШИРЕННЫЕ КОМАНДЫЦЕПНОЙ СХЕМЫ 1028..... . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.1 ФУНКЦИОНАЛЬНАЯ КОМАНДА TRSET 1029. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.2 АДРЕС PMC (АДРЕС S) 1030. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5. СПЕЦИФИКАЦИЯ ПОШАГОВОЙ ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТИ 1032..... . . . . . . .

5.1 ОПИСАНИЕ 1033. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.2 ОБЩИЕПРАВИЛА 1034. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.3 ИСКЛЮЧИТЕЛЬНОЕ УПРАВЛЕНИЕ ДЛЯФУНКЦИОНАЛЬНЫХ КОМАНД 1039. . . .

6. РАБОТА ОКОН (PMC-SB4/SB6/SC4/NB2) 1042..... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

6.1 ОТОБРАЖЕНИЕ ПРОГРАММЫПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТИ 1043. . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

6.1.1 Список конфигурации программы (главное окно) 1043. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

6.1.2 Окно пошаговой последовательности 1044. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

6.1.3 Окно цепной схемы 1046. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

6.2 ОКНО ТАЙМЕРА 1049. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

6.2.1 Окно времени 1049. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

6.2.2 Истекшее время мониторинга 1050. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

6.3 ОКНОМОНИТОРИНГА ВРЕМЕНИ 1051. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

6.4 ФУНКЦИЯ РЕДАКТИРОВАНИЯ ДИАГРАММЫЦЕПНОЙ СХЕМЫ 1053. . . . . . . . . . . . .

6.4.1 Список конфигурации программы (главное окно) 1053. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

6.4.2 Окно пошаговой последовательности 1054. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

6.4.3 Окно цепной схемы 1056. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

6.5 СООТВЕТСТВУЮЩАЯФУНКЦИЯ 1058. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

6.6 СОВМЕСТИМОСТЬ ДИАГРАММЫЦЕПНОЙ СХЕМЫ 1059. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

7. РАБОТА (PMC-SB7) 1061..... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

7.1 ОТОБРАЖЕНИЕ ПРОГРАММЫПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТИ 1062. . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

7.1.1 Иерархия мониторинга 1064. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

7.1.2 Окно просмотр списка программ 1065. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

7.1.3 Окно мониторинга шаговой последовательности 1066. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

7.1.3.1 Структура окна 1066. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

7.1.3.2 Операции 1067. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

7.1.3.3 Настройка окна 1069. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

7.1.4 Окно просмотра списка подпрограмм 1071. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

7.1.4.1 Окно подробной информации 1071. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

7.1.4.2 Окно кратких сведений 1073. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

7.1.4.3 Операции 1074. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

7.1.4.4 Окно настройки 1075. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

7.1.5 ОкноМониторинг ЦЕПНОЙ СХЕМЫ 1075. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

7.1.6 Окно коллективного мониторинга 1075. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

7.2 ОТОБРАЖЕНИЕ СОСТОЯНИЯ ВЫПОЛНЕНИЯ 1076. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

7.2.1 Окно состояния последовательности ступеней (полное) 1076. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
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7.2.1.1 Операции 1077. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

7.2.2 Окно состояния последовательност ступеней (подпрограмма) 1078. . . . . . . . . . . . . . . . .

7.2.2.1 Операции 1079. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

7.3 КОНТРОЛЬ ВРЕМЕНИ 1080. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

7.3.1 Функция контроля времени 1080. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

7.3.2 Окно настройки контроля времени 1081. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

7.4 ФУНКЦИЯ РЕДАКТИРОВАНИЯЦЕПНОЙ СХЕМЫ 1083. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

VII. ПРОГРАММАТОР PMC (Серия SYSTEM P)

1. ОБЩИЕ СВЕДЕНИЯ 1087..... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

2. ФУНКЦИИ ОБРАБОТКИ 1088..... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

3. КОМПЛЕКТУЮЩИЕ КОМПОНЕНТЫ И СОЕДИНЕНИЯ 1090..... . . . . . . . . . . . .

3.1 КОМПЛЕКТУЮЩИЕ КОМПОНЕНТЫ 1091. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

3.2 СОЕДИНЕНИЯ УСТРОЙСТВ 1092. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

3.3 КЛАВИАТУРА СЕРИИ SYSTEM P 1095. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

3.3.1 Клавиша LOAD (клавиша загрузки системной программы) 1096. . . . . . . . . . . . . . . . . . .

3.3.2 Клавиши F (F1 - F0) 1096. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

3.3.3 Клавиши R (R0 - R3) 1097. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

3.3.4 Клавиши данных и клавиши прокрутки экрана 1098. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

3.4 НАСТРОЙКА УСТРОЙСТВА ВВОДА-ВЫВОДА 1099. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4. РАБОТА 1101..... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.1 ОБЩИЕ СВЕДЕНИЯ 1102. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.2 ПОДГОТОВКА ПЕРЕД РАБОТОЙ 1104. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.2.1 Системная дискета 1104. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.2.2 Ограничения для SYSTEM P Mate 1104. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.2.3 Загрузка дискеты 1104. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.2.4 Загрузка системной дискеты FANUC LADDER 1105. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.2.5 Окно меню программера 1106. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.2.6 Установка параметров и отображение 1107. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.3 РЕДАКТИРОВАНИЕ ПРОГРАММЫ 1110. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.3.1 Отображение и установка данных (название, символ, программа цепной
схемы, комментарий, сообщение, модуль ввода-вывода) 1110. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.3.2 Программирование с клавиатуры 1116. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.3.3 Изменить 1117. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.3.4 Вставка 1120. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.3.5 Удаление 1121. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.3.6 Поиск по расположению 1121. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.3.7 Отображение цепной схемы 1123. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.3.8 Окно справки 1124. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.3.9 Редактирование конца 1124. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
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4.4 ВВОД ПРОГРАММ 1125. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
4.4.1 Исходная программа 1125. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
4.4.2 Программа формата ПЗУ 1127. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.5 ВЫВОД ПРОГРАММЫ 1130. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
4.5.1 Исходная программа 1130. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
4.5.2 Команда для бумаги 1133. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
4.5.3 Программа формата ПЗУ 1134. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.6 СОРТИРОВКА ПРОГРАММ 1137. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
4.6.1 Сортировка исходных программ 1137. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
4.6.2 Программа формата ПЗУ 1137. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

4.7 УДАЛЕНИЕ ПРОГРАММ 1138. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
4.8 ОСОБЫЕСЛУЧАИИСПОЛЬЗОВАНИЯ КЛАВИШИ R3 1139. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
4.9 ПРЯМОЕ РЕДАКТИРОВАНИЕ ПОСРЕДСТВОМЦЕПНОЙ СХЕМЫ 1140. . . . . . . . . . . .

4.9.1 Основные положения 1140. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
4.9.2 Ограничения в SYSTEM P Mate 1140. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
4.9.3 Выбор меню программы дисплейными клавишами 1140. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
4.9.4 Ввод программы последовательности 1142. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
4.9.5 Замена программ последовательности 1145. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
4.9.6 Добавления в программы последовательности 1145. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
4.9.7 Удаление программы последовательности 1148. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
4.9.8 Поиск программы последовательности 1149. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
4.9.9 Копирование программы последовательности 1152. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
4.9.10 Перемещение программы последовательности 1153. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
4.9.11 Отображение данных символа 1154. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
4.9.12 Сжатый ввод при помощи клавиши [COMAND] 1155. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
4.9.13 Завершение редак- тирования программы последовательности 1155. . . . . . . . . . . . . . . .

4.10 ВВОД/ВЫВОД ПРОГРАММЫЦЕПНОЙ СХЕМЫСИНА P-GИ С
ГИБКОГО ДИСКА/КАРТЫ FAИНА ГИБКИЙ ДИСК/КАРТУ FA 1156. . . . . . . . . . . . . . . .

4.10.1 Общие сведения 1156. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
4.10.2 Установка команд ввода-вывода 1156. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
4.10.3 Ввод программы 1156. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
4.10.4 Вывод программы 1157. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
4.10.5 Сортировка программы 1158. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5. ФУНКЦИЯ РЕДАКТИРОВАНИЯФАЙЛА 1159..... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

5.1 ОБЩИЕ СВЕДЕНИЯ 1160. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
5.2 КОНФИГУРАЦИЯ КОМАНДЫ 1163. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
5.3 КОМАНДА FDLIST — ОТОБРАЖЕНИЕ АТРИБУТОВФАЙЛОВ 1164. . . . . . . . . . . . . . . . .
5.4 КОМАНДА RENAME —ИЗМЕНЕНИЕ АТРИБУТОВФАЙЛОВ 1165. . . . . . . . . . . . . . . . . .
5.5 КОМАНДА SCRATCH — УДАЛЕНИЕФАЙЛОВ 1166. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
5.6 КОМАНДА CONDENSE — ОСВОБОЖДЕНИЕ УДАЛЕННОЙ ОБЛАСТИ 1166. . . . . . . . .
5.7 КОМАНДА REMOVE — КОПИРОВАНИЕФАЙЛОВ 1167. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

ПРИЛОЖЕНИЕ

A. ПЕРЕЧЕНЬ КОДОВ ОШИБОК (ДЛЯ FANUC ЦЕПНАЯ СХЕМА P-G) 1171..... .

B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХФУНКЦИЙ
(PMC-PA1/PA3/SA1/SA2/ SA3/SA5/SB/SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/
SC/SC3/SC4) 1174..... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
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B.1 ФУНКЦИЯ 1175. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

B.2 НИЗКОСКОРОСТНОЙИ ВЫСОКОСКО-РОСТНОЙ ОТВЕТ
ОКОННОЙФУНКЦИИ 1175. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

B.3 ПЕРЕЧЕНЬ ОКОННЫХФУНКЦИЙ 1176. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

B.4 ФОРМАТЫИ ДЕТАЛИ ДАННЫХ УПРАВЛЕНИЯ 1180. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

B.4.1 Считывание системной информации ЧПУ 1181. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

B.4.2 Считывание коррекции инструмента 1183. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

B.4.3 Запись данных коррекции инструмента (:Низкоскоростной ответ) 1185. . . . . . . . . . .

B.4.4 Считывание значения коррекции начала координат заготовки
(не поддерживается в Power Mate-D или -F) 1187. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

B.4.5 Запись значения коррекции начала координат заготовки
(:Низкоскоротной ответ) (не поддерживается в Power Mate-D или -F) 1189. . . . . . . . .

B.4.6 Чтение параметра (:Низкоскоростной ответ) 1191. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

B.4.7 Запись параметра (:Низкоскоростной ответ) 1193. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

B.4.8 Чтение данных установок (:Низкоскоростной ответ) 1195. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

B.4.9 Запись данных установок (:Низкоскоростной ответ) 1197. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

B.4.10 Считывание пользовательской макропеременной (:Низкоскоростной ответ) 1199. .

B.4.11 Запись пользовательской макропеременной (:Низкоскоростной ответ) 1202. . . . . . .

B.4.12 Считывание статуса сигнала тревоги ЧПУ 1204. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

B.4.13 Считывание текущего номера программы 1209. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

B.4.14 Считывание текущего номера последовательности 1211. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

B.4.15 Считывание фактической скорости управляемой оси 1213. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

B.4.16 Считывание абсолютного положения (абсолютной координаты) для
управляемой оси 1215. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

B.4.17 Считывание положения станка (машинных координат) для управляемой оси 1217. . .

B.4.18 Считывание положения пропуска
(положение остановки операции пропуска (G31)) для управляемой оси 1219. . . . . . . .

B.4.19 Считывание задержки системы слежения для управляемой оси 1221. . . . . . . . . . . . . . . .

B.4.20 считывание задержки ускорения/замедления для управляемой оси 1223. . . . . . . . . . . .

B.4.21 Считывание модальных данных 1225. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

B.4.22 Чтение данных диагностики (:Низкоскоростной ответ) 1230. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

B.4.23 Считывание данных АЦ преобразования 1232. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

B.4.24 Считывание данных управления ресурсом инструмента
(Номер группы инструмента) 1236. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

B.4.25 Считывание данных управления ресурсом инструмента
(Число групп инструментов) 1238. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

B.4.26 Считывание данных управления ресурсом инструмента (Число инструментов) 1240. .

B.4.27 Запись данных управления ресурсом инструмента (ресурс инструмента)
(не поддерживается в Power Mate D, -F, или Сeрии 21-TA) 1242. . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

B.4.28 Считывание данных управления ресурсом инструмента
(счетчик ресурса инструмента) 1244. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

B.4.29 Считывание данных управления ресурсом инструмента
(Номер коррекции инструмента по длине (1):Инструмент) 1246. . . . . . . . . . . . . . . . . . .

B.4.30 Считывание данных управления ресурсом инструмента
(Номер коррекции инструмента по длине (2): Порядковый номер инструмента) 1248.

B.4.31 Считывание данных управления ресурсом инструмента
(Номер коррекции на режущий инструмент (1):Инструмент) 1250. . . . . . . . . . . . . . . . .

B.4.32 Считывание данных управления ресурсом инструмента
(Номер коррекции на режущий инструмент (2): порядковый инструмента) 1252. . . . .

B.4.33 Считывание данных управления ресурсом инструмента
(Информация инструмента (1):Инструмент) 1254. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
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B.4.34 Считывание данных управления ресурсом инструмента
(Информация инструмента (2): порядковый инструмента) 1256. . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

B.4.35 Считывание данных управления ресурсом инструмента (Номер инструмента) 1258. . .

B.4.36 Считывание фактической скорости шпинделя 1260. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

B.4.37 Ввод данных на экране проверки программы (:Низкоскоростной ответ)
(не доступно для Power Mate-D/F, Сeрии 21-TA) 1262. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

B.4.38 Считывание данных часов (Дата и время) (не доступно для Power Mate-F) 1264. . . . . .

B.4.39 Ввод данных предела вращающего момента для цифрового серводвигателя
(:низкоскоростной ответ) 1266. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

B.4.40 Считывание данных по нагрузке двигателя шпинделя
(последовательный интерфейс) 1268. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

B.4.41 Считывание параметра (недоступно для Power Mate-D/F, Сeрии 21-TA) 1271. . . . . . . .

B.4.42 Считывание данных установок (недоступно для Power Mate-D/F, Сeрии 21-TA) 1272.

B.4.43 Считывание данных диагнотики (недоступно для Power Mate-D/F, Сeрии 21-TA) 1273

B.4.44 Считывание строки символов из выполняемой в буфере программы ЧПУ 1274. . . . . .

B.4.45 Считывание относительного положения по управляемой оси 1276. . . . . . . . . . . . . . . . . .

B.4.46 Считывание оставшегося перемещения 1278. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

B.4.47 Считывание информации статуса ЧПУ 1280. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

B.4.48 Считывание значения P-кода макропеременной
(:Низкоскоростной ответ) 1282. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

B.4.49 Запись значения P-кода макропеременной
(:Низкоскоростной ответ) 1284. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

B.4.50 Считывание данных управления ресурсом инструмента
(тип счетчика ресурса инструмента) 1286. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

B.4.51 Регистрация данных управления ресурсом инструмента (группа инструмента)
(:Низкоскоростной ответ) 1288. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

B.4.52 Запись данных управления ресурсом инструмента (группа инструмента)
(:Низкоскоростной ответ) 1290. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

B.4.53 Запись данных управления ресурсом инструмента
(Счетчик ресурса инструмента) (:Низкоскоростной ответ) 1292. . . . . . . . . . . . . . . . . . .

B.4.54 Запись данных управления ресурсом инструмента
(Тип счетчика ресурса инструмента) (:Низкоскоростной ответ) 1294. . . . . . . . . . . . . .

B.4.55 Запись данных управления ресурсом инструмента
(Номер коррекции длины инструмента (1): номер инструмента)
(:Низкоскоростной ответ) 1296. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

B.4.56 Запись данных управления ресурсом инструмента
(Номер коррекции длины инструмента (2):
номер последовательности работы инструмента)
(:Низкоскоростной ответ) 1298. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

B.4.57 Запись данных управления ресурсом инструмента
(Номер коррекции на режущий инструмент (1): номер инструмента)
(:Низкоскоростной ответ) 1300. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

B.4.58 Запись данных управления ресурсом инструмента
(Номер коррекции на режущий инструмент (2):
номер последовательности работы инструмента)
(:Низкоскоростной ответ) 1302. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

B.4.59 Запись данных управления ресурсом инструмента
(состояние инструмента (1): номер инструмента)
(:Низкоскоростной ответ) 1304. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

B.4.60 Запись данных управления ресурсом инструмента
(состояние инструмента (2): номер последовательности работы инструмента)
(:Низкоскоростной ответ) 1306. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
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B.4.61 Запись данных управления ресурсом инструмента (номер инструмента)
(:Низкоскоростной ответ) 1308. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

B.4.62 Считывание примерных данных нарушения вращающего момента 1310. . . . . . . . . . . . .

B.4.63 считывание текущего номера программы (8-разрядный номер программы)
(недоступно для Power Mate-D/F, Серий 21-TA) 1314. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

B.4.64 Считывание данных управления ресурсом инструмента
(Номер группы инструмента) 1316. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

B.4.65 Считывание данных управления ресурсом инструмента
(Номер коррекции длины инструмента 1) 1318. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

B.4.66 Считывание данных управления ресурсом инструмента
(Номер коррекции диаметра инструмента 1) 1320. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

B.4.67 Считывание данных управления ресурсом инструмента
(Информация инструмента 1) 1322. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

B.4.68 Запись (регистрация) данных управления ресурсом инструмента
(номер группы инструмента) (:Низкоскоростной ответ) 1324. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

B.4.69 Запись данных управления ресурсом инструмента
(Номер коррекции длины инструмента 1) (:Низкоскоростной ответ) 1326. . . . . . . . . .

B.4.70 Запись данных управления ресурсом инструмента
(Номер коррекции радиуса инструмента 1) (:Низкоскоростной ответ) 1328. . . . . . . .

B.4.71 Запись данных управления ресурсом инструмента
(информация инструмента 1) (:Низкоскоростной ответ) 1330. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

B.4.72 Считывание фактических скоростей шпинделя 1333. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

B.4.73 Считывание точных данных сенсоров вращающего момента
(результаты статистических расчетов) 1337. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

B.4.74 Считывание точных данных сенсоров вращающего момента
(сохраненные данные) 1339. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

B.4.75 Задание номера программы для соединения I/O Link 1347. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

B.4.76 Предустановка относительных координат
(:Низкоскоростной ответ) (не доступно для Power Mate и Сeрии 21-TA) 1349. . . . . . .

B.4.77 Удаление данных управления ресурсом инструмента (группы инструмента)
(:Низкоскоростной ответ) 1352. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

B.4.78 Удаление данных управления ресурсом инструмента (данные инструмента)
(:Низкоскоростной ответ) 1354. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

B.4.79 Удаление данных управления ресурсом инструмента
(счетчик ресурса инструмента и состояние инструмента)
(:Низкоскоростной ответ) 1356. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

B.4.80 Запись данных управления ресурсом инструмента
(произвольный номер группы) (:Низкоскоростной ответ) 1358. . . . . . . . . . . . . . . . . . .

B.4.81 Запись данных управления ресурсом инструмента
(остаточный ресурс инструмента) (:Низкоскоростной ответ) 1360. . . . . . . . . . . . . . . . .

B.4.82 Считывание номера текущего экрана 1362. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

B.4.83 Считывание детальной информации по сигналам тревоги
(:Низкоскоростной тип) 1365. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

B.4.84 Считывание данных системы слежения для управляемых осей 1369. . . . . . . . . . . . . . . .

B.4.85 Обмен номера данных управления инструментом в таблице управления обоймы
(:Низкоскоростной ответ) 1371. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

B.4.86 Поиск пустого стакана (:низкоскоростной ответ) 1374. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

B.4.87 Регистрация новых данных управления инструментом
(:Низкоскоростной ответ) 1376. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

B.4.88 Запись данных управления инструментом (:Низкоскоростной ответ) 1381. . . . . . . . .

B.4.89 Удаление данных управления инструментом (:Низкоскоростной ответ) 1386. . . . . . .

B.4.90 Считывание данных управления инструментом (:Низкоскоростной ответ) 1388. . . .
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B.4.91 Запись данных по каждому инструменту (:Низкоскоростной ответ) 1392. . . . . . . . . . .

B.4.92 Поиск данных управления инструментом (:Низкоскоростной ответ) 1397. . . . . . . . . .

B.4.93 Смещение данных управления инструментом (:Низкоскоростной ответ) 1399. . . . . .

C. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХФУНКЦИЙ (PMC-NB/NB2/NB6) 1401..... . . . . . . . . . . .

C.1 ФУНКЦИЯ 1402. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

C.2 НИЗКОСКОРОСТНОЙИ ВЫСОКОСКО-РОСТНОЙ ОТВЕТ
ОКОННОЙФУНКЦИИ 1403. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

C.2.1 Функциональная инструкцияWINDR 1404. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

C.2.2 Функциональная инструкцияWINDW 1407. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

C.3 ФОРМАТИ ДЕТАЛИ ДАННЫХ УПРАВЛЕНИЯФУНКЦИОНАЛЬНОЙ
ИНСТРУКЦИИWINDR 1409. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

C.3.1 Считывание коррекции инструмента (Низкоскоростной ответ) 1409. . . . . . . . . . . . . . . .

C.3.2 считывание начения смещения начала координат з аготовки 1411. . . . . . . . . . . . . . . . . .

C.3.3 Считывание параметра (данных установок) (Низкоскоростной ответ) 1412. . . . . . . . . .

C.3.4 Считывание пользовательской макропеременной (Низкоскоростной ответ) 1413. . . .

C.3.5 Считывание статуса сигнала тревоги ЧПУ (Низкоскоростной ответ) 1414. . . . . . . . . . .

C.3.6 Считывание номера текущей программы (Низкоскоростной ответ) 1415. . . . . . . . . . . .

C.3.7 Считывание номера текущей последовательности (Низкоскоростной ответ) 1416. . . .

C.3.8 Считывание фактической скорости по управляемой оси
(Низкоскоростной ответ) 1417. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

C.3.9 Считывание абсолютного положения по управляемой оси 1417. . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

C.3.10 Считывание положения станка (машинных координат) для управляемой оси 1419. . .

C.3.11 Считывание положения пропуска
(положение остановки операции пропуска (G31))
для управляемой оси (Низкоскоростной ответ) 1420. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

C.3.12 Считывание задержки системы слежения для управляемой оси 1421. . . . . . . . . . . . . . . .

C.3.13 Считывание задержки ускорения/замедления для управляемой оси 1421. . . . . . . . . . . .

C.3.14 Считывание модальных данных (Низкоскоростной ответ) 1422. . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

C.3.15 Считывание данных диагностики (Низкоскоростной ответ) 1428. . . . . . . . . . . . . . . . . . .

C.3.16 Считывание данных АЦ преобразования для двигателя подачи 1429. . . . . . . . . . . . . . . .

C.3.17 Считывание данных управления ресурсом инструмента
(Номер группы инструмента) (Низкоскоростной ответ) 1431. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

C.3.18 Считывание данных управления ресурсом инструмента
(число групп инструмента) (Низкоскоростной ответ) 1432. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

C.3.19 Считывание данных управления ресурсом инструмента
(Число инструментов) (Низкоскоростной ответ) 1432. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

C.3.20 Считывание данных управления ресурсом инструмента
(Ресурс инструмента) (Низкоскоростной ответ) 1433. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

C.3.21 Считывание данных управления ресурсом инструмента
(счетчик ресурса инструмента) (Низкоскоростной ответ) 1433. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

C.3.22 Считывание данных управления ресурсом инструмента
(тип счетчика ресурса инструмента) (Низкоскоростной ответ) 1434. . . . . . . . . . . . . . . .

C.3.23 Считывание данных управления ресурсом инструмента
(коррекция инструмента по длине 1) (Низкоскоростной ответ) 1435. . . . . . . . . . . . . . . .

C.3.24 Считывание данных управления ресурсом инструмента
(коррекция инструмента по длине 2) (Низкоскоростной ответ) 1436. . . . . . . . . . . . . . . .

C.3.25 Считывание данных управления ресурсом инструмента
(коррекция на режущий инструмент 1) (Низкоскоростной ответ) 1437. . . . . . . . . . . . . .

C.3.26 Считывание данных управления ресурсом инструмента
(коррекция на режущий инструмент 2) (Низкоскоростной ответ) 1438. . . . . . . . . . . . . .
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C.3.27 Считывание данных управления ресурсом инструмента
(информация инструмента 1) (Низкоскоростной ответ) 1439. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

C.3.28 Считывание данных управления ресурсом инструмента
(информация инструмента 2) (Низкоскоростной ответ) 1440. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

C.3.29 Считывание данных управления ресурсом инструмента
(номер инструмента) (Низкоскоростной ответ) 1440. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

C.3.30 Считывание данных часов (Низкоскоростной ответ) 1441. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

C.3.31 Считывание относительного положения по управляемой оси 1442. . . . . . . . . . . . . . . . . .

C.3.32 Считывание оставшегося перемещения 1443. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

C.3.33 Считывание примерных данных нарушения вращающего момента 1444. . . . . . . . . . . . .

C.3.34 Считывание типа обработки (Низкоскоростной ответ) 1445. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

C.3.35 Считывание тока нагрузки (данных АЦ преобразования) для
двигателя шпинделя 1446. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

C.3.36 Считывание данных коррекции инструмента согласно заданному
номеру инструмента 1447. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

C.3.37 Считывание данных управления ресурсом инструмента
(номера групп инструментов) (Низкоскоростной тип) 1448. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

C.3.38 Считывание данных управления ресурсом инструмента
(номер коррекции инструмента по длине 1) (Низкоскоростной тип) 1449. . . . . . . . . . .

C.3.39 Считывание данных управления ресурсом инструмента
(номер коррекции на режущий инструмент 1) (Низкоскоростной тип) 1450. . . . . . . . .

C.3.40 Считывание данных управления ресурсом инструмента
(информация инструмента 1) (Низкоскоростной тип) 1451. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

C.3.41 Считывание действительных параметров (Низкоскоростной тип) 1452. . . . . . . . . . . . .

C.3.42 Считывание фактического положения станка (машинных координат)
управляемых осей 1453. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

C.3.43 Считывание точных данных сенсора вращающего момента
(результаты статистических расчетов) 1454. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

C.3.44 Считывание точных данных сенсора вращающего момента
(сохранение данных) 1455. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

C.3.45 Считывание детальной информации сигнала тревоги ЧПУ 1459. . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

C.4 ФОРМАТИ ДЕТАЛИ ДАННЫХ УПРАВЛЕНИЯФУНКЦИОНАЛЬНОЙ
ИНСТРУКЦИИWINDW 1462. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

C.4.1 Запись данных коррекции инструмента 1463. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

C.4.2 Запись параметра (Данные установок) 1464. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

C.4.3 Запись пользовательской макропеременной 1465. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

C.4.4 Запис данных на экране проверки программы 1466. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

C.4.5 Запись регулирования предела вращающего момента 1467. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

C.4.6 Запись данных управления ресурсом инструмента
(Номер группы инструмента) 1468. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

C.4.7 Запись данных управления ресурсом инструмента (ресурс инструмента) 1468. . . . . . . .

C.4.8 Запись данных управления ресурсом инструмента
(счетчик ресурса инструмента) 1469. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

C.4.9 Запись данных управления ресурсом инструмента
(тип счетчика ресурса инструмента) 1469. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

C.4.10 Запись данных управления ресурсом инструмента
(номер коррекции инструмента по длине 1) 1470. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

C.4.11 Запись данных управления ресурсом инструмента
(номер коррекции инструмента по длине 2) 1470. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

C.4.12 Запись данных управления ресурсом инструмента
(номер коррекции на режущий инструмент 1) 1471. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
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C.4.13 Запись данных управления ресурсом инструмента
(номер коррекции на режущий инструмент 2) 1471. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

C.4.14 Запись данных управления ресурсом инструмента
(информация инструмента 1) 1472. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

C.4.15 Запись данных управления ресурсом инструмента (информация инструмента 2) 1472
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1 ПРОЦЕДУРА СОЗДАНИЯ ПРОГРАММЫ
ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТИ

Процедура для создания программы последовательности, когда
станок ЧПУ управляется с помощью PMC, показана на рис. 1.
Действуйте согласно алгоритму, показанному на рис. 1.
Краткое объяснение процедуры см. ниже.

Определить объект управления
(станок, ЧПУ)

Определить спецификацию операций
управления
D Рассчитать число точек DI/DO
D Определить шкалу управления

Создать спецификации интерфейса
размещение клеммы DI/DO

Сохранить программупоследoватель--
ности в RAM PMC, используя клавиши
ЭЛТ/РВД

При необходимости скорректировать
с помощью клавиш ЭЛТ/РВД

Создать цепную схему
Создать адресную таблицу

Метод ввода программы
последовательности

Спецификация
программатора

Есть ли эмулятор?

Отладить программу последователь--
ности с помощью эмулятора

Программу нужно
исправить?

Войти в программу последователь--
ностиспомощью клавишиавтономного
программатора

Для отладки подключить автономный
программатор к ЧПУ и передать
программу последовательности в
RAMотладки

При необходимости скорректировать с
помощью клавиши автономного про--
грамматора

Начало создания
системы управления

А

Автономный программатор

Нет

Да

Ввести

ЧПУ

Нет

Да

5

6

Pис. 1 Процедура создания программы последовательности (1/2)
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А

Выполнить системную
операцию RAMотладки

Программу нужно
исправить?

Записать в ПЗУ используя
записывающее устройство ПЗУ

Выполнить системную
операцию

Сохранить программу последо--
вательности:
(1) Сохранить на диске

автономного
программатора

(2) Сохранить в ПЗУ

Вывести цепную схему
диаграммы последовательности
на принтер

Скорректировать
с помощью
клавиш ЭЛТ/РВД

Программу нужно
исправить?

Конец

Нет

Да

Да

Убедиться, что чертеж
техобслуживания прилагается
к станку

7

8

9

10

11

12

Pис. 1 Процедура создания программы последовательности (2/2)
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В таблице 1.1 приведены технические характеристики PMC.
Обратите внимание, что размер программы, скорость
обработки, доступные функциональные команды, внутренние
адреса и адреса энергонезависимой памяти некоторых PMC
отличаются от аналогичных параметров других PMC.

Таблица 1.1 Технические характеристики PMC (1)

Технические
характеристики PMC

Внутреннее реле (R)
Запрос сообщения (A)
Удерживающая память
D Регулируемый таймер (T)
D Счетчик (C)
D Удерживающее реле (K)
D Таблица данных (D)

Подпрограмма (P)
Метка (L)
Нерегулируемый таймер

Емкость программы
D Цепная схема (шаг)

(Примечания 1,3)

D Символ, комментарий
(Примечания 2,3)

D Сообщение
(Примечание 3)

D Только язык

прибл. 3, 000

от 1 до128 КБ

от0.1до64КБ

--

прибл. 5, 000

прибл. 12,000

(только для

Power Mate D/H)

от 1 до 128 КБ

от 0.1 до 64 КБ

--

1100 байт
25 байт

80 байт
80 байт
20 байт

1860 байт
--
--

таймер 100
устройства
определены

1118 байт
25 байт

80 байт
80 байт
20 байт

1860 байт
512 программ
9999 меток
таймер 100
устройства
определены

Ввод/Вывод
D Канал связи ввод--вывод

(Примечание 4) (I)
(ведущий) (O)

D Канал связи ввод--вывод
(Примечание 7) (I)
(Ведомый) (O)

D I/O CARD
(Плата ввода--вывода) (I)

(O)

1024 точек макс.
1024 точек макс.

64 точек макс.
64 точек макс.

32 точек макс.
24 точек макс.

1024 точекмакс.
1024 точекмакс.

64 точек макс.
64 точек макс.

32 точек макс.
24 точек макс.

Нельзя делать данные превышающими общую
емкость модулей.

Среднее время обработки
основной команды

4. 5 (μс/шаг) 0. 15 (μс/шаг)

МОДУЛЬ
ПАМЯТИ

Общая
емкость

Размер программы

Команда Основная команда
Функциональная
команда

12 типов
47 типов

14 типов
64 типа

Программа последовательности
(Примечание 5)

СОЗУ СОЗУ

Тип PMC
PMC-PA1 PMC-PA3

Язык метода программы Цепная схема Цепная схема

Номер уровня цепной схемы 2 2

Период выполнения 1--го уровня 8 мс 8 мс

А 256 КБ 62 КБ

В 512 КБ 128 КБ

C 768 КБ 128 КБ

D Power Mate D размер данных для
каждого модуля

*

Однокон-
турное

управление

24 КБ

64 КБ

128 КБ

Двухкон-
турное

управление

Размер
программы

64 КБ

D Power Mate F

Размер
программы

128 КБ

D Power Mate H

1.1
ТЕХНИЧЕСКИЕ
ХАРАКТЕРИСТИКИ
PMC
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ПРИМЕЧАНИЕ
1 Это число шагов цепной схемы для программы только с основными командами.

Использование функциональных команд может повлиять на число шагов цепной
схемы.

2 Размер символа и комментария ограничен 1КБ.
Размер сообщения ограничен 0.1 КБ.
Максимальный размер символа и комментария -- 64 КБ соответственно.

3 Ихразмернеограничен.Темнеменее,общийразмерпрограммыпоследовательности
(общая сумма цепных схем, символов/комментариев, сообщений и т.д.) никогда не
превышает размер хранения программы последовательности. Их размер влияет на
емкость других.

4 Ведущая функция канала ввода--вывода недоступна в Power Mate--МОДЕЛЬ F.
5 Флэш--ПЗУ используется в Power Mate--МОДЕЛЬ H.
6 Отмеченные в таблице звездочкой (*) предыдущие версии руководства по

программированиюикаталогисодержалисреднеевремяобработкиосновныхкоманд,
но в этом руководстве указано время выполнения для одного шага. Текущая
производительность (скорость) выполнения цепной схемы каждого PMC не
изменилась.

7 Наканалеввода--вывода (ведомом)вPowerMate--МОДЕЛЬD/Hдоступны256/256точек
из точек ввода/вывода.
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Таблица 1.1 Технические характеристики PMC (2)

Тип PMC

Технические
характеристики PMC

PMC-SA1 PMC-SA2 PMC-SA3

Язык метода программы Цепная схема Цепная схема Цепная схема

Номер уровня цепной схемы 2 2 2

Период выполнения 1--го уровня 8 мс 8 мс 8 мс

Среднее время обработки основной
команды 5.0 (μс/шаг) 1.5 (μс/шаг) 0. 15 (μс/шаг)*

Емкость программы
D Цепная схема (шаг) (При. 1,3)

D Символ, комментарий (При. 2,3)
D Сообщение (Примечание 3)
D Только язык

прибл. 3, 000
прибл. 5, 000

от 1 до 128 KБ
от 0. 1 до 64 КБ

--

прибл. 3, 000
прибл. 5, 000
прибл. 8, 000
прибл.12, 000
от 1 до 128 КБ
от 0. 1 до 64 КБ

--

прибл. 3, 000
прибл. 5, 000
прибл. 8, 000
прибл.12, 000
от 1 до 128 КБ
от 0. 1 до 64 КБ

--

Команда Основная команда
Функциональная команда

12 типов
49 типов

12 типов
48 типов

14 типов
66 типов

Внутреннее реле (R)
Запрос сообщения (A)
Удерживающая память
D Регулируемый таймер (T)
D Счетчик (C)
D Удерживающее реле (K)
D Таблица данных (D)

Подпрограмма (P)
Метка (L)
Нерегулируемый таймер

1100 байт
25 байт

80 байт
80 байт
20 байт

1860 байт
--
--

Таймер 100 устройства
определены

1118 байт
25 байт

80 байт
80 байт
20 байт

1860 байт
--
--

Таймер 100 устройства

определены

1118 байт
25 байт

80 байт
80 байт
20 байт

1860 байт
512 программ

9999 меток
Таймер 100 устройства

определены

Ввод/Вывод
D Канал связи ввода--вывода (I)

(O)
D I/O CARD (I)

(Плата ввода--вывода) (O)

1024 точек макс.
1024 точек макс.
156 точек макс.
120 точек макс.

1024 точек макс.
1024 точек макс.
156 точек макс.
120 точек макс.

1024 точек макс.
1024 точек макс.
156 точек макс.
120 точек макс.

Программа последовательности Электронно--
перепрограмми--
руемое ПЗУ
1Мбит×1 (128 КБ)
(Примечание 4)

Электронно--
перепрограмми--
руемое ПЗУ
1Мбит×1 (128 КБ)

Электронно--
перепрограмми--
руемое ПЗУ
1Мбит×1 (128 КБ)
(Примечание 4)

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Это число шагов цепной схемы для программы только с основными командами.

Использование функциональных команд может повлиять на число шагов цепной схемы.
2 Размер символа и комментария ограничен 32 КБ. Размер сообщения ограничен 2.1 КБ.

Максимальный размер символа и комментария --64 КБ соответственно.
3 Их размер неограничен. Тем не менее, общий размер программы последовательности

(общая сумма цепных схем, символов/комментариев, сообщений и т.д.) никогда не
превышает размер хранения программы последовательности. Их размер влияет на емкость
других.

4 Флэш--ПЗУ используется в FANUC серия 20.
5 Отмеченные в таблице звездочкой (*) предыдущие версии руководства по

программированию и каталоги содержали среднее время обработки основных команд, но в
этомруководстве указано время выполнения для одногошага. Текущая производительность
(скорость) выполнения цепной схемы каждого PMC не изменилась.

6 Прикладная система PMC для FANUC серий 16--МОДЕЛЬ A Функция управления
загрузчиком --PMC--SA1.
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Таблица 1.1 Технические характеристики PMC (3)

Тип PMC

Технические
характеристики PMC

PMC-SB1 PMC-SB2 PMC-SB3

Язык метода программы Цепная схема Цепная схема Цепная схема

Номер уровня цепной схемы 2 2 2

Период выполнения 1--го уровня 8 мс 8 мс 8 мс

Среднее время обработки основной
команды

1.0
(μс/шаг)

1.0
(μс/шаг)

0. 15
(μс/шаг)

*

Емкость программы
D Цепная схема (шаг) (При. 1,3,4)

D Символ,комментарий (При.2,4)
D Сообщение (Примечание 4)
D Только язык

прибл. 5, 000
прибл. 8, 000
прибл.12, 000
прибл.16, 000

от 1 до 128 KБ
от 0.1 до-- 64 КБ

--

прибл. 5, 000
прибл. 8, 000
прибл.12, 000
прибл.16, 000
прибл.24, 000
от 1 до 128 КБ
от 0.1 до 64 КБ

--

прибл. 5, 000
прибл. 8, 000
прибл.12, 000
прибл.16, 000
прибл.24, 000
от 1 до 128 КБ
от 0.1 до 64 КБ

--

Команда Основная команда
Функциональная команда

12 типов
49 типов

12 типов
49 типов

14 типов
68 типов

Внутреннее реле (R)
Запрос сообщения (A)
Удерживающая память
D Регулируемый таймер (T)
D Счетчик (C)
D Удерживающее реле (K)
D Таблица данных (D) (D)

Подпрограмма (P)
Метка (L)
Нерегулируемый таймер

1100 байт
25 байт

80 байт
80 байт
20 байт

1860 байт
--
--

Таймер 100 устройства

определены

1118 байт
25 байт

80 байт
80 байт
20 байт

1860 байт
--
--

Таймер 100 устройства

определены

1618 байт
25 байт

80 байт
80 байт
20 байт

3000 байт
512 программ
9999 меток
Таймер 100 устройств

определены

Ввод/Вывод
D Канал связи ввода--вывода (I)

(O)
D I/O CARD (I)

(Плата ввода--вывода)
(Примечание 5) (O)

1024 точек макс.
1024 точек макс.
156 точек макс.

120 точек макс.

1024 точек макс.
1024 точек макс.
156 точек макс.

120 точек макс.

1024 точек макс.
1024 точек макс.
156 точек макс.

120 точек макс.

Программа последовательности Электронно--перепро
граммируемое ПЗУ
1Мбит×1 (128 КБ)

Электронно--переп
рограммируемое
ПЗУ 1Мбит×1
(128КБ)МОДУЛЬ
ПЗУ 256КБ (При. 3)

Электронно--переп
рограммируемое
ПЗУ 1Мбит×1
(128КБ)МОДУЛЬ
ПЗУ 256КБ (При. 3)

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Это число шагов цепной схемы для программы только с основными командами.

Использование функциональных команд может повлиять на число шагов цепной схемы.
2 Размерсимволаикомментария ограничен32КБ.Размерсообщенияограничен 2.1КБ.

Максимальный размер символа и комментария -- 64 КБ соответственно.
3 Если число шагов программы цепной схемы PMC--SB2, SB3 составляет прибл. 24,000,

емкость модуля ПЗУ должна составлять 256КБ.
4 Их размер неограничен. Тем не менее, общий размер программы последовательности

(общая сумма цепных схем, символов/комментариев, сообщений и т.д.) никогда не
превышает размер хранения программы последовательности. Их размер влияет на
емкость других.

5 Отмеченные в таблице звездочкой (*) предыдущие версии руководства по
программированию и каталоги содержали среднее время обработки основных команд, но
в этом руководстве указано время выполнения для одного шага. Текущая
производительность (скорость) выполнения цепной схемы каждого PMC не изменилась.
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Таблица 1.1 Технические характеристики PMC (4)

Тип PMC

Технические
характеристики PMC

PMC-SC PMC-SC3 PMC-NB

Язык метода программы Язык C цепной
схемы

Язык C цепной
схемы

Язык C цепной
схемы

Номер уровня цепной схемы 3 3 3

Период выполнения 1--го
уровня

8 мс 8 мс 8 мс

Среднее время обработки
основной команды

0.15
(μс/шаг)

0.15
(μс/шаг)

0.15
(μс/шаг)

Емкость программы
D Цепная схема (шаг)

(Примечание 1,3)

D Символ, комментарий
(Примечание 2,3)

D Сообщение
(Примечание 3)

D Только язык

прибл. 16,000
прибл. 24,000

от 1 до 128 KБ

от 0.1 до 64 КБ

896 КБ макс.

прибл. 16,000
прибл. 24,000

от 1 до 128 KБ

от 0.1 до 64 КБ

896 КБ макс.

прибл. 8,000
прибл. 16,000
(Примечание 4)
прибл. 24,000
(Примечание 4)

от 1 до 128 КБ

от 0.1 до 64 КБ

896 КБ макс.

Команда Основная команда
Функциональная
команда

12 типов
51 тип

14 типов
68 типов

14 типов
68 типов

Внутреннее реле (R)
Запрос сообщения (A)
Удерживающая память
D Регулируемый

таймер (T)
D Счетчик (C)
D Удерживающее

реле (K)
D Таблица данных (D)

Подпрограмма (P)
Метка (L)
Нерегулируемый таймер

1600 байт
25 байт

80 байт
80 байт

20 байт
3000 байт
--
--

Таймер 100
устройства
определены

1618 байт
25 байт

80 байт
80 байт

20 байт
3000 байт

512 программ
9999 меток

Таймер 100
устройства
определены

1618 байт
25 байт

80 байт
80 байт

20 байт
3000 байт

512 программ
9999 меток

Таймер 100
устройства
определены

Ввод/Вывод
D Канал связи

ввода--вывода (I)
(O)

D I/O CARD (Плата
ввода--вывода) (I)

(O)

1024 точек макс.
1024 точек макс.

156 точек макс.
120 точек макс.

1024 точек макс.
1024 точек макс.

156 точек макс.
120 точек макс.

1024 точек макс.
1024 точек макс.

--
--

Программа
последовательности

МОДУЛЬ ПЗУ
128 КБ (16,000
шагов -- опция)
256 КБ (24,000
шагов -- опция)
512 КБ (24,000
шагов -- опция)
1МБ (24,000
шагов -- опция)

МОДУЛЬ ПЗУ
128 КБ (16,000
шагов -- опция)
256 КБ (24,000
шагов -- опция)
512 КБ (24,000
шагов -- опция)
1МБ (24,000
шагов -- опция)

Флэш--ПЗУ
64 КБ
(8,000шагов)
128 КБ
(16,000шагов)
256 КБ
(24,000шагов)
512 КБ
(24,000шагов)
1МБ
(24,000шагов)



1. ПРОЦЕДУРА СОЗДАНИЯ
ПРОГРАММЫ ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТИ B--61863RU/15ПРОГРАММА ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТИ PMC

10

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Это числошагов цепной схемы для программы только

с основными командами. Использование функцио--
нальных команд может повлиять на число шагов
цепной схемы.

2 Размер символа и размер комментария PMC--SC/SC3
ограничены 32 КБ. Размер сообщения PMC--SC/SC3
ограничен 2.1КБ. Размер символа и размер
комментария PMC--NB ограничены 28 КБ. Размер
сообщения PMC--NB ограничен 2.1 КБ.Максимальный
размер символа и комментария -- 64 КБ
соответственно.

3 Их размер неограничен. Тем не менее, общий размер
программы последовательности (общая сумма
цепных схем, символов/комментариев, сообщений и
т.д.) никогда не превышает размер хранения
программыпоследовательности.Ихразмер влияет на
емкость других.

4 Если число шагов программы цепной схемы PMC--NB
не менее 8,000, требуется ОПЦИЯ ДОЗУ.
(A02B--0162--J151, J152)
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Таблица 1.1 Технические характеристики PMC (5)

Модель
Серия 16-МОДЕЛЬ B/Серия 18-МОДЕЛЬ B Серия 18-

МОДЕЛЬ B

PMC-SB3 PMC-SC3 PMC-SB4 PMC-SC4 PMC-SA1

Язык метода
программирования

Цепная схема
Язык C цепной

схемы

Последователь--
ность шагов
цепной схемы

Последователь--
ность шагов

языка C цепной
схемы

Цепная схема

Номер уровня цепной схемы 2 3 2 3 2

Время цикла уровня 1 8 мс 8 мс 8 мс 8 мс 8 мс

Время выполнения
исходной команды

0.1 (μс/шаг)* 0.1 (μс/шаг) 0.1 (μс/шаг)* 0.1 (μс/шаг) 5.0 (μс/шаг)

Емкость программы
D Цепная схема (шаг)

(Примечание 1,3)

D Символ/комментарий
(Примечание 2,3)

D Сообщение
(Примечание 3)

D Только язык

прибл. 5, 000
прибл. 8, 000
прибл.12, 000
прибл.16, 000
прибл.24, 000
от 1 до 128 КБ

от 0.1 до 64 КБ
--

прибл.16, 000
прибл.24, 000
от 1 до 128 КБ

от 0.1 до 64 КБ
макс 896 КБ

прибл. 5, 000
прибл. 8, 000
прибл.12, 000
прибл.16, 000
прибл.24, 000
от 1 до 128 КБ

от 0.1 до 64 КБ
--

прибл.16, 000
прибл.24, 000
от 1 до 128 КБ

от 0.1 до 64 КБ
макс 896 КБ

прибл. 3, 000
прибл. 5, 000

от 1 до 128 КБ

от 0.1 до 64 КБ
--

Команды (основные)
(функциональные)

14 типов
67 типов

14 типов
69 типов

14 типов
67 типов

14 типов
69 типов

12 типов
49 типов

Внутреннее реле (R)
Запрос сообщения (A)
Энергонезависимые
D VAR. Таймер (T)
D Счетчик (C)
D Удерживающее реле (K)
D Таблица данных (D)

Подпрограмма (P)
Метка (L)
Нерегулируемый таймер

1618 байт
25 байт

80 байт
80 байт
20 байт

3000 байт
512 программ

9999 меток
Таймер 100
устройства
определены

1618 байт
25 байт

80 байт
80 байт
20 байт

3000 байт
512 программ

9999 меток
Таймер 100
устройства
определены

3200 байт
125 байт

300 байт
200 байт
50 байт

8000 байт
2000 программ

9999 меток
Таймер 100
устройства
определены

3200 байт
125 байт

300 байт
200 байт
50 байт

8000 байт
2000 программ

9999 меток
Таймер 100
устройства
определены

1100 байт
25 байт

80 байт
80 байт
20 байт

1860 байт
--
--

Таймер 100
устройства
определены

Ввод/вывод
D Канал связи

ввода--вывода (I) макс.
(O) макс.

D I/O CARD (Плата
ввода--вывода) (I) макс.
(Примечание 4)(O) макс.

1024 точекмакс.
1024 точекмакс.

312 точек макс.
240 точек макс.

1024 точекмакс.
1024 точекмакс.

312 точек макс.
240 точек макс.

1024 точек макс.
1024 точек макс.

312 точек макс.
240 точек макс.

1024 точек макс.
1024 точек макс.

312 точек макс.
240 точек макс.

1024 точекмакс.
1024 точекмакс.

312 точек макс.
240 точек макс.

Средство хранения
программ
последовательности

Флэш--ПЗУ
128 КБ (опция
16,000шагов
или менее)
256KB (опция
24,000шагов
или менее)

Флэш--ПЗУ
128 КБ (16,000
шагов -- опция)
256 КБ (24,000
шагов -- опция)
512 КБ (24,000
шагов -- опция)
1МБ (24,000
шагов -- опция)

Флэш--ПЗУ
128 КБ (опция
16,000шагов или
менее)
256KB (опция
24,000шагов или
менее)

Флэш--ПЗУ
128 КБ (16,000
шагов -- опция)
256 КБ (24,000
шагов -- опция)
512 КБ (24,000
шагов -- опция)
1МБ (24,000
шагов -- опция)

Флэш--ПЗУ
128 КБ
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ПРИМЕЧАНИЕ
1 Это число шагов цепной схемы для программы только с основными командами.

Использование функциональных команд может повлиять на число шагов цепной
схемы.

2 Размерсимволаикомментария ограничен32КБ.Размерсообщенияограничен 2.1КБ.
Максимальный размер символа и комментария -- 64 КБ соответственно.

3 Ихразмернеограничен.Темнеменее,общийразмерпрограммыпоследовательности
(общая сумма цепных схем, символов/комментариев, сообщений и т.д.) никогда не
превышает размер хранения программы последовательности. Их размер влияет на
емкость других.

4 Это максимальное число при использовании 2 карт ввода--вывода (с 156 вводами/120
выводами).

5 Отмеченные в таблице звездочкой (*) предыдущие версии руководства по
программированиюикаталогисодержалисреднеевремяобработкиосновныхкоманд,
но в этом руководстве указано время выполнения для одного шага. Текущая
производительность (скорость) выполнения цепной схемы каждого PMC не
изменилась.

6 Прикладная система PMC для FANUC серий 16--МОДЕЛЬ B Функция управления
загрузчиком -- PMC--SA1.
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Таблица 1.1 Технические характеристики PMC (6)

Модель
Серия 16-МОДЕЛЬ C/Серия 18-МОДЕЛЬ C

Модель
PMC-SB5 PMC-SC3 PMC-SB6 PMC-SC4

Язык метода
программирования

Цепная схема
Язык C цепной

схемы

Последователь--
ность шагов цепной

схемы

Последователь--
ность шагов языка
C цепной схемы

Номер уровня цепной схемы 2 3 2 3

Время цикла уровня 1 8 мс 8 мс 8 мс 8 мс

Время выполнения исходной
команды

0.1
(μс/шаг)

0.1
(μс/шаг)

0.1
(μс/шаг)

0.1
(μс/шаг)

Емкость программы
D Цепная схема (шаг)

(Примечание 1,3)

D Символ/комментарий
(Примечание 2,3)

D Сообщение
(Примечание 3)

D Только язык

прибл. 3, 000
прибл. 5, 000
прибл. 8, 000
прибл.12, 000
прибл.16, 000
прибл.24, 000

от 1 до 128 КБ

от 0.1 до 64 КБ
--

прибл. 16, 000
прибл. 24, 000

от 1 до 128 КБ

от 0.1 до 64 КБ
макс. 896 КБ

прибл. 3, 000
прибл. 5, 000
прибл. 8, 000
прибл.12, 000
прибл.16, 000
прибл.24, 000
прибл.32, 000

от 1 до 128 КБ

от 0.1 до 64 КБ
--

прибл.16, 000
прибл.24, 000
прибл.32, 000

от 1 до 128 КБ

от 0.1 до 64 КБ
макс. 896 КБ

Команды (основные)
(функциональные)

14 типов
67 типов

14 типов
69 типов

14 типов
67 типов

14 типов
69 типов

Внутреннее реле (R)
Запрос сообщения (A)
Энергонезависимые
D VAR. Таймер (T)
D Счетчик (C)
D Удерживающее реле (K)
D Таблица данных (D)

Подпрограмма (P)
Метка (L)
Нерегулируемый таймер

1618 байт
25 байт

80 байт
80 байт
20 байт

3000 байт
512 программ

9999 меток
Таймер 100
устройства
определены

1618 байт
25 байт

80 байт
80 байт
20 байт

3000 байт
512 программ

9999 меток
Таймер 100
устройства
определены

3200 байт
125 байт

300 байт
200 байт
50 байт

8000 байт
2000 программ

9999 меток
Таймер 100
устройства
определены

3200 байт
125 байт

300 байт
200 байт
50 байт

8000 байт
2000 программ

9999 меток
Таймер 100
устройства
определены

Ввод/вывод
D Канал связи

ввода--вывода (I) макс.
(O) макс.

D I/O CARD (Плата
ввода--вывода) (I) макс.
(Примечание 4) (O) макс.

1024 точек макс.
1024 точек макс.

312 точек макс.
240 точек макс.

1024 точек макс.
1024 точек макс.

312 точек макс.
240 точек макс.

1024 точек макс.
1024 точек макс.

312 точек макс.
240 точек макс.

1024 точек макс.
1024 точек макс.

312 точек макс.
240 точек макс.

Средство хранения программ
последовательности

Флэш--ПЗУ
128 КБ (опция
16,000шагов или
менее)
256KB (опция
24,000шагов или
менее)

Флэш--ПЗУ
128 КБ (16,000
шагов -- опция)
256 КБ (24,000
шагов -- опция)
512 КБ (24,000
шагов -- опция)
1МБ (24,000
шагов -- опция)

Флэш--ПЗУ
128 КБ (опция
16,000шагов
или менее)
256KB (опция
24,000шагов
или менее)

Флэш--ПЗУ
128 КБ (16,000
шагов -- опция)
256 КБ (24,000
шагов -- опция)
512 КБ (24,000
шагов -- опция)
1МБ (24,000
шагов -- опция)



1. ПРОЦЕДУРА СОЗДАНИЯ
ПРОГРАММЫ ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТИ B--61863RU/15ПРОГРАММА ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТИ PMC

14

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Это число шагов цепной схемы для программы только с основными командами.

Использование функциональных команд может повлиять на число шагов цепной
схемы.

2 Размерсимволаикомментария ограничен32КБ.Размерсообщенияограничен 2.1КБ.
Максимальный размер символа и комментария -- 64 КБ соответственно.

3 Ихразмернеограничен.Темнеменее,общийразмерпрограммыпоследовательности
(общая сумма цепных схем, символов/комментариев, сообщений и т.д.) никогда не
превышает размер хранения программы последовательности. Их размер влияет на
емкость других.

4 Это максимальное число при использовании 2 карт ввода--вывода (с 156 вводами/120
выводами).

5 Прикладная система PMC для FANUC серий 16--МОДЕЛЬ C Функция управления
загрузчиком -- PMC--SA1.



B--61863RU/15
1. ПРОЦЕДУРА СОЗДАНИЯ

ПРОГРАММЫ ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТИПРОГРАММА ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТИ PMC

15

Таблица 1.1 Технические характеристики PMC (7)

Модель
Серия 21-МОДЕЛЬ B/
Серия 210-МОДЕЛЬ BМодель

PMC-SA1 PMC-SA3

Язык метода
программирования

Цепная схема Цепная схема

Номер уровня цепной схемы 2 2

Период выполнения 1--го уровня 8 мс 8 мс

Среднее время обработки
основной команды

5.0
(μс/шаг)

0.15
(μс/шаг)

*

Емкость программы
D Цепная схема (шаг)

(Примечание 1,4)

D Символ/комментарий
(Примечание 2,4)
(Примечание 4)

D Сообщение
D Только язык

прибл. 3, 000
прибл. 5, 000

1 -- 128 KБ

от 0.1 до 64 КБ
--

прибл. 3, 000
прибл. 5, 000
прибл.8, 000
прибл.12, 000
прибл.16, 000

от 1 до 128 КБ

от 0.1 до 64 КБ
--

Команда Основная команда
Функциональная команда

12 типов
49 типов

14 типов
66 типов

Внутреннее реле (R)
Запрос сообщения (A)
Удерживающая память
D Регулируемый таймер (T)
D Счетчик (C)
D Удерживающее реле (K)
D Таблица данных (D)

Подпрограмма (P)
Метка (L)
Нерегулируемый таймер

1100 байт
25 байт

80 байт
80 байт
20 байт

1860 байт
--
--

Таймер 100
устройства
определены

1118 байт
25 байт

80 байт
80 байт
20 байт

1860 байт
512 программ

9999 меток
Таймер 100
устройства
определены

Ввод/Вывод
D Канал связи ввода--вывода (I)

(O)
D I/O CARD

(Плата ввода--вывода) (I)
(O)

1024 точек макс.
1024 точек макс.
96 точек макс.
72 точек макс.

(Примечание 5)

1024 точек макс.
1024 точек макс.
96 точек макс.
72 точек макс.

(Примечание 5)

Программа последовательности Флэш--ПЗУ
128 КБ
(Примечание 3)

Флэш--ПЗУ
128 КБ
(Примечание 5)
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ПРИМЕЧАНИЕ
1 Это числошагов цепной схемы для программы только

с основными командами. Использование функцио--
нальных команд может повлиять на число шагов
цепной схемы.

2 Размер символа и комментария ограничен 32 КБ.
Размер сообщения ограничен 2.1 КБ. Максимальный
размер символа и комментария -- 64 КБ соответс--
венно.

3 Если расширенная память не задана в серии 4082
(номер чертежа для заказа: A02B--0210--H020 или
A02B--0210--H022), емкость программы равна 64 КБ.

4 Их размер неограничен. Тем не менее, общий размер
программы последовательности (общая сумма
цепных схем, символов/комментариев, сообщений и
т.д.) никогда не превышает размер хранения
программыпоследовательности.Ихразмер влияет на
емкость других.

5 Точки вывода карты ввода--вывода в серии 4082 или
4084 следующие; PMC--SA1 : 64 точки, PMC--SA3 : 64
точки

6 Отмеченные в таблице звездочкой (*) предыдущие
версии руководства по программированию и
брошюра содержали среднее время обработки
основных команд, но в этом руководстве указано
время выполнения для одного шага. Текущая
производительность (скорость) выполнения цепной
схемы каждого PMC не изменилась.

7 Прикладная система PMC для FANUC серий 21--B
Функция управления загрузчиком -- PMC--SA1.
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Таблица 1.1 Технические характеристики PMC (8)

FANUC серии 16i/160i/18i/180i

Модель
PMC-SA5

(управление
загрузчиком)

PMC-SB5 PMC-SB6

Метод программирования Цепная схема Цепная схема
Последовательность
шагов цепной схемы

Количество уровней цепной схемы 2 2 2

Период выполнения первого уровня 8 мс 8 мс 8 мс

Время обработки исходной команды 5.0μ сек/шаг 0.085μ сек/шаг 0.085μ сек/шаг

Емкость программы
D Цепная схема (шаг) (Примечание 1,2)

D Символ & комментарий (Примечание 2)
D Сообщение (Примечание 2)

прибл. 3,000
прибл. 5,000
прибл. 8,000
прибл. 12,000

от 1 КБ до 128 КБ
от 0.1КБ до 64 КБ

прибл. 3,000
прибл. 5,000
прибл. 8,000
прибл. 12,000
прибл. 16,000
прибл. 24,000

от 1 КБ до 128 КБ
от 0.1КБ до 64 КБ

прибл. 3,000
прибл. 5,000
прибл. 8,000
прибл. 12,000
прибл. 16,000
прибл. 24,000
прибл. 32,000
прибл. 40,000
от 1 КБ до 128 КБ
от 0.1КБ до 64 КБ

Команды (основные команды)
(функциональные команды)

12
48

14
66

14
67

Внутреннее реле (R)
Запрос сообщения (A)
Энергонезависимая память
D Регулируемый таймер (T)
D Счетчик (C)
D Реле удержания (K)
D Таблица данных (D)

Подпрограмма (P)
Метка (L)
Нерегулируемый таймер
(Характеристика номера таймера)

1100 байт
25 байт (200 точек)

80 байт (40
каждый)

80 байт (20 каждый)
20 байт

1,860 байт
--
--

100 каждый

1618 байт
25 байт (200 точек)

80 байт (40
каждый)

80 байт (20 каждый)
20 байт

3,000 байт
512 каждый

9999 каждый
100 каждый

3200 байт
125 байт (1000 точек)

300 байт (150
каждый)

200 байт (50 каждый)
50 байт

8,000 байт
2000 каждый
9999 каждый
100 каждый

Ввод/Вывод
D Канал связи ввода--вывода (Ввод)

(Примечание 4) (Вывод)

1024 точек максимум

1024 точек максимум

1024 точек максимум

1024 точек максимум

2048 точек максимум
(Примечание 5)
2048 точек максимум
(Примечание 5)

Средство хранения программы последовательности Флэш--ПЗУ
128 КБ

Флэш--ПЗУ
128 КБ (опция 16,000
шагов или менее)
256KB (опция 24,000
шагов или менее)

Флэш--ПЗУ
128 КБ (опция 16,000
шагов или менее)
256 КБ (опция 24,000
шагов или менее)
384 КБ
(опция 32,000/40,000
шагов)
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ПРИМЕЧАНИЕ
1 Это число шагов цепной схемы для программы только с основными командами.

Использование функциональных команд может повлиять на число шагов цепной
схемы.

2 Ихразмернеограничен.Темнеменее,общийразмерпрограммыпоследовательности
(общая сумма цепных схем, символов/комментариев, сообщений и т.д.) никогда не
превышает размер хранения программы последовательности. Их размер влияет на
емкость других.

3 PMC--SA1 может использоваться с функцией управления загрузчиком FANUC серии
16i/18i/21i/160i/180i/210i--A.

4 Для ввода--вывода в FANUC серии 16i/18i/21i/160i/180i/210i--A используется только
канал ввода--вывода.

5 1024 точекмаксимум (канал 1)+1024 точекмаксимум (канал 2)= 2048 точекмаксимум.
Канал ввода--вывода 2 можно использовать только, если аппаратное оборудование
ЧПУ поддерживает 2--х канальный канал ввода--вывода и опциональное расширение
канала ввода--вывода обеспечено ЧПУ.
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Таблица 1.1 Технические характеристики PMC (9)

FANUC серия 21i/210i

Модель PMC-SA1 PMC-SA5
(управление
загрузчиком)

PMC-SA5 PMC-SB6

Метод
программирования

Цепная схема Цепная схема Цепная схема
Последовательность
шагов цепной схемы

Количество уровней
цепной схемы

2 2 2 2

Период выполнения
первого уровня

8 мс 8 мс 8 мс 8 мс

Время обработки
основной команды

5.0μ сек/шаг 5.0μ сек/шаг 0.085μ сек/шаг 0.085μ сек/шаг

Емкость программы
D Цепнаясхема (шаг)

(Примечание 1,2)

D Символ &
комментарий
(Примечание 2)

D Сообщение
(Примечание 2)

прибл. 3,000
прибл. 5,000

от 1 КБ до 128 КБ

от 0.1КБ до 64 КБ

прибл. 3,000
прибл. 5,000
прибл. 8,000
прибл. 12,000

от 1 КБ до 128 КБ

от 0.1КБ до 64 КБ

прибл. 3,000
прибл. 5,000
прибл. 8,000
прибл. 12,000
прибл. 16,000

от 1 КБ до 128 КБ

от 0.1КБ до 64 КБ

прибл. 3,000
прибл. 5,000
прибл. 8,000
прибл. 12,000
прибл. 16,000
прибл. 24,000
прибл. 32,000
прибл. 40,000
от 1 КБ до 128 КБ

от 0.1КБ до 64 КБ

Команды
(Основные команды)
(Функциональные
команды)

12

48

12

48

14

66

14

67

Внутреннее реле (R)
Запрос сообщения (A)
Энергонезависимая
память
D Регулируемый

таймер (T)
D Счетчик (C)
D Реле

удержания (K)
D Таблица

данных (D)
Подпрограмма (P)
Метка (L)
Нерегулируемый
таймер
(Характеристика
номера таймера)

1100 байт
25 байт (200 точек)

80 байт (40 каждый)
80 байт (20 каждый)

20 байт

1,860 байт
--
--

100 каждый

1100 байт
25 байт (200 точек)

80 байт (40 каждый)
80 байт (20 каждый)

20 байт

1,860 байт
--
--

100 каждый

1118 байт
25 байт (200 точек)

80 байт (40 каждый)
80 байт (20 каждый)

20 байт

1860 байт
512 каждый

9999 каждый
100 каждый

3200 байт
125 байт (1000 точек)

300 байт (150 каждый)
200 байт (50 каждый)

50 байт

8,000 байт
2000 каждый
9999 каждый
100 каждый

Ввод/Вывод
D Канал связи

ввода--вывода
(Ввод)
(Примечание 4)
(Вывод)

1024 точек максимум

1024 точек максимум

1024 точек максимум

1024 точек максимум

1024 точек максимум

1024 точек максимум

2048 точек максимум
(Примечание 5)

2048 точек максимум
(Примечание 5)

Средство хранения
программы последо--
вательности

Флэш--ПЗУ
128 КБ

Флэш--ПЗУ
128 КБ

Флэш--ПЗУ
128 КБ

Флэш--ПЗУ
128 КБ (опция 16,000
шагов или менее)
256 КБ (опция 24,000
шагов или менее)
384 КБ (опция 32,000/
40,000 шагов)
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ПРИМЕЧАНИЕ
1 Это число шагов цепной схемы для программы только с основными командами.

Использование функциональных команд может повлиять на число шагов цепной
схемы.

2 Ихразмернеограничен.Темнеменее,общийразмерпрограммыпоследовательности
(общая сумма цепных схем, символов/комментариев, сообщений и т.д.) никогда не
превышает размер хранения программы последовательности. Их размер влияет на
емкость других.

3 PMC--SA1 может использоваться с функцией управления загрузчиком FANUC серии
16i/18i/21i/160i/180i/210i--A.

4 Для ввода--вывода в FANUC серии 16i/18i/21i/160i/180i/210i--A используется только
канал ввода--вывода.

5 1024 точекмаксимум (канал 1)+1024 точекмаксимум (канал 2)= 2048 точекмаксимум.
Канал ввода--вывода 2 можно использовать только, если аппаратное оборудование
ЧПУ поддерживает 2--х канальный канал ввода--вывода и опциональное расширение
канала ввода--вывода обеспечено ЧПУ.
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Таблица 1.1 Технические характеристики PMC (10)

FUNAC Power Mate i-МОДЕЛЬ D/H
Модель PMC-SB5 PMC-SB6

Метод программирования Цепная схема
Последовательность
шагов цепной схемы

Количество уровней цепной
схемы

2 2

Время цикла уровня --1 8 мс 8 мс

Время выполнения исходной
команды

0.085
(μ сек/шаг)

0.085
(μ сек/шаг)

Емкость программы
D Цепная схема (шаг)

(Примечание 1,2)

D Символ/комментарий
(Примечание 2)

D Сообщение
(Примечание 2)

прибл. 5,000
прибл. 12,000
прибл. 16,000
прибл. 24,000

от 1 до 128 КБ

от 0.1 до 64 КБ

прибл. , 5,000
прибл. 12,000,
прибл.16,000,
прибл., 24,000
прибл.32,000
прибл. 40,000
от 1 до 128 КБ

от 0.1 до 64 КБ

Команды (основные)
(функциональные)

14 типов
67 типов

14 типов
67 типов

Внутреннее реле (R)
Запрос сообщения (A)
Энергонезависимая
D Регулируемый таймер (T)
D Счетчик (C)
D Реле удержания (K)
D Таблица данных (D)

Подпрограмма (P)
Метка (L)
Нерегулируемый таймер

1618 байт
25 байт (200 точек)

80 байт (40 точек)
80 байт (20 точек)

20 байт
3000 байт

512 программ
9999 меток

Таймер .100
устройства
определены

3200 байт
125 байт (200 точек)

300 байт (150 точек)
200 байт (50 точек)

50 байт
8000 байт

2000 программ
9999 меток

Таймер .100
устройства
определены

Ввод/вывод
D Канал связи

ввода--вывода (I) макс.
(ведущий) (O) макс.

D Канал связи
ввода--вывода (I) макс.
(ведомый) (O) макс.

D Встроенный
ввод--вывод (I) макс.

(O) макс.

1024 точек макс.
1024 точек макс.

256 точек макс.
256 точек макс.

32 точек макс.
24 точек макс.

1024 точек макс.
1024 точек макс.

256 точек макс.
256 точек макс.

32 точек макс.
24 точек макс.

Средство хранения программы
последовательности

Флэш--ПЗУ
128 КБ (опция 16,000
шагов или менее)
256KB (опция 24,000
шагов или менее)

Флэш--ПЗУ
128 КБ (опция 16,000
шагов или менее)
256 КБ (опция 24,000
шагов или менее)
384 КБ (опция 32,000
шагов)

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Это число шагов цепной схемы для программы только с

основными командами.Использование функциональ--ных
команд может повлиять на число шагов цепной схемы.

2 Их размер неограничен. Тем не менее, общий размер
программы последовательности (общая сумма цепных
схем, символов/комментариев, сообщенийи т.д.) никогда
не превышает размер хранения программы последо--
вательности. Их размер влияет на емкость других.
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Таблица 1.1 Технические характеристики PMC (11)

Серия 15-МОДЕЛЬ B

Модель PMC-NB
(серия 4048)

PMC-NB2

Язык метода программирования Язык C цепной
схемы

Последователь--
ность шагов

языка C цепной
схемы

Номер уровня цепной схемы 3 3

Время цикла уровня --1 8 мс 8 мс

Основная команда:

Время выполнения

0.1

(μс/шаг)

0.1

(μс/шаг)

Емкость программы

S Цепная схема (шаг)
(Примечание 1,2)

S Символ/комментарий

(Примечание 2)

S Сообщение (Примечание 2)

S Только язык

прибл. 8,000

прибл. 16,000
прибл. 24,000

1 -- 128 KБ

0.1 -- 64 KБ

макс. 896 КБ

прибл. 8,000

прибл. 16,000
прибл. 24,000

1 -- 128 KБ

0.1 -- 64 KБ

макс. 896 КБ

Команды (основные)

(функция)

14 типов

69 типов

14 типов

69 типов

Внутреннее реле (R)

Запрос сообщения (A)

Энергонезависимая

S Регулируемый таймер (T)

S Счетчик (C)

S Удерживающее реле (K)

S Таблица данных (D)

Подпрограмма (P)

Метка (L)

Нерегулируемый таймер

1618 байтов

25 байтов

80 байтов

80 байтов

20 байтов

3000 байтов

512 программ

9999 меток

Макс.100
таймеров,
заданных
таймером

3200 байтов

125 байтов

300 байтов

200 байтов

50 байтов

8000 байтов

2000 программ

9999 меток

Макс.100
таймеров,
заданных
таймером

--Ввод/вывод

S Канал связи ввода--вывода (I)

(O)

S I/O CARD (плата ввода--вывода) (I)

(O)

макс. 1024 точек.

макс. 1024 точек.

--

--

макс. 1024 точек.

макс. 1024 точек.

--

--

Средство хранения
программ последовательности

Флэш--ПЗУ

64 КБ
(8,000шагов)

128 КБ
(16,000шагов)

256 КБ
(24,000шагов)

512 КБ
(24,000шагов)

1МБ
(24,000шагов)

Флэш--ПЗУ

64 КБ
(8,000шагов)

128 КБ
(16,000шагов)

256 КБ
(24,000шагов)

512 КБ
(24,000шагов)

1МБ
(24,000шагов)
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ПРИМЕЧАНИЕ
1 Это числошагов цепной схемы для программы только

с основными командами. Использование функцио--
нальных команд может повлиять на число шагов
цепной схемы.

2 Их размер неограничен. Тем не менее, общий размер
программы последовательности (общая сумма
цепных схем, символов/комментариев, сообщений и
т.д.) никогда не превышает размер хранения
программыпоследовательности.Ихразмер влияет на
емкость других.

3 Пожалуйста, обратитесь к (4) для PMC--NB (серия
4047).
Вышеупомянутая таблица валидна для PMC--NB/NB2
(серия 4048).
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Таблица 1.1 Технические характеристики PMC (12)

Модель
FANUC серия 15i

Модель
PMC-NB6

Метод программирования Язык C цепной схемы

Количество уровней цепной схемы 3

Период выполнения первого уровня 8 мс

Время обработки исходной команды 0.085μ сек/шаг

Емкость программы

S Цепная схема (шаг)
(Примечание 1,2)

S Символ/комментарий
(Примечание 2)

S Сообщение
(Примечание 2)

прибл. 8,000
прибл. 12,000
прибл. 16,000
прибл. 24,000
прибл. 32,000

1 -- 128 KБ

0.1 -- 64 KБ

Команды (основные команды)

(функциональные команды)

14

64

Внутреннее реле (R)

Запрос сообщения (A)

Энергонезависимая память

S Регулируемый таймер (T)

S Счетчик (C)

S Удерживающее реле (K)

S Таблица данных (D)

Подпрограмма (P)

Метка (L)

Нерегулируемый таймер

3200 байт

125 байт (1000 точек)

300 байт (150 точек)

200 байт (50 точек)

50 байт

8000 байт

2000 каждый

9999 каждый

100 каждый (характеристика числа
таймеров)

Ввод--вывод

S Канал связи ввода--вывода (Ввод)

(ПРИМЕЧАНИЕ 3) (Вывод)

1024 точек максимум

1024 точек максимум

Средство хранения программы
последовательности

Флэш--ПЗУ

128KБ (опция16,000шаговилименьше)

256 КБ (24,000шагов)

384 KБ (опция 32,000шагов)

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Это числошагов цепной схемы для программы только

с основными командами. Использование функцио--
нальных команд может повлиять на число шагов
цепной схемы.

2 Их размер неограничен. Тем не менее, общий размер
программы последовательности (общая сумма
цепных схем, символов/комментариев, сообщений и
т.д.) никогда не превышает размер хранения про--
граммы последовательности. Их размер влияет на
емкость других.

3 Единственный ввод--вывод FANUC серии 15i -- это
канал ввода--вывода
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Таблица 1.1 Технические характеристики PMC (13)

Серия 21i-B Серия 16i/18i/21i-B

Модель PMC-SA1 PMC-SA1
(управление
загрузчиком)

PMC-SB7

Метод программирования Цепная схема Цепная схема Язык C цепной схемы
последовательность шагов

(Примечание 4)

Количество уровней цепной схемы 2 2 3

Период выполнения первого уровня 8 мс 8 мс 8 мс

Время обработки исходной команды 5.0μ сек/шаг 5.0μ сек/шаг 0.033μ сек/шаг

Емкость программы

S Цепная схема (шаг)
(Примечание 1,2)

S Символ & комментарий
(Примечание 2)

S Сообщение (Примечание 2)

прибл. 3,000
прибл. 5,000

1 -- 128 KБ

0.1 -- 64 KБ

прибл. 3,000
прибл. 5,000
прибл. 8,000
прибл. 12,000

1 -- 128 KБ

0.1 -- 64 KБ

прибл. 3,000
прибл. 5,000
прибл. 8,000
прибл. 12,000
прибл. 16,000
прибл. 24,000
прибл. 32,000
прибл. 40,000
прибл.48,000
прибл. 64,000

1 КБ или более

8 КБ или более

Команды (основные команды)

(функциональные команды)

12

48

12

48

14

69

Внутреннее реле (R)

Дополнительное реле (e)

Запрос сообщения (A)

Энергонезависимая память

S Таблицы данных (D)

S Регулируемые таймеры (T)

S Нерегулируемые таймеры

S Счетчики (C)

Нерегулируемые счетчики (C)

S Реле удержания (K)

Подпрограммы (P)

Метки (L)

1100 байтов

--

200 точек (25 байт)

1,860 байт

40 точек (80 байт)

100 точки

20 точек (80 байт)

--

20 байт

--

--

1,100 байт

--

200 точек (25 байт)

1,860 байт

40 точек (80 байт)

100 точки

20 точек (80 байт)

--

20 байт

--

--

8,500 байт

8,000 байт

2,000 точек
(500 байт, 2 бит/точка)

10,000 байт

250 точек
(1,000 байт, 4 байт/точка)

500 точек
(Задать номер таймера)

100 точек
(400 байт, 4 байт/точка)

100 точек
(200 байт, 2 байт/точка)

120 байт

2000

9999

Ввод--вывод Канал ввода--вывода

S Ввод

S Вывод

1024 точек макс.

1024 точек макс.

1024 точек макс.

1024 точек макс:

2048 точек максимум
(Примечание 3)

2048 точек максимум
(Примечание 3)

Средство хранения программы
последовательности

Флэш--ПЗУ

128 Кб

Флэш--ПЗУ

128 Кб

Флэш--ПЗУ

128 KБ (опция 16,000шагов или меньше)

256 KБ (опция 24,000шагов)

384 KБ (опция 32,000/40,000шагов)

512 KБ (опция 48,000шагов)

768 KБ (опция 64,000шагов)
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ПРИМЕЧАНИЕ
1 Это число шагов цепной схемы для программы только с основными командами.

Использование функциональных команд может повлиять на число шагов цепной
схемы.

2 Ихразмернеограничен.Темнеменее,общийразмерпрограммыпоследовательности
(общая сумма цепных схем, символов/комментариев, сообщений и т.д.) никогда не
превышает размер хранения программы последовательности. Их размер влияет на
емкость других.

3 Максимальное количество основных точек ввода/вывода -- 1024/1024 точек. Опция
расширения канала ввода--вывода увеличивает максимальное значение до 2048/2048
точек.

4 Для использования этой функции требуется опция функции последовательности.
Только функция ЦЕПНАЯ СХЕМА выполняется, если программа последовательности,
для которой используется шаговая последовательность, запущена без этой опции.
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Таблица 1.1 Технические характеристики PMC (14)

Модель
Серия 0i-A

Модель
PMC-SA1 PMC-SA3

Метод программирования Цепная схема Цепная схема

Количество уровней цепной схемы 2 2

Время цикла уровня --1 8 мс 8 мс

Время выполнения исходной команды 5.0μ сек/шаг 0.15μ сек/шаг

Емкость программы

S Цепная схема (шаг) (Примечание 1)

S Символ/комментарий (Примечание 2,3)

S Сообщение (Примечание 2,3)

прибл. 3,000
прибл. 5,000

1 -- 128 KБ

0.1 -- 64 KБ

прибл. , 3,000
прибл. 5,000,
прибл.8,000,
прибл.12,000
прибл. 16,000

1 -- 128 KБ

0.1 -- 64 KБ

Команды (основные)

(функциональные)

12 типов

49 типов

14 типов

66 типов

Внутреннее реле (R)

Запрос сообщения (A)

Энергонезависимая

S Регулируемый таймер (T)

S Счетчик (C)

S Реле удержания (K)

S Таблица данных (D)

Подпрограмма (P)

Метка (L)

Нерегулируемый таймер

1100 байтов

25 байт (200 точек)

80 байт (40 точек)

80 байт (20 точек)

20 байтов

1860 байтов

--

--

Таймер .100 устройства
определены

1118 байтов

25 байт (200 точек)

80 байт (40 точек)

80 байт (20 точек)

20 байтов

1860 байтов

512 программ

9999 меток

Таймер .100 устройства
определены

--Ввод/вывод

S Канал связи ввода--вывода (I) макс.

(ведущий) (O) макс.

S Встроенный ввод--вывод (I) макс.

(O) макс.

1024 точек максимум

1024 точек максимум

96 точек макс.

64 точек макс.

1024 точек максимум

1024 точек максимум

96 точек макс.

64 точек макс.

Хранениепрограммы последовательности Флэш--ПЗУ

128 Кб

Флэш--ПЗУ

128 Кб

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Это число шагов цепной схемы для программы только с основными командами.

Использование функциональных команд может повлиять на число шагов цепной
схемы.

2 Ихразмернеограничен.Темнеменее,общийразмерпрограммыпоследовательности
(общая сумма цепных схем, символов/комментариев, сообщений и т.д.) никогда не
превышает размер хранения программы последовательности. Их размер влияет на
емкость других.

3 Размерсимволаикомментария ограничен32КБ.Размерсообщенияограничен 2.1КБ.
Максимальный размер символа и комментария -- 64 КБ соответственно.
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Таблица 1.1 Технические характеристики PMC (15)

Модель
Серия 0i-B Серия 0i Mate-A/B

Модель
PMC-SA1 PMC-SB7 PMC-SA1

Метод программирования Цепная схема Цепная схема Цепная схема

Количество уровней цепной
схемы

2 3 2

Период выполнения первого
уровня

8 мс 8 мс 8 мс

Время обработки исходной
команды

5.0μ сек/шаг 0.033μ сек/шаг 5.0μ сек/шаг

Емкость программы

S Цепная схема (шаг)
(Примечание 1,2)

S Символ & комментарий
(Примечание 2)

S Сообщение
(Примечание 2)

Прибл.5,000

1 -- 128 KБ

0.1 -- 64 KБ

Прибл.24,000

1 КБ или более

8 КБ или более

Прибл.5,000

1 -- 128 KБ

от 0.1КБ до 64 КБ

Основные команды

Функциональные команды

12

48

14

69

12

48

Внутреннее реле (R)

Дополнительное реле (E)

Запрос сообщения (A)

Энергонезависимая память

S Таблицы данных (D)

S Регулируемые таймеры (T)

Нерегулируемые таймеры

S Счетчики (C)

Нерегулируемые
счетчики (C)

S Реле удержания (K)

Подпрограммы (P)

Метки (L)

1,100 байт

--

200 точек (25 байт)

1,860 байт

40 точек (80 байт)

100 точки

20 точек (80 байт)

--

20 байт

--

--

8,500 байт

8,000 байт

2,000 точек (500 байт, 2 бит/точка)

10,000 байт

250 точек (1,000 байт, 4 байт/точка)

500 точек (Задать номер таймера)

100 точек (400 байт, 4 байт/точка)

100 точек (200 байт, 2 байт/точка)

120 байт

2000

9999

1,100 байт

--

200 точек (25 байт)

1,860 байт

40 точек (80 байт)

100 точки

20 точек (80 байт)

--

20 байт

--

--

Интерфейс станка

(I) макс.

(O) макс.

Пульт оператора станка

1,024 точек макс.
(Примечание 3)

1,024 точек макс.
(Примечание 3)

Доступный

1,024 точек макс. (Примечание 3)

1,024 точек макс. (Примечание 3)

Доступный

96 точек макс.
(Примечание 4)

64 точек макс.
(Примечание 4)

Доступный

Хранениепрограммы
последовательности

Флэш--ПЗУ

128 Кб

Флэш--ПЗУ

128 КБ
256 КБ

Флэш--ПЗУ

128 Кб

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Это число шагов цепной схемы для программы только с основными командами.

Использование функциональных команд может повлиять на число шагов цепной схемы.
2 Их размер неограничен. Тем не менее, общий размер программы последовательности

(общая сумма цепных схем, символов/комментариев, сообщений и т.д.) никогда не
превышает размер хранения программы последовательности. Их размер влияет на
емкость других.

3 Макс. точки интерфейса станка содержат точку встроенного ввода--вывода. Встроенный
ввод--вывод имеет 96 точек DI, 64 точки DO и использует группу 0 канала ввода--вывода.

4 Только модули ввода--вывода операторской панели распределения ввода--вывода
(ввод 48 точек / вывод 32 точек) могут быть подключены. Доступны два модуля
ввода--вывода операторской панели распределения ввода--вывода.
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Таблица 1.2 Сводные данные о спецификации цепной схемы (1)

Модель PMC-PA1 PMC-PA3 PMC-P

АдресPMC Интерфейс между PMC и ЧПУ
(F и G)

совместимо несовместимо
(Примечание 2)

Интерфейс между PMC и
станком (X и Y)

совместимо несовместимо
(Примечание 2)

Другие (R, A, C, K, D, T) совместимо несовместимо

Совмести--
мость

Формат ПЗУ (объект) несовместимо (Примечание 1)
мость
цепной
схемы

Формат источника
(мнемонический)

совместимо несовместимо
(Примечание 2)

SYSTEM Разделенная система не предусмотрено
(Примечание 3)

Имеется

Неразделенная система Имеется не предусмотрена

Основные команды совместимо

Функцио--
нальные

DISP (SUB49) не предусмотрено
(Примечание 4)

Имеется

команды COM
(SUB9)

Спецификация счета
катушек

не предусмотрено
(Примечание 5)

Имеется
( )

Спецификация COME
(SUB29)

Имеется

JMP
(SUB10)

Спецификация счета
катушек

не предусмотрено
(Примечание 5)

Имеется
( )

Спецификация JMPE
(SUB30)

Имеется

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Одно и то жеПЗУ неможет совместно использоваться

различными моделями. ПЗУ должно быть переза--
писано с помощью автономного программатора.

2 Возможно преобразовать адрес сигнала с помощью
операции “ПРЕОБРАЗОВАНИЕ АДРЕСА СИГНАЛА”
(ПРИЛОЖЕНИЕ G).

3 Установочный параметр системного параметра
ИГНОРИРОВАТЬ РАЗДЕЛИТЕЛЬНЫЙ КОД не
предусмотрен.

4 Вместо этого используйте команду DISPB (SUB41).
5 ДиапазонкомандCOM(SUB9)иJMP(SUB10)неможет

быть задано числом катушек. Задайте диапазон с
помощью командCOME (SUB29) и JMPE (SUB30).При
задании числа катушек, во время редактирования не
отображаются сообщения об ошибках, но когда
данные отсылаются в ОЗУ, отображается сообщение
“ALARM093”.

1.2
СВОДНЫЕ ДАННЫЕ
О СПЕЦИФИКАЦИИ
ЦЕПНОЙ СХЕМЫ



1. ПРОЦЕДУРА СОЗДАНИЯ
ПРОГРАММЫ ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТИ B--61863RU/15ПРОГРАММА ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТИ PMC

30

Таблица 1.2 Сводные данные о спецификации цепной схемы (2)

Модель PMC-
SA1

PMC-
SA2

PMC-
SA3/
SA5

PMC-
SB

PMC-
SB2

PMC-
SB3/
SB4/
SB5/
SB6

PMC-SC PMC-
SC3/SC4

Адрес PMC Интерфейс между PMC и ЧПУ
(F и G)

совместимо (примечание 8)

Интерфейс между PMC и
станком (X и Y)

совместимо

Подпрограмма, метка (P и L) не предусмотрена Имеется не
предусмотрена

Имеется не предус--
мотрена

Имеется

Другие (R, A, C, K, D, T) совместимо (Примечание 1)

Совмести--
мость

Формат ПЗУ (объект) несовместимо (Примечание 2)
мость
цепной
схемы

Формат источника
(мнемонический) совместимо (Примечание 3)

SYSTEM Разделенная система не предусмотрено
(Примечание 4)

Имеетс
я

не
предусмотрено
(Примечание 4)

Имеется не предусмо--
трена

Неразделенная система Имеется

Структу--
рирование

Подпрограмма
нельзя можно нельзя можно Не исполь--

зуется
можно

Основные команды совместимо

Функцио-- END3 (SUB48) не предусмотрена Имеетсяу ц
нальные
команды

DISP (SUB49) не предусмотрено
(Примечание 5)

Имеется

COM
(SUB9)

Спецификация
счета катушек

не предусмотрено
(Примечание 6)

Имеетс
я

не
предусмотрено
(Примечание 6)

Имеется
не

предусмотрено
(Примечание 6)

Спецификация
COME (SUB29)

Имеется

JMP
(SUB10)

Спецификация
счета катушек

не предусмотрено
(Примечание 6)

Имеетс
я

не
предусмотрено
(Примечание 6)

Имеется
не

предусмотрено
(Примечание 6)

Спецификация
JMPE (SUB30)

Имеется

FNC9X (SUB9X) не предусмотрена Имеется

MMCWR (SUB98),
MMCWW (SUB99)
MMC3R (SUB88),
MMC3W (SUB89)
(Примечание 7)

Имеется (Примечание 7) Имеется

MOVB (SUB43),MOVW (SUB44) ,
MOVN (SUB45)

не предусмотрена Имеется не
предусмотрена

Имеется не предус--
мотрена

Имеется

DIFU (SUB57), DIFD (SUB58) не предусмотрена Имеется не
предусмотрена

Имеется не предус--
мотрена

Имеется

AND (SUB60), OR (SUB61)
NOT (SUB62), EOR (SUB59)

не предусмотрена Имеется не
предусмотрена

Имеется не предус--
мотрена

Имеется

Функцио--
нальная
команда
(для струк--

Команды для подпрограмм
END (SUB64) ,
CALL (SUB65), CALLU (SUB66) ,
SP (SUB71), SPE (SUB72)

не предусмотрена Имеется не
предусмотрена

Имеется не предус--
мотрена

Имеется

(для струк--
турного
программи--
рования)

Расширенная команда
перехода
JMPB (SUB68), JMPC (SUB73)
LBL (SUB69)

не предусмотрена Имеется не
предусмотрена

Имеется не предус--
мотрена

Имеется
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ПРИМЕЧАНИЕ
1 Внутреннее реле и таблица данных в энергонеза--

висимой памяти PMC--SB3, SC, SC3 являются
расширенными по сравнению с другими моделями.

2 Одно и то жеПЗУ неможет совместно использоваться
различными моделями. ПЗУ должно быть переза--
писано с помощью автономного программатора.
Тем не менее, ПЗУ ROM для PMC--SA2 может
использоваться для PMC--SA3, а ПЗУ ROM для
PMC--SB2 может использоваться для PMC--SB3.

3 Программуможно конвертировать, введя ееповторно
после того, как она выведена в исходном формате.

4 Установочный параметр системного параметра
ИГНОРИРОВАТЬ РАЗДЕЛИТЕЛЬНЫЙ КОД не предус--
мотрен.

5 Вместо этого используйте команду DISPB (SUB41).
6 ДиапазонкомандCOM(SUB9)иJMP(SUB10)неможет

быть задано числом катушек. Задайте диапазон с
помощью команд COME (SUB29) и JMPE (SUB30).

7 Для FS18A (PMC--SA1/SA2/SA3) можно использовать
только MMC--III. Для FS18B можно использовать
MMC--III иMMC--IV.
Для FS21B (PMC--SA1/SA3) можно использовать
MMC--IV.
Для FS16i/18i/21i можно использоватьMMC--IV.
Для FS16C/18C можно использоватьMMC--IV.

8 В PMC--SB4, SB6 и SC4 сделано расширение
интерфейса. Расширенная часть интерфейса не
совместима с другими PMC.



1. ПРОЦЕДУРА СОЗДАНИЯ
ПРОГРАММЫ ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТИ B--61863RU/15ПРОГРАММА ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТИ PMC

32

Таблица 1.2 Сводные данные о спецификации цепной схемы (3)

Модель
Серия

PMC-NA
(4046)

PMC-NB
(4047)
(4048)

PMC-NB2
(4048)

Адрес PMC Интерфейс между PMC и ЧПУ (F и G) несовместимодр

Интерфейс между PMC и станком
(X и Y)

совместимо

Подпрограмма, метка (P и L) не предус--
мотрена

Имеется

Другие (R, A, C, K, D, T) совместимо (Примечание 1)

Совмести--
мость
е ой

Формат ПЗУ (объект) несовместимо
(Примечание 2)

цепной
схемы Формат источника (мнемонический) совместимо (примечание 3)

SYSTEM Разделенная система Имеется не предусмотрена

Неразделенная система не предус--
мотрена

Имеется

Структури-- Подпрограмма нельзя можнору ур
рование Последовательность шагов нельзя можно

Основные команды совместимо

Функцио-- END3 (SUB48) Имеетсяу ц
нальные
команды

DISP (SUB49) Имеется не предусмотрена
команды

COM
(SUB9)

Спецификация счета
катушек

Имеется не предусмотрена
( )

Спецификация COME
(SUB29)

Имеется

JMP
(SUB10)

Спецификация счета
катушек

Имеется не предусмотрена
( )

Спецификация JMPE
(SUB30)

Имеется

FNC9X (SUB9X) Имеется

LIBRY (SUB60), LEND (SUB61) Имеется не предусмотрена

MMCWR (SUB98), MMCWW (SUB99)
MMC3R (SUB88), MMC3W (SUB89)
MOVB (SUB43), MOVW (SUB44)
MOVN (SUB45)
DIFU (SUB57), DIFD (SUB58)
AND (SUB60), OR (SUB61)
NOT (SUB62), EOR (SUB59)

не предус--
мотрена

Имеется

Функцио--
нальная
команда
(для струк

S Команда для подпрограмм
END (SUB64), CALL (SUB65), CALLU
(SUB66), SP (SUB71), SPE (SUB72)

не предус--
мотрена

Имеется

(для струк--
турного
програм--
мирования)

S Расширенная команда перехода
JMPB (SUB68), JMPC (SUB73),
LBL (SUB69)

не предус--
мотрена

Имеется

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Управление адресом внутреннего релеиадресомтаб--

лицы данныеотличаются дляPMC--NB/NB2 иPMC--NA.
2 Одно и то жеПЗУ неможет совместно использоваться

различными моделями. ПЗУ должно быть перезапи--
сано с помощью автономного программатора.

3 Данные можно конвертировать, выведя их в формате
источника и затем введя снова. Более того, часть
функциональных команд не совместима между
PMC--NB/NB2 и PMC--NA.
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Таблица 1.2 Совместимость цепной схемы (4)

Модель
FANUC серия 15-B FANUC серия 15i

Модель
PMC-NB PMC-NB2 PMC-NB6

Адрес PMC Интерфейс PMC--ЧПУ (F, G) совместимо (примечание 1)др

PMC--интерфейс станка (X, Y) совместимо

Область, используемая управляющим
программным обеспечением (K)

от K17 до K19 от K900 до K909

Совмести--
мость цепной

Формат ПЗУ (объект) несовместимо совместимо (ПРИМЕЧАНИЕ 2)
мость цепной
схемы Формат источника (мнемонический) совместимо

Основная команда: совместимо

Функциональн
ая команда

FNC9X(SUB9X)
MMC3R(SUB88)
MMC3W(SUB89)
MMCWR(SUB98)
MMCWW(SUB99)

Да Нет

Программа пользователя (C) Да Да (ПРИМЕЧАНИЕ 3)

Программа пользователя (последовательность шагов) Нет Да Да (опционально)

Автоматическая работа программы последовательности K17#2=1 K900#2=1 K900#2=0

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Совместимость не поддерживается для уникального

интерфейса серии 15i.
2 PMC--NB6 серии 15iобладает высокой совмести--

мостью с PMC--NB2 серии 15--B. PMC--NB2 и PMC--NB6
отличаются друг от друга следующим:
(1)Выполнение зависящей от времени цепной схемы

Так как выполнение команд становится быстрее,
могут возникнуть следующие изменения во
времени выполнения:
S Изменения в цикле выполнения второго уровня

цепной схемы
S Изменения во времени для разделения второго

уровня и выполнения первого уровня
S Изменения во времени для выполнения цепной

схемы и передачи ввода--вывода
(2)Функции окна

Функциональные команды, которые можно исполь--
зовать, отличаются для PMC--NB2 и PMC--NB6. См.
главу 5, ”Функциональные команды PMC” в Части I,
”Программа последовательности PMC.”

(3)Управление окном
Порядок выполнения операций для окна PMC для
PMC--NB615iнезначительноотличается оттакового
дляPMC--NB2 15--B.См. главу 7, ”Управлениеокном
PMC--NB6” в Части II, ”Управление PMC.”

(4)Последовательность шагов
Для PMC--NB6 последовательность шагов
опциональна.

3 Опция C обязательна.
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Таблица 1.2 Совместимость цепной схемы (5)

Модель
16i/18i/21i-A 16i/18i/21i-B

Модель
SA5 SB5 SB6 SB7

Адрес PMC Интерфейс PMC--ЧПУ (F, G) от F0 до F255
от G0 до G255

Расширена от
F0 до F511 и G0

до G511

Расширена от
F0 до F511 и G0

до G511

PMC--интерфейс станка (X, Y) отX0 до X127
от Y0 до Y127

отX200 до X327
и от Y200 до

Y327
добавлены

совместимо

Область, используемая управляющим
программным обеспечением (K)

отK17 до K19 Изменено от
K900 до K909

Расширено от
K900 до K919

Основная команда: совместимо

Функцио--
нальная
команда

END3
CTRB
MOVD

Нет Да (допол--
нительно)

DISP Да Нет

Вышеприведенная таблица показывает различия, на которые
необходимо обратить внимание при преобразовании в
PMC-SB5, PMC-SB6 или PMC-SB7.Простое преобразование в
обратном направлении выполнить нельзя, главным образом
потому что такие функции, как диапазоны адресов PMC
ограничены.
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ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
1 Вышепреведенная таблица не содержит простых добавлений зарезервированных

областей для адресов PMC, которые не используются цепной схемой.
2 Выполнение зависящей от времени цепной схемы

Так как выполнение команд становится быстрее, могут возникнуть следующие
изменения во времени выполнения:
S Изменения в цикле выполнения второго уровня цепной схемы
S Изменения во времени для разделения второго уровня и выполнения первого

уровня
S Изменения во времени для выполнения цепной схемы и передачи ввода--вывода
Цепная последовательность, которая может использоваться на 16i/18i/21i--A также
должна быть проверена на работоспособность на системе 16i/18i/21i--B.

3 Изменения в емкости памяти, требуемые для программы последовательности
(PMC--SB7)
Как описано в разделе 2.8, емкость памяти, требуемой для системных и символьных
данных/данных комментариев, была изменена. В результате емкость флэш--ПЗУ
возрослапо сравнениюсPMC--SA5/SB5/SB6, в том числе идля тойже самойисходной
программы. Если созданная программа последовательности превосходит емкость
флэш--ПЗУ, добавьте опцию подсчета шагов или удалите ненужные символы и
комментарии.

4 Содержимое окна и операции
Система операций и содержимого окон PMC--SB7 очень похожа на таковую
PMC--SA5/SB5/SB6. Однако, некоторые операции для PMC--SA5/SB5/SB6 были
изменены с целью улучшения эксплуатационных качеств и работоспособности. То же
касается и PMC--SA1.Подробнее см. в главе 1, ”ОПЕРАЦИИ ОКНА ДЛЯ PMC--SA1/SB7”
в Части V.

5 Ввод--вывод параметров PMC (PMC--SB7)
С увеличением размера параметров PMC (области T, C, K и D) формат данных,
используемый для ввода параметров PMC с карты памяти или дискеты (FANUC Handy
File) или вывода их на эти носители в окне ввода--вывода PMC был расширен.
S Параметры PMC, выведенные PMC--SA5/SB5/SB6 могут быть считаны PMC--SB7.
S Параметры PMC, выведенные PMC--SB7,немогут быть считаныPMC--SA5/SB5/SB6.
Реле расширения (область E) добавлено в качестве адреса PMC. Параметры PMC,
введенныеиливыведенныеPMC--SB7,содержатобластьE.ЕслисчитанпараметрPMC,
выведенный PMC--SB7, область E инициализируется в то состояние, когда параметр
PMC выведен.
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В этом параграфе описаныфункции программыпоследователь-
ности. Далее будут объяснены принципы программирования.

Программа последовательности - это программа для
последовательного управления станком и другими системами.

Программа определяется как процедура обработки для того,
чтобы ЦП мог выполнить арифметическую обработку.

Программа конвертируется в формат (команды машинного
языка) для того, чтобы ЦП мог выполнить декодирование и
арифметическую обработку, и сохраняются в ОЗУ или ПЗУ.

ЦП считывает команды программы, сохраненные в памяти,
каждую команду на высокой скорости, и выполняет программу
арифметическим способом.

Программирование команды последовательности начинается с
составления цепной схемы, которая служит процедурой
обработки для арифметической обработки ЦП.

Цепная схема составляется с использованием команд PMC.

После составления цепной схемы, последовательность
обработки этой схемы конвертируется в команды машинного
языка и сохраняется в памяти (ввод программы).

Преобразование в команды машинного языка и сохранения в
памяти осуществляются с помощью программатора PMC.
ПрограмматорPMC - это функция для составления программы.

Сохраненная в памяти программа последовательности
последовательно считывается в ЦП PMC, каждая команда на
высокой скорости, и выполняется.

Это отношение показано на рисунке 1.3.

ЦПУ считывает введенные цепные сигналы адреса X0.0
команды RD X0.0 и устанавливает их в операционный регистр.
Затем ЦП выполняет операцию AND (И) с состоянием
внутреннего реле по адресуR10.0 соответственно команде AND
R10.1, и отправляет эти результаты в регистр операций.

ЦП выполняет команды на высокой скорости и выводит
арифметические результаты в адрес Y0.0 цепи вывода.

1.3
ЧТО ТАКОЕ
ПРОГРАММА
ПОСЛЕДОВАТЕЛЬ-
НОСТИ?
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Цепь ввода

RD X0.0

AND R10.1

OR X6.1

AND.NOT R20.3

WRT Y0.0

X0.0
X6.1

Y0.0

Цепь вывода

Внутреннее реле (ОЗУ)

R10.1
R20.3

ЦП

Память программы
последовательности

PMC (Программируемый контроллер станка)

Ввод
программы
последова--
тельности

X0.0 R10.1
C

R20.3 Y0.0

А В D W

Управляемая система, такая как
станки и другие системы

X6.1

Pис. 1.3 Выполнение PMCпрограммы последовательности
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После определения спецификаций объекта управления и
определения числа точек сигнала ввода-вывода следует создать
спецификации интерфейса. Используйте таблица интерфейса
сигнала ввода-вывода в РУКОВОДСТВЕ ПО СВЯЗИ для
создания спецификаций интерфейса. Введите имена сигналов
(не более шести знаков) в таблицу интерфейса сигнала
ввода-вывода согласно типу связанных сигналов. Сигналы
ввода-вывода см. в РУКОВОДСТВЕ ПО СВЯЗИ.

Выразите операции управления, заданные в шаге 2, используя
цепную схему (схема цепи реле). Функции таймера, счетчика и
т.п.,которыенемогутбытьвыраженыспомощьюсимволовреле
(например, функциональные команды), следует выразить с
помощьюсимволов,присвоенныхфункциональнымкомандам.

В автономном программаторе и встроенной функции
редактирования программа последовательности может быть
введена в формат цепной схемы с клавишпанели ЭЛТ/РВДили
с клавиш клавиатуры серии SYSTEM P.

Также введенная программа последовательности может быть
выведенанапринтервформатецепнойсхемысиспользованием
серии SYSTEM P.

Таким образом, ввод можно осуществить во время создания
цепной схемы в окне ЭЛТ во время ввода программы
последовательности. Поэтому цепную схему не обязательно
подготавливать заранее.

Тем не менее, чтобы сократить время, занятое оборудованием
для создания программы последовательности, или для того
чтобы эффективно создать программу последовательности,
рекомендуется подготовить цепную схему заранее.

Цепная схема используется в качестве схемы техобслуживания
дежурным персоналом FANUC, изготовителем станка и
конечнымпользователем.Следовательно,цепная схема должна
быть легкой для понимания.

Имена сигналов (до шести знаков) можно ввести в сигналы
ввода-вывода, комментарии (макс. 30 знаков) можно ввести в
катушку реле, и комментарии (макс. 30 знаков) можно ввести в
сигналы ввода-вывода таблиц адресов одновременно со вводом
программы последовательности. Вводите как можно более
понятные имена сигналов и комментарии.

1.4
СОЗДАНИЕ
СПЕЦИФИКАЦИИ
ИНТЕРФЕЙСА
(ШАГИ 1 - 3)

1.5
СОЗДАНИЕ
ЦЕПНОЙ СХЕМЫ
(ШАГ 4)



MF

F7.0
SF

F7.2
TF

F7.3

MF

F 7.0

SF

F 7.2

TF

F 7.3

MFIN

R211.7

SFIN

R211.5

TFIN

R211.6

FIN

G4.3

Сигналокончания
смешанной
функции
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При кодировании содержимое управления, выраженное в
цепной схеме, конвертируется в команды PMC. При
использовании автономного программатора или при
редактировании цепной схемы, если ввод программы
последовательности можно осуществить в формате простой
цепной схемы, кодирование обычно не нужно.

Кодирование необходимо только если программа
последовательности записана на перфоленте и введена с
перфоленты.

Примеры цепных схем и кодирования показаны на рисунке 1.6.

Номер шага Команда
Номер адреса,
бит адреса

Комментарий

850 RD F7.0 MF

851 OR F7.2 SF

852 OR F7.3 TF

853 RD.NOT.STK F7.0 MF

854 OR R211.7 MFIN

856 AND.STK

857 RD.NOT.STK F7.2 SF

858 OR R211.5 SFIN

859 AND.STK

860 RD.NOT.STK F7.3 TF

861 OR R211.6 TFIN

862 AND.STK

863 WRT G4.3 FIN

Pис. 1.6

1.6
КОДИРОВАНИЕ
(ШАГ 5)
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Программу последовательности можно ввести пятью
следующими способами:

(1) Ввод с помощью клавиш ЭЛТ/РВД
Программапоследовательности вводится вформатецепной
схемы с помощью клавиш ЭЛТ/РВД.

(2) Ввод с клавиатуры серии SYSTEM P
Программа последовательности вводится в мнемонических
символах с помощью клавиатуры серии SYSTEM P.

(3) Ввод с PPR серии SYSTEM P
Программапоследовательностинаперфоленте считывается
с PPR и сохраняется в памяти серий SYSTEM P.

(4) Ввод с дискеты серии SYSTEM P
Этот метод используется, если в законченной программе
последовательности есть небольшие изменения.
Записанная на дискету программа последовательности
сохраняется в памяти серии SYSTEM P.

(5) Ввод с записывающего устройства ПЗУ
Этот метод используется, если в законченной программе
последовательности есть небольшие изменения. Записан-
ная в ПЗУ программа последовательности сохраняется из
записывающего устройства PMC или FA в P-G или ОЗУ
отладки.

Проверьте программу последовательности и после этого
запишите ее в ПЗУ. Программу последовательности можно
проверить двумя способами.

(1) Проверка эмулятором
Вместо станка подключите эмулятор (состоящий из ламп и
переключателей). Вместо использования сигналов ввода со
станка, вводите сигналы, включая и выключая переклю-
чатели в соответствии с движением станка. Проверьте
сигналы выхода, основываясь на активности ламп.

(2) Проверка системной операцией
Выполните проверку, подключив станок. Так как иногда в
зависимости от программы последовательности могут быть
выполнены неожиданные операции, позаботьтесь о
безопасности перед началом операций

(3) Запись в ПЗУ
Когда проверка программы последовательности закончена,
запишите программу последовательности в ПЗУ. ПЗУ,
которые следует использовать, описаны ниже. Затем уста-
новите ПЗУ в блок ЧПУ и отправьте конечному пользо-
вателю в качестве стандартного продукта. Запись програм-
мы последовательности в ПЗУ, техобслуживание и
управлениедолжныпроводитьсяизготовителемстанка.Для
этойцелиFANUCпредоставляет записывающееустройство
PMC или записывающее устройство FA в качестве
записывающего устройства ПЗУ и ПЗУ или модуль ПЗУ на
плате ПК, на которой установлен чип ПЗУ. Используйте
только эти устройства для записи программы последо-
вательности в ПЗУ.

1.7
ВВОД ПРОГРАММЫ
ПОСЛЕДОВАТЕЛЬ-
НОСТИ (ШАГИ 6, 7)

1.8
ПРОВЕРКА
ПРОГРАММЫ
ПОСЛЕДОВАТЕЛЬ-
НОСТИ И ЗАПИСЬ В ПЗУ
(ШАГИ С 8 ПО 11)
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(1) Хранение и управление программой последовательности
Послеотладкиследуетсохранитьпрограммупоследователь-
ности. Управление ею должен осуществлять изготовитель
станка. Программу можно сохранить следующими
способами:

(a) Сохранение в ПЗУ
Программупоследовательностиможно сохранить вПЗУ.
Для управления внесите номер чертежа, номер редакции
и проч. изготовителя станка на ярлыкПЗУ и прикрепите
его к ПЗУ для контроля. Такой же контроль необходим
для ПЗУ продукта.

(b) Сохранение на дискете
С помощью автономного программатора программу
можно сохранить на дискету. На дискету можно
сохранить несколько программ.

(c) Сохранение на перфолента
Программу последовательности можно сохранить на
перфолента.

(d) Сохранениена кассету FANUC
Программу последовательности можно сохранить на
кассету.

(2) Составление и управление чертежом техобслуживания
Программа последовательности может быть выведена на
принтер в формате цепной схемы с использованием
автономного программатора или встроенной функции
редактирования. Приложите цепную схему к станку в
качестве чертежа для техобслуживания вместе со схемами
магнитного контура станка и проч.

1.9
ХРАНЕНИЕ И
УПРАВЛЕНИЕ
ПРОГРАММОЙ
ПОСЛЕДОВАТЕЛЬ-
НОСТИ (ШАГИ 12 - 14)
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2 ПРОГРАММА ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТИ

Так как управление последовательностью PMC используется
программноидействуетпопринципу,отличающемуся отобщей
цепи реле,метод управленияпоследовательностью долженбыть
полностью усвоен для создания последовательности PMC.
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В общей схеме последовательности реле каждое реле работает
примерно в одноитожевремя.Например,нанижеприведенном
рисунке, когда работает реле А, релеD и E работают примерно в
то же самое время. (Если оба контакта B и C выключены.)При
управлении последовательностью PMC, каждое реле цепи
работает последовательно. Когда работает реле А, работает реле
D, затем реле E (см. рис. 2.1 (a)). Таким образом, реле работают
в последовательности, которая может быть записана в виде
цепной схемы. (запрограммированная последовательность)

А В

D

А C

E

Pис . 2.1 (a) Примеры цепи

Хотя последовательная работа PMC выполняется на высокой
скорости, скорость меняется в зависимости от подлежащего
выполнению порядка.

Рис. 2.1 (b) (A) и (B) показывают операции от цепи реле до
программы PMC.

А C

В

А

C

А

C

А C

В

(a)

(В)

(P.B)

(P.B)

Pис . 2.1 (b) Примеры цепи

(1) Цепь реле
Операции на рисунках 2.1 (b) (A) и (B) одни и те же.
Включение A (P.B) вызывает прохождение тока к катушкам
B и C, что включает B и C. Когда C включается, B
выключается.

(2) Программа PMC
на рис. 2.1 (b) (A), цепь реле, включение A (P.B) включает B
и C и после одного цикла последовательности PMC
выключает B. Но на рис. 2.1 (b) (B) включение A (P.B)
включает C, но не включает B.

2.1
ПРОЦЕДУРА
ВЫПОЛНЕНИЯ
ПРОГРАММЫ
ПОСЛЕДОВАТЕЛЬ-
НОСТИ
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Программа последовательности выполняется с начала кода до
конца кода цепной схемы в записанной последовательности.
Когда программа последовательности заканчивается,
программаначинается сначала.Это называетсяповторяющейся
операцией.

Время выполнения с начала до конца цепной схемы называется
временем обработки последовательности и варьируется в
зависимости от шкалы управления (число шагов) и размера
последовательности 1-го уровня. Чем короче время процесса,
тем лучше отклик сигнала.

Программа последовательности состоит из трех частей.
Последовательность 1-го уровня, последовательность 2-го уровня и
последовательность 3-го уровня. Последовательность 3-го уровня
добавляется к моделям, способным использовать последовательность
3-го уровня. (см. рис. 2.3 (a)).

Программа последовательности

Последовательность 1
уровня

Последовательность 2
уровня

Последовательность 3
уровня

Задает конец последо--
вательности 1 уровня.

SUB 1

SUB 2

SUB 48

Раздел 1

Раздел 2

Разделn

Задает конец последова--
тельности 2 уровня.

(только модели, могущие использовать последовательность 3 уровня)
Задает конец последовательности 3 уровня.

Pис . 2.3 (a) Составление программы последовательности
Последовательность 1-го уровня работает каждые 8 мс
(высокоскоростная последовательная операция). Если
последовательность 1-го уровня длинная, общее время операции,
включая последовательность 2-го уровня, увеличи- вается. Поэтому
последовательность 1 уровня необходимо программировать таким
образом, чтобы время ее выполнения было как можно более коротким.
Последовательность 2 уровня работает каждые 8×n мс. Здесь n - делитель
для после- дователь- ности 2-го уровня. Последовательность 2 уровня
делится автоматически, когда программа последовательности передается
в ОЗУ для отладки в блоке ЧПУ или записывается в ПЗУ после создания.
В этом случае время одного цикла программы последовательности
отображается в окне автоном- ного программатора.
Последовательность 3 уровня работает во время простоя PMC.

(1) Деление последовательности 2 уровня
Последовательность 2 уровня должна быть разделена для
выполнения последовательности 1 уровня. Например, программа
последовательности выполняется в следующей последовательности,
если делитель n. (см. рис. 2.3 (b),2.3 (c)) После того, как последняя
последовательность 2 уровня (делитель n) выполнена, программа
последовательности снова выполняется сначала. Таким образом,
если делитель n, цикл выполнения 8 ммс (8 мcин).

2.2
ПОВТОРЯЮЩАЯСЯ
ОПЕРАЦИЯ

2.3
ПРИОРИТЕТ
ВЫПОЛНЕНИЯ
(1-Й УРОВЕНЬ,
2-Й УРОВЕНЬ И
3-Й УРОВЕНЬ)
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Последовательность 1 уровня работает каждые 8 мс, а
последовательность 2 уровня каждые 8×n мс. Если шаги
последовательности 1 уровня увеличиваются, шаги
последовательности 2 уровня, работающей каждые 8 мс, становятся
меньше, таким образом делитель увеличивается и время обработки
также увеличивается. Поэтому желательно программировать таким
образом, чтобы свести последовательность 1 уровня к минимуму. В
PMC-SA1, -SA2, -SB и -SB2 1.25 мс из 8 мс предназначены для
выполнения последовательностей 1 и 2 уровня. Оставшееся время
предназначено для обработки ЧУ. В PMC-SC 5 мс из 8 мс
предназначены для выполнения последовательностей 1 или 2
уровня. Стандартное уста- новочное значение равно 5 мс, если
системный параметр LADDER EXEC = 100%. Оставшееся время
предназначено для выполнения последовательности 3 уровня и
программы.

1--й
уровень

2--й
уровень

Обработка ЧУ

8 мс 8 мс 8 мс

Раздел 1Раздел 1 Раздел nРаздел 2

1.25 мс 1.25 мс 1.25 мс

Pис. 2.3 (b) Последовательность, в которой выполняется программа последовательности
(PMC-SA1, -SA2, -SB и -SB2)

1--й
уровень

2--й
уровень

3--й уровень, выполнение программы
и отображение окна PMC

8 мс 8 мс 8 мс

Раздел 1Раздел 1 Раздел nРаздел 2

5 мс 5 мс 5 мс

Pис. 2.3 (c) Последовательность, в которой выполняется программа последовательности (PMC-SC)

(2) Последовательность 1-го уровня
Обрабатываются только импульсные сигналы малой дли-
тельности. Эти сигналы включают аварийную остановку,
перерегулирование каждой оси, замедление возвращения
референтной точки, внешнее замедление, пропуск, дости- жение
измерительной позиции и сигналы останова подачи.

(3) Последовательность 3 уровня
Цель последовательности 3 уровня - выполнение такихпрограмм,
как обработка отображаемой информации или монитор статуса
управления; они не имеют прямого отношения к управлению
станком (сообщения для опе- ратора, отображение сигналов
тревоги и т.д.). Это направ- лено на облегчение программы 2
уровня, имеющей непос- редственное отношение к управлению
станком.Некоторыепрограммыпереносятся на 3 уровень, за счет
чего сокращается время выполнения PMC (время цикла). Для
PMC-RC, еслипрограмма 3уровнянеиспользуется,командаSUB
48 (END3) следует за командой SUB 2.
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(4) Разделенная система и неразделенная система
В этой модели может использоваться как разделенная, так и
неразделенная система в PMC. В разделенной системе цепная
схема делится перед выполнением, если все программы цепной
схемы работают вне зависимости от состояния
последовательности (см. рис. 2.3 (d)).
Для текущей программы цепной схемы работают не все
программы цепной схемы. Таким образом PMC нельзя
использовать эффективно. PMCможет выполнять цепные схемыв
системе для прерывания одного цикла программы, используя время
для выполнения текущей цепной схемы (неразделенная система),
также в разделенной системе.
Время, требуемое для одного цикла, может быть уменьшено
эффективным использованием команд перехода в про- грамме
последовательности. Так как последовательность, использующая
большое число функциональных команд, требует значительного
времени на обработку, неразделенная система должна быть задана
таким образом, чтобы PMC использовалось более эффективно (см.
рис. 2.3 (e)). Чтобы использовать PMC в неразделенной системе,
уста- новите параметр ИГНОРИРОВАТЬ РАЗДЕЛИТЕЛЬНЫЙ
КОД на ДА. Модель PMC, могущая использовать только
неразделенную систему, не имеет установочного систем- ного
параметра ИГНОРИРОВАТЬ РАЗДЕЛИТЕЛЬНЫЙ КОД. Она
всегда работает под управлением неразделенной системы.

C

В

А

Функциональная
команда

Функциональная
команда

Функциональная
команда

Цепная схема разделена, если все функциональные команды выполняются
вне зависимости от выполнения текущей цепной схемы.

Pис . 2.3 (d) Разделение в разделенной системе

C

В

А

Функциональная
команда

Функциональная
команда

Функциональная
команда

Выполнение текущей цепной схемы если A = 0, B = 1 и C = 0.

Pис . 2.3 (e) Выполнение цепной схемы

(a) Пример эффективного использования неразделенной системы
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Пример 1)
Обычноиспользуется несколькоМ-кодов. Если в одноми
том же блоке не используется более одного М-кода,
декодированный М-код делится на несколько частей. В
качестве этих декодированных частей используются
машинные команды. М-код делится на двузначные
М-коды, такие какM21, M22, M24, M28 и так далее.

Пример 2)
Чтобы уменьшить число типов ПЗУ, используя одну и ту
же цепную схему на нескольких машинах, необходимо
задать параметры PMC таким образом, чтобы работала
каждая из следующих цепных схем.

(Цепные схемы,
предназначенные
для каждого станка)

(Выбирается параметром PMC)

Цепная
схема A

Цепная
схема B2

Цепная
схема B1

Цепная
схема B3

(Цепная схема, общая для всех станков)

Pис . 2.3 (f)
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(5) Создание программы последовательности в случае
использования подпрограммы.

END1 (SUB 1)

END2 (SUB 2)

END3 (SUB 48)

SP

SPE

SP

SPE

SP

SPE

END

Последовательность 1 уровня

Последовательность 2 уровня

Последовательность 3 уровня
(Только модель PMC,
могущая использовать
последовательность 3 уровня)

Подпрограмма

Конец программы
последовательности

D Подпрограмма должна быть записана
между программой 2 уровня и
программой 3 уровня.

D Конец программы последователь--
ности выражается командой END.

Pис. 2.3 (g)
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○ : Может использоваться
× : Не может использоваться

PA1 PA3 SA1 SA2 SA3 SA5 SB SB2 SB3 SB4 SB5 SB6 SB7 SC SC3 SC4 NB NB2 NB6

× ○ × × ○ ○ × × ○ ○ ○ ○ ○ × ○ ○ ○ ○ ○

Для обычного PMC цепная схема описывается после-
довательно. При применении языка цепных схем, который
позволяет структурное программирование, можно достичь
следующих преимуществ:

DПрограмма легка в понимании и в разработке.

DОшибку в программе легко найти.

D Если возникает операционная ошибка, причину легко найти.

Поддерживаются главные способности структурного
программирования.

(1) Создание подпрограмм
Подпрограмма может состоять их последовательности
цепных схем в качестве блока обработки.

D
D
D

Задание A D D D f

FUNC D D D f

Задание B

(2) Вложение
Подпрограммы цепной схемы, созданные в (1) выше,
комбинируются в для создания последовательностицепных
схем.

D
D
D

Задание A Задание A1 Задание A11

Задание B Задание A12

Задание An

Главная программа Подпрограмма1 Подпрограмма2

2.4
СТРУКТУРИРОВАНИЕ
ПРОГРАММЫ
ПОСЛЕДОВАТЕЛЬ-
НОСТИ
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(3) Обусловленный переход
Главная программа выполняет цикл и проверяет,
выполнены ли условия. Если условие выполнено,
выполняется соответствующая подпрограмма. Если
условие не выполнено, подпрограмма пропускается.

Главная программа Подпрограмма1

D
D
D

ПРОЦЕСС11 ПРОЦЕСС11
СОСТОЯНИЕ1 ПРОЦЕСС1

ПРОЦЕСС12

СОСТОЯНИЕ2 ПРОЦЕСС2

ПРОЦЕСС13

Подробные сведения см. в главе 9.



B--61863RU/15
2. ПРОГРАММA

ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТИПРОГРАММА ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТИ PMC

51

Входные сигналы (M-функция, T-функция и т.д.) от ЧПУ и
таковые (старт цикла, останов подачи и т.д.) от станка
отсылаются в PMC.

Сигналы для ЧПУ (старт цикла, останов подачи и т.д) и таковые
для станка (вращениеревольверной головки, остановшпинделя
и т.д.) выводятся из PMC.
Нарис. 2.4показано отношениемежду этимисигналамииPMC.

Входные сигналы вводятся в память входа PMC, а выходные
сигналы испускаются из PMC.
Как показано на рис 2.5, входные сигналы синхронизированы
только в последовательности 2-го уровня.

Входные сигналыс
ЧПУ

Память входа ЧПУ

1 уровня часть
последовательности

Программа
последовательности

2 уровня часть
последовательности

PMC

3 уровня часть
последовательности

Входные сигналыс
ЧПУ

Входные сигналы
со станка

Синхронная память входа
сигналов 2 уровня

Выходныесигналы
на станок

Входные сигналы
со станка

второго уровня

Память выходных сигналов

Выходныесигналы
на станок

Входные сигналы
со станка

ЧПУ

Выходныесигналы
на ЧПУ

MT

Передается
каждые 2 мс

Передается каждые 8 мс

Передается при
запуске 2 уровня

Память выхода ЧПУ

Pис. 2.5 Входные-выходные сигналы PMC

2.5
ОБРАБОТКА
ВХОДНЫХ-
ВЫХОДНЫХ
СИГНАЛОВ
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(1) Память входа ЧПУ

Входные сигналы с ЧПУ загружаются в память ЧПУ и
передаются на PMC с интервалами в 8 мс.
Так как последовательности 1 и 3 уровня обращаются
непосредственно к этим сигналам и операциям обработки, это
сигналы не синхронизируются со входными сигналами с
ЧПУ. См. пункт 2.5.3.

(2) Входные сигналы со станка (картаDI/DO)
Входные сигналы со станка передаются в память входных
сигналов со входного контура (карта DI/DO). Последова-
тельности 1 и 3 уровня обрабатываются непосредственно при
считывании сигналов, загруженных в память входных
сигналов.

(3) Память входных сигналов
Память входных сигналов сохраняет сигналы, переданные
со станка с интервалами в 2 мс. Последовательность 1
уровня PMC и последовательность 3 уровня используются
для чтения и обработки сигналов, сохраненных в этой
памяти. В этом случае состояние сигналов, имеющихся в
памяти входных сигналов, синхронизируется с таковым
последо-вательности 1 уровня,нонес состояниемпоследо-
вательности 3 уровня. См. пункт 2.5.3.

(4) Синхронная память входных сигналов 2 уровня
Синхронная память входных сигналов 2 уровня сохраняет
сигналы, обработанные в части последовательности 2
уровня. Состояние сигналов, имеющихся в этой памяти,
синхронизируется с таковым последовательности 2 уровня.
Память входных сигналов и входные сигналы с ЧПУ
передаются на синхронную память входных сигналов 2
уровня только в начале выполнения последовательности 2
уровня.Такимобразом, статус синхроннойпамятивходных
сигналов 2 уровня не меняется от начала до конца
выполнения последовательности 2 уровня. Функция
программатора выполняет обработку таким образом, что
последовательность 1 уровня и последова- тельность 3
уровня используют память входных сигналов и входные
сигналы со стороны ЧПУ, а последовательность 2 уровня
использует синхроннуюпамять входных сигналов 2 уровня.

(1) Память выхода ЧПУ
Выходные сигналы передаются с PMC на память выхода
ЧПУ CNC с интервалами в 8 мс.

(2) Выходные сигналы на инструмент (картаDI/DO)
Выходные сигналы на инструмент передаются из памяти
выходных сигналов PMC на станок.

(3) Память выходных сигналов
Память выходных сигналов устанавливается при помощи
программы последовательности PMC. Сигналы,
сохраненные в этой памяти, передаются на станок с
периодом 2 мс.

2.5.1
Обработка входных
сигналов

2.5.2
Обработка выходных
сигналов
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ПРИМЕЧАНИЕ
Статус памяти входаЧПУ, входных сигналов со станка,
памяти выхода ЧПУ и выходных сигналов на станок
могут быть проверены с помощью функции
самодиагностики ПК.
Заданныйномерсамодиагностики --этономерадреса,
использующийся в программе последовательности.

Входные сигналы с ЧПУ передаются на PMC с интервалами в
8мс.ВыходныесигналынаЧПУпередаются сPMC синтервалами
в 8 мс. Входные-выходные сигналы PMC принципиально
передаются синтервалами 8мс.В этомслучае, обратите внимание,
что состояние выходных сигналов с ЧПУ не синхронизовано с
таковым программы последовательности 1 уровня и программы
последовательности 2 уровня. Поэтому если, например, входной
сигнал с ЧПУ изменяется во время выполнения программы
последо- вательности 1 уровня, могут возникнуть некоторые
проблемы, как показано, например, на рисунке 2.5.3 (a).
Чтобы избежать подобных проблем, запишите состояние сигнала
TF во внутреннее реле при запуске последовательности 1 уровня,
тогдапрограммапоследовательности 1уровнябудетобращатьсяко
внутреннему реле как сигнал TF. См. рис. 2.5.3 (b).

TF

Если после того, как загружено TF=0, состояние сигнала меняется на TF=1,
может мгновенно возникнуть состояние W1=1 и W2=1

W1

TF W2

END 1

Pис . 2.5.3 (a)

Если синхронизировать сигнал TF, состояниеW1=1 иW2=1 не возникнет.

TFM

TFM W1

TFM W2

END 1

TF

Pис . 2.5.3 (b)

2.5.3
Входные-выходные
сигналы на ЧПУ
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Статус одного и того же входного сигнала может различаться в
последовательности 1 уровня и последовательности 2 уровня.
На 1-м уровне обработка осуществляется с использованием
памяти входных сигналов, а на 2-м уровне обработка
осуществляется с использованием синхронизированной
памяти входных сигналов 2-го уровня. Следовательно,
возможно, что входной сигнал 2-го уровня будет в худшем
случае задержан на цикл выполнения последовательности 2-го
уровня, по сравнению со входным сигналом 1-го уровня.
Об этом следует помнить при написании программы
последовательности.

Состояния

сигналов

A.M ON

(импульсный сигнал малой длительности)

В OFF

C OF

Различия, показанные на рис. 2.5.4 (a) и рис. 2.5.4 (b) если
последовательность 1 уровня была выполнена следующим
образом:

(a) Рис. 2.5.4 (a)
W2может не быть 1, даже еслиW1=1. (таккак сигналA.M
может быть разным на 1 и 2 уровнях.)

(b) Рис. 2.5.4 (b)
ЕслиW1=1, W2=1.
При выполнении последовательности, показанной на
рис. 2.5.4 (a), действуйте следующим образом:
На 1 уровне выполните высокоскоростную после-
довательность, когда сигнал A.M. меняется (работает)
На 2 уровне выполните обработку последовательности,
когда сигнал A.M не меняется (остановлен).

A.M В

W1

END 1

A.M C

W2

A.M В

W1

END 1

W1 C

W2

1--й
уровень

2--й
уровень

Pис. 2.5.4 (a) Pис. 2.5.4 (b)

2.5.4
Различие в статусе
сигналов между 1 и 2
уровнем
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Входные/выходные сигналы (присвоенные R, D и E-адресам)
по сети (такой как Ethernet, канал ввода-вывода-II, PROFIBUS,
DEVICENET и FL-NET) обновляются асинхронно во время
выполнения программы последовательности PMC. Таким
образом,используя сигналы,обновляемыепо сети, впрограмме
последовательности PMC, помните следующее.

(1)Входной сигнал
Если обращение ко входному сигналу по сети происходит во
многих точках программы последовательности PMC, нет
гарантий того, что к тому же самому значению может
произойти обращение даже в том же цикле программы
последовательности.
Чтобы гарантировать возможность обращения к тому же
значениюкакковходному сигналув томжециклепрограммы
последовательности, сохраните статус входного сигнала во
внутреннем реле или аналогичном устройстве.

(2)Выходной сигнал
Выходной сигнал по сети может быть отправлен на ведомый
блок во время работы цикла программы последовательности
PMC. Будьте осторожны, если на стороне ведомого блока
происходит обращение к нескольким сигналам.

(3)Многобайтные данные
Параллельность (показывающая, что данные не
повреждены) входных или выходных многобайтных данных
по сети не гарантирована.
Чтобы обеспечить параллельность данных, обработка
последовательности, выполняемая во время ввода и вывода
данных не должна вызывать повреждения данных.

2.5.5
Входные/выходные
сигналы по сети
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Блокировка очень важна для безопасности управления
последовательностью.
При программе последовательности блокировка необходима.
Тем не менее, не следует забывать о блокировке с концом
электрического контура в электромагнитном шкафу станка.
Даже при наличии логической блокировки программой
последовательности (программно), блокировка не будет
работать, если возникнут ошибки в аппаратной части,
используемой для выполнения программы последователь-
ности. Поэтому всегда обеспечивайте блокировку внутри
панели электромагнитного шкафа станка, чтобы гарантировать
безопасность оператора и защитить станок от повреждений.

2.6
БЛОКИРОВКА
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Точное время обработки последовательности отображается в
окне ЭЛТ, когда программа последовательности завершена.
Время = делитель последовательности 2 уровня n x 8 мс.
В этом разделе объясняется, как оценить время обработки,
важное для управления последовательностью, когда цепная
схема, основа управления программой последовательности,
почти готова.

(1) Блоки вычисления времени обработки
Оценка времени обработки последовательности основы-
вается на основных командах (AND, OR и т.д.). Время
выполнения функциональной команды указано в колонке
констант выполнения в таблице функциональных команд.
После преобразования в основную команду; это число
основных команд, которым эквивалентна функциональная
команда.
Времяобработкивышеуказанного определяется с помощью
уравнения, приведенного ниже.

(2) Уравнение оценки времени обработки
Делитель (n) в последовательности 2 уровня определяется и
время обработки вычисляется при помощи следующих
уравнений:

Время обработки последовательности =
n (делитель)× 8 мсек

(LT) μсек
n=

(ET)μсек -- (HT)μсек
+1

(n - целое, дробные части опускаются)

(a) (HT) - время выполнения для последовательности 1
уровня.
(HT)={(число шагов в основной команде)+(сумма
временных констант выполнения функциональной
команды)×10}×(IT) μсек
Временная константа выполнения для END.1 (206)
должна быть включена в HT.

(b) (LT) - время выполнения для последовательности 2
уровня.
(HT)={(число шагов в основной команде)+(сумма
временных констант выполнения функциональной
команды)×10}×(IT) μсек
Время выполнения END.2 (127) должно быть включено.

(c) (ET) - время выполнения, назначенное для 1 и 2 уровня
более 8 мс.
Для PMC-SB
(ET) = 1.25 мс = 1250μс
Для PMC-SC (стандартная установка если LADDER
EXEC = 100%)
(ET) = 5 мс = 5000μс

(d) IT) - константа выполнения для расчета времени
обработки. Значение следующее:
(IT) = 0.15μс

2.7
ВРЕМЯ ОБРАБОТКИ
ПРОГРАММЫПОС-
ЛЕДОВАТЕЛЬНОСТИ
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(3) Пример расчета времени обработки (для PMC-SB)

(a) Последовательность 1 уровня
основная команда: 100шагов
функциональная команда:

CTR: 2 раза,
COMPB: 2 раза
Временная константа выполнения CTR: 26
Временная константа выполнения COMPB: 24
Временная константа выполнения END.1: 206
HT={100+(26×2+24×2+206)×10}×0.15 =474 μсек

(b) Последовательность 2 уровня
основная команда: 6,000шагов
функциональная команда:

TMR: 35 раз,
DECB: 25 раз,
ROTB: 2 раза

Временная константа выполнения TMR: 23
Временная константа выполнения DECB: 20
Временная константа выполнения ROTB: 33
Временная константа выполнения END.2: 32
LT={6,000+(23 35+20 25+33 2+32) 10} 0.15=3004.5мсек

(c) Определение делителя (n)

3004.5 μсек
n= 1250μсек -- 474 μсек +1 = 4.87

(d) Вычисление времени обработки
Время обработки последовательности =
4 (делитель)× 8 мсек=32 мсек

ПРИМЕЧАНИЕ
Для PMC--SB/SC смотрите временные переменные
выполнения каждой функциональной команды в
таблице 5 (b) в разделе I--5, ”ФУНКЦИОНАЛЬНЫЕ
КОМАНДЫ PMC.”
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В нижеследующих таблицах перечислены емкости памяти,
требуемой для программ последовательности. Создавайте
программу последовательности таким образом, чтобы общая
емкость этих единицнепревосходилаемкости памятипрограмм
последовательности.

Таблица 2.8 (a) PMC-SB7

Тип Элемент
Емкость памяти
(Примечание 1)

Цепная схема Основная команда 4 байтаЦ
(Примечание 2) Функциональная команда 4 байта

Параметры функциональной
команды

4 байта

Символ/комментарий
(Примечание 2)

Один символ или
комментарий

24 байтов
( р )

Один знак половинной
ширины в комментарии

1 байт (Примечание 3)

Сообщение
(Примечание 2)

Один буквенно--цифровой знак
половинной ширины в
сообщении

1 байт (Примечание 4)

Другие Системная область Прибл. 15 Кбайт

Таблица 2.8 (b) PMC-SB4/SB6/SC4/NB2/NB6

Тип Элемент
Емкость памяти
(Примечание 1)

Цепная схема Основная команда: 4 байтаЦ
(Примечание 2) Функциональная команда 4 байта

Параметры функциональной
команды

4 байта

Символ/комментарий
(Примечание 2)

Один символ или
комментарий

12 байтов
( р )

Один знак половинной
ширины в комментарии

1 байт

Сообщение
(Примечание 2)

Один буквенно--цифровой знак
половинной ширины в
сообщении

1 байт (Примечание 4)

Другие Системная область Прибл. 4 Кбайт

Таблица 2.8 (c) PMC-SB6 (расширенные каналы ввода-вывода)

Тип Элемент
Емкость памяти
(Примечание 1)

Цепная схема Основная команда: 4 байтаЦ
(Примечание 2) Функциональная команда 4 байта

Параметры функциональной
команды

4 байта

Символ/комментарий
(Примечание 2)

Один символ или
комментарий

12 байтов
( р )

Один знак половинной
ширины в комментарии

1 байт

Сообщение
(Примечание 2)

Один буквенно--цифровой знак
половинной ширины в
сообщении

1 байт (Примечание 4)

Другие Системная область Прибл. 9.5 Кбайт

2.8
ЕМКОСТЬ ПАМЯТИ
ПРОГРАММПОСЛЕ-
ДОВАТЕЛЬНОСТИ
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Таблица 2.8 (d)

PMC-SA1/SA3/SA5/SB/SB2/SB3/SB5/SC/SC3/PA1/PA3/NB

Тип Элемент
Емкость памяти
(Примечание 1)

Цепная схема
(Примечание 2)

Основная команда: 4 байта
(Примечание 2)

Функциональная команда 4 байта

Параметры функциональной
команды

4 байта

Символ/комментарий
(Примечание 2)

Один символ или
комментарий

10 байтов

Один знак половинной
ширины в комментарии

1 байт

Сообщение
(Примечание 2)

Один буквенно--цифровой знак
половинной ширины в
сообщении

1 байт (Примечание 4)

Другие Системная область Прибл. 2 Кбайт

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Общая емкость программы последовательности

(включая все единицы, такие как цепная схема,
символы/комментарии и сообщения) не может пре--
вышать емкость памяти хранения программ после--
довательности. Если цепная схема, символ/
комментарий или область сообщений велики, размер
другой области может быть ограничен.

2 Программатор PMC может скорректировать назна--
чение областей в памяти программ последователь--
ности для улучшения эффективности обработки. В
результате до 1K (1024) байт могут быть добавлены к
общей емкости каждого типа данных.

3 Знак полной ширины требует двойной емкости.
4 Для каждого из знаков катаканыполовиннойшириныи

специальных знаков, для знаков хираганы полной
ширины, знаков кандзи и специальных знаков, на одну
цифру записи требуется емкость в 1 байт (включая
знаки, предшествующие и следующие за знаками,
такие как @) при вводе кода знаков. Подробнее о
записи посредством ввода кода знаков см. в
параграфе, описывающем DISPB в главе 5,
“ФУНКЦИОНАЛЬНЫЕ КОМАНДЫ.”
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3 АДРЕС

Адрес показывает расположение сигнала. Адреса включают
входные/выходные сигналы с учетом станка, входные/
выходные сигналы с учетом ЧПУ, внутренние реле, счетчики,
реле удержания (параметры PMC) и таблицу данных. Каждый
адрессостоитиз номераадреса (длякаждых 8сигналов)иномера
бита (от 0 до 7). Введите таблицу символов, показывающую
взаимосвязь между именами сигналов и адресами, в
программатор, используя клавиши CRT/MDI или клавиши
клавиатуры автономного программатора, как в случае
программы последовательности.
О программировании см. главы III, IV и V.

(1) Адреса, относящиеся к PMC
Четыре типа адресов, как показано на рис. 3, необходимы
для создания программы последовательности PMC.

Внутреннее
реле

сигнал
ЧПУ

Сигнал
станка
(MT)PMC

Энергонезависимая
память

(1) Счетчик
(2) Реле удержания
(3) Таблица данных
(4) Регулируемый таймер

Примечание)

Pис . 3 Адреса, относящиеся к PMC

(a) Входные/выходные сигналы с учетом PMC, показанные
цельными линиями, передаются через приемник и
драйвер платы ввода-вывода.

(b) Входные/выходные сигналы с учетом PMC, показанные
пунктирными линиями передаются только в память,
такую, как ОЗУ.
Все эти сигналы могут быть отображены на панели
CRT/MDI.

(2) Регуляция адреса
Адрес включает в себя номер адреса и номер бита вформате,
показанном ниже.
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X 127. 7

Номер бита (от 0 до 7)
Номер адреса (не более четырех числовых знаков
после буквенного)

В начале номера адреса должен быть задан буквенный знак
для индикации типа сигнала как показано в таблице 3..При
задании адреса в байтном блоке с использованием
функциональной команды, задайте X127. В этом случае “.”
и номер бита не нужны.

Таблица 3 Буквенные символы в номерах адресов (1)

Модель

Символ Описание сигнала Power Mate - D Power Mate- F Power Mate- H

PMC PA1 PMC- PA3 PMC- PA3 PMC- PA3

X Сигнал от станка к PMC
(MT к PMC)

от X0 до X127
(ведущий канал
ввода--вывода)

от X1000 до X1003
(встроенная карта
ввода--вывода)

от X1020 до X1051
(ведомый канал
ввода--вывода)

от X1000 до X1005
от X1020 до X1027

(ведомый)

от X0 до X127
(ведущий канал
ввода--вывода)

от X1000 до X1003
(встроенная карта
ввода--вывода)

от X1020 до X1051
(ведомый канал
ввода--вывода)

Y Сигнал от PMC к станку
(от PMC кMT)
(Предостережение 3)

от Y0 до Y127
(ведущий канал
ввода--вывода)

от Y1000 до Y1002
(встроенная карта
ввода--вывода)

от Y1020 до Y1051
(ведомый канал
ввода--вывода)

от Y1000 до Y1003
от Y1020 до Y1027

(ведомый)

от Y0 до Y127
(ведущий канал
ввода--вывода)

от Y1000 до Y1002
(встроенная карта
ввода--вывода)

от Y1020 до Y1051
(ведомый канал
ввода--вывода)

F Сигнал от ЧУ к PMC
(ЧУ к PMC)

от F0 до F255
от F1000 до F1255

(двухконтурное
управление)

F0 -- F255 F0 -- F255

G Сигнал от PMC к ЧУ
(PMC к ЧУ)

от G0 до G255
от G1000 до G1255

(двухконтурное
управление)

G0 -- G255 G0 -- G255

R Внутреннее реле
(Предостережение 1)

от R0 до
R999
от R900 до

R9000

от R0 до R999
от R9000 до

R9117

от R0 до R999
от R9000 до R9117

от R0 до R999
от R9000 до R9117

А Сигнал запроса
сообщения

A0 -- A24 A0 -- A24 A0 -- A24

C Счетчик C0 -- C79 C0 -- C79 C0 -- C79

К Реле удержания
(Предостережение 2)

K0 -- K19 K0 -- K19 K0 -- K19

T Регулируемый таймер T0 -- T79 T0 -- T79 T0 -- T79

D Таблица данных D0 -- D1859 D0 -- D1859 D0 -- D1859

L Номер метки -- L1 -- L9999 L1 -- L9999 L1 -- L9999

P Номер подпрограммы -- от P1 до P512 от P1 до P512 от P1 до P512
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ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
1 Области от R9000 до R9117 -- это области, зарезер--

вированные для системной программы PMC; эти
области не могут быть использованы для вывода
программы последовательности.

2 Области от K17 до K19 -- это области, зарезервиро--
ванные для системной программы PMC; эти области
не могут быть использованы для вывода программы
последовательности.

3 Ведущая функция канала ввода--вывода недоступна в
Power Mate--МОДЕЛЬ F.
Вы не можете использовать адрес X0--127 и Y0--127.

Таблица 3 Буквенные символы в номерах адресов (2)

Модель

Символ Описание сигнала FS20A FS18AСимвол Описание сигнала

PMC-SA1 PMC-SA3 PMC-SA1 PMC-SA2 PMC-SA3

X Сигнал от станка к PMC
(MT к PMC)

от X0 до X127
от X1000 до X1013
(Предостережение 1)

X0 -- X127
от X1000 до X1019

Y Сигнал от PMC к станку
(PMC кMT)

от Y0 до Y127
от Y1000 до Y1013
(Предостережение 1)

Y0 -- Y127
от Y1000 до Y1014

F Сигнал от ЧУ к PMC
(ЧУ к PMC)

от F0 до F255
от F1000 до F125

F0 -- F255
от F1000 до F1255

G Сигнал от PMC к ЧУ
(PMC к ЧУ)

от G0 до G255
от G1000 до G1255

G0 -- G255
от G1000 до G1255

R Внутреннее реле
(Предостережение 2)

R0 -- R999
R9000 -- R9099

от R0 до R999
отR9000доR9117

R0 -- R999
R9000 -- R9099

от R0 до R999
от R9000 до R9117

А Сигнал запроса
сообщения

A0 -- A24 A0 -- A24

C Счетчик C0 -- C79 C0 -- C79

К Реле удержания
(Предостережение 3)

K0 -- K19 K0 -- K19

D Таблица данных D0 -- D1859 D0 -- D1859

T Регулируемый таймер T0 -- T79 T0 -- T79

L Номер метки -- L1 -- L9999 -- L1 -- L9999

P Номер подпрограммы -- от P1 до P512 -- от P1 до P512

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
1 От X1000 до X1007 и от Y1000 до Y1007

конфигурируются как матрица.
2 Области от R9000 до R9117 -- это области, зарезер--

вированные для системной программы PMC; эти
области не могут быть использованы для вывода
программы последовательности.

3 Области от K17 до K19 -- это области, зарезер--
вированные для системной программы PMC; эти
области не могут быть использованы для вывода
программы последовательности.
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Таблица 3 Буквенные символы в номерах адресов (3)

Символ Описание Модель
Символ Описание

сигнала PMC-SB PMC-SB2 PMC-SB3 PMC-SC PMC-SC3 PMC-NB

X Сигналот станка к
PMC (MT к PMC)

X0 -- X127
от X1000 до X1039

X0 -- X127

Y Сигнал от PMC к
станку (PMC кMT)

Y0 -- Y127
от Y1000 до Y1029

Y0 -- Y127

F Сигнал от ЧУ к
PMC (ЧУ к PMC)

F0 -- F255
от F1000 до F1255

от F0 до F319

G Сигнал от PMC к
ЧУ (PMC к ЧУ)

G0 -- G255
от G1000 до G1255

от G0 до G511

R Внутреннее реле
(Предостере--
жение 1)

от R0 до
R999
от R9000 до

R9099

отR0до R999
от R9000 до

R9117

отR0доR1499
от R9000 до

R9117

отR0доR1499
от R9000 до

R9099

отR0доR1499
от R9000 до

R9117

отR0доR1499
от R9000 до

R9117

А Сигнал запроса
сообщения

A0 -- A24

C Счетчик C0 -- C79

К Реле удержания
(Предостере--
жение 2)

K0 -- K19

D Таблица данных D0 -- D1859 от D0 до D2999

T Регулируемый
таймер

T0 -- T79

L Номер метки -- -- L1 -- L9999 -- L1 -- L9999

P Номер
подпрограммы

-- -- от P1 до P512 -- от P1 до P512

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
1 Области от R9000 до R9117 -- это области, зарезер--

вированные для системной программы PMC; эти
области не могут быть использованы для вывода
программы последовательности.

2 Области от K17 до K19 -- это области, зарезервиро--
ванные для системной программы PMC; эти области
не могут быть использованы для вывода программы
последовательности.
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Таблица 3 Буквенные символы в номерах адресов (4)

Модель

Символ Описание
сигнала

Серия 16-МОДЕЛЬ B/Серия 18-МОДЕЛЬ B Серия 18-
МОДЕЛЬ B

PMC-SB3 PMC-SC3 PMC-SB4 PMC-SC4 PMC-SA1

X Сигнал от станка к
PMC (MT к PMC)

от X0 до X127
от X1000 до X1019
от X1020 до X1039

Y Сигнал от PMC к
станку (PMC кMT)

от Y0 до Y127
от Y1000 до Y1014
от Y1020 до Y1034

F СигналотЧУ кPMC
(ЧУ к PMC)

от F0 до F255
от F1000 до F1255

от F0 до F511
от F1000 до F1511
от F2000 до F2511

от F0 до F255
от F1000 до F1255

G СигналотPMC кЧУ
(PMC к ЧУ)

от G0 до G255
от G1000 до G1255

от G0 до G511
от G1000 до G1511
от G2000 до G2511

от G0 до G255
от G1000 доG1255

R Внутреннее реле от R0 до R1499
от R9000 до R9117

от R0 до R2999
от R9000 до R9199

R0 -- R999
R9000 -- R9099

А Сигнал запроса
сообщения

A0 -- A24 от A0 до A124 A0 -- A24

C Счетчик C0 -- C79 от C0 до C199 C0 -- C79

К Удерживающее
реле

K0 -- K19 от K0 до K39
от K900 до K909

K0 -- K19

T Таблица данных T0 -- T79 от T0 до T299 T0 -- T79

D Регулируемый
таймер

от D0 до D2999 от D0 до D7999 D0 -- D1859

L Номер метки L1 -- L9999 L1 -- L9999 --

P Номер
подпрограммы

от P1 до P512 P1 -- P2000 --
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Таблица 3 Буквенные символы в номерах адресов (5)

Модель

Символ Описание сигнала Серия 16-МОДЕЛЬ C/Серия 18-МОДЕЛЬ C

PMC-SB5 PMC-SC3 PMC-SB6 PMC-SC4

X Сигнал от станка к PMC (MT к PMC) от X0 до X127
от X1000 до X1019
от X1020 до X1039

Y Сигнал от PMC к станку (PMC кMT) от Y0 до Y127
от Y1000 до Y1014
от Y1020 до Y1034

F Сигнал от ЧУ к PMC (ЧУ к PMC) от F0 до F255
от F1000 до F1255

от F0 до F511
от F1000 до F1511
от F2000 до F2511

G Сигнал от PMC к ЧУ (PMC к ЧУ) от G0 до G255
от G1000 до G1255

от G0 до G511
от G1000 до G1511
от G2000 до G2511

R Внутреннее реле от R0 до R1499
от R9000 до R9117

от R0 до R2999
от R9000 до R9199

А Сигнал запроса сообщения A0 -- A24 от A0 до A124

C Счетчик C0 -- C79 отC0 до C199

К Удерживающее реле K0 -- K19 от K0 до K39
от K900 до K909

T Таблица данных T0 -- T79 от T0 до T299

D Регулируемый таймер от D0 до D2999 от D0 до D7999

L Номер метки L1 -- L9999 L1 -- L9999

P Номер подпрограммы от P1 до P512 P1 -- P2000
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Таблица 3 Буквенные символы в номерах адресов (6)

Модель

Символ Описание сигнала Серия 21/210-МОДЕЛЬ B

PMC-SA1 PMC-SA3

X Сигнал от станка к PMC
(MT к PMC)

от X0 до X127
от X1000 до X1011

Y Сигнал от PMC к станку
(PMC кMT)

от Y0 до Y127
от Y1000 до Y1008 (Примечание)

F Сигнал от ЧУ к PMC
(ЧУ к PMC)

от F0 до F255
от F1000 до F1255

G Сигнал от PMC к ЧУ
(PMC к ЧУ)

от G0 до G255
от G1000 до G1255

R Внутреннее реле R0 -- R1999
R9000 -- R9099

от R0 до R1499
отR9000доR9117

А Сигнал запроса сообщения A0 -- A24

C Счетчик C0 -- C79

К Удерживающее реле K0 -- K19

D Таблица данных D0 -- D1859

T Регулируемый таймер T0 -- T79

L Номер метки -- L1 -- L9999

P Номер подпрограммы -- от P1 до P512

ПРИМЕЧАНИЕ
Адреса Y для серии 4082 -- от Y0 до Y127 и от Y1000 до
Y1007.
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Таблица 3 Буквенные символы в номерах адресов (7)

Модель

Символ Тип сигнала FANUC серия 16i/160i/18i/180i-A

PMC-SB5 PMC-SB6

X Сигнал со станка на PMC
(MT→ PMC)

от X0 до X127
(Примечание 1)

от X0 до X127
от X200 до X327 (Примечание 2)

(Примечание 1)

Y Сигнал с PMC на станок
(PMC→MT)

от Y0 до Y127
(Примечание 1)

Y0 -- Y127
Y200 -- Y327 (ПРИМЕЧАНИЕ 2)

Y1000 -- Y1127 (ПРИМЕЧАНИЕ 1)

F Сигнал с ЧУ на PMC
(ЧУ→ PMC)

F0 до F255
от F1000 до F1255

от F0 до F511
от F1000 до F1511
от F2000 доF2511

G Сигнал с PMC на ЧУ
(PMC→ ЧУ)

G0 до G255
от G1000 до G1255

от G0 до G511
от G1000 до G1511
от G2000 до G2511

R Внутреннее реле от R0 до R1499
от R9000 до R9117

от R0 до R2999
от R9000 до R9199

А Сигнал запроса сообщения A0 до A24 от A0 до A124

C Счетчик C0 до C79 отC0 до C199

К Удерживающее реле K0 до K19 от K0 до K39
от K900 до K909

D Регулируемый таймер T0 до T79 от T0 до T299

T Таблица данных от D0 до D2999 от D0 до D7999

L Номер метки L1 до L9999 L1 -- L9999

P Номер подпрограммы от P1 до P512 P1 -- P2000

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Адреса (X1000 и выше, Y1000 и выше) не могут быть присвоены для ввода--вывода.

Никогда не используйте X1000 и выше или Y1000 и выше.
2 Ввод--вывод канала ввода--вывода 2может быть назначен адресам (от X200 до X327,от

Y200 до Y327). Канал ввода--вывода 2 можно использовать только, если аппаратное
оборудование ЧПУ поддерживает 2--х канальный канал ввода--вывода и опциональное
расширение канала ввода--вывода обеспечено ЧПУ.Чтобыпроизвести назначениедля
этих адресов, необходимо использовать программное обеспечение, которое
поддерживает расширение канала ввода--вывода.
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Таблица 3 Буквенные символы в номерах адресов (8)

Модель

Символ Тип сигнала FANUC серия 21i/210i-A

PMC-SA1 PMC-SA5 PMC-SB6

X Сигнал со станка на PMC
(MT→ PMC)

от X0 до X127 (Примечание 1) от X0 до X127 (Примечание 1)
от X200 до X327 (Примечание 2)

Y Сигнал с PMC на станок
(PMC→MT)

от Y0 до Y127 (Примечание 1) отY0 до Y127 (Примечание 1)
от Y200 до Y327 (Примечание 2)

F Сигнал с ЧУ на PMC
(ЧУ→ PMC)

F0 до F255
от F1000 до F1255

от F0 до F511
от F1000 до F1511
от F2000 доF2511

G Сигнал с PMC на ЧУ
(PMC→ ЧУ)

G0 до G255
от G1000 до G1255

от G0 до G511
от G1000 до G1511
от G2000 до G2511

R Внутреннее реле от R0 до R999
от R9000 до R9099

от R0 до R999
от R9000 до R9117

от R0 до R2999
от R9000 до R9199

А Сигнал запроса сообщения A0 до A24 от A0 до A124

C Счетчик C0 до C79 отC0 до C199

К Удерживающее реле K0 до K19 от K0 до K39
от K900 до K909

D Регулируемый таймер T0 до T79 от T0 до T299

T Таблица данных D0 до D1859 от D0 до D7999

L Номер метки -- L1 до L9999 L1 до L9999

P Номер подпрограммы -- от P1 до P512 P1 до P2000

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Адреса (X1000 и выше, Y1000 и выше) не могут быть присвоены для ввода--вывода.

Никогда не используйте X1000 и выше или Y1000 и выше.
2 Ввод--вывод канала ввода--вывода 2может быть назначен адресам (от X200 до X327,от

Y200 до Y327). Канал ввода--вывода 2 можно использовать только, если аппаратное
оборудование ЧПУ поддерживает 2--х канальный канал ввода--вывода и опциональное
расширение канала ввода--вывода обеспечено ЧПУ.Чтобыпроизвести назначениедля
этих адресов, необходимо использовать программное обеспечение, которое
поддерживает расширение канала ввода--вывода.
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Таблица 3 Буквенные символы в номерах адресов (9)

Модель

Символ Описание сигнала FANUC Power Mate i-МОДЕЛЬ D/H

PMC-SB5 PMC-SB6

X Входнойсигналотстанка кPMC
(от МТ к РМС)

от X0 до X127 (ведущий канал ввода--вывода)
от X1000 до X1003 (встроенный ввод--вывод)

от X1020 до X1051 (ведомый канал ввода--вывода)

Y Выходной сигнал от PMC к
станку (от РМС к МТ)

от Y0 до Y127 (ведущий канал ввода--вывода)
от Y1000 до Y1003 (встроенный ввод--вывод)

от Y1020 до Y1051 (ведомый канал ввода--вывода)

F Входной сигнал от ЧПУ к PMC
(от ЧПУ к РМС)

F0 до F255
от F1000 до F1255

от F0 до F511
от F1000 до F1511
от F2000 доF2511

G Выходной сигнал от PMC к ЧПУ
(от РМС к ЧПУ)

G0 до G255
от G1000 до G1255

от G0 до G511
от G1000 до G1511
от G2000 до G2511

R Внутреннее реле от R0 до R1499
от R9000 до R9117

от R0 до R2999
от R9000 до R9199

А Сигнал запроса сообщения A0 до A24 от A0 до A124

C Счетчик C0 до C79 отC0 до C199

К Удерживающее реле K0 до K19 от K0 до K39
от K900 до K909

T Регулируемый таймер T0 до T79 от T0 до T299

D Таблица данных от D0 до D2999 от D0 до D7999

L Номер метки L1 -- L9999

P Номер подпрограммы от P1 до P512 P1 до P2000
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Таблица 3 Буквенные символы в номерах адресов (10)

Модель

Символ Описание сигнала
Серия 15-МОДЕЛЬ B

Символ Описание сигнала
PMC-NB
(4048)

PMC-NB2

X Входной сигнал от станка к
PMC (от МТ к РМС)

X0 до X127

Y Выходной сигнал от PMC на
станок (PMC наMT)

Y0 до Y127

F Входной сигнал от ЧПУ к
PMC (от ЧПУ к РМС)

от F0 до F511

G Выходной сигнал от PMC к
ЧПУ (от РМС к ЧПУ)

от G0 до G511

R Внутреннее реле от R0 до R1499
от R9000 до R9117

от R0 до R2999
от R9000 до R9199

А Сигнал запроса сообщения A0 до A24 от A0 до A124

C Счетчик (энергонезависи--
мая память)

C0 до C79 от C0 до C199

К Реле удержания
(энергонезависимая
память)

K0 до K19 от K0 до K39
от K900 до K909

D Таблица данных
(энергонезависимая
память)

от D0 до D2999 от D0 до D7999

T Регулируемый счетчик
(энергонезависимая
память)

T0 до T79 от T0 до T299

L Номер метки L1 -- L9999

P Номер подпрограммы от P1 до P512 P1 до P2000

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
1 Области от R9000 до R9199 -- это области, зарезер--

вированные для системной программы PMC;
эти области не могут быть использованы для вывода
программы последовательности.

2 Области от K17 до K19 или от K900 до K909 -- это
области, зарезервированные для системной
программы PMC;
эти области не могут быть использованы для вывода
программы последовательности.

3 Пожалуйста, обратитесь к (3) PMC--NB(серия 4047).
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Таблица 3 Буквенные символы для номера адреса PMC (11)

Модель

Символ Описание сигнала FANUC серия 15i

PMC-NB6

X Входнойсигнал со станка на PMC
(MT→PMC)

X0 до X127

Y Выходной сигнал с PMC на станок
(PMC→MT)

Y0 до Y127

F Входной сигнал с ЧУ на PMC
(ЧУ→PMC)

от F0 до F511

G Выходной сигнал с PMC на ЧУ
(PMC→ЧУ)

от G0 до G511

R Внутреннее реле от R0 до R2999
от R9000 до R9199

А Сигнал запроса сообщения от A0 до A124

C Счетчик от C0 до C199

К Удерживающее реле от K0 до K39
от K900 до K909

T Регулируемый таймер от T0 до T299

D Таблица данных от D0 до D7999

L Номер метки L1 до L9999

P Номер подпрограммы P1 до P2000
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Таблица 3 Буквенные символы для номера адреса PMC (12)

Тип управления

Адрес Тип сигнала Серия 16i/18i/21i-Bр

PMC-SA1 PMC-SB7

X Входной сигнал со станка
на PMC (MT→PMC)

X0 до X127 от X0 до X127
от X200 до X327*1
от X1000 до X1127*2

Y Выходной сигнал с PMC на
станок (PM→CMT)

Y0 до Y127 от Y0 до Y127
от Y200 до Y327*1

от Y1000 до Y1127*2

F Входной сигнал с ЧУ на
PMC (ЧУ→PMC)

F0 до F255 от F0 до F767*3

от F1000 до F1767*4

от F2000 до F2767*4

от F3000 до F3767*5

G Выходной сигнал с PMC на
ЧУ (PM→CЧПУ)

G0 до G255 от G0 до G767*3

от G1000 до G1767*4

от G2000 до G2767*4

от G3000 до G3767*5

R Внутреннее реле R0 до R999
R0 до R9099

от R0 до R7999
от R9000 до R9499*6

E Дополнительное реле *7 -- от E0 до E7999

А Запрос сообщения A0 до A24 A0 до A249

Статус отображения
сообщения*8

-- от A9000 до A9249

C Счетчик C0 до C79 от C0 до C399
от C5000 до C5199*9

К Удерживающее реле K0 до K19 от K0 до K99
от K900 до K919*10

T Регулируемый таймер T0 до T79 от T0 до T499
от T9000 до T9499*11

D Таблица данных D0 до D1859 D0 до D9999

L Номер метки -- L1 до L9999

P Номер подпрограммы -- P1 до P2000
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ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
1 Эти адреса используются для канала 2 ввода--вывода.

Опция расширения канала ввода--вывода
обязательна.

2 Эта область зарезервирована для РМС. Ввод--вывод
не может быть назначен для нее.
Не используйте ее в программе последовательности.

3 Эта область содержит резерв PMC. Актуальные
доступные адреса зависят от конфигурации системы
ЧПУ.

4 Эта область используется для многоконтурной
системы. Она содержит резерв PMC. Актуальные
доступные адреса зависят от конфигурации системы
ЧПУ.

5 Это область для резерва PMC. Не используйте ее в
программе последовательности.

6 Эта область используется для системного ПО PMC в
качестве специального реле. Пожалуйста, исполь--
зуйте их в соответствии с пояснениями каждого
адреса.

7 Эта область может использоваться так же, как
внутреннее реле(R). Дополнительные реле (E) могут
быть введены/выведены на/из карты памяти и т.п. как
параметры PMC.

8 Эти адреса являются сигналами состояния
отображения сообщения, которые один к одному
соответствуют сигналу запроса отображения
сообщения. Запись в эти адреса невозможна.

9 Эта область используется для команды счетчика
(CTRB), которая требует предустановленного
значения в качестве фиксированного номера.

10Этаобластьиспользуется дляуправляющегоПОPMC.
Пожалуйста, используйте эти сигналы в соответствии
с объяснениями.

11Это область для резерва PMC. Не используйте ее в
программе последовательности.
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Таблица 3 Буквенные символы для номера адреса PMC (13)

Символ Описание сигнала
FANUC серия 0i-A

Символ Описание сигнала
PMC-SA1 PMC-SA3

X Сигнал со станка на PMC
(MTP→MC)

от X0 до X127
от X1000 до X1011

Y Сигнал с PMC на станок
(PMCMT)

от Y0 до Y127
от Y1000 до Y1008

F Сигнал от ЧУ к PMC
(NCPMC)

от F0 до F255
от F1000 до F1255

G Сигнал от PMC к ЧУ
(PMCNC)

от G0 до G255
от G1000 до G1255

R Внутреннее реле R0 до R999
R9000 до R9099

от R0 до R999
от R9000 до R9117

А Сигнал запросасообщения A0 до A24

C Счетчик C0 до C79

К Удерживающее реле K0 до K19

T Регулируемый таймер T0 до T79

D Таблица данных D0 до D1859

L Номер метки -- L1 до L9999

P Номер подпрограммы -- от P1 до P512



3. АДРЕС B--61863RU/15ПРОГРАММА ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТИ PMC

76

Таблица 3 Буквенные символы для номера адреса PMC (14)

Тип управления

Адрес Тип сигнала Серия 0i-Bр

PMC-SA1 PMC-SB7

X Входной сигнал со станкана
PMC (MT→PMC)

X0 до X127 от X0 до X127
от X200 до X327*1
от X1000 до X1127*1

Y Выходной сигнал с PMC на
станок (PMC→MT)

Y0 до Y127 от Y0 до Y127
от Y200 до Y327*1

от Y1000 до Y1127*1

F Входной сигнал с ЧУ наPMC
(ЧУ→PMC)

F0 до F255 от F0 до F767*2

от F1000 до F1767*3

от F2000 до F2767*3

от F3000 до F3767*3

G Выходной сигнал с PMC на
ЧУ (PMC→NC)

G0 до G255 от G0 до G767*2

от G1000 до G1767*3

от G2000 до G2767*3

от G3000 до G3767*3

R Внутреннее реле R0 до R999
R0 до R9099

от R0 до R7999
от R9000 до R9499*4

E Дополнительное реле -- от E0 до E7999*5

А Запрос сообщения A0 до A24 A0 до A249

Статус отображения
сообщения

-- от A9000 до A9249*6

C Счетчик C0 до C79 от C0 до C399
от C5000 до C5199*7

К Удерживающее реле K0 до K19 от K0 до K99
от K900 до K919*8

T Регулируемый таймер T0 до T79 от T0 до T499
от T9000 до T9499*9

D Таблица данных D0 до D1859 D0 до D9999

L Номер метки -- L1 до L9999

P Номер подпрограммы -- P1 до P2000
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ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
1 Эта область зарезервирована для РМС. Ввод--вывод

не может быть назначен для нее.
Не используйте ее в программе последовательности.

2 Эта область содержит резерв PMC. Актуальные
доступные адреса зависят от конфигурации системы
ЧПУ.

3 Это область для резерва PMC. Не используйте ее в
программе последовательности.

4 Эта область используется для системного по PMC в
качестве специального реле. Пожалуйста,
используйтеихвсоответствииспояснениямикаждого
адреса.

5 Эта область может использоваться так же, как
внутреннее реле(R).
Это реле (E) энергонезависимого типа. Тем не менее,
онимогутбытьвведены/выведенына/из картыпамяти
и т.п. как параметры PMC.

6 Эти адреса являются сигналами состояния отображе--
ния сообщения, которыеодин кодномусоответствуют
сигналу запроса отображения сообщения. Запись в
эти адреса невозможна.

7 Эта область используется для команды счетчика
(CTRB), которая требует предустановленного значе--
ния в качестве фиксированного номера.

8 Эта область используется для управляющего по PMC.
Пожалуйста, используйте эти сигналы в соответствии
с объяснениями.

9 Это область для резерва PMC. Не используйте ее в
программе последовательности.
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Таблица 3 Буквенные символы для номера адреса PMC (15)

Тип управления

Адрес Тип сигнала Серия 0i Mate-A/Bр

PMC-SA1

X Входнойсигнал со станка на PMC
(MT→PMC)

X0 до X127

Y Выходной сигнал с PMC на станок
(PMC→MT)

Y0 до Y127

F Входной сигнал с ЧУ на PMC
(ЧУ→PMC)

F0 до F255

G Выходной сигнал с PMC на ЧУ
(PMC→ЧУ)

G0 до G255

R Внутреннее реле R0 до R999
R0 до R9099

А Запрос сообщения A0 до A24

Статус отображения сообщения --

C Счетчик C0 до C79

К Удерживающее реле K0 до K19

T Регулируемый таймер T0 до T79

D Таблица данных D0 до D1859

L Номер метки --

P Номер подпрограммы --
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Адреса интерфейсов описаны ниже. Подробнее см.
РУКОВОДСТВО ПО СВЯЗИ серии 16.

(1) Основной интерфейс станка

(a) PMCzСигналы, относящиеся к ЧПУ
Адреса серии 15 - отF0 доF511, для других адресаотF0до
F255.
Подробнее о сигналах см. РУКОВОДСТВО ПО СВЯЗИ
ЧПУ.

(b) PMC!Сигналы, относящиеся к ЧПУ
Адреса серии 15 - отG0 доG511, для других адреса отG0
доG255.
Подробнее о сигналах см. РУКОВОДСТВО ПО СВЯЗИ
ЧПУ.

3.1
АДРЕСАМЕЖДУ
PMC И ЧПУ
(PMC↔NC)
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(1) Когда используется канал ввода-вывода FANUC

(a) PMC←MT
Адреса канала 1 - от X0 до X127.
Адреса канала 2 - от X200 до X327. (PMC-SB6/SB7 для
серии 16i /160i /18i /180i /21i /210i)

(b) PMC→MT
Адреса канала 1 - от Y0 до Y127.
Адреса канала 2 - от Y200 до Y327. (PMC-SB6/SB7 для
серии 16i /160i /18i /180i /21i /210i)

До 1024 точек ввода и 1024 точек вывода могут быть
присвоены любому адресу каждого канала внутри
вышеуказанного диапазона в байтах.

(2) Когда используется встроенная карта ввода-вывода (за
исключением серии 15)

(a) PMC←MT
Адреса от X1000 до X1019.

(b) PMC→MT
Адреса от X1000 до X1014.

Адреса в вышеуказанном диапазоне всегда заданы.Поэтому
они не могут быть изменены, если к ним назначены точки
ввода-вывода.

(3) СигналыЧПУ, адреса которых фиксированны и введены со
станка

Убедитесь в том, что назначены следующие сигналы,
подлежащиевводусо станкана заданныеадреса,посколькублок
ЧУ обращается к следующимфиксированным адресам во время
обработки.

ПРИМЕЧАНИЕ
Если имеются и канал ввода--вывода,и встроенная
карта ввода--вывода, адрес карты ввода--вывода
действителен.
(За исключением серии 15)

3.2
АДРЕСАМЕЖДУ
PMC И СТАНКОМ
(PMC↔MT)

3.2.1
Адреса между PMC и
станком
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Таблица 3.2.1 (a) Входные сигналы, адреса которых фиксированы (Серия 16/Серия 18)

Адрес

Сигнал Обозна-
чение

Когда исполь-
зуется канал
ввода-вывода

Когда исполь- зуется
встроенная карта
ввода-вывода

T--cерия Сигнал, показывающий достижение измерительной
позиции оси X

XAE X4.0 X1004.0

Сигнал, показывающий достижение измерительной
позиции оси Z

ZAE X4.1 X1004.1

Функция B для прямого ввода измерительного значения
коррекции на инструмент вположительномнаправлении X

+MIT1 X4.2 X1004.2

Функция B для прямого ввода измерительного значения
коррекции на инструмент в отрицательном направлении X

--MIT1 X4.3 X1004.3

Функция B для прямого ввода измерительного значения
коррекции наинструмент вположительномнаправлении Z

+MIT2 X4.4 X1004.4

Функция B для прямого ввода измерительного значения
коррекции на инструмент в отрицательном направлении Z

--MIT2 X4.5 X1004.5

M--серия Сигнал, показывающий достижение измерительной
позиции оси X

XAE X4.0 X1004.0

Сигнал, показывающий достижение измерительной
позиции оси Y

YAE X4.1 X1004.1

Сигнал, показывающий достижение измерительной
позиции оси Z

ZAE X4.2 X1004.2

Общие Сигнал пропуска SKIP X4.7 X1004.7щ

Сигнал аварийной остановки *ESP X8.4 X1008.4

Сигнал замедления для возврата на референтную
позицию 1--й оси

*DEC1 X9.0 X1009.0

Сигнал замедления для возврата на референтную
позицию 2--й оси

*DEC2 X9.1 X1009.1

Сигнал замедления для возврата на референтную
позицию 3--й оси

*DEC3 X9.2 X1009.2

Сигнал замедления для возврата на референтную
позицию 4--й оси

*DEC4 X9.3 X1009.3

Сигнал замедления для возврата на референтную
позицию 5--й оси

*DEC5 X9.4 X1009.4

Сигнал замедления для возврата на референтную
позицию 6--й оси

*DEC6 X9.5 X1009.5

Сигнал замедления для возврата на референтную
позицию 7--й оси

*DEC7 X9.6 X1009.6

Сигнал замедления для возврата на референтную
позицию 8--й оси

*DEC8 X9.7 X1009.7

Если ЧУ является ТТ-системой, сигналы для держателя
инструмента 2, перечисленные в таблице 3.2.1 (b), всегда
присваиваются следующим адресам.
Также система не имеет сигналов для держателя инструмента 1,
отDEC5 до DEC8 (от X9.4 до X9.7).
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Таблица 3.2.1 (b) Входные сигналы, адреса которых фиксированы (TT) (Серия 16/Серия 18)

Адрес

Сигнал Обозна-
чение

Когда исполь-
зуется канал
ввода-вывода

Когда используется
встроенная карта
ввода-вывода

TT-- Сигнал, показывающий достижение измерительной позиции оси X XAE X13.0 X1013.0
серия Сигнал, показывающий достижение измерительной позиции оси Z ZAE X13.1 X1013.1

Функция B для прямого ввода измерительного значения
коррекции на инструмент в положительном направлении X

+MIT1 X13.2 X1013.2

Функция B для прямого вводСигнал замедления для возврата на
референтную позицию 4--й осиа измерительного значения
коррекции на инструмент в отрицательном направлении X

--MIT1 X13.3 X1013.3

Функция B для прямого ввода измерительного значения
коррекции на инструмент в положительном направлении Z

+MIT2 X13.4 X1013.4

Функция B для прямого ввода измерительного значения
коррекции на инструмент в отрицательном направлении Z

--MIT2 X13.5 X1013.5

Сигнал пропуска SKIP X13.7 X1013.7

Сигнал замедления для возврата на референтную позицию 1--й оси *DEC1 X7.0 X1007.0

Сигнал замедления для возврата на референтную позицию 2--й оси *DEC2 X7.1 X1007.1

Сигнал замедления для возврата на референтную позицию 3--й оси *DEC3 X7.2 X1007.2

*DEC4 X7.3 X1007.3

Таблица 3.2.1 (c) Входные сигналы, адреса которых фиксированы (серия 15)

Тип устройства
ввода вывода

Адрес
аварийной Адрес сигнала

пропуска

Сигнал достижения измерительной
позиции

ввода-вывода
аварийной
остановки пропуска

AE1 (XAE) AE2 (ZAE)

Устройство соединения X6.4 X11.6 X8.3 X8.4

Устройство ввода--вывода X6.4 X11.6 X8.3 X8.4

Адрес программы последовательности каждого модуля должен
быть задан изготовителем станка. Эти заданные адреса вводятся в
память программатора при помощи программатора. Информация
об адресах, вводимая в программатор, записывается вместе с
программой последовательности в ПЗУ, если программа
последовательности записывается в ОЗУ. Когда информация об
адресах записана в ПЗУ, адреса ввода-вывода менять нельзя. Эти
адреса определяются положением связи (номер группы и номер
базы) базового устройства ввода-вывода, каждой позицией модуля
(номер слота), установленного внутри базы ввода-вывода, и
именем каждого модуля. На рис. 3.2.2 (a) и рис. 3.2.2 (b) показана
конфигурация базового устройства ввода-вывода. Спецификации
и подробную информацию о связи модуля интерфейса
ввода-вывода, модуля ввода-вывода, модуля ЧПУ и других
модулей см. в руководстве по связи каждого ЧПУ.

PMC

База#0

Управляющее
устройство

ввода--вывода

Устройство
ввода--вывода

AIF01A

База#1

Устройство
ввода--вывода

AIF01B

Группа
#0

Pис . 3.2.2 (a)

3.2.2
Присваивание
адресов модуля
ввода-вывода
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PMC

База#0

Управляющее
устройство

ввода--вывода

Устройство
ввода--вывода

AIF01A

База#1

Устройство
ввода--вывода

AIF01B

Группа
#0

База#0

Устройство
ввода--вывода

AIF01A

База#1

Устройство
ввода--вывода

AIF01B

Группа
#1

Power
Mate-- F

Группа
#2

Устройство
соединения

Группа
#3

База#0

База#0

Возможно присоединение макс. 16 групп
Макс. 2 базы/группы
Макс. 10 слотов/баз

Pис . 3.2.2 (b)

(1) Группа
До двух устройств ввода-вывода может быть подключено с
использованием дополнительного модуля интерфейса ввода-вывода
AIF01B, на основе интерфейса ввода-вывода AIF01A. До двух
устройств ввода-вывода, расширенных из AIF01A, называются
группой. Если одного модуля интерфейса недостаточно для
размещения требуемых модулей ввода-вывода, или если несколько
модулей ввода-вывода расположены по отдельности на расстоянии
от станка, подключите первый AIF01A и второй AIF01A с помощью
кабеля. Возможно подсоединение до 16 групп модулей
ввода-вывода.

(2) База .
В одной группе могут быть макс. 2 базовых устройства ввода-вывода.
Устройство ввода-вывода с модулем интерфейса ввода-вывода
IF01A присвоено базе 0, а другое присвоено базе 1.

(3) Слот ном.
Максимум 5 или 10 модулей ввода-вывода могут быть
установлены на базовое устройство ввода-вывода ABU05A и
ABU10A соответственно. Монтажное положение модуля на
базовом устройстве ввода-вывода отмечено слотом В каждом
базовом устройстве монтажное положение модуля интерфейса
ввода-вывода назначено слоту 0, и слоты 1, 2, 3 ... назначаются,
начиная с левого.Для базового блока ввода-вывода (BU10B)на 10
слотов, за слотом 1, 2 следует слот 8. Последний слот 1, 2
назначены следующему базовому адресу. Каждый модуль может
быть установлен в произвольный слот. Можно устанавливать
модули, пропуская некоторые слоты.
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(4) Имя модуля
Имена модулей см. в таблице 3.2.2 от (a) до (c).
Фактическое имя модуля начинается с A. При задании
модуля опустите первую букву А из имени модуля.

Пример) При задании модуля AID16D введите ID16D.

Таблица 3.2.2 (a) Входные модули

Входной
формат

Название модуля
(Фактическое

название модуля)

Номиналь-
ное напря-
жение

Номиналь-
ный ток

Поляр-
ность

Время
отклика

Число
точек
входа

Тер-
минал

Индикация
СД

Неизолиро--
ванный
вход DC

ID32A
(AID32A)

24 V DC 7.5 мА Оба 20 мс макс. 32 Разъем не предус--
мотрена

вход DC
ID32B

(AID32B)
24 V DC 7.5 мА Оба 2 мс макс. 32 Разъем не предус--

мотрена

Изолиро--
ванный
вход DC

ID16C
(AID32C)

24 V DC 7.5 мА NEG 20 мс макс. 16 Плата
выводов

Имеется

вход DC
ID16D

(AID32D)
24 V DC 7.5 мА POS 20 мс макс. 16 Плата

выводов
Имеется

ID32E
(AID32E)

24 V DC 7.5 мА Оба 20 мс макс. 32 Разъем не предус--
мотрена

ID32F
(AID32F)

24 V DC 7.5 мА Оба 2 мс макс. 32 Разъем не предус--
мотрена

Неизолиро--
ванный
вход DC

IA16G
(AIAHG)

от 100 до
120 В AC

14.5 мА
(AC120 В)

ON : 20 мс макс.
OFF : 45 мс макс.

16 Плата
выводов

Имеется

Полярность NEG : 0 В общ. (выход тока)
POS : 24 В общ. (выход тока)

Таблица 3.2.2 (b) Выходные модули

Выходной
формат

Название модуля
(Фактическое
название
модуля)

Номиналь-
ное напря-
жение

Номи-
наль-
ный ток

Поляр-
ность

Число
точек

Число
точек/
общее

Тер-
минал

Индика-
ция СД

Плавкий
предох-
ранитель

Изолиро--ва
нный выход
DC

OD08C
(AOD08C)

от 12 до 24
В DC

2A NEG 8 8 Плата
выводов

Имеется Имеется

DC
OD08D

(AOD08D)
2A POS 8 8 Плата

выводов
Имеется Имеется

OD16C
(AOD16C)

0.5A NEG 16 8 Плата
выводов

Имеется не предус--
мотрена

OD16D
(AOD16D)

0.5A POS 16 8 Плата
выводов

Имеется не предус--
мотрена

OD32C
(AOD32C)

0.3A NEG 32 8 Разъем не предус--
мотрена

не предус--
мотрена

OD32D
(AOD32D)

0.3A POS 32 8 Разъем не предус--
мотрена

не предус--
мотрена

Перемен--
ный ток на
выходе

OA05E
(AOA05E)

от 100 до 240
В AC

2A -- 5 1 Плата
выводов

Имеется Имеется

выходе
OA08E

(AOA08E)
1A -- 8 4 Плата

выводов
Имеется Имеется

OA12E
(AOR12G)

от 100 до 120
В AC

0.5A -- 12 6 Плата
выводов

Имеется Имеется

Выход реле OR08G
(AOR08G)

250 В AC/
30 В DC
макс

4A -- 8 1 Плата
выводов

Имеется не предус--
мотрена

OR16G
(AOR16G)

макс.
2A -- 16 4 Плата

выводов
Имеется не предус--

мотрена

Полярность NEG : 0 В общ. (выход тока)
POS : 24 В общ. (выход тока)
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Таблица 3.2.2 (c) Другие модули

Название
Название модуля

(Фактическое
название модуля)

Занятый
адрес

Спецификации

СИСТЕМА ЧПУFANUC
FANUC Power Mate

FS04A Вход: 4 байта
Выход: 4 байта

FANUC серия 0--C
(с поддержкой канала ввода--вывода FANUC)
FANUC Po er Mate МОДЕЛЬ A/B/C/D/E/F/H

FS08A Вход: 8 байт
Выход: 8 байт

FANUC Power Mate--МОДЕЛЬ A/B/C/D/E/F/H

OC02I Вход: 16 байтов FANUC Power MateМОДЕЛЬ D/H

OC02O Выход: 16 байтов

OC03I Вход: 32 байтов

OC03O Выход: 32 байтов

Модуль аналогового входа AD04A
(AAD04A)

Вход: 8 байтов

Модуль аналогового выхода DA02A
(ADA02A)

Выход: 4 байта

Устройство связи (один блок) CN01I Вход: 12 байтов

Устройство связи (два блока) CN01O Выход: 8 байтов

Устройство связи (один блок) CN02I Вход: 24 байтов

Устройство связи (два блока) CN02O Выход: 16 байтов

Карта E ввода--вывода блока
связи панели оператора

OC01I Вход: 12 байтов Информация для размещения заказа
A16B--2200--0660 (стоковый тип)связи панели оператора

OC01O Выход: 8 байтов
A16B--2200--0660 (стоковый тип)
A16B--2201--0730 (источниковый тип)

Карта D ввода--вывода блока
связи панели оператора

/8 Вход: 8 байтов Информация для размещения заказа
A16B--2200--0661 (стоковый тип)связи панели оператора

/4 Выход: 4 байта
A16B--2200--0661 (стоковый тип)
A16B--2201--0731 (источниковый тип)

Интерфейс пульта оператора OC02I Вход: 16 байтов
станка

OC02O Выход: 16 байтов

OC03I Вход: 32 байтов

OC03O Выход: 32 байтов

Устройство соединения по
каналу связи ввода--вывода

/V Вход: V байт
Выход: V байт

Задавайте то же значение (от 1 до 8) в
качестве числа входных или выходныхбайтов
в V.

OC02I Вход 16 байт

OC02O Выход 16 байт

OC03I Вход: 32 байт

OC03O Вход: 32 байт

Область для устройства
ввода--вывода МОДЕЛЬ B

#V Вход: V байт
Выход: V байт

Задайте от 1 до 10 байт в V.

## Вход: 4 байта Задайте область для чтения информации о
состоянии включенности каждого блока в
устройстве ввода--вывода МОДЕЛЬ B.

Специальные модули
Специальные модули, не
перечисленные в таблицах
3 2 2 ( ) ( )

/V Вход: V байт
Выход: V байт

Задавайте то же значение (от 1 до 8) в
качестве числа входных или выходныхбайтов
в V.

3.2.2 от (a) до (c)
OC02I Вход: 16 байтов Используется, если число входных или

б й 9 16
OC02O Выход: 16 байтов

выходных байтов от 9 до 16.

OC03I Вход: 32 байтов Используется, если число входных или
б й 17 32

OC03O Выход: 32 байтов
выходных байтов от 17 до 32.
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Название СпецификацииЗанятый
адрес

Название модуля
(Фактическое

название модуля)

Модули ввода--вывода
й

CM03I(/3) Входные 3 байта Только основной блок
соединительной панели
распределения ввода--вывода

CM06I(/6) Входные 6 байтов Используется блок расширения 1.
распределения ввода--вывода
(ПРИМЕЧАНИЯ 3, 4) CM09I Входные 9 байтов Используется блок расширения 2.( , )

CM12I(OC01I) Входные 12 байтов Используется блок расширения 3.

CM13I Входные 13 байтов Используется первый блокMPG.

CM14I Входные 14 байтов Используется второй блокMPG.

CM15I Входные 15 байтов Используется третий блокMPG.

CM16I(OC02I) Входные 16 байтов Используется определение сигнала
тревоги DO.

CM02O(/2) Выходные 2 байта Только основной блок

CM04O(/4) Выходные 4 байта Используется блок расширения 1.

CM06O(/6) Выходные 6 байтов Используется блок расширения 2.

CM08O(/8) Выходные 8 байтов Используется блок расширения 3.

Модули ввода--вывода
й

CM06I(/6) Входные 6 байтов
операторской панели
распределения ввода--вывода

CM13I Входные 13 байтов Используется первый блокMPG.
распределения ввода--вывода
(ПРИМЕЧАНИЯ 3, 4) CM14I Входные 14 байтов Используется второй блокMPG.( , )

CM15I Входные 15 байтов Используется третий блокMPG.

CM16I(OC02I) Входные 16 байтов Используется определение сигнала
тревоги DO.

CM04O(/4) Выходные 4 байта

CM08O(/8) Выходные 8 байтов

Карта A,D внешнего
P M t

/6 Входные 6 байтов
ввода--вывода для Power Mate

/4 Выходные 4 байта

Карта B,E внешнего
P M t

OC01I Входные 12 байтов
ввода--вывода для Power Mate

OC01O Выходные 8 байтов
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ПРИМЕЧАНИЕ
1 См. раздел 3.2.3, “Метод присваивания блока связи

канала ввода--вывода” для получения информации о
том, как присвоить блок связи канала ввода--вывода.

2 См. раздел 3.2.4, “Метод присваивания канала
ввода--выводаМОДЕЛЬB”дляполученияинформации
о том, как присвоить канал ввода--вывода МОДЕЛЬ B.

3 См. раздел 3.2.7, “Модуль ввода--вывода соедини--
тельной панели ввода--вывода распределительной
панели и метод присваивания модуля ввода--вывода
операторской панели распределения ввода--вывода”
для получения информации о назначении модуля
ввода--вывода соединительной панели и модуля
ввода--вывода операторской панели.

4 Если версия системы программирования (FANUC
LADDER, FANUC LADDER--II) слишком старая для
соответствия вышеописанному модулю, используйте
совместимый модуль, указанный в скобках. Если
совместимый модуль с тем же числом точек не
предоставлен, используйте совместимый модуль с
большим числом точек.

5 ВPMC--SB6/SB7 для серии 16i/18i/21i/160i/180i/ 210i,
если ПО для программирования поддерживает
расширения канала ввода--вывода, до 16 групп
модулейввода--выводамогутбытьприсвоеныобласти
канала ввода--вывода 2. Для связывания канала 2
ввода--вывода требуется опция расширения канала
ввода--вывода.

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
Для устройства ввода--вывода МОДЕЛЬ A, чтобы
использовать 3, 5, 6 или 7 байт для присваивания,
измените имя модуля следующим образом.
Не используйте 10241, /3, /5, /6 или /7 для имени
модуля.
Имя модуля
до изменения → после изменения
10241 → /4
/3 → /4
/5 → /8
/6 → /8
/7 → /8
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(5) Как установить адрес для каждого модуля
Характер и монтажное положение каждого модуля
определяется номером группы, номером базы, номером
слота и именеммодуля, так что теперь адрес каждогомодуля
может быть задан, с учетом этих данных и адресов
ввода+вывода. После отображения окна адреса устройства
ввода-вывода, как показано ниже, на ЭЛТ-экране
программатора, установите в окне требуемые данные.
Теперь адрес модуля может быть присвоен. Занимающие
точки (байты) DI/DO каждого модуля сохраняются в
программаторе,поэтому просто присвойте адрес заглавного
байта каждого модуля, и адреса других байтов модуля будут
присвоены программатором автоматически.
Например, еслимодуль ID32Aназначен адресуX5какнарис
3.2.2 (c), необходимые 4 байта будут выделены автомати-
чески. Подробнее см. в главах III, IV, “Программатор”.
Адрес ввода-вывода каждого модуля таким методом может
быть свободно задан изготовителем станка, так что адрес
может быть задан во время составления цепной схемы, если
он не дублирует адреса каждого модуля.

ADDRESS GROUP BASE СЛОТ NAME

X000

X001

X002

X003

X004

X005 0 0 5 ID32A

X006 0 0 5 ID32A

X007 0 0 5 ID32A

X008 0 0 5 ID32A

X009

Автоматическая
установка

Pис . 3.2.2 (c) Окно адреса устройства ввода-вывода

ПРИМЕЧАНИЕ
При присваивании Блока связи 1, Блока связи 2 или
Блока связи для панели оператора, установите номер
базы на 0 и номер слота на 1.
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(6) Замечания во время задания адресов
(a) Заглавные байты аналогового входного модуля (AD04A) и

аналогового выходного модуля (DA02A) должны быть
назначены четным адресам адреса ввода (XVVV) и адреса
вывода (YVVV). При чтении А/Ц-преобразованного
цифрового значения из адреса ввода (XVVV) или во время
записи значения для Ц/А-преобразования в адрес вывода
(YVVV), чтение и запись всегда должны осуществляться в
единицах слов (16 бит).Не существует отдельной команды
передачи для использования в случае слова (16 бит).Темне
менее,передачасловаможетбыть осуществлена,например,
установкой 2 байт в спецификации формата команды
ADDB (SUB36), где константа 0 задается в качестве
значения слагаемого, и при использовании адреса вывода
результата сложения в качестве адреса назначения.

ADDRESS GROUP BASE СЛОТ NAME

X000 0 0 1 ID16C

X001 0 0 1 ID16C

X002 0 0 2 ID16D

X003 0 0 2 ID16D

X004 1 0 1 IA16G

X005 1 0 1 IA16G

X006 1 0 2 IA16G

X007 1 0 2 IA16G

X008 2 0 1 ID16D

X009 2 а 0 1 ID16D

Pис . 3.2.2 (d)

Концепция
При обычной передаче данных, когда данные должны
передаваться между ЧПУ A и ЧПУ B, устройства ввода-вывода,
отмеченные (a) (рисунок ниже) должны быть соединены друг с
другом. (В этом случае данные можно передавать с помощью
любого устройства ввода-вывода).

(a)

Блок
ввода--
вывода
Модель A

Блок
ввода--
вывода
Модель A

Блок
ввода--
вывода
Модель A

Блок
ввода--
вывода
Модель A

Блок
ввода--
вывода
Модель A

Блок
ввода--
вывода
Модель A

ЧПУ A ЧПУ B

$

3.2.3
Присваивание блока
связи канала
ввода-вывода
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Блок связи канала ввода-вывода заменяет эти блоки
ввода-вывода, таким образом устраняя необходимость
соединять их, к примеру, кабелями.

$

← Эта часть заменяется блоком
связи канала ввода--вывода.

Блок
ввода--
вывода
Модель A

Блок
ввода--
вывода
Модель A

(a)Блок
ввода--
вывода
Модель A

Блок
ввода--
вывода
Модель A

Блок
ввода--
вывода
Модель A

Блок
ввода--
вывода
Модель A

ЧПУ A ЧПУ B

Следовательно, если используется блок связи канала
ввода-вывода, соединения становятся такими,как показанониже.

Блок
ввода--
вывода
Модель A

Блок
ввода--
вывода
Модель A

Блок связи
канала

ввода--вывода

Блок
ввода--
вывода
Модель A

Блок
ввода--
вывода
Модель A

ЧПУ A ЧПУ B

Данные назначения зависят от типа блока ввода-вывода,
заменяемого блоком связи канала ввода-вывода.

Занятый
адрес

Ввод имени блока во время присваивания Вывод имени блока во время присваивания

от 1 до 8 / V (V представляет число от 1 до 8.) / V (V представляет число от 1 до 8.)

16 OC02I OC02O

32 OC03I OC03O

Если блок связи, который занимает 16-байтные адреса,
присоединен к стороне ввода в ГРУППЕ = 1, введите
”1.0.1.OC02I.”

ПРИМЕЧАНИЕ
ВPMC--SB6/SB7 для серии 16i/18i/21i/160i/180i/ 210i,
если ПО для программирования поддерживает
расширения канала ввода--вывода, блок связи канала
ввода--вывода может быть присвоен области канала
ввода--вывода 2. Для связывания канала 2
ввода--вывода требуется опция расширения канала
ввода--вывода.

Метод назначения

Установка
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D Документация по теме:
FANUC Блок ввода-вывода-МОДЕЛЬ B Руководство по связи и
техобслуживанию (B-62163E)

Блокввода-выводаМОДЕЛЬBможетиспользоваться вместе сблоком
интерфейса панели оператораPower Mate, блоком связи и блоком
ввода-выводаМОДЕЛЬA.Вэтомслучае блок ввода-выводаМОДЕЛЬ
B занимает одну группу; таким образом, другой тип блока не может
быть представлен в этой группе. Пример связи показан ниже.

[ГРУППА] =0

[ГРУППА] =1

[ГРУППА] =2

[ГРУППА] =3

Устройство
ввода--вывода
модель В
блок интерфейса

Устройство
ввода--вывода
модель В
Блок DI/DO
(Блок =1)

Устройство
ввода--вывода
модель В
Блок DI/DO
(Блок =20)

Устройство
ввода--вывода
модель В
Блок DI/DO
(Блок =5)

Устройство
ввода--вывода
модель В
Блок DI/DO
(Блок =10)

Устройство
ввода--вывода
модель В
Блок DI/DO
(Блок =30)

Устройство
ввода--вывода
модель В
Блок DI/DO
(Блок =9)

Канал
ввода--вывода
ВЕДУЩИЙ

Power Mate

[БАЗА] =0, [СЛОТ] =1

Пульт оператора
блок интерфейса

[БАЗА] =0, [СЛОТ] =1

[БАЗА] =0, [БАЗА] =1

[БАЗА] =0, [СЛОТ] =1 [БАЗА] =0, [СЛОТ] =20

[БАЗА] =0, [СЛОТ] =5 [БАЗА] =0, [СЛОТ] =10

→СЛОТ →СЛОТ

Блок ввода--
вывода-- A

[БАЗА] =0, [СЛОТ] =30 [БАЗА] =0, [СЛОТ] =9

Блок ввода--
вывода-- A

3.2.4
Присваивание блока
ввода-вывода
МОДЕЛЬ B



3. АДРЕС B--61863RU/15ПРОГРАММА ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТИ PMC

92

Задайтеномер группыв [ГРУППА].Всегда задавайте 0 в [БАЗА].Задайте
номер блока ввода-вывода модель B в [СЛОТ].Но если вы присваиваете
информацию о включении/выключении, задайте 0 в [СЛОТ].
Данные, заданные в [СЛОТ] и [ИМЯ] следующие:
[СЛОТ] = 0, 1, ...30: Номер блока (от 1 до 30) блока ввода-вывода

модель B блок DI/DO
[ИМЯ]: Адреса, занятые блоком ввода-вывода модель B

Размер ввода/вывода
([базового блока] +

[расширенного блока])

Присвоен-
ное имя

Занятый адрес

1 байт #1 Ввод/вывод: 1 байт

2 байтов #2 Ввод/вывод: 2 байтов

3 байтов #3 Ввод/вывод: 3 байтов

4 байта #4 Ввод/вывод: 4 байта

6 байтов #6 Ввод/вывод: 6 байтов

8 байтов #8 Ввод/вывод: 8 байтов

10 байтов #10 Ввод/вывод: 10байтов

Информация о включении--выключении питания ## Вход: 4 байта

Если блок ввода-вывода модель B назначен блоку номер 10 и занимает
область в 3 байта, присоединен в выводу при помощи GROUP = 1,
введите “1.0.10.#3.”

ПРИМЕЧАНИЕ
В PMC--SB6/SB7 для серии 16i/18i/21i/160i/180i/ 210i, если
по для программирования поддерживает расширения
канала ввода--вывода, блок связи МОДЕЛЬ B может быть
присвоен области канала ввода--вывода 2. Однако общее
число групп канала 1 и канала 2 блока ввода--вывода
МОДЕЛЬ B, доступных в одно и то же время может
достигать 8, если устройство ввода--вывода подключено к
каналу2.Чтобысвязать каналввода--вывода 2,необходима
опция расширения канала ввода--вывода.

Если Power Mate-D/H или Power Mate i-D/H используется в
качестве ведомого канала ввода-вывода, необходимо назначить
его кведущейсторонеканалаввода-вывода.Наведомойстороне
канала ввода-вывода используются фиксированные адреса, так
что нет необходимости присваивать адрес. (Используемые
адреса см. в таблице 3.)Пример связи показан ниже.

Пульт оператора
блок интерфейса

[ГРУППА] =0

[ГРУППА] =1

Канал связи
ввода--вывода
ВЕДУЩИЙ

[БАЗА] =0, [СЛОТ] =1

[БАЗА] =0, [СЛОТ] =1

Power Mate

Метод назначения

Установка:

3.2.5
Назначение
Power Mate
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Задайте номер группы в [ГРУППА].
Всегда задавайте 0 в [БАЗА].
Всегда задавайте 1 в [СЛОТ].
Данные, задаваемые в [ИМЯ], следующие:

Точки ввода-
вывода

(ввод/вывод)

Ввод имени блока во
время присваивания

Вывод имени блока во
время присваивания

32/32 FS04A FS04A

64/64 FS08A FS08A

128/128 OC02I OC02O

256/256 OC03I OC03O

Модули с одинаковым числом точек должны быть присвоены
входной и выходной стороне Power Mate.

Если Power Mate-D с числом точек 256/256 подсоединен к
группе 1, ввести нижеуказанные данные присваивания.

·Входная сторона : “1.0.1.OC03I”
·Выходная сторона : “1.0.1.OC03O”

ПРИМЕЧАНИЕ
ВPMC--SB6/SB7 для серии 16i/18i/21i/160i/180i/ 210i,
если ПО для программирования поддерживает
расширения канала ввода--вывода, Power Mate--D/H
или Power Mate i--D/H может быть присвоен области
канала ввода--вывода 2. Для связывания канала 2
ввода--вывода требуется опция расширения канала
ввода--вывода.

На FS16i-LA лазер подсоединяется как часть канала связи
ввода-вывода. 3 группы (DI/DO=256/256 точек) используются
для интерфейса лазера. 13 групп, 768/768 точек (X0 - X95, Y0 -
Y95) канала ввода-вывода 1 могут использоваться для цепной
схемы. 16 групп, 1024/1024 точки (X200 - X327, Y200 - Y327)
канала ввода-вывода 2могут использоваться для цепной схемы.
Подробнее о подсоединении лазера см. серия FS16i
РУКОВОДСТВО ПО СВЯЗИ (B-63003EN), соединение канала
ввода-вывода FANUC.

Канал
ввода--вывода
ВЕДУЩИЙ

макс. 13 групп

FS16i--LA

Модуль ввода--вывода для
пульта оператора

от X0 до X95
от Y0 до Y95

макс. 3 групп

Лазер

Метод назначения

Установка:

3.2.6
Назначение FS16i-LA

Пример соединения
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Задайте от 0 до 12 в [ГРУППА]. Подробнее о присваивании [БАЗА]
и [СЛОТ] см. 3.2.2Назначение адресов модуля ввода-вывода.

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
1 Адреса от X96 до X127 и от Y96 до Y127 не могут

использоваться в цепных схемах.
2 Если адреса от X96 до X127 и от Y96 до Y127 присвоены,

точки ввода--вывода не связаны.
3 Соединить группу лазера с концом канала ввода--вывода.
4 Функция перезапуска канала ввода--вывода не может быть

использована.
5 Режим перерегулирования принудительной функции

ввода--вывода не может быть использован.
6 PMC--SB5 не поддерживает лазер.

Чтобыприсвоить модули соединительной панели ввода-вывода
и операторской панели ввода-вывода каналу связи
ввода-вывода, задайте номер группы с последовательным
номером канала ввода-вывода (используйте номер меньше, чем
номер канала связи ввода-вывода ведущего ЧПУ, например, 0,
1 и 2). Также установите номер базы и номер слота на 0 и 1,
соответственно. Если в качестве модуля ввода-вывода
соединительной панели используется комбинация основного
модуля и модулей расширения, назначьте все модули в группе
канала ввода-вывода одним блоком. В отличие от блока
ввода-вывода МОДЕЛЬ-A, номер слота задавать не нужно.
Пример присваивания показан ниже.

ЧПУ

JD1A

MPG

MPG

Пример

72 точек ввода (16 точек общего назначения + 56 точек
матрицы) и 56 точек вывода (X4 и выше, Y0 и выше)

Модуль ввода--
вывода панели
оператора
A20B--2002--0470
JD1B
JD1A

96 точек ввода и 64 точек вывода (X20 и выше, Y10 и выше)

Основной
модуль
ввода--вывода
панели связи
JD1B
JD1A

Дополнитель--
ный модуль 1

Дополнитель--
ный модуль 2

Дополнитель--
ный модуль 3

24 точек ввода и 16 точек вывода (X100 и выше, Y100 и выше)

Основной модуль
ввода--вывода
панели связи
JD1B
JD1A

Метод назначения

3.2.7
Распределение
соединений ввода/
вывода модуля ввода/
вывода и методы
присвоения
распределения
ввода/вывода модуля
ввода/вывода панели
оператора

Пример присваивания
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ГРУППА БАЗА СЛОТ ИМЯ

X004 0 0 1 CM14I

X020 1 0 1 CM12I

X100 2 0 1 CM03I

Y000 0 0 1 CM08O

Y010 1 0 1 CM08O

Y100 2 0 1 CM02O

Чтобы присвоить ввод-вывод панели связи и модули ввода
вывода панели оператора к каналу ввода-вывода, необходимо
использовать программное обеспечение, которое поддерживает
эти модули. Если программное обеспечение не поддерживает
эти модули, используйте ”совместимые имена для
присваивания”, описанные ниже.

Обратитесь к нижеследующимруководством для информации о
том, как распределяются сигналы модуля ввода-вывода панели
связи:

D “FANUC серия 16i/18i Руководство по связи (Аппаратное
обеспечение)” B-63003EN

D “FANUC серия 21i Руководство по связи (Аппаратное
обеспечение)” B-63083EN

D “FANUC серия 15i Руководство по связи (Аппаратное
обеспечение)” B-63323EN

D “FANUC Power Mate i Руководство по связи (Аппаратное
обеспечение)” B-63173EN

Присваивание, осуществляемое для различных конфигураций
(таких как базовая конфигурация модуля и комбинация
базовой/расширенной конфигурации модуля) описано ниже.

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
Модули расширения должны быть подсоединены в
восходящемпорядкепо номерумодуля (1,2, затем3).
Номер модуля расширения нельзя пропустить.

Невозможно присвоить модуль расширения 2 без
модуля расширения 1, который будет установлен
позже, как показано выше.

Основной
модуль

JD1B

JD1A

Дополнитель--
ный модуль 1

Дополнитель--
ный модуль 2

(1)Только основной модуль

Основной модуль

JD1B

JD1A

24 точки ввода и 16 точек вывода

Имена для
присваивания

Ввод-вывод панели
связи
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(a)Если определение сигнала тревоги DO не используется
D Нет ручного импульсного генератора:

ВводX= “CM03I” и выводY = “CM02O”
D Один ручной импульсный генератор:

ВводX= “CM13I” и выводY = “CM02O”
(b)Если определение сигнала тревоги DO не используется
D Ввод X = “CM16I” и вывод Y = “CM02O” вне
зависимости от числа используемых ручных
импульсных генераторов

(2)Основной модуль + модуль расширения 1

Основной
модуль

JD1B

JD1A

48 точки ввода и 32 точек вывода

Дополнитель--
ный модуль 1

(a)Если определение сигнала тревоги DO не используется
D Нет ручного импульсного генератора:

ВводX= “CM06I” и выводY = “CM04O”
(b)Если определение сигнала тревоги DO не используется
D Ввод X = “CM16I” и вывод Y = “CM04O” вне
зависимости от числа используемых ручных
импульсных генераторов

(3)Основной модуль + модуль расширения 1 + модуль
расширения 2

Основной
модуль

JD1B

JD1A

72 точки ввода и 48 точек вывода

Дополнитель--
ный модуль 1

Дополнитель--
ный модуль 2

(a)Если определение сигнала тревоги DO не используется
D Нет ручного импульсного генератора:

ВводX= “CM09I” и выводY = “CM06O”
D Один ручной импульсный генератор:

ВводX= “CM13I” и выводY = “CM06O”
D Два ручных импульсных генератора:

ВводX= “CM14I” и выводY = “CM06O”
(b)Если определение сигнала тревоги DO не используется
D Ввод X = “CM16I” и вывод Y = “CM06O” вне
зависимости от числа используемых ручных
импульсных генераторов

(4)Основной модуль + модуль расширения 1 + модуль
расширения 2 + модуль расширения 3

Основной
модуль

JD1B

JD1A

96 точки ввода и 64 точек вывода

Дополнитель--
ный модуль 1

Дополнитель--
ный модуль 2

Дополнитель--
ный модуль 3
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(a)Если определение сигнала тревоги DO не используется
D Нет ручного импульсного генератора:

ВводX= “CM12I” и выводY = “CM08O”
D Один ручной импульсный генератор:

ВводX= “CM13I” и выводY = “CM08O”
D Два ручных импульсных генератора:

ВводX= “CM14I” и выводY = “CM08O”
D Три ручных импульсных генератора:

ВводX= “CM15I” и выводY = “CM08O”
(b)Если определение сигнала тревоги DO не используется
D Ввод X = “CM16I” и вывод Y = “CM08O” вне
зависимости от числа используемых ручных
импульсных генераторов

Обратитесь к нижеследующимруководством для информации о
том, как распределяются сигналы модуля ввода-вывода панели
оператора:
D “FANUC серия 16i/18i Руководство по связи (Аппаратное
обеспечение)” B-63003EN

D “FANUC серия 21i Руководство по связи (Аппаратное
обеспечение)” B-63083EN

D “FANUC серия 15i Руководство по связи (Аппаратное
обеспечение)” B-63323EN

D “FANUC Power Mate i D/H Руководство по связи
(Аппаратное обеспечение)” B-63173EN

(1)Модуль ввода-вывода панели оператора
(A20B-2002-0470 с поддержкой матричного ввода)

Модуль ввода--вывода
панели оператора
JD1B

JD1A

16 точек ввода общего назначения + 56 матричных точек ввода
56 матричных точек вывода

(a)Если определение сигнала тревоги DO не используется
D Нет ручного импульсного генератора:

ВводX= “CM12I” и выводY = “CM08O”
D Один ручной импульсный генератор:

ВводX= “CM13I” и выводY = “CM08O”
D Два ручных импульсных генератора:

ВводX= “CM14I” и выводY = “CM08O”
D Три ручных импульсных генератора:

ВводX= “CM15I” и выводY = “CM08O”
(b)Если определение сигнала тревоги DO не используется
D Ввод X = “CM16I” и вывод Y = “CM08O” вне
зависимости от числа используемых ручных
импульсных генераторов

(2)Модули ввода-вывода панели оператора
(A20B-2002-0520 и A20B-2002-0521)

Модуль ввода--вывода
панели оператора
JD1B

JD1A

48 точек ввода/
32 точек вывода

Модуль ввода-вывода
для пульта оператора
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(a)Если определение сигнала тревоги DO не используется

D Нет ручного импульсного генератора:
ВводX= “CM06I” и выводY = “CM04O”

D Один ручной импульсный генератор:
ВводX= “CM06I” и выводY = “CM04O”

D Два ручных импульсных генератора:
ВводX= “CM14I” и выводY = “CM04O”

D Три ручных импульсных генератора:
ВводX= “CM15I” и выводY = “CM04O”

(b)Если определение сигнала тревоги DO не используется

D Ввод X = “CM16I” и вывод Y = “CM04O” вне
зависимости от числа используемых ручных
импульсных генераторов

(3)Распределение ввода-вывода панелей оператора станка
(A20B-8001-0721, A20B-8001-0720 и A20B-8001-0210)

Модуль ввода--вывода
панели оператора
JD1B

JD1A

8 точек ввода сигнала перерегулирования (и других) + 24 точки ввода
общего назначения + 64 точки матричного ввода
64 точки матричного вывода

(a)Если определение сигнала тревоги DO не используется

D Нет ручного импульсного генератора:
ВводX= “CM12I” и выводY = “CM08O”

D Один ручной импульсный генератор:
ВводX= “CM13I” и выводY = “CM08O”

D Два ручных импульсных генератора:
ВводX= “CM14I” и выводY = “CM08O”

D Три ручных импульсных генератора:
ВводX= “CM15I” и выводY = “CM08O”

(b)Если определение сигнала тревоги DO не используется

D Ввод X = “CM16I” и вывод Y = “CM08O” вне
зависимости от числа используемых ручных
импульсных генераторов
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Если ваш блок программирования не поддерживает блок
ввода-вывода связи или блок ввода-вывода панели оператора,
для присваивания каналаввода-вывода используйте следующие
совместимые имена.

Имена для присваивания Совместимое имя

CM03I /3

CM06I /6

CM09I OC01I

CM12I OC01I

CM13I OC02I

CM14I OC02I

CM15I OC02I

CM16I OC02I

CM02O /2

CM04O /4

CM06O /6

CM08O /8

ПРИМЕЧАНИЕ
ВPMC--SB6/SB7 для серии 16i/18i/21i/160i/180i/ 210i,
если ПО для программирования поддерживает
расширение канала ввода--вывода, связь ввода--
вывода, модуль ввода--вывода панели оператора
могут быть присвоены области канала ввода--вывода
2. Однако ручной импульсный генератор не может
быть присвоен области канала 2.
Для создания фактической связи требуется опция
расширения канала ввода--вывода.

Совместимые имена
для присваивания
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Серия 0i-МОДЕЛЬ B в качестве базовой функции обладает
встроенной картой ввода-вывода.Эта карта ввода-вывода имеет
96/64 точек и необходима для следующего присваивания канала
ввода-вывода.

Метод назначения: Всегда задавайте 0 в [ГРУППА].
Всегда задавайте 0 в [БАЗА].
Всегда задавайте 1 в [СЛОТ].
Данные, задаваемые в [ИМЯ], следующие:
Сторона ввода: CM16I
Сторона вывода: CM08O

X0

X1 DI 96 точек

X2

X3

X4

X5

X6

X7

X8

X9

X10

X11

X12 1--йMPG

X13 2--йMPG

X14 3--йMPG

X15 Обнаружение сигнала

тревоги DO

Y0

Y1 DO 64 точки

Y2

Y3

Y4

Y5

Y6

Y7

Расположение DI Расположение DO

3.2.8
Присваивание
встроенной карты
ввода-вывода
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В каждой модели следующие сигналы (байты) могут
использоваться как внутренние реле.
Эта область очищается, когда включается электропитание.

Модель PA1 PA3

Число байт 1100 1118

Модель SA1 SA2 SA3/SA5

Число байт
1100 1118 1118

Модель SB SB2 SB3/SB5 SB4/SB6

Число байт
1100 1118 1618 3200

Модель SC SC3 SC4

Число байт
1600 1618 3200

Модель NB

Число байт
1618

NB2

3200

NB6

3200

SB7

8500

3.3
АДРЕСА
ВНУТРЕННИХ
РЕЛЕ (R)
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PMC--SB4
PMC--SB6
PMC--SC4
PMC--NB2
PMC--NB6

PMC--SB4
PMC--SB6
PMC--SC4
PMC--NB2
PMC--NB6

PMC--SB3
PMC--SB5
PMC--SC
PMC--SC3
PMC--NB

PMC--PA3
PMC--SA2
PMC--SA3
PMC--SA5
PMC--SB2
PMC--SB3
PMC--SB5
PMC--SC3
PMC--NB

⋅
R2999
.
.

R7999

PMC--PA1
PMC--PA3
PMC--SA1
PMC--SA2
PMC--SA3
PMC--SA5
PMC--SB
PMC--SB2

PMC--PA1
PMC--SA1
PMC--SB
PMC--SC

R0

R1
⋅
⋅
⋅

R999
⋅
⋅

⋅
⋅
R1499
⋅
⋅

⋅
R9099
⋅
⋅

⋅
R9117
⋅
⋅

⋅
R9199
.
.

Номер адреса

↓ 7 6 5 4 3 2 1 0

R9099
⋅
⋅

⋅
R9499

PMC--SB7

PMC--SB7
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(1) R9000 (Регистр вывода операций для функциональных
команд ADDB, SUBB, MULB, DIVB и COMPB)

Результат равен 0.
Результат составляет
отрицательную
величину.
Значение результата

переполнено.

R9000

7 6 5 4 3 2 1 0

(2) R9000 (Вывод ошибок для функциональных команд EXIN,
WINDR, WINDW, MMCWR, MMCWW, MMC3R и
MMC3W)

Командазавершилась
ошибкой.

R9000

7 6 5 4 3 2 1 0

(3) R9002 - R9005 (Регистры вывода операций для функцио-
нальной командыDIVB)
Вывод данных, оставшихся после выполнения функцио-
нальной командыDIVB.

(4) От R9010 до R9027 (область интерфейса для функцио-
нальной команды FNC9x) (только PMC-SC)
Эта область существует как интерфейс между подлежащей
исполнению функциональной командой FNC9x и
желаемой функцией.

R9010

R9011

R9012

R9013

R9014

R9015

Содержание подлежащей
выполнению команды

Вывод данных после
завершения обработки

Адреса управляющих данных для SUB90

Адреса управляющих данных для SUB91

97 96 95 94 93 92 91 90

97 96 95 94 93 92 91 90

7 6 5 4 3 2 1 0

R9026

R9027

Адреса управляющих данных для SUB97

3.3.1
Область,
управляемая
системной
программой
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(5) От R9100 до R9117 (область интерфейса для функциональ-
ной команды FNC9x) (только PMC-SC3/SC4/NB/NB2)
Эта область существует как интерфейс между подлежащей
исполнению функциональной командой FNC9x и
желаемой функцией.

R9100

R9101

R9102

R9103

R9104

R9105

Содержание
подлежащей
выполнению команды

Вывод данных после
завершения обработки

Адреса управляющих данных для SUB90

Адреса управляющих данных для SUB91

97 96 95 94 93 92 91 90

97 96 95 94 93 92 91 90

7 6 5 4 3 2 1 0

R9116

R9117

Адреса управляющих данных для SUB97

(6) R9091 (Системный таймер)
В качестве системного таймера могут использоваться 4
сигнала.
Характеристики каждого сигнала следующие.

7 6 5 4 3 2 1 0

R9091

всегда OFF (ВЫК.)
всегда ON(ВКЛ.)

Циклический сигнал 200 мс

(104 мс ON (ВКЛ.), 96мс OFF (ВЫК.))

Циклический сигнал 1 секунда.

(504 мс ON (ВКЛ.), 496 мс OFF (ВЫК.))

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
Вначале каждый сигнал выключен.
Сигналы R9091.0 и R9091.1 всегда устанавливаются в
начале 1 уровня каждого цикла.
Каждый импульсный сигнал (ВКЛ--ВЫКЛ) включает

¦8 мс ошибок.
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104 мс 96 мс

R9091. 5

200 мс

504 мс 496 мс

R9091. 6

1 секунда

(7) Сигнал прохождения RUN до STOP, Сигнал прохождения
STOP до RUN и сигнал статуса RUN (PMC-SB7)

(a) КРАТКИЙОБЗОР

(i) “Сигнал прохождения RUN до STOP” и ” Сигнал
прохождения STOP до RUN”
“Сигнал прохождения RUN до STOP” и ”Сигнал
прохождения STOP доRUN” для выполнения цепной
схемы существуютдля управления этими событиямив
цепной схеме.

(ii) “Сигнал статуса RUN”
“Сигнал статуса RUN” используется для сообщения
статуса выполнения программы цепной схемы и PMC
C другимсистемамилипрограммам,такимкаксетевая
плата, исполняющая программа C, FOCAS1 Ethernet
или библиотекаHSSB и т.д.

(b) Адрес

R9015.0:“Сигнал
прохождения STOP до RUN”
(Только для использования
в программе цепной схемы)

R9015

7 6 5 4 3 2 1 0

R9015.1:“
Сигнал прохождения RUN
to STOP”
(Только для использования
в программе цепной
схемы)

R9091

7 6 5 4 3 2 1 0

R9091.2:“Сигнал статуса RUN”
0 : Цепная схема останавливается.
1 : Цепная схема работает
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(c) Поведение

Выполнение цепной схемы RUN/
STOP

R9015.0
“Сигнал STOP до RUN”

R9015.1
“Сигнал RUN до STOP”

R9091.2
“Сигнал статуса RUN”

1
0

1
0

1
0

Одно сканирование
цепной схемы

(i) “Сигнал прохождения STOP до RUN” (R9015.0)
Если в системном по обнаружено событие STOP до
RUN, этот сигнал включается во время 1-го
сканирования программы цепной схемы после запуска
цепной схемы. Этот сигнал имеет индивидуальный
статус, соответствующий каждому уровню выполнения
цепной схемы как R9000. Этот сигнал полностью
включается во время полного 1-го сканирования на
любом уровне выполнения программы цепной схемы.
- Когда происходит событие STOP до RUN?

- Запускцепнойсхемыприкаждомциклевключения
питания.

- Нажатие дисплейной клавиши ”RUN” в окнеPMC

- Запуск “RUN” ЦЕПНОЙ СХЕМОЙ-III FANUC
или ПАКЕТОМ РЕДАКТИРОВАНИЯ ЦЕПНОЙ
СХЕМЫ

Обращая этот сигнал в программу цепной схемы, вы
можете распознавать и управлять событием прохож-
дения ”STOP до RUN”. Вы можете запрограммировать
предобработку для выполнения цепной схемы.

ПРИМЕЧАНИЕ
Этот сигнал имеется только в программе цепной
схемы. Не обращайте этот сигнал на другие системы
или программы, такие как сетевая плата,
исполняющая программа C, FOCAS1 Ethernet или
библиотека HSSB, так как этот сигнал имеет
индивидуальный статус при каждом выполнении
цепной схемы.
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(ii) “ Сигнал прохождения RUN до STOP” (R9015.1)
Если в системномпообнаружено событиеRUN доSTOP, этот
сигнал выключается во время последнего сканирования
программы цепной схемы перед остановкой цепной схемы.
Этот сигнал имеет индивидуальный статус, соответствующий
каждому уровню выполнения цепной схемы как R9000. Этот
сигнал полностью выключается во время последнего
сканирования перед остановкой любого уровня выполнения
программы цепной схемы.

- Когда происходит событие RUN до STOP?

- Нажатие дисплейной клавиши ”STOP” окне PMC

- Запуск ”STOP” ЦЕПНОЙ СХЕМОЙ-III FANUC или
ПАКЕТОМ РЕДАКТИРОВАНИЯЦЕПНОЙ СХЕМЫ

- Нажатие дисплейной клавиши ”EDIT”->”IOMDL” в
окне PMC

- Нажатие дисплейной клавиши ”EDIT”->”MESAGE” в
окне PMC

- Нажатие дисплейной клавиши ”EDIT”->”SYMBOL” в
окне PMC

- Нажатие дисплейной клавиши ”EDIT”->”CLEAR” в
окне PMC

- Нажатие дисплейной клавиши ”SYSPRM” окне PMC

- Сохранение программы цепной схемы или программы
языка C PMC в PMC в окне ввода-вывода PMC

- Сохранение программы цепной схемы в PMC с
использованием ЦЕПНОЙ СХЕМЫ-III FANUC или
ПАКЕТА РЕДАКТИРОВАНИЯЦЕПНОЙ СХЕМЫ.

Обращая этот сигнал в программу цепной схемы, вы можете
распознавать и управлять событием прохождения ”RUN to
STOP”. Вы можете запрограм- мировать последующую
обработку для цепной схемы (например, предобработку для
остановки выполнения цепной схемы). Например,
установить или сбросить любой релевантный сигнал в
определенное состояние для безопасности.

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Этот сигнал имеется только в программе цепной

схемы. Не обращайте этот сигнал на другие системы
или программы, такие как сетевая плата, испол--
няющая программа C, FOCAS1 Ethernet или библио--
тека HSSB, так как этот сигнал имеет индивидуальный
статус на каждом уровне выполнения цепной схемы.

2 Вынеможете управлять этим событием, используя этот
сигнал при последовательности отключения питания и
системной тревоге ЧПУ, при которой выполнение
цепнойсхемы исканирование ввода--выводаполностью
выключены.
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(iii) “Сигнал статуса RUN” (R9091.2)
Обращая этот сигнал на другие системы или
программы, такие как сетевая плата, исполняющая
программаC,FOCAS1Ethernetили библиотекаHSSB,
вы можете указать статус выполнения программы
цепной схемы и программы языка С PMC.

(d) Пример использования

(i) Вызов подпрограммы по условию RUN до STOP.

R9015.1

SUB65

CALL

Pxxxx

(ii) Принудительный вызов заданного сигнала вывода,
как запрограммировано на 1 уровне передачи RUN до
STOP.

R9015.1Ввод Вывод
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Эта область используется для запроса отображения сообщения.
В каждой модели может использоваться следующее число
сообщений. Где “Число сообщений” = “Число байт”¢ 8
Эта область очищается при выключении электропитания. Для
получения информации об использовании сообщения см.
подраздел “5.44”.

Число сообщений

Количество байтов

200

25 25

200

25

200

Число сообщений

Количество байтов

Модель

200

25

SB SB2

25

200

SB3/
SB5

25

200

SB4/
SB6

125

1000

Число сообщений

Количество байтов

Модель

200

25

SC SC3

25

200

SC4

125

1000

Число сообщений

Количество байтов

Модель

200

25

NB

Число сообщений

Количество байтов

Модель

200

25

PA1 PA3

25

200

1000

125

NB2

Модель SA1 SA2 SA3/
SA5

1000

125

NB6

SB7

250

2000

3.4
АДРЕСА ДЛЯ
ВЫБОРА
СООБЩЕНИЯ,
ОТРАЖАЕМОГО НА
ЭЛТ (A)
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PMC--PA1
PMC--PA3
PMC--SA1
PMC--SA2
PMC--SA3
PMC--SA5
PMC--SB
PMC--SB2
PMC--SB3
PMC--SB5
PMC--SC
PMC--SC3
PMC--NB

PMC--SB4
PMC--SB6
PMC--SC4
PMC--NB2
PMC--NB6

Номер адреса

7 6 5 4 3 2 1 0

A0

A1

A24

A124

A249

PMC--SB7

Pис. 3.4 Адрес запроса отображения сообщения



B--61863RU/15 3. АДРЕСПРОГРАММА ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТИ PMC

111

Эта область используется для счетчиков. В каждой модели
может использоваться следующее число счетчиков. Где “Число
счетчиков” = “Число байт” / 4
Так как эта область энергонезависимая, содержимое памяти не
исчезает при выключении электропитания.

Модель
SA3/
SA5

Число счетчиков

Количество байтов

20

80

SA1 SA2

80

20

80

20

Число счетчиков

Количество байтов

Модель

20

80

SB SB2

80

20

SB3/
SB5

80

20

SB4/
SB6

200

50

Число счетчиков

Количество байтов

Модель

20

80

SC SC3

80

20

SC4

200

50

Число счетчиков

Количество байтов

Модель

20

80

NB

Число счетчиков

Количество байтов

Модель

20

80

PA1 PA3

80

20

50

200

NB2

50

200

NB6

SB7

400

100

3.5
АДРЕС СЧЕТЧИКА (C)
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PMC--SB4

PMC--SB6

PMC--SC4

PMC--NB2

PMC--NB6

Номер адреса

7 6 5 4 3 2 1 0

C0

C1

C2

C3

C76

C77

C78

C79

C196

C197

C198

C199

Предустановленное
значение

Текущее значение

Текущее значение

Предустановленное
значение

Предустановленное
значение

Текущее значение

Счетчик

ном. 1

Счетчик

ном. 20

Счетчик

ном. 50

PMC--PA1

PMC-- PA3

PMC--SA1

PMC--SA2

PMC--SA3

PMC--SA5

PMC--SB

PMC--SB2

PMC--SB3

PMC--SB5

PMC--SC

PMC--SC3

PMC--NB

C396

C397

C398

C399

Предустановленное
значение

Текущее значение

Счетчик

ном. 100

PMC--SB7

Pис. 3.5 Адрес счетчика
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Эта область используется для параметров реле удержания и
PMC.Вкаждоймоделиможет использоваться следующеечисло
байт. Так как эта область энергонезависимая, содержимое
памяти не исчезает даже при выключении электропитания.

SA3/
SA5

Модель

Количество байтов

Энергонезависимая память
адрес управления

Параметры управляющего
ПО PMC

от K17
до K19

K16

20

PA1 PA3

20

K16

от K17
до K19

Модель

Количество байтов

Энергонезависимая память
адрес управления

Параметры управляющего
ПО PMC

от K17
до K19

K16

20

SA1 SA2

20

K16

от K17
до K19

20

K16

от K17
до K19

Модель

Количество байтов

Энергонезависимая память
адрес управления

Параметры управляющего
ПО PMC от K17

до K19

K16

20

SB SB2

20

K16

от K17
до K19

SB3/
SB5

20

K16

от K17
до K19

SB4/
SB6

50

K16

от K900
до K909

Модель

Количество байтов

Энергонезависимая память
адрес управления

Параметры управляющего
ПО PMC

от K17
до K19

K16

20

SC SC3

20

K16

от K17
до K19

SC4

50

K16

от K900
до K909

Модель

Количество байтов

Энергонезависимая память
адрес управления

Параметры управляющего
ПО PMC

от K17
до K19

K16

20

NB

от K900
до K909

K16

50

NB2

от K900
до K909

K16

50

NB6

SB7

120

K16

от K900
до K919

3.6
АДРЕС РЕЛЕ
УДЕРЖАНИЯ И
УПРАВЛЕНИЕ
ЭНЕРГОНЕЗАВИСИ
МОЙ ПАМЯТЬЮ (K)
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PMC--PA1
PMC--PA3
PMC--SA1
PMC--SA2
PMC--SA3
PMC--SA5
PMC--SB
PMC--SB2
PMC--SB3
PMC--SB5
PMC--SC
PMC--SC3
PMC--NB

PMC--SB4
PMC--SB6
PMC--SC4
PMC--NB2
PMC--NB6

Номер адреса

7 6 5 4 3 2 1 0

K0

K1

K19

K39

K900

K909

PMC--SB4
PMC--SB6
PMC--SC4
PMC--NB2
PMC--NB6

K99

K919

PMC--SB7

PMC--SB7

Pис. 3.6 Адрес реле удержания и управление энергонезависимой памятью

Об использовании ”Управления энергонезависимой памятью”
см. раздел “6.1”. Область параметров управляющего по PMC
используется управляющим по PMC.
Подробнее о параметрах управляющего по PMC см. в разделе
“II 4.3”.
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Таблица данных - это область энергонезависимой памяти. В
каждой модели может использоваться следующее число байт.

Количество байтов

Модель

1860

SA1 SA2

1860 1860

Количество байтов

Модель

1860

SB SB2

1860

SB3/
SB5

3000

SB4/
SB6

8000

Количество байтов

Модель

3000

SC SC3

3000

SC4

8000

Количество байтов

Модель

3000

NB

Количество байтов

Модель

1860

PA1 PA3

1860

8000

NB2

SA3/
SA5

8000

NB6

SB7

10000

3.7
АДРЕС ТАБЛИЦЫ
ДАННЫХ (D)



3. АДРЕС B--61863RU/15ПРОГРАММА ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТИ PMC

116

PMC--PA1

PMC-- PA3

PMC--SA1

PMC--SA2

PMC--SA3

PMC--SA5

PMC--SB

PMC--SB2

PMC--SB4

PMC--SB6

PMC--SC4

PMC--NB2

PMC--NB6

Номер адреса

7 6 5 4 3 2 1 0

D0

D1

D1859

D7999

PMC--SB3

PMC--SB5

PMC--SC

PMC--SC3

PMC--NB

D2999

D9999

PMC--SB7

Pис. 3.7 Адрес таблицы данных
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Эта область используется командой TMR для регулируемых
таймеров. В каждой модели может использоваться следующее
число таймеров. Где “Число таймеров” = “Число байт” / 2
Так как эта область энергонезависимая, содержимое памяти не
исчезает при выключении электропитания.

Число таймеров

Количество байтов

Модель

40

80

SA1 SA2

80

40

80

40

Число таймеров

Количество байтов

Модель

40

80

SB SB2

80

40

SB3/
SB5

80

40

SB4/
SB6

300

150

Число таймеров

Количество байтов

Модель

40

80

SC SC3

80

40

SC4

300

150

Число таймеров

Количество байтов

Модель

40

80

NB

Число таймеров

Количество байтов

Модель

40

80

PA1 PA3

80

40

150

300

NB2

SA3/
SA5

150

300

NB6

SB7

500

250

3.8
АДРЕСА
ТАЙМЕРОВ (T)
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PMC--PA1

PMC-- PA3

PMC--SA1

PMC--SA2

PMC--SA3

PMC--SA5

PMC--SB

PMC--SB2

PMC--SB3

PMC--SB5

PMC--SC

PMC--SC3

PMC--NB

PMC--SB4

PMC--SB6

PMC--SC4

PMC--NB2

PMC--NB6

Номер адреса

7 6 5 4 3 2 1 0

T0

T1

T2

T3

T78

T79

T298

T299

Таймер

ном. 1

Таймер

ном. 40

Таймер

ном. 2

Таймер

ном. 150

T498

T499

Таймер

ном. 250

PMC--SB7

Pис. 3.8 Адрес таймера
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Адреса меток используются для задания меток назначений
перехода (позиции в программе последовательности) в
командах JMPB и JMPC. Один и тот же номер метки может
появляться в различных командах LBL в одной и той же
программепоследовательности, если онявляется уникальнымв
блоке программы (главная программа, подпрограмма). В
каждой модели может использоваться следующее число меток.

SA3/
SA5

Число меток

Модель

--

SA1 SA2

-- 9999

Число меток

Модель

--

SB SB2

--

SB3/
SB5

9999

SB4/
SB6

9999

Число меток

Модель

--

SC SC3

9999

SC4

9999

Число меток

Модель

9999

NB/
NB2

Число меток

Модель

--

PA1 PA3

9999

NB6

9999

SB7

9999

3.9
АДРЕСАМЕТОК
(JMPB, JMPC, LBL)
(L)



3. АДРЕС B--61863RU/15ПРОГРАММА ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТИ PMC

120

Номера подпрограмм используются для задания меток
подпрограмм для назначений перехода в программах CALL и
CALLU. Номер подпрограммы должен быть уникальным во
всей программе последовательности. В каждой модели может
использоваться следующее число подпрограмм.

Модель

Число подпрограмм --

PA1 PA3

512

Модель

Число подпрограмм --

SA1 SA2

-- 512

Модель

Число подпрограмм --

SB SB2

--

SB3/
SB5

512

SB4/
SB6

2000

Модель

Число подпрограмм --

SC SC3

512

SC4

2000

Модель

Число подпрограмм 512

NB

2000

NB2

SA3/
SA5

2000

NB6

SB7

2000

3.10
НОМЕРА
ПОДПРОГРАММ
(CALL, CALLU, SP)
(P)
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4 СТАНДАРТНЫЕ КОМАНДЫДЛЯ PMC

Создание программы последовательности начинается с записи
цепной схемы. Цепная схема записывается с использованием
релейно-контактных символов и кода функциональной
команды. (Они описаны ниже) Логика, записанная в цепной
схеме, вводится в программер в виде цепной схемы.

Существууют два способа ввода программы последователь-
ности. Первый - это способ ввода с применением языка
мнемосхем (команды для PMC такие как RD, AND and OR).
Второй - это способ релейных символов( , и ) в котором
программа последовательности вводится с помощью релейно-
контактных и символов функциональной команды цепной
схемы. При примении способа релейных символов может быть
использован формат цепной схемы и программирование может
осуществляться без восприятия команд для PMC (стандартных
команды для PMC таких как RD, AND и OR).

Однако фактически программа последовательности, введенная
при помощи способа релейных символов, также внутренне
преобразуется в команду, соответствующую команде для PMC.
Если программа последовательности пробита на перфоленту а
затем введена в программер программирование должно
осуществляться, с помощью команд для PMC.

Также значения функциональных команд, описанных позднеее
должны быть восприняты полностью.Смотри Раздел 4.1, Глава 5.

О введении программы последовательности в программер с
использованием команд PMC читайте в главе III или V.

Передпрочтениемпояснения к командам для PMCнеобходимо
отметить следующее.

Данное руководство описывает способ введения при помощи
языка мнемосхем.

(1) Адрес сигнала
Для обмотки и контактов реле, записанных в цепной схеме,
задается по адресу, представленому номером адреса и
номером бита. (См. рис. 4 (a)) Это возможно для головного
ноля. Подробные сведения об адресе см. в главе 3.

А В
Ro

X8.1

C

Y20.4

Название сигнала
Название реле

R12.6
R9.0

Номер бита

Номер адреса

Pис . 4 (a) Адрес сигнала
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(2) Тип
Существуют два типа команд для PMC: стандартные и
функциональные.

(a) Стандартные команды
Стандартные команды чаще всего используются при
создании программ последовательности. Они выпол-
няютодноразрядныеоперации,например,AND,илиOR.
Существует 14 типов команд.

(b) Функциональные команды
Функциональные команды облегчают программиро-
вание движений станка, сложных в программировании с
помощью стандартных команд. За информацией о типе
функциональной команды обращайтесь к главе 5.

(3) Хранение результатов логической операции
Существует регистр для хранения промежуточных
результатов логической операции во время выполнения
программыпоследовательности.Данныйрегистрсостоитиз
9 битов. (См. рис. 4 (b) ) .

Регистр стека (который временно хранит
промежуточный результат операции)

Результат выполняемой
операции вводится сюда.

ST8 ST7 ST6 ST5 ST4 ST3 ST2 ST1 ST0

Pис . 4 (b)

При выполнении команды (RD.STK или аналогичной) для
временного сохранения промежуточных результатов операции,
как на рисунке выше, предыдущее сохраненное состояние
сдвигается влево и размещается в стеке; и наоборот, при
выполнении команды (AND.STK или аналогичной) для
извлечения распололоженного в стеке сигнала происходит
смещение вправо. Сигнал, расположенный в стеке последним
извлекается первым.
Обратитесь к описаниям всех команд для выяснения
конкретных вариантов их применения и операций.
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Тип команды и содержание обработки перечислены в таблице
4.1 (a).

Информационный формат 1:
Ониспользуетсяпризаписиинструкцийнапрограммныйбланк
их путем пробивки на перфоленту или отображении на дисплее
ЭЛТ/пульте РВД или в автономном программере.

Информационный формат 2:
Он используется при вводе команд через программер.
Данный формат упрощает операцию ввода.
Например, RN означает RD.NOT и представляет собой ввод
данных с использованием обеих клавишей”: “R” и“N”.

Ниже приведено описание каждой из стандартных команд.

Таблица 4.1 (a) Стандартные команды и обработка

Команда

Ном. Формат 1
(кодировка)

Формат 2
(клавиши FANUC LADDER)

Содержание обработки

1 RD R Считывает статус заданного сигнала и задает его в ST0.

2 RD.NOT RN Преобразуетлогическийстатусзаданногосигналаизадаетегов
ST0.

3 WRT W Выводит результаты логических операций (статус ST0) на
заданный адрес.

4 WRT.NOT WN Преобразует результаты логических операций (статус ST0)
выводит их на заданный адрес.

5 AND А Порождает логическое произведение.

6 AND.NOT AN Преобразует статус заданного сигнала и порождает логическое
произведение.

7 OR O Порождает логическую сумму.

8 OR.NOT ВКЛ Преобразует статус заданного сигнала и порождает логическую
сумму.

9 RD.STK RS Смещает регистр стека влево на один бит, считывает статус
заданного сигнала и задает его в ST0.

10 RD.NOT.STK RNS Смещает регистр стека влево на один бит, считывает
преобразованный логический статус заданного сигнала и
задает его в ST0.

11 AND.STK КАК Задает логическое произведение ST0 и ST1 и смещает регистр
стека вправо на один бит.

12 OR.STK OS ЗадаетлогическуюST0иST1исмещаетрегистрстека вправона
один бит.

13 SET SET Рассчитывает логические И содержания ST0 и статуса сигнала
на заданном адресе и выводит результат на заданный адрес.

14 RST RST Рассчитывает логические Ипреобразованного содержания ST0
и статуса сигнала на заданном адресе и выводит результат на
заданный адрес.

4.1
ОПИСАНИЕ
СТАНДАРТНЫХ
КОМАНД
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Стандартные команды доступныена каждоймодели показаны в
”Таблице 4.1 (b)”.

Таблица 4.1 (b) Стандартные команды

Модель

Ном. Команда

PMC-
PA1

PMC-
PA3

PMC-
SA1/
SA2

PMC-
SB/
SB2

PMC-
SC

PMC-
SA3/
SA5

PMC-
SB3/
SB4/
SB5/
SB6/
SB7

PMC-
SC3/
SC4

PMC-
NB/
NB2/
NB6

1 RD f f f f f f f f f

2 RD.NOT f f f f f f f f f

3 WRT f f f f f f f f f

4 WRT.NOT f f f f f f f f f

5 AND f f f f f f f f f

6 AND.NOT f f f f f f f f f

7 OR f f f f f f f f f

8 OR.NOT f f f f f f f f f

9 RD.STK f f f f f f f f f

10 RD.NOT.STK f f f f f f f f f

11 AND.STK f f f f f f f f f

12 OR.STK f f f f f f f f f

13 SET × f × × × f f f f

14 RST × f × × × f f f f

× : Использоваться не может. f : Использоваться может.

ПРИМЕЧАНИЕ

SET/RST не доступны на PMC--SA3 в серии 20.
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(1) Формат

(Адрес)

Номер бита

Номер адреса

(2) Считывает статус (1 или 0) сигнала в заданном адресе и
задает его в ST0.

(3) Используется в начале кодировки с контактом A ( ). См.
пример применения команды RD в цепной схеме на рис.
4.1.1 и в записи в программном бланке Таблицы 4.1.1 .

(4) Сигнал, считываемый командой RD, может быть любым
сигналом, введенным как логическое условие для одной
обмотки (выходной)

А C

W1

D G

W2

В

X5.1
E

Y5.2
F

Y5.3

R5.4 R200.1

R200.0X10.1 R2.1X2.0

Pис . 4.1.1 Цепная схема

Таблица 4.1.1 Кодировкадля рис. 4.1.1

Программный бланк Статус результата операции

Количество
шагов Команда

Адрес
ном.

Бит
ном. Комментарии ST2 ST1 ST0

1 RD X10 . 1 А А

2 AND X2 . 0 В A.B

3 AND . NOT R2 . 1 C A.B.C

4 WRT R200 . 0 Вывод W1 A.B.C

5 RD X5 . 1 D D

6 OR. NOT Y5 . 2 E D+E

7 OR Y5 . 3 F D+E+F

8 AND R5 . 4 G (D+E+F)⋅G

9 WRT R200 . 1 Вывод W2 (D+E+F)⋅G

10

4.1.1
RD
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(1) Формат

(Адрес)

Номер адреса

Номер бита

(2) Преобразует статус заданного сигнала в заданном адресе и и
задает его в ST0.

(3) Используется в начале кодировки с контактом B ( ). См.
цепную схему на рис. 4.1.2 и записи в программном бланке
Таблицы 4.1.2 в качествепримераприменениякомандыRD.

(4) Сигнал, считываемый командой RD. NOT, может быть
любымконтактомB, введеннымкаклогическое условиедля
одной обмотки.

А C

W1

D G

W2

В

G5.1
E

X4.2
F

Y10.7

R10.5 R210.2

R210.1R1.1 F3.3F2.2

Pис . 4.1.2 Цепная схема

Таблица 4.1.2 Кодировкадля рис. 4.1.2

Программный бланк Статус результата операции

Количество
шагов Команда

Адрес
ном.

Бит
ном. Комментарии ST2 ST1 ST0

1 RD. NOT R1 . 1 А А

2 AND . NOT F2 . 2 В A.B

3 AND . NOT F3 . 3 C A⋅B⋅C

4 WRT R210 . 1 Вывод W1 A⋅B⋅C

5 RD. NOT G5 . 1 D D

6 OR. NOT X4 . 2 E D+E

7 OR Y10 . 7 F D+E+F

8 AND R10 . 5 G (D+E+F)⋅G

9 WRT R210 . 2 Вывод W2 (D+E+F)⋅G

4.1.2
RD. NOT
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(1) Формат

(Адрес)

Номер адреса

Номер бита

(2) Выводит результаты логических операций, то есть статус
ST0 на заданный адрес.

(3) Результаты одной логической операции также могут быть
выведены на два или более адреса.Для этого случая работа с
командойWRT показана на рис. 4.1.3 и в таблице 4.1.3.

А C

W1

R220.1
B

X4.2

G2.2 Y11.1

W2

Y14.6

Pис . 4.1.3 Цепная схема

Таблица 4.1.3 Кодировкадля рис. 4.1.3

Программный бланк Статус результата операции

Количество
шагов Команда

Адрес
ном.

Бит
ном. Комментарии ST2 ST1 ST0

1 RD R220 . 1 А А

2 OR X4 . 2 В A+B

3 AND G2 . 2 C (A+B)⋅C

4 WRT Y11 . 1 Вывод W1 (A+B)⋅C

5 WRT Y14 . 6 Вывод W2 (A+B)⋅C

4.1.3
WRT
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(1) Формат

(Адрес)

Номер адреса

Номер бита

(2) Преобразуетрезультатылогических операций,то естьстатус
ST0 и выводит их на заданный адрес.На рис. 4.1.4 и таблице
4.1.4 показан пример применения командыWRT.NOT.

А C

W1

R220.1
B

X4.2

G2.2 Y11.1

W2

Y14.6

Pис . 4.1.4 Цепная схема

Таблица 4.1.4 Кодировкадля рис. 4.1.4
Программный бланк Статус результата операции

Количество
шагов Команда

Адрес
ном.

Бит
ном. Комментарии ST2 ST1 ST0

1 RD R220 . 1 А А

2 OR X4 . 2 В A+B

3 AND G2 . 2 C (A+B) · C

4 WRT Y11 . 1 Вывод W1 (A+B) · C

5 WRT. NOT Y14 . 6 Вывод W2 (A+B) · C

4.1.4
WRT. NOT
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(1) Формат

(Адрес)

Номер адреса

Номер бита

(2) Порождает логическое произведение.
(3) См. пример применения команды AND на рис. 4.1.1 и в

таблице 4.1.1

(1) Формат

(Адрес)

Номер адреса

Номер бита

(2) Преобразует статус сигнала по заданному адресуи
порождает логическое произведение.

(3) См. пример применения команды AND.NOT на рис. 4.1.1 и
в таблице 4.1.1

(1) Формат

(Адрес)

Номер адреса

Номер бита

(2) Порождает логическую сумму.
(3) См. пример применения команды OR на рис. 4.1.1 и в

таблице 4.1.1

(1) Формат

(Адрес)

Номер адреса

Номер бита

(2) Преобразует статус сигнала по заданному адресу и
порождает логическоую сумму.

(3) См. пример применения команды OR.NOT на рис. 4.1.1 и в
таблице 4.1.1

4.1.5
AND

4.1.6
AND. NOT

4.1.7
OR

4.1.8
OR. NOT
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(1) Формат

(Адрес)

Номер адреса

Номер бита

(2) Располагает в стеке промежуточные результаты логических
операций.После смещениярегистрастекавлевонаодинбит
задает сигнал по заданному адресув ST0.

(3) Используется, когда в качестве сигнала следует задать
контакт A ( ).

(4) См. пример применения команды RD.STK на рис. 4.1.9 и в
таблице 4.1.9

А В

W1

X1.1
C

Y1.2
D

Y15.0

X1.3
E

R2.1 R3.5

Y1.4
F

Pис . 4.1.9 Цепная схема

Таблица 4.1.9 Кодировкадля рис. 4.1.9

Программный бланк Статус результата операции

Количество
шагов Команда

Адрес
ном. Бит ном. Комментарии ST2 ST1 ST0

1 RD X1 . 1 А А

2 AND Y1 . 2 В A⋅B

3 RD. STK X1 . 3 C A⋅B C

4 AND Y1 . 4 D A⋅B C⋅D

5 ИЛИ . STK A⋅B+C⋅D

6 RD. STK R2 . 1 E A⋅B+C⋅D E

7 AND R3 . 5 F A⋅B+C⋅D E⋅F

8 OR.STK A⋅B+C⋅D+E⋅F

9 WRT Y15 . 0 Вывод W1 A⋅B+C⋅D+E⋅F

10

4.1.9
RD. STK
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(1) Формат

(Адрес)

Номер адреса

Номер бита

(2) Располагает в стеке промежуточные результаты логических
операций. Смещает регистр стека влево на один бит,
преобразовает статус сигнала по заданному адресу и задает
его в ST0.

(3) Используется, когда в качестве сигнала следует задать
контакт B ( ).

(4) См. пример применения команды RD. NOT.STK на рис.
4.1.10 и в таблице 4.1.10 .

А В

W1

X1.0
C

X1.1
D

Y15.7

E

Y1.2
G

Y1.3
H

R1.5 X1.6 Y1.7

F

R1.4

Pис . 4.1.10 Цепная схема

Таблица 4.1.10 Кодировкадля рис. 4.1.10

Программный бланк Статус результата операции

Количество
шагов Команда

Адрес
ном.

Бит
ном. Комментарии ST2 ST1 ST0

1 RD X1 . 0 А А

2 AND . NOT X1 . 1 В A⋅B

3 RD.NOT.STK R1 . 4 C A⋅B C

4 AND . NOT R1 . 5 D A⋅B C⋅D

5 OR . STK A⋅B+C⋅D

6 RD. STK Y1 . 2 E A⋅B+C⋅D E

7 AND Y1 . 3 F A⋅B+C⋅D E⋅F

8 RD.STK X1 . 6 G A⋅B+C⋅D E⋅F G

9 AND . NOT Y1 . 7 H A⋅B+C⋅D E⋅F G⋅H

10 OR. STK A⋅B+C⋅D E⋅F+G⋅H

11 AND . STK (A⋅B+C⋅D)⋅(E⋅F+G⋅H)

12 WRT Y15 . 7 Вывод W1 (A⋅B+C⋅D)⋅(E⋅F+G⋅H)

13

14

4.1.10
RD. NOT. STK
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(1) Формат

(2) Порождает логическое произведение из результатов
операции в ST0 и ST1, задает результат в ST1, и смещает
регистр стека на один бит вправо.

(3) См. рис. 4.1.10 и таблицу 4.1.10 как пример применения
команды AND.STK.

(1) Формат

(2) Порождает логическую сумму из результатов операции в
ST0и ST1, задает результат в ST1,и смещаетрегистр стекана
один бит вправо.

(3) См. рис. 4.1.9 и таблицу 4.1.9 или рис. 4.1.10и таблицу 4.1.10
как примеры применения команды OR.STK.

ПРИМЕЧАНИЕ
В таблице 4.1.9 введение команды OR.STK на шаге 5
между шагами 7 и 8 приводит к аналогичному
результату. Однако рекомендуется кодировать таким
образом,какэтопоказанонатаблице4.1.9,потомучто
кодировка OR.STK или AND.STK подряд ведет к
возникновении ошибки.

(1) Формат

(Адрес)

Адрес ном.

Бит ном.

(2) Логическая сумма результата логической операции ST0 с
содержимым заданного адреса выводятся на тот же адрес.

(3) На рисунке ниже проиллюстрирован пример применения
команды SET.

(S)

Y0.0

C

R0.0

А

X0.0

В

Pис . 4.1.13 Цепная схема

4.1.11
AND. STK

4.1.12
OR. STK

4.1.13
SET
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Таблица 4.1.13 Кодировка для рис. 4.1.13

Программный бланк Статус результата операции

Количество
шагов Команда

Адрес
ном.

Бит
ном. Комментарии ST2 ST1 ST0

1 RD R0 . 0 А А C

2 OR X0 . 0 В A+B C

3 SET Y0 . 0 выводY0.0 -- (A+B) +C

(4) Примечания
Использованире PMC-PA3, SA2, SA3, SB2, SB3, and SC3
имеет следующие ограничения:

(a) Ограничения применения
Неиспользовать SET таким образом, как это показанона
примере 1, использовать их только как показано на
примере 2.

(S)

Y0.0R0.0

X0.0

f

END2

(S)

Y0.0R0.0

X0.0

END2

D
D
D
D
D
D

f

R0.0

X0.0

Y0.1

Пример 1 Пример 2

Y0.1

D
D

D Взаимосвязь между COM и COME.
Работа SET в разделе COM/COME представляет собой
следующее.
COM в состоянии ON (COM в состоянии включен)
(ACT=1) : Работает нормально.
COM в состоянии OFF (COM в состоянии отключен)
(ACT=0) : SET не работает.
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(1) Формат

(Адрес)

Адрес ном.

Бит ном.

(2) Логическая сумма результата логической операции ST0 с
содержимым заданного адреса выводятся на тот же адрес.

(3) На рисунке ниже проиллюстрирован пример применения
команды RST.

(R)

Y0.0

C

R0.0

А

X0.0

В

Pис . 4.1.14 Цепная схема

Таблица 4.1.14 Кодировка для рис. 4.1.14

Программный бланк Статус результата операции

Количество
шагов Команда

Адрес
ном.

Бит
ном. Комментарии ST2 ST1 ST0

1 RD R0 . 0 А А C

2 OR X0 . 0 В A+B C

3 SET Y0 . 0 выводY0.0 -- (A+B) +C

4.1.14
RST
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(4) Примечания
Использованире PMC-PA3, SA2, SA3, SB2, SB3, and SC3
имеет следующие ограничения:

(a) Ограничения применения
НеиспользоватьRST таким образом, какэто показанона
примере 1, использовать их отдельно, как показано на
примере 2.

(S)

Y0.0R0.0

X0.0

f

END2

(S)

Y0.0R0.0

X0.0

END2

.

.

.

.

.

f

R0.0

X0.0

Y0.1

.

.

Пример 1 Пример 2

Y0.1

D Взаимосвязь между COM и COME.

Работа RST в разделе COM/COME представляет собой
следующее.
COM в состоянии ON (COM в состоянии включен)
(ACT=1) : Работает нормально.
COM в состоянии OFF (COM в состоянии отключен)
(ACT=0) : RST не работает.



5.ФУНКЦИОНАЛЬНЫЕ КОМАНДЫ B--61863RU/15ПРОГРАММА ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТИ PMC

136

5 ФУНКЦИОНАЛЬНЫЕ КОМАНДЫ

При подготовке программы последовательности некоторые
функции, такие как функция управления вращением коротким
путем, трудно запрограммировать с помощью основных
команд, которые выполняют только однобитовые логические
операции.
Поэтому существуют функциональные команды для
облегчения программирования. См. таблицу 5 (a).

Таблица 5 (a) Типы и обработка функциональных команд (1) Часть 1

Команда Модель

Формат 1
(цепная
схема)

Формат 2
(программа на
перфоленте)

Формат 3
(ввод

программы)

Обработка данных PMC-
PA1

PMC-
PA3

END1 SUB1 S1 Конец цепной схемы первого уровня f f

END2 SUB2 S2 Конец цепной схемы второго уровня f f

END3 SUB48 S48 Конец цепной схемы третьего уровня × ×

TMR TMR S3 или TMR Обработка таймера f f

TMRB SUB24 S24 Обработка нерегулируемого таймера f f

TMRC SUB54 S54 Обработка таймера f f

DEC DEC S4 или DEC Декодирование f f

DECB SUB25 S25 Двоичное декодирование f f

CTR SUB5 S5 Обработка счетчика f f

CTRC SUB55 S55 Обработка счетчика f f

ROT SUB6 S6 Управление вращением f f

ROTB SUB26 S26 Двоичное управление вращением f f

COD SUB7 S7 Преобразование кода f f

CODB SUB27 S27 Преобразование двоичного кода f f

MOVE SUB8 S8 Передача данных после логического И f f

MOVOR SUB28 S28 Передача данных после логического
ИЛИ

f f

MOVB SUB43 S43 Передача 1 байта × f

MOVW SUB44 S44 Передача 2 байт × f

MOVN SUB45 S45 Передача произвольного числа байт × f

COM SUB9 S9 Управление общей линией f f

× : Не может быть использовано f : Может быть использовано
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Таблица 5 (a) Типы и обработка функциональных команд (1) Часть 2

Команда Модель

Формат 1
(цепная
схема)

Формат 2
(программа на
перфоленте)

Формат 3
(ввод

программы)

Обработка данных PMC-
PA1

PMC-
PA3

COME SUB29 S29 Конец управления общей линией f f

JMP SUB10 S10 Jump f f

JMPE SUB30 S30 Конец перехода f f

JMPB SUB68 S68 Переход к метке --1 × f

JMPC SUB73 S73 Переход к метке --2 × f

LBL SUB69 S69 Метка × f

PARI SUB11 S11 Проверка четности f f

DCNV SUB14 S14 Преобразование данных f f

DCNVB SUB31 S31 Преобразование расширенных данных f f

COMP SUB15 S15 Сравнение f f

COMPB SUB32 S32 Двоичное сравнение f f

COIN SUB16 S16 Проверка совпадений f f

SFT SUB33 S33 Переместить регистр f f

DSCH SUB17 S17 Поиск данных f f

DSCHB SUB34 S34 Поиск двоичных данных f f

XMOV SUB18 S18 Передача проиндексированных данных f f

XMOVB SUB35 S35 Передача проиндексированных
двоичных данных

f f

ADD SUB19 S19 Сложение f f

ADDB SUB36 S36 Двоичное сложение f f

SUB SUB20 S20 Вычитание f f

SUBB SUB37 S37 Двоичное вычитание f f

MUL SUB21 S21 Умножение f f

MULB SUB38 S38 Двоичное умножение f f

DIV SUB22 S22 Деление f f

DIVB SUB39 S39 Двоичное деление f f

NUME SUB23 S23 Определение констант f f

NUMEB SUB40 S40 Определение двоичных констант f f

DISP SUB49 S49 Отображение сообщения × ×
DISPB SUB41 S41 Отображение расширенного

сообщения
f f

EXIN SUB42 S42 Внешний ввод данных f f

WINDR SUB51 S51 Чтение данных окна f f

WINDW SUB52 S52 Запись данных окна f f

× : Не может быть использовано f : Может быть использовано
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Таблица 5 (a) Типы и обработка функциональных команд (1) Часть 3

Команда Модель

Формат 1
(цепная
схема)

Формат 2
(программа на
перфоленте)

Формат 3
(ввод

программы)

Обработка данных PMC-
PA1

PMC-
PA3

PSGNL SUB50 S50 Вывод сигнала положения f f

PSGN2 SUB63 S63 Вывод сигнала положения 2 f f

DIFU SUB57 S57 Обнаружение нарастающего фронта × f

DIFD SUB58 S58 Обнаружение заднего фронта × f

EOR SUB59 S59 Исключающее ИЛИ × f

AND SUB60 S60 Логическое И × f

OR SUB61 S61 Логическое ИЛИ × f

NOT SUB62 S62 Логическое НЕТ × f

END SUB64 S64 Конец подпрограммы × f

CALL SUB65 S65 Условный вызов подпрограммы × f

CALLU SUB66 S66 Безусловный вызов подпрограммы × f

SP SUB71 S71 Подпрограмма × f

SPE SUB72 S72 Конец подпрограммы × f

AXCTL SUB53 S53 Управление осями PMC f f

NOP SUB70 S70 Нет операции × n

× : Не может быть использовано f : Может использоваться n : Может использоваться (с некоторыми ограничениями)
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Таблица 5 (a) Типы и обработка функциональных команд (2) Часть 1

Модель

Команда
номер
SUB Обработка данных PMC-

SA1
PMC-
SA2

PMC-
SA3

PMC-
SB

PMC-
SB2

PMC-
SB3

PMC-
SC

PMC-
SC3

PMC-
NB/
NB2

PMC-
NB6

END1 1 Конец цепной схемы первого
уровня

f f f f f f f f f f

END2 2 Конец цепной схемы второго
уровня

f f f f f f f f f f

END3 48 Конец цепной схемы третьего
уровня

× × × × × × f f f f

TMR 3 Обработка таймера f f f f f f f f f f

TMRB 24 Обработка нерегулируемого
таймера

f f f f f f f f f f

TMRC 54 Обработка таймера f f f f f f f f f f

DEC 4 Декодирование f f f f f f f f f f

DECB 25 Двоичное декодирование f f f f f f f f f f

CTR 5 Обработка счетчика f f f f f f f f f f

CTRC 55 Обработка счетчика f f f f f f f f f f

ROT 6 Управление вращением f f f f f f f f f f

ROTB 26 Двоичное управление вращением f f f f f f f f f f

COD 7 Преобразование кода f f f f f f f f f f

CODB 27 Преобразование двоичного кода f f f f f f f f f f

MOVE 8 Передача данных после
логического И

f f f f f f f f f f

MOVOR 28 Передача данных после
логического ИЛИ

f f f f f f f f f f

MOVB 43 Передача 1 байта × × f × × f × f f f

MOVW 44 Передача 2 байт × × f × × f × f f f

MOVN 45 Передача произвольного числа
байт

× × f × × f × f f f

COM 9 Управление общей линией f f f f f f f f f f

COME 29 Конец управления общей линией f f f f f f f f f f

JMP 10 Jump f f f f f f f f f f

JMPE 30 Конец перехода f f f f f f f f f f

JMPB 68 Переход к метке -- 1 × × f × × f × f f f

JMPC 73 Переход к метке -- 2 × × f × × f × f f f

LBL 69 Метка × × f × × f × f f f

PARI 11 Проверка четности f f f f f f f f f f

DCNV 14 Преобразование данных f f f f f f f f f f

DCNVB 31 Преобразование двоичных данных f f f f f f f f f f

COMP 15 Сравнение f f f f f f f f f f

COMPB 32 Двоичное сравнение f f f f f f f f f f

COIN 16 Проверка совпадений f f f f f f f f f f

SFT 33 Переместить регистр f f f f f f f f f f

DSCH 17 Поиск данных f f f f f f f f f f

DSCHB 34 Поиск двоичных данных f f f f f f f f f f

× : Не может быть использовано f : Может быть использовано
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Таблица 5 (a) Типы и обработка функциональных команд (2) Часть 2

Модель

Команда
номер
SUB Обработка данных PMC-

SA1
PMC-
SA2

PMC-
SA3

PMC-
SB

PMC-
SB2

PMC-
SB3

PMC-
SC

PMC-
SC3

PMC-
NB/
NB2

PMC-
NB6

XMOV 18 Передача проиндексированных
данных

f f f f f f f f f f

XMOVB 35 Передача проиндексированных
двоичных данных

f f f f f f f f f f

ADD 19 Сложение f f f f f f f f f f

ADDB 36 Двоичное сложение f f f f f f f f f f

SUB 20 Вычитание f f f f f f f f f f

SUBB 37 Двоичное вычитание f f f f f f f f f f

MUL 21 Умножение f f f f f f f f f f

MULB 38 Двоичное умножение f f f f f f f f f f

DIV 22 Деление f f f f f f f f f f

DIVB 39 Двоичное деление f f f f f f f f f f

NUME 23 Определение констант f f f f f f f f f f

NUMEB 40 Определение двоичных констант f f f f f f f f f f

DISP 49 Отображение сообщения × × × f f f f f × ×

DISPB 41 Отображение расширенного
сообщения

f f f f f f f f f f

EXIN 42 Внешний ввод данных f f f f f f f f f f

SPCNT 46 Управление шпинделем × × × × × × × × f f

WINDR 51 Чтение данных окнаЧПУ f f f f f f f f f f

WINDW 52 Запись данных окнаЧПУ f f f f f f f f f f

FNC9X 9X Произвольная функциональная
команда (X = от 0 до 7)

× × × × × × × f f ×

MMC3R 88 Чтение данных окнаMMC3 f f f f f f f f f ×

MMC3W 89 Запись данных окнаMMC3 f f f f f f f f f ×

MMCWR 98 Чтение данных окнаMMC f f f f f f f f f f

MMCWW 99 Запись данных окнаMMC f f f f f f f f f f

DIFU 57 Обнаружение нарастающего
фронта

× × f × × f × f f f

DIFD 58 Обнаружение заднего фронта × × f × × f × f f f

EOR 59 Исключающее ИЛИ × × f × × f × f f f

AND 60 Логическое И × × f × × f × f f f

OR 61 Логическое ИЛИ × × f × × f × f f f

NOT 62 Логическое НЕТ × × f × × f × f f f

END 64 Конец подпрограммы × × f × × f × f f f

CALL 65 Условный вызов подпрограммы × × f × × f × f f f

CALLU 66 Безусловный вызов
подпрограммы

× × f × × f × f f f

SP 71 Подпрограмма × × f × × f × f f f

SPE 72 Конец подпрограммы × × f × × f × f f f
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Таблица 5 (a) Типы и обработка функциональных команд (2) Часть 3

Модель

Команда
номер
SUB Обработка данных PMC-

SA1
PMC-
SA2

PMC-
SA3

PMC-
SB

PMC-
SB2

PMC-
SB3

PMC-
SC

PMC-
SC3

PMC-
NB/
NB2

PMC-
NB6

AXCTL 53 Управление осями PMC f f f f f f f f × ×

NOP 70 Нет операции n × n × × × × × n f

× : Не может быть использовано f : Может использоваться n : Может использоваться (с некоторыми ограничениями)
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Таблица 5 (a) Типы и обработка функциональных команд (3) Часть 1

Модель

Имя
номер
SUB Обработка данных

Серия 16/18-
МОДЕЛЬ B

Серия 16/18-
МОДЕЛЬ B/C

Серия 18-
МОДЕЛЬ B

PMC-SB3 PMC-SB4 PMC-SC3 PMC-SC4 PMC-SA1

END1 1 Конец первого уровня программы f f f f f

END2 2 Конец второго уровня программы f f f f f

END3 48 Конец третьего уровня программы × × f f ×
TMR 3 Обработка таймера f f f f f

TMRB 24 Обработка нерегулируемого
таймера

f f f f f

TMRC 54 Обработка таймера f f f f f

DEC 4 Декодирование f f f f f

DECB 25 Двоичное декодирование f f f f f

CTR 5 Обработка счетчика f f f f f

CTRC 55 Обработка счетчика f f f f f

ROT 6 Управление вращением f f f f f

ROTB 26 Двоичное управление вращением f f f f f

COD 7 Преобразование кода f f f f f

CODB 27 Преобразование двоичного кода f f f f f

MOVE 8 Передача данных по И f f f f f

MOVOR 28 Передача данных по ИЛИ f f f f f

MOVB 43 Передача данных в байтах f f f f ×
MOVW 44 Передача данных в словах f f f f ×
MOVN 45 Передача блоков данных f f f f ×
COM 9 Управление общей линией f f f f f

COME 29 Конец управления общей линией f f f f f

JMP 10 Jump f f f f f

JMPE 30 Конец перехода f f f f f

JMPB 68 Переход к метке -- 1 f f f f ×
JMPC 73 Переход к метке -- 2 f f f f ×
LBL 69 Метка f f f f ×
PARI 11 Проверка четности f f f f f

DCNV 14 Преобразование данных f f f f f

DCNVB 31 Преобразование расширенных
данных

f f f f f

COMP 15 Сравнение f f f f f

COMPB 32 Двоичное сравнение f f f f f

COIN 16 Проверка совпадений f f f f f

SFT 33 Переместить регистр f f f f f

DSCH 17 Поиск данных f f f f f

DSCHB 34 Поиск двоичных данных f f f f f

XMOV 18 Передача проиндексированных
данных

f f f f f

XMOVB 35 Передача проиндексированных
двоичных данных

f f f f f

ADD 19 Сложение f f f f f

× : Не может быть использовано f : Может быть использовано
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Таблица 5 (a) Типы и обработка функциональных команд (3) Часть 2

Модель

Имя
номер
SUB Обработка данных

Серия 16/18-МОДЕЛЬ
B

Серия 16/18-МОДЕЛЬ
B/C

Серия 18-
МОДЕЛЬ

B

PMC-SB3 PMC-SB4 PMC-SC3 PMC-SC4 PMC-SA1

ADDB 36 Двоичное сложение f f f f f

SUB 20 Вычитание f f f f f

SUBB 37 Двоичное вычитание f f f f f

MUL 21 Умножение f f f f f

MULB 38 Двоичное умножение f f f f f

DIV 22 Деление f f f f f

DIVB 39 Двоичное деление f f f f f

NUME 23 Определение константы f f f f f

NUMEB 40 Определение двоичной константы f f f f f

DISP 49 Отображение сообщения n n n n ×

DISPB 41 Отображение расширенного
сообщения

f f f f f

EXIN 42 Внешний ввод данных f f f f f

AXCTL 53 Управление осями с помощью РМС f f f f f

WINDR 51 Чтение данных окна f f f f f

WINDW 52 Запись данных окна f f f f f

FNC9X 9X Произвольные функциональные
команды

× × f f ×

MMC3R 88 Чтение данных окнаMMC3 f f f f f

MMC3W 89 Запись данных окнаMMC3 f f f f f

MMCWR 98 Чтение данных окнаMMC2 f f f f f

MMCWW 99 Запись данных окнаMMC2 f f f f f

DIFU 57 Обнаружение нарастающегофронта f f f f ×
DIFD 58 Обнаружение заднего фронта f f f f ×
EOR 59 Исключающее ИЛИ f f f f ×
AND 60 Логическое произведение f f f f ×
OR 61 Логическое сложение f f f f ×
NOT 62 Логическое отрицание f f f f ×
END 64 Конец подпрограмм f f f f ×
CALL 65 Условный вызов подпрограммы f f f f ×
CALLU 66 Безусловный вызов подпрограммы f f f f ×
SP 71 Подпрограмма f f f f ×
SPE 72 Конец подпрограммы f f f f ×
NOP 70 Нет операции n n n × ×

× : Не может быть использовано f : Можетиспользоваться n : Может использоваться (с некоторыми ограничениями)

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
На PMC--SB3/SB4/SC3/SC4 DISP имеется только для совместимости с серией 16/18МОДЕЛЬ

A.Всерии16/18МОДЕЛЬBрекомендуетсяиспользоватьDISPBвместоDISP,так какнекоторые

расширенные функции, такие как отображение высокой скорости и отображение знаков

двойного размера имеются только для DISPB. В серии 16/18 МОДЕЛЬ B, если DISP и DISPB
используются в одной и той же программе последовательности, знаки двойного размера не

могут отображаться DISPB.
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Таблица 5 (a) Типы и обработка функциональных команд (4) Часть 1

Модель

Имя
номер
SUB Обработка данных Серия 16-МОДЕЛЬ C/Серия 18-МОДЕЛЬ C
SUB р

PMC-SB5 PMC-SB6

END1 1 Конец первого уровня программы f f

END2 2 Конец второго уровня программы f f

END3 48 Конец третьего уровня программы × ×

TMR 3 Обработка таймера f f

TMRB 24 Обработка нерегулируемого таймера f f

TMRC 54 Обработка таймера f f

DEC 4 Декодирование f f

DECB 25 Двоичное декодирование f f

CTR 5 Обработка счетчика f f

CTRC 55 Обработка счетчика f f

ROT 6 Управление вращением f f

ROTB 26 Двоичное управление вращением f f

COD 7 Преобразование кода f f

CODB 27 Преобразование двоичного кода f f

MOVE 8 Передача данных по И f f

MOVOR 28 Передача данных по ИЛИ f f

MOVB 43 Передача данных в байтах f f

MOVW 44 Передача данных в словах f f

MOVN 45 Передача блоков данных f f

COM 9 Управление общей линией f f

COME 29 Конец управления общей линией f f

JMP 10 Jump f f

JMPE 30 Конец перехода f f

JMPB 68 Переход к метке -- 1 f f

JMPC 73 Переход к метке -- 2 f f

LBL 69 Метка f f

PARI 11 Проверка четности f f

DCNV 14 Преобразование данных f f

DCNVB 31 Преобразование расширенных данных f f

COMP 15 Сравнение f f

COMPB 32 Двоичное сравнение f f

COIN 16 Проверка совпадений f f

SFT 33 Переместить регистр f f

DSCH 17 Поиск данных f f

DSCHB 34 Поиск двоичных данных f f

XMOV 18 Передача проиндексированных данных f f

XMOVB 35 Передача проиндексированных двоичных данных f f

ADD 19 Сложение f f

× : Не может быть использовано f : Может быть использовано
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Таблица 5 (a) Типы и обработка функциональных команд (4) Часть 2

Модель

Имя
номер
SUB Обработка данных Серия 16-МОДЕЛЬ C/Серия 18-МОДЕЛЬ CИмя SUB Обработка данных

PMC-SB5 PMC-SB6

ADDB 36 Двоичное сложение f f

SUB 20 Вычитание f f

SUBB 37 Двоичное вычитание f f

MUL 21 Умножение f f

MULB 38 Двоичное умножение f f

DIV 22 Деление f f

DIVB 39 Двоичное деление f f

NUME 23 Определение константы f f

NUMEB 40 Определение двоичной константы f f

DISP 49 Отображение сообщения
(Предупреждение)

n n

DISPB 41 Отображение расширенного сообщения f f

EXIN 42 Внешний ввод данных f f

AXCTL 53 Управление осями с помощью РМС f f

WINDR 51 Чтение данных окна f f

WINDW 52 Запись данных окна f f

FNC9X 9X Произвольные функциональные команды × ×
MMC3R 88 Чтение данных окнаMMC3 f f

MMC3W 89 Запись данных окнаMMC3 f f

MMCWR 98 Чтение данных окнаMMC2 f f

MMCWW 99 Запись данных окнаMMC2 f f

DIFU 57 Обнаружение нарастающего фронта f f

DIFD 58 Обнаружение заднего фронта f f

EOR 59 Исключающее ИЛИ f f

AND 60 Логическое произведение f f

OR 61 Логическое сложение f f

NOT 62 Логическое отрицание f f

END 64 Конец подпрограмм f f

CALL 65 Условный вызов подпрограммы f f

CALLU 66 Безусловный вызов подпрограммы f f

SP 71 Подпрограмма f f

SPE 72 Конец подпрограммы f f

NOP 70 Нет операции n n

× : Не может быть использовано f : Может использоваться n : Может использоваться (с некоторыми ограничениями)

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
На PMC--SB5/SB6 DISP имеется только для совместимости с серией 16МОДЕЛЬ A/B. В серии

16/18 МОДЕЛЬ C рекомендуется использовать DISPB вместо DISP, так как некоторые

расширенные функции, такие как отображение высокой скорости и отображение знаков

двойного размера имеются только для DISPB. В серии 16/18 МОДЕЛЬ С, если DISP и DISPB
используются в одной и той же программе последовательности, знаки двойного размера не

могут отображаться DISPB.
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Таблица 5 (a) Типы и обработка функциональных команд (5) Часть 1

Модель

Имя
номер
SUB Обработка данных

Серия 21-МОДЕЛЬ B/
Серия 0i-МОДЕЛЬ A

PMC-SA1 PMC-SA3

END1 1 Конец первого уровня программы f f

END2 2 Конец второго уровня программы f f

END3 48 Конец третьего уровня программы × ×

TMR 3 Обработка таймера f f

TMRB 24 Обработка нерегулируемого таймера f f

TMRC 54 Обработка таймера f f

DEC 4 Декодирование f f

DECB 25 Двоичное декодирование f f

CTR 5 Обработка счетчика f f

CTRC 55 Обработка счетчика f f

ROT 6 Управление вращением f f

ROTB 26 Двоичное управление вращением f f

COD 7 Преобразование кода f f

CODB 27 Преобразование двоичного кода f f

MOVE 8 Передача данных по И f f

MOVOR 28 Передача данных по ИЛИ f f

MOVB 43 Передача данных в байтах × f

MOVW 44 Передача данных в словах × f

MOVN 45 Передача блоков данных × f

COM 9 Управление общей линией f f

COME 29 Конец управления общей линией f f

JMP 10 Jump f f

JMPE 30 Конец перехода f f

JMPB 68 Переход к метке -- 1 × f

JMPC 73 Переход к метке -- 2 × f

LBL 69 Метка × f

PARI 11 Проверка четности f f

DCNV 14 Преобразование данных f f

DCNVB 31 Преобразование расширенных данных f f

COMP 15 Сравнение f f

COMPB 32 Двоичное сравнение f f

COIN 16 Проверка совпадений f f

SFT 33 Переместить регистр f f

DSCH 17 Поиск данных f f

DSCHB 34 Поиск двоичных данных f f

XMOV 18 Передача проиндексированных данных f f

XMOVB 35 Передача проиндексированных двоичных данных f f

ADD 19 Сложение f f

× : Не может быть использовано f : Может быть использовано
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Таблица 5 (a) Типы и обработка функциональных команд (5) Часть 2

Модель

Имя
номер
SUB Обработка данных

Серия 21-МОДЕЛЬ B/Серия
0i-МОДЕЛЬ A

PMC-SA1 PMC-SA3

ADDB 36 Двоичное сложение f f

SUB 20 Вычитание f f

SUBB 37 Двоичное вычитание f f

MUL 21 Умножение f f

MULB 38 Двоичное умножение f f

DIV 22 Деление f f

DIVB 39 Двоичное деление f f

NUME 23 Определение константы f f

NUMEB 40 Определение двоичной константы f f

DISP 49 Отображение сообщения × ×

DISPB 41 Отображение расширенного сообщения f f

EXIN 42 Внешний ввод данных f f

AXCTL 53 Управление осями с помощью РМС f f

WINDR 51 Чтение данных окна f f

WINDW 52 Запись данных окна f f

FNC9X 9X Произвольные функциональные команды × ×

MMC3R 88 Чтение данных окнаMMC3 f f

MMC3W 89 Запись данных окнаMMC3 f f

MMCWR 98 Чтение данных окнаMMC2 f f

MMCWW 99 Запись данных окнаMMC2 f f

DIFU 57 Обнаружение нарастающего фронта × f

DIFD 58 Обнаружение заднего фронта × f

EOR 59 Исключающее ИЛИ × f

AND 60 Логическое произведение × f

OR 61 Логическое сложение × f

NOT 62 Логическое отрицание × f

END 64 Конец подпрограмм × f

CALL 65 Условный вызов подпрограммы × f

CALLU 66 Безусловный вызов подпрограммы × f

SP 71 Подпрограмма × f

SPE 72 Конец подпрограммы × f

NOP 70 Нет операции n n

× : Не может быть использовано f : Может использоваться n :Может использоваться (с некоторыми ограничениями)
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Таблица 5 (a) Типы и обработка функциональных команд (6) Часть 1

Модель

Имя Номер
SUB

Обработка данных Серия 16iМОДЕЛЬA/
Серия 18iМОДЕЛЬ A

PMC-SB5 PMC-SB6

END1 1 Конец первого уровня программы f f

END2 2 Конец второго уровня программы f f

END3 48 Конец третьего уровня программы × ×
TMR 3 Обработка таймера f f

TMRB 24 Обработка нерегулируемого таймера f f

TMRC 54 Обработка таймера f f

DEC 4 Декодирование f f

DECB 25 Двоичное декодирование f f

CTR 5 Обработка счетчика f f

CTRC 55 Обработка счетчика f f

ROT 6 Управление вращением f f

ROTB 26 Двоичное управление вращением f f

COD 7 Преобразование кода f f

CODB 27 Преобразование двоичного кода f f

MOVE 8 Передача данных по И f f

MOVOR 28 Передача данных по ИЛИ f f

MOVB 43 Передача одного байта f f

MOVW 44 Передача двух байт f f

MOVN 45 Передача произвольных байт f f

COM 9 Управление общей линией f f

COME 29 Конец управления общей линией f f

JMP 10 Jump f f

JMPE 30 Конец перехода f f

JMPB 68 Переход к метке -- 1 f f

JMPC 73 Переход к метке -- 2 f f

LBL 69 Задание метки f f

PARI 11 Проверка четности f f

DCNV 14 Преобразование данных f f

DCNVB 31 Преобразование двоичных данных f f

COMP 15 Сравнение f f

COMPB 32 Двоичное сравнение f f

COIN 16 Проверка совпадений f f

SFT 33 Переместить регистр f f

DSCH 17 Поиск данных f f

DSCHB 34 Поиск двоичных данных f f

XMOV 18 Передача проиндексированных данных f f

XMOVB 35 Передача проиндексированных двоичных данных f f

ADD 19 Двоично--десятичное сложение f f

× : Не может быть использовано f : Может быть использовано



B--61863RU/15 5.ФУНКЦИОНАЛЬНЫЕ КОМАНДЫПРОГРАММА ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТИ PMC

149

Таблица 5 (a) Типы и обработка функциональных команд (6) Часть 2

Модель

Имя Номер
SUB

Обработка данных Серия 16iМОДЕЛЬ A/
Серия 18iМОДЕЛЬ A

PMC-SB5 PMC-SB6

ADDB 36 Двоичное сложение f f

SUB 20 Двоично--десятичное вычитание f f

SUBB 37 Двоичное вычитание f f

MUL 21 Двоично--десятичное умножение f f

MULB 38 Двоичное умножение f f

DIV 22 Двоично--десятичное деление f f

DIVB 39 Двоичное деление f f

NUME 23 Определение константы f f

NUMEB 40 Определение двоичной константы f f

DISP 49 Отображение сообщения (Предупреждение) n n

DISPB 41 Отображение расширенного сообщения f f

EXIN 42 Внешний ввод данных f f

AXCTL 53 Управление осями с помощью РМС f f

WINDR 51 Чтение данных окна f f

WINDW 52 Запись данных окна f f

FNC9X 9X Произвольная функциональная команда × ×
MMC3R 88 Чтение данных окнаMMC3 × ×
MMC3W 89 Запись данных окнаMMC3 × ×
MMCWR 98 Чтение данных окнаMMC2 f f

MMCWW 99 Запись данных окнаMMC2 f f

DIFU 57 Обнаружение нарастающего фронта f f

DIFD 58 Обнаружение заднего фронта f f

EOR 59 Исключающее ИЛИ f f

AND 60 Логическое произведение f f

OR 61 Логическое сложение f f

NOT 62 Логическое отрицание f f

END 64 Конец подпрограмм f f

CALL 65 Условный вызов подпрограммы f f

CALLU 66 Безусловный вызов подпрограммы f f

SP 71 Подпрограмма f f

SPE 72 Конец подпрограммы f f

NOP 70 Нет операции f f

× : Не может быть использовано f : Может использоваться n: Может использоваться (с некоторыми ограничениями)

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
В PMC--SB5/SB6 серии 16i/18i МОДЕЛЬ A команда DISP может использоваться только для
обеспечения совместимости с серией 16МОДЕЛЬ A/B.
В серии 16i/18i МОДЕЛЬ A FANUC рекомендует использовать команду DISPB, которая
предоставляет расширенные функции, такие как высокоскоростное отображение и
отображение знаков кандзи.
В серии 16i/18iМОДЕЛЬ A, если командаDISPи командаDISPB используются в однойи тойже
программе последовательности, функция отображения кандзи команды DISPB не может
использоваться.
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Таблица 5 (a) Типы и обработка функциональных команд (7) Часть 1

Н
Модель

Имя Номер
SUB

Обработка данных Серия 21iМОДЕЛЬ A
SUB

PMC-SA1 PMC-SA5

END1 1 Конец первого уровня программы f f

END2 2 Конец второго уровня программы f f

END3 48 Конец третьего уровня программы × ×

TMR 3 Обработка таймера f f

TMRB 24 Обработка нерегулируемого таймера f f

TMRC 54 Обработка таймера f f

DEC 4 Декодирование f f

DECB 25 Двоичное декодирование f f

CTR 5 Обработка счетчика f f

CTRC 55 Обработка счетчика f f

ROT 6 Управление вращением f f

ROTB 26 Двоичное управление вращением f f

COD 7 Преобразование кода f f

CODB 27 Преобразование двоичного кода f f

MOVE 8 Передача данных по И f f

MOVOR 28 Передача данных по ИЛИ f f

MOVB 43 Передача одного байта × f

MOVW 44 Передача двух байт × f

MOVN 45 Передача произвольных байт × f

COM 9 Управление общей линией f f

COME 29 Конец управления общей линией f f

JMP 10 Jump f f

JMPE 30 Конец перехода f f

JMPB 68 Переход к метке -- 1 × f

JMPC 73 Переход к метке -- 2 × f

LBL 69 Задание метки × f

PARI 11 Проверка четности f f

DCNV 14 Преобразование данных f f

DCNVB 31 Преобразование двоичных данных f f

COMP 15 Сравнение f f

COMPB 32 Двоичное сравнение f f

COIN 16 Проверка совпадений f f

SFT 33 Переместить регистр f f

DSCH 17 Поиск данных f f

DSCHB 34 Поиск двоичных данных f f

XMOV 18 Передача проиндексированных данных f f

XMOVB 35 Передача проиндексированных двоичных данных f f

ADD 19 Двоично--десятичное сложение f f

× : Не может быть использовано f : Может быть использовано
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Таблица 5 (a) Типы и обработка функциональных команд (7) Часть 2

Н
Модель

Имя Номер
SUB

Обработка данных Серия 21iМОДЕЛЬ A
SUB

PMC-SA1 PMC-SA5

ADDB 36 Двоичное сложение f f

SUB 20 Двоично--десятичное вычитание f f

SUBB 37 Двоичное вычитание f f

MUL 21 Двоично--десятичное умножение f f

MULB 38 Двоичное умножение f f

DIV 22 Двоично--десятичное деление f f

DIVB 39 Двоичное деление f f

NUME 23 Определение константы f f

NUMEB 40 Определение двоичной константы f f

DISP 49 Отображение сообщения × ×

DISPB 41 Отображение расширенного сообщения f f

EXIN 42 Внешний ввод данных f f

AXCTL 53 Управление осями с помощью РМС f f

WINDR 51 Чтение данных окна f f

WINDW 52 Запись данных окна f f

FNC9X 9X Произвольная функциональная команда × ×

MMC3R 88 Чтение данных окнаMMC3 × ×

MMC3W 89 Запись данных окнаMMC3 × ×

MMCWR 98 Чтение данных окнаMMC2 f f

MMCWW 99 Запись данных окнаMMC2 f f

DIFU 57 Обнаружение нарастающего фронта × f

DIFD 58 Обнаружение заднего фронта × f

EOR 59 Исключающее ИЛИ × f

AND 60 Логическое произведение × f

OR 61 Логическое сложение × f

NOT 62 Логическое отрицание × f

END 64 Конец подпрограмм × f

CALL 65 Условный вызов подпрограммы × f

CALLU 66 Безусловный вызов подпрограммы × f

SP 71 Подпрограмма × f

SPE 72 Конец подпрограммы × f

NOP 70 Нет операции f f

× : Не может быть использовано f : Может быть использовано



5.ФУНКЦИОНАЛЬНЫЕ КОМАНДЫ B--61863RU/15ПРОГРАММА ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТИ PMC

152

Таблица 5 (a) Типы и обработка функциональных команд (8) Часть 1

Модель

Имя
команды

Номер
SUB

Описание Серия 21i-
МОДЕЛЬ B

Серия 16i /18i /21i -
МОДЕЛЬB

PMC-SA1 PMC-SB7

END1 1 Конец программы 1--го уровня f f

END2 2 Конец программы 2--го уровня f f

END3 48 Конец программы 3--го уровня × f

TMR 3 Таймер f f

TMRB 24 Нерегулируемый таймер f f*2

TMRC 54 Таймер f f*2

DEC 4 Декодировка f f

DECB 25 Двоичная декодировка f f

CTR 5 Счетчик f f

CTRB 56 Нерегулируемый счетчик × f*1

CTRC 55 Счетчик f f

ROT 6 Контроль вращения f f

ROTB 26 Двоичный контроль вращения f f

COD 7 Преобразование кода f f

CODB 27 Преобразование двоичного кода f f

MOVE 8 Переместить данные по И f f

MOVOR 28 Переместить данные по ИЛИ f f

MOVB 43 Переместить 1 байт × f

MOVW 44 Переместить 2 байта (слово) × f

MOVD 47 Переместить 4 байта (двойное слово) × f*1

MOVN 45 Переместить произвольные байты × f

COM 9 Управление общей линией f f

COME 29 Конец управления общей линией f f

JMP 10 Jump f f

JMPE 30 Конец перехода f f

JMPB 68 Переход к метке -- 1 × f

JMPC 73 Переход к метке -- 2 × f

LBL 69 Метка × f

PARI 11 Проверка четности f f

DCNV 14 Преобразование данных f f

DCNVB 31 Преобразование двоичных данных f f

COMP 15 Сравнение f f

COMPB 32 Двоичное сравнение f f

COIN 16 Проверка совпадений f f

SFT 33 Переместить регистр f f

DSCH 17 Поиск данных f f

DSCHB 34 Поиск двоичных данных f f

× : Недоступноf : Доступно
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Таблица 5 (a) Типы и обработка функциональных команд (8) Часть 2

Модель

Имя
команды

Номер
SUB

Описание Серия 21i-
МОДЕЛЬ B

Серия 16i /18i /21i -
МОДЕЛЬB

PMC-SA1 PMC-SB7

XMOV 18 Передача проиндексированных данных f f

XMOVB 35 Передача проиндексированных двоичных
данных

f f

ADD 19 Сложение f f

ADDB 36 Двоичное сложение f f

SUB 20 Вычитание f f

SUBB 37 Двоичное вычитание f f

MUL 21 Умножение f f

MULB 38 Двоичное умножение f f

DIV 22 Деление f f

DIVB 39 Двоичное деление f f

NUME 23 Определить константу f f

NUMEB 40 Определить двоичную константу f f

DISP 49 Отобразить сообщение × ×*3

DISPB 41 Отобразить сообщение f f*2

EXIN 42 Внешний ввод данных f f

SPCNT 46 Управление шпинделем × ×*3

AXCTL 53 Управление осями с помощью РМС f f

WINDR 51 Чтение данных окнаЧПУ f f

WINDW 52 Запись данных окнаЧПУ f f

FNC9X 9X Произвольная функциональная команда
(X = от 0 до 7)

× f*4

MMC3R 88 Чтение данных окнаMMC3 × ×*3

MMC3W 89 Запись данных окнаMMC3 × ×*3

MMCWR 98 Чтение данных окнаMMC f f

MMCWW 99 Запись данных окнаMMC f f

PSGNL 50 Вывод сигнала положения × ×*3

PSGN2 63 Вывод сигнала положения 2 × ×*3

DIFU 57 Обнаружение нарастающего фронта × f

DIFD 58 Обнаружение заднего фронта × f

EOR 59 Исключающее ИЛИ × f

AND 60 Логическое И × f

OR 61 Логическое ИЛИ × f

NOT 62 Логическое НЕТ × f

END 64 Конец цепной схемы × f

CALL 65 Условный вызов подпрограммы × f

CALLU 66 Безусловный вызов подпрограммы × f

SP 71 Подпрограмма × f

× : Недоступноf : Доступный
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Таблица 5 (a) Типы и обработка функциональных команд (8) Часть 3

Модель

Имя
команды

Номер
SUB

Описание Серия 21i-
МОДЕЛЬ B

Серия 16i /18i /21i -
МОДЕЛЬB

PMC-SA1 PMC-SB7

SPE 72 Конец подпрограммы × f

NOP 70 Нет операции (сетевой комментарий) f f

× : Недоступноf : Доступный

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Это новые функции, которые были добавлены в PMC--SB7.
2 Эти характеристики улучшены для PMC--SB7.
3 Они игнорируются как NOP, если запрограммированы в цепной схеме. Поэтому вы

можете использовать эти функции для поддержания совместимости вашей цепной
схемы для нескольких станков. Вы обязательно должны поддерживать ACT=0 для
некоторых функций, требующих ввода ACT.

4 Это эффективно, если Вы используете опцию языка C PMC.
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Таблица 5 (a) Типы и обработка функциональных команд (9) Часть 1

И Н
Тип

Имя
команды

Номер
SUB

Описание Серия 0i-МОДЕЛЬ B
команды SUB

PMC-SA1 PMC-SB7

END1 1 Конец программы 1--го уровня f f

END2 2 Конец программы 2--го уровня f f

END3 48 Конец программы 3--го уровня × f

TMR 3 Таймер f f

TMRB 24 Нерегулируемый таймер f f*2

TMRC 54 Таймер f f*2

DEC 4 Декодировка f f

DECB 25 Двоичная декодировка f f

CTR 5 Счетчик f f

CTRB 56 Нерегулируемый счетчик × f*1

CTRC 55 Счетчик f f

ROT 6 Контроль вращения f f

ROTB 26 Двоичный контроль вращения f f

COD 7 Преобразование кода f f

CODB 27 Преобразование двоичного кода f f

MOVE 8 Переместить данные по И f f

MOVOR 28 Переместить данные по ИЛИ f f

MOVB 43 Переместить 1 байт × f

MOVW 44 Переместить 2 байта (слово) × f

MOVD 47 Переместить 4 байта (двойное слово) × f*1

MOVN 45 Переместить произвольные байты × f

COM 9 Управление общей линией f f

COME 29 Конец управления общей линией f f

JMP 10 Jump f f

JMPE 30 Конец перехода f f

JMPB 68 Переход к метке -- 1 × f

JMPC 73 Переход к метке -- 2 × f

LBL 69 Метка × f

PARI 11 Проверка четности f f

DCNV 14 Преобразование данных f f

DCNVB 31 Преобразование двоичных данных f f

COMP 15 Сравнение f f

COMPB 32 Двоичное сравнение f f

COIN 16 Проверка совпадений f f

SFT 33 Переместить регистр f f

DSCH 17 Поиск данных f f

DSCHB 34 Поиск двоичных данных f f

XMOV 18 Передача проиндексированных данных f f

f : Доступно × : Не доступно
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Таблица 5 (a) Типы и обработка функциональных команд (9) Часть 2

И Н
Тип

Имя
команды

Номер
SUB

Описание Серия 0i-МОДЕЛЬ B
команды SUB

PMC-SA1 PMC-SB7

XMOVB 35 Передача проиндексированных двоичных данных f f

ADD 19 Сложение f f

ADDB 36 Двоичное сложение f f

SUB 20 Вычитание f f

SUBB 37 Двоичное вычитание f f

MUL 21 Умножение f f

MULB 38 Двоичное умножение f f

DIV 22 Деление f f

DIVB 39 Двоичное деление f f

NUME 23 Определить константу f f

NUMEB 40 Определить двоичную константу f f

DISP 49 Отобразить сообщение × ×*3

DISPB 41 Отобразить сообщение f f*2

EXIN 42 Внешний ввод данных f f

SPCNT 46 Управление шпинделем × ×*3

AXCTL 53 Управление осями с помощью РМС f f

WINDR 51 Чтение данных окнаЧПУ f f

WINDW 52 Запись данных окнаЧПУ f f

FNC9X 9X Произвольная функциональная команда (X = от 0 до7) × f*4

MMC3R 88 Чтение данных окнаMMC3 × ×*3

MMC3W 89 Запись данных окнаMMC3 × ×*3

MMCWR 98 Чтение данных окнаMMC f f

MMCWW 99 Запись данных окнаMMC f f

PSGNL 50 Вывод сигнала положения × ×*3

PSGN2 63 Вывод сигнала положения 2 × ×*3

DIFU 57 Обнаружение нарастающего фронта × f

DIFD 58 Обнаружение заднего фронта × f

EOR 59 Исключающее ИЛИ × f

AND 60 Логическое И × f

OR 61 Логическое ИЛИ × f

NOT 62 Логическое НЕТ × f

END 64 Конец цепной схемы × f

CALL 65 Условный вызов подпрограммы × f

CALLU 66 Безусловный вызов подпрограммы × f

SP 71 Подпрограмма × f

SPE 72 Конец подпрограммы × f

NOP 70 Нет операции (сетевой комментарий) f f

f : Доступно × : Не доступно
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ПРИМЕЧАНИЕ
1 Этоновыефункции,которыебылидобавленывPMC--SB7.Обратитесь кпоследующему

описанию.
2 Эти характеристики улучшены для PMC--SB7. Обратитесь к последующему описанию.
3 Они игнорируются как NOP, если запрограммированы в цепной схеме. Поэтому вы

можете использовать эти функции для поддержания совместимости вашей цепной
схемы для нескольких станков. Вы обязательно должны поддерживать ACT=0 для
некоторых функций, требующих ввода ACT.

4 Это эффективно, если Вы используете опцию языка C PMC.
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Таблица 5 (a) Типы и обработка функциональных команд (10) Часть 1

И Н
Тип

Имя
команды

Номер
SUB

Описание Серия 0i Mate-МОДЕЛЬ A/B
команды SUB

PMC-SA1

END1 1 Конец программы 1--го уровня f

END2 2 Конец программы 2--го уровня f

END3 48 Конец программы 3--го уровня ×

TMR 3 Таймер f

TMRB 24 Нерегулируемый таймер f

TMRC 54 Таймер f

DEC 4 Декодировка f

DECB 25 Двоичная декодировка f

CTR 5 Счетчик f

CTRB 56 Нерегулируемый счетчик ×

CTRC 55 Счетчик f

ROT 6 Контроль вращения f

ROTB 26 Двоичный контроль вращения f

COD 7 Преобразование кода f

CODB 27 Преобразование двоичного кода f

MOVE 8 Переместить данные по И f

MOVOR 28 Переместить данные по ИЛИ f

MOVB 43 Переместить 1 байт ×

MOVW 44 Переместить 2 байта (слово) ×

MOVD 47 Переместить 4 байта (двойное слово) ×

MOVN 45 Переместить произвольные байты ×

COM 9 Управление общей линией f

COME 29 Конец управления общей линией f

JMP 10 Jump f

JMPE 30 Конец перехода f

JMPB 68 Переход к метке -- 1 ×

JMPC 73 Переход к метке -- 2 ×

LBL 69 Метка ×

PARI 11 Проверка четности f

DCNV 14 Преобразование данных f

DCNVB 31 Преобразование двоичных данных f

COMP 15 Сравнение f

COMPB 32 Двоичное сравнение f

COIN 16 Проверка совпадений f

SFT 33 Переместить регистр f

DSCH 17 Поиск данных f

DSCHB 34 Поиск двоичных данных f

f : Доступно × : Не доступно
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Таблица 5 (a) Типы и обработка функциональных команд (10) Часть 2

И Н
Тип

Имя
команды

Номер
SUB

Описание Серия 0i Mate-МОДЕЛЬ A/B
команды SUB

PMC-SA1

XMOV 18 Передача проиндексированных данных f

XMOVB 35 Передача проиндексированных двоичных данных f

ADD 19 Сложение f

ADDB 36 Двоичное сложение f

SUB 20 Вычитание f

SUBB 37 Двоичное вычитание f

MUL 21 Умножение f

MULB 38 Двоичное умножение f

DIV 22 Деление f

DIVB 39 Двоичное деление f

NUME 23 Определить константу f

NUMEB 40 Определить двоичную константу f

DISP 49 Отобразить сообщение ×

DISPB 41 Отобразить сообщение f

EXIN 42 Внешний ввод данных f

SPCNT 46 Управление шпинделем ×

AXCTL 53 Управление осями с помощью РМС f

WINDR 51 Чтение данных окна ЧПУ f

WINDW 52 Запись данных окна ЧПУ f

FNC9X 9X Произвольная функциональная команда (X = от 0 до7) ×

MMC3R 88 Чтение данных окнаMMC3 ×

MMC3W 89 Запись данных окнаMMC3 ×

MMCWR 98 Чтение данных окнаMMC f

MMCWW 99 Запись данных окнаMMC f

PSGNL 50 Вывод сигнала положения ×

PSGN2 63 Вывод сигнала положения 2 ×

DIFU 57 Обнаружение нарастающего фронта ×

DIFD 58 Обнаружение заднего фронта ×

EOR 59 Исключающее ИЛИ ×

AND 60 Логическое И ×

OR 61 Логическое ИЛИ ×

NOT 62 Логическое НЕТ ×

END 64 Конец цепной схемы ×

CALL 65 Условный вызов подпрограммы ×

CALLU 66 Безусловный вызов подпрограммы ×

SP 71 Подпрограмма ×

f : Доступно × : Не доступно
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Таблица 5 (a) Типы и обработка функциональных команд (10) Часть 3

И Н
Тип

Имя
команды

Номер
SUB

Описание Серия 0i Mate-МОДЕЛЬ A/B
команды SUB

PMC-SA1

SPE 72 Конец подпрограммы ×
NOP 70 Нет операции (сетевой комментарий) f

× : Недоступноf : Доступно

Временная константа выполнения - это соотношение времени
выполнения функциональной команды ко времени
выполнения 10 шагов основной команды (1.5 μс). Временные
константы выполнения используются, если цепная диаграмма
выполняется в сепаратном режиме.

Таблица 5 (b) Временные константы выполнения для
функциональных команд (1)

Команда SUB Обработка данных
Модель

Команда SUB
номер

Обработка данных
PMC-SB PMC-SC

END1 1 Конец цепной схемы первого
уровня

171 1033

END2 2 Конец цепной схемы второго
уровня

26 45

END3 48 Конец цепной схемы третьего
уровня

-- 0

TMR 3 Обработка таймера 19 33

TMRB 24 Обработка нерегулируемого
таймера

19 34

TMRC 54 Обработка таймера 17 29

DEC 4 Декодирование 21 28

DECB 25 Двоичное декодирование 16 23

CTR 5 Обработка счетчика 21 35

CTRC 55 Обработка счетчика 18 26

ROT 6 Управление вращением 37 53

ROTB 26 Двоичное управление вращением 27 39

COD 7 Преобразование кода 20 29

CODB 27 Преобразование двоичного кода 19 29

MOVE 8 Передача данных после
логического И

19 27

MOVOR 28 Передача данных после
логического ИЛИ

13 19

COM 9 Управление общей линией 11 14

COME 29 Конец управления общей линией 0.1 0.1

JMP 10 Jump 12 16

JMPE 30 Конец перехода 9 11

PARI 11 Проверка четности 13 19

DCNV 14 Преобразование данных 25 37

DCNVB 31 Преобразование двоичных данных 132 233

COMP 15 Сравнение 22 36

COMPB 32 Двоичное сравнение 20 31

COIN 16 Проверка совпадений 21 36

SFT 33 Переместить регистр 15 22
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Таблица 5 (b) Временные константы выполнения для

функциональных команд (2)

Команда SUB Обработка данных
Модель

Команда SUB
номер

Обработка данных
PMC-SB PMC-SC

DSCH 17 Поиск данных 237 287

DSCHB 34 Поиск двоичных данных 351 596

XMOV 18 Передача проиндексированных
данных

26 38

XMOVB 35 Передача проиндексированных
двоичных данных

27 37

ADD 19 Сложение 22 33

ADDB 36 Двоичное сложение 25 39

SUB 20 Вычитание 21 32

SUBB 37 Двоичное вычитание 25 39

MUL 21 Умножение 42 63

MULB 38 Двоичное умножение 28 45

DIV 22 Деление 44 66

DIVB 39 Двоичное деление 33 53

NUME 23 Определение констант 18 25

NUMEB 40 Определение двоичных констант 13 20

DISP 49 Отображение сообщения 51 93

DISPB 41 Отображение расширенного
сообщения

177 297

EXIN 42 Внешний ввод данных 29 49

WINDR 51 Чтение данных окна ЧПУ 101 293

WINDW 52 Запись данных окна ЧПУ 101 293

FNC9X 9X Произвольная функциональная
команда (X = от 0 до 7)

-- 21

MMC3R 88 Чтение данных окнаMMC3 342 375

MMC3W 89 Запись данных окнаMMC3 385 421

MMCWR 98 Чтение данных окнаMMC 100 293

MMCWW 99 Запись данных окнаMMC 100 293
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Эта константа отражает, сколько раз время выполнения
функциональной команды соответствует времени выполнения
10шагов основной команды (прибл. 1.5 μс). Время выполнения
основной команды примерно 0.15 μс.

Общийформатиограничения,общиедля всехфункциональных
команд, даныниже,подробная информацияпо каждойкоманде
последует дальше.
Следует внимательно изучить этот параграф, так как он
охватывает условия использования функциональной команды
и другие важные темы.

(1) Формат
Так как функциональные команды нельзя представить
символами реле, следует использовать формат,показанный
на рис. 5 (a). Формат включает условия управления,
команду, параметры, W1, от R9000 до R9005 (регистр
результатов работы функциональной команды).

7 6 5 4 3 2 1 0

А

W1

В

R 10.1

L0 L1
C D

R 2.4 R 3.1
RST

R 5.7
ACT

R 7.1

К
I
о
м
а
н
д
а

Па-
ра-
метр

(1)

(2) (3) (4)

(3)

(2)

(1)

(0)

(E1)

Условия управления Параметр (примечания)

R9000

R9001

R9002

R9003

R9004

R9005

Pис . 5 (a) Формат функциональной команды

Константа времени
выполнения
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Таблица 5 (c) Кодирование функциональной команды

Таблица кодирования Статус операционного результата

Номер
шага Команда Номер

адреса
Бит
ном.

Коммен-
тарии ST3 ST2 ST1 ST0

1 RD R1 . 0 А А

2 AND R1 . 1 В A⋅B
3 RD. STK R2 . 4 C A⋅B C

4 AND. НЕТ R3 . 1 D A⋅B C⋅D
5 RD. STK R5 . 7 RST A⋅B C⋅D RST

6 RD. STK R7 . 1 ACT A⋅B A⋅D RST ACT

7 SUB ff Команда A⋅B A⋅D RST ACT

8 (PRM) (Примечание 2) ffff Параметр 1 A⋅B A⋅D RST ACT

9 (PRM) ffff Параметр 2 A⋅B A⋅D RST ACT

10 (PRM) ffff Параметр 3 A⋅B A⋅D RST ACT

11 (PRM) ffff Параметр 4 A⋅B A⋅D RST ACT

12 WRT R10 . 1 W1 вывод A⋅B A⋅D RST W1

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Числа в круглых скобках под условиями управления

показывают позицию сохраненного регистра.
2 (PRM) шагов 8 -- 11 под командой обозначает, что P должно

быть введено, если параметр введен с про-- грамматора, а
PRM не требует ввода, если параметр введен с бумажной
ленты.

(2) Условие управления
Число и значение условий управление различается для каждой
функциональной команды. Условия управления введены в
регистр останова как показано в таблице 5 (b). Последователь-
ность фиксированная и не может быть изменена или опущена.

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
Для функциональных команд с условием управления RST,

RST имеет высший приоритет. Соответственно если

RST=1, обработка RST осуществляется, даже если ACT=0.

(3) Команда
Типы команд приведены в таблице 5 (a). Программатор обладает
эксклюзивными клавишами для функциональных программ TMR и
DEC. Они вводятся клавишами T и D соответственно. Другие
функциональные команды задаются клавишей “S” и следующим
номером. Если команды введены символами реле, для их ввода
используются дисплейные клавиши. Подробнее см. в главе III или V.

(4) Параметры
В отличие от основных команд,функциональные команды могут
использовать числовые величины. В связи с этим референтные
данные или данные, содержащие адреса, вводятся в пункте
Параметры. Число и значение различается для каждой
функциональной команды. Клавиша P исполь- зуется для ввода
параметров в программатор.

(5) W1
Операционные результаты функциональной команды, если они
представлены одним битом 1 или 0, выводятся наW1,
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адрес которого можно свободно задать с помощью программатора.
Его значение различается для каждой функциональной команды.
Заметьте, что некоторые функциональные команды не имеютW1.

(6) Подлежащие обработке данные
Данные, используемые функциональными командами, состоят из
двоично-десятичного кода (BCD) и двоичного кода. В обычных
PMC числовые данные обрабатываются в основном на основе
двоично-десятичного кода. Тем не менее, в PMC-SB/SC
рекомендуется обрабатывать все части числовых данных с помощью
двоичного кода. Причины этого таковы:

(a) В серии 16 числовые данные (M, S, T, B коды) между ЧПУ и
PMC должны состоять из двоичного кода.

(b) Числовые данные, обрабатываемые ЧПУ, должны быть
двоичного формата. Если числовые данные всегда
обрабатываются в двоичном формате, следовательно, не
требуется ни преобразования двоично-десятичного кода в
двоичный, ни наоборот; таким образом, обработка PMC
ускоряется.

(c) Если данные состоят из двоичного кода, диапазон числовых
данных, пригодных для обработки, становится широким.
Также отрицательные числовые данные можно с легкостью
обрабатывать, а функции арифмети- ческих операций
ужесточены.Двоичныечисловыеданныеобрабатываются,как
правило, на основе 1 байта (-128 до+127), 2 байт (-32768 до
+32767) и 4 байт (-99999999 до +99999999).

(d) Если различныечисловые данные вводятся или отображаются
с помощью клавиш ЭЛТ/РВД, все единицы числовых данных
в двоичном виде удобнозадаются или отображаются в
десятичном. Таким образом, не возникает проблем, хотя
сохраненные во внутренней памяти данные состоят из
двоичного кода. Обращайте внимание на это только при
обращении программы последовательности к памяти. См. (7).
В функциональных командах, как правило, исполь- зуются
двоичные данные.

(7) Пример числовых данных
(a) Данные в двоично-десятичном коде

Основные данные, обрабатываемые с помощью двоично-
десятичного кода, состоят из 1 байта (от 0 до 99) или 2 байт (от 0
до 9999). 4-значные данные в двоично-десятичном коде вводятся
в два байта непрерывных адресов как показано ниже.
Пример: Если двоично-десятичные данные 1234 сохра-неныв

адресах R250 и R251.

0 0 1 1 0 1

7 6 5 4 3 2

0

1

0

0

3 4

R250

0 0 0 1 0 0

7 6 5 4 3 2

1

1

0

0

1 2

R251

Задайте меньший адрес R250 с помощью функциональной команды.
(Примечание) Цифры меньшего порядка вводятся в меньший адрес.
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(b) Данные в двоичном коде
Основные данные, обрабатываемые двоичным кодом, состоят
из 1 байта (-128 до +127), 2 байт (-32,768 до +32,767) и 4 байт
(-99,999,999 до +99,999,999). Данные сохраняются в адресах
R200, R201, R202 и R203 как показано ниже.

Данные 1 байта (--128 до +127)



7 6 5 4 3 2 1 0

R200 26 25 24 23 22 21 20

27

7 6 5 4 3 2 1 0

R200 26 25 24 23 22 21 20

0 : Положительная

1 : Отрицательная

R201 214 213 212 211 210 29 28

Данные 2 байт (--32,768 до 32,767)

27

7 6 5 4 3 2 1 0

R200 26 25 24 23 22 21 20

215R201 214 213 212 211 210 29 28

Данные 4 байт (--99999999 до +99999999)

223R202 222 221 220 219 218 217 216

R203 230 229 228 227 226 225 224

Задайте меньший адрес R200 с помощью функциональной команды.
Отрицательное значение задается дополнительным кодом пары.

0 0 0 0 0 0

7 6 5 4 3

0 1 (+1)

1 1 1 1 1 1 1 1 (--1)

0 1 1 1 1 1 1 1 (+127)

1 0 0 0 0 0 0 1 (--127)

2 1 0

Пример: Данные 1 байта

(8) Адреса числовых данных, используемые в функциональных
командах
Если числовые данные в функциональных командах составляют 2
байта или 4 байта, для адресов числовых данных, заданных в
параметрах функциональных команд, лучше использовать четные
числа. Использование четных адресов несколько уменьшает время
выполнения функциональных команд. Эти параметры
функциональных команд, использующие большей частью двоичные
данных, отмечены звездочкой.
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Вывод
ошибок

RST

W1

ACT

ADDB

(SUB36)

ffff

Выбор
формата

*
ffff

Адрес для
слагае--
мого

*
ffff

Адрес для
слагае--
мого

*
ffff

Адрес для
вывода
суммы

* Если используются 2-- или 4--байтные данные, присваивание четных адресов отмеченным звездочкой (*) адресам
уменьшает время, требуемое для выполнения функциональных команд.

A + B = C

Pис. 5 (b)
В четных адресах число после R является четным во внутренних
реле, а число послеD является четным в таблицах данных.

(9) Регистррезультатов вычисленийфункциональныхкоманд (R9000
- R9005) (см. рис. 5 (c))
Результат вычислений функциональных команд заносится в
регистр. Этот регистр используется функциональными командами
совместно. Поэтому немедленно обращайтесь к информации в
регистре после выполнения функциональной команды. В
противном случае предыдущая информация исчезнет при
выполнении следующей функциональной команды. Информация о
вычислении в регистре не может передаваться между различными
уровнями программы последовательности. Например, невозможно
считать информацию, обращаясь к регистрами R9000 на программе
2 уровня. Когда команда вычитания (SUBB) выполняется
программой 1 уровня. Информация о вычислении в регистре
сохраняется до того момента, когда функциональная команда для
задания следующей информации о вычислении выполняется на том
же уровне программы. Информация о вычислении в этом регистре
различается в зависимости от функциональной команды. Она может
быть считана программой последовательности, но не может быть
записана.

7 6 5 4 3 2 1 0

R9000

R9001

R9002

R9003

R9004

R9005

Pис . 5 (c)

Этот регистр является 6-байтным регистром
(R9000 - R9005), и к данным 1 блока битов или 1 байта нельзя
обратиться.
Для чтения данных бита 1 R9000 задайте RD R9000.1.
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Необходимо задать один раз в программе последовательности,
либо в конце последовательности 1 уровня, либо в начала
последовательности 2 уровня при отсутствии последователь-
ности 1 уровня.

На рис. 5.1.2 показан формат END.1, а в таблице 5.1.2 показано
кодирование.

END1
(SUB 1)

Pис . 5.1.2 Формат END.1

Таблица 5.1.2 Кодирование END.1

Таблица кодирования

Номер
шага

Команда Номер
адреса

Номер
бита Комментарии

SUB 1 Конец 1--го уровня

5.1
END1 (КОНЕЦ ПРОГРАММЫ
ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТИ
1-ГО УРОВНЯ)

5.1.1
Функция

5.1.2
Формат
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Задать в конце последовательности 2 уровня.

На рис. 5.2.2 показан формат выражения, а в таблице 5.2.2
показан формат кодирования.

END2
(SUB 2)

Pис . 5.2.2 Формат END.2

Таблица 5.2.2 Кодирование END.2

Таблица кодирования

Номер
шага

Команда Номер
адреса

Номер
бита Комментарии

SUB 2 Конец программы последо--
вательности 2--го уровня

5.2
END2 (КОНЕЦ ПРОГРАММЫ
ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТИ
2-ГО УРОВНЯ)

5.2.1
Функция

5.2.2
Формат
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Эта команда задается в конце программы последовательности 3
уровня, например, она показывает конце программы
последовательности. Если программы последовательности 3
уровня нет, задавайте эту команду непосредственно после
команды END2.
Если в PMC-NB6/SB7 программа последовательности 3 уровня
не используется, не нужно задавать эту команду.

Нарис. 5.3.2показанформатописания, ав таблице 5.3.2показан
формат кодирования.

END3
(SUB 48)

Pис . 5.3.2 Формат описания END.3

Таблица 5.3.2 Формат кодирования END.3

Таблица кодирования

Номер
шага

Команда Номер
адреса

Номер
бита Комментарии

SUB 48 Конец программы 3--го
уровня

5.3
END3 (КОНЕЦ
ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТИ
3 УРОВНЯ) (ТОЛЬКО
PMC-SC/SC3/SC4/
NB/NB2/NB6/NB7)

5.3.1
Функция

5.3.2
Формат
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Это таймер с задержкой на срабатывание.

На рис. 5.4.4 (a) показан формат описания, а в таблице 5.4.4
показан формат кодирования.

ACT=0: Выключает реле таймера (TMff).
ACT=1: Инициализирует таймер.

Если предустановленное время достигнуто с ACT=1 как
показано на рис. 5.4.4 (b), реле таймера включается. Адрес реле
таймера определяется разработчиком.

ACT

TMR
(SUB 3)

ff TMff

Реле таймера

fff.f

Условие управления Команда

Номер таймера

fff.f

Pис. 5.4.4 (a) Формат TMR

Таблица 5.4.4 Кодирование TMR

Номер
шага

Команда Номер
адреса

Номер
бита Комментарии

1 RD ffff. f ACT

2 TMR ff

3 WRT fff.f TMff

TMff

ACT

Tпоказываетвремя,установленноев
команде этого таймера.

T

Pис . 5.4.4 (b) Работа таймера

5.4
TMR (ТАЙМЕР)

5.4.1
Функция

5.4.2
Формат

5.4.3
Условие управления

5.4.4
Реле таймера
(TMff)



B--61863RU/15 5.ФУНКЦИОНАЛЬНЫЕ КОМАНДЫПРОГРАММА ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТИ PMC

171

Установить таймер можно посредством блока ЭЛТ/РВД ЧПУ
(см. главу II). Время установки - каждые 48мс для таймеров от 1
до 8 и каждые 8мс для таймеров от 9 до 40. Время меньше чем 48
мс игнорируется для таймеров от 1 до 8.Время, устанавливаемое
для таймеров от 9 до 40 - каждые 8 мс. Любой остаток
игнорируется. Например, если установлены 38 мс, остаток 6
(38=8×4+6) игнорируется и устанавливаются только 32 мс.

Модель

Тип таймера

PA1 PA3 SA1 SA2 SA3 SA5 SB SB2 SB3 SB4

48 мс номер
таймера

от 1 до 8 от 1 до 8 от 1 до 8 от 1 до 8 от 1 до 8 от 1 до 8 от 1 до 8 от 1 до 8 от 1 до 8 от 1 до 8

8 мс номер
таймера

от 9 до
40

от 9 до
40

от 9 до
40

от 9 до
40

от 9 до
40

от 9 до
40

от 9 до
40

от 9 до
40

от 9 до
40

от 9 до
150

Модель

Тип таймера

SB5 SB6 SB7 SC SC3 SC4 NB NB2 NB6

48 мс номер
таймера

от 1 до 8 от 1 до 8 от 1 до 8 от 1 до 8 от 1 до 8 от 1 до 8 от 1 до 8 от 1 до 8 от 1 до 8

8 мс номер
таймера

от 9 до
40

от 9 до
150

от 9 до
250

от 9 до
40

от 9 до
40

от 9 до
150

от 9 до
40

от 9 до
150

от 9 до
150

Тип таймера Установка времени Ошибка

таймер 48 мс от 48 мс до 1572.8 с от 0 до +48 мс

таймер 8 мс от 8 мс до 262.1 с от 0 до +8 мс

Различия во времени вызваныисключительно временемработы
команды таймера. Например, если команда таймера
используется в последовательности 2 уровня, различие не
включает время задержки (макс. одно время цикла
последовательности 2 уровня), пока последовательность не
активируется после достижения заданного времени.

Установить номер таймера.

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ
Если номер таймера дублируется или не входит в
валидный диапазон, его работа будет непредска--
зуемой.

5.4.5
Установка таймеров

5.4.6
Точность таймера

5.4.7
Параметр
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Этот таймериспользуется в качестве нерегулируемого таймера с
задержкой срабатывания. Регулируемый таймер в разделе 5.4
устанавливает время таймера в энергонезависимую память и
может быть сброшен при необходимости с помощьюЭЛТ/РВД.
Время этого нерегулируемого таймера записано в ПЗУ вместе с
программой последовательности, так что один раз
установленное время таймера не может быть изменено до
полной замены ПЗУ.

Формат выражается следующим образом (рис.5.5.2).

ACT TMRB

(SUB24)

fff

Номер
таймера

TMB
fff

f····· f

Предуста--
новлен--
ное
время

Реле таймера

Pис. 5.5.2 Формат TMRB

ACT=0: Выключает реле таймера (TMBfff).
ACT=1: Запуск таймера.

Какпоказанонарис.5.5.4,реле таймераустанавливается наВКЛ
после того, как проходит определенное время, предуста-
новленное в параметре этой команды, после ACT=1.
Разработчик определяет адрес внутреннего реле в реле таймера.

TMB

ACT

Tпоказываетвремя,установленноев
команде этого таймера.

T

Pис . 5.5.4 Работа таймера

5.5
TMRB (НЕРЕГУЛИРУЕМЫЙ
ТАЙМЕР)

5.5.1
Функция

5.5.2
Формат

5.5.3
Условия управления

5.5.4
Реле таймера
(TMBfff)
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(a) Номер таймера
Устанавливает номер (от 1 до 100) нерегулируемых
таймеров. Для PMC-SB7 выберите число между 1 и 500.

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ
Еслиодини тотженомер таймераиспользуется более
одного раза или номер таймера не входит в валидный
диапазон, работа будет непредсказуемой.

(b) Предустановленное время - от 8 до 262,136 мс.
Обработка в этом нерегулируемом таймере осуществляется
каждый 8 мс.
Таким образом, предустановленное время - целочисленная
величина 8 мс, избыточные значения опускаются.
Например, при установке 38 мс, 38=8×4+6, избыток 6
опускается, и предустановленное время становится 32 мс.
Диапазон предустановленного времени - от 8 до 262,136мс.
Для PMC-SB7 предустановленное время - от 1 до 32,760,000
мсек (около 546 минут).

Время отличается от времени настройки от 0 до интервала
колебания уровня 1.
Отличия во времени этого таймера обуславливаются только
ошибкой, возникающей во время выполнения операции
командой таймера.
Ошибки, вызванные временем обработки программы
последовательности (время 1 цикла второго уровня) и т.п. не
учитываются.

5.5.5
Параметр

5.5.6
Настройка точности
таймера
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Это таймер с задержкой на срабатывание.
Установочное время таймера приписывается произвольному
адресу.Выбор адресаопределяет, будетли таймеррегулируемым
или нерегулируемым. Число таймеров не ограничено, если
области могут быть размещены.

На рис. 5.6.2 и в таблице 5.6.2 показаны формат выражения и
формат кодирования соответственно.

ACT TMRC

(SUB54)

f

Точность
таймера

ffff
Адрес

установ--
ленного
времени
таймера

ffff

Адрес
регистра
таймера

TM
ff

Pис. 5.6.2 Формат выражения TMRC

Таблица 5.6.2 Формат кодирования TMRC

Номер
шага

Команда Номер
адреса

Номер
бита Комментарии

1 RD ffff. f

2 SUB 54 КомандаTMRC

3 (PRM) f Точность таймера

4 (PRM) fff Адрес установленного
времени таймера

5 (PRM) ffff Адрес регистра таймера

6 WRT ffff. f TMff

ACT=0: Выключает реле таймера (TMff).
ACT=1: Запускает таймер

Настройка
точности таймера

Значение
настройки

Установка
времени

Ошибка

8 мс 0 от 1 до 262,136 от 1 до +8 мс

48 мс 1 от 1 до 1,572,816 от 1 до +48 мс

1 с (Примечание) 2 от 1 до 32,767 от 1 до +1 с

10 с (Примечание) 3 от 1 до 327,670 от 1 до +10 с

1 м (Примечание) 4 от 1 до 32,767 от 1 до +1 м

5.6
TMRC (ТАЙМЕР)

5.6.1
Функция

5.6.2
Формат

5.6.3
Условие управления

5.6.4
Точность таймера
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ПРИМЕЧАНИЕ
Эта функция может использоваться только на
следующих моделях:
FS16C/18C PMC--SB5/SB6
FS16i/18i PMC--SB5/SB6
FS21i PMC--SA5
FS15i PMC--NB6

Для PMC-SB7:

Точность
таймера

Установочный
номер

Диапазон установочного
времени (Примечание)

Границы ошибки

8 мсек 0 от 8 мс до прибл. 262.1 с от 0 до + интервал колебания 1 уровня

48 мсек 1 от 48 мс до прибл. 26.2 мин от 0 до + интервал колебания 1 уровня

1 сек 2 от 1 с до прибл. 546 мин от 0 до + интервал колебания 1 уровня

10 с 3 от 10 с до прибл. 91 ч от 0 до + интервал колебания 1 уровня

1 мин 4 от 1 мин до прибл. 546 ч от 0до +1 с

1 мсек 5 от 1 мс до прибл. 32.7 с от 0 до + интервал колебания 1 уровня

10 мсек 6 от 10 мс до прибл. 327.7 с от 0 до + интервал колебания 1 уровня

100 мсек 7 от 100 мс до прибл. 54.6 мин от 0 до + интервал колебания 1 уровня

ПРИМЕЧАНИЕ
Диапазон значений --от 0 до 32767.

Задает первый адрес поля установленного времени таймера.
Для поля установленного времени таймера требуется
непрерывное 2-байтное пространство памяти.
В качестве этого поля обычно используется поле D.

Установленное время таймера + 0

Время: Установленное время таймера (от 1 до 32,767)

Установленное время таймера + 1

TIME

Установленное время таймера конвертируется в двоичную
величину в единицах 8 мс (48 мс).
Установленное время таймера показано следующим образом:

8 мс от 8 до 262,136 мс
48 мс от 48 до 1,572,816 мс
1 с от 1 до 32,767 с
10 с от 1 до 327,670 с
1 мин от 1 до 32,767 мин

5.6.5
Адрес
установленного
времени таймера
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Задайте стартовый адрес области регистра таймера.
Область регистра таймера должна быть расположена в
непрерывной четырехбайтной области памяти, начиная с
установленного адреса. Обычно в качестве области регистра
таймера используется область R. Эта область должна
использоваться системой PMC и поэтому не должна
использоваться программой последовательности.

Регистр таймера + 1
Регистр таймера

Регистр таймера + 2

Регистр таймера + 3

Регистр таймера + 0

Как показано на рис. 5.6.7, после того как ACT установлен на 1,
реле таймера включается после того как время, заданное в этой
команде, истекло.

ACT

T показывает время, установленное в
команде этого таймера.

T
TM ff

Pис . 5.6.7 Работа таймера

5.6.6
Адрес регистра
таймера

5.6.7
Реле таймера
(TMff)
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Выводит1, еслисигнализдвухцифрв двоично-десятичномкоде
равен заданному числу, и 0, если не равен. Используется
главным образом для декодированияM- или T-функции.

На рис. 5.7.2 и в таблице 5.7.2 показан формат выражения, а в
таблице 5.7.2 - формат кодирования.

ACT

DEC

fff. f

Условие
управления

ffff

fff.f

Адрес сигнала
декодирования

Команда
декодирования

Вывод результата
декодирования

W1ffff

Команда
ff

Команда числа
цифр

ff

Команда числа цифр

Pис. 5.7.2 Формат DEC

Таблица 5.7.2 Кодирование DEC

Номер
шага

Команда Номер
адреса

Номер
бита Комментарии

1 RD fff. f ACT

2 DEC ffff

3 (PRM) ffff

4 WRT fff. f W1, вывод результата
декодирования

ACT=0: Выключает вывод результата декодирования (W1).
ACT=1: Выполняет декодирование.

Если заданное число равно сигналу кода, W1=1; если
нет, W1=0.

Задайте адрес, содержащий сигналы кода из двух цифр
двоично-десятичного кода.

5.7
DEC (ДЕКОДИРОВАНИЕ)

5.7.1
Функция

5.7.2
Формат

5.7.3
Условие управления

5.7.4
Адрес сигнала кода
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Имеются два пути, номер и число цифр.
Спецификация декодирования

f f f f

Спецификация числа

Спецификация числа цифр

(i) Число:
Задайте число декодирования.
Декодирование всегда должно осуществляться в двух
цифрах.

(ii) Число цифр:
01 : Цифра низшего порядка из двух десятичных цифр

устанавливается на 0, только цифра низшего
порядка декодируется.

10 : Цифра низшего порядка устанавливается на 0,
только цифра высшего порядка декодируется.

11 : Две десятичные цифры декодированы

W1 равно 1, если статус сигнала кода на заданном адресе равен
заданному числу, и 0, если нет. Адрес W1 определяется
разработчиком.

DEC

R100.0

R200 W13011

R103.1 R228.1

Pис. 5.7.6 Диаграмма цепной схемы с использованием команды DEC

Таблица 5.7.6 Кодирование для рис.5.7.6
Таблица кодирования

Номер
шага

Команда Номер
адреса

Номер
бита Комментарии

1 RD R100.0

2 AND R103.1

3 DEC R200

4 (PRM) 3011

5 WRT R228 . 1

5.7.5
Спецификация
декодирования

5.7.6
W1
(вывод результата
декодирования)
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DECB декодирует одно-, двух- или четырехбайтные данные,
закодированные в двоичном коде. Если одно из восьми
последовательных заданных чисел соответствует данным кода,
логическое верхнее значение (значение 1) устанавливается в бит
выходных данных, соответствующий заданному числу. Если
числа не соответствуют, устанавливается логическое низшее
значение (значение 0).
Используйте эту команду для декодирования данных М- или
Т-функции.

В PMC-SB5/SB6/SB7 для серии 16i/160i/18i/180i/Power Mate i,
PMC-SA5/SB6/SB7 для серии 21i/210i, PMC-SB7 для серии 0i-B
и PMC-NB6 для серии 15i расширена установка параметра
спецификацииформата.Благодаря этойустановкеDECBможет
декодировать множественные (8×n) байты.
Подробнее об установке параметра спецификации формата см.
“5.8.4Параметры”.

DECB

(SUB 25)

7

Декодирование
заданных чисел

Кодиро--
ванные
данные

ffff

ffff 6 5 4 3 2 1 0

+0

+1

+7

Вывод результата декодирования

Декодирование заданных чисел

Восемьчисел,каждое изкоторых получаетсяприбавлением 0,1, 2, . . . и7к

заданному числу, декодируются.

Если, например, задано число 62, декодируются восемь чисел с 62 по 69.

Если данные кода -- 62, включается 0 бит выходных данных; если 69,

включается бит 7.

1, 2 или 4--байтные
данные двоичного
кода

Декодирование
заданных чисел

Декодирование
заданных чисел

Pис. 5.8.2 (a) Функция DECB (основная спецификация)

5.8
DECB
(ДВОИЧНОЕ
ДЕКОДИРОВАНИЕ)

5.8.1
Функция

5.8.2
Формат
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DECB

(SUB 25)

7

Декодирование
заданных чисел

Кодиро--
ванные
данные

ffff

ffff 6 5 4 3 2 1 0

+0

+(8n--1)

Вывод результата декодирования

Декодирование заданных чисел

8nчисел,каждоеизкоторыхполучаетсяприбавлением0,1,2, . . . и (8n--1) кзаданному

числу, декодируются. (n устанавливается в параметре спецификации формата)

Если задано число 62, например, 8n чисел от 62 до 62+8n--1 декодируются.

Если данные кода -- 62, включается 0 бит выходных данных+0; если 77, включается 7

бит выходных данных+1.

1, 2 или 4--байтные
данные двоичного
кода

Декодирование
заданных
чисел

Декодирование
заданных чисел +8

15 14 13 12 11 10 9 8

8n--1 8(n--1)

Pис. 5.8.2 (b) Функция DECB (расширенная спецификация) (только для PMC-SB5/SB6/SB7 для серии
16i/160i/18i/180i Power Mate i, PMC-SA5/SB6/SB7 для серии 21i/210i,

PMC-SB7 для серии 0i-B и PMC-NB6 для серии 15i)

На рис. 5.8.2 (c), (d) показан формат выражения.

ACT
DECB

(SUB 25)

ffff
ffff

Специ--
фикация
декоди--
рования

f

Специфи
кация

формата

*
ffff

Адрес
кодиро--
ванных
данных

ffff

Адрес
вывода

результата
декодиро--
вания

Pис. 5.8.2 (c) Формат выражения DECB (основная спецификация)

ACT
DECB

(SUB 25)

ffff
ffff

Специфи--
кация
декоди--
рования

ffff

Специфи
кация

формата

*
ffff

Адрес
кодиро--
ванных
данных

ffff

Адрес
вывода

результата
декодиро--
вания

Pис. 5.8.2 (d) Формат выражения DECB (расширенная спецификация) (только для PMC-SB5/SB6/SB7
для серии 16i/160i/18i/180i Power Mate i, PMC-SA5/SB6/SB7 для серии 21i/210i, PMC-SB7 для серии

0i-B и PMC-NB6 для серии 15i)
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(a) Команда (ACT)
ACT=0 : Сбрасывает все биты выведенных данных
ACT=1 : Декодирует данные.

Результаты обработки устанавливаются в адрес
выведенных данных.

(a) Спецификация формата
Установите размер кодированных данных в 1 цифру
параметра.

0001 : Кодированные данные - в двоичном формате,
длиной 1 байт

0002 : Кодированные данные - в двоичном формате,
длиной 2 байта

0004 : Кодированные данные - в двоичном формате,
длиной 4 байта

В PMC-SB5/SB6/SB7 для серии 16i/160i/18i/180i Power Mate i,
PMC-SA5/SB6/SB7 для серии 21i/210i, PMC-SB7 для серии
0i-B и PMC-NB6 для серии 15i при установке спецификации
формата в следующем расширенном формате DECB может
декодировать множественные (8×n) байты с помощью 1-й
команды.

0nn1 : В случае декодирования множественных (8 nn)
байт и если данные кода - в двоичном формате
длиной 1 байт

0nn2 : В случае декодирования множественных (8 nn)
байт и если данные кода - в двоичном формате
длиной 2 байта

0nn4 : В случае декодирования множественных (8 nn)
байт и если данные кода - в двоичном формате
длиной 4 байта

nn - это численная величина от 02 до 99. При установке
00 или 01 команда работает для декодирования 8 чисел.

Спецификация формата (расширенная спецификация) :
0 N N x

Установка байтовой длины кодированных данных:
1 : 1--байтовая длина
2 : 2--байтовая длина
4 : 4--байтовая длина

Установка числа множественного декодирования
00 --01 :
Декодируются 8 последовательных чисел. Адрес вывода
результата декодирования требует памяти длиной в 1 байт.

02 --99 :
Декодирует множественные (8×nn) последовательные числа.
Адрес вывода результата декодирования требует памяти длиной
в nn байт.

5.8.3
Условия управления

5.8.4
Параметры
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(b) Адрес кодированных данных
задает адрес, по которому хранятся кодированные данные.

(c) Задание числа для декодирования
Задает первое из 8 подлежащих декодированию последова-
тельных чисел.

(d) Адрес результата декодирования
задает адрес, по которому должны выводиться результаты
декодирования.
Для вывода необходима однобайтная область в памяти.

В PMC-SB5/SB6/SB7 для серии 16i/160i/18i/180i
Power Mate i, PMC-SA5/SB6/SB7 для серии 21i/210i,
PMC-SB7 для серии 0i-B и PMC-NB6 для серии 15i при
выполнении этой команды в расширенной спецификации
требуется область установки для спецификации формата на
nn байт.
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CTR используется в качестве счетчика Счетчики используются
для различных целей для станков ЧПУ.
Численные данные, такие как предустановленные значения и
значения счета, могут использоваться системными
параметрами либо с двоично-десятичным форматом, либо с
двоичным форматом.

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ
Если для двоично--десятичного типа счетчика были
заданы неправильные данные в двоично--десятичном
коде, то перемещение CTR нельзя гарантировать.
При смене типа счетчика обязательно перекон--
фигурируйте данные счетчика.

У этого счетчика есть следующие функции для различных
применений.

(a) Предустановка счетчика
Выводит сигнал, когда предустановленное число
достигнуто. Число может быть предустановлено с панели
ЭЛТ/РВД или задано в программе последовательности.

(b) Кольцевой счетчик
По достижении предустановленного числа возвращается к
начальному значению, выдавая сигнал.

(c) Прямой/обратный счетчик
Отсчет может быть как прямым, так и обратным.

(d) Выбор начального значения
Выбирает начальное значение - 0 или 1.

Комбинация описанных функций в результате дает
нижеописанный кольцевой счетчик.

8 1
2

3

45

6

7

Предустановка : 8

Начальное значение : 1

Такой счетчик позволяет запомнить позицию ротора.

5.9
CTR (СЧЕТЧИК)

5.9.1
Функция
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На рис. 5.9.2 показан формат выражения, а в таблице 5.9.2
показан формат кодирования.

CN0

W1

fff.f

UPDOWN

CTR
(SUB 5)

RST

fff.f

ACT

fff.f

fff.f

ffff

fff.f

Вывод прямого счета

Условие управления

Номер счетчика

Команда (SUB 5)

Pис. 5.9.2 Формат команды CRT

Таблица 5.9.2 Кодирование для рисунка 5.9.2

Таблица кодирования Статус памяти для условия
управления

Номер
шага

Команда Номер
адреса

Бит
ном.

Комментарии ST3 ST2 ST1 ST0

1 RD fff . f CN0 CN0

2 RD. STK fff . f UPDOWN CN0 UPDOWN

3 RD. STK fff . f RST CN0 UPDOWN RST

4 RD. STK fff . f ACT CN0 UPDOWN RST ACT

5 SUB 5 командаCTR CN0 UPDOWN RST ACT

6 (PRM) ff Номер счетчика CN0 UPDOWN RST ACT

7 WRT fff . f W1 выходной номер CN0 UPDOWN RST W1

5.9.2
Формат
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(a) Задайте начальное значение. (CN0)
CN0=0: Начинает значение счетчика с 0.

0, 1, 2, 3 ····· n.
CN0=1: Начинает значение счетчика с 1 (0 не

используется).
1, 2, 3 ····· n.

(b) Задает прямой или обратный счетчик.
UPDOWN=0:

Прямой счетчик. Счетчик начинает с 0 если
CN0=0; с 1, если 1.

UPDOWN=1:
Обратный счетчик. Счетчик начинает с
предустановленной величины.

(c) Сброс (RST)
RST=0: Инициирует сброс.
RST=1: Разрешает сброс.
W1 становится 0. Интегрированное значение сбрасыва-
ется к начальному значению.

ПРИМЕЧАНИЕ
Установите RST на 1, только если требуется сброс.
Обычно он должен быть установлен на 0.

(d) Сигнал счета (ACT)

“ 0 ”

“ 1 ”

COUNT COUNT

ACT
0 : Счетчик не работает. W1 не изменяется.

1 : Счет осуществляется посредством регистрации возрастания ACT.

Имеются следующие номера.

Модель PA1 PA3 SA1 SA2 SA3 SA5 SB SB2 SB3 SB4

Номер
счетчика

1 --20 1 --20 1 --20 1 --20 1 --20 1 --20 1 --20 1 --20 1 --20 1 --50

Модель SB5 SB6 SB7 SC SC3 SC4 NB NB2 NB6

Номер
счетчика

1 --20 1 --50 1 --100 1 --20 1 --20 1 --50 1 --20 1 --50 1 --50

Предустановленное значение и совокупное значение могут
быть установлены следующим образом:
Двоичный счетчик: от 0 до 32767
Двоично-десятичный счетчик: от 0 до 9999

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ
Если номер счетчика дублируется или не входит в ва--
лидныйдиапазон, его работа будет непредсказуемой.

5.9.3
Условия управления

5.9.4
Номер счетчика
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Если отчет ведется до предустановленной величины, W1=1.
АдресW1 может быть определен произвольно.
Если счетчик достигает установленного значения, W1
установлен на 1.
Если счетчик достигает 0 или 1, W1 устанавливается на 1.

[Пример 1]
В качестве предустановленного счетчика (см. рис.5.9.6 (a))
Подсчитывается число подлежащих обработке заготовок. Если
число достигает предустановленного значения, выводится
сигнал.

D L1 - это контур для выполнения логической схемы 1.

D Так как диапазон счета - от 0 до 9999, контакт B L1
используется для установки CN0=0.

D Так как счетчик должен быть прямым, контакт B L1
используется для установки UPDOWN=0.

D Сигнал сброса счетчика использует входной сигнал
CRST.M от станка.

D Сигнал счета M30X, который был декодирован из
выходного М-кода ЧПУ. M30X содержит контакт B CUP
для предотвращения счета после предустановленного
значения, если не разрешен сброс после отсчета.

L1

R200.1
L1

CTR
(SUB 5)

CRST.M

X36.0
CUP

R200.1

Y6.1

0001

Вывод прямого счета

L1

R200.1

CUP

Y6.1

L1

R200.1

L1

R200.1

(UPDOWN)

(CN0)

(RST)

(ACT)

M30X

R200.3

(3)

(2)

(1)

(0)

(1)

Pис. 5.9.6 (a) Цепная схема для счетчика, пример 1

5.9.5
Вывод отсчета (W1)

5.9.6
Примеры
использования
счетчика
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[Пример 2]
Использование счетчика для сохранения позиции ротора.
(Cм. рис.5.9.6 (b))

L1

R200.1

REV

CTR

(SUB 5)

POS

X36.0

R200.1
0002

“ 1 ”

R200.1

R200.0

L1

R200.1

L1

R200.1

(UPDOWN)

(CN0)

(RST)

(ACT)

(3)

(2)

(1)

(0)

L1

R200.1

Pис. 5.9.6 (b) Цепная схема для счетчика, пример 2

4

1

2

3 5

6

7

8

9
1011

12

Фиксированная позиция для индексации

Pис . 5.9.6 (c) Индексация для ротора

На рис.5.9.6 (b) показана цепная схема для счетчика для
сохранения позиции ротора на рис. 5.9.6 (c).

(1) Условия управления

(a) Стартовое число счетчика
При использовании 12-угольного ротора, показанного
на рис. 5.9.6 (c), стартовое число счетчика равно 1.
Контакт A L1 используется для установки CN0=1.
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(b) Задание прямого и обратного порядка
Сигнал REV изменяется соответственно направлению
вращения. он становится 0 при вращении вперед,и 1 при
вращении в противоположном направлении. Таким
образом, счетчик является прямым для вращения вперед
и обратным - для вращения в противоположном
направлении.

(c) Сброс
В этом примере, если W1 не используется, RST=0 и
используется контакт B L1.

(d) Сигнал счета
Сигнал счета POS включается и выключается 12 раз,
каждый раз при одном повороте ротора.

(2) Номер счетчика иW1
В этом примере используется второй счетчик. РезультатW1
не используется, но его адрес должен быть определен.

(3) Операции

(a) Установка предустановленного значения
Таккакнеобходимо управлять 12-угольнымротором,как
показано на рис. 5.9.6 (c), на счетчике необходимо
предустановить 12. Установка осуществляется с панели
ЭЛТ/РВД.

(b) Установка текущего значения
При включении электропитания позиция ротора должна
быть равна числу на счетчике. Число устанавливается с
панели ЭЛТ/РВД. Когда текущее значение установлено,
корректные текущие позиции будут каждый раз
загружаться на счетчик.

(c) Сигнал POS включается и выключается каждый раз при
повороте ротора.
Число включений и выключений сигнала POS
подсчитывается счетчиком как показано ниже.

1, 2, 3, . . . 11, 12, 1, 2, . . .
для вращения вперед

1, 12, 11, . . . 3, 2, 1, 12 . . .
для вращения в противоположном направлении
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CTRB используется в качестве счетчика Численные данные,
такие как предустановленные значения и значения счета,могут
использоваться в двоичном формате. У этого счетчика есть
следующие функции для различных применений.

(a) Предустановка счетчика
Предустановка значения счета. Если счетчик достигает
предустановленного значения, это значение выводиться.

(b) Кольцевой счетчик
Этокольцевойсчетчик,которыйсбрасываетсянаначальное
значение, когда сигнал счета вводится после достижения
предустановленного значения.

(c) Прямой/обратный счетчик
Этот счетчик может использоваться как прямой, так и как
обратный.

(d) Выбор начального значения
Как 0, так и 1 могут быть выбраны в качестве начального
значения.

На рис 5.10.2 и в таблице 5.10.2 показаны формат выражения и
формат кодирования соответственно.

CN0

CTRB

(SUB56)

OOOO.O

Счетчик

Номер

O....O

Предуста--
новленное
значение

UPDOWN

RST

ACT

W1

Pис. 5.10.2 Формат выражения CTRB

5.10
CTRB
(НЕРЕГУЛИРУЕМЫЙ
СЧЕТЧИК)

5.10.1
Функции

5.10.2
Формат

PMC--SB7

O
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Таблица 5.10.2 Формат кодирования CTRB

Номер
шага

Команда Номер
адреса

Номер
бита Комментарии

1 RD OOOO.O CN0

2 RD.STK OOOO.O UPDOWN

3 RD.STK OOOO.O RST

4 RD.STK OOOO.O ACT

5 SUB 56 КомандаCTRB

6 (PRM) OOOO Номер счетчика

7 (PRM) OOOO Предустановленное
значение

8 WRT OOOO.O W1

(a) Задание начальной величины (CN0)
CN0=0 : Значение счетчика начинается с ”0”.

0,1,2,3,.......,,n
CN0=1 : Значение счетчика начинается с ”1”.

1,2,3,4.........,n

(b) Задание прямого или обратного порядка (UPDOWN)
UPDOWN=0 : Прямой счетчик

Начальная величина ”0”, если CN0=0,
или ”1”, если CN0=1.

UPDOWN=1 : Обратный счетчик
Начальная величина - это предустанов-
ленная величина.

(c) Сброс (RST)
RST=0 : Отменяет сброс.
RST=1 : Сбрасывает. W1 сброшен на 0. Совокупное

значение сброшено на начальное значение.

(d) Сигнал счетчика (ACT)
ACT=0 : Счетчик не работает. W1 не изменяется.
ACT=1 : Счетчик работает на возрастании этого

сигнала.

(3) Номер счетчика
Установите число от 1 до 100 в качестве номера счетчика.

(4) Предустановленная величина
Следующая величина может быть выбрана в качестве
предустановленной.
Двоичный счетчик: от 0 до 32767

*CTRB всегда является двоичным счетчиком. Системный
параметр неактивен.

(5) Вывод отсчета (W1)
Когда значение счетчика достигает предустановленной
величины, W1 устанавливается на 1. Адрес W1 может быть
определен произвольно.

(6) Совокупное значение
Адреса C5000- используются для создания совокупного
значения CTRB. Одно значение имеет 2 байта.
Номер счетчика 1 соответствует C5000, а номер 2
соответствует C5002.

5.10.3
Условие управления
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Все численные данные этого счетчика - двоичные.Этот счетчик
обладает следующими функциями и может быть использован в
соответствии с приложением.

(a) Предустановка счетчика
Предустановка значения счета. При достижении предуста-
новленного значения осуществляется вывод.

(b) Кольцевой счетчик
Этокольцевойсчетчик,которыйсбрасываетсянаначальное
значение, когда сигнал счета вводится после достижения
предустановленного значения.

(c) Прямой/обратный счетчик
Этот счетчик может использоваться как прямой, так и как
обратный.

(d) Выбор начального значения
Как 0, так и 1 могут быть выбраны в качестве начального
значения.

На рис. 5.11.2 и в таблице 5.11.2 показаны формат выражения и
формат кодирования соответственно.

CN0

W1

UPDOWN

CTRC

SUB 55

RST

ACT

ffff

Адрес
предуста--
новленного
значения
счетчика

ffff

Адрес
регистра
счетчика

Pис. 5.11.2 Формат выражения CTRC

Таблица 5.11.2 Формат кодирования CRTC

Номер
шага

Команда Номер
адреса

Номер
бита Комментарии

1 RD ffff. f CN0

2 RD.STK ffff. f UPDOWN

3 RD.STK ffff. f RST

4 RD.STK ffff. f ACT

5 SUB 55 КомандаCTRC

6 (PRM) ffff Адрес предустановки
счетчика

7 (PRM) ffff Адрес регистра счетчика

8 WRT ffff. f W1

5.11
CTRC (СЧЕТЧИК)

5.11.1
Функции

5.11.2
Формат
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(a) Задание начальной величины (CN0)
CN0=0 : Значение счета начинается с ”0”. 0, 1, 2, 3, . . . n
CN0=1 : Значение счета начинается с ”1”. 1, 2, 3, . . . n

(b) Задание прямого или обратного порядка (UPDOWN)
UPDOWN=0 :
Прямой счетчик
Начальная величина ”0”, если CN0=0, или ”1”, если
CN0=1.

UPDOWN=1:
Обратный счетчик. Начальная величина - это
предустановленная величина.

(c) Сброс (RST)
RST=0 : Сброс отменен.
RST=1 : Сброс. W1 сброшен на “0”. Совокупное

значение сброшено на начальное значение.

(d) Сигнал счетчика (ACT)
ACT=0: Счетчик не работает. W1 не изменяется.
ACT=1: Счетчик работает на возрастании этого сигнала.

Первый адрес поля предустановленного значения счетчика
задан.
Для этого поля требуется непрерывное 2-байтное пространство
памяти с первого адреса. Обычно используется поле D.

Предустановленное

значение счетчика+0

CTR:

Предустановлен--

ное значение

(от 0 до 32,767)
Предустановленное

значение счетчика+1

CTR

Предустановленное значение счетчика двоичное.
Следовательно, варьирует от 0 до 32767.

5.11.3
Условия управления

5.11.4
Адрес
предустановленного
значения счетчика
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Первый адрес поля регистра счетчика установлен.
Для этого поля требуется непрерывное 4-байтное пространство
памяти с первого адреса. Обычно используется поле D.

CTR

WORK

Регистр счетчика +0

Регистр счетчика +1

Регистр счетчика +2

Регистр счетчика +3

Значение счета

WORK : не
используется

ПРИМЕЧАНИЕ
Если поле R задано в качестве адреса регистра
счетчика,счетчикначинаетсозначениясчета “0”после
включения электропитания.

Если значение счета достигает предустановленного значения,
W1 устанавливается на “1”.
АдресW1 может быть определен произвольно.

5.11.5
Адрес регистра
счетчика

5.11.6
Вывод отсчета (W1)



5.ФУНКЦИОНАЛЬНЫЕ КОМАНДЫ B--61863RU/15ПРОГРАММА ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТИ PMC

194

Управляет роторами, такими как держатель инструмента, ATC,
поворотный стол и т.д.ииспользуется для следующихфункций.

(a) Выбор направления вращения по короткому пути

(b) Вычисление числа шагов между текущей позицией и
целевой позицией

(c) Вычисление позиции,предшествующейцелевой,или числа
шагов до позиции, предшествующей целевой

На рис. 5.12.2 показан формат выражения, а в таблице 5.12.2
показан формат кодирования.

DIR

W1ffff. f

POS

--ROT
(SUB 6)

INC

ffff. f

ACT

ffff. f

ffff. f

(1)

ffff

ffff. f

Вывод
направления
вращения

Условие
управления

Команда

RN0

ffff. f

BYT

ffff. f

(5)

(4)

(3)

(2)

(1)

(0)

(2)

ffff

(3)

ffff

(4)

ffff

Адрес вывода результата
вычисления

Адрес целевой позиции

Адрес текущей позиции

Адрес индексации ротора

Pис. 5.12.2 Формат команды ROT

5.12
ROT
(УПРАВЛЕНИЕ
ВРАЩЕНИЕМ)

5.12.1
Функция

5.12.2
Формат
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Таблица 5.12.2 Кодирование для рисунка 5.12.2

Таблица кодирования Статус операционного результата

Номер
шага Команда

Номер
адреса

Бит
ном. Комментарии ST5 ST4 ST3 ST2 ST1 ST0

1 RD ffff . f RN0 RN0

2 RD. STK ffff . f BYT RN0 BYT

3 RD. STK ffff . f DIR RN0 BYT DIR

4 RD. STK ffff . f POS RN0 BYT DIR POS

5 RD. STK ffff . f INC RN0 BYT DIR POS INC

6 RD. STK ffff . f ACT RN0 BYT DIR POS INC ACT

7 SUB 6 ROT RN0 BYT DIR POS INC ACT

8 (PRM) ffff Номер индексации ротора RN0 BYT DIR POS INC ACT

9 (PRM) ffff Текущее положение RN0 BYT DIR POS INC ACT

10 (PRM) ffff Адрес целевой позиции RN0 BYT DIR POS INC ACT

11 (PRM) ffff Адрес вывода результата
вычисления

RN0 BYT DIR POS INC ACT

12 WRT fff . f RN0 BYT DIR POS INC W1

13

14

15

(a) Задайте стартовый номер для ротора.
RN0=0: Начинает номер позиции ротора с 0.
RN0=1: Начинает номер позиции ротора с 1.

(b) Задайте число цифр данных процесса (данные позиции).
BYT=0 : Двоично-десятичный код, две цифры
BYT=1 : Двоично-десятичный код, четыре цифры

(c) Выбор направления вращения по короткому пути или нет.
DIR=0 : Направление не выбрано. Направление

вращения <FJ> только вперед.
DIR=1 : Выбрано. Смотрите подраздел 5.12.8 для

получения подробной информации по
вращению или назад.

(d) Задайте условия работы.
POS=0 : Вычисляет целевую позицию.
POS=1 : Вычисляет позицию, предшествующую

целевой <FJ> позиции.

(e) Задайте позицию или число шагов.
INC=0 : Вычисляет номер позиции. Если позиция,

предшествующая целевой, подлежит
вычислению, задайте INC=0 и POS=1

INC=1 : Вычисляет число шагов. Если разница <FJ>
между текущей позицией и целевой позицией
подлежит вычислению, задайте INC=1 и
POS=0.

(f) Команда выполнения
ACT=0: Команда ROT не выполняется. W1 не <FJ>

изменяется.
ACT=1: Выполнено.Обычно установлено ACT=0. Если

требуются результаты операции, <FJ> устано-
вите ACT=1.

5.12.3
Условия управления
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Задайте номер индексации ротора.

Задайте адрес для сохранения текущей позиции.

Задайте адрес для сохранения целевой позиции (или значения
команды), например, адрес, где хранится выходной Т-кодЧПУ.

Вычислите число шагов, которые должен пройти ротор, число
шагов до предшествующей позиции, или предшествующую
целевой позицию. Если результат вычислений должен
использоваться, всегда обращайте внимание на то, чтобы
ACT=1.

Направление вращения для управления вращением по
короткому пути выводится в W1. Если W1=0, направление -
вперед (FOR), если 1 - противоположное (REV). Определение
FOR и REV показано на рис.5.12.8.
Есличисло,заданноеротору,восходящее, вращение -FOR;если
нисходящее - REV. Адрес W1 может быть определен
произвольно.
Если результат W1 должен использоваться, всегда обращайте
внимание на то, чтобы ACT=1.

1

10

11

12 2

3

4

5

6
7

8

9

(a)
Пример 12-позиционного ротора

Фиксированная позиция для индексации

FOR REV

1

4

3

2 12

11

10

9

8
7

6

5

(b)

Фиксированная позиция для индексации

FORREV

Pис. 5.12.8 Направление вращения

5.12.4
Номер индексации
ротора

5.12.5
Адрес текущей
позиции

5.12.6
Адрес целевой
позиции

5.12.7
Адрес вывода
результата операции

5.12.8
Вывод направления
вращения (W1)
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Эта команда используется для управления вращающимися
элементами, включая держатель инструмента, ATC (автома-
тический механизм смены инструментов), поворотный стол и
т.д. В команде ROT (5.12) параметр, показывающий число
позиций индексирования вращающихся элементов, является
постоянным при программировании. Однако для ROTB вы
можете задавать адрес для числа позиций индексирования
вращающихся элементов, который можно изменять даже после
программирования. Все используемые данные - в двоичном
формате. В остальном ROTB кодируется таким же образом, как
и ROT.

На рис. 5.13.2 показан формат выражения ROTB

DIR

W1

POS
ROTB

(SUB 26)
INC

ACT

f

Специ--
фикация
формата

RN0

*

ffff

Адрес ин--
дексиро--
ванной
позиции
вращаю--
щегося
элемента

*

ffff

Адрес
текущей
позиции

*

ffff

Адрес
целевой
позиции

*

ffff

Адрес
вывода
арифме--
тичес--
кого

резуль--
тата

Pис. 5.13.2 Формат выражения ROTB

5.13
ROTB (ДВОИЧНОЕ
УПРАВЛЕНИЕ
ВРАЩЕНИЕМ)

5.13.1
Функция

5.13.2
Формат
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Условия управления в принципе не отличаются от условий для
команды ROT, описанной в разделе 5.12.. Тем не менее, BYT
исключен из команды ROTB (он входит в число параметров
ROTB).
Для информации о сбросе см. ROT.

(a) Формат
Задает длину данных (1, 2 или 4 байта).Используйте первую
цифру параметра для задания числа байт.

1 : 1 байт
2 : 2 байта
4 : 4 байта

Все численные данные (число индексированных позиций
для вращающихся элементов, текущий адрес и т.п.) - в
двоичном формате.
Поэтому они требуют пространства памяти, определяемого
длиной данных.

(b) Адрес индексированной позиции вращающегося элемента
Задает адрес, содержащий число позиций вращающегося
элемента, которые необходимо индексировать.

(c) Другие параметры
Функции и использование других параметров см. в разделе
5.12.

Смотрите раздел 5.12.

На рис. 5.13.6 показана цепная схема для 12-позиционного
ротора, вращением которого необходимо управлять по
короткому пути,и которыйнеобходимо замедлить напощиции,
предшествующей целевой.
D Целевая позиция задана ЧПУ CNC 32B двоичного кода

(адреса от F26 до F29).

D текущая позиция введена с помощью сигнала двоичного

кода (адрес X41) со станка.

D Результат вычисления позиции, предшествующей целевой,

выведен на адрес R230 (рабочая область).

D Операция начинается с вывода TF (адрес F7.3) с ЧПУ.

D Команда проверки совпадений (COIN) используется для

обнаружения замедления и позиций остановки.

5.13.3
Условия управления

5.13.4
Параметры

5.13.5
Вывод направления
вращения (W1)

5.13.6
Пример
использования
команды ROTB
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А

ROTB
(SUB 26)

А

А
4

Формат
референт--

ных
данных

Логическая
схема 1

(4)

R0228.0

R0228.0

D0000

Номер
индек--
сации
ротора

X0041

Адрес
текущей
позиции

F0026

Адрес
целевой
позиции

R0230

Адрес
вывода
резуль--
тата

вычисле--
ний

R0228.0

А (3)

R0228.0

А (2)

R0228.0

А (1)

R0228.0

TF (0)

F0007.3

CW--M CCW--M

Y0005.6 Y0005.6

CR--
CCW

R0228.1

А

R0228.0

COMPB
(SUB 32)

TF (0) 1004
Формат
рефе--
рент--
ных

данных

R0230
Рефе--
рент--
ные

данные

X0041
Адрес
сравни--
тельных
данных

F0007.3

TF

R9000.0

TDEC

R0228.2

R0228.2

DEC---M

Y0005.5
TCOMPB

R0228.3

DEC--M

Y0005.5

TF

F0007.3

Обнаружение
позиции
замедления

Команда
замедления

Короткий
путь или нет

COMPB
(SUB 32)

TF (0) 1004
Формат
рефе--
рент--
ных

данных

F0026
Рефе--
рент--
ные

данные

X0041
Адрес
срав--
нитель--
ных

данных

F0007.3

R9000.0

TCO
MPB

R0228.3

CW--M

Y0005.6

Обнаружение
целевой
позиции
(позиции
остановки)

Команда
вращения
вперед

TF

F0007.3

TF

F0007.3

CR--CCW TCOMPB

R0228.1 R0228.3

CCW---M

Команда
вращения в
противопо--
ложном
направлении

TF

F0007.3 R0228.1 R0228.3

CR--CCW

Y0005.6

TDEC

F0007.3

TCOMPB

Pис. 5.13.6 Пример цепной схемы для команды ROTB
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Преобразует двоично-десятичные коды в произвольные
двоично-десятичные числа, состоящие из двух или четырех
цифр. Для преобразования кода, показанного на рис. 5.14.1,
должныналичествовать адрес входных данныхпреобразования,
таблица преобразования и адрес выходных данных
преобразования.
Задайте адрес таблицы, в которой будут содержаться данные,
подлежащие извлечению из таблицы преобразования, на адрес
входных данных таблицы преобразования, на двузначный
двоично-десятичный номер. Таблица преобразования вводится
в последовательности числом, получаемым в виде двух- или
четырехзначных чисел. Содержимое таблицы преобразования
чисел,введенноевадресданныхпреобразования, выводитсядля
преобразования адреса вывода данных.. Как показано на рис.
5.14.1, если в адрес входных данных преобразования введено 3,
содержимое 137,расположенноена3 в таблицепреобразования,
выводится на адрес выходных данных преобразования.

Адрес входных
данных преобразования

ffff

3

Задает внутренний номер
таблицы (двузначный
двоично--десятичный). 1373

2

1

0

Таблица преобразования

4

n

Внутренний адрес таблицы

Адрес выходных
данных преобразования

ffff
Данные заданного внутреннего адреса
таблицы выводятся на этот адрес.

Pис. 5.14.1 Диаграмма преобразования кода

5.14
COD
(ПРЕОБРАЗОВАНИЕ
КОДА)

5.14.1
Функция
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На рис. 5.14.2 показан формат команды COD, а в таблице 5.14.2
показан формат кодирования.

W1

BYT

COD

(SUB 7)

RST

ffff. f

ACT

ffff. f

ffff. f

ffff

Вывод
ошибок

Условие
управления

ffff ffff

Адрес вывода преобразо--
ванных данных
Адрес входных данных
преобразования
Размер данных таблицы

Команда

Адрес
таблицы

Данные
преобразования

1

2

3

4

f f f f

f f f f

f f f f

f f f f

Таблица преобразования данных

Pис. 5.14.2 Команда COD

Таблица 5.14.2 Кодирование для рисунка 5.14.2

Таблица кодирования Статус памяти для условия
управления

Номер
шага

Команда Номер
адреса

Бит
ном.

Комментарии ST3 ST2 ST1 ST0

1 RD fff . f BYT BYT

2 RD. STK fff . f RST BYT RST

3 RD. STK fff . f ACT BYT RST ACT

4 SUB 7 Команда COD

5 (PRM) ffff Размер данных таблицы (1)

6 (PRM) ffff Адрес входных данных
преобразования (2)

7 (PRM) ffff Адрес выходных данных
преобразования (3)

8 (PRM) ffff Преобразование данных в
адресе таблица 0 (4)

9 (PRM) ffff Преобразование данных в
адресе таблица 1 (5)

10 : : :

11 WRT fff . f Вывод ошибок W1

5.14.2
Формат
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(a) Задайте размер данных.
BYT=0 : Задает данные таблицы преобразования как

двоично-десятичные <FJ> двузначные.
BYT=1 : Задает данные таблицы преобразования как

двоично-десятичные Четырьмя разрядами.

(b) Спрос вывода ошибки
RST=0 : Запрет сброса
RST=1 : Устанавливает вывод ошибки W1 на 0

(сбрасывает).

(c) Команда выполнения
ACT=0: Команда COD не выполняется. W1 не

изменяется.
ACT=1: Выполнено.

Адрес данных таблицы преобразования может быть задан от
0 до 99. Задайте n+1 в качестве размера таблицы, где n -
последний внутренний номер таблицы.

Адрес таблицы преобразования включает адрес таблицы, в
которую загружаются преобразованные данные. Данные в
таблице преобразования могут быть извлечены задание адреса
таблицы преобразования.
Один байт (2-значный двоично-десятичный код) требуется для
этого адреса входных данных преобразования.

Адрес вывода преобразованных данных- это адрес, где
выводятся данные, сохраненные в таблице. Преобразованные
данные (двоично-десятичные, двузначные) требуют только 1
байта памяти в адресе вывода преобразованных данных.
Преобразованные данные (двоично-десятичные, четырехз-
начные) требуют только 2 байта памяти в адресе вывода
преобразованных данных.

Если в адресе вывода преобразования во время выполнения
команды COD возникает ошибка, W1=1 для индикации
ошибки.
Например,W1=1, есливкачествеадресавыводапреобразования
указано число, превышающее заданный в программе
последовательности номер таблицы. Если W1=1, желательно
задействовать соответствующую блокировку, например, чтобы
лампаошибкинапанелиоператорастанказагореласьилиосевая
подача была прекращена.

Размер таблицы данных преобразования преобразования -
от 00 до 99.
Данные преобразования могут быть двоично-десятичными
двузначными или двоично-десятичными четырехзначными,
что определяется в зависимости от условий управления.

5.14.3
Условия управления

5.14.4
Размер данных
таблицы

5.14.5
Адрес входных данных
преобразования

5.14.6
Адрес вывода
преобразованных
данных

5.14.7
Вывод ошибок (W1)

5.14.8
Таблица данных
преобразования
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Эта команда преобразовывает данные в двоичном формате в
опциональные 1-, 2-или 4-байтные данные двоичногоформата.
Адрес вводных данных преобразования, таблица преобра-
зования и адрес выходных данных преобразования необходимы
для преобразования данных, как показано на рис. 5.15.1.
По сравнению с 5.14 ”Функциональная команда COD”, эта
функциональная команда CODB работает с численными
данными 1-, 2- и 4-байтной длины, двоичного формата, и
таблица преобразования может быть расширена до макс. 256.

Преобразование
данных преобразования

ffff

2

Задайте адрес таблицы
здесь.(двоичный формат,
1 байт)

3

2

1

0

Таблица преобразования

n

Адрес таблицы

Адрес вывода данных
преобразования

ffff
На этот адрес выводятся
данные, сохраненные в
заданном адресе таблицы

1250

n: макс. 255

(Примечание 1)
Эти данные таблицы
являются 2--байтными
данными двоичного
формата.

(Примечание 2)
Таблица преобразования
записывается в ПЗУ
вместе с программой, так
как она определена в
программе последова--
тельности.

Pис. 5.15.1 Диаграмма преобразования кода

На рис. 5.15.2 показан формат выражения CODB

W1

CODB

(SUB 27)

RST

ACT

f

Специ--
фикация
формата

Вывод
ошибокfff

Число
данных
таблицы
преобра--
зования

ffff

Адрес
входных
данных
преобра--
зования

*

ffff

Адрес
вывода
данных
преобра--
зования

Pис. 5.15.2 Формат выражения CODB

5.15
CODB
(ПРЕОБРАЗОВАНИЕ
ДВОИЧНОГО КОДА)

5.15.1
Функция

5.15.2
Формат



5.ФУНКЦИОНАЛЬНЫЕ КОМАНДЫ B--61863RU/15ПРОГРАММА ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТИ PMC

204

(a) Сброс (RST)
RST=0 : Не сбрасывать.
RST=1 : Сбрасывает вывод ошибкиW1 (W1=0).

(b) Команда активации (ACT)
ACT=0: Не выполнять команду CODB
ACT=1: Выполнить команду CODB.

(a) Спецификация формата
Задает двоичный числовой размер в таблице преобразо-
вания.

1 : Числовые данные являются двоичными
1-байтными данными.

2 : Числовые данные являются двоичными
2-байтными данными.

4 : Числовые данные являются двоичными
4-байтными данными.

(b) Число данных таблицы преобразования
Задает размер таблицы преобразования. 256 (от 0 до 255)
данных может быть обработано.

(c) Адрес вводных данных преобразования
Данные в таблице данных преобразования могут быть
извлечены посредством задания номера таблицы. Адрес,
определяющий номер таблицы, называется адресом
входных данных преобразования, и для него требуется
1-байтная память.

(d) Адрес вывода данных преобразования
Адрес для вывода данных, сохраненных в заданном номере
таблицы, называется адресом вывода данных преобра-
зования.
Начиная от заданного адреса требуется память байтовой
длины, заданной в спецификации формата.

Размер таблицы данных преобразования - максимум 256
(от 0 до 255).
Эта таблица данных преобразования программируется между
адресом вывода данных преобразования этой команды и
выводом ошибки (W1).

Если возникает какое-либо отклонение во время выполнения
команды CODB, выводятсяW1=1 и ошибка.

5.15.3
Условия управления

5.15.4
Параметры

5.15.5
Таблица данных
преобразования

5.15.6
Вывод ошибок (W1)



B--61863RU/15 5.ФУНКЦИОНАЛЬНЫЕ КОМАНДЫПРОГРАММА ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТИ PMC

205

Производит операцию AND (И) с данными логического
умножения и входными данными и выводит результаты на
заданный адрес. Также может использоваться для перемещения
ненужных битов с восьмибитного сигнала на специфический
адрес, и т.д. (Данные логического умножения) (входные
данные) на заданный адрес
Входные данные - один байт (восемь бит).

0 0 0 0 0 0

7 6 5 4 3 2

0

1

0

0

Входные данные

Низшего порядка
четырехбитные данные
логического умножения

f f f f f ff f

Высшего порядка четырехбитные
данные логического умножения

Данные
логического
умножения

На рис. 5.16.2 показан формат выражения, а в таблице 5.16.2
показан формат кодирования.

MOVE

(SUB 8)

ACT

ffff. f

(1)

ffff

Условие
управления

(2)

ffff

(3)

ffff

(4)

ffff

данных преобразования

Адрес входных данных

Низшего порядка 4--битные данные логического
умножения

Высшего порядка 4--битные данные логического умножения

Pис. 5.16.2 Формат командыMove
Таблица 5.16.2 Кодирование для рисунка 5.16.2

Таблица кодирования Статус памяти для условия
управления

Номер
шага

Ко-
манда

Номер
адреса

Бит
ном.

Комментарии ST3 ST2 ST1 ST0

1 RD fff . f ACT ACT

2 SUB 8 КомандаMOVE

3 (PRM) ffff Высшего порядка 4--битные дан--
ные логического умножения (1)

4 (PRM) ffff Низшего порядка 4--битные дан--
ные логического умножения (2)

5 (PRM) ffff Адрес входных данных (3)

6 (PRM) ffff Адрес выходных данных (4)

5.16
MOVE (ПЕРЕДАЧА
ЛОГИЧЕСКОГО
ПРОИЗВЕДЕНИЯ)

5.16.1
Функция

5.16.2
Формат
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ACT=0 : КомандаMove не выполняется.
ACT=1 : Выполнено.

Если сигнал кода и другой сигнал сосуществуют по адресу X35
для входного сигнала со станка, при сравнении сигнала кода и
сигнала когда на другом адресе, остальные сигналы по адресу
X35 становятся препятствием.
Таким образом, команда MOVE может быть использована для
вывода только сигнала кода адрес X35 адрес R210.

MOVE

(SUB 8)

А

R228.1

(1)

0001

(2)

1111

(3)

X035

(4)

R210

7 6 5 4 3 2 1 0

Адрес X35

Сигнал кода

Другой сигнал

0 0 0 1 1 1 1 1Данные логического умножения

Низшего порядка четырехбитные данные
логического умножения

Высшего порядка четырехбитные данные
логического умножения

0 0 0Адрес R210

Сигнал кода

Pис. 5.16.4 Цепная схема командыMOVE

5.16.3
Команда
выполнения

5.16.4
Пример
использования
командыMOVE
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Эта команда производит операцию OR (ИЛИ) со входными
данными и данными логической суммы и передает результат в
точку назначения.

ИЛИ

Входные данные Данные логической суммы

Данные вывода

На рис. 5.17.2 показан формат выраженияMOVOR

MOVOR

(SUB 28)

ACT
ffff

Адрес
входных
данных

ffff

Адрес
данных

логической
суммы

ffff

данных
преобра--
зования

Pис. 5.17.2 Формат выраженияMOVOR

(a) Команда (ACT)
ACT=0Не выполнятьMOVOR.
ACT=1: ВыполнитьMOVOR.

(a) Адрес входных данных
Задает адрес входных данных.

(b) Адрес данных логической суммы
Задает адрес данных логической суммы, с которыми нужно
произвести операцию OR (ИЛИ) переданных данных.

(c) Адрес вывода
По этому адресу будет содержаться полученная логическая
сумма. Также возможно получить логическую сумму (OR)
из входных данных и данных логической суммы и вывести
результат по адресу данныхлогической суммы.Для этого вы
должны установить адрес данных логической суммы для
адреса вывода.

5.17
MOVOR (ПЕРЕДАЧА
ДАННЫХ ПОСЛЕ
ЛОГИЧЕСКОЙ СУММЫ)

5.17.1
Функция

5.17.2
Формат

5.17.3
Условия управления

5.17.4
Параметры
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○ : Может использоваться
× : Не может использоваться

PA1 PA3 SA1 SA2 SA3 SA5 SB SB2 SB3 SB4 SB5 SB6 SB7 SC SC3 SC4 NB NB2 NB6

× × × × × × f × × × × × × f × × × × ×

Эта функция может использоваться для задания числа катушек
только в PMC-SB/SC. На других PMC задайте 0 для числа
катушек и используйте команду конца управления общей
линией для использования этой функции. Об использовании
команды см. подраздел 5.18.4.

Заданное число катушек или катушки в области до команды
конца управления общей линией (COME) выключены.
(Cм. рис. 5.18.1.1)
Спецификация числа реле устанавливается, когда число,
отличное от нуля, задано в параметре числа выключенных
катушек.
Спецификация области до команды конца управления общей
линией устанавливается, если ноль задан для числа
выключенных катушек.
Если команда конца управления общей линией запро-
граммирована в спецификации числа реле, по окончании
программирования сообщается об ошибке.

COM

SUB 9

ACT ffff

Число
выклю--
ченных
катушек

Действует только если число
выключенных катушек
установлено на ноль.

0: Спецификация области
Кроме 0: Числовая спецификация

COME

SUB 29

от 0 до 9999

Pис. 5.18.1.1 Функция COM

5.18
COM (УПРАВЛЕНИЕ
ОБЩЕЙ ЛИНИЕЙ)

5.18.1
COM (Управление
общей линией)

5.18.1.1
Функция
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На рис. 5.18.1.2 (a) показан формат выражения COM

COM

SUB 9

ffff

Число
выклю--
ченных
катушек

Pис . 5.18.1.2 (a) Формат выражения COM

W1

COMACT 2

(a) Если COM ACT=1, выполнение
начинается с шага после COM.

(b) Если COM ACT=0, катушкаW1 и
катушкаW2 выключаются безус--
ловно, и выполнение начинается
со следующего шага после W2.

W2

А В

D

C

11.0 11.1

В F G

W3

(a)

ACT=1

(b)

ACT=0

Pис. 5.18.1.2 (b) Цепная схема для команды COM

ACT=0 : Заданное число катушек или катушки внутри
заданной области <FJ> выключаются безусловно
(устанавливаются на 0)

ACT=1 : Обработка не выполняется.
Обработка выполняется начиная с шага после COM
команде.

5.18.1.2
Формат

5.18.2
Условия управления
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(a) Число выключенных катушек
Задайте от 0 до 9999.
0 : Спецификация области
Отличная от 0: Спецификация номера катушки

W1

W2

А В

D

C

E F G

W3

ACT

ACT

Pис. 5.18.3 (a) Пример цепи реле

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
1 Функциональная команда в диапазоне, заданном COM, выполняет обработку, вне

зависимости от COM ACT. Тем не менее, если COM ACT=0, катушка результата
выполнения становится 0.

2 Другая команда COM не может быть задана в диапазоне, заданном командой COM.
3 ЕслиCOMACT=0, катушка записывается посредствомWRT. КомандаNOT в диапазоне,

определенном COM, становится 1 безусловно.
4 Число катушекнеможетбыть заданодля устройств,отличныхотPMC--SB/SC.Примите

числокатушекза0иопределитеобласть спомощьюкомандыконца управленияобщей
линией (COME).

W1

COM

ACT

3

Вне зависимости от сосиряемя ACT
команды COM, если ACT1=1,
входные данные команды MOVE
function передаются на адрес
вывода

W2

В

D

C

E

W3

MOVE

Высшего
порядка
4--битные
данные
логичес--
кого ум--
ножения

Низшего
порядка
4--битные
данные
логичес--
кого ум--
ножения

Адрес
входных
данных

данных
преоб--
разо--
вания

ACT2

COIN

Рефе--
рентные
данные
(адрес)

Данные
сравне--
ния
(адрес)

ACT1

Если ACT=0 в команде COM, W2=0
безусловно.

А

Pис. 5.18.3 (b)

5.18.3
Параметр
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○ : Может использоваться
× : Не может использоваться

PA1 PA3 SA1 SA2 SA3 SA5 SB SB2 SB3 SB4 SB5 SB6 SB7 SC SC3 SC4 NB NB2 NB6

f f f f f f f f f f f f f f f f f f f

Команда COM управляет катушками в диапазоне до команды
конца управления общей линией (COME). (см. рис.5.18.5)
Задайте 0 в качестве числа катушек и задайте диапазон, которым
необходимо управлять при помощи команды конца общей
линии.
Если команда конца общей линии не задана, отображается
сообщение ОТСУТСТВУЕТ ФУНКЦИЯ COM.

Валидный
диапазон
команды
COM

COM

SUB 9

0

COME

SUB 29

ACT

f

f

Pис . 5.18.5 Функция COM

На рис. 5.18.6 показан формат выражения функциональной
команды COM.

COM

SUB 9

0

ACT

Pис . 5.18.6 Формат выражения COM

5.18.4
COM (Управление
общей линией)

5.18.5
Функция

5.18.6
Формат
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ACT=0 : Катушки в указанном диапазоне безусловно
выключаются (устанавливаются на 0)

ACT=1 : Выполняется та же операция, как и без
использования COM.

(a)Задайте 0. (Только спецификация диапазона)

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Работа команды COM

Представим следующую цепную схему, включая
команду COM:

Для катушки “ВЫХx” эта цепная схема имеет то же
действие, как и следующая цепная схема:

Таким образом, функциональные команды в
диапазоне, заданном командой COM, обрабаты--
ваются вне зависимости от установки ACT в команде
COM. Обратите внимание, что, тем не менее, катушка
для выполнения функциональной команды безуслов--
но устанавливается на 0 если COM ACT = 0.

2 В диапазоне, заданном командой COM, дополнитель--
ные команды COM не могут быть заданы.

3 Какпоказано нарисунках в Примечании 1, катушкадля
WRT.NOT в диапазоне, заданном командой COM,
безусловно устанавливается на 1, если COM ACT = 0.

COM

SUB 9

0

ACT

ON OUT1

OFF OUT2

ON ACT OUT1

OFF ACT OUT2

5.18.7
Условия управления

5.18.8
Параметры
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Не создавайте программу, в которой комбинация команд JMP и
JMPE используется для перехода к последовательности и от
последовательно между командами COM и COME;
последовательность цепной схемыможет работать некорректно
после перехода.

Команда JMP

Команда JMP
Команда COM

Команда COM

Команда JMPE

Команда JMPE

Команда COME

Команда COME

Запре--
щено

Запре--
щено

5.18.9
ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ
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Эта команда показывает деление в спецификации области
команды управления общей линией (COM).
Эта команда не может использоваться сепаратно. Она должна
использоваться вместе с командой COM.

На рис. 5.19.2 показан формат выражения COME

COME

SUB 29

Pис . 5.19.2 Формат выражения COME

5.19
COME (КОНЕЦ
УПРАВЛЕНИЯ
ОБЩЕЙ ЛИНИЕЙ)

5.19.1
Функция

5.19.2
Формат
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○ : Может использоваться
× : Не может использоваться

PA1 PA3 SA1 SA2 SA3 SA5 SB SB2 SB3 SB4 SB5 SB6 SB7 SC SC3 SC4 NB NB2 NB6

× × × × × × f × × × × × × f × × × × ×

Эта функция может использоваться для задания числа катушек
только в PMC-SB/SC. На других PMC задайте 0 для числа
катушек и используйте команду конца перехода для
использования этой функции. Об использовании команды см.
подраздел 5.20.7.

Эта команда осуществляет переход через заданное число
катушек или логических команд (включая функциональные
команды), находящихся в области до команды конца перехода
(JMPE).
Спецификация числа катушек устанавливается, если число,
отличное от нуля, задано в параметре числа катушек.
Спецификация области до команды конца перехода
устанавливается, если число катушек установлено на ноль.
Вложение команд перехода не разрешено.

JMP

SUB 10

ACT
ffff
Число

катушек,
через кото--
рые осу--
ществля--

ется переход.

от 0 до 9999

Действует только если число
катушек, через которые осущест--
вляется переход, установлено на
ноль.

0 : Спецификация области
Кроме 0 : Спецификация номера

катушки

JMPE

SUB 30

Pис. 5.20.2

5.20
JMP (ПЕРЕХОД)

5.20.1
JMP (переход)

5.20.2
Функция
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ACT
JMP

SUB 10

ffff
Число

катушек,
через кото--
рые осу--
ществля--

ется переход.

ACT=0 : Нет перехода. Обработка начинается с шага,
следующего за командой JMP.

ACT=1 : Осуществляется переход через логические команды,
входящие в заданное число катушек или в заданную
область. Обработка выполняется начиная со
следующего шага.

(a) Число катушек, через которые осуществляется переход.

Задайте от 0 до 9999.
0 : Переход спецификации области
Отличный от 0 : Переход спецификации числа катушек
Если команда конца перехода запрограммирована в
спецификации числа катушек,по окончаниипрограммиро-
вания сообщается об ошибке.

Таблица 5.20.5 Кодирование команды JMP

Номер
шага

Ко-
манда

Номер
адреса

Номер
бита Комментарии

1 RD fff. f ACT

2 SUB 10 КомандаJMP

3 (PRM) ffff Число катушек, через которые
необходимо осуществить переход

Примечание
Число катушек может быть задано только для
PMC--SB/SC. Примите число катушек за 0 и задайте
область с помощью команды конца перехода (JMPE).

5.20.3
Формат

5.20.4
Условия управления

5.20.5
Параметр
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На рис. 5.20.6 показана цепная схема для команды JMP. Если
ACT=0, выполняется следующий за командой JMP шаг. Если
ACT=1, логические операции пропускаются согласно
заданному числу катушек. Обратите внимание, если ACT=1,
даже если сигнал A изменяется от 1 до 0 или наоборот, как
показано на рис. 5.20.6, W1 остается в состоянии, как перед
ACT=1. Аналогичным образом, W2 остается неизменным, даже
если сигналы B, C и D меняются. Если последовательность
выполняется в разделенном режиме цепной схемы, даже
использование команды JMP не уменьшает время выполнения
последовательности (см. раздел I.2.3, “Приоритет обработки”).

W1

JMP

(SUB 10)

ACT

2

W2

А

C

В

10.1

E F

W3

ACT=0

ACT=1

20.1

D

Pис. 5.20.6 Цепная схема для команды JMP

5.20.6
Операции
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○ : Может использоваться
× : Не может использоваться

PA1 PA3 SA1 SA2 SA3 SA5 SB SB2 SB3 SB4 SB5 SB6 SB7 SC SC3 SC4 NB NB2 NB6

f f f f f f f f f f f f f f f f f f f

Команда JMP вызывает переход от нормальной последо-
вательности к выполнению команд. Если задана команда JMP,
обработка переходит к команде конца перехода (JMPE) без
выполнения логических команд (включая функциональные
команды) в диапазоне, определенномкомандой концаперехода
(JMPE). (см. рис.5.20.7.1) Задайте 0 в качестве числа катушек, и
задайте диапазон, который необходимо пропустить, используя
команду конца перехода.
Если команда конца перехода не задана, отображается
сообщение ОТСУТСТВУЕТ ФУНКЦИЯПЕРЕХОДА.

Валидные
диапазон
командыJMP

JMP

SUB 10

0

JMPE

SUB 30

ACT

f

f

Pис . 5.20.7.1 Функция JMP

На рис. 5.20.7.2 показан формат выражения функциональной
команды JMP.

JMP

SUB 10

0

ACT

Pис . 5.20.7.2 Формат выражения JMP

5.20.7
JMP (переход)

5.20.7.1
Функция

5.20.7.2
Формат
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ACT=1 : Логические команды (включая функциональные
команды) в заданном диапазоне пропускаются;
выполнение программы переходит к следующему
шагу.

ACT=0 : Выполняется та же операция, как и без
использования JMP.

(a)Задайте 0. (Только спецификация диапазона)

ПРИМЕЧАНИЕ
Работа команды JMP

Если ACT = 1, обработка переходит к команде конца
перехода (JMPE); логические команды (включая
функциональные команды) в заданном диапазоне
перехода не выполняются. Если цепная схема
выполняется в несепаратном режиме, эта команда
может уменьшить период выполнения цепной схемы
(время сканирования).

Не создавайте программу, в которой комбинация команд JMP и
JMPE используется для перехода к последовательности и от
последовательно между командами COM и COME;
последовательность цепной схемыможет работать некорректно
после перехода.

Команда JMP

Команда JMP
Команда COM

Команда COM

Команда JMPE

Команда JMPE

Команда COME

Команда COME

Запре--
щено

Запре--
щено

5.20.7.3
Условия управления

5.20.7.4
Параметры

5.20.8
ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ
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Эта команда показывает деление в спецификации области
команды перехода (JMP).
Она не может использоваться сепаратно. Она должна
использоваться вместе с командой JMP.

JMPE

SUB 30

5.21
JMPE
(КОНЕЦ ПЕРЕХОДА)

5.21.1
Функция

5.21.2
Формат
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Проверяет четность сигналов кода и выводит ошибку при
обнаружении отклонений. Задает проверку четности либо
нечетности. Могут быть проверены только однобайтные
(восьмибитные) данные.

На рис. 5.22.2 показан формат выражения, а в таблице 5.22.2
показан формат кодирования.

PARI

(SUB 11)

O.E

ffff

(2)

ffff. f

RST (1)

ffff. f

ACT (0)

ffff. f

Условие управления Команда

Адрес данных для проверки

W1

Вывод ошибок

ffff. f

Pис. 5.22.2 Формат команды PARI

Таблица 5.22.2 Кодирование команды PARI

Таблица кодирования Статус памяти для условия управления

Номер
шага Команда Номер

адреса
Бит
ном. Комментарии ST3 ST2 ST1 ST0

1 RD fff. f O.E O.E

2 RD. STK fff. f RST O.E RST

3 RD. STK fff. f ACT O.E RST ACT

4 SUB 11 Команда PARI

5 (PRM) ffff Адрес данных для проверки

6 ffff. f Вывод ошибок W1

5.22
PARI
(ПРОВЕРКА ЧЕТНОСТИ)

5.22.1
Функция

5.22.2
Формат
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(a) Задает четность или нечетность.
O.E=0 : Проверка четности
O.E=1 : Проверка нечетности

(b) Сброс
RST=0 : Запрещает сброс.
RST=1 : Устанавливает вывод ошибки W1 на 0. Таким

образом, при появлении ошибки четности
установка RST на 1 сбрасывается.

(c) Команда выполнения
ACT=0 : Проверки четности не выполняются. W1 не

изменяется.
ACT=1 : Выполняет команды PARI, осуществляя

проверку четности.

Если результаты выполнения команды PARI не являются
нормальными,W1=1ивыводится ошибка.АдресW1можетбыть
определен произвольно.

На рис. 5.22.5 показана проверка нечетности сигнала кода по
адресу X036.

0

7 6 5 4 3 2 1 0

Адрес X036

6--битный сигнал кода

Бит нечетности

PARI

(SUB 11)

А

X036

(2)

R228.0

ERST.M
(1)

X32.7

TF (0)

F7.3

ERR

R228.0

R228.0

А

А

А

R228.0

Pис. 5.22.5 Цепная схема для команды PARI

5.22.3
Условия управления

5.22.4
Вывод ошибок (W1)

5.22.5
Пример использования
команды PARI
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ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
Для битов от 0 до 7 биты, отличные от используемых
для проверки, должны быть 0.
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Преобразует данные в двоичном коде в двоично-десятичный и
наоборот.

На рис. 5.23.2 показан формат выражения, а в таблице 5.23.2
показан формат кодирования.

DCNV

(SUB 14)
CNV

(1)

ffff
(2)

fff. f

RST (1)

fff. f

ACT (0)

fff. f

Команда Адрес входных данных

W1

Вывод ошибок

(1)

ffff

fff. f

Адрес вывода результата преобразования

BYT (3)

fff. f

Условие управления

Pис. 5.23.2 Формат команды DCNV

Таблица 5.23.2 Кодирование команды DCNV

Таблица кодирования Статус памяти для условия
управления

Номер
шага

Ко-
манда

Номер
адреса

Бит
ном.

Комментарии ST3 ST2 ST1 ST0

1 RD f fff . f BYT BYT

2 RD. STK fff . f CNV BYT CNV

3 RD. STK fff . f RST BYT CNV RST

4 RD. STK fff . f ACT BYT CNV RST ACT

5 SUB 14 КомандаDCNV

6 (PRM) ffff (1) Адрес входных данных

7 (PRM) ffff (2) Адрес вывода результата
преобразования

8 WRT fff . f Вывод ошибкиW1 W1

5.23
DCNV
(ПРЕОБРАЗОВАНИЕ
ДАННЫХ)

5.23.1
Функция

5.23.2
Формат
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(a) Задайте размер данных.
BYT=0 : Обработка данных длиной в один байт (8 битов)
BYT=1 : Обработка данных длиной в два байта (16 битов)

(b) Задайте тип преобразования
CNV=0 : Преобразует двоичный код в двоично-

десятичный.
CNV=1 : Преобразует двоично-десятичный код в

двоичный.

(c) Сброс
RST=0 : Запрещает сброс.
RST=1 : Сбрасывает вывод ошибки W1. Таким образом,

установка RST на 1, когда W1, устанавливает
W1=0.

(d) Команда выполнения
ACT=0 : Данные не преобразованы. W1 не изменяется.
ACT=1 : Данные преобразованы.

W1=0 : Нормально
W1=1 : Ошибка преобразования

W1=1, если входные данные, которые должны быть
двоично-десятичными, - двоичные, или если размер
данных (байтовая длина), заданный заранее,
превышен во время преобразования двоичных
данных в двоично-десятичные.

5.23.3
Условия управления

5.23.4
Вывод ошибок (W1)
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Эта команда преобразует 1, 2 и 4-байтный двоичный код в
двоично-десятичный и наоборот. Для выполнения этой
команды вы должны оставить в памяти необходимое число байт
для выходных данных результата преобразования.

На рис. 5.24.2 показан формат выражения DCNVB

DCNVB

(SUB 31)

CNV

f

Специ--
фикация
формата

RST

ACT

W1

*

ffff

Адрес
входных
данных

SIN
*

ffff

Адрес
вывода
резуль--

тата прео--
бразования

Pис. 5.24.2 Формат выражения DCNVB

(a) Знак подлежащих преобразованию данных (SIN)
Этот параметр имеет значение, только если выпреобразуете
данные в двоично-десятичном коде в данные в двоичном
коде. Он задает знак данных в двоично-десятичном коде.
Обратите внимание, что, несмотря на то, что этот знак не
играет роли при преобразовании двоичных данных в
двоично-десятичные, опустить его нельзя.
SIN=0 : Подлежащие вводу данные (двоично-десятичный)

код положительные.
SIN=1 : Подлежащие вводу данные (двоично-десятичный)

код отрицательные.
(b) Тип преобразования (CNV)

CNV=0 : Преобразование двоичных данных в
двоично-десятичные

CNV=1 : Преобразование двоично-десятичных данных в
двоичные.

(c) Сброс (RST)
RST=0 : Осуществление сброса
RST=1 : Сброс вывода ошибки W1. другими словами,

установитеW1=0.
(d) Команда выполнения (ACT)

ACT=0 :Данные не преобразованы. Значение W1 остается
неизменным.

ACT=1 :Данные преобразованы.

5.24
DCNVB (РАСШИРЕННОЕ
ПРЕОБРАЗОВАНИЕ ДАННЫХ)

5.24.1
Функция

5.24.2
Формат

5.24.3
Условия управления
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(a) Спецификация формата
Задайте длину данных (1,2 или 4 байта).
Используйтепервуюцифрупараметрадля заданиябайтовой
длины.

1 : один байт
2 : два байта
4 : четыре байта

(b) Адрес входных данных
Задайте адрес, содержащий адрес входных данных.

(c) Адрес для вывода результата преобразования
Задайте адрес для вывода данных, преобразованных в
двоично-десятичный или двоичный формат.

W1=0 : Корректное преобразование
W1=1 : Отклонения
(Подлежащие конвертации данные заданы как двоично-
десятичные данные, но обнаружено, что это двоичные данные;
или заданное число байт не может содержать (и поэтому
происходит переполнение) двоично-десятичные данные, в
которые преобразуются двоичные данные.)

Этот регистр заполняется данными операции. Если бит 1
регистра включен, это означает следующее.
О положительных/отрицательных знаках при преобразовании
двоичных данных в двоично-десятичные см. R9000.

R9000

7 6 5 4 3 2 1 0

Переполнение
(данные превышают число заданных байт)

Отрицательная

5.24.4
Параметры

5.24.5
Вывод ошибок (W1)

5.24.6
Регистр вывода
операций (R9000)
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Сравнивает входные и сравнительные данные.

На рис. 5.25.2 показан формат выражения, а в таблице 5.25.2
показан формат кодирования.

COMP

(SUB 15)

BYT
f

fff.f

ACT

fff.f

W1

ffff.f

ffff ffff

Команда

Формат входных данных
(константа или адрес)

Вводимое
значение

Сравнительное
значение

Вывод
результата
сравнения

Условие
управления

Pис. 5.25.2 Формат команды COMP

Таблица 5.25.2 Кодирование команды COMP

Таблица кодирования Статус памяти для условия
управления

Номер
шага

Ко-
манда

Номер
адреса

Бит
ном.

Комментарии ST3 ST2 ST1 ST0

1 RD fff . f BYT BYT

2 RD. STK fff . f ACT BYT ACT

3 RD. STK 15 Команда COMP

4 RD. STK f Формат входных данных

5 SUB ffff Входные данные

6 (PRM) ffff Адрес данных сравнения

7 WRT fff . f W1: Вывод результата
сравнения

W1

5.25
COMP
(СРАВНЕНИЕ)

5.25.1
Функция

5.25.2
Формат
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(a) Задайте размер данных.
BYT=0 : Обрабатываемые данные (вводимое значение и

сравнительное значение) - двоично-десятичные,
длиной две цифры.

BYT=1 : Обрабатываемые данные (вводимое значение и
сравнительное значение) длиной четыре цифры.

(b) Команда выполнения
ACT=0 : Команда COMP не выполняется. W1 не

изменяется.
ACT=1 : Команда COMP выполняется и результат

выводится вW1.

0 : Задает входные данные константой.
1 : Задает входные данные адресом

(Не задавайте входные данные непосредственно, задайте
адрес для хранения входных данных).

Входныеданныемогутбыть заданыкакпосредствомконстанты,
так и посредством адреса для их хранения. Выбор
осуществляется при помощи параметра спецификации
формата.

Задает адрес для хранения данных сравнения.

W1=0 : Входные данные > Сравнительные данные
W1=1 : Входные данные≦ Сравнительные данные

5.25.3
Условия управления

5.25.4
Формат входных
данных

5.25.5
Входные данные

5.25.6
Адрес данных
сравнения

5.25.7
Вывод результата
сравнения
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Эта команда сравнивает 1, 2 и 4-байтные двоичные данные друг
с другом. Результаты сравнения устанавливаются в регистр
вывода операций (R9000). Требуется достаточной число байт в
памяти для хранения входных данных и данных сравнения.

На рис. 5.26.2 показан формат выражения COMPB

COMPB

SUB 32

ffff

Специфи
кация

формата

*
ffff

Входные
данные
(адрес)

*
ffff

Адрес
данных,
подле--
жащих

сравнению

ACT

Pис. 5.26.2 Формат выражения COMPB

(a) Команда (ACT)
ACT=0 : Не выполнять COMPB.
ACT=1 : Выполнить COMPB.

(a) Спецификация формата
Задайте длину данных (1,2 или 4 байта) и формат для
входных данных (’данные констант’ или ’данные адреса’).

Спецификация длины данных

0

Спецификация формата

1 : 1--байтные данные
2 : 2--байтные данные
4 : 4--байтные данные

0

0 : Константы
1 : Адрес

(b) Входные данные (адрес)
Формат для входных данных определяется спецификацией
в (a).

(c) Адрес подлежащих сравнению данных
Показывает адрес, в котором сохраняются данные
сравнения.

5.26
COMPB (СРАВНЕНИЕ
ДВОИЧНЫХ ДАННЫХ)

5.26.1
Функция

5.26.2
Формат

5.26.3
Условия управления

5.26.4
Параметры
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Данные, используемые в операции, установлены в этом
регистре. Этот регистр заполняется данными операции. Если
бит 1 регистра включен, это означает следующее.

7 6 5 4 3 2 1 0

R9000

Ноль (входные данные =
сравненные данные)

Отрицательное значение
(входные данные сравненные данные)

Переполнение

5.26.5
Регистр вывода
операций (R9000)
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Проверяет, совпадает ли вводимое значение и сравнительное
значение.
Эта команда работает с данными в двоично-десятичном
формате.

На рис. 5.27.2 показан формат выражения, а в таблице 5.27.2
показан формат кодирования.

COIN

(SUB 16)

BYT (1)

f
fff.f

ACT

fff.f

W1

ffff.f

(2)

ffff

(3)

ffff

Команда

Формат вводимого значения (константа или адрес)

Вводимое
значение

Адрес
сравнительного
значения

Результат
(1)

(0)

Условия
управления

Вывод

Pис. 5.27.2 Формат команды COIN

Таблица 5.27.2 Кодирование команды COIN

Таблица кодирования Статус памяти для условия
управления

Номер
шага

Ко-
манда

Номер
адреса Бит ном. Комментарии ST3 ST2 ST1 ST0

1 RD fff . f BYT BYT

2 RD. STK fff . f ACT BYT ACT

3 SUB 16 Команда COIN

4 (PRM) f Формат референтного
значения

5 (PRM) ffff Референтное значение

6 (PRM) ffff Адрес сравнительного
значения

7 WRT fff . f W1: Вывод результатов
проверки

W1

5.27
COIN (ПРОВЕРКА
СОВПАДЕНИЙ)

5.27.1
Функция

5.27.2
Формат
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(a) Задайте размер данных.
BYT=0 : Обрабатываемые данные (вводимое значение и

сравнительные значения).
Каждая двоично-десятичная величина - длиной
две цифры.

BYT=1 : Каждая двоично-десятичная величина - длиной
четыре цифры.

(b) Команда выполнения
ACT=0 : Команда COIN не выполняется. W1 не

изменяется.
ACT=1 : Команда COIN выполняется и результаты

выводятся вW1.

0 : Задает входные данные константой.
1 : Задает входные данные адресом.

Входныеданныемогутбыть заданыкакпосредствомконстанты,
так и посредством адреса для их хранения. Выбор
осуществляется при помощи параметра спецификации
формата.

Задает адрес для хранения данных сравнения.

W1=0 : Входные данные≠ Сравнительные данные
W1=1 : Входные данные = Сравнительные данные

5.27.3
Условия управления

5.27.4
Формат входных
данных

5.27.5
Входные данные

5.27.6
Адрес данных
сравнения

5.27.7
Вывод результата
сравнения
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Эта команда смещает 2-байтные (16-битные) данные на один
бит влево или вправо. Обратите внимание, что W1=1, если
данные “1” перемещаются с левого конца (бит 15) левым
сдвигом или с правого конца (бит 0) правым сдвигом.

SFT

(SUB 33)

CONT

*

ffff

Адрес
смещенных
данных

RST

ACT

W1

DIR

(a) Спецификация направления сдвига (DIR)
DIR=0 :Левый сдвиг
DIR=1 :Правый сдвиг

(b) Спецификация условия (CONT)
CONT=0:
На “1” бит смещается на один бит в заданном направлении.
Состояние примыкающего бита (правый или левый
примыкающий бит в соответствии со спецификацией
направления сдвига DIR) устанавливается на исходную
позицию бита на бит “1”.
Также “0” устанавливается на бит 0 после сдвига в левом
направлении или устанавливается на бит 15 после сдвига в
правом направлении.
В случае левого сдвига;

7 6 5 4 3 2 1 015 14 13 12 11 10 9 8

Сдвиг влево

Все биты сдвигаются влево

Сдвиг бита 15
Ноль устанавливается на бит 0.

CONT=1:
Сдвиг такой же, как описано выше, однако единицы
установлены на смещенные биты.

5.28
SFT (ПЕРЕМЕСТИТЬ
РЕГИСТР)

5.28.1
Функция

5.28.2
Формат

5.28.3
Условия управления
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9 815 14 13 12 11 10 7 6 5 4 3 2 1 0

Сдвиг влево
0 0 0 0 0 0 1

Каждый бит смещается влево. Статус 1 остается неизменным

1 001 1 0 01 1

(c) Сброс (RST)
Смещенные данные (W1=1) сбрасываются (W1=0).

RST=0 : W1 не сброшен.
RST=1 : W1 сброшен (W1=0).

(d) Сигнал активации (ACT)
Осуществляется обработка сдвига, если ACT=1. Для сдвига
только одного бита выполните команду при ACT=1, а затем
установите ACT на 0 (ACT=0).

(a) Адреса смещенных данных

Устанавливает адреса смещенных данных. Эти заданные
адреса требуют непрерывной 2-байтной памяти для
смещенных данных.
Номера битов представлены битами 0 - 15 как показано
ниже. Если адреса заданы для программирования, номер
адреса прикреплен к каждым 8 битам; можно использовать
номера битов от 0 до 7.

15 9 814 13 12 11 10

7 6 5 4 3 2 1 0

Заданный адрес

Заданный адрес +1

W1=0 : “1” не был смещен в связи с операцией сдвига.
W1=1 : “1” был смещен в связи с операцией сдвига.

5.28.4
Параметры

5.28.5
Сдвиг
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DSCH действительна только для таблиц данных (см. раздел 6.3),
используемых PMC. DSCH ищет заданные данные в таблицах
данных, выводит адрес для их хранения, отсчитывая с начала
таблицы данных. Если данные найти невозможно, выводится
соответствующая информация.

Данные поиска

Таблица данных

100

0

1

2

n

Внутренний номер таблицы

100

2

Вывод результата
поиска данных

Pис . 5.29.1

ПРИМЕЧАНИЕ
Параметры этой функциональной команды и адрес
головной части таблицы данных, заданные здесь,
имеют внутренний табличный номер 0. Внутренний
табличный номер, заданный здесь, тем не менее,
отличается от упомянутого в разделе 6.3.

На рис. 5.29.2 показан формат выражения, а в таблице 5.29.2
показан формат кодирования.

DSCH

(SUB 17)

RST

(1)

ffff

ffff.f

ACT

ffff.f

W1

ffff.f

(2)

ffff

(3)

ffff

Условие управления

Команда

Число данных в таблице данных (емкость таблицы)

Адрес головной части таблицы данных

Адрес данных поиска

Адрес вывода
наличия/
отсутствия
данных поиска

BYT

ffff.f

(2)

(1)

(0)

Адресвыводарезультатапоиска

(4)

ffff

Pис. 5.29.2 Форма команды DSCH

5.29
DSCH
(ПОИСК ДАННЫХ)

5.29.1
Функция

5.29.2
Формат
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Таблица 5.29.2 Кодирование команды DSCH

Таблица кодирования Статус памяти для условия
управления

Номер
шага

Ко-
манда

Номер
адреса

Бит
ном. Комментарии ST3 ST2 ST1 ST0

1 RD fff . f BYT BYT

2 RD. STK fff . f RST BYT RST

3 RD. STK fff . f ACT BYT RST ACT

4 SUB 17 Команда DSCH

5 (PRM) ffff Число данных в таблице данных

6 (PRM) ffff Адрес головной части таблицы данных

7 (PRM) ffff Адрес данных поиска

8 (PRM) ffff Адрес вывода результата поиска

9 WRT fff . f Адрес вывода наличия/отсутствия
данных поиска

W1

(a) Задайте размер данных.
BYT=0 : Данные, хранимые в таблице данных -

двоично-десятичные, длиной две цифры.
BYT=1 : Данные, хранимые в таблице данных -

двоично-десятичные, длиной четыре цифры.

(b) Сброс
RST=0 : Осуществление сброса
RST=1 : Разрешает сброс, то есть, устанавливаетW1 на 0.

(c) Команда выполнения
ACT=0 : КомандаDSCHневыполняется.W1неизменяется.
ACT=1 : DSCH выполняется, и внутренний табличный

номер, содержащий требуемые данные,
выводится. Если данные не могут быть найдены,
W1=1.

Задаетразмертаблицыданных.Еслиначало таблицыданных - 0,
а конец - n, n+1 устанавливается в качестве числа данных в
таблице данных.

Адреса, которые можно использовать в таблице данных,
фиксированные. При подготовке таблицы данных подлежащие
использованию адреса следует определить заранее. Задайте
здесь адрес головной части таблицы данных.

5.29.3
Условия управления

5.29.4
Число данных в
таблице данных

5.29.5
Адрес головной
части таблицы
данных
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Показывает адрес подлежащих поиску данных.

Если искомые данные найдены, внутренний номер таблицы,
содержащей данные, выводится в этом поле. Это поле адреса
называется полем адреса для вывода результата поиска.
Поле адреса для вывода результатов поиска требует памяти,
размер которой равен числу байт в соответствии с данными,
заданными BYT.

W1=0 : Искомые данные существуют.
W1=1 : Искомые данные не существуют.

5.29.6
Адрес данных поиска

5.29.7
Адрес вывода
результата поиска

5.29.8
Вывод
наличия/отсутствия
данных поиска
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Подобно команде DSCH в разделе 5.29, эта функциональная
команда осуществляет поиск данных в таблице данных.
Имеются два различия; числовые данные, обрабатываемые этой
командой - данныеисключительно двоичногоформата;и число
данных (емкость таблицы) в таблице данных может быть задано
посредством задания адреса, что позволяет производить
изменения в емкости таблицы даже после записи программы
последовательности в ПЗУ.

1

0

3

n

Номер таблицы Таблица данных

Данные поиска

Вывод результатов поиска

100100

2

2

Pис . 5.30.1

DSCHB

(SUB 34)
f

Специ--
фикация
формата

ACT

W1

*
ffff

Адрес
хранения
числа

данных в
таблице
данных

*
ffff

Адрес
головной
части

таблицы
данных

RST
*

ffff

Адрес
данных
поиска

Результат поиска*
ffff

Адрес
вывода
резуль--
тата

поиска

Pис. 5.30.2

5.30
DSCHB (ПОИСК
ДВОИЧНЫХ ДАННЫХ)

5.30.1
Функция

5.30.2
Формат
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(a) Сброс (RST)
RST=0 : Осуществление сброса
RST=1 : Сброс. W1=”0”.

(b) Команда активации
ACT=0 :Не выполнять команду DSCHB. W1 не

изменяется.
ACT=1 : Выполнить команду DSCHB. Если данные

найдены, выводится номер таблицы, где хранятся
данные.
Если данные не найдены, W1 становится 1.

(a) Спецификация формата
Задает длину данных. Задайте байтовую длину в первой
цифре параметра.

1 : 1-байтные данные
2 : 2-байтные данные
4 : 4-байтные данные

(b) Адрес хранения числа данных в таблице данных
Задает адрес, по которому хранится число данных в таблице
данных.
Этотадрес требуетпамяти,равнойчислубайтвсоответствии
со спецификацией формата.
Число данных в таблице равно n+1 (номер головной части в
таблице - 0, последний номер - n).

(c) Адрес головной части таблицы данных.
Устанавливает адрес головной части таблицы данных.

(d) Адрес данных поиска
Адрес, в который устанавливаются результаты поиска.

(e) Адрес вывода результатов поиска
После поиска, если искомые данные найдены, выводится
номер таблицы, где хранятся данные. Номер таблицы, где
осуществлялся поиск, выводится в адресе вывода
результатов поиска. Этот адрес требует памяти, равной
числу байт в соответствии со спецификацией формата.

W1=0 : Искомые данные найдены.
W1=1 : Искомые данные не найдены.

5.30.3
Условия управления

5.30.4
Параметр

5.30.5
Результат поиска
(W1)
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Считывает или переписывает содержимое таблицы данных.
Подобно команде DSCH, XMOV действительна только для
таблиц данных, используемых PMC.

ПРИМЕЧАНИЕ
Адрес головной части таблицы данных в данном
случае -- табличный внутренний адрес 0. Заданный
здесь внутренний табличный номер, тем не менее,
отличается от упомянутого в 6.3.

0

1

3

n

Внутренний номер таблицы Таблица данных

Входные или выходные данные

2

2

Внутреннее табличное хранение
входных или выходных данных

1 Считывание данных из таблицы данных.
2 Запись данных в таблицу данных.

1

2

Pис. 5.31.1 Чтение и запись данных

На рис. 5.31.2 показан формат выражения, а в таблице 5.31.2
показан формат кодирования.

XMOV

(SUB 18)RST

(1)

ffff

ffff.f

ACT

ffff.f

W1

ffff.f

(2)

ffff

(3)

ffff

Условие
управления

Команда

Числоданных в таблице данных (емкость таблицы)

Адрес головной части таблицы данных
Адрес хранения входных/выходных данных

Вывод
ошибок

RW

ffff.f

(2)

(1)

(0)

Адрес хранения внутреннего
табличного номера

(4)

ffff

BYT

ffff.f

(3)

Pис. 5.31.2 Формат команды XMOV

5.31
XMOV (ПЕРЕДАЧА
ИНДЕКСИРОВАННЫХ
ДАННЫХ)

5.31.1
Функция

5.31.2
Формат
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Таблица 5.31.2 Кодирование команды XMOV

Таблица кодирования Статус памяти для условий
управления

Номер
шага

Ко-
манда

Номер
адреса

Бит
ном. Комментарии ST3 ST2 ST1 ST0

1 RD fff . f BYT BYT

2 RD. STK fff . f RW BYT RW

3 RD. STK fff . f RST BYT RW RST

4 RD. STK fff . f ACT BYT RW RST ACT

5 SUB 18 КомандаXMOV

6 (PRM) ffff Число данных в таблице данных

7 (PRM) ffff Адрес головной части таблицы
данных

8 (PRM) ffff Адрес хранения
входных/выходных данных

9 (PRM) ffff Адрес хранения внутреннего
табличного номера

10 WRT fff . f Вывод ошибок W1

(a) Задайте число цифр в данных.
BYT=0 : Данные, хранимые в таблице данных - двоично-

десятичные, длиной две цифры.
BYT=1 : Данные, хранимые в таблице данных - двоично-

десятичные, длиной четыре цифры.

(b) Задайте чтение или запись
RW=0 : Данные считываются из таблицы данных.
RW=1 : Данные записываются в таблицу данных.

(c) Сброс
RST=0 : Вызывает сброс.
RST=1 : Разрешает сброс, то есть, устанавливаетW1 на 0.

(d) Команда выполнения
ACT=0 : Команда XMOV не выполняется. W1 не изменяется.
ACT=1 : Команда XMOV выполняется.

Задаетразмертаблицыданных.Еслиначало таблицыданных - 0,
а конец - n, n+1 устанавливается в качестве числа данных в
таблице данных.

Адреса, которые можно использовать в таблице данных,
фиксированные. При подготовке таблицы данных
используемые адреса следует определить заранее, а адрес
головной части размещен в этой таблице данных.

5.31.3
Условия управления

5.31.4
Число данных в
таблице данных

5.31.5
Адрес головной
части таблицы
данных
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Адрес хранения входных/выходных данных - это адрес, по
которому хранятся заданные данные. Этот адрес является
внешним по отношению к таблице данных. Содержимое
таблицы данных считывается или перезаписывается.

Адрес хранения внутреннего табличного номера - это адрес, в
котором хранится внутренний табличный номер данных,
подлежащих считыванию или перезаписи.
Этот адрес требует памяти, заданной посредством специфи-
кации формата (BYT).

W1=0 : Ошибки нет.
W1=1 : Ошибка есть.

Ошибка возникает, если задается внутренний
табличный номер, превышающий запрограммиро-
ванный ранее номер таблицы данных.

5.31.6
Адрес хранения
входных/выходных
данных

5.31.7
Адрес хранения
внутреннего
табличного номера

5.31.8
Вывод ошибок
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Подобно команде XMOV в разделе 5.31, эта функциональная
команда инициирует чтение и перезапись данных.
Имеются два различия; числовые данные, обрабатываемые этой
командой - данныеисключительно двоичногоформата;и число
данных (емкость таблицы) в таблице данных может быть задано
посредством задания адреса, что позволяет производить
изменения в емкости таблицы даже после записи программы
последовательности в ПЗУ.

В PMC-SB5/SB6/SB7 для серии 16i/160i/18i/180i/Power Mate i,
PMC-SA5/SB6/SB7 для серии 21i/210i, PMC-SB7 для серии 0i-B
и PMC-NB6 для серии 15i расширена установка параметра
спецификации формата. С помощью этой установки XMOVB
может считывать/запиcывать множественные данные 1
командой. Подробнее об установке параметра спецификации
формата см. “5.32.4Параметры”.

(a) Чтение данных из таблицы данных

Число элементов таблицы данных : M (Задает адрес хранения числа
элементов таблицы данных)

DT[0] D

DT[1] А

DT[2]

DT[3] В

DT[4]

DT[5] C

DT[M--1]

Таблица данных:DT

I 3

Индекс:I

S В

Входные/выходные данные:S

Работа команды :
DT[I]→ S

Pис . 5.32.1 (a) Чтение данных из таблицы данных
(основная спецификация)

5.32
XMOVB (ПЕРЕДАЧА
ДВОИЧНЫХ
ИНДЕКСИРОВАННЫХ
ДАННЫХ)

5.32.1
Функция
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DT[0] D

DT[1]

DT[2]

DT[3]

DT[4]

DT[5]

DT[M--1]

Таблица данных:DT

I[0] 1

Индексный
массив:I

S[0] А

Массив входных/
выходных данных:S

Работа команды :
DT[I[n]]→ S[n] (n=0,1,2, . . . ,N--1)

Число элементов таблицы данных : M (Задает адрес хранения числа
элементов таблицы данных)

Число элементов индексного массива : N (задает спецификацию формата)

А

В

C

I[1] 3 S[1] В

I[2] 5 S[2] C

I[3] 0 S[3] D

I[N--1] S[N--1]

Pис . 5.32.1 (b) Чтение данных из таблицы данных (расширенная
спецификация) (только для PMC-SB5/SB6/SB7 для серии

16i/160i/18i/180i Power Mate i, PMC-SA5/SB6/SB7 для серии
21i/210i, PMC-SB7 для серии 0i-B и PMC-NB6 для серии 15i)

(b) Запись данных в таблицу данных

Число элементов таблицы данных : M (Задает адрес хранения числа
элементов таблицы данных)

DT[0]

DT[1]

DT[2]

DT[3] В

DT[4]

DT[5]

DT[M--1]

Таблица данных:DT

I 3

Индекс:I

S В

Входные/выходные данные:S

Работа команды :
S→ DT[I]

Pис . 5.32.1 (c) Запись данных в таблицу данных (основная
спецификация)
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DT[0] D

DT[1]

DT[2]

DT[3]

DT[4]

DT[5]

DT[M--1]

Таблица данных:DT

I[0] 1

Индексный
массив:I

S[0] А

Массив входных/
выходных данных:S

Работа команды :
S[n]→ DT[I[n]] (n=0,1,2, . . . ,N--1)

Число элементов таблицы данных : M (Задает адрес хранения числа
элементов таблицы данных)

Число элементов индексного массива : N (задает спецификацию формата)

А

В

C

I[1] 3S[1] В

I[2] 5S[2] C

I[3] 0S[3] D

I[N--1]S[N--1]

Pис . 5.32.1 (d) Запись данных в таблицу данных (расширенная
спецификация) (только для PMC-SB5/SB6/SB7 для серии

16i/160i/18i/180i Power Mate i, PMC-SA5/SB6/SB7 для серии
21i/210i, PMC-SB7 для серии 0i-B и PMC-NB6 для серии 15i)

XMOVB

(SUB 35)

RST

f

Специ--
фикация
формата

ACT

W1

ffff

Адрес
хране--
ния
числа

данных в
таблице
данных

ffff

Адрес
головной
части

таблицы
данных

DT[ ]

RW

ffff

Адрес
хранения
данных
ввода--вы
вода

S

ffff

Адрес
хранения
номера
таблицы

I

Pис. 5.32.2 (a) Формат команды XMOVB

XMOVB

(SUB 35)

RST

ffff

Специ--
фикация
формата

ACT

W1

ffff

Адрес
хранения
числа

данных в
таблице
данных

ffff

Адрес
головной
части

таблицы
данных

DT[ ]

RW

ffff

Адрес
хранения
данных
ввода--
вывода

S[ ]

ffff

Адрес
хранения
номера
таблицы

I[ ]

Pис. 5.32.2 (b) XMOVB (расширенная спецификация) (только для PMC-SB5/SB6/SB7 для серии
16i/160i/18i/180i Power Mate i, PMC-SA5 для серии 21i/210i,

PMC-SB7 для серии 0i-B и PMC-NB6 для серии 15i)

5.32.2
Формат
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(a) Спецификация чтения, записи (RW)
RW=0 : Чтение данных из таблицы данных.
RW=1 : Запись данных в таблицу данных.

(b) Сброс (RST)
RST=0 : Вызов сброса.
RST=1 : Сброс. W1=0.

(c) Команда активации (ACT)
ACT=0: Не выполнять команду XMOVB.

Не изменений вW1.
ACT=1: Выполнить команду XMOVB.

(a) Спецификация формата
Задает длину данных. Задайте байтовую длину в первой
цифре параметра.

0001 : 1-байтные данные
0002 : 2-байтные данные
0004 : 4-байтные данные

В PMC-SB5/SB6/SB7 для серии 16i/160i/18i/180i Power
Mate i, PMC-SA5/SB6/SB7 для серии 21i/210i, PMC-SB7 для
серии 0i-B и PMC-NB6 для серии 15i при установке
спецификации формата в следующем расширенном
формате XMOVB может считывать/записывать множест-
венные данные в таблице данных с помощью 1 команды.
Задает длину данных (1, 2 или 4) в 1-й цифре, как указано
выше. Задает число элементов индексного массива во 2-й и
3-й цифре. Задает 0 в 4-й цифре.

0nn1 : В случае чтения/записи множественных (nn)
данных в таблице данных длиной в 1 байт

0nn2 : В случае чтения/записи множественных (nn)
данных в таблице данных длиной в 2 байт

0nn4 : В случае чтения/записи множественных (nn)
данных в таблице данных длиной в 4 байта

nn - это числовое значение от 02 до 99.При установке 00или
01 оно функционирует как базовая спецификация, при
которой одной командой выполняется один акт передачи
данных.

Спецификация формата (расширенная спецификация) :
0 N N x

Установка байтовой длины
1 : 1--байтная длина
2 : 2--байтная длина
4 : 4--байтная длина

Число элементов индексного массива
00 --01 :
Функционирует как базовая спецификация.

02 --99 :
Чтение/запись множественных (nn) данных из/в таблицу данных.

5.32.3
Условия управления

5.32.4
Параметры
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(b) Адрес хранения числа элементов таблицы данных
Занесите в память по байтовой длине, задающей число элементов
в таблице данных в “(a)Спецификация формата” и задайте адрес
этому параметру. Действительный диапазон числа элементов
таблицы данных является следующим при байтовой длине,
установленной в “(a) Спецификация формата”.

1-байтная длина : от 1 до 255
2-байтная длина : от 1 до 32767

(Устанавливайте значение меньше размера области D.)

4-байтная длина : от 1 до 99999999
(Устанавливайте значение меньше размера области D.)

(c) Адрес головной части таблицы данных.
Устанавливает адрес головной части в таблице данных. Требуется
память (байтовая длина) × (число элементов таблицы данных),
установленная в “(a) Спецификация формата” и “(b) Адрес
хранения числа элементов таблицы данных”.

(d) Адрес хранения входных/выходных данных
В случае считывания установите адрес памяти, в которой хранится
результат считывания. В случае записи, установите адрес памяти, в
которой хранится результат записи. Требуется память с длиной байт,
установленной в “(a) Спецификация формата”. В PMC-SB5/SB6/
SB7 для серии 16i/160i/18i/180i/Power Mate i, PMC-SA5/SB6/SB7
для серии 21i/210i, PMC-SB7 для серии 0i-B и PMC-NB6 для серии
15i при установке спецификации формата в расширенном формате
установите адрес головной части массива. (В случае считывания
установите адрес головной части массива, в котором сохранен
результат считывания. В случае записи установите адрес головной
части массива, в котором сохранен результат записи.) Требуется
память (байтовая длина) × (число элементов индексного массива),
установленная в “(a) Спецификация формата”.

(e) Адрес хранения индекса
Установите адрес памяти, в которой хранится значение индекса.
Требуется память с длиной байт, установленной в “(a)
Спецификация формата”. Действительный диапазон числа данных
в индексе является следующим в соответствии с байтовой длиной,
установленной в “(A) Спецификация формата”. Устанавливайте
для индекса значение меньшее, чем значение, устанавливаемое в
“(b) Адрес хранения числа элементов таблицы данных”. При
установке значения индекса, большего чем значение,
устанавливаемое в “(b) Адрес хранения числа элементов таблицы
данных”, при выполнении команды возникает ошибкаW1=1.

1-байтная длина : от 0 до 254
2-байтная длина : от 0 до 32766
4-байтная длина : от 0 до 99999998

В PMC-SB5/SB6/SB7 для серии 16i/160i/18i/180i/Power Mate i,
PMC-SA5/SB6/SB7 для серии 21i/210i, PMC-SB7 для серии 0i-B и
PMC-NB6 для серии 15i при установке спецификации формата в
расширенном формате установите адрес в головной части массива,
в котором хранится значение индекса. Требуется память (байтовая
длина) × (число данных индексного массива), установленная в “(a)
Спецификация формата”.
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W1=0 :Ошибки нет

W1=1 :Обнаружена ошибка. В случае, если значение индекса,
установленное в “(e) Адрес хранения индекса” превы-
шает значение, установленное в “(b) Адрес хранения
числа элементов таблицы данных”, W1=1.Считывание
или запись таблицы данных не производится.

В PMC-SB5/SB6/SB7 для серии 16i/160i/18i/180i Power
Mate i, PMC-SA5/SB6/SB7 для серии 21i/210i,
PMC-SB7для серии 0i-BиPMC-NB6для серии15i ,при
установке спецификации формата в расширенном
формате, если значение установлено в “(b) Адрес
хранения числа элементов таблицы данных”, W1=1.
Считывание или запись таблицы данных выполняется
для нормальных значений индекса, но не выполняется
для неверных значений индекса.

(a) Чтение данных из таблицы данных (расширенная
спецификация)

XMOVB

RST=0

0041

ACT=1

W1

R0 R100

RW=0

R200 D0

R200 А

R201

R202

R203

Таблица
данных

D0 2

Индексный
массив

R100 D

Массив входных/
выходных данных

Работа команды :
(1) R102→ R200
(2) R105→ R201
(3) R108→ R202
(4) R100→ R203

В

D

D1 5R101

D2 8R102 А

D3 0R103

R104

R105 В

R106

R107

R108 C

C

Число элементов таблицы данных : R0=9
Число элементов индексного массива : 4

Fig.5.32.6 (a) Пример XMOVB (расширенная спецификация) (только для PMC-SB5/SB6/SB7 для серии
16i/160i/18i/180i Power Mate i, PMC-SA5/SB6/SB7 для серии 21i/210i,

PMC-SB7 для серии 0i-B и PMC-NB6 для серии 15i)

5.32.5
Вывод ошибок (W1)

5.32.6
Пример расширенной
спецификации
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(b) Запись данных в таблицу данных (расширенная
спецификация)

XMOVB

RST=0

0041

ACT=1

W1

R0 R200

RW=1

R100 D0

R100 А

R101

R102

R103

Таблица
данных

D0 2

Индексный
массив

R200 D

Массив входных/
выходных данных

Работа команды :
(1) R100→ R202
(2) R101→ R205
(3) R102→ R208
(4) R103→ R200

В

D

D1 5 R201

D2 8 R202 А

D3 0 R203

R204

R205 В

R206

R207

R208 C

C

Число элементов таблицы данных : R0=9
Число элементов индексного массива : 4

Pис. 5.32.6 (b) Пример XMOVB (расширенная спецификация) (только для PMC-SB5/SB6/SB7 для серии
16i/160i/18i/180i Power Mate i, PMC-SA5/SB6/SB7 для серии 21i/210i,

PMC-SB7 для серии 0i-B и PMC-NB6 для серии 15i)
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Складывает двух- или четырехзначные данные в
двоично-десятичном коде.

На рис. 5.33.2 показан формат выражения, а в таблице 5.33.2
показан формат кодирования.

ADD

(SUB 19)

RST

(1)

f

ffff.f
ACT

ffff. f

W1

fff.f

(2)

ffff

(3)

ffff

Команда

Формат слагаемого (константа или адрес)

Адрес слагаемого суммы

Слагаемое

Вывод ошибок

BYT

ffff.f

(2)

(1)

(0)

Адрес вывода суммы

(4)

ffff

A + B = C

Условия
управления

Pис. 5.33.2 Формат команды ADD

Таблица 5.33.2 Кодирование команды ADD
Таблица кодирования Статус памяти для условий

управления

Номер
шага

Ко-
манда

Номер
адреса

Бит
ном.

Комментарии ST3 ST2 ST1 ST0

1 RD fff . f BYT BYT

2 RD. STK fff . f RST BYT RST

3 RD. STK fff . f ACT BYT RST ACT

4 SUB 19 Команда ADD

5 (PRM) f Формат слагаемого

6 (PRM) ffff Адрес слагаемого
суммы

7 (PRM) ffff Слагаемое (адрес)

8 (PRM) ffff Адрес вывода суммы

9 WRT fff . f Вывод ошибок W1

5.33
ADD (СЛОЖЕНИЕ)

5.33.1
Функция

5.33.2
Формат
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(a) Задайте число цифр в данных.
BYT=0 : Данные - двоично-десятичные, длиной две цифры.
BYT=1 : Данные - двоично-десятичные, длиной четыре

цифры.

(b) Сброс
RST=0 : Вызывает сброс.
RST=1 : Сбрасывает вывод ошибки W1, то есть, устанав-

ливаетW1 на 0.

(c) Команда выполнения
ACT=0 : Команда ADD не выполняется. W1 не

изменяется.
ACT=1 : Команда ADD выполняется.

0 : Задает слагаемое с помощью константы.
1 : Задает слагаемое с помощью адреса.

Задает адрес, где хранится слагаемое суммы.

Адресация слагаемого зависит от 5.33.4.

Устанавливает адрес, на который будет выводиться сумма.

Если сумма превышает размер данных, заданный в 5.32.3-(a),
устанавливаетсяW1=1 для индикации ошибки.

5.33.3
Условия управления

5.33.4
Формат данных
слагаемого

5.33.5
Адрес слагаемого
суммы

5.33.6
Слагаемое (адрес)

5.33.7
Адрес вывода суммы

5.33.8
Вывод ошибок
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Эта команда выполняет двоичное сложение между 1-, 2- и
4-байтными данными.В регистре результатов операций (R9000)
операционные данные устанавливаются наряду с числовыми
данными, представляющими результаты операции. Требуется
необходимое число байт для хранения каждого первого
слагаемого, второго слагаемого и данных вывода операции.

ADDB

(SUB 36)

ffff

Специф
икация
формата

ACT
W1

*
ffff

Адрес
первого
слагае--
мого

*
ffff

Адрес
или кон--

станта сла--
гаемого

Вывод ошибок
RST

*
ffff

Адрес
резуль--
тата
(суммы)

A + B = C

(a) Сброс (RST)
RST=0 : Осуществление сброса
RST=1 : Сбрасывает выводошибкиW1. другимисловами,

устанавливаетW1=0.

(b) Команда (ACT)
ACT=0 : Не выполнять ADDB. W1 не изменяется.
ACT=1 : Выполнить ADDB.

5.34
ADDB
(ДВОИЧНОЕ СЛОЖЕНИЕ)

5.34.1
Функция

5.34.2
Формат

5.34.3
Условия управления
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(a) Спецификация формата
Задает длину данных (1,2 и 4 байта) и формат слагаемого
(константа или адрес).

Спецификация длины данных

0

Спецификация формата

1 : 1--байтные данные
2 : 2--байтные данные
4 : 4--байтные данные

0

0 : Данные константы
1 : Данные адреса

(b) Адрес первого слагаемого
Адрес, содержащий первое слагаемое.

(c) Данные слагаемого (адрес)
Спецификация в (a) задает формат слагаемого.

(d) Адрес вывода результатов
Задает адрес, который будет содержать результат операции.

W1=0 : Операция корректна
W1=1 : Операция некорректна
W1 становится (W1=1), если результат сложения превосходит
заданную длину данных.

Этотрегистр заполняется даннымиоперации.Еслибитрегистра
включен, это означает следующее.

7 6 5 4 3 2 1 0

R9000

Переполнение

Нуль

Отрицательная

5.34.4
Параметры

5.34.5
Вывод ошибок (W1)

5.34.6
Регистр вывода
операций (R9000)



B--61863RU/15 5.ФУНКЦИОНАЛЬНЫЕ КОМАНДЫПРОГРАММА ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТИ PMC

255

Вычитает двух- или четырехзначные данные в
двоично-десятичном коде.

На рис. 5.35.2 показан формат выражения, а в таблице 5.35.2
показан формат кодирования.

SUB

(SUB 20)

RST

(1)

f

ffff. f

ACT

ffff. f

W1

ffff.f

ffff ffff

Условие
управления

Команда

Формат данных уменьшаемого

Вычитаемое (адрес данных)

Вычитаемое (адрес или константа)

Вывод ошибок

BYT

ffff. f

(2)

(1)

(0)

Адрес вывода разности

ffff

Pис. 5.35.2 Формат команды SUB

Таблица 5.35.2 Формат команды SUB
Таблица кодирования Статус памяти для условий

управления

Номер
шага

Ко-
манда

Номер
адреса

Бит
ном.

Комментарии ST3 ST2 ST1 ST0

1 RD fff . f BYT BYT

2 RD. STK fff . f RST BYT RST

3 RD. STK fff . f ACT BYT RST ACT

4 SUB 20 Команда SUB

5 (PRM) ffff Формат данных
вычитаемого

6 (PRM) ffff Адрес уменьшаемое

7 (PRM) ffff Вычитаемое (адрес)

8 (PRM) ffff Адрес вывода разности

9 WRT fff . f Вывод ошибок W1

5.35
SUB (ВЫЧИТАНИЕ)

5.35.1
Функция

5.35.2
Формат
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(a) Задание числа цифр в данных.
BYT=0 : Данные - двоично-десятичные, длиной две

цифры
BYT=1 : Данные - двоично-десятичные, длиной четыре

цифры.

RST=0 : Вызывает сброс.
RST=1 : Сбрасывает выводошибкиW1, то есть,устанавливает

W1 на 0.

ACT=0 : Команда SUB не выполняется. W1 не изменяется.
ACT=1 : Команда SUB выполняется.

0 : Задает вычитаемое с помощью константы.
1 : Задает вычитаемое с помощью адреса.

Задает адрес, где хранится уменьшаемое.

Адресация вычитаемого зависит от 5.35.6.

Устанавливает адрес, в который выводится разность.

W1 устанавливается на 1 для индикации ошибки, если разность
отрицательная.

5.35.3
Условия управления

5.35.4
Сброс

5.35.5
Команда
выполнения

5.35.6
Формат данных
вычитаемого

5.35.7
Адрес уменьшаемое

5.35.8
Вычитаемое (адрес)

5.35.9
Адрес вывода
разности

5.35.10
Вывод ошибок
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Эта команда вычитает один элемент данных из другого, причем
оба элемента записаны в двоичном формате из 1, 2 или 4 байт.
Врегистре результатов операций (R9000) операционныеданные
устанавливаются наряду с числовыми данными, представляю-
щими результаты операции. Требуется необходимое число байт
для хранения вычитаемого, уменьшаемого и результата
(разности).

SUBB

(SUB 37)

ffff

Специ--
фикация
формата

ACT W1

*
ffff

Адрес
уменьшае--
мого

*
ffff

Адрес или
константа
вычитае--
мого

Вывод ошибок
RST

*
ffff

Адрес
вывода
разности

A -- B = C

(a) Сброс (RST)
RST=0 : Осуществление сброса
RST=1 : Сбрасывает вывод ошибкиW1.

(установкаW1 на 0.)

(b) Команда (ACT)
ACT=0 : Не выполнять SUBB. W1 не изменяется.
ACT=1 : Выполнить SUBB.

5.36
SUBB (ДВОИЧНОЕ
ВЫЧИТАНИЕ)

5.36.1
Функция

5.36.2
Формат

5.36.3
Условия управления
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(a) Спецификация формата
Задает длину данных (1. 2 и 4 байта) и формат вычитаемого
(константа или адрес).

Спецификация длины данных
1 : 1--байтные данные
2 : 2--байтные данные
4 : 4--байтные данные

0

Спецификация формата
0 : Данные константы
1 : Данные адреса

0

(b) Адрес уменьшаемого
Адрес, содержащий уменьшаемое.

(c) Данные уменьшаемого (адрес)
Спецификация в (a) задает формат уменьшаемого.

(d) Адрес вывода результатов
Задает адрес, который будет содержать результат операции.

W1=0 : Операция корректна
W1=1 : Операция некорректна

W1 становится (W1=1), если результат вычитания
превышает установленную длину данных.

Этотрегистр заполняется даннымиоперации.Еслибитрегистра
включен, это означает следующее.

7 6 5 4 3 2 1 0

R9000

Нуль

Отрицательная

Переполнение

5.36.4
Параметры

5.36.5
Вывод ошибок (W1)

5.36.6
Регистр вывода
операций (R9000)
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Умножает двух- или четырехзначные данные в двоично-
десятичном коде. Произведение также должно представлять
собой двух- или четырехзначные двоично-десятичные данные.

На рис. 5.37.2 показан формат выражения, а в таблице 5.37.2
показан формат кодирования.

MUL

(SUB 21)

RST

(1)

f

fff.f
ACT

fff.f

W1

ffff.f

(2)

ffff

(3)

ffff

Условия
управления

Команда

Формат данных множителя (константа или адрес)

Адрес множимого

Множитель (адрес или константа)

Вывод ошибок

BYT

fff.f

(2)

(1)

(0)

Адрес вывода произведения

(4)

ffff

A × B = C

Pис. 5.37.2 Формат командыMUL

Таблица 5.37.2 Кодирование командыMUL

Таблица кодирования Статус памяти для условий
управления

Номер
шага

Ко-
манда

Номер
адреса

Бит
ном.

Комментарии ST3 ST2 ST1 ST0

1 RD fff . f BYT BYT

2 RD. STK fff . f RST BYT RST

3 RD. STK fff . f ACT BYT RST ACT

4 SUB 21 КомандаMUL

5 (PRM) ffff Формат данных
множителя

6 (PRM) ffff Адрес множимого

7 (PRM) ffff Множитель (адрес)

8 (PRM) ffff Адрес вывода
произведения

9 WRT fff . f Вывод ошибок W1

5.37
MUL
(УМНОЖЕНИЕ)

5.37.1
Функция

5.37.2
Формат
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(a) Задайте число цифр в данных.
BYT=0 : Данные - двоично-десятичные, длиной две

цифры.
BYT=1 : Данные - двоично-десятичные, длиной четыре

цифры.

(b) Сброс
RST=0 : Инициирует сброс.
RST=1 : Сбрасывает вывод ошибки W1, то есть,

устанавливаетW1 на 0.

(c) Команда выполнения
ACT=0 : КомандаMUL не выполняется. W1 не изменяется.
ACT=1 : КомандаMUL выполняется.

0 : Задает множитель с помощью константы.
1 : Задает множитель с помощью адреса.

Задает адрес, где хранится множимое.

Адресация множителя зависит от подраздела 5.37.4).

Устанавливает адрес, на который будет выводиться
произведение.

Устанавливается W1=1 для индикации ошибки, если
произведение превосходит размер, заданный в 5.37.3-(a).

5.37.3
Условия управления

5.37.4
Формат данных
множителя

5.37.5
Адрес множимого

5.37.6
Множитель (адрес)

5.37.7
Адрес вывода
произведения

5.37.8
Вывод ошибок
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Этафункция перемножает 1-, 2- и 4-байтные двоичные данные.
Врегистре результатов операций (R9000) операционныеданные
устанавливаются наряду с числовыми данными, представляю-
щими результаты операции.
Требуется необходимое число байт для хранения множимого,
множителя и результата (произведения).

MULB

(SUB 38)

ffff

Специ--
фикация
формата

ACT W1

*
ffff

Адрес
множи--
мого

*
ffff

Адрес или
константа
множителя

Вывод ошибок
RST

*
ffff

Адрес
вывода
произве--
дения

A × B = C

(a) Сброс (RST)
RST=0 : Осуществление сброса
RST=1 : Сбрасывает выводошибкиW1. другимисловами,

устанавливаетW1=0.

(b) Команда (ACT)
ACT=0 : Не выполнятьMULB. W1 не изменяется.
ACT=1 : ВыполнитьMULB.

5.38
MULB (ДВОИЧНОЕ
УМНОЖЕНИЕ)

5.38.1
Функция

5.38.2
Формат

5.38.3
Условия управления
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(a) Спецификация формата
Задает длину данных (1, 2 и 4 байта) и формат множителя
(константа или адрес).

Спецификация длины данных

0

Спецификация формата

1 : 1--байтные данные
2 : 2--байтные данные
4 : 4--байтные данные

0

0 : Данные константы
1 : Данные адреса

(b) Адрес множимого
Адрес, содержащий множимое.

(c) Данные множителя (адрес)
Спецификация в (a) задает формат множителя.

(d) Адрес вывода результатов
Задает адрес, который будет содержать результат операции.

W1=0 : Операция корректна
W1=1 : Операция некорректна
W1 становится (W1=1), если результат умножения превосходит
заданную длину данных.

Этотрегистр заполняется даннымиоперации.Еслибитрегистра
включен, это означает следующее.

7 6 5 4 3 2 1 0

R9000

Переполнение

Нуль

Отрицательная

5.38.4
Параметры

5.38.5
Вывод ошибок (W1)

5.38.6
Регистр вывода
операций (R9000)
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Делит двух-или четырехзначные данные в двоично-десятичном
коде. Остаток опускается.

На рис. 5.39.2 показан формат выражения, а в таблице 5.39.2
показан формат кодирования.

DIV

(SUB 22)

RST

(1)

f

ffff.f

ACT

ffff.f

W1

fff.f

(2)

ffff

(3)

ffff

Условия
управления

Команда

Формат данных делителя

Адрес делимого

Делитель (адрес или константа)

Вывод
ошибок

BYT

ffff.f

(2)

(1)

(0)

Адрес вывода частного

(4)

ffff

Pис. 5.39.2 Формат команды DIV

Таблица 5.39.2 Кодирование команды DIV

Таблица кодирования Статус памяти для условий
управления

Номер
шага

Ко-
манда

Номер
адреса

Бит
ном.

Комментарии ST3 ST2 ST1 ST0

1 RD fff . f BYT BYT

2 RD. STK fff . f RST BYT RST

3 RD. STK fff . f ACT BYT RST ACT

4 SUB 22 Команда DIV

5 (PRM) ffff Формат данных
делителя

6 (PRM) ffff Адрес делимого

7 (PRM) ffff Делитель (адрес)

8 (PRM) ffff Адрес вывода частного

9 WRT fff . f Вывод ошибок W1

5.39
DIV (ДЕЛЕНИЕ)

5.39.1
Функция

5.39.2
Формат
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(a) Задайте число цифр в данных.
BYT=0 : Данные - двоично-десятичные, длиной две

цифры.
BYT=1 : Данные - двоично-десятичные, длиной четыре

цифры.

(b) Сброс
RST=0 : Инициирует сброс.
RST=1 : Сбрасывает вывод ошибки W1, то есть,

устанавливаетW1 на 0.

(c) Команда выполнения
ACT=0 : КомандаDIV не выполняется. W1 не изменяется.
ACT=1 : КомандаDIV выполняется.

0 : Задает данные делителя с помощью константы.
1 : Задает данные делителя с помощью адреса.

Задает адрес, где хранится делимое.

Адресация делителя зависит от 5.39.4.

Устанавливает адрес, в который выводится частное.

W1 устанавливается на 1 для индикации ошибки, если делитель
равен 0.

5.39.3
Условия управления

5.39.4
Спецификация
формата данных
делителя

5.39.5
Адрес делимого

5.39.6
Делитель (адрес)

5.39.7
Адрес вывода
частного

5.39.8
Вывод ошибок
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Эта функция делит 1-, 2- и 4-байтные двоичные данные. В
регистре результатов операций (R9000) устанавливаются
данные операции, а остаток устанавливается в R9002 и
следующие адреса.
Требуется необходимое число байт для хранения делимого,
делителя и результата (частного).

DIVB

SUB 39

ffff

Специ--
фикация
формата

ACT
W1

*
ffff

Адрес
дели--
мого

*
ffff

Делитель
(адрес
или кон--
станта)

Данные ошибки
RST

*
ffff

Адрес
част--
ного

A / B = C

(a) Сброс (RST)
RST=0 : Осуществление сброса
RST=1 : Сбрасывает выводошибкиW1. другимисловами,
устанавливаетW1=0.

(b) Команда (ACT)
ACT=0 : Не выполнять DIVB. W1 не изменяется.
ACT=1 : Выполнить DIVB.

5.40
DIVB (ДВОИЧНОЕ
ДЕЛЕНИЕ)

5.40.1
Функция

5.40.2
Формат

5.40.3
Условия управления
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(a) Спецификация формата
Задает длину данных (1, 2 и 4 байта) и формат делителя
(константа или адрес).

Спецификация длины данных

1 : 1--байтные данные
2 : 2--байтные данные
4 : 4--байтные данные

0

Спецификация формата

0 : Данные константы
1 : Данные адреса

0

(b) Адрес делимого
Адрес, содержащий делимое

(c) Данные делителя (адрес)
Спецификация в (a) задает формат делителя.

(d) Адрес вывода результатов
Задает адрес, который будет содержать результат операции.

W1=0 : Операция корректна
W1=1 : Операция корректна
W1 становится (W1=1), если делитель 0.

Этотрегистр заполняется даннымиоперации.Еслибитрегистра
включен, это означает следующее.

0

R9000

Нуль

7 6 5 4 3 2 1

Отрицательная

В зависимости от длины остаток сохраняется в один или
несколько регистров от R9002 до R9005.

5.40.4
Параметры

5.40.5
Вывод ошибок (W1)

5.40.6
Регистр вывода
операций (R9000)

5.40.7
Адрес вывода
остатка
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При необходимости определяет константу. В этом случае
константы определяются этой командой.

На рис. 5.41.2 показан формат выражения, а в таблице 5.41.2
показан формат кодирования.

NUME

(SUB 23)

(1)

ffff

(2)

ffff
ACT

fff.f

BYT

fff.f

(1)

(0)

Условие
управления

Команда Константа Адрес вывода
константы

Pис . 5.41.2 Формат команды NUME

Таблица 5.41.2 Кодирование команды NUME

Таблица кодирования Статус памяти для условий
управления

Номер
шага

Ко-
манда

Номер
адреса

Бит
ном.

Комментарии ST3 ST2 ST1 ST0

1 RD fff . f BYT BYT

2 RD. STK fff . f ACT BYT ACT

3 SUB 23 Команда NUME

4 (PRM) ffff Константа

5 (PRM) ffff Адрес вывода
константы

(a) Задайте число цифр в константе.
BYT=0 : Константа - двоично-десятичная, длиной две

цифры.
BYT=1 : Константа - двоично-десятичная, длинойчетыре

цифры.

(b) Команда выполнения
ACT=0 : КомандаNUME не выполняется.
ACT=1 : КомандаNUME выполняется.

Устанавливает константу как число цифр, заданное в пункте (a)
в разделе 5.41.3.

Устанавливает адрес, на который выводится константа,
определенная в подразделе 5.41.4.

5.41
NUME (ОПРЕДЕЛЕНИЕ
КОНСТАНТЫ)

5.41.1
Функция

5.41.2
Формат

5.41.3
Условия управления

5.41.4
Константа

5.41.5
Адрес вывода
константы
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Эта команда определяет 1, 2 или 4-байтные двоичные
константы. Данные, введенные при программировании в
десятичном формате, преобразуются в двоичные данные во
время выполнения программы. Двоичные данные хранятся в
заданном адресе (адресах) памяти.

В PMC-SA5/SB5/SB6/SB7 для серии 16i/160i/18i/180i/21i/210i,
Power Mate i, PMC-SB7 для серии 0i-B и PMC-NB6 для серии
15i/150i расширена установка параметра спецификации
формата. Благодаря этой установке NUMEB может сохранять
множественные данные 1 командой. Расширенная специфи-
кация действительна при инициализации большой области
памяти с помощью этого значения. Подробнее об установке
параметра спецификации формата см. “5.42.4Параметры”.

NUMEB

(SUB 40)

f

Специ--
фикация
формата

ffff

Кон--
станта

ACT
ffff

Адрес
вывода

константы

Pис . 5.42.2 (a) Формат команды NUMBER

NUMEB

(SUB 40)

ffff

Специ--
фикация
формата

ffff

Кон--
станта

ACT
ffff

Адрес
вывода

константы

Pис . 5.42.2 (b) Формат выражения NUMEB (расширенная
спецификация) (только для PMC-SA5/SB5/SB6/SB7 для серии

16i/160i/18i/180i /21i/210i Power Mate i, PMC-SB7 для серии 0i-B и
PMC-NB6 для серии 15i/150i)

(a) Команда (ACT)
ACT=0 : Не выполнять NUMEB.
ACT=1 : Выполнить NUMEB.

5.42
NUMEB (ОПРЕДЕЛЕНИЕ
ДВОИЧНЫХ КОНСТАНТ)

5.42.1
Функция

5.42.2
Формат

5.42.3
Условия управления
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(a) Спецификация формата
Задает длину данных (1, 2 или 4 байта).Используйте первую
цифру параметра для задания байтовой длины.

0001 : Двоичные данные 1-байтной длины
0002 : Двоичные данные 2-байтной длины
0004 : Двоичные данные 4-байтной длины :

В PMC-SA5/SB5/SB6/SB7 для серии 16i/160i/18i/
180i/21i/210i Power Mate i, PMC-SB7 для серии 0i-B и
PMC-NB6 для серии 15i/150i при установке спецификации
формата в следующем расширенном формате NUMEB
может сохранять множественные данные 1 командой.
Задайте длину данных (1, 2 или 4) в 1-й цифре как указано
выше. Задайте номер массива, в котором определена
константа для 2-й и 3-й цифры.
Задайте 0 в 4-й цифре.

0nn1 : В случае задания множественных (nn) данных
при 1-байтной длине

0nn2 : В случае задания множественных (nn) данных
при 2-байтной длине

0nn4 : В случае задания множественных (nn) данных
при 4-байтной длине

nn - это числовое значение от 02 до 99.При установке 00или
01 оно функционирует как базовая спецификация, которая
функционирует для одного элемента данных.

Спецификация формата (расширенная спецификация) :
0 N N x

Установка байтовой длины константы
1 : 1--байтная длина
2 : 2--байтная длина
4 : 4--байтная длина

Число данных в массиве
00 --01 :
Определяет константу для памяти 1 элемента данных

02 --99 :
Определяет константы для памяти множественных (nn) данных.

(b) Константа
Определяет константы в десятичном формате. Установите
данные констант в рамках валидного диапазона байтовой
длины, установленного в “(a) Спецификация формата”.

(c) Адрес вывода константы
Задает адрес области для вывода двоичных данных.
Требуется память с числом байт, установленным в “(a)
Спецификация формата”.

В PMC-SA5/SB5/SB6/SB7 для серии 16i/160i/18i/180i/
21i/210i Power Mate i, PMC-SB7 для серии 0i-B и PMC-NB6
для серии 15i/150i, при установке спецификации формата в
расширенном формате, необходимо зарезервировать
память (байтовой длины)× (число элементов массива,
который определяет константу), которая была установлена
в “(a) Спецификация формата”.

5.42.4
Параметры
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DISPиспользуется для отображения сообщенийна экранеЭЛТ,
ЧПУ которого переходит в состояние тревоги. Данные
сообщения, подлежащие отображению, задаются после
параметров функциональной команды. Одна функциональная
командаDISP может определять до 16 типов сообщений.Вывод
осуществляется за счет установкиусловия управленияACTна1.
Чтобы отобразить и затем удалить сообщение, установите бит
запроса отображения в соответствии с номером данных
сообщения на 1 и 0 соответственно.
На экране могут отображаться до четырех аварийных
сообщений (сообщения, показывающие состояние тревоги
ЧУ).Пятоеаварийноесообщениеможетбыть отображено,когда
одно из четырех сообщений на экране удалено. Аналогичным
образом шестое и последующие сообщения могут быть
отображены, когда одно из предшествующих аварийных
сообщений удалено с экрана.
Только одно сообщение оператора (сообщение, не
показывающее состояние тревоги ЧУ) может быть отображено
на экране. Когда одно сообщение оператора отображается,
другие не могут быть отображены.Когда сообщение оператора,
находящееся на экране, удалено,может быть отображено другое
сообщение оператора.

На рис. 5.43.2 показан формат команды, а в таблице 5.43.2
показан формат кодирования.

5.43
DISP (ОТОБРАЖЕНИЕ
СООБЩЕНИЙ)
(ТОЛЬКО PMC-SB/
SB2/SB3/SB4/SB5/
SB6/SC/SC3/SC4)

5.43.1
Функция

5.43.2
Формат
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1≦ n≦ 16

Данные сообщения

ACT DISP

(SUB 49)

(1)

ffff

Условие
управления

Команда

Общая сумма данных из данных сообщений

W1

Конец
обработки

(2)

ffff

fff. f

(3)

ffff

Число данных одного сообщения

Адрес управления
сообщением

Данные
сообщения 1

1

2

m

1

2

m

1

2

m

Данные
сообщения 2

Данные
сообщения n

Символы
сообщения

Номер сообщения

Символы
сообщения

Номер сообщения

Символы
сообщения

Номер сообщения

Pис. 5.43.2 Формат команды DISP
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Таблица 5.43.2 Кодирование команды DISP

Таблица кодирования Статус памяти для условий
управления

Номер
шага

Ко-
манда

Номер
адреса

Бит
ном.

Комментарии ST2 ST1 ST0

RD fff. f ACT ACT

SUB 49 DISP ACT

(PRM) ffff Общая сумма данных из данных
сообщений

(PRM) ffff Число данных одного сообщения

(PRM) ffff Адрес управления сообщением

(PRM) ffff Номер сообщения

(PRM) ffff 2

(PRM) ffff 3

: : : Символы сообщения

: : :

(PRM) ffff m

(PRM) ffff Номер сообщения

(PRM) ffff 2

(PRM) ffff 3

: : : Символы сообщения

: : :

(PRM) ffff m

: : :

: : :

(PRM) ffff Номер сообщения

(PRM) ffff 2

(PRM) ffff 3

: : : Символы сообщения

: : :

(PRM) ffff m W1

WRT ffff Конец обработки (W1)
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ACT=0: Ничего не обрабатывается. W1 не изменяется.
ACT=1: Заданное сообщение отображено или удалено.
ACT должен оставаться 1 до конца обработки, о котором
сигнализируетW1.

(a) Общая сумма данных из данных сообщений:
m×n

(b) Число данных одного сообщения:
m Примечание)

(c) Адрес управления сообщением: Задает адрес ОЗУ области
внутреннего реле (подробнее см. 5.43.7).

ПРИМЕЧАНИЕ
Число данных, используемое в каждом сообщении,m,
должно быть одним и тем же. Так как 00 игнорируется,
оно может быть задано для несущественных данных.
Например, для специфических сообщений с разным
числом отображаемых знаков установите 00, так,
чтобы число данных, m, оставалось тем же.

5.43.3
Условие управления

5.43.4
Параметры
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(a)Номер сообщения
Заданный номер вызывает соответствующее событие следующим
образом.

от 1000 до 1999 (аварийное сообщение):
ЧПУ переходит в аварийное состояние и отображается номер и
следующие данные. Макс. число отображаемых знаков - 32, за
исключением номера сообщения. При наступлении аварийного
состояния выполняемая операция приостанавливается. Чтобы
сбросить аварийное состояние, установите бит запроса
отображения (см. рис.5.43.7) на 0.

от 2000 до 2099 (сообщение оператора):
ЧПУнепереходит в аварийное состояниеи отображается номер
и следующие данные. Максимальное число отобра- жаемых
знаков - 255, за исключением номера сообщения.

от 2100 до 2999 (сообщение оператора):
ЧПУ не переходит в аварийное состояние и номер не отображае-
тся. Отображаются только следующие данные (до 255 знаков).

от 5000 до 5999 (аварийные сообщения для контура 2):
Контур 2 переходит в аварийное состояние. Отобра- жаемый
номер сообщения - это заданный номер минус 4000. Число
отображаемых знаков, за исключением этого номера - 32 или
меньше. Если аварийное состояние наступает во время движения
оси, это приводит к постепенной остановке. Можно сбросить
аварийное состояние, установив бит запроса отображения на 0.

от 7000 до 7999 (аварийные сообщения для контура 3):
Контур 3 переходит в аварийное состояние. Отобра- жаемый
номер сообщения - это заданный номер минус 6000. Число
отображаемых знаков, за исключением этого номера - 32 или
меньше. Если аварийное состояние наступает во время
движения оси, это приводит к постепенной остановке.Можно
сбросить аварийное состояние, установив бит запроса
отображения на 0.

ПРИМЕЧАНИЕ
Если все символы в сообщении оператора являются
символами каны, могут быть отображены до 254 символов
каны.

(b) Символы сообщения
Буквенно-цифровой символ определяется двузначным деся-
тичным числом (два символа на шаг). В таблице 5.43.6 показано
соответствие между символами и заданными номерами.
Вышеприведенныеданные сообщений всегда заданы, так как они
записанывПЗУ.Такимобразомданныенемогут быть из-менены
по желанию. Тем не менее, произвольные численные
двоично-десятичные данные до четырех знаков могут быть
отображены в соответствии с заданными переменными данными.
Например, номер инструмента шпинделя, который изменяется
при смене инструментов ACT, и номер инструмента в позиции
смены инструмента могут быть отображены. Для задания
переменных данных см. 5.43.10 ниже.

5.43.5
Данные сообщения
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W1=0 : Обработка закончена. Обычно W1=0. Если W1=0
послеW1=1, обработка закончена.

W1=1 : В процессе. W1=1, если ACT=1.

Таблица 5.43.6 Соответствие между символами и заданными номерами

Заданный
номер

Соответст-
вующий
символ

Заданный
номер

Соответствую-
щий символ

Заданный
номер

Соответству-
ющий символ

Заданный
номер

Соответствую-
щий символ

32

33

34

35

36

37

38

39

40

41

42

43

44

45

46

47

48

49

50

51

52

53

54

55

56

57

58

59

60

61

62

63

(Пробел) 64

65

66

67

68

69

70

71

72

73

74

75

76

77

78

79

80

81

82

83

84

85

86

87

88

89

90

91

92

93

94

95

160

161

162

163

164

165

166

167

168

169

170

171

172

173

174

175

176

177

178

179

180

181

182

183

184

185

186

187

188

189

190

191

192

193

194

195

196

197

198

199

200

201

202

203

204

205

206

207

208

209

210

211

212

213

214

215

216

217

218

219

220

221

222

223

*1) минус *2) нижнее подчеркивание *3) тире

5.43.6
Вывод ошибок (W1)
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Параметры и данные сообщения, используемые этой
функциональной командой, следующие.

Параметр

SUB49

Данные
сообщения

Данные
сообщения

Данные
сообщения

1

2

3

Данные сообщения 2 отображаются на экране ЭЛТ

Адрес
ОЗУ

7

0

0

0

0

0

0

0

0

0

0

0

0

0

0

0

0

0

0

0

0

0

0

0

0

1

0

1

0

0

0

0

0

6 5 4 3 2 1 0

Запрос
отображения

Состояние
отображения

R200

R201

R202

R203

Данные
сообщения n

Два байта R200 и R201, адрес, заданный в адресе управления сообщением, и этот
адрес плюс +1 (запрос отображения) требуются для задания подлежащего
отображению сообщения.
Даже если число элементов данных сообщения невелико, требуются два байта. 0
устанавливается для несущественных данных. 0 устанавливается автоматически
после включения электропитания ЧПУ.
ДвабайтаR202иR203,заданныйадрес+2и тотжеадрес+3, (состояниеотображения)
показывают сообщение, отображаемое на экране ЭЛТ.
Если имеется более одного запроса отображения, только предписанное число
сообщений отображается на экране ЭЛТ. Текущие отображаемые сообщения можно
распознать по состоянию отображения. Состояние отображения автоматически
устанавливается в два байта состояния отображения и к нему можно обратиться из
любой программы последовательности. Эти байты не нужно записывать.

Общая сумма данных из данных сообщений

Число данных одного сообщения

Адрес управления сообщением
(Задайте подлежащее отображению сообщение,используя адресОЗУвобласти
внутреннего реле, в данном случае R200.)

R200

Одна функциональная команда DISP требует четырех
последовательных байт за адресом, заданным в вышеука-
занном адресе управления сообщением, для проверки
запроса отображения и состояния отображения.

Когда сообщения отображаются или удаляются, данные
сообщения от 1 до n (n ≦ 16) и биты запроса отображения
соответствуют друг другу как показано на рис. 5.43.7.

Чтобы отобразить и удалить элемент данных сообщения,
установите соответствующий бит на 1 и 0 соответственно, а
условие управления ACT на 1.

Еслипрограммапоследовательности проверяет сообщения,
отображенныенаэкране,данныесообщенийот1 доnибиты
запросаотображения соответствуютдруг другу какпоказано
на рис. 5.43.7.

5.43.7
Параметры и данные
сообщения
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Отображаемые в текущий момент данные сообщения - это
данные сообщения, для которых 1 установлено среди 16
отображаемых битов статуса.

Приме--
чание) 7 6 5 4 3 2 1 0

Запрос
отобра

Заданный
адрес

Данные
сооб--

щения 8

Данные
сооб--

щения 7

Данные
сооб--

щения 6

Данные
сооб--

щения 5

Данные
сооб--

щения 4

Данные
сооб--

щения 3

Данные
сооб--

щения 2

Данные
сооб--

щения 1
отобра--
жения Заданный

адрес+1

Данные
сооб--

щения 16

Данные
сооб--

щения 15

Данные
сооб--

щения 14

Данные
сооб--

щения 13

Данные
сооб--

щения 12

Данные
сооб--

щения 11

Данные
сооб--

щения 10

Данные
сооб--

щения 9

Состоя--
ние

Заданный
адрес+2

Данные
сооб--

щения 8

Данные
сооб--

щения 7

Данные
сооб--

щения 6

Данные
сооб--

щения 5

Данные
сооб--

щения 4

Данные
сооб--

щения 3

Данные
сооб--

щения 2

Данные
сооб--

щения 1ние
отобра--
жения Заданный

адрес+3

Данные
сооб--

щения 16

Данные
сооб--

щения 15

Данные
сооб--

щения 14

Данные
сооб--

щения 13

Данные
сооб--

щения 12

Данные
сооб--

щения 11

Данные
сооб--

щения 10

Данные
сооб--

щения 9

Pис. 5.43.7 Соответствие между данными сообщения и запросом отображения/состоянием
отображения

ПРИМЕЧАНИЕ
“Заданный адрес” означает адрес, заданный в адресе
управления сообщением параметра команды DISP.

(a) Функция ввода внешних данных ЧПУ

Команда DISP отображает сообщения с использованием
функции ввода внешних данных или отображения
внешнего сообщения, что включает внешний поиск
рабочего номера, внешнюю коррекцию инструмента,
внешний сдвиг рабочей системы координат и т.д., а также
отображение сообщения. Команда DISP не может отобра-
жать сообщения, если одна из этих функций выполняется.
Чтобы проверить это, EPCA (любой адрес в области
внутреннего реле) и EPCB (любой адрес в области реле
управления) используются в качестве сигнала блокировки.
Программапоследовательности устанавливаетEPCAна1во
время отображения сообщения, и на 0 по завершении
обработки. Программа последовательности устанавливает
EPCB на 1 во время обработки любой функции, кроме
вышеописанных, и на 0 по завершении обработки.
Если EPCB= 1, сообщения не должны отображаться (DISP
ACTне должен быть 1).УстановитеACTна 1,после того как
убедитесь в том, что EPCB = 0.
Если выполняется функция, отличная от отображения
сообщения, выполните, убедившись в том, что EPCA = 0.
КомандаDISP и внешняя функция ввода данных (внешняя
коррекция инструмента, внешний поиск рабочего номера)
должны быть запрограммированы на том же уровне
последовательности.

5.43.8
Замечания по
использованию
команды DISP
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(b) Адрес функции ввода внешних данных
Во время выполнения командыDISP (EPCA=1)интерфейс
PMC → ЧПУ функции ввода внешних данных не должен
использоваться для обработки внешней коррекции
инструмента, внешнего поиска рабочего номера или
внешнего смещения рабочей системы координат. Если
EPCA = 1, используйте команду JMP, например, для
пропуска записи данных; таким образом ничего не
записывается в интерфейс.

(c) ACT иW1 командыDISP
(a) Распределение по времени ACT ON

Если EPCB = 0, ACT может быть установлен на 1 с любым
распределением времени. Например, если все биты
запроса отображения выключены или если статус
отображения на экране и запросы отображения
одинаковы, если нет новых запросов отображения, даже
если ACT = 1, команда DISP ничего не обрабатывает и
операция прерывается (W1 = 0).
Даже если установлен другой бит запроса отображения и
ACT установленна1 с предписаннымчисломсообщений
(четыре аварийных сообщение или одно сообщение
оператора) для отображения на экране, сообщения для
этого запроса не отображаются, ноW1= 0 послеW1= 1 и
снова W1 = 1 во время выполнения следующего цикла.
Другими словами, W1 меняется только между 1 и 0 и
наоборот.

(b) Использование двух и более команд DISP
Если EPCB = 0, ACT каждой командыDISP может быть
включен одновременно. Пока не завершена (W1 = 0)
командаDISP,ACT которой был установлен на 1 раньше,
выполнение следующей команды DISP задерживается.
W1 задержанной команды DISP остается все время 0.
Соответственно, отображается не больше сообщений,
чем заданное число, как описано в 5.43.1.
Согласно (a) и (b) выше, установите ACT на 1, когда
EPCB = 0. Не устанавливайте ACT на 1, если EPCB = 1.
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(a)Отображение трех типов сообщений со следующими
условиями.
SPER = 1 и “СИГНАЛ ТРЕВОГИШПИНДЕЛЯ”

(Данные сообщения 1)
ATCER = 1 и “ACT СИГНАЛ ТРЕВОГИ”

(Данные сообщения 2)
WORK = 1 и “WORK SET UP”

(Данные сообщения 3)

ACT

W1

EPCB

1 1010 СИГНАЛ ТРЕВОГИШПИНДЕЛЯ

2 1020 ATC СИГНАЛ ТРЕВОГИ

3 2100 WORK SET UP

Адрес R220

R201.2

ATCER

WORK

7

0

0

0

0

0

0

0

0

0

0

0

0

0

0

0

0

0

0

0

0

MSI

0

0

0

0

0

0

6 5 4 3 2 1 0

Запрос
отображения

Состояние
отображения

R221

R222

R223

AL2 AL1

SPER
AL1

AL2

MS1

ACT

R220.0

R220.1

R220.2

D СИГНАЛ ТРЕВОГИШПИНДЕЛЯ
Данные сообщения 1 AL1

D ATC СИГНАЛ ТРЕВОГИ
Данные сообщения 2 AL2

D WORK SET UP
Данные сообщения 3 MS1

Когда EPCB=0, ACT=1

DISP

SUB

49

Общая

сумма

сооб---

щений

30

Одно

сооб-

щение

10

Адрес

управ-

ления

R220
W1

R201.2

ЕслиACT=1,немедленноR1=1,отображение начато.
Когда отображение закончено, автоматическиW1=0.

EP
CAR201.3

R295.0

Сигнал блокировки для функции ввода внешних данных

[Заданные данные сообщения]

Сооб-
щение

R201.3

5.43.9
Примеры
использования
команды DISP
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Номер
шага

Ко-
манда

Номер
адреса Бит ном. Комментарии ST2 ST1 ST0

RD R201.2 ACT

SUB 49

(PRM) 30
Общая сумма данных из данных
сообщений

(PRM) 10 Число данных одного сообщения

(PRM) R220 Адрес управления сообщением
(PRM)

(PRM) 1010 Сообщение

8380 SP

7378 В

6876 DL

6932 E_ Данные

6576 AL

Д
сообщения 1
(10 10)

6582 AR
(10 данных с=10)

7700 M

(Примечание1)

0000

0000

1020 Сообщение

6584 AT

6732 C_

6576 AL
Данные

6582 AR
Данные
сообщения 2

7700 M
сообщения 2
(10 данных с=10)

0000
(10 данных с 10)

0000

0000

0000

2100 Сообщение

8779 W0

8275 RK

3200 _
Данные

0192
Данные
сообщения 3

0222
сообщения 3
(10данныхс=10)

0221

(10данныхс 10)

0196

0222

(PRM) 0216

ACT

WRT R201.3
Конец обработки
(W1)

W1

RD R201.3 W1

WRT R295.0 W1

Pис. 5.43.9 (a)

ПРИМЕЧАНИЕ
1 00 --игнорируемые данные.
2 Пример отображения (В данных сообщения 1 на экране отображается следующее).

1010 СИГНАЛ ТРЕВОГИШПИНДЕЛЯ
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(b) Используются три команды DISP и одна внешняя
коррекция инструмента

EPCA

Jump

Условие
окончания
внешней
коррекции
инструмента

Условие
начала
внешней
коррекции
инструмента

ACT

EPCB
ACT

DISP

W1

ACT
DISP

W2

ACT
DISP

W3

W1
EP
CA

W2

W3

ACT
JMP

W3

W3

EPCB

EP
CB

En

Обработка
внешней
коррекции
инструмента

n

Установите ACT на 1, когда внешняя
коррекция инструмента не обрабатывается
(EPCB=0)

1--я команда DISP

2--я команда DISP

3--я команда DISP

Используется в качестве блокировки
внешней коррекции на инструмент.
EPCA=1 во время выполнения каждой
команды DISP. Если EPCA=0, см. (8), (iii)

Используйте команду JMP, например, чтобы
запретить указание внешниго интерфейса
(адресов) ввода данных командой DISP
(EPCA=1).

Всегда выключайте EPCB после завершения
внешней коррекции на инструмент.
“завершение” -- это точное завершение
обработки и установки сигнала ЧПУ REND=0.

Запись в интерфейс внешнего ввода
данных

Pис. 5.43.9 (b)
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Всоответствиисо следующимформатом команды.Переменные
данные, т.е. любые численные данные до четырех
двоично-десятичных знаков могут быть отображены.

SUB49

ffff

ffff

Символы сообщения

Адрес управления сообщением

Общее число шагов в данных сообщенияffff

Число шагов в одном элементе данных сообщения

ffff Номер сообщения

ffff

990m

VVVV
ffff

Спецификация переменных данных

Адрес переменных данных

Номер сообщения

Символы сообщения

ffff

ffff

990m

VVVV

Номер сообщения

Спецификация переменных данных

Адрес переменных данных

Символы сообщения

990m

VVVV Адрес переменных данных

Спецификация переменных данных

Формат команды

ПРИМЕЧАНИЕ
1 При спецификации переменных данных используется

один шаг 990m.
2 Число шагов одинаково для каждого элемента данных

сообщения.Число знаков, подлежащихотображению,
варьируется в зависимости от значения, заданного
дляm.

3 Множественные элементы переменных данных могут
использоватьсяв одномэлементеданныхсообщения.

(1) Задание переменных данных

Задает число цифр в переменных данных.
(1≦m≦4)

Переменные данные

9 9 0 m

5.43.10
Отображение
переменных данных
при задании
переменных данных
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(2) Адрес переменных данных
VVVV: Адрес области, в которой хранятся переменные

данные

(3) Переменные данные
Задайте переменные данные, состоящие из максимум
четырех двоично-десятичных цифр (число цифр, заданное
для m) для отображения по адресу, заданному в адресе
переменных данных, с использованием программы
последовательности.
Например, переменные данные 1234 заданы по адресу
переменных данных R300 в двоично-десятичном виде как
показано ниже:

Адрес R300 0011

0001R301

0100

0010

(4) Пример
Для отображения ИНСТРУМЕНТ НОМ. 123

SUB49
0007 Общее число шагов в данных сообщения
0007 Число шагов в одном элементе данных

сообщения
R300 Адрес управления сообщением
2100 Номер сообщения
8479 ДО
7396 OL
3278 ВКЛ
7932 O
9903 Спецификация переменных данных

Адрес R350 0011

0001R351

0100

0010

R350 Адрес переменных данных
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Эта команда отображает сообщения на экране ЧПУ. Вы также
можете задать число сообщений для создания сигнала тревоги
ЧПУ. Эта команда поддерживает специальные функции
(отображение числовых данных и отображение символов
кандзи) в дополнение к тем же базовым функциям, как и
у команды отображения сообщений (DISP), описанной в
разделе 5.43.
Тем не менее, она выполняет специальную дополнительную
функцию - а именно, отображает числовые данные.
Вы можете запрограммировать до 2000 сообщений. Вы должны
использовать специальные адреса сообщений в вашей
программе (см. раздел 3, ‘Адрес’)для упрощенияиспользования
сообщений. Эта функция обладает следующими
особенностями.

(a) В программе вы задаете общее число сообщений с
использованием DISPB и устанавливаете ACT=1. Если ACT
уже установлено на ‘1’, это не играет роли.
Однако, если ACT = 0, DISPB не будет обрабатывать
сообщения вообще. Если ACT = 1, сообщения
отображаются в соответствии с содержанием памяти
запросов отображения сообщения (адреса A) и таблицей
данных сообщений.
Если одновременно запрашивается несколько сообщений,
все сообщения могут быть не выведены. Отображение
сообщений зависит от числе сообщений, которые могут
быть отображены на экране ЧПУ.
В PMC-SB7 статус сообщений, отображаемых в данный
момент на экране ЧПУ, показан в памяти статуса
отображения сообщений. Связь между адресом памяти
запроса отображения сообщения и таблицей данных
сообщений - в таблице 5.44.1 (a).

Таблица данных сообщений
(записана в ПЗУ)

Память запроса отображения
сообщения (ОЗУ)

Номер таблицы данных
сообщения

7 6 5 4 3 2 1 0

A0

A1

A2

A2(максимум)

Адрес
(Данные сообщения,
соответствующие адресу A0.0)

(Данные сообщения,
соответствующие адресу A0.1)

(Данные сообщения,
соответствующие адресу A24.7)

A0.0

A0.1

A24.7(макс.)

Pис. 5.44.1 (a) Память запросов отображения сообщения и таблица данных сообщений

5.44
DISPB

5.44.1
Функция
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7 6 5 4 3 2 1 0
A0 0 0 0 0 0 0 1 1
A1 0 0 0 0 0 0 0 0
A2 0 0 0 0 0 0 0 0
|
|
|

A249 1 0 0 0 0 0 0 0

================================

A000.0 (Данные сообщений, соответст--
вующие адресу A000.0)

A000.1 (Данные сообщений, соответст--
вующие адресу A000.1)

A249.7
(Данные сообщений, соответст--
вующие адресу A249.7)

xxxx:(Сообщение A000.0)

yyyy:(Сообщение A000.1)

zzzz:(Сообщение A249.7)

[ ] [ ] [ ] [ ] [ ]

7 6 5 4 3 2 1 0

A9000 0 0 0 0 0 0 1 1
A9001 0 0 0 0 0 0 0 0
A9002 0 0 0 0 0 0 0 0
|
|
|

A9249 1 0 0 0 0 0 0 0

Память запроса отображения сообщения

Память статуса отображения сообщения

Экран сообщений ЧУ

Таблица данных сообщений

~~~~~~~~~~~~~~~~~~~

========================= == ==

Pис. 5.44.1(b) Память запросов отображения сообщения, память статуса отображения сообщения и
таблица данных сообщений в PMC-SB7

(i) Память запросов отображения сообщения (ОЗУ)
Память запросов отображения сообщения состоит из
битов по А-адресам на каждой модели PMC. Один бит
соответствует одному типу данных сообщения.
Если вы хотите отобразить сообщение на экране ЭЛТ,
установите соответствующуюпамять запросовотображе-
ния 1. Установите 0, чтобы стереть сообщения с экрана
ЧПУ.

(ii) Память статуса отображения сообщения (PMC-SB7)
Эта память располагается по адресам от A9000 до A9249 и
имеет 2000 бит. Каждый бит соответствует сообщению.
Во время отображения сообщения на экране ЧПУ
соответствующий бит устанавливается на 1. Цепная
схема не моет быть записана в эту память.

(iii) Таблица данных сообщений
В этой таблице хранятся сообщения в соответствии с
битами запроса отображения сообщения. Эта таблица
хранится в ЭППЗУ вместе с программой последователь-
ности. Номера таблицы данных сообщений соответст-
вуют адресам памяти запросов отображения сообщения.
Емкость таблицы данных сообщений рассчитана на
максимальную емкость сообщения, то есть, 255 знаков
(255 байт). Задавайте данные сообщений в рамках этого
диапазона.
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Знак, заданный с клавиш ЭЛТ/РВД, состоит изодного
байта, и 4 байта необходимы для номера сообщения
(состоящего из 4 знаков) в следующемэлемента. Знак,не
преобразуемый клавишами ЭЛТ/РВД, требует два байта
(символ каны половинной ширины) или четыре байта
(символ кандзи или другой символ полной ширины).
Подробные сведения смотрите в разделе 5.44.6.

(iv) Номер сообщения
Этот номер сообщения, состоящий из 4 цифр, всегда
должен быть определен в начале любых данных
сообщения. Отображение на ЭЛТ - как задано ниже, с
помощью этого номера сообщения.

D FS16-M/T, FS18-M/T, FS15B, FS15i, FS20, Power
Mate-D (одноконтурное управление),PowerMate-Fи
Power Mate-H

Номер
сообщения

Экран
ЧПУ Отображаемые данные

от 1000 до 1999 Окно аварийных
сообщений

Аварийное сообщение
D CNC переходит в аварийное состояние

от 2000 до 2099 Окно
б

Сообщение оператора

от 2100 до 2999 сообщений
оператора

Сообщение оператора
(без номера сообщения)
D Отображаются только данные сообще--

ния, без номера.

D FS16-TT и FS18-TT

Номер
сообщения

Экран
ЧПУ Отображаемые данные

от 1000 до 1999 Окно аварийных
сообщений
(сторона 1--го
держателя
инструмента)

Аварийное сообщение
D Сторона 1--го держателя инструмента

ЧПУ переходит в аварийное состояние.

от 2000 до 2099 Окно
б

Сообщение оператора

от 2100 до 2999 сообщений
оператора

Сообщение оператора
(без номера сообщения)

от 5000 до 5999 Окно аварийных
сообщений
(сторона 2--го
держателя
инструмента)

Аварийное сообщение
D Сторона 2--го держателя инструмента

ЧПУ переходит в аварийное состояние.
D Отображаемый номер сообщения -- это

заданный номер минус 4000.

D Для 3-контурного управления

Номер
сообщения

Экран
ЧПУ Отображаемые данные

от 1000 до 1999 Окно аварийных
сообщений
(на контуре 1)

Аварийное сообщение
D Контур 1 переходит в аварийное

состоянно

от 2000 до 2099 Ок сообщение
б

Сообщение оператора

от 2100 до 2999

щ
сообщений
оператора

Сообщение оператора
(без номера сообщения)

от 5000 до 5999 Окно аварийных
сообщений
(на контуре 2)

Аварийное сообщение
D Контур 2 переходит в аварийное

состояние.
D Отображаемый номер сообщения -- это

заданный номер минус 4000.

от 7000 до 7999 Окно аварийных
сообщений
(на контуре 3)

Аварийное сообщение
D Контур 3 переходит в аварийное

состояние.
D Отображаемый номер сообщения -- это

заданный номер минус 6000.
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D Power Mate-D (two-path control)

Номер
сообщения

Экран
ЧПУ Отображаемые данные

от 1000 до 1999 Окно аварийных
сообщений
(сторона 1--го
контура)

Аварийное сообщение
D Сторона 1--го контура ЧПУ переходит в

аварийное состояние.

от 2000 до 2099 Окно сообще--
ний оператора

Сообщение оператора

от 2100 до 2999
ний оператора
(сторона 1--го
контура)

Сообщение оператора
(без номера сообщения)

от 5000 до 5999 Окно аварийных
сообщений
(сторона 2--го
контура)

Аварийное сообщение
D Сторона 2--го контура ЧПУ переходит в

аварийное состояние.
D Отображаемый номер сообщения -- это

заданный номер минус 4000.

от 6000 до 6099 Окно сообще--
ний оператора
(сторона 2--го

)

Сообщение оператора
D Отображаемый номер сообщения -- это

заданный номер минус 4000.

от 6100 до 6999

( р
контура) Сообщение оператора

(без номера сообщения)

Более того,отображениеDPL/РВДдляPowerMate такое,
как задано ниже посредством этого номера сообщения.

D Power Mate-D (одноконтурное управление), Power
Mate-F и Power Mate-H

Номер
сообщения

Экран
ЧПУ Отображаемые данные

от 1000 до 1999 Окно аварийных
сообщений

Номер сообщения
D CNC переходит в аварийное состояние
D Отображается только номер сообщения,

без данных сообщения.

от 2000 до 2099 Окно сообще--
ний оператора

Сообщение оператора
D Отображаются только данные сообще

от 2100 до 2999
ний оператора D Отображаются только данные сообще--

ния, без номера.

D Power Mate-D (two-path control)

Номер
сообщения

Экран
ЧПУ Отображаемые данные

от 1000 до 1999 Окно аварийных
сообщений
(сторона 1--го
контура)

Номер сообщения
D Сторона 1--го контура ЧПУ переходит в

аварийное состояние.
D Отображается только номер сообщения,

без данных сообщения.

от 2000 до 2099 Окно сообще--
ний оператора

Сообщение оператора
D Отображаются только данные сообще--

от 2100 до 2999
ний оператора
(сторона 1--го
контура)

D Отображаются только данные сообще
ния, без номера сообщения.

от 5000 до 5999 Окно аварийных
сообщений
(сторона 2--го
контура)

Номер сообщения
D Сторона 2--го контура ЧПУ переходит в

аварийное состояние.
D Отображается только номер сообщения,

без данных сообщения.
D Отображаемый номер сообщения -- это

заданный номер минус 4000.

от 6000 до 6099 Окно сообще--
ний оператора

Сообщение оператора
D Отображаются только данные сообще--

от 6100 до 6999
ний оператора
(сторона 2--го
контура)

D Отображаются только данные сообще
ния, без номера сообщения.
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ПРИМЕЧАНИЕ
1 Число номеров сообщений, которые вы можете

вывести одновременно в окне аварийных сообщений
DPL/РВД --до 3.

2 Число символов, которые вы можете отобразить в
окне сообщений оператора DPL/РВД -- до 32. Данные
сообщения начиная с 33--го знака не отображаются.

3 Символ A “~” (кодаA0H) отображается в виде символа
пробела в окне DPL/РВД.

4 DPL/РВД не может отображать знаки кандзи
(двухбайтные)

5 В FS15iкаждое аварийное сообщение должно
состоять из макс. 30 знаков.

6 При использовании одинакового номера сообщения
не устанавливайте память запросов отображения
(адрес A) на 1 в то же время.

(b) Не нужно использовать числовые коды для ввода данных
сообщения. Вместо этого во время программирования
непосредственно вводите знаки, составляющие сообщение (с
клавиатуры ЭЛТ/РВД). Для ввода символов, не
предусмотренных ЭЛТ/РВД, вы должны ввести эти символы
посредством числовых данных с специальными символами
“@”. Подробнее см. подраздел 5.44.6).

(c) Используйте команды внешнего ввода данных (описанную
ниже), где следует комбинировать команду DISPB и
функцию внешнего ввода данных (для внешней коррекции
инструмента, внешнего поиска номера заготовки и проч.).
Подобное использование команды DISPB не влияет на
интерфейс функции внешнего ввода данных, хотя между
командой DISPB и функцией внешнего ввода данных
используется общий интерфейс.

(d) Если вы записываете элементы данных сообщений в ПЗУ
после программирования, вы больше не сможете их
изменить (они станут фиксированными элементами
данных). Тем не менее, вы по-прежнему сможете изменять
и отображать только числовые данные, составляющие часть
сообщений, если вы зададите адреса для хранения числовых
данных в качестве данных сообщений и присвоите
требуемые числовые данные этим адресам с помощью
программы последовательности.
Использование этой функции делает возможным вывод
часто меняющихся числовых данных (таких как номер
инструмента и т.д.) во время автоматических операций.

(e) Сообщение отображается в окне аварийных сообщений/
сообщений оператора ЧПУ.
Прииспользовании командыDISPB вы должнывыполнять
следующие условия:
Для использования DISPB для ЧПУ требуется
опциональная функция внешнего ввода данных или
внешний вывод сообщений.
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ACT

DISPB

(SUB 41)

fff

Номер
сообщения

ACT=0 : Не отображать сообщения на ЭЛТ.
ACT=1 : Отображать сообщения на ЭЛТ.

(a) Число сообщений
Задает общее число сообщений (до 200).

Функция PA1 PA3 SA1 SA2 SA3 SA5 SB SB2 SB3 SB4 SB5 SB6 SB7 SC SC3 SC4 NB NB2 NB6

Число со--
общений

от 1
до
200

от 1
до
200

от 1
до
200

от 1
до
200

от 1
до
200

от 1
до
200

от 1
до
200

от 1
до
200

от 1
до
200

от 1
до
200

от 1
до
200

от 1
до

1000

от 1
до

2000

от 1
до
200

от 1
до
200

от 1
до

1000

от 1
до
200

от 1
до

1000

от 1
до

1000

Чтобыизменить числовые данные внутри сообщений, введите в
сообщениях число цифр, составляющие данные,и адрес памяти
для содержания данных. Для дифференцировки с числовыми
данными из других данных сообщений, записывайте его внутри
[ ] всообщении.Таккак скобки [ ]используются длязаключения
числовых данных, сами скобки не рассматриваются как
символы сообщений.

(a) Формат числовых данных

Адрес памяти для хранения числовых данных
Адрес должен быть в двоичном формате.

[Ibid, ffff]

Установите данные “bid” после символа ”I“:
b : Число байт (1, 2 или 4)
i : Число цифр в целой части (от 0 до 8)
d : Число цифр в дробной части (от 0 до 8)

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Сумма цифр в целой части и цифр в дробной части

должна быть не больше 8.
2 Пустое поле выводится для цифр, превышающих 8.
3 Не делайте пробелов между скобками, [ ].

(b) Пример
Следующее сообщение включает 3-значный номер инстру-
мента на шпинделе и данные коррекции (f.ff) для этого
инструмента. Эти данные содержатся в 2-байтном адресе
памяти:

ИНСТРУМЕНТШПИНДЕЛЯ = [I230, VVVV]
ДАННЫЕ КОРРЕКЦИИ = [I212, nnnn]

5.44.2
Формат

5.44.3
Условия

5.44.4
Параметры

5.44.5
Отображение
числовых данных
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Символы,невходящиевклавиатуруЭЛТ/РВД (символыкандзи
и каны половинной ширины) могут быть введены следующим
образом:
(a) Символы каны половинной ширины

(i) Формат данных
Числовой код, заключенный в @ и@

(ii)Метод ввода
Введите числовые коды в соответствии с подлежащими
вводу символами, обращаясь к таблице кодов символов
(Таблица 5.44.6). Каждый символ требует два байта.
Символы, предусмотренные на клавиатуре ЭЛТ/РВД,
также можно ввести этим способом.

(iii)Пример
Ввод ATC? OK если символы A, T, C, O и K
зарегистрированы в блоке ЭЛТ/РВД, введите
следующее:

ПРИМЕЧАНИЕ
Пробелы использованы между всеми числовыми
кодами в примере для облегчения понимания,
применять их не нужно.

(b) Символы кандзи (полной ширины)
○ : Может использоваться
× : Не может использоваться

Power
Mate

FS20
FS21A

FS21B FS0i FS21i FS18A FS16A FS16B
FS18B

FS16C
FS18C

FS16i
FS18i

FS15B FS15i

PA1
PA3

SA1
SA3

SA1
SA3

SA1
SA3

SA1
SA5

SA1
SA3

SA2 SB
SB3

SB2 SC
SC3

SB3
SB4

SC3
SC4

SB5
SB6

SC3
SC4

SB5
SB6
SB7

NB NB2 NB6

× × f f f f × f × f f f f f f × × f

ПРИМЕЧАНИЕ
1 PMC--SA1 для FS18--A может использоваться, если серия управляющего ПО PMC -- 4071.

2 PMC--SB для FS16--A может использоваться, если серия управляющего ПО PMC -- 4063.

3 PMC--SC/SC3 для FS16--A не может использоваться в зависимости от серии и версии ПО ЧПУ.

4 Для FS16--A установите следующие параметры ЧПУ:

Ном. 6300 бит 6 = 0 :СимволыкандзииспользуютсядлякомандыDISPB(поумолчанию).

1 : Символы кандзи не используются для команды DISPB.

Если символы кандзи используются, команда DISP использоваться не может.

5 На ЧПУ должна быть выбрана опция внешнего ввода данных или опция внешних сообщений.

(i) Формат данных
Числовой код, заключенный в @02 и 01@

(ii)Метод ввода
Введите числовые коды в соответствии с подлежащими
вводу символами, обращаясь к таблицам кодов кандзи,
хираганы и таблице специальных кодов в приложении P.
Каждый символ требует четыре байта.

5.44.6
Определение
символов, не
найденных на
ЭЛТ/РВД
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(iii)Пример
Ввод ATC? OK если символы A, T, C, O и K
зарегистрированы в блоке ЭЛТ/РВД, введите
следующее:

4434 3A3A01

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Чтобы определить@, введите@40...@, где 40 -- код

в соответствии с@40 . . . . . @
Код для@

2 Чтобы обновить строку сообщений в окне ЭЛТ/РВД,
введите@ OA @ в конце данных.

3 При использовании числовых кодов код @ занимает 1
байт, а код пробела занимает 2 байта. (Код пробела =
20, 2 и 0 занимают по 1 байту).

4 Используются следующие управляющие коды: 02:
2--байтный код (символы кандзи и хираганы) 01:
1--байтный код (буквенно--цифровые символы и
символы каны половинной ширины) Не задавайте 02
или 01между@02 и 01@, как показано ниже.Символы
могут отображаться некорректно. @02 ... 02 ... 01@
@02 ... 01 ... 01@

5 Пробелы использованы между всеми числовыми
кодами в примере для облегчения понимания,
применять их не нужно.

Таблица 5.44.6 Таблица кодов символов

2 3 4 5 А В C D

0 (Пробел) 0 @ P ~ _ *3)

1 ! 1 А q

2 # 2 В R

3 # 3 C S

4 $ 4 D T

5 % 5 E U

6 & 6 F V

7 ’ 7 G W

8 ( 8 H X

9 ) 9 I Y

А * : j Z

В + ; К [

C , < L Ґ

D *1) = M ]

E · > N ∧

F / ? O __ *2)

*1) минут, *2) нижнее подчеркивание, *3) тире *4) дакутэн *5) хан--дакутэн
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Подробнее см. I-9.3.

Power
Mate/
FS21A

FS20/
FS21B/
FS0iA

FS18A FS16A FS16B
FS18B

FS16C
FS18C

FS21i FS16i
FS18i/
FS0iB

FS15B FS15i

PA1
PA3

SA1
SA3

SA1, SA2
SA3

SB, SB2, SB3
SC, SC3

SB3
SC3

SB4
SC4

SB5
SC3

SB6
SC4

SA1
SA5

SA1
SB5

SB6
SB7

NB
NB2

NB6

× × × × × f × f × × f × ×

(a) Общее
В областях данных сообщений, соответствующих местопо-
ложениям непрерывной памяти запросов отображения,
данные сообщений могут отображаться на любом из
нескольких языков. Язык, на котором отображается
сообщение, выбирается сдвигом бита запроса отображения
сообщения в соответствии с величиной сдвига бита адреса,
установленной в параметре 2.

A0.0 Язык 1

A0.1 Язык 2

A0.2 Язык 3

A0.3 Язык 4

A0.4 Язык 5

Если A0.0 включен после установки величины
сдвига бита запроса отображения
сообщения на 2, бит запроса отображения
сообщения сдвигается на 2 бита для
отображения языка 3.

Параметры, установленные в окне установки параметров 2,
перечислены ниже. Подробнее см. II-4.4.1.
D ВЕЛИЧИНА СДВИГА СООБЩЕНИЯ

Величина сдвига бита запроса отображения сообщения
D АДРЕС НАЧАЛА СДВИГА СООБЩЕНИЯ

Адрес бита начала области бита запроса отображения
сообщения подлежит сдвигу

(b) Примеры
Пример 1:

Данные сообщений на одном из четырех языков
устанавливаются начиная с A0.0 в следующем порядке -
японский, английский, итальянский, немецкий, японс-
кий и так далее. Отображаются данные сообщения на
итальянском.
Задайте следующие параметры:
ВЕЛИЧИНА СДВИГА СООБЩЕНИЯ : 2
АДРЕС НАЧАЛА СДВИГА СООБЩЕНИЯ : A0.0
(ВЕЛИЧИНА СДВИГА СООБЩЕНИЯ = 0:Японский/
1:Английский/2:Итальянский/3:Немецкий)
Управляйте A0.0, A0.4, A1.0, A1.4 и так далее с помощью
цепной схемы.

5.44.7
Примечания по
использованию этой
функциональной
команды в подпрограмме

5.44.8
Отображение
иностранного языка
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Таблица сообщений

A0.0 Японский 1

A0.1 Английский 1

A0.2 Итальянский 1

A0.3 Немецкий 1

A0.4 Японский 2

A0.5 Английский 2

A0.6 Итальянский 2

A0.7 Немецкий 2

; :

Am.n :

Если включен A0.0, отображается
Итальянский 1. (Данные сообщения
сдвигаются на 2 бита).

Если включен A0.4, отображается
Итальянский 2. (Данные сообщения
сдвигаются на 2 бита).

Пример 2:
Как общие аварийные сообщения отображаются данные
сообщений на английском с A0.0 через A9.7.Сообщения
оператора устанавливаются начиная с A10.0 в
следующем порядке - японский, английский, итальянс-
кий, немецкий и так далее, и отображаются данные
сообщения на немецком.
Задайте следующие параметры:
ВЕЛИЧИНА СДВИГА СООБЩЕНИЯ : 3
АДРЕС НАЧАЛА СДВИГА СООБЩЕНИЯ : A10.0
(ВЕЛИЧИНА СДВИГА СООБЩЕНИЯ = 0:Японский/
1:Английский/2:Итальянский/3:Немецкий)
Управляйте A10.0, A10.4, A11.0, A11.4 и так далее с
помощью цепной схемы.
Если включен любой параметр от A0.0 до A9.7,
отображается сообщение, соответствующее биту.

Таблица сообщений

A0.0 Английский A (Сигнал тревоги)

A0.1 Английский B (Сигнал тревоги)

A0.2 Английский C (Сигнал тревоги)

A10.0 Японский 1 (OPE)

A10.1 Английский 1 (OPE)

A10.2 Итальянский 1 (OPE)

A10.3 Немецкий 1 (OPE)

A10.4 Японский 2 (OPE)

A10.5 Английский 2 (OPE)

A10.6 Итальянский 2 (OPE)

A10.7 Немецкий 2 (OPE)

: :

Если включен A0.1,
отображается Английский B.

Если включен A10.0,
отображается Немецкий 1.
(Данные сообщения
сдвигаются на 3 бита).

Если включен A10.4,
отображается Немецкий 2.
(Данные сообщения
сдвигаются на 3 бита).

: :
A m.n :
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Пример 3:

Как общие аварийные сообщения отображаются данные
сообщений на английском с A0.0 через A9.7.Сообщения
оператора устанавливаются начиная с A10.0 в следую-
щем порядке - японский, английский, итальянский,
немецкий и так далее, причем для каждого языка
назначены 40 последовательных сообщений. Для этих
сообщений отображаются данные сообщений на
немецком.
Задайте следующие параметры:
ВЕЛИЧИНА СДВИГА СООБЩЕНИЯ : 120 (40 x 3)
АДРЕС НАЧАЛА СДВИГА СООБЩЕНИЯ : A10.0
(ВЕЛИЧИНА СДВИГА СООБЩЕНИЯ = 0:Японский/
40:Английский/80:Итальянский/120:Немецкий)
УправляйтеA10.0 через A14.7 с помощью цепной схемы.
Если включен любой параметр от A0.0 до A9.7,
отображается сообщение, соответствующее биту.

Таблица сообщений

A0.0 Английский A (Сигнал тревоги)

A0.1 Английский B (Сигнал тревоги)

A0.2 Английский C (Сигнал тревоги)

A10.0 Японский 1 (OPE)

A10.1 Японский 2 (OPE)

A15.0 Английский 1 (OPE)

A15.1 Английский 2 (OPE)

A20.0 Итальянский 1 (OPE)

A20.1 Итальянский 2 (OPE)

A25.0 Немецкий 1 (OPE)

A25.1 Немецкий 2 (OPE)

: :

Если включен A0.1,
отображается Английский B.

Если включен A10.0,
отображается Немецкий 1.

Если включен A10.1,
отображается Немецкий 2.

(Данные сообщения
сдвигаются на 120 битов).

Am.n :

(c) Примечания
Один и тот же номер сообщения должен быть присвоен
сообщениям на разных языках, имеющим одинаковое
значение.

Таблица сообщений

A0.0 1000 Английский A (Сигнал тревоги)
A0.1 1001 Английский B (Сигнал тревоги)

A10.0 1000 Японский 1 (OPE)

A10.1 1001 Японский 2 (OPE)
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Этакомандаиспользуетсядля внешнеговводаданных (внешняя
коррекция на инструмент, функция внешних сообщений,
внешний поиск номера программы, внешнее смещение
координат заготовки и т.д.). Необходимо использовать эту
команду при совмещении команды отображения сообщений
(DISP, DISPB) с функцией внешнего ввода данных. ЕслиDISP
или DISPB не используются, тогда эту команду тоже нет
необходимости использовать. Вместо этого используйте
интерфейс внешнего ввода данных от PMC к ЧПУ
непосредственно в своей программе.
Команда DISPB использует интерфейс от PMC к ЧПУ,
предоставляемый функцией внешнего ввода данных, во время
отображения. Команда DISP препятствует изменению сигнала
интерфейса,передаваемого отPMCкЧПУ, вследствиевнешней
коррекции на режущий инструмент или др.
Команду EXIN можно использовать только, в случае
интерфейса PMC→ЧПУ BMI (Основного интерфейса станка),
и если с ЧПУ предоставлена функция внешнего ввода данных.
Для функции (опции) внешнего ввода данных требуются
4-байтовые данные управления как показано далее.

В PMC-SA5/SB5/SB6/SB7 поддерживается расширенная
спецификация, для которой необходимы 6 байтов данных
управления. С этой установкой расширенная операция может
использовать сигналы с ED16 по ED31 (для 8 цифр номера
программы и т.д.). Для использования расширенной
спецификации необходимо установить параметр ЧПУ 6300#7
(EEXIN)=1.

#7 #6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

6300 EEXIN

Формат данных Битовый тип

EEXIN : EXIN функция PMC

0 : основная спецификация

1 : расширенная спецификация

ПРИМЕЧАНИЕ
Для использования 8 цифр номера программы
необходима опция с 8 цифрами номера программы и
параметр ЧПУ 6300#7 (EEXIN)=1.

5.45
EXIN (ВНЕШНИЙ
ВВОД ДАННЫХ)

5.45.1
Функция

D Параметр ЧПУ
(FS16i/18i/21i)
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ffff

Адрес
данных
управления

W1

ACT
EXIN

(SUB 42)

Pис . 5.45.2 Формат команды EXIN

ACT=0 :Не обрабатывать внешний ввод/вывод данных.
ACT=1 :Обрабатывать внешний ввод/вывод данных.
Необходимо поддерживать ACT в положение ’1’до конца
внешнего ввода/вывода данных.После внешнего ввода данных
выполните сброс ACT (W1 = 1).

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
ОстановкацепнойсхемыприACT,установленномна1,
выдаетWN03 на экране сигналов тревоги PMC. В этом
случае функциональная команда не может
выполняться непрерывно. После выполнения
функциональной команды установите ACT на 0.

5.45.2
Формат

5.45.3
Условия управления
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(a) Данные управления (за исключением PMC-NB/NB2/NB6)
Данным управления необходимы 4 непрерывных байта из адреса
спецификации. Контур задается для 1-ого байта. Адреса с G0 по
G2 интерфейса от PMC к ЧПУ задаются в оставшихся 3 байтах.
Для 2-ого контура задаются адреса с G1000 по G1002. Для 3-его
контура задаются адреса с G2000 по G2002. (Обязательно
установите аналог сигнала для стробирующего сигнала ESTB в
положение ON (ВКЛ.).)
В PMC-SA5/SB5/SB6/SB7 в случае расширенной специфи-
кации (8 цифр номера программы и т.д.) данные управления
расширяются. В этом случае для адреса данных управления
необходимы 6 непрерывных байта из заданного адреса. Контур
задается в 1-ом байте. Адреса с G0 по G2 и с G210 по G211
интерфейса от PMC к ЧПУ задаются в оставшихся 5 байтах. Для
2-ого контура задаются адреса с G1000 по G1002 и с G1210 по
G1211. Для 3-его контура задаются адреса с G2000 по G2002 и с
G2210 по G2111. (Обязательно установите аналог сигнала для
стробирующего сигнала ESTB в положение ON (ВКЛ.).)

CTL+0

+1

+2

+3

+4

HEAD NO.
(НОМ. ЗАГОЛОВКА)

Основная
спецификация

Расширенная спецификация
(8 цифр номера программы и т.д.)

CTL+0

+1

+2

+3

+4

+5

+6

от ED0 до ED7

от ED8 до ED15

от EA0 до EA6, ESTB

HEAD NO.
(НОМ. ЗАГОЛОВКА)

от ED0 до ED7

от ED8 до ED15

от ED16 до ED23

от ED24 до ED31

от EA0 до EA6, ESTB

[For one-path control](Для одноконтурного управления)
CTL+0 : 0
CTL+1 to CTL+3 : Нужно задать данные с G0 поG2
В случае расширенной спецификации (8 цифр номера
программы и т.д.) с его помощью CTL+1 to CTL+5
устанавливается следующим образом.
CTL+1 to CTL+2 : Нужно задать данные с G0 поG1
CTL+3 to CTL+4 : Нужно задать данные с G210 поG211
CTL+5 : Нужно задать данные для G2

[For multi path control](Для многоконтурного управления)
(i) 1-ый контур

CTL+0 : 0
CTL+1 to CTL+3 : Нужно задать данные с G0 поG2
В случае расширенной спецификации (8 цифр номера
программы и т.д.) с его помощью CTL+1 to CTL+5
устанавливается следующим образом.
CTL+1 to CTL+2 : Нужно задать данные с G0 поG1
CTL+3 to CTL+4 : Нужно задать данные с G210 поG211
CTL+5 : Нужно задать данные для G2

5.45.4
Параметр



5.ФУНКЦИОНАЛЬНЫЕ КОМАНДЫ B--61863RU/15ПРОГРАММА ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТИ PMC

298

(ii)2-ой контур
CTL+0 : 2
CTL+1 to CTL+3 : Нужно задать данные сG1000 поG1002
В случае расширенной спецификации (8 цифр номера
программы и т.д.) с его помощью CTL+1 to CTL+5
устанавливается следующим образом.
CTL+1 to CTL+2 : Нужно задать данные сG1000 поG1001
CTL+3 to CTL+4 : Нужно задать данные сG1210 поG1211
CTL+5 : Нужно задать данные для G1002

(iii)3-й контур
CTL+0 : 3
CTL+1 to CTL+3 : Нужно задать данные сG2000 поG2002
В случае расширенной спецификации (8 цифр номера
программы и т.д.) с его помощью CTL+1 to CTL+5
устанавливается следующим образом.
CTL+1 to CTL+2 : Нужно задать данные сG2000 поG2001
CTL+3 to CTL+4 : Нужно задать данные сG2210 поG2211
CTL+5 : Нужно задать данные для G2002

ПРИМЕЧАНИЕ
Подробнее о данных, которые должны быть заданы
для внешнего ввода данных см. ”Серия 16 или 18,
Руководство по связи”.

(b) Данные управления (PMC-NB/NB2/NB6)
При использовании функции внешнего ввода.
В качестве данных контроля необходима последовательная
область в восьми байтах. В 15- M/ T установите данные
команды в этом CTL+0 - +7 с помощью той же формы
данных, что и G32- 39 для интерфейса BMI. В 15- TT
установите данные команды в этом CTL+0 - +7 с помощью
тойжеформыданных, что иG112- 119для интерфейсаBMI.

CTL+0
EISTB, EOREND и т.д.

от EIA0 до EIA7

от EID32 до EID39

от EID40 до EID47

от EID0 до EID7

от EID8 до EID15

от EID16 до EID23

от EID25 до EID31

+1

+2

+3

+4

+5

+6

+7

При использовании функции внешнего ввода.
В качестве данных контроля необходима последовательная
область в 16 байтах. В 15-M/ T установите данные команды
в первомCTL+0 - +7 с помощью той же формы данных, что
иG32-39дляинтерфейсаBMI.Данные, выводимыеотЧПУ,
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записы- ваются в CTL+8 - +15 с помощью той же формы
данных, что и F32-39 интерфейса BMI.
В 15- TT установите данные команды в первом CTL+0 - +7 с
помощью той же формы данных, что и G112-119 для
интерфейса BMI. Данные, выводимые от ЧПУ записываются
в CTL+8 - +15 с помощью той же формы данных, что и
F112-119 интерфейса BMI.

CTL+0

+12

+9

EISTB, EOREND и т.д. CTL+8

EOSTB, EIREND и т.д.
от EIA0 до EIA7

от EOA0 до EOA7
от EID32 до EID39 +10

от EOD32 до EOD39
от EID40 до EID47 +11

от EOD40 до EOD47
от EID0 до EID7

от EOD0 до EOD7
от EID8 до EID15

от EOD8 до EOD15
от EID16 до EID23 +14

от EOD16 до EOD23
от EID25 до EID31 +15

от EOD25 до EOD31

до до

-- --

+1

+2

+3

+4

+5

+6

+7

+13

ПРИМЕЧАНИЕ
Подробнее о интерфейсе BMI см. в следующих
руководствах.
“FANUC Серия 15--МОДЕЛЬ B, руководство по связи
(интерфейс BMI)”
“FANUC Серия 15i/150i--МОДЕЛЬ A, руководство по
связи (функция)”

Указывает на конец передачи внешних данных. Это условие
окончания передачи показывает конец серии последо-
вательности внешнего ввода данных. С помощью этой
функциональной команды выполняются серии последователь-
ности передачи, и в заключении установка ESTB = 0 в
интерфейсе PMC→ЧПУ. В результатеW1 устанавливается на 1
(W1 = 1) после подтверждения того, что EREND= 0. ЕслиW1=
1, передача данных завершена. Теперь выполните сброс ACT.

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
1 Команда EXIN не может вводить одновременно несколько

элементов внешних данных. Обязательно выдайте

следующую команду EXIN (ACT = 1) после окончания

передачи внешних данных (W1 = 1).
2 Обязательно задайте блокировку, если функция внешнего

ввода данных используется командами, отличными от

функциональных команд DISP, DISPB и EXIN.

5.45.5
Конец передачи (W1)



5.ФУНКЦИОНАЛЬНЫЕ КОМАНДЫ B--61863RU/15ПРОГРАММА ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТИ PMC

300

Если во время внешнего ввода данных возникает какая-либо из
следующих ошибок, устанавливается бит в регистре вывода
операций. В этом случае происходит завершение передачи
внешних данных (W1 = 1).

R9000

7 6 5 4 3 2 1 0

ошибка EXIN

(Описание ошибок)

D Если запускается командаEXIN(ACT=1), стробирующий
сигнал (ESTB)или сигнал EREND уже включен.Внешние
данные можно ввести в помощью команд, отличных от
функциональных командDISP, DISPB и EXIN.

DНеверныйномерзаголовкабыл задан для 16-TTили 18-TT.
(Было задано значение не с 0 по 2 .)

DСпецификацияHEAD.NO (НОМ. ЗАГОЛОВКА)неверна.
(Для 3-контурного управления устанавливаются данные,
исключая с 0 по 3.)

Подробнее см. I-9.3.

5.45.6
Регистр вывода
операций

5.45.7
Примечания, если эта
функциональная
команда используется
в подпрограмме
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Эта функция считывает различные элементы данных
посредством окна между PMC и ЧПУ.
“WINDR” классифицируется по двум типам. Один тип
выполняет считывание данных за время одного сканирования.
Другой тип выполняет считывание данных за время нескольких
сканирований. Первый называется функцией высокоско-
ростного отклика, а второй - функцией низкоскоростного
отклика.

ACT

WINDR

(SUB 51)

Адрес
данных

управления

W1

Pис. 5.46.2

ACT=0 : ФункцияWINDR не выполняется.

ACT=1 : Функция WINDR выполняется. При использовании
функции высокоскоростного отклика, возможно
считывать данныенепрерывно, всегдасохраняяACTв
состоянии вкл. Однако при использовании функции
низкоскоростного отклика, сразу же по завершению
считывания данных, выполните сброс для “ACT”
(ACT=0).

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
ОстановкацепнойсхемыприACT,установленномна1,
выдает WN03 на экране сигналов тревоги PMC
(низкоскоростнойтип).Вэтомслучаефункциональная
команда не может выполняться непрерывно. После
выполнения функциональной команды установите
ACT на 0.

(a) Адрес данных управления

Байтовый адрес PMC используется для задания области, где
хранятся данные управления.

5.46
WINDR (ЧТЕНИЕ
ДАННЫХ ОКНА ЧПУ)

5.46.1
Функция

5.46.2
Формат

5.46.3
Условие управления

5.46.4
Параметр
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CTL+0 Функциональный код

Код завершения

Длина данных

Номер данных:

Атрибут данных

Данные считывания

+2

+4

+6

+8

+10

+n

* Установите область данных управ--
ления с помощью программы
последовательности до выполне--
ния “WINDR” или “WINDW”.

* Обычно для области данных ниже
“CTL+10”необходимтолькоразмер
данных считывания.

См. Приложения B, F ОПИСАНИЕ ФУНКЦИЙОКНА.

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
1 Вфункциональныхкомандах “WINDR”и “WINDW”область

данныхуправленияможет быть временноперезаписана.
Поэтому установите область данных управления с
помощью программы последовательности до выпол--
нения “WINDR” или “WINDW”, даже если задается
область энергонезависимой памяти, например, “D”
адрес для области данных управления. Так как, если
питание выключается во время перезаписи данных
управления, эти данные управления могут быть сохра--
нены в энергонезависимой памяти. Поэтому обратите
внимание на то, что возможно “WINDR” или “WINDW”
выполняются с неверными данными управления при
следующем включении питания, если область данных
управления не установлена с помощью программы
последовательности.

2 Установите данные управления на том же уровне
программы, где выполняются “WINDR” или “WINDW”.
Если данные управления устанавливаются на другом
уровне программы, обратите внимание на то, что
возможно “WINDR” или “WINDW” выполняются неверно,
так как данные управления перезаписываются во время
выполнения “WINDR” или “WINDW”.

3 Вокне диагностикиможно увидеть, что значение данных
управленияменяется.Это нормально.Так как обработка
отображения и обработка выполнения программы пос--
ледовательности выполняются асинхронно. Поэтому
если данные управления перезаписываются (как упомя--
нуто выше), это значение отображается периодически.
Даже в этом случае “WINDR” или “WINDW” выполняются
правильно.

5.46.5
Данные управления
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W1=0 : “W1” обычно сбрасывается. “W1=0” указывает на то,
что “WINDR” не выполняется или на то, что ”WINDR”
выполняется в данный момент.

W1=1 : “W1” устанавливается по завершению считывания
данных командой считывания (ACT=1). При исполь-
зовании функции низкоскоростного отклика, сразу же
по завершению считывания данных, выполните сброс
для “ACT” (ACT=0).

Если во время выполнения “WINDR” или “WINDW”
происходит ошибка, устанавливается бит в регистре вывода
операций. В это же время устанавливается завершение
считывания (W1=1). Подробная информация об ошибке
выводится для кода завершения (CTL+2) в области данных
управления. См. ПриложенияB, F ОПИСАНИЕ ФУНКЦИЙ
ОКНА.

R9000

7 6 5 4 3 2 1 0

ОшибкаWINDR

При использовании функции низкоскоростного отклика
существуетнесколько ограничений.См. “I-9.3ПРИМЕЧАНИЕ
ДЛЯ ПОДПРОГРАММ ПРИ ИСПОЛЬЗОВАНИИ ПОДПРО-
ГРАММ” Если используется функция высокоскоростного
отклика, то ограничений не существует.

5.46.6
Завершение
считывания (W1)

5.46.7
Регистр вывода
операций

5.46.8
Примечания, если
эта функциональная
команда
используется в
подпрограмме
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Эта функция записывает различные элементы данных
посредством окна между PMC и ЧПУ.

ACT

WINDW

(SUB 52)

Адрес
данных

управления

W1

Pис. 5.47.2

ACT=0 : ФункцияWINDW не выполняется.

ACT=1 : Функция WINDW выполняется. Сразу же по
завершению записи данных выполните сброс “ACT”
(ACT=0).

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
ОстановкацепнойсхемыприACT,установленномна1,
выдаетWN03 на экране сигналов тревоги PMC. В этом
случае функциональная команда не может
выполняться непрерывно. После выполнения функ--
циональной команды установите ACT на 0.

(a) Адрес данных управления

Байтовый адрес PMC используется для задания области, где
хранятся данные управления.

5.47
WINDW (ЗАПИСЬ
ДАННЫХ ОКНА ЧПУ)

5.47.1
Функция

5.47.2
Формат

5.47.3
Условие управления

5.47.4
Параметр
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Данные записи

CTL+0 Функциональный код

Код завершения

Длина данных

Номер данных:

Атрибут данных

+2

+4

+6

+8

+10

+42

* Установитеобластьданныхуправ--
ления с помощью программы
последовательности до выпол--
нения ”WINDR” или ”WINDW”.

См. Приложения B, F ОПИСАНИЕ ФУНКЦИЙОКНА.

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
1 Вфункциональныхкомандах “WINDR”и “WINDW”область

данныхуправленияможет быть временноперезаписана.
Поэтому установите область данных управления с
помощью программы последовательности до выпол--
нения “WINDR” или “WINDW”, даже если задается
область энергонезависимой памяти, например, “D”
адрес для области данных управления. Так как, если
питание выключается во время перезаписи данных
управления, эти данные управления могут быть сохра--
нены в энергонезависимой памяти. Поэтому обратите
внимание на то, что возможно “WINDR” или “WINDW”
выполняются с неверными данными управления при
следующем включении питания, если область данных
управления не установлена с помощью программы
последовательности.

2 Установите данные управления на том же уровне
программы, где выполняются “WINDR” или “WINDW”.
Если данные управления устанавливаются на другом
уровне программы, обратите внимание на то, что
возможно “WINDR” или “WINDW” выполняются неверно,
так как данные управления перезаписываются во время
выполнения “WINDR” или “WINDW”.

3 Вокне диагностикиможно увидеть, что значение данных
управленияменяется.Это нормально.Так как обработка
отображения и обработка выполнения программы пос--
ледовательности выполняются асинхронно. Поэтому
если данные управления перезаписываются (как упомя--
нуто выше), это значение отображается периодически.
Даже в этом случае “WINDR” или “WINDW” выполняются
правильно.

5.47.5
Данные управления
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W1=0 : “W1” обычно сбрасывается. “W1=0” указывает на то,
что “WINDW”не выполняетсяилинато, что ”WINDW”
выполняется в данный момент.

W1=1 : “W1” устанавливается по завершению записи данных
командой записи (ACT=1). Сразу же по завершению
записи данных выполните сброс “ACT” (ACT=0).

Если во время выполнения “WINDR” или “WINDW”
происходит ошибка, устанавливается бит в регистре вывода
операций. В это же время устанавливается завершение записи
(W1=1).Подробная информация об ошибке выводится для кода
завершения (CTL+2) в области данных управления. См.
Приложения B, F ОПИСАНИЕ ФУНКЦИЙОКНА.

R9000

7 6 5 4 3 2 1 0

ОшибкаWINDW

При использовании функции низкоскоростного отклика
существует несколько ограничений.
См. “I-9.3 ПРИМЕЧАНИЕ ДЛЯ ПОДПРОГРАММ ПРИ
ИСПОЛЬЗОВАНИИПОДПРОГРАММ”

5.47.6
Завершение записи
(W1)

5.47.7
Регистр вывода
операций

5.47.8
Примечания, если
эта функциональная
команда
используется в
подпрограмме
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Эти функциональные команды (с SUB90 по SUB97)
используются для выполнения произвольныхфункциональных
команд. Эти команды состоят из адресов, задающих условие
запуска, вывод окончания обработки и условие управления.

На рис.5.48.1.2 показан формат представления. В таблице
5.48.1.2 показан формат кодирования.

SUB90

FNC 90

ffffffff

Адрес данных
управления

ACT

W1

Pис . 5.48.1.2 Формат представления FUNC 90

Таблица 5.48.1.2 Формат кодирования FUNC 90

Номер
шага

Команда Ном.
адреса

Бит
ном.

Комментарии

1 RD ffff. f ACT

2 SUB 90 командаFUNC90

3 (PRM) ffff Адрес данных управления

4 WRT ffff. f W1

(a) Команда выполнения (ACT)
Она используется в качестве условия запуска произвольной
функциональной команды.

(a) Адрес данных управления
Задает первый адрес в области данных управления.

5.48
ПРОИЗВОЛЬНЫЕ
ФУНКЦИОНАЛЬНЫЕ
КОМАНДЫ

5.48.1
FNC с 90 по 97
(Произвольные
функциональные
команды) (Только для
PMC-SC/SC3/NB/NB2)

5.48.1.1
Функция

5.48.1.2
Формат

5.48.1.3
Условие управления

5.48.1.4
Параметр
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Установите данные управления, которые должны быть
использованы произвольной функциональной командой.
Если данные управления определяются следующим образом,
например, человек, создавший программу цепной схемы,
определяет адрес управления для установки данных управления
при использовании программы цепной схемы.

Адрес данных
управления

7⋅⋅⋅⋅⋅ 2 01

CTL + 0

CTL + 1

CTL + 2

CTL + 3

Номер счетчика

UPDOWNCNO RST

Используется в качестве вывода окончания обработки для
произвольной функциональной команды.

ПРИМЕЧАНИЕ
Если эта функциональная команда отображается с
помощью функции отображения PCLAD, произволь--
ная функциональная команда отображается как
SUB9X, FNC99X.

5.48.1.5
Данные управления

5.48.1.6
Вывод окончания
обработки (W1)
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(a) Команда выполнения (ACT)
Обращение к содержанию команды выполнения может
осуществляться с помощью бита 1 в R9010.

(b) Адрес данных управления
Обращение к адресу, где хранятся данные управления,
может осуществляться в байтовом формате адреса в R9012
или более поздних.

(c) Вывод окончания обработки (W1)
Обращение к выводу данных при прекращении обработки
может быть выполнено с помощью бита 1 в R9011.

R9010 97 96 95 94 93 92 91 90

R9011 97 96 95 94 93 92 91 90

R9012

R9014 Адрес данных управления для
SUB91

R9026 Адрес данных управления для
SUB97

Байтовый адрес

Данные команды
выполнения

Данные вывода
окончания обработки

Адрес данных управления для
SUB90

Вызовите условие запуска (ACT) произвольной функции с
помощью бита 1 в R9010. Вызовите адрес, где хранятся данные
управления, в байтовом формате адреса с помощью полей в
R9012 или более поздних. Установите сигнал окончания (W1)
произвольной функции в бите 1 на R9011. Например, для
выполнения произвольной функции при использовании
SUB90, вызовите условие запускаспомощьюR9010.0.Вызовите
адрес данных управления в в байтовом формате адреса с
помощью R9012. Установите сигнал окончания на R9011.0.

5.48.2
Создание произвольной
функции

5.48.2.1
Произвольная
функциональная
команда и интерфейс

5.48.2.2
Использование поля R

5.48.2.3
Создание произвольной
функции
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Эта команда считывает до 32 байтов данных посредством окна
между PMC и MMC. Данные могут быть определены по
требованию между программой цепной схемы PMC и
прикладной программойMMC.

MMCWR

(SUB98)

ffff

Адрес
длины
данных
ввода

ACT
W1

ffff

Адрес
данных
ввода

Pис . 5.49.2 Инструментальный форматMMCWR

Таблица 5.49.2 Бланк кодирования форматаMMCWR

Номер
шага Команда Ном.

адреса
Бит
ном. Комментарии

1 RD fff. f ACT

2 SUB 98 КомандаMMCWR

3 (PRM) ffff Адрес длины данных ввода

4 (PRM) ffff. Адрес данных ввода

5 WRT fff. f W1, завершение обработки

ACT=0 : ФункцияMMCWR не выполняется.
ACT=1 : ФункцияMMCWR выполняется. Держите ACT = 1 до

тех пор, пока не закончится обработка, и задайте
ACT=0 сразужепослезавершенияобработки (W1=1).

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
ОстановкацепнойсхемыприACT,установленномна1,
выдаетWN03 на экране сигналов тревоги PMC. В этом
случае функциональная команда не может выпол--
няться непрерывно. После выполнения функцио--
нальной команды установите ACT на 0.

5.49
MMCWR (ЧТЕНИЕ
ДАННЫХ ОКНАMMC)
(КРОМЕ PMC-PA1/PA3)

5.49.1
Функция

5.49.2
Формат

5.49.3
Условие управления
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(a) Адрес длины данных ввода (два байта)
Задает длину данных ввода, переданных из MMC. По
завершению передачи сохраняется длина фактически
переданных данных. Максимальная длина данных
составляет 32 байта.

(b) Адрес данных ввода
Задает область, содержащую данные, переданные изMMC.
Требуется область достаточно большая для заданной длины
данных ввода.

W1=0 : Это значение обычно задано. W1 = 1 указывает на то,
что обработка завершена. Сразу же по завершению
обработки задайте ACT=0.

W1=1 : Это значение устанавливается, если завершена
передача данных отMMC или если возникает ошибка.

Если происходит ошибкапередачиокнаMMC, устанавливается
бит в регистре вывода операций. Если происходит ошибка, то
переданные данные не сохраняются в области данных ввода.

R9000

7 6 5 4 3 2 1 0

ОшибкаMMCWR

Информация о состоянии завершения задается вR9002иR9003.
Существуют следующие коды завершения и содержание, W1 и
ошибочные биты:

-11 ···Инициация вMMC не завершена
(W1 = 0, R9000#0 = 0)

-10 ···Обработка в процессе (W1 = 0, R9000#0 = 0)
0 ··· Обработка завершена.(W1 = 1, R9000#0 = 0)
2 ··· Ошибка длины данных (W1 = 1, R9000#0 = 1)

(0, было задано отрицательное значение или значение,
превышающее 33 байта для длины данных. Длина
фактически переданных данных превысила заданное
значение.)

6 ··· MMC не предоставлено (W1 = 1, R9000#0 = 1)

См. Раз. I-9.3.

5.49.4
Параметры

5.49.5
Регистр вывода
операций

5.49.6
Информация о
состоянии
завершения

5.49.7
Примечания, если эта
функциональная
команда используется
в подпрограмме
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Эта команда записывает данные, содержащие до 32 байтов,
посредством окна между PMC и MMC. Данные могут быть
определены по требованию между программой цепной схемы
PMC и прикладной программойMMC.

MMCWW

(SUB99)

ffff

Адрес
длины
данных
вывода

ACT
W1

ffff

Адрес
данных
вывода

Pис . 5.50.2 Инструментальный форматMMCWW

Таблица 5.50.2 Бланк кодирования форматаMMCWW

Номер
шага Команда Ном.

адреса
Бит
ном. Комментарии

1 RD fff. f ACT

2 SUB 99 КомандаMMCWW

3 (PRM) ffff Адрес длины данных вывода

4 (PRM) ffff. Адрес данных вывода

5 WRT fff. f W1, завершение обработки

ACT=0 : ФункцияMMCWW не выполняется.
ACT=1 : ФункцияMMCWW выполняется.ДержитеACT= 1 до

тех пор, пока не закончится обработка и задайте
ACT = 0 сразу же по завершению обработки.

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
ОстановкацепнойсхемыприACT,установленномна1,
выдаетWN03 на экране сигналов тревоги PMC. В этом
случае функциональная команда не может выпол--
няться непрерывно. После выполнения функциональ--
ной команды установите ACT на 0.

5.50
MMCWW (ЗАПИСЬ
ДАННЫХ ОКНАMMC)
(КРОМЕ PMC-PA1/PA3)

5.50.1
Функция

5.50.2
Формат

5.50.3
Условие управления
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(a) Адрес длины данных вывода (два байта)
Задает длину данных вывода, переданных в MMC.
Максимальная длина данных составляет 32 байта.

(b) Адрес данных вывода
Задает область, хранящую данные, переданные в MMC.
Требуется область достаточно большая для заданной длины
данных вывода.

W1=0 : Это значение обычно задано. W1 = 1 указывает на то,
что обработка завершена. Сразу же по завершению
обработки задайте ACT=0.

W1=1 : Это значение устанавливается, если завершена
передача данных вMMC или если возникает ошибка.

Если происходит ошибкапередачиокнаMMC, устанавливается
бит в регистре вывода операций. Если возникает ошибка,
переданные данные не передаются в ЧПУ.

R9000

7 6 5 4 3 2 1 0

ОшибкаMMCWW

Информация о состоянии завершения задается вR9002иR9003.
Существуют следующие коды завершения и содержание, W1 и
ошибочные биты:

-11 ···Инициация вMMCне завершена.(W1= 0,R9000#0=0)
-10 ···Обработка в процессе. (W1 = 0, R9000#0 = 0)
0 ··· Обработка завершена. (W1 = 1, R9000#0 = 0)
2 ··· Ошибка длины данных (W1 = 1, R9000#0 = 1)

(0, было задано отрицательное значение или значение,
превышающее 33 байта для длины данных.)

6 ··· MMC не предоставлено. (W1 = 1, R9000#0 = 1)

См. Раз. I-9.3.

5.50.4
Параметры

5.50.5
Завершение
обработки (W1)

5.50.6
Регистр вывода
операций

5.50.7
Информация о
состоянии
завершения

5.50.8
Примечания, если
эта функциональная
команда
используется в
подпрограмме
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× : Нельзя использовать
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PA1 PA3 SA1 SA2 SA3 SA5 SB SB2 SB3 SB4 SB5 SB6 SB7 SC SC3 SC4 NB NB2 NB6

× f × × f f × × f f f f f × f f f f f

Команда MOVB передает 1-байтовые данные из заданного
адреса источника в заданный адрес назначения.

MOVB

SUB 43

Адрес
источника
передачи

Адрес
назна--
чения

передачи

ACT

Pис . 5.51.2 Формат командыMOVB

(a) Спецификация выполнения
ACT=0 : Данные не переданы.
ACT=1 : Переданы однобайтные данные.

5.51
MOVB
(ПЕРЕДАЧА 1 БАЙТА)

5.51.1
Функция

5.51.2
Формат

5.51.3
Условия управления



f : Можно использовать
× : Нельзя использовать
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PA1 PA3 SA1 SA2 SA3 SA5 SB SB2 SB3 SB4 SB5 SB6 SB7 SC SC3 SC4 NB NB2 NB6

× f × × f f × × f f f f f × f f f f f

Команда MOVW передает 2-байтовые данные из заданного
адреса источника в заданный адрес назначения.

MOVW

SUB 44

Адрес
источ--
ника

передачи

Адрес
назна--
чения

передачи

ACT

Pис . 5.52.2 Формат командыMOVB

(a) Спецификация выполнения
ACT=0 : Данные не переданы.
ACT=1 : Переданы двухбайтные данные.

5.52
MOVW
(ПЕРЕДАЧА 2 БАЙТОВ)

5.52.1
Функция

5.52.2
Формат

5.52.3
Условия управления



f : Можно использовать
× : Нельзяиспользовать
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PA1 PA3 SA1 SA2 SA3 SA5 SB SB2 SB3 SB4 SB5 SB6 SB7 SC SC3 SC4 NB NB2 NB6

× f × × f f × × f f f f f × f f f f f

КомандаMOVN передает данные, состоящие из произвольного
числа байтов, из заданного адреса источника в заданный адрес
назначения.

MOVN

SUB 45

Число

байтов,

подлежащих

передаче

Адрес

источника

передачи

Адрес

назначе--

ния

передачи

ACT

(a) Спецификация выполнения
ACT=0 : Данные не переданы.
ACT=1 : Передается заданное число байтов.

(a) Число байтов, подлежащих передаче
Задает число байтов, подлежащих передаче. Также можно
задать нечетное число.Можно задать число от 1 до 9999.

ПРИМЕЧАНИЕ
Для PMC--PA3/SA3/SB3/SB4/SC3/SC4/NB/NB2 нужно
установить значение от 1 до 200 в качестве числа
переданных данных.

5.53
MOVN (ПЕРЕДАЧА
ПРОИЗВОЛЬНОГО
ЧИСЛА БАЙТОВ)

5.53.1
Функция

5.53.2
Формат

5.53.3
Условия управления

5.53.4
Параметры



f : Можно использовать
× : Нельзя использовать
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PA1 PA3 SA1 SA2 SA3 SA5 SB SB2 SB3 SB4 SB5 SB6 SB7 SC SC3 SC4 NB NB2 NB6

× × × × × × × × × × × × f × × × × × ×

Команда MOVD передает 4-байтовые данные из заданного
адреса источника в заданный адрес назначения.

MOVD

SUB47

Адрес
источника
передачи

Адрес
назна--
чения

передачи

ACT

ACT=0 : Данные не переданы.
ACT=1 : Передается заданное число байтов.

5.54
MOVD
(ПЕРЕДАЧА 4 БАЙТОВ)

5.54.1
Функция

5.54.2
Формат

5.54.3
Условия управления



f : Можно использовать
× : Нельзя использовать
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PA1 PA3 SA1 SA2 SA3 SA5 SB SB2 SB3 SB4 SB5 SB6 SB7 SC SC3 SC4 NB NB2 NB6

× f × × f f × × f f f f f × f f f f f

Команда DIFU устанавливает сигнал вывода на 1 для одного
цикла сканирования на нарастающем фронте сигнала ввода.

DIFU

SUB 57

Номер
нараста
ющего
фронта

ACT OUT
f

(a) Сигнал ввода (ACT)
На нарастающем фронте (0→1) сигнала ввода сигнал вывода
устанавливается на 1.

(a) Сигнал вывода (OUT)
Уровень сигнала вывода остается на 1 на один цикл
сканирования этого уровня цепной схемы, где выполняется
эта функциональная команда.

(a) Номер нарастающего фронта

Модель PA1 PA3 SA1 SA2 SA3 SA5 SB SB2 SB3 SB4 SB5 SB6 SB7 SC SC3 SC4 NB NB2

Номер
нарастаю-

щего
фронта

×
от 1
до
256

× ×
от 1
до
256

от 1
до
256

× ×
от 1
до
256

от 1
до
500

от 1
до
256

от 1
до
500

от 1
до

1000
×

от 1
до
256

от 1
до
500

от 1
до
256

от 1
до
500

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ
Если тот же номер используется для другой команды
DIFU или DIFD (описывается далее) в одной цепной
схеме, операция не гарантирована.

ACT

OUT

1 2 3 4 Период выполнения

5.55
DIFU (ОБНАРУЖЕНИЕ
НАРАСТАЮЩЕГО
ФРОНТА)

5.55.1
Функция

5.55.2
Формат

5.55.3
Условия управления

5.55.4
Результат
обнаружения

5.55.5
Параметры

5.55.6
Операции
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PA1 PA3 SA1 SA2 SA3 SA5 SB SB2 SB3 SB4 SB5 SB6 SB7 SC SC3 SC4 NB NB2 NB6

× f × × f f × × f f f f f × f f f f f

Команда DIFD устанавливает сигнал вывода на 1 для одного
цикла сканирования на заднем фронте сигнала ввода.

DIFD

SUB 58

Номер
заднего
фронта

ACT OUT
f

(a) Сигнал ввода (ACT)
На заднем фронте (1→0) сигнала ввода сигнал вывода
устанавливается на 1.

(a) Сигнал вывода (OUT)
Уровень сигнала вывода остается на 1 на один период
сканирования этого уровня цепной схемы, где выполняется
эта функциональная команда.

(a) Номер заднего фронта

Модель PA1 PA3 SA1 SA2 SA3 SA5 SB SB2 SB3 SB4 SB5 SB6 SB7 SC SC3 SC4 NB NB2 NB6

Номер
заднего
фронта

×
от 1
до
256

× ×
от 1
до
256

от 1
до
256

× ×
от 1
до
256

от 1
до
500

от 1
до
256

от 1
до
500

от 1
до

1000
×

от 1
до
256

от 1
до
500

от 1
до
256

от 1
до
500

от 1
до
500

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ
Если тот же номер используется для другой команды
DIFU или DIFU (описывается выше) в одной цепной
схеме, операция не гарантирована.

1 2 3 4 Период выполнения

OUT

ACT

5.56
DIFD
(ОБНАРУЖЕНИЕ
ЗАДНЕГОФРОНТА)

5.56.1
Функция

5.56.2
Формат

5.56.3
Условия управления

5.56.4
Результат
обнаружения

5.56.5
Параметры

5.56.6
Операции
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× : Нельзя использовать
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PA1 PA3 SA1 SA2 SA3 SA5 SB SB2 SB3 SB4 SB5 SB6 SB7 SC SC3 SC4 NB NB2 NB6

× f × × f f × × f f f f f × f f f f f

Команда EOR логически исключает ”ИЛИ” содержание адреса
A с константой (илисодержаниеадресаB),исохраняетрезультат
в адресе C.

EOR

SUB 59

Специфи-

кация

формата

Адрес A Константа

или

адрес B

Адрес C

ACT

(a) Сигнал ввода
ACT=0 :Команда EOR не выполняется.
ACT=1 :Команда EOR выполняется.

(a) Спецификация формата
Задает длину данных (1, 2 или 4 байта) и формат данных
ввода (константа или спецификация адреса).

Спецификация длины данных
1 : 1 байт
2 : 2 байта
4 : 4 байта

Спецификация формата
0 : Константа
1 : Спецификацияадреса

(b) Адрес A
Данные ввода, подлежащие логическому исключению
”ИЛИ”. Данные, которые содержатся, начиная с этого
адреса, с длиной данных, заданной в спецификации
формата, рассматриваются как данные ввода.

(c) Константа или адрес B
Данные ввода, подлежащие логическому исключению
”ИЛИ”. Если спецификация адреса выбирается в формате
спецификации, данные, которые содержатся, начиная с
этого адреса, с длиной данных, заданной в спецификации
формата, рассматриваются как данные ввода.

(d) Адрес C
Адрес, используемый для хранения результата операции
логического исключения ”ИЛИ”.Результат операциилоги-
ческого исключения ”ИЛИ” сохраняется, начиная с этого
адреса, с длиной данных, заданной в спецификации
формата.

5.57
EOR (ЛОГИЧЕСКОЕ
ИСКЛЮЧАЮЩЕЕ ИЛИ)

5.57.1
Функция

5.57.2
Формат

5.57.3
Условия управления

5.57.4
Параметры
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Если адрес А и адрес В удерживают следующие данные:

Адрес A

Адрес B

1 1 1 0 0 0 1 1

0 1 0 1 0 1 0 1

Результат операции логического исключения ”ИЛИ” выглядит
следующим образом:

1 0 1 1 0 1 1 0Адрес C

5.57.5
Операции



f : Можно использовать
× : Нельзя использовать
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PA1 PA3 SA1 SA2 SA3 SA5 SB SB2 SB3 SB4 SB5 SB6 SB7 SC SC3 SC4 NB NB2 NB6

× f × × f f × × f f f f f × f f f f f

Команда AND объединяет ”И” содержание адреса A с
константой (или содержание адреса B), и сохраняет результат в
адресе C.

AND

SUB 60

Специфик-
ация

формата

Адрес A Константа
или

адрес B

Адрес C

ACT

(a) Сигнал ввода
ACT=0 : Команда AND не выполняется.
ACT=1 : Команда AND выполняется.

(a) Спецификация формата
Задает длину данных (1, 2 или 4 байта) и формат данных
ввода (константа или спецификация адреса).

Спецификация длины данных
1 : 1 байт
2 : 2 байта
4 : 4 байта

Спецификация формата
0 : Константа
1 : Спецификация адреса

(b) Адрес A
Данные ввода, подлежащие объединению ”И”. Данные,
которые содержатся, начиная с этого адреса, с длиной
данных, заданной в спецификации формата, рассматри-
ваются как данные ввода.

(c) Константа или адрес B
Данные ввода, подлежащие объединению ”И”. Если
спецификацияадресавыбираетсявформатеспецификации,
данные, которые содержатся, начиная с этого адреса, с
длиной данных, заданной в спецификации формата,
рассматриваются как данные ввода.

(d) Адрес C
Адрес, используемый для хранения результата операции
”И”. Результат операции ”И” сохраняется, начиная с этого
адреса, с длиной данных, заданной в спецификации
формата.

5.58
AND
(ЛОГИЧЕСКОЕ И)

5.58.1
Функция

5.58.2
Формат

5.58.3
Условия управления

5.58.4
Параметры
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Если адрес А и адрес В удерживают следующие данные:

Адрес A

Адрес B

1 1 1 0 0 0 1 1

0 1 0 1 0 1 0 1

Результат операции ”И” выглядит следующим образом:

Адрес C 0 1 0 0 0 0 1 0

5.58.5
Операции



f : Можно использовать
× : Нельзя использовать
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PA1 PA3 SA1 SA2 SA3 SA5 SB SB2 SB3 SB4 SB5 SB6 SB7 SC SC3 SC4 NB NB2 NB6

× f × × f f × × f f f f f × f f f f f

Команда OR выбирает ”ИЛИ” содержание адреса A с
константой (или содержание адреса B), и сохраняет результат в
адресе C.

OR

SUB 61

Специфи-
кация

формата

Адрес A Константа
или адрес

B

Адрес C

ACT

(a) Сигнал ввода
ACT=0 : Команда OR не выполняется.
ACT=1 : Команда OR выполняется.

(a) Спецификация формата
Задает длину данных (1, 2 или 4 байта) и формат данных
ввода (константа или спецификация адреса).

Спецификация длины данных
1 : 1 байт
2 : 2 байта
4 : 4 байта

Спецификация формата
0 : Константа
1 : Спецификация адреса

(b) Адрес A
Данные ввода, подлежащие выбору ”ИЛИ”. Данные,
которые содержатся, начиная с этого адреса, с длиной
данных, заданной в спецификации формата, рассматри-
ваются как данные ввода.

(c) Константа или адрес B
Данные ввода, подлежащие выбору ”ИЛИ”. Если
спецификацияадресавыбираетсявформатеспецификации,
данные, которые содержатся, начиная с этого адреса, с
длиной данных, заданной в спецификации формата,
рассматриваются как данные ввода.

(d) Адрес C
Адрес, используемый для хранения результата операции
”ИЛИ”.Результат операции ”ИЛИ” сохраняется,начиная с
этого адреса, с длиной данных, заданной в спецификации
формата.

5.59
OR
(ЛОГИЧЕСКОЕ ИЛИ)

5.59.1
Функция

5.59.2
Формат

5.59.3
Условия управления

5.59.4
Параметры
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Если адрес А и адрес В удерживают следующие данные:

Адрес A

Адрес B

1 1 1 0 0 0 1 1

0 1 0 1 0 1 0 1

Результат операции ”ИЛИ” выглядит следующим образом:

Адрес C 1 1 1 1 0 1 1 1

5.59.5
Операции



f : Можно использовать
× : Нельзя использовать
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PA1 PA3 SA1 SA2 SA3 SA5 SB SB2 SB3 SB4 SB5 SB6 SB7 SC SC3 SC4 NB NB2 NB6

× f × × f f × × f f f f f × f f f f f

Команда NOT инвертирует каждый бит содержания адреса A и
сохраняет результат в адресе B.

NOT

SUB 62

Специфи-
кация

формата

Адрес A Адрес B

ACT

(a) Сигнал ввода
ACT=0 : КомандаNOT не выполняется.
ACT=1 : КомандаNOT выполняется.

(a) Спецификация формата
Задайте длину данных (1, 2, или 4 байта).

Спецификация длины данных
1 : 1 байт
2 : 2 байта
4 : 4 байта

(b) Адрес A
Данные ввода, подлежащие инвертированию бит за битом.
Данные, которые содержатся, начиная с этого адреса, с
длиной данных, заданной в спецификации формата,
рассматриваются как данные ввода.

(c) Адрес В
Адрес, используемый для ввода результата операции ”НЕ”.
Результат операции ”НЕ” сохраняется, начиная с этого
адреса, с длиной данных, заданной в спецификации
формата.

5.60
NOT
(ЛОГИЧЕСКОЕ НЕ)

5.60.1
Функция

5.60.2
Формат

5.60.3
Условия управления

5.60.4
Параметры
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Если адрес A содержит следующие данные:

Адрес A 1 1 1 0 0 0 1 1

Результат операции ”НЕ” выглядит следующим образом:

Адрес B 0 0 0 1 1 1 0 0

5.60.5
Операции



f : Можно использовать
∆ : Можно использовать (с некоторыми ограничениями)
× : Нельзя использовать
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PA1 PA3 SA1 SA2 SA3 SA5 SB SB2 SB3 SB4 SB5 SB6 SB7 SC SC3 SC4 NB NB2 NB6

× × ∆ f f × f f f f × × × f f f f f ×

ПРИМЕЧАНИЕ
Эту функциональную команду нельзя использовать с
SA1 серии 16i/18i/21i--МОДЕЛЬ A/B и серии 15i.

Команда MMC3R считывает данные приложения MMC-III
посредством окна PMC-MMC. Можно задать, какой буфер в
MMC-III, подлежит считыванию. Содержание данных
считывания может быть свободно определено с помощью
программы цепной схемы PMC и прикладной программой
MMC-III.

ЧПУ

Длина данных

Буфер 1
Данные PMC Буфер 1 MMC--III

Коррекция

Буфер n

n = максимум из 10

PMC

MMC3R

SUB 88

Специфи--

кация

буфера

Коррекция

сначала

буфера

Длина

данных

Данные

ввода

ACT W1

f

ACT=0 : КомандаMMC3R не выполняется.
ACT=1 : Данные считаны.

5.61
MMC3 R
(ЧТЕНИЕ ДАННЫХ
ОКНАMMC-III)

5.61.1
Функция

5.61.2
Формат

5.61.3
Условия управления
(ACT)
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(a) Адрес для хранения спецификаций буфера (2 байта)
Задается буфер, из которого нужно считывать данные.
Можно задать до 10 буферов. Задает адрес, в котором
содержится спецификация буфера.

РПРИМЕЧАНИЕ
Информацию по методу буферной регистрации см. в
соответствующем руководствеMMC--III.

(b) Адрес для хранения коррекции сначала буфера (2 байта)
Задается коррекция сначала буфера считывания. Задает
адрес, в котором содержится коррекция.

(c) Адрес хранения длины данных (2 байта)
Задается длина данных, которые подлежат считыванию из
MMC-III. Задает адрес, в котором содержится длина
данных. Максимальная допустимая длина данных
составляет 256 байта.

(d) Адрес хранения данных ввода
Задается адрес, где хранятся данные, которые подлежат
считыванию из MMC-III. Требуется смежная область не
менее, чем длина данных, заданная в c) выше.

W1=0 : Если установлено ACT = 0, W1 = 0. Если установлено
W1 = 0 при ACT = 1, Этоуказываетнато,чтообработка
считывания находится в процессе.

W1=1 : Это указывает на то, что обработка считывания прекра-
щена. Можно проверить, была ли обработка считыва-
ния прекращена нормально или ненормально пос-
редством состояния R9000, описанного далее.

ЕслиW1 указывает на прекращение обработки считывания,
устанавливается состояние прекращения.

R9000

7 6 5 4 3 2 1 0

ОшибкаMMC3R

MMC3R=0 : Нормальное завершение
MMC3R=1 : Ненормальное завершение

5.61.4
Параметры

5.61.5
Завершение
обработки (W1)

5.61.6
Регистр вывода
операций
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Если ACT = 1, информация о состоянии завершения устанав-
ливается в регистре операций R9002.

11 :ИнициацияMMC не завершена (W1=0, R9000#0=0)
0 :Нормальное завершение (W1=1, R9000#0=0)
2 :Ошибка длины данных (W1 = 1, R9000#0=1)
Заданная длина данных равна 0, заданы отрицательные

данныеилипревышенамаксимально допустимая длина
данных.

6 : MMC-III не прилагается. (W1=1, R9000#0=1)
3 :Ошибка спецификации буфера (W1 = 1, R9000#0=1)

См. Раз. I-9.3.

5.61.7
Информация о
состоянии
завершения

5.61.8
Примечания, если
эта функциональная
команда
используется в
подпрограмме



f : Можно использовать
∆ : Можно использовать (с некоторыми ограничениями)
× : Нельзя использовать
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PA1 PA3 SA1 SA2 SA3 SA5 SB SB2 SB3 SB4 SB5 SB6 SB7 SC SC3 SC4 NB NB2 NB6

× × ∆ f f × f f f f × × × f f f f f ×

ПРИМЕЧАНИЕ
Эту функциональную команду нельзя использовать с
SA1 серии 16i/18i/21i--МОДЕЛЬ A/B и серии 15i.

КомандаMMC3W записывает данные в приложение MMC-III
посредством окна PMC-MMC.Можно задать, в какой буфер в
MMC-III, нужно выполнять запись. Содержание данных
записиможетбыть свободноопределено спомощьюпрограммы
цепной схемы PMC и прикладной программойMMC-III.

ЧПУ

Длина данных

Буфер 1
Данные PMC Буфер 1 MMC--III

Коррекция

Буфер n

n = максимум из 10

PMC

MMC3W

SUB 89

Специфи--

кация

буфера

Коррекция

сначала

буфера

Длина

данных

Данные

ввода

ACT W1

f

ACT=0 : КомандаMMC3W не выполняется.
ACT=1 : Данные записаны.

5.62
MMC3 W
(ЗАПИСЬ ДАННЫХ
ОКНАMMC-III)

5.62.1
Функция

5.62.2
Формат

5.62.3
Условия управления
(ACT)
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(a) Адрес для хранения спецификаций буфера (2 байта)
Задается буфер, в который нужно записывать данные.
Можно задать до 10 буферов. Задает адрес, в котором
содержится спецификация буфера.

РПРИМЕЧАНИЕ
Информацию по методу буферной регистрации см. в
соответствующем руководствеMMC--III.

(b) Адрес для хранения коррекции сначала буфера (2 байта)
Задается коррекция сначала буфера записи. Задает адрес, в
котором содержится коррекция.

(c) Адрес хранения длины данных (2 байта)
Задается длина данных, которые подлежат записи в
MMC-III. Задает адрес, в котором содержится длина
данных. Максимальная допустимая длина данных
составляет 256 байта.

(d) Адрес хранения данных вывода
Задается адрес, где хранятся данные, которые подлежат
записивMMC-III.Требуетсясмежнаяобластьнеменее,чем
длина данных, заданная в c) выше.

W1=0 : Если установлено ACT = 0, W1 = 0. Если установлено
W1 = 0 приACT = 1,Это указывает на то, что обработка
записи находится в процессе.

W1=1 : Это указывает на то, что обработка записи прекращена.
Можно проверить, была ли обработка записи
прекращена нормально или ненормально посредством
состояния R9000, описанного далее.

Если W1 указывает на прекращение обработки записи,
устанавливается состояние прекращения.

R9000

7 6 5 4 3 2 1 0

ОшибкаMMC3W

MMC3W=0 : Нормальное завершение
MMC3W=1 : MMC3R = 1: Ненормальное завершение

5.62.4
Параметры

5.62.5
Завершение
обработки (W1)

5.62.6
Регистр вывода
операций
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Если ACT = 1, информация о состоянии завершения
устанавливается в регистре операций R9002.

-11: ИнициацияMMC не завершена (W1=0, R9000#0=0)
0 : Нормальное завершение (W1=1, R9000#0=0)
2 : Ошибка длины данных (W1 = 1, R9000#0=1)
Заданная длина данных равна 0, заданы отрицательные
данные или превышена максимально допустимая
длина данных.

6 : MMC-III не прилагается. (W1=1, R9000#0=1)
3 : Ошибка спецификации буфера (W1 = 1, R9000#0=1)

См. Раз. I-9.3.

5.62.7
Информация о
состоянии
завершения

5.62.8
Примечания, если
эта функциональная
команда
используется в
подпрограмме



f : Можно использовать
× : Нельзя использовать
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PA1 PA3 SA1 SA2 SA3 SA5 SB SB2 SB3 SB4 SB5 SB6 SB7 SC SC3 SC4 NB NB2 NB6

× × × × × × × × × × × × × × × × f f f

SPCNT выполняет следующую обработку при использовании
данных скорости шпинделя (32-битные двоичные данные),
которые вводятся из ЧПУ или другого устройства в PMC:

(a) Выбор передачи (можно использовать до четырех передач с
GR1 поGR4.)

(b) Расчеткомандывращения двигателяшпинделя (13-битовые
двоичные данные), если включен автоматический выбор
передачи

(c) Расчеткомандывращения двигателяшпинделя (13-битовые
двоичные данные), если включен прямой выбор передачи

(d) Расчеткомандывращения двигателяшпинделя, если задано
перерегулирование шпинделя

(e) Фиксирование скорости двигателя шпинделя на верхнем
или нижнем пределе
Как показано на Рис.5.63.1 команда вращения двигателя
шпинделя рассчитывается из данных скорости шпинделя.
Максимальное значение (8191) команды двигателя шпин-
деля является эквивалентом аналоговогонапряжения в 10В.

ПРИМЕЧАНИЕ
Скорость двигателя фиксируется после установки
перерегулирования шпинделя.

Команда вращения двигателя шпинделя (13--битовые двоичные данные)

Максимальная скорость
двигателя (8191)
Верхний предел, на
котором фиксируется
скорость двигателя

Нижний предел, на
котором фиксируется
скорость двигателя

GR1 GR2 GR3 GR4

Скоростьшпинделя
(мин-1)

Макс. скорость
шпинделя
для GR1

Макс. скорость
шпинделя
для GR2

Макс. скорость
шпинделя
для GR3

Макс. скорость
шпинделя
для GR4

Pис. 5.63.1 Скорости шпинделя и соответствующие команды вращения двигателя шпинделя

Команда вращения двигателя шпинделя рассчитывается в
виде 13-битных двоичных данных. Если усилителем
шпинделя является аналого-цифровой преобразователь,
предусмотренный в станке,и онможет обрабатывать только
12-битные двоичные данные, рассчитываемая команда
вращения двигателя шпинделя должна быть разделена
пополам перед выводом (положение, смещенное на один
бит вправо, в регистре смещений).

5.63
SPCNT (УПРАВЛЕНИЕ
ШПИНДЕЛЕМ)

5.63.1
Функция
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(i) Управление шпинделем с автоматическим выбором
передачи
Эта функциональная команда использует данные
скорости шпинделя (32-битные двоичные данные) и
макс. скоростишпинделя, установленные в параметрах с
GR1 поGR4 этойфункциональной команды, для выбора
передачи, расчета команды вращения двигателя шпин-
деля для этого выбранного привода и вывода результата в
адрес данных управления. На основании этой инфор-
мации вывода программа последовательности должна
должным образом выполнить переключение привода и
вывести команду вращения к двигателю шпинделя.

Команда
вращения
двигателя
шпинделя

Скорость
шпинделя SPCNT

Управление шпинделем

Информация GR1 по GR2⎧
⎪
⎨
⎪
⎩

⎫
⎬
⎭

(ii) Управление шпинделем с прямым выбором передачи
Если установлен прямой выбор передачи, эта функ-
циональная команда не выполняет выбор передачи.
Передача, которую необходимо использовать, выби-
рается программой последовательности. Намеченная
передача должна быть установлена в адресе данных
управления, который является параметром этой функ-
циональной команды, при использовании программы
последовательности. Согласно установленной передаче
функциональная команда рассчитывает и выводит
команду вращения двигателя шпинделя. В этом случае у
команды вращения двигателя шпинделя есть линейная
взаимосвязь со скоростью шпинделя. Предполагается,
что линия для выбраннойпередачи тянетсядо еенижнего
предела (обозначенного пунктирной линией).
См. Рис.5.63.1.

Команда
вращения
двигателя
шпинделя

Скорость
шпинделя SPCNT

Управление шпинделем

Информация GR1 по GR2

⎫
⎬
⎭

⎧
⎪
⎨
⎪
⎩

Скорость двигателя шпинделя может быть зафиксирова-
на на верхнем и нижнем пределе так же с помощью
прямой спецификации передачи. Если ЧПУ выполняет
контроль постоянной скорости по поверхности, то
обычно выполняется управление шпинделем с прямой
спецификацией передачи.



Параметр управления шпинделем +0

Параметр управления шпинделем +4

Параметр управления шпинделем +8

Параметр управления шпинделем +12

Параметр управления шпинделем +16

Параметр управления шпинделем +20

Параметр управления шпинделем +24
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SPCNT

(SUB46)

*

ffff

Адрес данных

скорости

шпинделя

*

ffff

Адрес параметра

управления

шпинделем

*

ffff

Адрес данных

управления

OVRD

ACT

CIRC

(a) Прямая спецификация передачи (CIRC)
CIRC=0 : Отключает прямую спецификацию передачи.

(Включает автоматический выбор передачи.)
CIRC=1 : Включает прямую спецификацию передачи.

(b) Спецификация перерегулирования (OVRD)
OVRD=0 : Отключает функцию перерегулирования
OVRD=1 : Активирует функцию ручной коррекции.

(c) Спецификация выполнения команды (ACT)
ACT=0 : Команда SPCNT не выполняется.
ACT=1 : Команда SPCNT выполняется.

(a) Адрес данных скорости шпинделя
Задает адрес с четным номером, в котором сохраняются
данные скорости шпинделя (32-битные двоичные данные).

(b) Адрес параметра управления шпинделем
Задает адрес с четным номером, в котором сохраняются
параметры для управления шпинделем. Двоичные данные
устанавливаются в смежных 24-байтных ячейках памяти,
начиная с заданного адреса.

Данные нижнего предела скорости двигателя шпинделя

Данные верхнего предела скорости двигателя шпинделя

Макс. скорость шпинделя для передачи 1

Макс. скорость шпинделя для передачи 2

Макс. скорость шпинделя для передачи 3

Макс. скорость шпинделя для передачи 4

5.63.2
Формат

5.63.3
Условия управления

5.63.4
Параметры



Заданный адрес +0

Заданный адрес +1

Заданный адрес +2

Заданный адрес +3

Команда вращения

двигателя шпинделя

} Выбор передачи
шпинделя

} Перерегулирование
шпинделя

⎫
⎬
⎭
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(i) Данные нижнего предела скорости двигателя шпинделя
Устанавливает нижний предел скорости двигателя
шпинделя, полученный из следующего выражения:

Данные нижнего
предела скорости

двигателя шпинделя

× 8191

Минимальная скорость (мин-1),
заданная для двигателя шпинделя

Максимальная скорость (мин-1),
доступная для двигателя шпинделя

=

В качестве данных нижнего предела скорости двигателя
шпинделя можно задать значение от 0 до 8191.
Максимальная скорость двигателя шпинделя дости-
гается, если для двигателя применяется 10В.

(ii) Данные верхнего предела скорости двигателя шпинделя
Устанавливает верхний предел скорости двигателя
шпинделя, полученный из следующего выражения:

Данные верхнего
предела скорости
двигателя шпинделя

× 8191

Максимальная скорость (мин-1),
заданная для двигателя шпинделя

Максимальная скорость (мин-1),
доступная для двигателя шпинделя

=

(iii)Максимальная скорость шпинделя для GR1
Устанавливает максимальную скорость шпинделя
(мин-1) для GR1. Максимальная скорость шпинделя
должна быть установлена в этом параметре, даже если
передача GR1 не предоставляется. Максимальная
скоростьшпинделя это скоростьшпинделя, при которой
двигатель работает на максимальной для него скорости.

(iv) Максимальная скорость шпинделя для GR2
Устанавливает максимальную скорость шпинделя
(мин-1) для GR2. Если GR2 не предоставляется, этот
параметр должен быть установлен на 0.

(v) Максимальная скорость шпинделя для GR3
Устанавливает максимальную скорость шпинделя
(мин-1) для GR3. Если GR3 не предоставляется, этот
параметр должен быть установлен на 0.

(vi) Максимальная скорость шпинделя для GR4
Устанавливает максимальную скорость шпинделя
(мин-1) для GR4. Если GR4 не предоставляется, этот
параметр должен быть установлен на 0.

(c) Адрес данных управления
Нужно задать смежные 4-байтовые ячейки памяти,начиная
адреса с четным номером, заданного в параметре адреса
данных управления.

7 6 5 4 3 2 1 0

R08 R07 R06 R05 R04 R03 R02 R01

R13 R12 R11 R10 R09

GR4 GR3 GR2 GR1

SOV128 SOV64 SOV32 SOV16 SOV8 SOV4 SOV2 SOV1



5.ФУНКЦИОНАЛЬНЫЕ КОМАНДЫ B--61863RU/15ПРОГРАММА ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТИ PMC

338

(i) Выбор передачи шпинделя

7 6 5 4 3 2 1 0

GR4 GR3 GR2 GR1

[Для автоматического выбора передачи]
Эта функциональная команда находит соответст-
вующую передачу с помощью данных скорости
шпинделя и максимальной скорости шпинделя для
каждой передачи, затем выводит результат в
GR1-GR4.

[Для прямого выбора передачи]
Программа последовательности устанавливает пере-
дачу, подлежащую использованию в GR1 поGR4.

Эта функциональная команда рассчитывает команды
вращения двигателя шпинделя для всех скоростей,
начиная с верхнего предела скорости двигателя до
нижнего предела скорости (расширенная часть,
обозначенная пунктирной линией). См. Рис. 5.63.1.

(ii) Команда вращения двигателя шпинделя

7 6 5 4 3 2 1 0

R08 R07 R06 R05 R04 R03 R02 R01

R13 R12 R11 R10 R09

В этих адресах данных управления устанавливается
команда вращения двигателя шпинделя (13-битные
двоичные данные), рассчитанные с помощью этой
функциональной команды. Эта команда задает команду
вращения двигателя шпинделя с применением
перерегулирования шпинделя.

(iii)Перерегулирования шпинделя

7 6 5 4 3 2 1 0

SOV128 SOV64 SOV32 SOV16 SOV8 SOV4 SOV2 SOV1

Программа последовательности должна установить
перерегулирования шпинделя в двоичном формате.
Перерегулирования шпинделя от 0% до 255% можно
задавать в двоичном формате.

Управление шпинделем, прежде всего, используется для
управления скоростью шпинделя во время обычной резки.
Однако так же она может быть использована для:

(a) Вращения двигателя шпинделя на специальной скорости
при переключении передачи
Программа последовательности может выводить
соответствующие 13-битные двоичные данные в качестве
команды вращения двигателя шпинделя для вращения
двигателя шпинделя на специальной скорости, без
использования этой функциональной команды.

5.63.5
Использование
управления
шпинделем
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(b) Вращения шпинделя на специальной скорости во время
ориентации шпинделя
Включается при установке соответствующих данных
скорости шпинделя в функциональной команде (SPCNT).
Во время ориентации шпинделя шпиндель вращается с
заданной скоростью ориентации шпинделя с выбранной на
текущий момент передачей (выбор передачи не
производится). Выбор передачи отключается с помощью
установки CIRC на 1 (прямая спецификация передачи).

Команда вращения
двигателя шпинделя

Данные
скорости
шпинделя,
присланные
из ЧПУ и т.д.

SPCNT

Управление
шпинделем Информация

GR1 по GR2
Данные скорости

шпинделя

Данные
скорости
ориентации
шпинделя

⎧
⎪
⎨
⎪
⎩

⎫
⎬
⎭

⎧
⎨
⎩

(c) Управления шпинделем в цикле нарезания резьбы
метчиком
В цикле нарезания резьбы метчиком вращение шпинделя
реверсируется на дне отверстия. Использование передачи
HIGH для реверсирования вращения требует более низкого
аналогового напряжения, чем использование передачи
LOW. Поэтому использование передачи HIGH сокращает
время обработки. Для расширения используемого
диапазона передачи HIGH установите CIRC на 1, чтобы
отключить автоматический выбор передачи.

(d) Фиксирования скорости шпинделя
Если интерфейс BMI используется между ЧПУ и PMC,
шпиндель должен управляться PMC (программой
последовательности), как описано в руководстве BMI.
Фиксирование скорости шпинделя является одной из
операций управления шпинделем. Функциональная
команда управления шпинделем SPCNT (SUB46) может
использоваться для фиксирования скорости шпинделя.
Ниже приведено краткое описание метода фиксирования.
Подробные сведения об управлении см. в спецификациях
станка, поставляемых изготовителем станка.

Значение предела
двигателя шпинделя

Данные
скорости
шпинделя

Управление
шпинделем

Данные
предела
скорости
шпинделя

ОтGR1 до GR4
Команда вращения
двигателя шпинделя

⎧
⎪
⎨
⎪
⎩
⎧
⎨
⎩

⎫
⎪
⎪
⎪
⎬
⎪
⎪
⎪
⎭
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(e) Пример
Предположим, что параметры установлены следующим
образом:
Минимальная скорость, заданная для двигателя шпинделя
= 1000 мин-1

Максимальная скорость, заданная для двигателя шпинделя
= 35000 мин-1

Максимальная скорость, доступная для двигателя
шпинделя = 40000 мин-1

(Максимальная скорость, если применяется 10 В для
двигателя шпинделя)
Максимальная скорость для передачи 1 = 25000 мин-1

Максимальная скорость для передачи 2 = 40000 мин-1

Максимальная скорость для передачи 3 = 6000 мин-1

Максимальная скорость для передачи 4 = 100000 мин-1

Адреса данных скорости шпинделя = с F10 до F11 (с RO0
до RO15)
Используются заданные сигналы скоростей шпинделя
(с RO0 до RO15).
Адреса параметров управления шпинделем = с D10 до D33
Адреса данных управления = с R0 до R3

(1) Создайте функциональную команду.

SPCNT

SUB46

R10 D10 R0OVRD

ACT

CIRC

NUMEB

SUB40

2 0 R12

R9091.1

MOVW

SUB44

F10 R10

R9091.1

(2) Установите данные скорости шпинделя
Расширьте заданные сигналы скорости шпинделя
(F10 и F11) до 4 байтов.

R10 RO0 на 7 Скопировать из F10

RO8 на 15 Скопировать из F11

0 Очистить с помощью 0

0 Очистить с помощью 0
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(3) Установите параметры шпинделя.
Данные нижнего и верхнего предела скорости двигателя
шпинделя получаются следующим образом (см. i) и ii)
для b) в 4)):

Данные нижнего предела
скорости двигателя шпинделя

× 8191 = 204 (мин--1)
1000

40000
=

Данные верхнего предела
скорости двигателя шпинделя

× 8191 = 7167 (мин--1)
35000
40000

=

Затем параметры управления шпинделем устанавливаются
следующим образом:

от D10 до D13 204 Данные нижнего предела скорости двигателя шпинделя

от D14 до D17 7167 Данные верхнего предела скорости двигателя шпинделя

от D18 до D21 25000 Максимальную скорость шпинделя для передачи 1

отD22 до D25 40000 Максимальную скорость шпинделя для передачи 2

отD26 до D29 60000 Максимальную скорость шпинделя для передачи 3

отD30 до D33 100000 Максимальную скорость шпинделя для передачи 4

(4) Рассчитайте команду вращения двигателя шпинделя для
скорости шпинделя

Максимальная скорость
двигателя (8191)

Нижний предел, на котором
фиксируется скорость

двигателя
(7167)

Нижний предел, на котором
фиксируется скорость

двигателя

GR1 GR2 GR3 GR4

Скорость
шпинделя
(мин.-1)

(204)
Макс. скорость
шпинделя
для GR1
(25000)

Макс. скорость
шпинделя
для GR2
(40000)

Макс. скорость
шпинделя
для GR3
(60000)

Макс. скорость
шпинделя
для GR4
(100000)

Из приведенного выше графика можно получить
следующую таблицу:

Таблица 5.63.5 Максимальные и минимальные скорости

шпинделя для каждой передачи

Минимальная скорость
шпинделя (мин-1)

Максимальная скорость
шпинделя (мин-1)

GR1 622 21874

GR2 21875 34999

GR3 35000 52499

GR4 52500 87498

(Если CIRC = 0, OVRD = 0)



f : Можно использовать
× : Нельзя использовать
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Таким образом, если данные скорости шпинделя - 55000
(мин-1), когда не применяется перерегулирование
шпинделя (OVRD = 0) и не установлена прямая
спецификация передачи (CIRC = 0), команда вращения
двигателя шпинделя и передача шпинделя, подлежащие
использованию, получаются следующим образом:

от R0 до R1 Команда вращения двигателя шпинделя

4505

R2 8 (GR4) Выбор передачи шпинделя

PA1 PA3 SA1 SA2 SA3 SA5 SB SB2 SB3 SB4 SB5 SB6 SB7 SC SC3 SC4 NB NB2 NB6

× f × × f f × × f f f f f × f f f f f

Функциональная команда END обозначает конец программы
цепной схемы. Функциональная команда END должна
размещаться в конце программы цепной схемы.

END

SUB 64

5.64
END (КОНЕЦ
ПРОГРАММЫ
ЦЕПНОЙ СХЕМЫ)

5.64.1
Функция

5.64.2
Формат
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PA1 PA3 SA1 SA2 SA3 SA5 SB SB2 SB3 SB4 SB5 SB6 SB7 SC SC3 SC4 NB NB2 NB6

× f × × f f × × f f f f f × f f f f f

Функциональная командаCALL вызывает подпрограмму. Если
в CALL задан номер подпрограммы, происходит переход к этой
подпрограмме, если условие удовлетворяется.

CALL

SUB 65

Номер
подпро-
граммы

ACT

(a) Сигнал ввода
ACT=0 : Команда CALL не выполняется.
ACT=1 : Команда CALL выполняется.

(a) Номер подпрограммы
Задает номер подпрограммы, которую необходимо вызвать.
Номер подпрограммы должен быть задан в форме адреса P.

Пример: Вызов подпрограммы 1

CALL

SUB 65

P1

ACT

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
БудьтеосторожныприиспользованиикомандыCALLс
функциональной командой COM, COME, JMP или
JMPE. Подробнее см. Главу 9, часть I.

5.65
CALL
(УСЛОВНЫЙ ВЫЗОВ
ПОДПРОГРАММЫ)

5.65.1
Функция

5.65.2
Формат

5.65.3
Условия управления

5.65.4
Параметры
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× : Нельзя использовать
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PA1 PA3 SA1 SA2 SA3 SA5 SB SB2 SB3 SB4 SB5 SB6 SB7 SC SC3 SC4 NB NB2 NB6

× f × × f f × × f f f f f × f f f f f

Функциональная команда CALLU вызывает подпрограмму.
Если задан номер подпрограммы, происходит переход к этой
подпрограмме.

CALLU

SUB 66

Номер
подпро-
граммы

(a) Номер подпрограммы
Задает номер подпрограммы, которую необходимо вызвать.
Номер подпрограммы должен быть задан в форме адреса P.

Пример : Вызов подпрограммы 1

CALLU

SUB 66

P1

5.66
CALLU
(БЕЗУСЛОВНЫЙ
ВЫЗОВ
ПОДПРОГРАММЫ)

5.66.1
Функция

5.66.2
Формат

5.66.3
Параметры
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× : Нельзя использовать
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PA1 PA3 SA1 SA2 SA3 SA5 SB SB2 SB3 SB4 SB5 SB6 SB7 SC SC3 SC4 NB NB2 NB6

× f × × f f × × f f f f f × f f f f f

Функциональная команда SP используется для создания
подпрограммы. Номер подпрограммы задается как имя
подпрограммы. SP используется с функциональной командой
SPE (указанной далее) для того, чтобы задать диапазон
подпрограммы.

SP

SUB 71

Номер
подпро-
граммы

(a) Номер подпрограммы
Задает номер подпрограммы, которую необходимо
кодировать, используя эту команду. Номер подпрограммы
должен быть задан в форме адреса P.

Функция PA1 PA3 SA1 SA2 SA3 SA5 SB SB2 SB3 SB4 SB5 SB6 SB7 SC SC3 SC4 NB NB2 NB6

Номер
подпро--
граммы

× P1 -
P512

× × P1 -
P512

P1 -
P512

× × P1 -
P512

P1 -
P2000

P1 -
P512

P1 -
P2000

P1 -
P2000

× P1 -
P512

P1 -
P2000

P1 -
P512

P1 -
P2000

P1 -
P2000

Пример: Номер подпрограммы установлен на 1

SP

SUB 71

P1

5.67
SP
(ПОДПРОГРАММА)

5.67.1
Функция

5.67.2
Формат

5.67.3
Параметры



f : Можно использовать
× : Нельзя использовать
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PA1 PA3 SA1 SA2 SA3 SA5 SB SB2 SB3 SB4 SB5 SB6 SB7 SC SC3 SC4 NB NB2 NB6

× f × × f f × × f f f f f × f f f f f

Функциональная команда SPE используется для создания
подпрограммы. SPE используется с функциональной командой
SP. Задает диапазон подпрограммы. После выполнения этой
функциональной команды, управление возвращается к
функциональной команде, вызвавшей подпрограмму.

SPE

SUB 72

5.68
SPE (КОНЕЦ
ПОДПРОГРАММЫ)

5.68.1
Функция

5.68.2
Формат



f : Можно использовать
× : Нельзя использовать
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PA1 PA3 SA1 SA2 SA3 SA5 SB SB2 SB3 SB4 SB5 SB6 SB7 SC SC3 SC4 NB NB2 NB6

× f × × f f × × f f f f f × f f f f f

Функциональная команда JMPB передает управление цепной схеме
сразу же после установки метки в программе цепной схемы. Эта
команда перехода может свободно передавать управление до, и после
команды в пределах блока программы (главная программа или
подпрограмма), в котором кодирована эта команда. (См. описание
функциональной команды LBL, которая будет объяснена позднее.)
Посравнению с условнойфункциональной командой JMP у JMPB
есть следующие дополнительные функции:
D Для одной метки допускается выбор сразу нескольких команд
перехода.

DМожно использовать вложение команд перехода.

Блок
программы

Блок
программы
LBL AA

LBL AA

JMPB BB

JMPB AA

JMPB AA

JMPB AA LBL BB

Программа цепной схемы

JMPB

SUB 68

Специфи--
кация
метки
пункта

назначения
перехода

ACT

ACT=0 : Выполняется следующая команда после команды JMPB.
ACT=1 : Управление передается цепной схеме сразу же после

заданной метки.

(a) Спецификация метки
Задаетметкупунктаназначенияперехода.Номерметкидолжен
быть задан в форме адреса L.Можно задать значения от L1 до
L9999.

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
1 Для информации о спецификациях этой команды см.

Главу 10, часть I.
2 Если эта команда используется для перехода назад к

предыдущей команде, необходимо быть осторож--
ными, чтобы не вызвать бесконечный цикл.

5.69
JMPB
(ПЕРЕХОД КМЕТКЕ)

5.69.1
Функция

5.69.2
Формат

5.69.3
Условия управления
(ACT)

5.69.4
Параметры
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× : Нельзя использовать
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PA1 PA3 SA1 SA2 SA3 SA5 SB SB2 SB3 SB4 SB5 SB6 SB7 SC SC3 SC4 NB NB2 NB6

× f × × f f × × f f f f f × f f f f f

Функциональная команда JMPC возвращает управление от
подпрограммык главнойпрограмме.Обязательнокодируйтеметку
пункта назначения в главной программе. Спецификации этой
функциональной команды JMPC такие же, как и для
функциональной команды JMPB, за исключение того, что JMPC
всегда возвращает управление к главной программе.

D Для одной метки допускается выбор сразу нескольких команд
перехода.

JMPC AA

Программа цепной схемы
Главная

программа

Подпрограмма

Главная
программа

LBL AA

LBL BB

JMPC BB

LBL AA

JMPC AA

JMPC AA

Подпрограмма

JMPC

SUB 73

Специфи--
кация
метки
пункта

назначения
перехода

ACT

ACT=0 : Выполняется команда после команды JMPC.
ACT=1 : Управление передается цепной схеме после заданной метки

(a) Спецификация метки
Задает метку пункта назначения перехода. Номер метки должен
быть задан в форме адреса L.Можно задать номер отL1 доL9999.

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
1 Для информации о спецификациях этой команды см.

Главу 10, часть I.
2 Если эта команда используется для перехода назад к

предыдущей команде, необходимо быть осторож--
ными, чтобы не вызвать бесконечный цикл.

5.70
JMPC
(ПЕРЕХОД КМЕТКЕ)

5.70.1
Функция

5.70.2
Формат

5.70.3
Условия управления
(ACT)

5.70.4
Параметры



f : Можноиспользовать
× : Нельзяиспользовать

B--61863RU/15 5.ФУНКЦИОНАЛЬНЫЕ КОМАНДЫПРОГРАММА ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТИ PMC

349

PA1 PA3 SA1 SA2 SA3 SA5 SB SB2 SB3 SB4 SB5 SB6 SB7 SC SC3 SC4 NB NB2 NB6

× f × × f f × × f f f f f × f f f f f

ФункциональнаякомандаLBLзадаетметкувпрограммецепной
схемы. Она задает пункт назначения перехода для функцио-
нальныхкоманд JMPBи JMPC. (См.пояснениекфункциональ-
ным командам JMPB и JMPC.)

Программа цепной схемы

LBL AA
LBL AA

JMPB BB

JMPB AA

JMPC AA

JMPC AA LBL BB

LBL

SUB 69

Специфи--
кация
метки

(a) Спецификация метки
Задает пункт назначения перехода для функциональных
команд JMPB и JMPC. Номер метки должен быть задан в
форме адреса L.Можно задать номер метки от L1 до L9999.
Номер метки может использоваться более одного раза, до
тех пор, пока он используется в разных блоках программы
(главной программы, подпрограммы.)

ПРИМЕЧАНИЕ
Для информации об использовании этой команды см.
Главу 10, часть I.

5.71
LBL (МЕТКА)

5.71.1
Функция

5.71.2
Формат

5.71.3
Параметры
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× : Недоступно
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PA1 PA3 SA1 SA2 SA3 SA5 SB SB2 SB3 SB4 SB5 SB6 SB7 SC SC3 SC4 NB NB2 NB6

f f f f f f f f f f f f f f f f × × ×

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Требуется опция управления осями посредством

функции РМС.
2 Эта функциональная команда не может использо--

ваться в ЧПУ, у которого нет опции для управления
осями посредством РМС.

Эта функция упрощает квитирование сигнала DI/DO
(ввода/вывода данных) для управления осями посредством
РМС.

AXCTL

(SUB 53)

ffff

Ном. группы
сигнала DI/DO

ffff

Адрес данных
управления

осями

ACT

RST W1

f

Pис . 5.72.2 Формат команды AXCTL

Таблица 5.72.2 Кодирование команды AXCTL

Номер
шага

Ко-
манда

Номер
адреса

Номер
бита Комментарии

1 RD ffff. f RST

2 RD. STK ffff. f ACT

3 SUB 53 КомандаAXCTL

4 (PRM) ffff Номер сигнала DI/DO

5 (PRM) ffff Адрес данных управления осями

6 WRT ffff. f W1, завершение обработки

5.72
AXCTL
(УПРАВЛЕНИЕ
ОСЯМИ
ПОСРЕДСТВОМ
PMC)

5.72.1
Функция

5.72.2
Формат
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ACT=0 : Функция AXCTL не выполняется.
Если RST равно 1, выполняется обработка сброса
команды управления осями посредством. Если для
программы цепной схемы выполняется изменение
при RST установленном на 1, иногда невозможно
успешное выполнение команды AXCTL если про-
грамма цепной схемы выполняется снова.
При изменении программы цепной схемы устано-
вите RST и ACT на 0.

ACT=1 : Функция AXCTL выполняется.
ACT должно сохранятся равным ‘1’ до конца
обработки AXCTL.
И выполните сброс ACT сразу же после завершения
обработки (W1 = 1).

RST=0 : Разблокирование сброса.
RST=1 : Установите сигнал сброса (ECLRx) на 1. Все буфер-

ные команды недействительны и выполняемая
команда остановлена.
Установите RST одновременно со сбросом ЧПУ,
если ЧПУ приходит в состояние сигнала тревоги.

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
1 Если RST и ACT становятся 1 одновременно, RST

первична по отношению к ACT.
2 Остановка цепной схемы при ACT (или RST),

установленном на 1, выдаетWN03 на экране сигналов
тревоги PMC (низкоскоростной тип). В этом случае
функциональная команда не может выполняться
непрерывно. После выполнения функциональной
команды установите ACT (или RST) на 0.

(a) Номер группы сигналаDI/DO (ввода/вывода данных)

Задайте группу сигнала DI/DO (ввода/вывода данных) с
помощью номера.

1 : Группа А (отG142 доG149, от F130 до F132)
2 : Группа B (отG154 доG161, от F133 до F135)
3 : Группа C (отG166 доG173, от F136 до F138)

;Нельзя использовать в Power Mate-D/F
4 : ГруппаD (отG178 доG185, от F139 до F141)

;Нельзя использовать в Power Mate-D/F
5 : Группа E (отG226 доG233, от F228 до F230)

;Можно использовать только в Power Mate-D/F
6 : Группа F (отG238 доG245, от F231 до F233)

;Можно использовать только в Power Mate-D/F

5.72.3
Условие управления

5.72.4
Параметры
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Прибавьте 1000 к номеру выше следующим образом, если
используется HEAD2 для FS16/18-TT или сторону 2-ого
контура Power Matw-D.

1001 : Группа A (отG1142 доG1149, от F1130 до F1132)
1002 : Группа B (отG1154 доG1161, от F1133 до F1135)
1003 : Группа C (отG1166 доG1173, от F1136 до F1138)

;Нельзя использовать в Power Mate
1004 : ГруппаD (отG1178 доG1185, от F1139 до F1141)

;Нельзя использовать в Power Mate
Если сторона 3-его контура используется с серией 16i/18i,
для сигналов DI/DO (ввода/вывода данных) используются
следующие адреса:

2001 : Группа A (отG2142 доG2149, от F2130 до F2132)
2002 : Группа B (отG2154 доG2161, от F2133 до F2135)
2003 : Группа C (отG2166 доG2173, от F2136 до F2138)
2004 : ГруппаD (отG2178 доG2185, от F2139 до F2141)

(b) Номер группы сигнала DI/DO (ввода/вывода данных) для
PMi-D/H

1 : ГруппаА (отG142 доG149, от F130 до F132)
2 : Группа B (отG154 доG161, от F133 до F135)
3 : Группа C (отG166 доG173, от F136 до F138)
4 : ГруппаD (отG178 доG185, от F139 до F141)
5 : Группа E (отG464 доG471, от F500 до F502)
6 : Группа F (отG476 доG483, от F503 до F505)
7 : ГруппаG (отG488 доG495, от F506 до F508)
8 : ГруппаH (отG500 доG507, от F509 до F511)

Для стороны 2-ого контура PMi-D/H
1001 : Группа A (отG1142 доG1149, от F1130 до F1132)
1002 : Группа B (отG1154 доG1161, от F1133 до F1135)
1003 : Группа C (отG1166 доG1173, от F1136 до F1138)
1004 : ГруппаD (отG1178 доG1185, от F1139 до F1141)
1005 : Группа E (отG1464 доG1471, от F1500 до F1502)
1006 : Группа F (отG1476 доG1483, от F1503 до F1505)
1007 : ГруппаG (отG1488 доG1495, от F1506 до F1508)
1008 : ГруппаH (отG1500 доG1507, от F1509 до F1511)

ПРИМЕЧАНИЕ
С PMC--SB5 (RB5) нельзя использовать группу E и
последующие группы. Требуется SB6 (RB6) для
использования этих групп.

(c) Адрес данных управления осями
Выберите адреса мест, где содержатся данные управления
осями посредством PMC.
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+0

1

2

3

4

5

6

7

Задайте 0.

Задайте команду для установки

EC0x--EC6x.

Задайте данные для установки

EIF0x--EIF15x.

Задайте данные для установки

EID0x--EID31x.

(x=A / B / C / D)

FANUC зарезервирован

Управляющая команда

Данные команды 1

Данные команды 2

Имеется следующий набор функций:

Операции Управ-
ление

Данные команды
1

Данные команды
2

Ускоренный подвод 00H Скорость подачи

Не нужно устанав--
ливать, если ЧПУ
PRM. 8002#0 = 0.

Общая величина
перемещения

Рабочая подача
(подача за мин..)

01H Скорость подачи
(Примечание 1)

Общая величина
перемещения

Рабочая подача
(Примечание 2)
(подача за оборот)

02H Скорость подачи за
оборот

Общая величина
перемещения

Пропуск
(подача за мин.)
(Примечание 2)

03H Скорость подачи Общая величина
перемещения

Задержка 04H Не используется Время задержки

Возврат в реф.
положение

05H Не используется Не используется

Непрерывная подача
(Примечание 3)

06H Скорость подачи Направление
подачи
(Примечание 4)

Возврат в 1--ое реф.
положение
Возврат в 2--ое реф.
положение
Возврат в 3--е реф.
положение
Возврат в 4--ое реф.
положение
(Примечание 2)

07H

08H

09H

0AH

Скорость подачи

Не нужно устанав--
ливать, если ЧПУ
PRM. 8002#0 = 0.

Не используется

Внешняя импульсная
синхронизация
(Примечание 2)
(Примечани 3)

0BH
0DH
0EH
0FH

Импульсное
взвешивание

(Только серияM)

Не используется

Команда скорости
(Примечание 2)
(Примечание 5)
(Примечание 6)

10H Скорость подачи Не используется

Позиционирование
координат станка.
(Ускоренный подвод)
(Примечание 2)
(Примечание 6)

20H Скорость подачи

Не нужно устанав--
ливать, если ЧПУ
PRM. 8002#0 = 0.

Положение of
координат станка.
(абсолютное)
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ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
1 Еслидляскоростиподачизадается0,ЧПУнеработает.

Разблокируйте это состояние с помощью RST = 1.
2 Недоступно в PMC--МОДЕЛЬ PA1/PA3.
3 При окончании непрерывной подачи или внешней

импульсной синхронизации, установите RST на 1.
Непрерывнуюподачу нельзя использовать ссигналом
запрещающим буферизацию = 1. Нужно установить
этот сигнал на 0.

4 Задайте направление с помощью самого значимого
бита данных команды 2.

5 Ось управления командами должна быть задана для
оси вращения с помощью установки параметра ROTx
(Ном. 1006#0) на 0.

6 Неприменимо для Power Mate.
Однако эта функция применима для Power Mate i.

7 Подробнее,например,одиапазонеданныхкомандсм.
соответствующее руководство для каждой модели
ЧПУ.

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
Таблица, приведенная выше, не самая новейшая в
плане информации. Для получения самой последней
информации см. описания управления осями
посредством в “Руководстве посвязиЧПУ (Функции).”

Пример 1) В случае рабочей подачи (подача за мин.)

+0

1

2

3

4

5

6

7

Не используется (Задайте 0).

Код команды для рабочей подачи.

(подача за мин.)

Единица измерения: мм/мин

Единица измерения: 0.001 мм

(x=A / B / C / D)

0H

01H

Скорость подачи

Общая величина
перемещения
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Пример 2) В случае позиционирования координат станка.

+0

1

2

3

4

5

6

7

Не используется (Задайте 0).

Код команды для
позиционирования координат станка.

В случаеЧПУ PRM8002#0 = 0
не используется.

= 1
Скорость подачи.

(абсолютное)

0H

20H

0
или

скорость подачи

Положение в системе
координат станка

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
Необходимо установить параметры ЧПУ, имеющие
отношение к осевому перемещению.

W1=0 : Обычно это 0. W1=1 указывает на то, что команда
AXCTL завершена.
Задайте ACT=0 сразу же после завершения обработки.
(W1 = 1).

W1=1 : Оно станет равно 1, когда команда управления осями
посредством PMC разместится в буфере в ЧПУ (если
EMBUFx=0) или по завершению осевого перемещения
(если EMBUFx=1).

Если при обработке управления осями посредством PMC
возникает ошибка, устанавливается бит регистра вывода
операций. Вместе с тем, обработка завершена.

R9000

7 6 5 4 3 2 1 0

Ошибка спецификации номера
группы сигнала DI/DO
(ввода/вывода данных).

ПРИМЕЧАНИЕ
1 W1 становится 1 независимо от состояния ACT.
2 Это не связано с состоянием сигнала тревоги (EIALx).

5.72.5
Конец команды (W1)

5.72.6
Регистр вывода
операций (R9000)
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(1) Из этой функции невозможно выполнять следующие
сигналы.
Выполняйте с помощью LADDER (ЦЕПНАЯ СХЕМА).

D Сигнал остановки управления осями
ESTPx (G142#5, G154#5, G166#5,G178#5)

D Сигнал отключения сервосистемы
ESOFx (G142#4, G154#4, G166#4,G178#4)

D Сигнал остановки блока
ESBKx (G142#3, G154#3, G166#3,G178#3)

D Сигнал запрета остановки блока
EMSBKx (G143#7, G155#7, G167#7,G179#7)

D Сигнал выбора управляемой оси
EAX1-EAX8 (G136#0 to #7)

D Сигнал ручной коррекции
*FV0E-*FV7E (G151#0 to #7)

D Сигнал отмены ручной коррекции
OVCE (G150#5)

D Сигнал ручной коррекции ускоренного подвода
ROV2E, ROV1E (G150#1, #0)

D Сигнал холостого хода DRNE (G150#7)
D Ручной ускоренный подвод RTE (G150#7)
сигнал выбора

D Сигнал пропуска SKIP/ESKIP (X4#7, #6)
D Сигнал запрета буферизации

EMBUFx (G142#2, G154#2, G166/#2, G178#2)
(x=A / B / C / D)

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ
Перемещение не может быть гарантировано, если
сигнал выбора управляемой оси (EAXx) изменяется в
состоянии ACT=1.

(2) Сигнал запрета буферизации (EMBUFx)
0 : Команды помещаются в буфер в ЧПУ.
Даже если одна команда выполняется, ЧПУ принимает
следующуюкоманду,пока есть свободноеместо в буфере
ЧПУ.
W1 станет равно 1, когда команда управления осями
посредством PMC помещается в буфер в ЧПУ.

1 : Запрет буферизации в ЧПУ.
W1 станет равно 1, если завершено перемещение
управления оси, для которой была дана команда,
посредством PMC.

5.72.7
Комментарии



f : Можно использовать
∆ : Используемый в некоторых моделях ЧПУ
× : Нельзя использовать
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PA1 PA3 SA1 SA2 SA3 SA5 SB SB2 SB3
SB4 SB5 SB6 SB7 SC SC3

SC4 NB NB2 NB6

f f × × × × × × × ∆ ∆ × × × × × ×

ПРИМЕЧАНИЕ
PMC--SB5/SB6 можно использовать только в Power
Mate i--D/H.

Эта функция выводит сигнал, который указывает область, в
которой находится текущее положение в механической системе
координат. Эта область задается с помощью параметра.

PSGNL

(SUB 50)

ffff
Разделение
области

ffff
Текущее
положение

ACT

адрес данных
спецификации

адрес области
вывода

Pис. 5.73.2 Формат команды PSGNL

(a) Спецификация выполнения (ACT)
ACT=0 : Команда PSGNL не выполняется.
ACT=1 : Команда PSGNL выполняется.

5.73
PSGNL
(ВЫВОД СИГНАЛА
ПОЛОЖЕНИЯ)

5.73.1
Функция

5.73.2
Формат

5.73.3
Условие управления



5.ФУНКЦИОНАЛЬНЫЕ КОМАНДЫ B--61863RU/15ПРОГРАММА ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТИ PMC

358

(a) Адрес данных спецификации разделения области
Установите верхний адрес данных спецификации секции
области. Для данных спецификации секции области
необходимо 29 байта непрерывной памяти в области
энергонезависимой памяти.

Данные
спецификации
разделения области

+0

+1

+5

+9

+13

+17

+21

+25

+29

Данные
спецификации
разделения области

Ном. оси
или

Ном. контура

(1 :1--аяось, 2 :2--аяось,...)

(1 : 1--ый контур--1--ая ось
2 : 2--ой контур--1--ая ось)

II
(4 байта)

III--
(4 байта)

IV
(4 байта)

VI
(4 байта)

VII
(4 байта)

(1 байт)

I

(4 байта)

V

(4 байта)

D В случае спецификации ном. оси
Установитеном.осидля выбора. (1-байтныеданныедвоичного
формата)

(Пример) Ось ном.=1: Для координат станка 1-ой оси
Ось ном.=2: Для координат станка 2-ой оси

D В случае спецификации контура (Power Mate-МОДЕЛЬ D,
двухконтурное управление)
Установите ном. контура оси для выбора. (1-байтные данные
двоичного формата)

(Пример)
Спец. контура =1 : Для координат станка 1-ойосина 1-омконтуре)
Спец. контура .=2:Для координат станка 1-ойосина 2-омконтуре)

Все данные спецификации разделения области (I, II, III, ....,
VII) являются 4-байтными данными двоичного формата.
(Шкала - 0.001мм или 0.001д)

5.73.4
Параметры



Текущее положение

адрес области вывода
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<Пример разделения области>

-- +

(1) (2) (3) (4) (5) (6) (7) (8)

Общая площадь хода

I II III IV V VI VII

Как показано на рисунке выше, проверка может быть
выполнена для 8 областей, с (1) по (8) посредством
разделения общей площади хода7 разделительными
точками.

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
1 Установите данные разделительных точек по

возрастанию (I< II< .....<VI< VII).Если ониидут непо
возрастанию, невозможна нормальная работа
программы последовательности.

2 Дажееслинеобходимоменее7разделительныхточек,
нужно установить данные спецификации разделения
для 7.

(b) Адрес вывода области текущего положения
Адрес, выводящий разделенную область, в которой
находится текущее положение в системе координат станка.

7 6 5 4 3 2 1 0

(1) (2) (3) (4) (5) (6) (7) (8)

Соответствующий бит, установленный на 1, указывает
область, в которой расположено текущее положение в
системе координат станка.

(Пример)
Бит 0 становится 1, если текущее положение в системе
координат станка больше чемVII.Бит 1 становится 1, если
текущее положение в системе координат станка больше,
чем VI, но меньше, чем VII.

Если во время обработки вывода сигнала положения
происходит ошибка, устанавливается соответствующий бит в
регистре вывода операций.

R9000

7 6 5 4 3 2 1 0

Ошибка спецификации
номера оси или контура

5.73.5
Регистр вывода
операций (R9000)
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Этот пример является иллюстрацией того, как вывести сигнал
текущего положения первой оси 1 контура в системе координат
станка (данные спецификации разделения области и адреса
вывода области текущего положения установлены на D0321 и
R1000, соответственно).

PSGNL

(SUB 50)

D0321 R1000ACT

D0321

D0322

D0326

D0330

D0334

D0338

D0342

D0346

1

--300000

--200000

--100000

0

100000

200000

300000

Десятичный

Если ACT = 1 для указанной выше цепной схемы и данных
спецификации разделения области, вывод области текущей
спецификации (R1000) выглядит следующим образом:

DR1000.0=1: Текущее положение в системе координат станка
больше, чем 300.000 мм.

DR1000.1=1: Текущее положение в системе координат станка
больше,чем 200.000мм,номеньше,чем 300.000мм.

DR1000.2=1: Текущее положение в системе координат станка
больше,чем 100.000мм,номеньше,чем 200.000мм.

DR1000.3=1: Текущее положение в системе координат станка
больше, чем 0 мм, но меньше, чем 100.000 мм.

DR1000.4=1: Текущее положение в системе координат станка
больше, чем -100.000 мм, но меньше, чем 0 мм.

DR1000.5=1: Текущее положение в системе координат
станка больше, чем -200.00 мм, но меньше,
чем -100.000 мм.

DR1000.6=1: Текущее положение в системе координат
станка больше, чем -300.000 мм, но меньше,
чем -200.000 мм.

DR1000.7=1: Текущее положение в системе координат станка
меньше, чем -300.000 мм.

5.73.6
Пример
использования
сигналов положения



f : Можно использовать
∆ : Используемый в некоторых моделях ЧПУ
× : Нельзя использовать
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PA1 PA3 SA1 SA2 SA3 SA5 SB SB2 SB3
SB4 SB5 SB6 SB7 SC SC3

SC4 NB NB2 NB6

f f × × × × × × × ∆ ∆ × × × × × ×

ПРИМЕЧАНИЕ
PMC--SB5/SB6 можно использовать только в Power
Mate i--D/H.

УстановитеW1=1, когда текущая позиция в системе координат
станка находится в области, заданной параметрами.

PSGN2

(SUB 63)

Адрес данных
управления

ACT ffff W1

f

Pис . 5.74.2 Формат команды PSGN2

(a) Спецификация выполнения (ACT)
ACT=0 : Команда PSGN2 не выполняется.
ACT=1 : Команда PSGN2 выполняется.

5.74
PSGN2
(ВЫВОД СИГНАЛА
ПОЛОЖЕНИЯ 2)

5.74.1
Функция

5.74.2
Формат

5.74.3
Условие управления
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(a) Адрес данных управления
Установите верхний адрес данных управления.
Для данных спецификации области необходимы 9 байтов
области непрерывной памяти в энергонезависимойпамяти.

Данные
управления+0

(основная
спецификация)

+1

+5

+9

Ном. оси
или

Ном. контура

Пограничная точка 1
(4байта)

Пограничная точка 2
(4байта)

(1байт)

(1 :1--аяось, 2 :2--аяось,...)

(1 : 1--ый контур--1--ая ось
2 : 2--ой контур--1--ая ось)

D В случае спецификации ном. оси
Установите ном. оси для выбора. (1-байтные данные
двоичного формата)

(Пример) Ось ном.=1 : Для координат станка 1-ой оси
Ось ном.=2 : Для координат станка 2-ой оси

D В случае спецификации контура (Power Mate-МОДЕЛЬ D,
двухконтурное управление)
Установите ном. контура оси для выбора. (1-байтные
данные двоичного формата). В PMC-SB5/SB6 для Power
Mate i данные управления могут использоваться по
следующей расширенной специфи- кации. Обычно
использование расширенной специфика- ции предлагает
более быструю операцию. Поэтому рекомендуется
использовать расширенную спецификацию.
Данные управления требуют 12 последовательных байтов в
энергонезависимой памяти.

Данные
управления+0
(расширенная
спецификация)

+2

+3

+4

+8

+12

Зафиксировано на 0
(2байта)

Спецификация
контура
(1байт)

Номер оси
(1байт)

Пограничная точка 1
(4байта)

Пограничная точка 2
(4байта)

(0 = контур 1, 2 = контур 2, ...)

(1 = первая ось, 2 = вторая ось, ...)

5.74.4
Параметры
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D Спецификация контура
Задан контур. (однобайтные данные двоичного формата)

(Пример) Спецификация контура = 0: Задан контур 1.
Спецификация контура = 2: Задан контур 2.
Спецификация контура = 3: Задан контур 3.

D Спецификация номера оси
Задан номер оси. (однобайтные двоичные данные)

(Пример) Номер оси = 1: Заданы координаты станка для
первой оси.

Номер оси = 2: Заданы координаты станка для
второй оси.

(Пограничные точки<1>и<2> являются четырехбайтными
двоичными данными. Единица измерения для них - 0.001
мм или 0.001 дюйм.

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
Данные для обеих пограничных точек <1> и <2>
должны задаваться по возрастанию (пограничная
точка 1≦ пограничная точка 2).

<Пример разделения области>

W1

--

1
0

Примечание) Включает
+ F : Пограничная точка <1><2>.

Пограничная точка < 1 > Пограничная точка < 2 >

F F

Общая площадь хода

W1=0 : Текущая позиция в системе координат станка
находится за пределами области, заданной
параметрами.

W1=1 : Текущая позиция в системе координат станка
находится в пределах области, заданной параметрами.

Если во время обработки вывода сигнала положения
происходит ошибка, устанавливается соответствующий бит в
регистре вывода операций.
В этом случаеW1 = 0.

R9000

7 6 5 4 3 2 1 0

Ошибка спецификации
номера оси или контура

5.74.5
Вывод области
текущего положения
(W1)

5.74.6
Регистр вывода
операций (R9000)
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D Этот пример является иллюстрацией того, как вывести
сигнал текущего положения второй оси 1 контура в системе
координат станка, если это положение в промежутке между
-100.000 мм и 200.000 мм.
(Адрес данных управления установлен наD0320.)

PSGN2

(SUB 63)

D0320ACT W1

f

Двоичный

D0320

D0321
D0322
D0323
D0324

D0325
D0326
D0327
D0328

00000010

01100000
01111001
11111110
11111111

01000000
00001101
00000011
00000000

Десятичный

(2)

(--100000)

(200000)

(Основная спецификация)

PSGN2

(SUB 63)

D0320ACT W1

f

Двоичный Десятичный

(Основная спецификация)

D0320
D0321

D0322

D0323
D0324
D0325
D0326
D0327
D0328
D0329
D0330
D0331

00000000
00000000

00000000

00000010
01100000
01111001
11111110
11111111
01000000
00001101
00000011
00000000

0

0

2

--100000

200000

Если ACT = 1 для вышеуказанной цепной схемы и данных
управления, W1 = 1 то: -100.000 ≦ текущее положение
(вторая ось) в системе координат станка≦ 200.000 мм

5.74.7
Пример
использования
сигналов положения



f : Можно использовать
∆ : Можно использовать в зависимости от версии

программного обеспечения
× : Нельзя использовать
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PM--D/H PA1 PA3

× ∆

FS16/18A SA1 SA2 SA3 SB SB2 SB3 SC SC3

× × × × × × × ×

FS16/18B SA1 SB3 SB4

× ∆ ∆

FS16/18 B/C SC3 SC4

∆ ∆

FS16/18C SA1 SB5 SB6

∆ ∆ ∆

FS20 SA1 SA3

× ×

FS21B SA1 SA3

× ×

FS16i/18i/21i
PMi

SA1 SA5 SB5 SB6 SB7
PMi

f f f f f

FS15B NB NB2

∆ ∆

FS15i NB6

f

FS0i--A SA1 SA3

∆ ∆

FS0i--B
FS0i Mate A/B

SA1 SB7
FS0i Mate--A/B

f f

5.75
NOP
(НЕТ ОПЕРАЦИИ)
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Во время создания программы цепной схемы при исполь-
зовании автономного программатора, если программа
компилируется с заданием установки, при которой исполь-
зуется сетевой комментарий или код перевода страницы или
выводится сетевой комментарий, информация положения
сетевого комментария или кода перевода страницы выводится
как команда NOP. Эта команда не осуществляет никаких
операций во время выполнения цепной схемы.

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
1 Не перемещайте и не удаляйте команду NOP с помощью встроенной функции

редактирования. Во время декомпиляции информация положения сетевых
комментарий и перевод страницы теряются.

2 Для модели, которая не поддерживает эту команду, всегда компилируйте программу
без задания установки, с которой выводятся указатели сетевых комментариев. Если
команда NOP выполняется в модели, которая не поддерживает эту команду, может
возникнуть системная ошибка.
Установите следующие элементы в окне опции компилятора программатора как
показано ниже:

FANUC LADDER--II Выберите [None] для [Net Comment].
FANUC LADDER--III Отмените проверку [Output Net Comment Pointers].

3 Эта командаможет использоваться для следующих моделей, на которых установлены
перечисленные или более поздние версии программного обеспечения:

PM--D/H PMC--PA1 4074/01 до, 4078/06 до
(Нельзя использовать в серии 4075)

FS16B/18B PMC--SB3/SB4 4066/08 до
Карта редактирования 4073/06 до

FS16C/18C PMC--SA1/SB5/SB6 4067/09 до
Карта редактирования 4090/04 до

FS16B/18B/16C/18C PMC--SC3/SC4 4068/08 до
FS15B PMC--NB/NB2 4048/06 до, 4049/01 до

(Нельзя использовать в серии 4075)
FS0i--A PMC--SA1/SA3 4088/03 до

Карта редактирования 4089/02 до

5.75.1
Функция
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6 ЭНЕРГОНЕЗАВИСИМАЯ ПАМЯТЬ
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Память считается энергонезависимой, если ее содержание не
стирается при отключении питания.

(1) Используется для таймера
Время можно установить и отобразить с помощью
ЭЛТ-монитора/панели ручного ввода данных.
Установленное время может быть считано или записано с
помощью команды программы последовательности.

(2) Используется для счетчика
Эта область используется для хранения предварительно
заданных и совокупных значений счетчика. Значениямогут
заданы и отображены с помощью ЭЛТ-монитора/панели
ручного ввода данных. Эти значения могут быть считаны и
записаны с помощью команды программы последова-
тельности.Подробную информацию относительно адресов
см. в разделе 3.5
Формат данных - двухбайтный двоично-десятичный или
двоичный, а цифры старшего разряда вводятся в меньший
адрес.
С помощью системного параметра выбирается, будет ли
обработка счетчика вестись двоично-десятичным или
двоичным форматом.

Пример) Адреса счетчика PMC - C0 и C1 и заданное
значение составляет 1578.

7 8

1 5

С 0

Двоично--десятичный код (1578)

7 6 5 4 3 2 1 0

0 1 1 1 1 0 0 0

С 1

7 6 5 4 3 2 1 0

0 0 0 1 0 1 0 1

С 0

С 1

Двоичный код (1578)

7 6 5 4 3 2 1 0

0 0 1 0 1 0 1 0

27 26 25 24 23 22 21 20

7 6 5 4 3 2 1 0

0 0 0 0 0 1 1 0

215 214 213 212 211 210 29 28

Чтобы изменить цифры низшего порядка заданного
значения с помощью команды программы последова-
тельности при использовании 1 байтовой обработки,
задайте C0 в качестве адреса вывода параметров
функциональных команд для ввода новых данных.

6.1
ТАЙМЕР, СЧЕТЧИК,
УДЕРЖИВАЮЩЕЕ
РЕЛЕ, УПРАВЛЕНИЕ
ЭНЕРГОНЕЗАВИСИМ
ОЙ ПАМЯТЬЮ,
ТАБЛИЦА ДАННЫХ
DATA
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(3) Удерживающее реле
Эта память используется в качестве параметров, удерживаю-
щихрелеи т.д. для последовательногоуправления.Установкаи
отображение возможны с помощью ЭЛТ-монитора/панели
ручного ввода данных, а команды программы последователь-
ности могут использоваться для считывания и записи. Так как
данные заданные или отображенные с помощью ЭЛТ-
монитора/панели ручного ввода данных являются двоичными
восемью битами, каждая из восьми цифр данных задается или
отображается как 0 или 1.

(4) Управление энергонезависимойпамятью (MWRTF,MWRTF2)
(Адрес K16)
Эта память используется, если положение перемещающейся
части станка, например, револьверной головки токарного
станка, сохраняетсяв коде (двоично-десятичномит.д.), дляего
поддержания пока питание отключено.

#7 #6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

K16 MWRTF2 MWRTF

Установка и отображение возможны с помощью ЭЛТ-
монитора/панели ручного ввода данных, а команды про-
граммы последовательности могут использоваться для
считывания и записи. Если, например, по какой-то причине
происходит отключение питания во время вращения револь-
верной головки, то револьверная головка останавливается, и
возникает разница между содержанием памяти, в котором
сохраняется положение и фактическим положением. При
включении питания вновь станок будет вне последователь-
ности. Во избежание этого используйте управление энерго-
независимой памятью и программу последовательности
следующим образом.

(a) Установите MWRTF в управлении энергонезависимой
памятью на 1 перед запуском револьверной головки.

(b) Запустите револьверную головку.
(c) Установите MWRTF на 0 после остановки револьверной

головки.
(d) MWRTF остается на 1 при отключении питания в

промежутке между a) и c).
(e) При включении питания вновь автом.MWRTF2= 1, а отчет

об ошибке направляется в программу последовательности.
Такимобразом,программапоследовательностипроизводит
обработку с (a) по (d), проверяет ошибку MWRTF2 и
выводит сигнал тревоги, еслиMWRTF2 = 1 (ошибка).

(f) В ответ оператор должен установитьMWRTFиMWRTF2на
0 с помощьюЭЛТ-монитора/панели ручного ввода данных.

(g) Возобновите операцию после того, как содержание памяти
и положение револьверной головки выровнены.

(5) Таблица данных
Значительное количество числовых данных (таблица данных)
может быть использовано для последовательного управления с
помощью PMC.Подробные сведения см. в разделе 6.3.
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Все данные энергонезависимой памяти могут быть считаны и
записаны с помощью программы последовательности.Память,
считываемая и записываемая с помощью программы
последовательности PMC, является фактически не энергонеза-
висимой памятью, а отображением энергонезависимой памяти
(RAM), сохраняющей те же данные, что и энергонезависимая
память. При отключении питания данные в отображении
энергонезависимой памяти исчезают. Сразу же после
включения питания, данные энергонезависимой памяти
автоматически передаются в отображение энергонезависимой
памяти. До выключения питания, данные корректно
восстанавливаются.

Если отображение энергонезависимой памяти перезаписы-
вается программой последовательности, то данные автомати-
чески передаются в память КМОП или ЦМД-память.

Если программа последовательности перезаписывает область
отображения энергонезависимойпамяти, то перезаписываемые
данные автоматически перемещаются в энергонезависимую
память.

Перезапись энергонезависимой памяти так же может быть
выполнена с помощью перезаписи дополнительных адресов
отображения энергонезависимой памяти в дополнительной
настройке времени. Измененные данные будут автоматически
перемещены в энергонезависимую память.

Поэтому нет необходимости в специальной обработке в случае,
если программа последовательности записывает или считывает
энергонезависимую память. Запись в энергонезависимую
память занимает какое-то время (512 мс).

6.2
СЧИТЫВАНИЕ И
ЗАПИСЬ ДАННЫХ
ЭНЕРГОНЕЗАВИ-
СИМОЙ ПАМЯТИ
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(1) Введение

Иногда последовательное управление PMC требует
значительного количества числовых данных (называемых в
дальнейшем таблицей данных. Если содержание такой
таблицы данных свободно устанавливается или
считывается, оно может использоваться как различные
данные управления последовательностью PMC, например,
как номера инструментов в списке автоматической смены
инструмента (АСИ).

Каждый размер таблицы может быть установлен по выбору
в памяти для таблицы данных, а 1-, 2-, или 4-байтовые
двоичные или двоично-десятичные данные могут
использоваться для каждой таблицы, соответственно
образуя простую для использования таблицу.

Данные в таблице данных могут быть заданы в
энергонезависимой памяти или отображены с помощью
ЭЛТ-монитора/панели ручного ввода данных.

Данные, заданные в таблице данных, также могут быть
свободно считаны или записаны программой
последовательности с помощью таких функциональных
команд как поиск данных (DSCHB) или перемечение
данных изменения индекса (XMOVB).

ПРИМЕЧАНИЕ

Подробнее об используемом диапазоне см. I--3.

(2) Конфигурация таблицы данных PMC и примечания по
программированию

(a) Конфигурация таблицы данных
Таблица данных PMC состоит из данных управления
таблицами и таблицы данных. Данные управления
таблицами отвечают за размер и формат данных
(двоичный или двоично-десятичный) таблиц.
Эти данные управления таблицами должны быть прежде
всего заданы с ЭЛТ-монитора/панели ручного ввода
данных до подготовки таблицы данных. В программе
последовательности нельзя считать или записать данные
управления таблицами. Если содержание энергонезави-
симойпамяти считывается или записывается с помощью
гибкого диска, то вместе считываются или записываются
данные управления таблицами. Рис 6.3 (a) - общая
конфигурация таблицы данных, а Рис 6.3 (b) - подробная
конфигурация таблицы данных. По конфигурации
таблицы данных см. также 3.7

6.3
ТАБЛИЦА ДАННЫХ
PMC
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(b) Адрес головной части таблицы данных
Если таблица данных начинается с нечетного адреса,
например, когда таблица данных создается с нечетным
числом однобайтных данных, команда DSCHB
выполняется медленнее, чем в случае, если таблица
данных начинается с четного адреса. Рекомендуется,
чтобы начальный адрес таблицы данных был четным
числом.

Таблица основных данных
(1860 байт или 3000 байт)

Данные управления таблицами

Таблица
данных

Номер таблицы данных

D0
D1

D1859
или

D2999

Pис. 6.3 (a) Общая конфигурация таблицы данных
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0 Данные
1 Таблица данныхn
:
np

0 Данные
1 Таблица данных 1
:
n1

0
1
2 Данные
3 Таблица данных 2
:
:
n2

Ном. Адрес

Параметр таблицы

Тип данных

Число данных

Адрес головной части
таблицы данных

D0

D1

D2

Параметр таблицы

Тип данных

Число данных

Адрес головной части
таблицы данных

Параметр таблицы

Тип данных

Число данных

Адрес головной части
таблицы данных

Число таблиц

Данные управления
таблицей 1

Данные управления
таблицей 2

Данные управления
таблицей n

Номер таблицы

Номер таблицы

Номер таблицы

Номер таблицы

Данные управления
таблицами

Таблица данных

(Примечание)
n1, n2, и np -- последний номер
таблицы каждой таблицы данных .

Pис. 6.3 (b) Подробная конфигурация таблицы данных
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(3) Данные управления таблицами
С помощью данных управления таблицами осуществляется
управление таблицей данных
Если данные управления таблицами установлены неверно,
то невозможно должным образом создать таблицу данных,
описанную в пункте (4).
В соответствии с описанием, приведенным в пункте (3),
задайте данные управления таблицей, затем создайте
таблицу данных.

(a) Число групп таблиц
Задайте число групп таблиц данных в двоичномформате.

(b) Данные управления для групп таблиц с 1 по n
У каждой таблицы данных есть данные управления
таблицей, состоящие из начального адреса таблицы,
параметров таблицы, типа данных и числа элементов
данных.

(i) Начальный адрес таблицы
Задайтеначальныйадрес таблицыотD0доD1859или
отD0 до D2999.

(ii) Параметр таблицы

#7 #6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

MASK COD

0 :Таблицаданных задаетсяв двоичномформате.
1 : Таблица данных задается в двоично-
десятичном формате.

COD

0 : Содержание таблицы данных не защищено.
1 : Содержание таблицы данных защищено.

MASK

⎧
⎨
⎩
⎧
⎨
⎩

(iii)Тип данных
Задайте длину данных в таблице данных.

0 : Один байт
1 : Два байта
2 : Четыре байта

⎧
⎨
⎩

(iv) Число элементов данных
Задайте число элементов данных, используемых в
таблице данных.

(4) Таблица данных
Таблица данных может быть создана в диапазоне памяти
(D-адрес)длятаблицыданныхиотдельныхгрупп.Эточисло
групп определяется с помощью числа таблиц данных
управления таблицей.

Максимальное число групп таблиц.
Кроме PMC-NB max - 100 таблиц

PMC-NB max - 50 таблиц
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Таблица 1
(1--байтовые данные)

0

1

2

3

Таблица 2
(2--байтовые данные)

n

1

p

Номер таблицы

Каждая таблица данных может использоваться в 1, 2 или 4
байтовых данных. С помощью параметра таблицы данных
управления таблицей определяется использовать ли 1 или 2
байтовые данные. Поэтому номер таблицы 1 берется для
1-байтовых данных, если данные таблицы - 1 байт;
2-байтовые данные, если данные таблицы - 2 байта.

(5) Ввод данных в таблицу данных
Задайте число местоположения в таблице данных с
помощью ЭЛТ-монитора/панели ручного ввода данных,
затем введите данные. Число для каждого местоположения
в таблице определяется для каждой группы таблиц данных.

ПРИМЕЧАНИЕ
Считывание и запись таблицы данных доступны из
программы последовательности.
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7 ФОРМАТ ЦЕПНОЙСХЕМЫ

Разработчикинспектируетипроверяетцепнуюсхему впроцессе
разработки. Однако следует отметить, что другие люди
(например, мастера техобслуживания) занимаются считыва-
нием цепной схемы значительно больше количество времени,
чем разработчик.
Соответственно цепная схема должна быть написана таким
образом, чтобы быть доступной для понимания всем.
Сэтойцельюзадаютсясоответствующиесимволы,методзаписи
и другие методы как подробно описано ниже.
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Адреса, названия сигналов, комментарии и номера строк
должны быть вставлены в цепную схему для активизации всех
пользователей для свободного считывания цепной схемы.

Каждый адрес состоит из номера адреса и номера бита как
показано ниже.

Номер бита (от 0 до 7)

Номер адреса
(числовой, из 4 или менее цифр, следующих за
алфавитным символом)

В начале каждого номера адреса ставится алфавитный символ
для обозначения типов сигналов как показано в Таблице 7.1.1.

Таблица 7.1.1 Алфавитные символы номеров адресов

Символ Тип сигнала

X Сигнал ввода со станка на PMC (MT→PMC)

Y Сигнал вывода с PMC на станок (PMC→MT)

F Сигнал ввода с ЧПУ на PMC (ЧПУ�PMC)

G Сигнал вывода PMC на ЧПУ (PMC→ЧПУ)

R Внутреннее реле

E Дополнительное внутреннее реле

А Запрос отображения сообщения

C Счетчик

К Удерживающее реле

D Таблица данных

T Регулируемый таймер

L Номер метки

P номер подпрограммы

7.1
АДРЕСА,
НАЗВАНИЯ
СИГНАЛОВ,
КОММЕНТАРИИ И
НОМЕРА СТРОК

7.1.1
Адреса
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К сигналам ввода-вывода должны быть прикреплены
соответствующие символы в качестве названий сигналов
согласно следующей процедуре.

(1) Названия всех сигналов, в которые входят сигналы ЧПУ и
сигналы станка, представлены в пределах 6 знаков.
Для работыприменимы все буквенно-цифровые символыи
специальные символы, описание которых дается в этом
руководстве.

(2) Для названий сигналов ЧПУ↔PMC названия сигналов,
показанные в таблице адресов PMC, применяются для
работы в том виде как они есть.

(3) Сигналы ЧПУ, которые должны вводиться со станка и
сигналы ЧПУ, которые должны отправляться на станок,
отличаются друг от друга префиксом X или Y в начале этих
названий сигналов ЧПУ↔PMC, соответственно.
Например, сигнал ввода единичного блока отображается
какXSBKспрефиксомX,в товремякаксигнал выводапуска
лампы отображается как YSTL с префиксом Y. Однако если
в качестве префикса в начале имени сигнала ЧПУ↔PMC
стоит X или Y, количество знаков определенных названий
сигналов превышает 6. В таком случае последний знак
такого названия сигнала опускается (*SECLP↔X*SECL)

Комментарий в пределах 30 знаков может быть вставлен в
обмотку реле в программе последовательности, а каждый
символ в таблице символов.
Если обмотки сигналов являются сигналами вывода на станок,
вставьте подробное описание сигнала для всех обмоток реле в
качестве комментария,которыйнеобходимо вставить в обмотку
реле. Также вставьте подробное описание сигнала, если в
управлении последовательностью важны другие вспомогатель-
ные реле.
Обязательно вставьте подробные описания сигналов ввода, в
частности, относящиеся к станку, в качестве комментариев в
таблицы символов.
Подробные комментарии необходимы, так как достаточно
трудно угадывать значения сигналов специфичных для
определенного станка, ориентируясь только на имя символа.

Ккаждой строке цепной счемы должен быть прикреплен номер
строки. Подробно см. Раз. 7.3.

7.1.2
Названия сигналов

7.1.3
Комментарии

7.1.4
Номера строк
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Символ Описание

контакт A

контакт B

Это контакты реле в PMC, и они исполь--

зуются для другого ввода со стороны станка

и ЧПУ

контакт A

контакт B

Это сигналы ввода с ЧПУ.

контакт A

контакт B

Это сигналы ввода со стороны станка

(включая встроенную панель ручного

управления).

контакт A

контакт B

Это контакты таймера в PMC

Это обмотка реле, контакт которой исполь--

зуется только в PMC.

Это обмотка реле, контакт которой

выводится на ЧПУ.

Это обмотка реле, контакт которой

выводится на станок.

Это обмотка таймера в PMC.

Это функциональная команда PMC. Факти--

ческая форма варьируется в зависимости

от команды.

ПРИМЕЧАНИЕ
Если обмотка представлена с помощью или , то
реле находится в переделах PMC, и контакт
использует или .

7.2
СИМВОЛЫ,
ИСПОЛЬЗУЕМЫЕ В
ЦЕПНОЙ СХЕМЕ
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(1) Формат
Размер должен быть A3 или A4 (стандарт JIS).

(2) Столбцы используются для проводки.

Номер строки

3A

3B

3P

Управление шпинделем

(3) Разделите цепи на несколько функций. И запрограмми-
руйте туже функцию в отдельной программе.

Пример) Режим управления, управление шпинделем,
управление револьверной головкой, управление АИШ.

(4) Присвойте номер строки каждой строке следующим
образом:

Символ строки (от A до Z)

Номер страницы (от 1 до 999)

(5) Напишите контакт реле с названием сигнала обмотки реле,
номером строки и адресом.

Название сигнала

Адрес
Номер строки

(6) Для сложного определения времени временная диаграмма
должна быть на той же странице цепной схемы.

(7) Значенияномеровкодов дляфункцийS,TиM должныбыть
перечислены в цепной схеме.

(8) Часть последовательности 1-ого уровня должна быть
записана в начале цепной схемы.

(9) На первой странице цепной схемы должны быть записаны
следующие данные:

(i) Расчетный номер программы последовательности
Изготовитель станка должен присваивать расчетные
номера программы последовательности и ПЗУ и
организовывать их.

(ii) Описание символа
(iii) Таблица установки таймера, счетчикаи параметров PMC

и их значений.
(iv) Описание функциональной команды.

(10)Следует присваивать простое для понимания название.

7.3
ФОРМАТ ЦЕПНОЙ
СХЕМЫ
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У общей цепи последовательности реле есть бесконечное число
контактов, таким образом, несколько реле совместно
используют один контакт, с тем чтобы максимально сократить
число используемых контактов.

А

R1

R2

В

Считается, что PMC имеет бесконечное число контактов реле и
записывается, как показано на рисунке ниже.

А

R1

R2

ВА

7.4
БЕСКОНЕЧНОЕ
ЧИСЛО КОНТАКТОВ
РЕЛЕ
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8 РАЗНОЕ

Для создания программы цепной схемы, относящейся к
функции управления осями, с помощью PMC см. подраздел
”Функция управления осями с помощью PMC” в руководстве
по связи.



f : Использоваться могут
× : Использоваться немогут.
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9 СТРУКТУРИРОВАНИЕ ПРОГРАММЫ
ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТИ

PA1 PA3 SA1 SA2 SA3 SA5 SB SB2 SB3 SB4 SB5 SB6 SB7 SC SC3 SC4 NB NB2 NB6

× f × × f f × × f f f f f × f f f f f

С условным PMC описание программы цепной схемы дается
последовательно. При использовании языка цепных схем,
который допускает структурное программирование, дости-
гаются следующие преимущества:

D Программа проста для понимания и создания.

D Легко обнаружить ошибку программы.

D При возникновении ошибки в операции легко обнаружить
ее причину.
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Поддерживаются три основных возможности структурного
программирования.

(1) Программирование на основе использования подпрограмм
Подпрограмма может состоять из последовательности
цепных схем в качестве блоков обработки.

⋅
⋅
⋅

Задача A ⋅ ⋅ ⋅ ⋅ f

FUNC ⋅ ⋅ ⋅ ⋅ f

Задача B

(2) Вложение
Подпрограммы цепной схемы, созданные выше в 1,
объединяются в структуру последовательности цепных
схем.

D
D
D

Задача A Задача A1 Задача A11

Задача B Задача A12

Задача An

Главная программа Подпрограмма1 Подпрограмма2

(3) Условный переход
Главная программа выполняет цикл и проверяет, удовлет-
воряются ли условия. Если условие удовлетворяется, то
выполняется соответствующая подпрограмма. Если
условие не удовлетворяется, то подпрограмма пропус-
кается.

⋅
⋅
⋅

PROCESS11 PROCESS11

STATE1 PROCESS1

PROCESS12

STATE2 PROCESS2

PROCESS13

Главная программа Подпрограмма

9.1
ПРИМЕРЫ
СТРУКТУРНОГО
ПРОГРАММИРОВАНИЯ

9.1.1
Методы реализации
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(1) Пример

Предположим, что есть четыре основных задания.

А

В

Если Y0 равно 1, предполагается запрос на обработку
заготовки, и выполняется обработка (с условием).
A : 1 Выбрать заготовку со сменного стола. (A1)

2 Обработать заготовку. (A2)
3 Вернуть заготовку на сменный стол. (A3)

B : 4 Переместить сменный стол.

(2) Структура программы

А A1 A1 A2

В A2

A3 В

A3

Подпрограмма P1 Подпрограмма P2 Подпрограмма P3 Подпрограмма P4

Подпрограмма P5 Подпрограмма P6

(3) Описание программы

Обработать заготовку.

Y0

END1

CALL MAIN

END2

Главная программа

⎫
⎬
⎭

Обработать заготовку.

Подпрограмма P1 (=MAIN)

SP MAIN

CALL А

CALL В

SPE

Переместить сменный стол.

⎫
⎬
⎭
⎫
⎬
⎭

9.1.2
Приложения
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Выбрать заготовку со
сменного стола.

Подпрограмма P2 (=A)

Обработать заготовку.

SP А

CALLU A1

CALLU A2

CALLU A3

SPE

Вернуть заготовку на
сменный стол.

⎫
⎬
⎭
⎫
⎬
⎭
⎫
⎬
⎭

Кодирование
цепных схем

Подпрограмма P3 (=A1)

Выбрать заготовкусо
сменного стола.

SP A1

SPE

⎫
⎬
⎭

Кодирование
цепных схем

Подпрограмма P4 (=A2)

Обработать
заготовку.

SP A2

SPE

⎫
⎬
⎭

Кодирование
цепных схем

Подпрограмма P5 (=A3)

Вернуть заготовку
на сменный стол.

SP A3

SPE

⎫
⎬
⎭
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Кодирование
цепных схем

Подпрограмма P6 (=B)

SP В

SPE

Переместить
сменный стол.

⎫
⎬
⎭

(1) Главная программа

Главной программой является программа цепной схемы,
состоящая из программ цепной схемы первого и второго
уровня.Но можно создать только одну главную программу.
Подпрограмма не может быть вызвана из программы
цепной схемы первого уровня. Однако любое количество
подпрограмм может быть вызвано из программы цепной
схемы второго уровня. В пределах каждой главной
программы и подпрограммы должны быть завершены
функциональные команды JMP и COM.

(2) Подпрограмма
Подпрограммой является программа, вызываемая
программой цепной схемы второго уровня. Это блок
программы,начинающийся сфункциональной командыSP
и заканчивающийся функциональной командой SPE. Для
одного PMC можно создать до 512 подпрограмм.

(3) Вложение
Подпрограмма может также вызывать другую подпро-
грамму.Максимальная глубина вложения - восемь уровней.
Рекурсивные вызовы не разрешены.

9.1.3
Спецификации
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Условный JUMP (или безусловный JUMP) кодируется в
главной программе, и задается имя подпрограммы, которая
должна быть выполнена. В подпрограмме кодируется имя
подпрограммы и последовательность цепных схем, которая
должна быть выполнена.

Еслиимяподпрограммы -Pn (имяпрограммы),иэтоимязадано
в условном JUMP, подпрограмма выполняется при его вызове.

К Pn можно добавить символ комментарий для присвоения
имени подпрограммы.

В примере, показанном на Рис. 9.2.1, главная программа
вызывает три подпрограммы. Все эти вызовы являются
условными вызовами. Имя подпрограммы P1 - SUBPRO. Она
вызывает подпрограмму PROCS1 безусловно.

Главная программа Подпрограмма P1 (=SUBPRO)

ADD

B

0001

0001

F10

R200

END1 SP SUBPRO

f

CALL SUBPRO

CALLU PROCS1

CALL P2 f

CALL P3

f

END2

SPE

Pис. 9.2.1 Пример программирования на основе использования подпрограмм и вложения

9.2
ПРОГРАММИРОВАНИЕ
НА ОСНОВЕ
ИСПОЛЬЗОВАНИЯ
ПОДПРОГРАММИ
ВЛОЖЕНИЕ

9.2.1
Функция



B--61863RU/15
9. СТРУКТУРИРОВАНИЕ ПРОГРАММЫ

ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТИПРОГРАММА ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТИ PMC

389

Главная программа всегда активна. Подпрограммы, с другой
стороны, активны только, если они вызываются другой
программой.
В следующем примере подпрограмма SUBPRO вызывается с
помощью сигнала A.

Главная программа Подпрограмма

А

⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅

⋅ ⋅ ⋅ ⋅ f

SP SUBPRO

END1

⋅ ⋅ ⋅ ⋅ f

CALL SUBPRO

⋅ ⋅ ⋅ ⋅ f

END2 SPE

Главная программа

Подпрограмма

Программа
управления

Сигнал A

Программный цикл

a b с d a

Ход выполнения

a : Функциональная команда CALL вызывает подпро-
грамму для передачи управления подпрограмме.

b : По завершении подпрограммы происходит возврат
управления к главной программе.

c : По завершении главной программы программа управ-
ления выполняет постобработку программы цепной
схемы.

9.2.2
Метод выполнения
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Создайте подпрограммы так же, как и программы цепных схем
первого, второго и третьего уровня.

Пример создания

А

⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅

⋅ ⋅ ⋅ ⋅ f

END1

CALL SUBPRO

⋅ ⋅ ⋅ ⋅ f

END2

SP SUBPRO

⋅ ⋅ ⋅ ⋅ f

SPE

SP P20

SPE

END

⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅

Необходимо
создать

9.2.3
Создание
программы
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Запрещенные элементы

(1) Подпрограммы вложены.

SP SUBPRO

⋅ ⋅ ⋅ ⋅ f

SPE

⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅

SPE

⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅

(2) Подпрограмма создается в пределах программы цепной
схемы первого, второго или третьего уровня.

f

END1

SP SUBPRO

END2

⋅ ⋅ ⋅ ⋅

⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅

⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅
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a) DISPB

b) EXIN

c) WINDR (только низкоскоростной отклик)

d) WINDW (только низкоскоростной отклик)

e) MMCWR

f) MMCWW

g) MMC3R

h) MMC3W

При использовании вышеупомянутых функциональных
команд необходимо удерживать ACT=1 до тех пор, пока
информация о завершении передачи (W1) не станет равна 1.
Поэтому при использовании этих команд в подпрограммах
будьте осторожны в следующем.

D Не останавливайте вызов подпрограммы в состоянии,
которое еще не завершено и еще выполняется, при
использовании команд в подпрограмме.
(Другими словами не устанавливайте ACT команды
CALL на 0)
→ Если Вы это сделаете, функция команд после этого не

гарантирована.

D Вызов подпрограммы из других подпрограмм в состоянии,
которое еще не завершено, при использовании команд в
подпрограмме.
→ Перемещение вышеупомянутой функциональной

команды после этого не гарантировано, поэтому
последняя функциональная команда может быть
обработкой команды.

Если подпрограмма, в которой используются вышеупомянутые
функциональные команды, вызывается из двух и более мест,
необходимо управлять только этой подпрограммой. Здесь в
качестве примера приводится случай с командой WINDR
(низкоскоростной отклик).

9.3
ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЯ
ДЛЯ ПОДПРОГРАММ
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Пример)
Если подпрограмма вызывается из двух мест. (используется
командаWINDR)

Главная программа Подпрограмма 2Подпрограмма 1

C2--1

C2

В

C2

C2

JMPB L4

SP S--PRO1 SP S--PRO2

В А В

DATA1 SET

JMPB L1 WINDR DATA

ON

CALL S--PRO1

SPE
А

CALL S--PRO2

JMPB L2

C2

JMPB L3

LBL L1

LBL L4

OFF (ВЫК)

C2--2

DATA2 SET

CALLU S--PRO2

CALL S--PRO1

LBL L2

SPE

LBL L3

C2C1

А

А

В C1C1 C2

В C1 C2

C2

DIFU 01
C2--1

C2

DIFU 02
C2--2

Описание)
Подпрограмма 1 управляет ACT(A) и W1(B) WINDR
(подпрограмма 2).
С помощью “A”, управляемой в подпрограмме 1, главная
программа решает какое реле (C1,C2) должно быть
задействовано.
По завершению командыWINDR будут заданы следующие
данные, и запускается другая команда CALL.
Таким образом работа продолжается.



f : Использоваться могут
× : Использоваться не могут
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10КОМАНДЫ JMP СОСПЕЦИФИКАЦИЕЙМЕТОК

PA1 PA3 SA1 SA2 SA3 SA5 SB SB2 SB3 SB4 SB5 SB6 SB7 SC SC3 SC4 NB NB2 NB6

× f × × f f × × f f f f f × f f f f f
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(1) Взаимосвязь между JMPB/JMPC и LBL
(Возможны переходы вперед и назад к той же метке.)

f

JMPB A

LBL A

JMPB A

JMPC A

f :Возможно

f f

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
Спецификации допускают переходы назад. Однако
переход назад может вызвать бесконечный цикл или
жепревышение 1.5мс (или5мс) временивыполнения
программы цепной схемы первого уровня.
Создавайте программу тщательно, с тем чтобы
избежать возникновения бесконечного цикла.

10.1
СПЕЦИФИКАЦИИ
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(2) Одинаковая метка
(Метка может использоваться более одного раза, до тех пор
пока она уникальна в пределах главной программы или
каждой подпрограммы.)

LBL A

LBL B

LBL C

LBL C

LBL B

END1

END2

SP A

SPE

SP B

SPE

Первый
уровень

Второй
уровень

SP A

SP B

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
Как указано в (8) Раздела 10.2, одинаковая метка не
должна присутствовать в программах цепной схемы
первого и второго уровня.

(3) Количество меток
Программы цепной схемы первого и второго уровня:

До 256 меток
Подпрограмма : До 256 меток для каждой подпрограммы
Номер метки : L1 - L9999
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(4) Взаимосвязь между JMP/JMPE и JMPB/JMPC
(JMPB и JMPC могут свободно использоваться с JMP и
JMPE.)

JMPB A

JMPE

LBL A

JMPB D

JMPB B

JMP

LBL B

JMPB C

LBL C

JMPE

LBL D

f

f :Возможно

f

f

f

(5) Взаимосвязь между CALL/CALLU и JMPB/JMPC
(JMPB и JMPC могут свободно использоваться с CALL и
CALLU.)

f

f :ВозможноJMPB C

JMPB A

CALL

LBL A

JMPB B

CALLU

LBL B

LBL C

f

f
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(6) Положение JMPC
(JMPC, кодируемый между COM и COME может вызвать
переход.)

f

f :ВозможноLBL A

END2

SP B

COM

JMPC A

COME

SPE

SP A

Второй
уровень
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(1) Пункт назначения перехода JMPB (1)
(Переход с пропуском END1 или END2 запрещен.)

f

f : Возможно
× : Невозможно

LBL A

JMPB B

LBL B

JMPB C

END1

LBL C

JMPB A

END2

×

Второй
уровень

Первый
уровень

(2) Пункт назначения перехода JMPB (2)
(Переход должен быть выполнен в пределах
подпрограммы.)

f

f : Возможно
× : Невозможно

×

JMPB A

LBL A

JMPB B

SPE

SP B

LBL B

SPE

SP A

SP B

10.2
ОГРАНИЧЕНИЯ
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(3) Пункт назначения перехода JMPB (3)
(Переход с пропуском COM или COME запрещен.)

f

f : Возможно
× : Невозможно

×

JMPB A

COME

LBL A

JMPB D

JMPB B

COM

LBL B

JMPB C

LBL C

COME

LBL D

f

×
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(4) Пункт назначения перехода JMPC (1)
(Переход к программе цепной схемы первого уровня
запрещен.)

f

f : Возможно
× :Невозможно

×

LBL A

END1

LBL B

END2

SP A

JMPC B

JMPC A

SPE

Второй
уровень

Первый
уровень

SP A
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(5) Пункт назначения перехода JMPC (2)
(Переход к метке между COM и COME запрещен.)

COM

LBL A

COME

END2

SP A

JMPC A

SPE

× : Невозможно

×
Второй
уровень

SP A

(6) Пункт назначения перехода JMPC (3)
(Управление не должно возвращаться к метке, которая
появляется раньше, чем команда, вызвавшая
подпрограмму.)

LBL A

CALL A

END2

SP A

JMPC A

SPE

× :Невозможно

×Второй
уровень

SP A

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
Несмотря на то, что цепные схемы можно редак--
тировать, редактирование цепной схемы может стать
причиной бесконечного цикла. Поэтому будьте осто--
рожны,чтобынезапрограммировать такуюобработку.
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(7) LBL для JMPB (1)
(В той же подпрограмме нет LBL.)

LBL A

END2

SP A

JMPB A

SPE

Второй
уровень

SP A

(8) LBL для JMPB (2)
(Тот же LBL находится в программах цепной схемыпервого
и второго уровня.)

LBL A

JMPB A

END1

LBL A

END

Первый
уровень

Второй
уровень
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(9) LBL для JMPC
(В программе цепных схем второго уровня нет LBL.)

LBL A

END2

SP A

JMPC B

SPE

Второй
уровень

SP A
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11ФУНКЦИЯ PMC ТИПА ПРЕРЫВАНИЯ

ПРИМЕЧАНИЕ
Эта функция доступна только в PMC--SB5/SB6 для
Power Mate i--H. Она требует опции PMC типа
прерывания.
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Эта функция активирует прерывание текущей программы
последовательности (раздел последовательности второго
уровня) и выполнение другой программы последовательности
(условного раздела последовательности первого уровня), если
необходимо срочное выполнение этой последней программы
последовательности.
Программа прерывания вызывается для выполнения на
нарастающем и/или заднем фронте ввода прерывания (одна из
восьми точек от X1003.0 до X1003.7).

[Стандартный]
8мс

[Прерывание]

Первый
уровень

Второй
уровень

Системная
обработка

Сигнал ввода прерывания
(X1003)

Прерывание

Второй уровень

Системная обработка

Рис. 11.1 Порядок выполнения программы последовательности

11.1
ОБЩАЯ
ИНФОРМАЦИЯ
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С помощью следующих ЧПУ параметров задаются условия для
сигналов ввода прерывания.

D Параметры ЧПУ (битовый тип)

#7

EPMC78731

#6

EPMC6

#5

EPMC5

#4

EPMC4

#3

EPMC3

#2

EPMC2

#1

EPMC1

#0

EPMC0

EPMCn Использовать ли бит n для X1003 в качестве PMC типа
прерывания

0 : Не используется.
1 : Используется.

#7

UPEG78732

#6

UPEG6

#5

UPEG5

#4

UPEG4

#3

UPEG3

#2

UPEG2

#1

UPEG1

#0

UPEG0

UPEGn Использовать ли PMC типа прерывания на нарастающем
фронте сигнала определенного с помощью бита n для X1003

0 : Не используется.
1 : Используется.

#7

DWEG78733

#6

DWEG6

#5

DWEG5

#4

DWEG4

#3

DWEG3

#2

DWEG2

#1

DWEG1

#0

DWEG0

DEWGn Использовать ли PMC типа прерывания на заднем фронте
сигнала определенного с помощью бита n для X1003

0 : Не используется.
1 : Используется.

(Пример) С помощью следующих установок задается, что
нарастающийфронт бита 0 для X1003, задний фронт
бита 1 для X1003, и то что и нарастающий и задний
фронт бита 7 для X1003 должны использоваться в
качестве условий для выполнения программы
прерывания.

#7

18731

#6

0

#5

0

#4

0

#3

0

#2

0

#1

1

#0

1

#7

18732

#6

0

#5

0

#4

0

#3

0

#2

0

#1

0

#0

1

#7

18733

#6

0

#5

0

#4

0

#3

0

#2

0

#1

1

#0

0

11.2
УСТАНОВКА
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Эта функция в качестве программы прерывания использует
условный раздел последовательности первого уровня.
Поддерживается только одна программа прерывания. Более
одногоусловия вводапрерывания (до8 точекс бита0добит7для
X1003) можно задать в качестве условий для выполнения
программы прерывания. В этом случае если какое-либо одно
условие удовлетворяется, то происходит выполнение
программы прерывания. Для определения отличного процесса
впрограммепрерывания длякаждогосигналавводапрерывания
создайте программу прерывания с помощью Раздела 11.4,
“Примеры программ последовательности.”

END1(SUB1)

SP(SUB71)

END2(SUB2)

SPE(SUB72)

END(SUB64)

END1(SUB1)

SP(SUB71)

END2(SUB2)

SPE(SUB72)

END(SUB64)

[Стандартно] [С использованием прерывания]

Раздел после--
довательности
первого уровня

Выполняется с
интервалами 8 мс

Раздел после--
довательности
второго уровня

Выполняется с
интервалами 8 x n--мс
(метод не разделения)

Выполняется с
интервалами 8 x n--мс
(метод не разделения)

Подпрограмма

Раздел после--
довательности
второго уровня

Подпрограмма

Программа
прерывания

Выполняется при
вводе прерывания

Рис. 11.3.1 Конфигурация программы последовательности

11.3
ОБРАБОТКА
ПРЕРЫВАНИЯ

11.3.1
Программа
прерывания
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Сигналы ввода/вывода (адресаF,G, X, Y)междуЧПУ и станком
обрабатываются асинхронно за исключением встроенных
блоков ввода/вывода (с X1000 по X1003, X1007, с Y1000 по
Y1002). (Обычно обработка для ЧПУ <-> PMC (F/G), главный
канал связи (с X0 по X127), и подчиненный канал связи
ввода/вывода (с X1020по X1051, с Y1020по Y1051) выполняется
с 8-, 2-, или 8-мс интервалами соответственно.)
При использовании PMC типа прерывания сигналы ввода
(с X1000 по X1003, X1007) из встроенного блока ввода/вывода
считываются сразу же после выполнения программы
прерывания.Сигналы вывода (с Y1000 по Y1002) к встроенному
блоку ввода/вывода записываются сразу же после выполнения
программы прерывания. Встроенные сигналы ввода/вывода
обрабатываются с интервалами 8 мс, даже если программа
прерывания не выполняется.
Одинаковый сигнал считывается как с X1007 так и с X1003, но
изменения сигнала в X1007 могут быть считаны быстрее.
Поэтому с программами цепных схем следует использовать
X1007, а не X1003 при обращении к сигналу ввода.
Для активирования оценки программой прерывания условий
вызова ввода прерывания, состояние запроса прерывания
(которое вызывает прерывание для сигналов, определяемое с
помощью бита 0 по бит 7 для X1003) выводится на внутреннее
реле (R9021).

D Реле прерывания R9021 (состояние запроса прерывания)
#7

R9021

#6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

Это реле указывает на состояние запроса прерывания
соответствующего каждому сигналу ввода прерывания (с бита 0
по бит 7 для X1003).
Если бит установлен на 1, то он указывает на то, что
соответствующий сигнал запрашивает прерывание.

Программа прерывания выполняется в течение 0.5 мс (время
отклика программного обеспечения) после получения сигнала
ввода прерывания. Если существует интервал запрета
прерывания, выполнение программы прерывания отклады-
вается на соответствующее время. Если получен другой сигнал
ввода прерывания, в то время когда программа прерывания уже
выполняется, вновь полученный сигнал удерживается в
состоянии ожидания до окончания текущего выполнения.

11.3.2
Обработка сигналов
ввода/вывода

11.3.3
Время отклика
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Время выполнения программы прерывания должно быть в пределах
приблизительно 6 мс даже в самом худшем случае. Если выполняется
программа прерывания с временем выполнения более 6 мс, или если
сделано слишком много запросов прерывания, выдается сигнал тревоги
PMC (WN08 ПРЕВЫШЕНИЕ ЛИМИТА ВРЕМЕНИ НА
ПРЕРЫВАНИЕ ЦЕПНОЙ СХЕМЫ). Макс. время выполнения
программы прерывания можно проверить с помощью внутреннего реле
(с R9022 по R9023).

D Внутреннее реле с R9022 по R9023 (макс. время выполнения
программы прерывания)

R9022 Макс. время выполнения программы прерывания цепной схемы [10 μс]

Эти данные являются максимально допустимым временем выполнения
для программы прерывания цепной схемы. (от 0 до 655,350 μс)
D Сообщение сигнала тревоги PMC (окно сигналов тревоги)

Сообщение сигнала
тревоги

Значение и отклик

WN08 INTERRUPT
LADDAR TIME OVER
(WN08 ПРЕВЫШЕНИЕ
ЛИМИТА ВРЕМЕНИ НА
ПРЕРЫВАНИЕ
ЦЕПНОЙ СХЕМЫ)

Время выполнения прерывания цепной схемы
превысило допустимое значение
(приблизиельно 6 мс). Программа прерывания
слишком велика или было выдано слишком
много запросов прерывания. Поэтому
выполнялся второй уровень цепной схемы.
(Отклик) Уменьшите программу прерывания или
сократите количество запросов прерывания.

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
Проверьте время выполнения программы прерывания с

помощью упомянутого выше внутреннего реле и измените

программу, чтобы сохранить нормальное время

выполнения программы прерывания в пределах 2 мс.

Команда станка WINDW (с функциональным кодом 10000)
используется для активирования, отключения и очистки (т.е.
аннулирования всех хранящихся внутри запросов для) прерываний в
программе второго уровня.При возникновении запроса прерывания,
когда прерывание было отключено, выполнение программы
прерывания откладывается до тех пор, пока прерывание не
активируется. Программа второго уровня изначально находится в
состоянии отключенного прерывания. Любой запрос прерывания
отклоняется довводаЧПУсигнала завершенияподготовкиMA(F1.7).
Для незамедлительного активирования при подаче питания
выполните команду станка WINDW (с функцио- нальным кодом
10000) прииспользованиисигнала завершенияподготовкиMA(F1.7).
(См. раздел 11.4, “Примеры программ последовательности.”)
D Функция окна (с функциональным кодом 10000 для активиро-
вания, отключения и очистки прерываний)

[Описание данных]
Прерывания PMC типа прерывания активированы, отключены и
очищены.

11.3.4
Время выполнения

11.3.5
Очистка/
Активирование/
Отключение
прерывания
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[Структура данных ввода]

Верхний
адрес+0

+2

+4

+6

+8

+10

(Функциональный код)

10000

(Код завершения )
--

(Устанавливать не
нужно)

(Длина данных)
--

(Устанавливать не
нужно)

(Номер данных)
N

(N = спецификация
данных)

(Атрибут данных)
--

(Устанавливать не
нужно)

N=1 по 3
1: Активировать прерывания.
(Все условия)
2: Отключить прерывания.
(Все условия)
3: Очистить прерывания.
(Все условия)

[Типы кодов завершения]

0 : Установка прерывания успешно завершена.

3 : Заданный номер данных неверен. (Было задано значение
отличное от 1, 2 или 3.)

6 : ОпцияPMC типапрерывания не доступна.Либо условия для
установки сигналов ввода прерывания, заданные в
соответствующих параметрах ЧПУ, неверны.

[Структура данных вывода]

Верхний
адрес+0

+2

+4

+6

+8

+10

(Функциональный код)

10000

(Код завершения)
?

(См. выше описания кодов
завершения.)

(Длина данных)
?

(Данные ввода)

(Номер данных)
N

(Данные ввода)

(Атрибут данных)
?

(Данные ввода)
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Команды станка не используются в программе прерывания

(1)TMR (таймер), TMRB (нерегулируемый таймер) и TMRC
(таймер)
Наименьшее вводимое приращение для значений таймера
равно 8 мс, поэтому невозможно точно измерить время.

(2)CTR (счетчик), CTRC (счетчик), DIFU (обнаружение
нарастающегофронта),DIFD (обнаружение заднегофронта)
Так как обрабатывается нарастающий или задний фронт
сигнала, необходимо выполнять программу прерывания
дважды, чтобы проверить изменения сигнала. Кроме
того,выводы DIFU и DIFD удерживаются на 1 до тех пор,
пока программа прерывания не выполняется вновь.

(3)DISPB (отображение сообщения), EXIN (внешний ввод
данных),низкоскоростнойWINDR/WINDW(чтение/запись
данных окна ЧПУ), и AXCTL (управление осями с помощью
РМС)
Это занимает по меньшей мере два цикла (один цикл= 8мс),
чтобы завершить выполнения каждой из этих команд.Кроме
того выполнение команд EXIN, низкоскоростной
WINDR/WINDW и AXCTL влечет за собой эксклюзивное
управление. Если программа прерывания обрывается до
своего завершения, эти команды активируются в программе
последовательности второго уровня.

(4)CALL (условный вызов подпрограммы) и CALLU
(безусловный вызов подпрограммы)
Эти команды не используются, так же как и обычная
программа первого уровня.

11.3.6
Предупреждения
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Непрерывная обработка прерываний
После запуска программыпрерывания определеннымсигналом
прерывания, в случае если возникает другой сигнал
прерывания, то он обрабатывается после завершения обработки
текущего прерывания.

(Пример) Нарастающий фронт битов 0 и 1 для X1003

Сигнал ввода
прерывания (X1003.0)

Программа
прерывания

Сигнал ввода
прерывания (X1003.1)

Выполняется
позже

Рис. 11.3.6 (a) Непрерывные операции прерывания, вызываемые
различными сигналами

После запуска программыпрерывания определеннымсигналом
прерывания, в случае если опять возникает тот же сигнал
прерывания, то он игнорируется.

(Пример) Нарастающий фронт бита 0 для X1003

Сигнал ввода
прерывания
(X1003.0)

Программа
прерывания

Этот запрос
прерывания
игнорируется

Рис. 11.3.6 (b) Непрерывные операции прерывания вызываемые
одним и тем же сигналом

Если для прерывания заданы и нарастающий и задний фронт
определенного сигнала ввода прерывания, то задний
(нарастающий)фронтигнорируется, еслионобнаруживаетсяво
время выполнения программы прерывания, запрошенного на
нарастающем (заднем)фронте.Поэтому необходимо завершить
выполнение программы прерывания до изменения сигнала
ввода прерывания.
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(1)Программа прерывания, которая обрабатывает запросы
прерывания по отдельности
ИспользованиеR9021 вместе с переходом к метке активирует
обработку запросов прерывания по отдельности как
показано ниже.

JMPB

SUB68

R9021.0 L0001

LBL

SUB69

L0001

JMPB

SUB68

R9021.1 L0002

LBL

SUB69

L0002

END1

SUB1

Программа последовательности, вызываемая
сигналом ввода прерывания, бит 0 для X1003.0
(выполняется только, если бит 0 для R9021.0 = 1)

Программа последовательности, вызываемая
сигналом ввода прерывания, бит 1 для X1003.1
(выполняется только, если бит 1 для R9021.1 = 1)

11.4
ПРИМЕРЫ
ПРОГРАММПОСЛЕ-
ДОВАТЕЛЬНОСТИ
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(2)Активирование прерываний незамедлительно при подаче
питания

DIFU

SUB57

MA(F1.7) 1

END2

SUB2

NUMEB

SUB40

R0.0 2

10000

R100

R0.0

NUMEB

SUB40

R0.0 2

1

R106

WINDW

SUB52

R0.0 R100
R1.0

Нараста--
ние
сигнала
MA

Преры--
вание
активиро--
вано
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(3)Установка интервала отключенного прерывания

NUMEB

SUB40

R9091.1 2

10000

R100

END2

SUB2

NUMEB

SUB40

R9091.1 2

1

R106

NUMEB

SUB40

R9091.1 2

10000

R200

NUMEB

SUB40

R9091.1 2

2

R206

WINDW

SUB52

R9091.1 R200
R2.0

WINDW

SUB52

R9091.1 R100
R1.0

Интервал отключения прерывания

Преры--
вание
отклю--
чено

Преры--
вание
активи--
ровано
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1 ОБЩИЕ СВЕДЕНИЯ

С помощью ЭЛТ-монитора/панели ручного ввода данных
можно задать и отобразить следующие данные PMC.

1) Отображение сигналов ввода/вывода PMC и внутренних
реле (PMCDGN)

Для PMCDGN существуют следующие окна.
a) Отображение данных заголовка

b) Окно состояния
c) Окно сигналов тревоги
d) Функция трассировки

e) Отображение памяти
f) Функция отображения колебаний сигналов

g) Функция отображения состояния выполнения задач
пользователя

2) Установка и отображение данных PMC (PMCPRM)

Предусмотрены следующие данные PMC.
a) Таймер

b) Счетчик
c) Удерживающее реле
d) Таблица данных

3) Отображение цепной схемы программы последователь-
ности (PMCLAD)

4) Окно PMC (PMCMDI) для пользователя
Вначаленажмитефункциональнуюклавишу<CUSTOM>на
ЭЛТ-мониторе/панели ручного ввода данных.

ПРИМЕЧАНИЕ
Эта функциональная клавиша активна, если
существует программа пользователя языка C.

Переключение меню ЧПУ и PMC как описано далее.
С окна ЧПУ в окно PMC

D Нажмитефункциональную клавишу SYSTEM (СИСТЕМА)
на ЭЛТ-мониторе/панели ручного ввода данных. При
выборе дисплейной клавиши PMC отображается основное
меню PMC.

С окна PMCв окно ЧПУ

D При нажатии клавиши RETURN (ВОЗВРАТ) (крайняя
левая клавиша) в окне основного меню PMC происходит
переход от этого меню к меню дисплейных клавиш ЧПУ.

D При выборе дисплейной клавиши в окне PMC происходит
переход из этого окна в соответствующее окно ЧПУ.

Рис. 1 a) для 1 l) показывает стандартные ЭЛТ-мониторы/
панели ручного ввода данных.
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ПРИМЕЧАНИЕ
Клавиша в < > -- функциональная клавиша на
ЭЛТ--мониторе/панели ручного ввода данных.
Клавишав [ ] --дисплейнаяклавиша,описаниекоторой
приведено ниже.

a) 9″ маленький монохромный/цветной ЭЛТ-монитор/
панель ручного ввода данных для 16-TA/18-TA
(Горизонтальный тип)

Функциональные клавиши Адресно--цифровые клавиши

Клавиша SHIFT
(ПЕРЕКЛЮЧЕНИЕ
РЕГИСТРА)
Клавиша отмены
Клавиша INPUT (ВВОД)

Клавиша HELP
(СПРАВКА)

Клавиши
редактирования

Клавиша RESET
(ПЕРЕЗАГРУЗКА)

Дисплейные
клавиши

Клавиши
перелистывания
страниц

Клавиши управления
курсором

b) 9″ монохромный/цветной ЭЛТ-монитор/панель ручно-
го ввода данных для 16-TA/18-TA (Горизонтальный тип)

Клавиша HELP (СПРАВКА)

Клавиша RESET
(ПЕРЕЗАГРУЗКА)

Адресно--цифровые
клавиши

Клавиша отмены

Клавиша INPUT
(ВВОД)

Клавиши
редактирования

Функциональные
клавишиКлавиша SHIFT

(ПЕРЕКЛЮЧЕНИЕ
РЕГИСТРА)

Дисплейные
клавиши

Клавиши
перелисты--
вания
страниц

Клавиши
управления
курсором

Кнопка включения/
выключения
питания
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c) 10″ цветной ЖК-дисплей/пульт ручного ввода данных
для 16-TA/18-TA (Горизонтальный тип)

Клавиша HELP
(СПРАВКА)

Клавиша RESET
(ПЕРЕЗАГРУЗКА)

Адресно--цифровые клавиши

Клавиша отмены

Клавиша INPUT(ввод)

Клавиши
редактирования

Функциональные
клавиши

Клавиша SHIFT
(ПЕРЕКЛЮЧЕНИЕ РЕГИСТРА)

Дисплейные
клавиши

Клавиши перелистывания
страниц

Клавиши управления
курсором

Кнопка включения/
выключения питания

d) 10″ цветной ЖК-дисплей/пульт ручного ввода данных
для 16-TA/18-TA (Вертикальный тип)

Клавиша HELP
(СПРАВКА)

Клавиша RESET
(ПЕРЕЗАГРУЗКА)

Адресно--цифровые
клавиши

Клавиша
отмены

Клавиша INPUT
(ВВОД)

Клавиши редактирования

Функциональные клавиши

Клавиша SHIFT
(ПЕРЕКЛЮЧЕНИЕ
РЕГИСТРА)

Дисплейные клавиши

Клавиши перелистывания страниц

Клавиши управления
курсором

Кнопка включения/выключения питания



1. ОБЩИЕ СВЕДЕНИЯ B--61863RU/15ОПЕРАЦИЯ PMC (ЭЛТ/MDI)

422

e) 14″цветнойЭЛТ-монитор/панель ручного вводаданных
для 16-TA/18-TA (Горизонтальный тип)

Функциональные
клавиши

Адресно--цифровые клавиши

Клавиша SHIFT
(ПЕРЕКЛЮЧЕНИЕ
РЕГИСТРА)

Клавиша отмены
Клавиша INPUT (ВВОД)

Клавиша HELP (СПРАВКА)

Клавиши редактирования

Клавиша RESET
(ПЕРЕЗАГРУЗКА)

Дисплейные
клавиши

Клавиши перелистывания
страниц

Клавиши управления
курсором

Кнопка включения/
выключения питания

f) 14″цветнойЭЛТ-монитор/панель ручного вводаданных
для 16-TA/18-TA (Вертикальный тип)

Функциональные клавиши

Адресно--цифровые
клавиши

Клавиша SHIFT
(ПЕРЕКЛЮЧЕНИЕ РЕГИСТРА)

Клавиша отмены

Клавиша INPUT (ВВОД)

Клавиша HELP
(СПРАВКА)

Клавиши редактирования

Клавиша RESET
(ПЕРЕЗАГРУЗКА)

Дисплейные
клавиши

Клавиши перелистывания страниц

Клавиши управления
курсором

Кнопка включения/
выключения питания
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g) 9″ маленький монохромный/цветной ЭЛТ-монитор/
панель ручного ввода данных для 16-МA/18-МA
(Горизонтальный тип)

Функциональные клавиши Адресно--цифровые клавиши

Клавиша SHIFT
(ПЕРЕКЛЮЧЕНИЕ
РЕГИСТРА)
Клавиши отмены
Клавиша INPUT (ВВОД)

Клавиша HELP
(СПРАВКА)

Клавиши
редактирования

Клавиша RESET
(ПЕРЕЗАГРУЗКА)

Дисплейные
клавиши

Клавиши
перелистывания
страниц Клавиши управления курсором

h) 9″ монохромный/цветной ЭЛТ-монитор/панель ручно-
го ввода данных для 16-МA/18-МA (Горизонтальный
тип)

Функциональные
клавиши

Адресно--цифровые клавиши

Клавиша SHIFT
(ПЕРЕКЛЮЧЕНИЕ
РЕГИСТРА)

Клавиша отмены

Клавиша INPUT
(ВВОД)

Клавиша HELP (СПРАВКА)

Клавиши
редактирования

Клавиша RESET (ПЕРЕЗАГРУЗКА)

Дисплейные
клавиши

Клавиши
перелистывания
страниц

Клавиши
управления
курсором

Кнопка включения/
выключения питания
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i) 10″ цветной ЖК-дисплей/пульт ручного ввода данных
для 16-МA/18-МA (Горизонтальный тип)

Функциональные
клавиши

Адресно--цифровые клавиши

Клавиша SHIFT
(ПЕРЕКЛЮЧЕНИЕ РЕГИСТРА)

Клавиша отмены

Клавиша INPUT (ВВОД)

Клавиша HELP
(СПРАВКА)

Клавиши редактирования

Клавиша RESET
(ПЕРЕЗАГРУЗКА)

Дисплейные
клавиши

Клавиши перелистывания
страниц Клавиши управления

курсором
Кнопка включения/
выключения питания

j) 10″ цветной ЖК-дисплей/пульт ручного ввода данных
для 16-МA/18-МA (Вертикальный тип)

Функциональные клавиши

Адресно--цифровые
клавиши

Клавиша SHIFT
(ПЕРЕКЛЮЧЕНИЕ
РЕГИСТРА)

Клавиши отмены
Клавиша INPUT(ВВОД)

Клавиша HELP
(СПРАВКА)

Клавиши редактирования

Клавиша RESET
(ПЕРЕЗАГРУЗКА)

Дисплейные клавиши

Клавиши перелистывания страниц

Клавиши управления
курсором

Кнопка включения/выключения питания
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k) 14″цветнойЭЛТ-монитор/панель ручного вводаданных
для 16-МA/18-МA (Горизонтальный тип)

Функциональные
клавиши

Адресно--цифровые
клавиши

Клавиша SHIFT
(ПЕРЕКЛЮЧЕНИЕ
РЕГИСТРА)

Клавиша отмены
Клавиша INPUT (ВВОД)

Клавиша HELP (СПРАВКА)

Клавиши
редактирования

Клавиша RESET (ПЕРЕЗАГРУЗКА)

Дисплейные клавиши Клавиши перелистывания страниц

Клавиши управления
курсором

Кнопка включения/
выключения питания

l) 14″цветнойЭЛТ-монитор/панель ручного вводаданных
для 16-МA/18-МA (Вертикальный тип)

Функциональные клавиши

Адресно--цифровые
клавиши

Клавиша SHIFT (ПЕРЕКЛЮЧЕНИЕ РЕГИСТРА) Клавиша отмены
Клавиша INPUT(ВВОД)

Клавиша HELP
(СПРАВКА)

Клавиши редактирования

Клавиша RESET
(ПЕРЕЗАГРУЗКА)

Дисплейные клавиши

Клавиши перелистывания страниц

Клавиши управления
курсором

Кнопка включения/
выключения питания
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Обратите внимание на следующее при вводе PMC-адреса на
оригинальных платах MDI, выполненных заводами-
изготовителями станка, без использования стандартного
устройства ручного ввода данных (MDI), поставляемого
FANUC.

(1) Если для ручного ввода данных (MDI) есть клавиши для
вводаPMC-адреса (X, Y, F,G,R,A,C, K,D, T), то Выможете
работать так же, как и в случае для FANUC Серия 18
(PMC-SA1/SA3).

(2) Если для ручного ввода данных (MDI) нет таких клавиш, то
введите PMC-адрес следующим образом.
При вводе PMC-адреса (в PCLAD, STATUS и т.п.) можно
заменить клавиши чисел (от 0 до 9) и клавишу дефис (-) на
клавиши заглавных букв PMC-адреса (X, Y, F, G и т. д.).
Клавиши заглавных букв PMC-адреса соответствуют
следующим клавишам чисел.

Адресные клавиши
PMC

G F Y X А R T К C D

клавиши чисел 0-- 1-- 2-- 3-- 4-- 5-- 6-- 7-- 8-- 9--

(Пример) Eсли нужно ввести “X0.0 [SRCH]”, введите
“3-0.0 [SRCH] ”.

Если действительная программа последовательности
содержится в PMC, автоматическая операция может быть
запущена сразу же после включения питания с помощью
установки удерживающего реле. Это устраняет необходимость
отображения окна PMC и выполнения программы
последовательности каждый раз при включении питания.
Метод установки удерживающего реле зависит от модели PMC.
См. раздел 4.3.3.

При включении питания для ЧПУ в первый раз в PMC может
появиться сигнал тревогиRAMPARITY (ЧЕТНОСТЬОЗУ)или
NMI (НЕМАСКИРУЕМОЕ ПРЕРЫВАНИЕ). Это происходит
в результате неверных данных в области хранения программы
последовательности в PMC. Для предотвращения этого
программа последовательности должна быть очищена.

Автоматическая операция (см. 1.2 выше) также может быть
остановлена очисткой программы последовательности в PMC.

Программа последовательности может быть очищена одним из
следующих двух способов:

1. Включите питание, нажимая X и O.

2. Включите питание, отобразите окно PMC и используйте
функцию программатора PMC (EDIT/CLEAR).

ПРИМЕЧАНИЕ
В случае функции управления загрузчиком включите
питание, нажимая X и 5.

1.1
ДЛЯ ДРУГИХ
УСТРОЙСТВ
РУЧНОГО ВВОДА
ДАННЫХ (MDI),
ПОМИМО
СТАНДАРТНЫХ
УСТРОЙСТВ
РУЧНОГО ВВОДА
ДАННЫХ (MDI)
(ДЛЯ FS20
PMC-SA1 И SA3)

1.2
АВТОМАТИЧЕСКАЯ
ОПЕРАЦИЯ ПРИ
ВКЛЮЧЕНИИ
ПИТАНИЯ

1.3
ОЧИСТКА
ПРОГРАММЫ
ПОСЛЕДОВАТЕЛЬ-
НОСТИ
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УPMC-PA1 и PA3, содержащихся в Power Mate, есть программа
последовательности, называемая “стандартной цепной
схемой”, в ПЗУ для работы с Power Mate без создания
программы последовательности.

Операция)

Параметр в Power Mate
#7 #6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

8703 FLA

#0 (FLA) = 0 : Не используется стандартная цепная
схема FANUC.

1 : Используется стандартная цепная схема
FANUC.

(1) Установите бит 0 (FLA) параметра ЧПУ 8703 на 1.

Это вызовет сигнал тревоги 000 (запрос на отключение
питания) в Power Mate.

(2) Выключите питание, затем включите его снова.

Если в PMC содержится программа последовательности
(сигнал тревоги PMC ER22 PROGRAM NOTHING
(ПУСТО В ПРОГРАММЕ) не возникает), включите
питание пока идет очистка программы последовательности
(нажимая X и O).

(3) Загружается стандартная цепная схема.

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
Если программа последовательности не очищается в
PMC, стандартная цепная схема FANUC не
загружается. Существующая программа последова--
тельности сохраняется.

См. Часть IV, ”Работа с PMC-NB6” для разъяснения того, как
работать с FS15i PMC-NB6.

См. Часть V, ” Работа с PMC-SA1/SB7” для разъяснения того,
как работать с FS16i/18i/21i-B PMC-SA1/SB7.

1.4
ЗАГРУЗКА
СТАНДАРТНОЙ
ЦЕПНОЙ СХЕМЫ
(ДЛЯ Power Mate-D/F
PMC-PA1 И PA3)

1.5
FS15i ПОРЯДОК
ВЫПОЛНЕНИЯ
ОПЕРАЦИЙ
PMC-NB6

1.6
ПОРЯДОК
ВЫПОЛНЕНИЯ
ОПЕРАЦИЙ
FS16i/18i/21i-B
PMC-SA1/SB7
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Для программы цепной схемы можно задать пароль. Заданные
пароли сохраняются как данные программы последователь-
ности.Программацепнойсхемы,для которойбыл заданпароль,
не может отображать или редактироваться.
Однако символы, комментарии и сообщения могут отобра-
жаться и редактироваться, независимо от того, задан ли пароль
или нет.

(1) Применимая модель

PMC-SA1/SB7 для серии 16i/18i/21i-B
PMC-SA1/SA5/SB5/SB6 для серии 16i/18i/21i-A
PMC-SA1/SB3/SB4/SC3/SC4 для серии 16/18-МОДЕЛЬ B
PMC-SB5/SB6 для серии 16/18-МОДЕЛЬ C
PMC-SA1/SA3 для серии 21/210-МОДЕЛЬ B
PMC-NB/NB2 для серии 15-МОДЕЛЬ B
(Серия 4047 не поддерживается.)
PMC-NB6 для серии 15i
PMC-SA1/SB7 для серии 0i-B/0i Mate-A/B
PMC-SB5/SB6 для Power Mate i-D/H
PMC-PA3 для Power Mate-H

(2) Типы паролей

Пароль состоит из максимум восьми буквенно-цифровых
символов.Используются следующие два типа паролей.
Отображение разрешено:
Пароль R (READ (ЧТЕНИЕ))

Разрешено отображение и редактирование:
Пароль RW (READ+WRITE (ЧТЕНИЕ+ЗАПИСЬ))

Таблица 1.7 (a) Окно, требующие снятия защиты паролем и
соответствующие типы паролей

Выбранное окно
(дисплейная клавиша) Пароль

PMCLAD READ (ЧТЕНИЕ)

ONLEDT READ+WRITE (ЧТЕНИЕ+ЗАПИСЬ)

M.SRCH (отображение) READ

M.SRCH (ввод) READ+WRITE (ЧТЕНИЕ+ЗАПИСЬ)

LADDER (ЦЕПНАЯ СХЕМА) READ+WRITE (ЧТЕНИЕ+ЗАПИСЬ)

CLRLAD READ+WRITE (ЧТЕНИЕ+ЗАПИСЬ)

CLRALL READ+WRITE (ЧТЕНИЕ+ЗАПИСЬ)

DBGLAD READ

ONLEDT READ+WRITE (ЧТЕНИЕ+ЗАПИСЬ)

Таблица 1.7 (b) Окна, требующие снятия защиты паролем и
соответствующие типы паролей (DPL/MDI)

Выбранное окно Пароль

LADDER (ЦЕПНАЯ СХЕМА) READ+WRITE (ЧТЕНИЕ+ЗАПИСЬ)

1.7
ФУНКЦИЯ ПАРОЛЯ
ЦЕПНОЙ СХЕМЫ
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ПРИМЕЧАНИЕ
1 См. следующие элементы для выбранных окон,

перечисленных в таблице 1.7 (a).
PMCLAD : 5. ОТОБРАЖЕНИЕ ЦЕПНОЙ СХЕМЫ PMC

(PMCLAD) в части II
M.SRCH : 3.5 Отображение содержания памяти

(M.SRCH) в части II
LADDER : 5.2Генерированиепрограммыпоследова--

тельности (LADDER (ЦЕПНАЯ СХЕМА)) в
части III

CLRLAD : 5.6.1 Очистка программы последователь--
ности в части III

CLRALL : 5.6.1 Очистка программы последователь--
ности в части III

DBGLAD : 8.4 Функция отладки цепной схемы в
части III

ONLEDT : 5.8 Редактирования в режиме онлайн в
части II 8.4.2Менюдисплейных клавишдля
функции отладки цепной схемы в части III

2 Для пояснения выбора окна таблицы 1.7 (b) см. следующий
раздел:

LADDER : III 11.4 Мнемоническое редактирования
цепных схем

3 С DPL/MDI для Power Mate использование следующих
символов поддерживается только для очистки паролей:

Алфавитные символы : D, F, G, K, P, T, X, Y
Цифры : 0, 1, 2, 3, 4, 5, 6, 7, 8, 9

Если для пароля используется символ отличный от тех,
которые перечислены выше, то пароль не может быть
очищен с помощью DPL/MDI.

(3) Установка пароля
Установите пароль для программы цепной схемы в
окне Редактирование/пароль в FANUC LADDER (для
персональных компьютеров).

(4) Снятие защиты паролем
Программа цепной схемы, для которой был задан пароль,
не может отображаться или редактироваться, пока не
введен корректный пароль. После снятия защиты
паролем защита остается в разблокированном состоянии
до тех пор, пока питание не будет выключено и включено
снова.
(a) При выполнении операции, которая требует снятие

защитыпаролем, системаотображаетодноизследующих
сообщений с запросом снятия защиты в зависимости от
типа пароля.
“KEY IN PASSWORD (ВВЕДИТЕ ПАРОЛЬ) (R)” ···
READ PASSWORD (ЧТЕНИЕ ПАРОЛЯ)
“KEY IN PASSWORD (ВВЕДИТЕ ПАРОЛЬ) (R/W)” ···
READ+WRITE PASSWORD (ЧТЕНИЕ+ЗАПИСЬ ПАРОЛЯ)
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(b) Введите пароль и нажмите клавишу [INPUT].
*Введенныйпароль неотображается. (Ответна запросне
производится.)

(c) Если пароль задан верно, защита снимается и соот-
ветствующая операция становится доступной.
См. Таблицу 1.7 (a). Если пароль задан неверно, ото-
бражается сообщение “FALSE PASSWORD
(НЕВЕРНЫЙПАРОЛЬ)”.

ПРИМЕЧАНИЕ
Программа последовательности очищается с помощью

включения питания при удерживании клавиш X и O

независимо от того, задана ли защита паролем или нет.

(5) Особый пароль
○ : Используется

× : См. примечание.

n : Не используется

Power
Mate/
FS21A

FS20/
FS21B/
FS0i A

FS18A FS16A FS16B
FS18B

FS16C
FS18C

FS21i FS16i
FS18i
FS0i B

FS15B FS15i

PA1
PA3

RA1
RA3

SA1, SA2
SA3

SB, SB2, SB3
SC, SC3

SB3
SC3

SB4
SC4

SB5
SC3

SB6 SC4 SA1
SA5

SA1
SB5

SB6
SB7

NB NB2 NB6

× × × × × ∆ × f ∆ × × f × f f

ПРИМЕЧАНИЕ
Используемые версии

PMC--SB4 : серия 4066, версия 08 или более поздняя

PMC--SC4 : серия 4068, версия 07 или более поздняя

Карта редактирования : серия 4073, версия 06 или

более поздняя

Если в качестве пароля RW устанавливается пароль,
начинающийся с символа #, подпрограмма после P1500
может редактироваться, несмотря на защиту этим паролем.

LADDER <<MAIN>> PROGRAM:(STEP SEQUENCE DEMO PROGRAM) MONIT STOP
P1500 ( ) USER PROGRAM NO.1

LEVEL1 LEVEL2 LEVEL3
V P0001 V P0002 V P0004 V P0005 V P0006 V P0007
V P0008 V P0009 V P0014 V P0015 V P0016 V P0017
V P0021 V P0022 V P0024 V P0025 V P0026 V]P0027

⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅
⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅
V P1500 V P1501 V]P1502

Пример 1)
Если курсор установлен на подпрограмму P1500 и нажата
клавиша [ZOOM], эта подпрограмма P1500 может
редактироваться, несмотря на защиту паролем.

Пример2)
Если курсор установлен на подпрограмму P1 и нажата
клавиша [ZOOM], если защита паролем не снята,
отображается сообщение ”KEY IN PASSWORD(R/W)
(ВВЕДИТЕ ПАРОЛЬ)”, и эта подпрограмма может
редактироваться при вводе корректного пароля.
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Обратите внимание на следующее при выполнении PMC
функции управления загрузчиком.

DПроизводите операции PMC после переключения на экран
для управления загрузчиком. (Управление главной частью и
загрузчиком меняется с помощью одновременного нажатия
клавиш SHIFT (ПЕРЕКЛЮЧЕНИЕ РЕГИСТРА) и HELP
(СПРАВКА).)

D Разъем JD5A главной платы используется при связи с
RS232-C.

D Если данные цепной схемы вводятся и выводятся на карту
памятив окневвода/выводаPMCилиесли используется карта
редактирования, то эта карта редактирования или карта
памяти устанавливается в разъем CNMC платы загрузчика.

D Разъем JD1A платы загрузчика применяется при
использовании функции канала связи ввода-вывода.

1.8
ОПЕРАЦИЯ PMC
ДЛЯФУНКЦИИ
УПРАВЛЕНИЯ
ЗАГРУЗЧИКОМ



ПРИМЕЧАНИЕ
1 В следующем описании речь идет о взаимосвязи между дисплейными клавишами и меню

исходя из 9″ ЭЛТ--монитора/панели ручного ввода данных. 10″, 14″ ЭЛТ--монитор/панель
ручного ввода данных оснащен 10 дисплейными клавишами, теми же что и для 9″
ЭЛТ--монитора/панелиручного вводаданных,исоответственно он отображаетмного менюпо
сравнению с 9″ ЭЛТ--монитором/панелью ручного ввода данных.

2 Для использования функции встроенного программатора необходимы следующие операции:

В FS18--МОДЕЛЬ A содержится PMC--SA1,SA2 или SA3. Номер серии -- 4070.
В FS20 содержится PMC--SA1 или SA3. Номер серии -- 4080.
В FS21/210--B содержится PMC--SA1 или SA3. Номер серии -- 4084.
В FS21--B (с управлением загрузчиком) содержится PMC--SA1. Номер серии -- 4086.

2. ПРОЦЕДУРА ВЫБОРА МЕНЮ PMC
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2 ПРОЦЕДУРА ВЫБОРАМЕНЮ PMCПОМОЩЬЮ
ДИСПЛЕЙНЫХ КЛАВИШ

При нажатии функциональной клавиши <SYSTEM>
ЭЛТ/MDIи дисплейной клавиши PMC происходит переход в
основное окно PMC. Дисплейные клавиши отображаются
внизу экрана.

1) Основное меню РМС

Если управление обеспечивает функцию встроенного
программатора, то основное меню программатора
выбираетсяспомощьюнажатияклавишиNEXT.Существует
альтернатива выбора между основным меню PMC и
основнымменюпрограмматора в каждом из них с помощью
нажатия клавишиNEXT.
Информацию по основным меню и работе программатора
см. в Главе III “ПРОГРАММАТОР PMC”.

Модель Операция

PMC--SA1/SA2/SA3/SB/SB2/SB3
(FS16/18--МОДЕЛЬ A),

PMC--SA1(FS16--МОДЕЛЬ A, управление загрузчиком)

Установка модуля редактирования.

(A02B--0120C--C160)

PMC--PA1/PA3 (Power Mate--D/H),
PMC--SA1/SB3/SB4 (FS16/18--МОДЕЛЬ B),
PMC--SB5/SB6 (FS16/18--МОДЕЛЬ C),
PMC--SA1/SA5/SB5/SB6
(16i/18i/21i--МОДЕЛЬ A),
PMC--SA1/SA3 (FS20, FS21/210--B),
PMC--SA1
(FS16--MODEL B/C, 16i/18i/21i--МОДЕЛЬ A,

FS21--B,функция управления загрузчиком)

Установка карты редактирования.

PMC--SC/SC3 (FS16/18--МОДЕЛЬ A),
PMC--SC3/SC4 (FS16/18--МОДЕЛЬ B/C),
PMC--SA1/SB7
(FS16i/18i--MODEL B, FS0i--МОДЕЛЬ B,

FS0i Mate--МОДЕЛЬ A/B)
PMC--NB/NB2 (FS15B)
PMC--NB6 (FS15i)

Функция уже содержится.

Общая для всех выше перечисленных моделей Установка бита 1 для K17 на 1.
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2) Клавиши на ЭЛТ-мониторе/панели ручного ввода данных

Следующие клавиши имеют отношение к операции PMC на
ЭЛТ-мониторе/панели ручного ввода данных.

a) Клавиша <SYSTEM>

Осуществляет выбор из меню ЧПУ с основному меню
PMC.

b) Клавиша <PAGE↑>
Клавиша возврата перелистывания страниц экрана.

c) Клавиша <PAGE↓>
Клавиша продвижения вперед перелистывания страниц
экрана.

PMC DIAGNOSIS FUNCTIONS MONIT RUN

SELECT ONE OF FOLLOWING SOFT KEYS

PMCLAD : DYNAMIC LADDER DISPLAY

PMCDGN : DIAGNOSIS FUNCTION

PMCPRM : PARAMETER(T/C/K/D)

RUN/STOP: RUN/STOP SEQUENCE PROGRAM

EDIT : EDIT SEQUENCE PROGRAM

I/O : I/O SEQUENCE PROGRAM

SYSPRM : SYSTEM PARAMETER

MONIT : PMC MONITOR

[PMCLAD] [PMCDGN] [PMCPRM] [ ] [ ]

Функция встроенного
программатора

Pис . 2 Окно основного меню PMC (9″CRT)

ПРИМЕЧАНИЕ
Без функции встроенного программатора для
PMC--SA1, --SA2, --SA3, --SB, --SB2, --SB3, --SB4, --SB5,или
--SB6 существуют только функции ВЫПОЛНЕНИЕ/
ОСТАНОВКА и ВВОД--ВЫВОД.

d) Клавиша <↑>
Клавиша перемещения курсора (вверх).

e) Клавиша <↓>
Клавиша перемещения курсора (вниз).

f) Клавиша <←>

Клавиша перемещения курсора (влево). Функция
поиска с помощью этой клавиши предоставлена в
PMCLAD EDIT, LADDER (Подробнее см. главу II.5 и
главу III.5.25).

g) Клавиша <→>

Клавиша перемещения курсора (вправо). Функция
поиска с помощью этой клавиши предоставлена в
PMCLAD EDIT, LADDER (Подробнее см. главу II.5 и
главу III.5.25).
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h) Дисплейная клавиша

Эти клавиши показывают рабочие функции соответст-
вующие индивидуальным операциям при выполнении
различных операций PMC. Функции дисплейных
клавиш меняются (выбираются меню клавиш) в
соответствии с операциями.

i) КлавишаNEXT

Эта клавиша используется для увеличения меню
дисплейных клавиш. При нажатии этой клавиши
происходит изменение меню, а при ее повторном
нажатии происходит сброс меню до предыдущего
состояния.

j) Клавиша возврата

С помощью нажатия дисплейных клавиш, имеющих
отношение к меню, выполняются различные операции
PMC.
Происходит последовательное изменение меню при
нажатии соответствующей дисплейной клавиши.
Используйте эту клавишу возврата для сброса меню до
первоначального состояния.

3) Отображение состояния

Состояние сигналов тревоги и имя сохранения программы
последовательности, активного в данный момент,
отображаются во всех меню PMС.
Кроме того, PMC-SC/SC3/SC4/NB отображает состояния в
случае использования функции отладки.

>

DBG -RAM- ALM

[ ] [ ] [ ] [ ] [ ]

Ввод данных

Отображение состояния

Отображение дисплейных клавиш

D ALM : Сигнал тревоги возник в PMC
(Более подробно см. Раздел 3.3.)

D RAM : Активное в данный момент сохранение
программы последовательности - модуль
ОЗУ.

D ROM : Активное в данный момент сохранение
программы последовательности - модуль
ПЗУ.

D EPROM : Активное в данный момент сохранение
программы последовательности EPROM.
(EPROM для PMC-SA1, PMC-SA2,
PMC-SB, и PMC-SB2)

D DBG : Прерывание, запущенное функцией
отладки PMC-SC/SC3/SC4/NB, в силе.

D BRK : Прерывание, запущенное функцией от-
ладки PMC-SC/SC3/SC4/NB, завершено.
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4) Взаимосвязь между меню PMC и дисплейными клавишами

В серии ЧПУ существует 2 типа: A и B.

ТИП A

RUN или STOP EDIT I/O SYSPRM MONIT

PMCLAD PMCDGN PMCPRM

NEXT

RET RET RET

TOP TITLE TIMER

BOTTOM STATUS COUNTR

SRCH ALARM KEEPRL

W--SRCH TRACE DATA

N--SRCH

NEXT NEXT

F-- SRCH M. SRCH*1

ANALYS*2

USRDGN*3

ADRESS
(SYMBOL)

Глава II.5 Глава II.3 Глава II.4

ПРИМЕЧАНИЕ
Дисплейные клавиши, отмеченные с помощью *1, *2,
*3 поддерживаются только для определенных
моделей. См. условия в описании для каждой
соответствующей функции.
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ТИП B (отличается от A-типа расположением дисплейных клавиш)

RUN или STOP EDIT I/O SYSPRM MONIT

PMCLAD PMCDGN PMCPRM

NEXT

RET RET RET

SEARCH TITLE TIMER

ADRESS
(SYMBOL)

STATUS COUNTR

TRIGER ALARM KEEPRL

WINDOW TRACE DATA

SETING

NEXT NEXT

DUMP M. SRCH*1

DPARA ANALYS*2

USRDGN*3

ONLEDT

IOCHK*4

Глава II.5 Глава II.3 Глава II.4

ПРИМЕЧАНИЕ
Дисплейные клавиши, отмеченные с помощью *1, *2,
*3 поддерживаются только для определенных
моделей. См. условия в описании для каждой
соответствующей функции.

Тип дисплейных клавиш для серии ЧПУ.
Тип ЧПУ Power Mate FS20 FS18 FS16 FS15B

ТипPMC PA1 PA3 SA1 SA3 SA1 SA2 SA3 SB SB2 SB3 SC SC3 NB NB2

Тип
дисплейных
клавиш

А А А А AB А В AB А В AB AB В В

Тип A или B выбирается в зависимости от серии программного
обеспечения управления PMC. (Выбор типа A или B зависит от
серии как показано ниже.)
Серия программного обеспечения управления PMC и тип
дисплейной клавиши соотносятся следующим образом.

Тип A Тип B

FS16A 4061 4063

FS18A 4070 4071
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(Справочная информация) Серия программного обеспече-
ния управления PMC отобра-
жается на экране [PMCDGN] и
[TITLE] как показано ниже.

PMC CONTROL PROGRAM

SERIES : 4063 EDITION : 08

Серия программного
обеспечения управления PMC
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3 ОТОБРАЖЕНИЕ СИГНАЛОВ ВВОДА/ВЫВОДА PMC
ИВНУТРЕННИХ РЕЛЕ (PMCDGN)

Сигналы ввода/вывода PMС, внутренние реле и другие
диагностикиPMC отображаются на экране с помощьюнажатия
дисплейной клавиши [PMCDGN].

PMCLAD PMCDGN PMCPRM

TITLE STATUS ALARM TRACE

NEXT

M.SRCH ANALYS USRDGN

RET

IOCHK
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Данные заголовка имеют отношение к заголовку программы
последовательности, создаваемой изготовителем станка.

Они состоят из следующих десяти элементов:

Название завода-изготовителя станка (32 символа)
Название станка (32 символа)
Типы ЧПУ и PMC (32 символа)
Номер программы последовательности (4 символа)
Версия (2 символа)
Номер чертежа программы
последовательности (32 символа)
Дата, когда была создана программа
последовательности (16 символа)
Программатор программы
последовательности (32 символа)
Программатор ПЗУ (32 символа)
Комментарий (32 символа)

В добавление к отображению заголовка:

1) Серия и версия программного обеспечения управления
PMC.

2) Тип PMC.
3) Для модуля и карты редактирования - серия и версия.
4) Области памяти, используемые для каждых данных
последовательности, и время выполнения программы
цепной схемы.

5) Тип модуля управления PMC и программа последо-
вательности PMC.

6) Для неделимой системы - настоящее, макс. и миним. зна-
чения для времени выполнения программы цепной схемы.

ПРИМЕЧАНИЕ
Если плата языка С установлена в серии 16i/18i,
данные заголовка для C могут отображаться. С
помощью клавиш стрелок [←] и [→] пользователь
может переключаться между отображениями данных
заголовка цепной схемы и языка C.

Для отображения предыдущего или следующего экрана для9″
CRT/MDI используйте клавишу <PAGE↑> или <PAGE↓>.

PMC TITLE DATA #1 MONIT RUN

PMC PROGRAM NO. : 1234
EDITION NO. : 12
PMC CONTROL PROGRAM

SERIES : 4063 EDITION : 08
(SERIES : 4065 EDITION : 08)

PMC TYPE CONTROL : RB3 PROGRAM : RB3
MEMORY USED : 007.8 KB
LADDER : 007.0 KB
SYMBOL : 000.0 KB
MESSAGE : 000.8 KB
SCAN TIME : 008 MS
SCAN MAX : 016 MS MIN : 008 MS

[TITLE ] [STATUS ] [ALARM ] [TRACE ] [ ]

Pис . 3.1 (a) Данные заголовка 1

3.1
ОТОБРАЖЕНИЕ
ДАННЫХ
ЗАГОЛОВКА
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PMC TITLE DATA #2 MONIT RUN

MACHINE TOOL BUILDER NAME :
f · · · · · · · · · · · · · f

MACHINE TOOL NAME :
f · · · · · · · · · · · · · f

CNC & PMC TYPE NAME :
f · · · · · · · · · · · · · f

PROGRAM DRAWING NO. :
f · · · · · · · · · · · · · f

[TITLE ] [STATUS ] [ALARM ] [TRACE ] [ ]

Pис . 3.1 (b) Данные заголовка 2

PMC TITLE DATA #3 MONIT RUN

DATE OF PROGRAMING :
f · · · · · · f

PROGRAM DESIGNED BY :
f · · · · · · · · · · · · · f

ROM WRITTEN BY :
f · · · · · · · · · · · · · f

REMARKS :
f · · · · · · · · · · · · · f

[TITLE ] [STATUS ] [ALARM ] [TRACE ] [ ]

Pис . 3.1 (c) Данные заголовка 3
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Содержание всех адресов (X, Y, F, G, R, A, C, K, D, T, M, N)
заданных в программах может быть отображено на экране ЭЛТ.
Это отображение все выполняется с помощью битовых
шаблонов “0”и “1”, а символьныеданные отображаются вместе
в адресных битах, где определяются символьные данные.

TITLE STATUS ALARM

SEARCH NEXT

M.SRCH ANALYS USRDGN

RET

TRACE

I/O CHK

1 Нажмите дисплейную клавишу [STATUS]. Экран ЭЛТ
изменяется как показано на Рис. 3.2, и меняется меню
дисплейных клавиш.

2 Нажмите клавишу [SEARCH] после ввода адреса, который
нужно отобразить.

3 Непрерывные 8-байтовые данные отображаются с
помощью битового шаблона из обозначенного адреса в
верхней части ЭЛТ-монитора.

4 Нажмите клавишу [SEARCH]или клавишуперелистывания
страниц для отображения другого адреса.

PMC SIGNAL STATUS MONIT RUN

ADDRESS 7 6 5 4 3 2 1 0
EXDAT1 ED7 ED6 ED5 ED4 ED3 ED2 ED1 ED0
G0000 0 0 0 0 0 0 0 0
EXDAT2 ED15 ED14 ED13 ED12 ED11 ED10 ED9 ED8
G0001 0 0 0 0 0 0 0 0

ESTB EA6 EA5 EA4 EA3 EA2 EA1 EA0
G0002 0 0 0 0 0 0 0 0

ERDRQ EOREND
G0003 0 0 0 0 0 0 0 0

MFIN5 MFIN4 MFIN3 MFIN2 MFIN1
G0004 0 0 0 0 0 0 0 0

BFIN AFL TFIN SFIN EFIND MFIN
G0005 0 0 0 0 0 0 0 0

DLK OVC *ABSM BRN SRN
G0004 0 0 0 0 0 0 0 0

RLSOT EXLM2 *FLWP ST STLK RVS
G0007 0 0 0 0 0 0 0 0

[SEARCH] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ]

Pис . 3.2 Отображение состояния сигналов ввода/
вывода PMC и внутренних реле

3.2
ОТОБРАЖЕНИЕ
СОСТОЯНИЯ
СИГНАЛОВ
(STATUS)
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Если в PMC выпускается сигнал тревоги, при нажатии
дисплейной клавиши PMC отображается сообщение сигнала
тревоги как показано наРис. 3.3.МигаетALM в нижнемправом
углу экрана.
Если возникает неисправимая ошибка, программа
последовательности не запускается.

ALM

PMC ALARM MESSAGE MONIT STOP

ER00 PROGRAM DATA ERROR (ROM)

[TITLE ] [STATUS] [ALARM ] [TRACE ] [ ]

Pис . 3.3 Экран сигналов тревоги

Информацию об отображенных сообщениях см. в Приложении
M, “Список сообщений сигналов тревоги.”

3.3
ЭКРАН СИГНАЛОВ
ТРЕВОГИ (ALARM)
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Этафункция проверяет журнал сигналов, который невозможно
проверить в отображении состояния. При использовании
одно-двухбайтной адресации эта функция записывает
состояние, когда сигнал изменяется. В случае двухбайтной
адресации можно устанавливать прерываемые адреса.

При нажатии клавиши [TRACE] на экране PMCDGN
отображается экран трассировки, когда происходит считывание
сигналов. Когда считывание сигналов не происходит,
отображается экран установки параметров для считывания
сигналов. После отображения одного из двух экранов при
нажатии клавиши [TRCPRM] на экране трассировки
отображается экран установки параметров, а при нажатии
клавиши [T.DISP] на экране установки параметров
отображается экран трассировки.

TITLE STATUS ALARM

T.DISP EXEC NEXT

M.SRCH ANALYS USRDGN

RET

TRACE

или
TRCPRM

или
STOP

Данные, предназначенные для считывания сигналов,
необходимо задать для проверки журнала сигналов.

1) Параметры
TRACE MODE (РЕЖИМ ТРАССИРОВКИ):
Устанавливает режим, используемый для считывания
сигналов

0 : 1-байтовые данные
1 : 2-байтовые данные (прерываемые адреса могут

быть заданы)
2 : Словарныеданные (с непрерывнымиадресами)

ADDRESS TYPE (ТИП АДРЕСА):
Устанавливает используемые адреса

0 : Адрес PMC
1 : Физический адрес

ADDRESS (АДРЕС):
Устанавливает адреса, вкоторых выполняетсятрассировка
сигнала

MASK DATA (ДАННЫЕ ДЛЯМАСКИРОВКИ):
Устанавливает маскированный бит или биты
(сигналы могут считываться с с излишне маскиро-
ванными битам)
Диапазон : от 00 до FF

Вышеуказанные параметры трассировки сохраняются даже
при отключении питания.

3.4
ФУНКЦИЯ
ТРАССИРОВКИ
(TRACE)

3.4.1
Операция

3.4.2
Экран установки
параметров
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EXEC (ВЫПОЛНЕНИЕ) : Запуск считывания сигналов

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
1 Повторное нажатие клавиши [EXEC] стирает

результаты предыдущей трассировки.
Если параметры трассировки установлены неверно,
трассировка не производится.
Если выборка сигналов осуществляется с помощью
функции для отображения колебаний сигналов, то
трассировка не выполняется.

2 Данные результатов трассировки сохраняются в
последнем 256--байте. При отключении питания
результаты трассировки стираются.

3 Для сигналов с R9000 по R9007 выполнение
трассировки невозможно.

4 Трассировка сигнала выполняется с интервалами 8
мс. Если сигнал изменяется в пределах 8 мс,
выполнение трассировки этого измененного
состояния сигнала невозможно.

5 Если адрес трассировки задается в видефизического
адреса, задайтедействующий адреспамяти. Еслидля
выполнения трассировки задается недействительный
адрес, то может возникнуть системная ошибка.

STOP (ОТСТАНОВКА): Остановка считывания сигналов.

PMC SIGNAL TRACE MONIT RUN

TRACE MODE : 1
(0:1BYTE/1:2BYTE/2:WORD)
1ST TRACE ADDRESS CONDITION

ADDRESS TYPE : 1 (0:PMC /1:PHY)
ADDRESS : FFE480
MASK DATA : 11

2ND TRACE ADDRESS CONDITION
ADDRESS TYPE : 0 (0:PMC /1:PHY)
ADDRESS : Y0
MASK DATA : FF

[T.DISP] [ EXEC ] [ ] [ ] [ ]

Pис . 3.4.3 Экран установки параметров трассировки

3.4.3
Запуск и остановка
функции
трассировки
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Журнал сигналов может быть проверен с помощью данных,
заданных на экране установки параметров. Результат последней
трассировки отображается в положении курсора. Курсор
перемещается на экран помере того,как получаются результаты
трассировки. Если курсор перемещается с экрана, результаты
трассировки можно отслеживать с помощью клавиш
перелистывания страниц для отображения последующего
экрана.

EXEC

PMC SIGNAL TRACE MONIT RUN

1ST ADDRESS = X0000 (FF) 2ND ADDRESS = Y0000 (FF)
NO. 7 6 5 4 3 2 1 0 7 6 5 4 3 2 1 0
0000 . . . . . . . . . . . . . . . .
0001 . . . . . . . . . . . . . . . .
0002 . . . . . . . . . . . . . . . .
0003 . . . . . . . . . . . . . . . .
0004 . . . . . . . . . . . . . . . .
0005 . . . . . . . . . . . . . . . .
0006 . . . . . . . . . . . . . . . .
0007 . . . . . . . . . . . . . . . .
0008 . . . . . . . . . . . . . . . .
0009 . . . . . . . . . . . . . . . .
0010 . . . . . . . . . . . . . . . .
0011 . . . . . . . . . . . . . . . .
0012 . . . . . . . . . . . . . . . .
0013 . . . . . . . . . . . . . . . .
0014 . . . . . . . . . . . . . . . .
0015 . . . . . . . . . . . . . . . .

[TRCPRM ] [ STOP ] [ ] [ ] [ ]

Pис . 3.4.4 Экран трассировки

Операция трассировки может запускаться автоматически сразу
же после включения питания при помощи заблаговременной
установкипараметров трассировкииустановкиудерживающего
реле на автоматический запуск функции трассировки при
включении питания. Метод установки удерживающего реле
зависит от модели PMC. Смотрите раздел 4.3.3.

3.4.4
Экран трассировки

3.4.5
Функция
автоматической
трассировки при
включении питания
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: Стандартно

○ : Дополнительно
×: Использоваться не может

n :Может быть использовано для 4084 серии

Power
Mate-
D/F

Power
Mate-H

FS20/
FS21A FS21B FS18A FS18B FS16A FS16A/B

FS18B
FS16C
FS18C

FS21i
FS16i
FS18i

FS16A FS16A/B/C
FS18B/C

FS16B/C
FS18B/C FS15B

PA1 PA3 PA3 SA1 SA3 SA1 SA3 SA1 SA2 SA3 SA1 SB SB2 SB3 SB4 SB5 SB6 SA1 SA5 SB5 SB6 SC SC3 SC4 NB NB2

× × × × n n ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

DМодуль редактирования цепной схемы требуется для
PMC-SB/SB2/SB3, Серия 16-МОДЕЛЬ A и для PMC-SA1/
SA2/SA3, Серия 18-МОДЕЛЬ A.

DЭта функция предоставляется в качестве стандартной с
PMC-SA1/SB3/SB4/SB5/SB6/SC3/SC4, Серия 16/ 18-
МОДЕЛЬ B/C и с PMC-SA1/SA3, Серия 21/210-MB.

1) При нажатии дисплейной клавиши [M.SRCH] происходит
переход к экрану, показанному на Рис. 3.5.2. Также
изменяются отображенные дисплейные клавиши.

2) Ведите физический адрес в шестнадцатеричномформате, из
которого нужно отобразить содержание памяти. затем при
нажатии клавиши [SEARCH] отображаются 256 байтов
сохраненных данных, начиная с заданного адреса.

Пример) Если ввести 100000, а затем нажать клавишу
[SEARCH], отображается содержание памяти,
начиная с 100000H.

3) Адрес может быть изменен с помощью клавиши <PAGE ↓>
или <PAGE ↑>.

4) При нажатии клавиш [BYTE], [WORD] или [D.WORD]
отображаются данные соответствующего типа.

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
Если задан адрес, в котором память не используется,
то возникает системная ошибка. Убедитесь в том, что
задан правильный адрес.

3.5
ОТОБРАЖЕНИЕ
СОДЕРЖАНИЯ
ПАМЯТИ (M.SRCH)

3.5.1
Операция
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Для сохранения данных в памяти установите бит 4
удерживающего реле K17 или K900 на 1, переместите курсор в
положение, в котором отображается адрес данных,подлежащих
изменению в ОЗУ, и введите данные в блоках типа данных в
шестнадцатеричном формате.

Пример) Если ввести 0F41, а затем нажать клавишу [INPUT]
0F41 сохраняется в адресе, заданном курсором.

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ
Некоторые значения вызывают системную ошибку.

PMC CONTENTS OF MEMORY MONIT RUN

100000 0000 0000 0000 0000 0000 0000 0000 0000 ................
100010 4142 4344 4546 4748 494A 4B4C 4D4E 4F50 ABCDEFGHIJKLMNOP
100020 2020 2020 2020 2020 2020 2020 2020 2020
100030 5152 5354 5556 5758 595A 2020 2020 2020 QRSTUVWXYZ

100040 0000 0000 0000 0000 0000 0000 0000 0000 ................
100050 0000 0000 0000 0000 0000 0000 0000 0000 ................
100060 0000 0000 0000 0000 0000 0000 0000 0000 ................
100070 0000 0000 0000 0000 0000 0000 0000 0000 ................
100080 4641 4E55 4320 434F 2E2C 5444 0000 0000 FANUC CO.LTD....
100090 0000 0000 0000 0000 0000 0000 0000 0000 ................
1000A0 0000 0000 0000 0000 0000 0000 0000 0000 ................
1000B0 0000 0000 0000 0000 0000 0000 0000 0000 ................

1000C0 0000 0000 0000 0000 0000 0000 0000 0000 ................
1000D0 0000 0000 0000 0000 0000 0000 0000 0000 ................
1000E0 0000 0000 0000 0000 0000 0000 0000 0000 ................
1000F0 0000 0000 0000 0000 0000 0000 0000 0000

>

[ SEARCH ] [ INPUT ] [ ] [ ] [ ]

Pис . 3.5.2 Отображение памяти

3.5.2
Функция хранения
данных в памяти
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: Стандартно
○ : Дополнительно

×: Использоваться не может
n :Может быть использовано для 4084 серии

Power
Mate-D/F

Power
Mate-H

FS20/
FS21A

FS21B FS18A FS18B FS16A FS16A/B
FS18B

FS16C
FS18C

FS21i
FS16i
FS18i

FS16A FS16A/B/C
FS18B/C

FS16B/C
FS18B/C

FS15B

PA1 PA3 PA3 SA1 SA3 SA1 SA3 SA1 SA2 SA3 SA1 SB SB2 SB3 SB4 SB5 SB6 SA1 SA5 SB5 SB6 SC SC3 SC4 NB NB2

× × ○ × × n n × ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ × ○ ○ ○ ○

DМодуль редактирования цепной схемы требуется для
PMC-SB/SB2/SB3, Серия 16 -МОДЕЛЬ A и для
PMC-SA1/SA2/SA3, Серия 18-МОДЕЛЬ A.

DКарта редактирования цепной схемы требуется для
PMC-SA1/SB3/SB4, Серия 16/18-МОДЕЛЬ B,
PMC-SA1/SB5/SB6, Серия 16/18-МОДЕЛЬ C,
PMC-SA1/SA3, Серия 21/210-МОДЕЛЬ B и PMC-PA3, Power
Mate-МОДЕЛЬ-H.

D Рабочее ОЗУ требуется с PMC-SC/SC3, Серия 16-МОДЕЛЬ A.

DЭта функция предоставляется в качестве стандартной с
PMC-SC3/SC4, Серия 16/18-МОДЕЛЬ B/C.

DКарта редактирования цепной схемы требуется для
PMC-SA5/SB5/SB6, Серия 16i/18i/21i-МОДЕЛЬ A.

1) Максимальное число одновременно трассируемых
сигналов: 16

2) Максимальный период выборки: 10 с

3) Интервал выборки: 8 мс

При нажатии клавиши [ANALYS] на экране PMCDGN
отображается экран параметров для диагностики сигналов.При
нажатии дисплейной клавиши [SCOPE] на экране параметров
отображается экран,показывающийдиагностику сигналов.Для
возврата к экрану параметров нажмите дисплейную клавишу
[SGNPRM].

3.6
ФУНКЦИЯ
ОТОБРАЖЕНИЯ
КОЛЕБАНИЙ
СИГНАЛОВ (ANALYS)

3.6.1
Спецификации

3.6.2
Операция
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TITLE STATUS ALARM

M.SRCH ANALYS USRDGN

NEXT

SCOPE DELETE INITRET

TRACE

или SYMBOL

SGNPRM START T.SRCH ADRESS

EXCHG

SELECT CANCEL

TO CANCEL

EXEC CANCEL

NEXT

RET

ADRESS

или SYMBOL

SCALE

Для трассировки состояния сигнала на экране параметров
необходимо задать условия трассировки. На 9″ экране адрес
трассировки может быть задан с помощью нажатия клавиши
<PAGE ↓>. (См. Рис. 3.6.3 (b).)
1) Установка параметров
Переместите курсор на параметр, который требуется задать.
Введите значение и нажмите клавишу [INPUT]. Чтобы
удалить значение параметра, установите курсор на этот
параметр, а затем нажмите дисплейную клавишу [DELETE].
a) SAMPLING TIME (ВРЕМЯ ВЫБОРКИ)

Задается максимальное время трассировки в диапазоне
от 1 до 10.

b) TRIGGERADDRESS (АДРЕСПУСКОВОГОСИГНАЛА)
Задается адрес пускового сигнала, с которогоначинается
трассировка в адресе PMC. Можно использовать
символьное имя.

c) CONDITION (УСЛОВИЕ)
Задаются условия, при которых запускается
трассировка.
0 : Если нажата клавиша [START]
1 : Если нажата клавиша [START], сигнал адреса

пускового сигнала нарастает
2 : Если нажата клавиша [START], сигнал адреса

пускового сигнала падает

ПРИМЕЧАНИЕ
Условия 1 и 2 действительны, если задан адрес
пускового сигнала.

3.6.3
Экран параметров
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d) TRIGGERMODE (РЕЖИМПУСКОВОГОСИГНАЛА)

Выборочные данные до 10 секунд сохраняются в буфере
трассировки. Сигнал сохраняется в буфере в переделах
8 мс.
С помощью этого параметра задаются начальные и
конечные точки получения данных.

0 : AFTER (ПОСЛЕ)

В этом режиме состояния сигнала получаются в
период, заданный в параметре SAMPLING TIME
(ВРЕМЯВЫБОРКИ),начиная с того времени, когда
удовлетворяются условия пускового сигнала.

1 : ABOUT (ОКОЛО)

В этом режиме состояния сигнала получаются в
период, заданный в параметре SAMPLING TIME
(ВРЕМЯ ВЫБОРКИ), в середине времени, когда
удовлетворяются условия пускового сигнала.

2 : BEFORE (ДО)

В этом режиме состояния сигнала получаются в
период, заданный в параметре SAMPLING TIME
(ВРЕМЯ ВЫБОРКИ), до того времени, когда
удовлетворяются условия пускового сигнала.

3 : ONLY (ТОЛЬКО)

В этом режиме состояния сигнала получаются в
период, только когда удовлетворяются условия
пускового сигнала.

ПРИМЕЧАНИЕ
Режимы пускового сигнала 1 и 2 действительны, если
установлено условие 1 или 2.

e) SIGNAL ADDRESS (АДРЕС СИГНАЛА)

Задается до 16 адресов, в которых выполняется
трассировка, с использованием адресов PMC или
символьных имен.

2) Инициация данных диагностики сигнала

При нажатии дисплейной клавиши [INIT] на экране
параметров инициируются данные параметров и данные
трассировки.

3) Отображение символов для адресов пусковых сигналов и
адресов трассировки

При нажатии дисплейной клавиши [ADRESS] отобра-
жаются адреса пусковых сигналов и трассировки, для
которых определены символы, и клавиша меняется на
клавишу [SYMBOL]. При нажатии клавиши [SYMBOL]
отображаются сигналы для адресов пусковых сигналов и
трассировки, и клавиша меняется на клавишу [ADRESS].
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АДРЕС/СИМВОЛ

PMC SIGNAL PARAMETER MONIT RUN

SAMPLING TIME : 10(1-10SEC)

TRIGGER ADDRESS : *ESP

CONDITION : 1
(0:START 1:TRIGGER-ON 2:TRIGGER-OFF)

TRIGGER MODE : 1
(0:AFTER 1:ABOUT 2:BEFORE 3:ONLY)

>

[SCOPE ] [DELETE] [INIT ] [ADRESS] [ ]

Pис . 3.6.3 (a) Экран установки параметров 1

АДРЕС/СИМВОЛ

PMC SIGNAL PARAMETER MONIT RUN

SIGNAL ADDRESS

1 : ED0 9 : X0000.0
2 : ED1 10 : X0000.1
3 : ED2 11 : X0000.2
4 : ED3 12 : X0000.3
5 : ED4 13 : X0000.4
6 : ED5 14 : X0000.5
7 : ED6 15 : X0000.6
8 : ED7 16 : X0000.7

>

[SCOPE ] [DELETE] [INIT ] [ADRESS] [ ]

Pис . 3.6.3 (b) Экран установки параметров 2



3. ОТОБРАЖЕНИЕ СИГНАЛОВ ВВОДА/ВЫВОДА
PMC И ВНУТРЕННИХ РЕЛЕ (PMCDGN) B--61863RU/15ОПЕРАЦИЯ PMC (ЭЛТ/MDI)

452

После того, как параметры заданы на экране параметров,
выберите экран диагностики сигналов.

Нажатие дисплейной клавиши [START] запускает трассировку
заданного сигнала.

Во время трассировки сигналов, отображается “EXECUTING”
(ВЫПОЛНЕНИЕ). По завершению трассировки на экране
отображается период, в котором выполнялась трассировка
заданного сигнала.

Если предоставленадополнительная графическаяфункция, то с
помощью этой графической функции отображается колебание.

Если эта функция не предоставлена, колебание отображается с
помощью “J”, указывающее на то, что сигнал включен и “_”
указывающее на то, что сигнал выключен.

В режиме ONLY (ТОЛЬКО), даже если предоставлена
дополнительная графическая функция,“J” и “_” используется
для отображения колебания как показано на Рис. 3.6.4.

1) Запуск и остановка выборки данных

Нажатие клавиши [START] запускает выборку. Нажатие
клавиши [STOP] останавливает выборку, и отображаются
выборочные данные.

2) Отображение трассированных данных с помощью задания
периода

Введите период в мс, в котором необходимо отобразить
трассированные данные. Нажатие клавиши [T.SRCH]
отображает трассированные данные.

Пример)При вводе 800, и затем нажатии клавиши [T.SRCH]
отображается колебание от 512 мс до 1024 мс.

3) Отображение символов для адресов пусковых сигналов и
трассировки

Если для адресов пусковых сигналов и трассировки
определены символы, то отображаются символы и адреса

4) Обмен положений, в которых отображаются
трассированные данные

При нажатии клавиши [EXCHG] курсор перемещается к
первому трассированному адресу. Поместите курсор на
адрес трассировки, который необходимо поменять, с
помощью клавиши <↑> или <↓>, затем нажмите клавишу
[SELECT]. Затемпоместите курсор на адрес трассировки,на
который необходимо поменять выбранный адрес
трассировки, затемнажмитеклавишу [TO].Вконценажмите
клавишу [EXEC]. Происходит обмен трассированными
данными.

Во время вышеуказанной операции все другие дисплейные
клавиши отключаются до тех пор, пока не нажимается
клавиша [EXEC]. Для отмены обмена нажмите клавишу
[CANCEL].

3.6.4
Экран диагностики
сигналов
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5) Изменение временного разделения (Эта функция доступна,
если используется графическая функция.)

При отображении колебаний сигнала можно изменять
временное разделение.

Установка 8 8 мс/разделений. . . . .
16 16 мс/разделений. . . .
32 32 мс/разделений. . . .

При нажатии только клавиши [SCALE] происходит
приращение минимальной шкалы от 8 до 32 мс следующим
образом:

6) Перемещение трассированных данных вверх или вниз

При нажатии клавиши <PAGE ↑> трассированные данные
перемещаются вверх. При нажатии клавиши <PAGE ↓>
трассированные данные перемещаются вниз.

7) Перемещение трассированных данных влево или вправо

При нажатии клавиши “←” трассированные данные
перемещаются влево. При нажатии клавиши “→”
трассированные данные перемещаются вправо.

ЗАПУСК/
ОСТАНОВКА

АДРЕС/СИМВОЛ

PMC SIGNAL ANALYSIS(SCOPE) MONIT RUN
SAMPLING TIME : 10 CONDITION : 1
TRIGGER ADDRESS:*ESP TRIGGER MODE: 1

ED0

ED1

ED2

ED3

ED4

ED3

-256 0(MSEC)

[SGNPRM] [START ] [T.SRCH ] [ADRESS ] [ ]

Pис . 3.6.4 Экран отображения диагностики сигналов

Так как данные параметров и выборки хранятся в
энергонезависимой памяти, то при выключении питания эти
данные остаются.
Выборка данных может быть запущена автоматически сразу же
после включения питания при помощи заблаговременной
установки параметров выборки и установки удерживающего
реле.Метод установки удерживающего реле зависит от модели
PMC. Смотрите раздел 4.3.3.

3.6.5
Автоматическое
считывание
сигналов при
включении питания
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При нажатии клавиши [USRDGN] динамически отображаются
состояния выполнения задач пользователя (включая третий
уровень программы цепной схемы) в PMC (Рис. 3.7).

○ : Использоваться могут

× : Использоваться не могут

PA1 PA3 SA1 SA2 SA3 SA5 SB SB2 SB3 SB4 SB5 SB6 SC SC3 SC4 NB NB2

× × × × × × × × × × ∆
(При-

меча-
ние)

∆ ○ ○ ○ ○ ○

Рабочее ОЗУ необходимо (A02B-0120-H987 для PMC-SC и
PMC-SC3, аA02B-0162-J151 илиA02B-0162-J152 дляPMC-NB).

Подробнее см. “Руководство по программированию PMC-SC/
SC3/SC4/NB (язык C)” (B-61863E-1).

ПРИМЕЧАНИЕ
Необходима плата языка С.

PMC MONIT USER TASK #1 MONIT RUN

ID NAME LV STATUS WAIT-INF WAIT-ID
LAD3 10 READY

10 TASK_O1 @ 10 ACTIVE
11 TASK_O2 # 11 READY
12 TASK_O3 12 WAIT TIM
13 TASK_O4 13 WAIT EVT.O 1
14 TASK_O5 14 WAIT EVT.A 3
15 TASK_O6 15 WAIT PKT 2340
16 TASK_O7 STOP
17 TASK8 17 READY

>

[ ][ ][ ][ ][ ]

Pис . 3.7 Экран, отображающий состояния выполнения задач
пользователя

[Отображенные элементы]

Идентификационные данные

для информации ожидания

Информация ожидания

Состояние выполнения

Уровень задания

Операция

Имя задания

Идентификационные

данные задания

ID NAME LV STATUS WAIT-INF WAIT-ID
11 TASK1 # 13 WAIT EVT.O 10

3.7
ОТОБРАЖЕНИЕ
СОСТОЯНИЯ
ВЫПОЛНЕНИЯ
ЗАДАЧИ
ПОЛЬЗОВАТЕЛЯ
(USRDGN)
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1) Операции
Код Описание

# Используется RS--232C

@ Используется редактирование команд ЧПУ

2) Состояние выполнения
Код Описание

ACTIVE Выполнение

READY Готово

WAIT Ожидание

STOP Задание остановлено

ERROR Система удаляет задание, так как это задание вызвало
неподдерживаемую библиотеку.

3) Информация ожидания
Код Описание

TIM Ожидание тайм--аута

EVT.A Ожидание условия AND (И) сигнальных флажков

EVT.O Ожидание условия OR (ИЛИ) сигнальных флажков

SEM Ожидание семафора

MBX.R Ожидание READ (ГОТОВ) для почтового ящика

MBX.W Ожидание WRITE (ЗАПИСЬ) для почтового ящика

PKT Ожидание получения пакета

PCMDI Ожидание выпуска команды PCMDI
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Проверьте тип модулей ввода-вывода, подключенных к каналу
связи ввода-вывода.
Установите параметры связи для канала связи ввода-вывода-II,
PROFIBUS-DP, DeviceNet, FL-net.

○ : Поддерживается

× : Не поддерживается

Power
Mate-
D/F/G

Power
Mate-H

Power
Mate-i

FS21-
TA/TB

FS20 FS16/
18-A

FS16/
18-B

FS16/
18-C

FS21-B FS16i/
18i/21i

FS15-B

× ○ ○ × × × ○ ○ ○ ○ ○

В случае FS16 / 18-B / FS21-B / Power Mate-H:

TITLE STATUS ALARM

NEXT

IOLNK IOLNK2

RET

TRACE

M.SRCH ANALYS (USRDGN) IOCHK

В случае FS16-C / 18-C:

TITLE STATUS ALARM

NEXT

IOLNK IOLNK2

RET

TRACE

M.SRCH ANALYS (USRDGN) IOCHK

PROFI

В случае FS16i / 18i / 21i/ Power Mate i:

TITLE STATUS ALARM

NEXT

IOLNK IOLNK2 FL--net

RET

TRACE

M.SRCH ANALYS (USRDGN) IOCHK

PROFI
или

D=NET

3.8
ОТОБРАЖЕНИЕ И
УСТАНОВКА
СОСТОЯНИЯ
КОНФИГУРАЦИИ
УСТРОЙСТВ
ВВОДА-ВЫВОДА
(IOCHK)
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PMC I/O CHECK

SELECT ONE OF FOLLOWING SOFT KEYS

IOLNK : I/O LINK CHECK

IOLNK2 : I/O LINK-II SETTING

PROFI : PROFIBUS PARAMETER

D_NET : DEVICENET PARAMETER

FL-NET : FL-NET SETTING

Pис . 3.8 Меню экрана проверки ввода-вывода

Существуют следующие подэкраны для экрана проверки
ввода-вывода. Дисплейные клавиши отображаются, если
функция может быть использована. См. руководство
касательно требования функций и подробнее о подэкранах.

Дисплейная клавиша : Имя подэкрана
[IOLNK] : Экран проверки соединения по каналу

связи ввода-вывода

[IOLNK2] : Экран установки параметров канала
связи ввода-вывода-II

.....”РУКОВОДСТВО ПО ПОДКЛЮЧЕНИЯМ
FANUC I/O Link-II (B-62714EN)”

[PROFI] : Экран установки параметров
PROFIBUS-DP

.....”Плата FANUC PROFIBUS-DP РУКОВОД-
СТВО ОПЕРАТОРА (B-62924EN)”

[D_NET] : Экран установки параметров DeviceNet
.....”Плата FANUC DeviceNet, РУКОВОДСТВО
ОПЕРАТОРА (B-63404EN)”

[FL-NET] : Экран установки параметров FL-net
.....”Плата FANUC FL-net, РУКОВОДСТВО
ОПЕРАТОРА (B-63434EN)”

В случае FS15-B:

TITLE STATUS ALARM

NEXT

TRACE

M.SRCH ANALYS USRDGN IOCHK

Поддерживается только экран проверки соединения по каналу
связи ввода-вывода. Если нажата клавиша [IOCHK],
непосредственно отображается экран проверки соединения по
каналу связи ввода-вывода.
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На экране проверки соединения по каналу связи ввода-вывода
отображаются типы и идентификационные коды подклю-
ченных устройств ввода-вывода для каждой группы. Если
устройство ввода-вывода не подключено, отображается ”NO
I/O DEVICE” (НЕТ УСТРОЙСТВА ВВОДА-ВЫВОДА).
Если есть проблема с сигналами ввода и вывода для устройств
ввода-вывода, проверьте подключение канала связи
ввода-вывода, обратившись к этому экрану.

(1) Если аппаратное обеспечение ЧПУ не поддерживает
расширенную функцию канала связи ввода-вывода.

PMC I/O LINK(1/1)

CHANNEL 1

GROUP ID KIND OF UNIT

00 80 CONNECTION UNIT

01 82 OPERATOR PANEL

02 84 I/O UNIT MODEL A

03 96 CONNECTION UNIT

04 4A POWER MATE

Pис . 3.8.1 (a) Пример экрана канала связи ввода-вывода

Таблица 3.8.1 Устройства ввода-вывода и идентификационные

коды

Отображаемое имя
устройства
ввода-вывода

Идентифи-
кационные
данные

Фактическое устройство
ввода/вывода

CONNECTION UNIT 80 Устройство соединения

OPERATOR PANEL 82 Устройство соединения с пультом
оператора

I/O--B3 83 Расширенный ввод--вывод B3

I/O UNIT MODEL A от 84 до 87 Устройство ввода--выводаMODEL A

I/O UNIT MODEL B от 9D до 9E Устройство ввода--выводаMODEL В

POWER MATE 4A Power Mate
FANUC SERVO AMPLIFIER UNIT Я
серия (I/O Link OPTION)

CONNECTION UNIT 96 Устройство соединения по каналу
связи ввода--вывода

I/O MODULE от A9 до AA Распределенный ввод--вывод

OTHER UNIT ⎯ Кроме указанных выше

Отображаемый экран как на рис. 3.8.1 (a) означает, что
устройства ввода-вывода составлены, как показано на
следующем рис. 3.8.1 (b).

3.8.1
Экран проверки
соединения по
каналу связи
ввода-вывода
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Группа 0

Группа 1

Группа 2

Группа 3

Группа 4

Устройство

соединения

Устройство
соединения с
пультом
оператора

Устройство
ввода--вывода

МОДЕЛЬ A

Устройство
соединения по
каналу связи
ввода--вывода

ЧПУ

Power Mate

Pис . 3.8.1 (b) Конфигурация канала связи ввода-вывода

(2) Если аппаратное обеспечение ЧПУ поддерживает
расширенную функцию канала связи ввода-вывода.

PMC I/O LINK(1/1)

CHANNEL 1 CHANNEL 2

GROUP ID KIND OF UNIT GROUP ID KIND OF UNIT

00 80 CONNECTION UNIT 00 80 I/O UNIT
MODEL A

01 82 OPERATOR PANEL 01 82 POWER MATE

02 84 I/O UNIT MODEL A 02 84 POWER MATE

03 96 CONNECTION UNIT

04 4A POWER MATE

Pис . 3.8.1 (c) Пример экрана проверки соединения канала связи
ввода-вывода

Если экран отображается как на рис. 3.8.1 (с), устройства
ввода-вывода составлены, как показано на следующем
рис. 3.8.1 (d).
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Группа 0

Группа 1

Группа 2

Группа 3

Группа 4

Устройство

соединения

Устройство
соединения с
пультом
оператора

Устройство
ввода--вывода

МОДЕЛЬ A

Устройство
соединения по
каналу связи
ввода--вывода

ЧПУ

Power Mate

Устройство
ввода--вывода

МОДЕЛЬ A

Power Mate

Power Mate

Канал 2

Канал 1

Pис . 3.8.1 (d) Конфигурация канала связи ввода-вывода

Если модель PMC не для PMC-SB6, Серии 16i /160i /18i /180i /
21i /210i или дополнительное расширение канала связи ввода-
вывода не предоставлено с ЧПУ, в КАНАЛЕ 2 отображается
”NOT SUPPORTED” (НЕ ПОДДЕРЖИВАЕТСЯ).

В случае использованияфункцииканала связи ввода-вывода-II,
установите следующий параметр канала связи ввода-вывода-II
на этом экране.В зависимости от типаплатыинтерфейсаканала
связи ввода-вывода-II, автоматически отображается главный/
подчиненный экран.
Подробнее о канале связи ввода-вывода-II и параметрах см.
Руководство оператора, FANUC I/O Link-II (B-62714EN).

(1) Установка параметров.
Переместите курсор на параметр с помощью клавиш
перемещения курсора.
Введите данные и нажмите дисплейную клавишу [INPUT]
или клавишуMDI (ручного ввода данных)<INPUT>.
Установленныйпараметр сохраняется наплате канала связи
ввода-вывода-II при вводе данных.

(2) Изменение канала.
Измените канал с помощью дисплейной клавиши
[PRV.CH],[NXT.CH]. Эти клавиши не отображаются, если
используется один канал.

(3) Удаление параметра.
Переместите курсор на параметр с помощью клавиш
перемещения курсора.
Нажмите дисплейную клавишу [DELETE].

(4) Удаление всех параметров.
Нажмите дисплейную клавишу [DELALL].
Нажмите дисплейную клавишу [EXEC] для удаления всех
параметров. Нажмите дисплейную клавишу [CANCEL] для
отмены удаления.

3.8.2
Экран установки
параметров канала
связи
ввода-вывода-II
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(5) Изменение страницы.
Данный экран состоит из двух страниц при использовании
9-дюймового ЭЛТ.Смените страницу при помощиклавиши
(PAGE) MDI (ручного ввода данных).

(6) Перезапуск канала связи ввода-вывода-II
Нажмите дисплейную клавишу [START] для перезапуска
канала связи ввода-вывода-II после редактирования
параметра.
Если перезапуск завершен нормально, отображается ”LINK
STARTED” (КАНАЛ СВЯЗИ ЗАПУЩЕН).
Если перезапуск не выполнен, отображается ”START
ERROR” (ОШИБКА ЗАПУСКА). В этом случае проверьте
устанавливаемый параметр.

Пример установки параметров (главный).

PMC I/O LINK-II CH 1 (1/2)

GENERAL:

MAX SLAVE NO. = 03 (1-31)

SCAN TIME = 0100 (1-9999)*2MSEC

STATUS ADDRESS = R0500

DI/DO SETTING:

DI/DO MAP MODE = 1 (1,2)

DI/DO DATA SIZE = 16 (0-64)

DO ADDRESS = R0100

DI ADDRESS = R0150

[INPUT ] [DELETE ] [DELALL] [PRV.CH] [NXT.CH]

PMC I/O LINK-II CH 1 (2/2)

MESSAGE I/O SETTING:

MESSAGE SIZE = 032 (0-128)

OUTPUT ADDRESS = R0200

INPUT ADDRESS = R0250

STATUS:

REFRESH TIME = 40 MSEC

I/O LINK-II = 6546/01 (MASTER)

[INPUT ] [DELETE ] [DELALL] [PRV.CH] [NXT.CH]

Pис . 3.8.2 (a) Пример экрана канала связи ввода-вывода-II
(главный)
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Пример установки параметров (подчиненный).

PMC I/O LINK-II CH 1 (1/2)

GENERAL:

MAX SLAVE NO. = 03 (1-31)

STATION NO. = 02 (1-31)

STATUS ADDRESS = R0900

DI/DO SETTING:

DI/DO MAP MODE = 0 (0,2)

DI/DO DATA SIZE = 16 (0-64)

DO ADDRESS = R0000

DI ADDRESS = R0032

[INPUT ] [DELETE ] [DELALL] [PRV.CH] [NXT.CH]

PMC I/O LINK-II CH 1 (2/2)

MESSAGE I/O SETTING:

MESSAGE SIZE = 032 (0-128)

OUTPUT ADDRESS = R0256

INPUT ADDRESS = R0296

STATUS:

I/O LINK-II = 6545/01 (SLAVE )

[INPUT ] [DELETE ] [DELALL] [PRV.CH] [NXT.CH]

Pис . 3.8.2 (b) Пример экрана канала связи ввода-вывода-II
(подчиненный)
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○ : Используется
n : См. примечание
× : Не используется

Power
Mate

Power
Mate i-D/H

FS20/
FS21A

FS18A FS16A FS16B
FS18B

FS16C
FS18C

FS21i FS16i
FS18i

FS15B

PA1
PA3

SB5
SB6

SA1
SA3

SA1, SA2
SA3

SB, SB2, SB3
SC, SC3

SB3
SC3

SB4
SC4

SB5
SC3

SB6
SC4

SA5 SB5 SB6 NB
NB2

× n × × × × × × × n n n ×

ПРИМЕЧАНИЕ
1 СFS16i/18i/21iнеобходимакартаредактированияили

плата C.
2 С SA1 для FS16i/18i/21i, действителен только режим

FORCING (ПРИНУДИТЕЛЬНЫЙ).
3 СPowerMate i--D/Hнеобходимакартаредактирования.

Если задан высокоскоростной переключатель поло--
жений, использование этой функции невозможно.

Эта функция принудительно вводит значение для сигнала
произвольного адреса PMC. С помощью этой функции,
например, можно принудительно ввести значение X, чтобы
активировать отладку программы последовательности без
использования станка, также можно принудительно ввести
значение Y, чтобы активировать эффективную проверку
проводки сигнала на станке без использования программы
последовательности. Данная функция добавляется к функции
отображения состояния.

(1) Режим ввода
Доступны два режима ввода. Пользователь может выбирать
между этими двумя режимами в зависимости от
приложения.
(a) Режим FORCING (ПРИНУДИТЕЛЬНЫЙ)

Этот режим применим для всех адресов. Однако если
сканирование ввода/вывода выполняется с помощь
программы последовательности, то выполняется
перезапись сигнала, измененного с помощью функции
принудительного ввода/вывода, и результат изменения,
выполненного с помощью функции принудительного
ввода/вывода теряется.

Станок

Перезапись

Перезапись

Цепная
схема

Адрес ввода--вывода

X, Y

G, F, R, T, K, C, D. .

Перезапись

3.9
ФУНКЦИЯ
ПРИНУДИТЕЛЬНОГО
ВВОДА-ВЫВОДА

3.9.1
КРАТКИЙ ОБЗОР
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Пример 1:
Вэтомпримерефункцияпринудительноговвода-вывода
применяется кR0 в программе цепной схемы.

MOVE 1 1 1 1

1 1 1 1

K 0

R 0

X0.0

a. Существуют следующие исходные состояния
сигнала: X0.0 = off, K0 = 55H, R0 = 00H

b. FFH принудительно вводится в R0.
X0.0 = off, K0 = 55H, R0 = FFH

c. Если включеноX0.0, R0принимает результат вывода
программой последовательности следующим
образом: X0.0 = on, K0 = 55H, R0 = 55H

Пример 2:
Вэтомпримерефункцияпринудительноговвода-вывода
применяетсяX0 в конфигурации, где I/OUNIT-MODEL
A (УСТРОЙСТВО ВВОДА-ВЫВОДА, МОДЕЛЬ А)
подключено к X0 через канал связи ввода-вывода.
Значениевводаиз I/OUNIT-MODELA(УСТРОЙСТВО
ВВОДА-ВЫВОДА, МОДЕЛЬ А) передается к X0 через
определенные интервалы. Таким образом, даже если
значение X0 принудительно изменяется, X0 переза-
писывается в следующем цикле. Следовательно,
значениеX0 восстанавливается до значения ввода из I/O
UNIT-MODEL A (УСТРОЙСТВО ВВОДА-ВЫВОДА,
МОДЕЛЬ А).

I/O UNIT--MODEL A (УСТРОЙСТВО
ВВОДА--ВЫВОДА,МОДЕЛЬ А)

ЧПУ

X0 = FFH X0 = FFH

Значение X0 принудительно
изменяется на 00H.

X0 = 00H

В следующем цикле значение X0 восстанавливается до
значения, введенного из I/O UNIT--MODEL A (УСТРОЙСТВО

ВВОДА--ВЫВОДА,МОДЕЛЬ А).

I/O UNIT--MODEL A (УСТРОЙСТВО
ВВОДА--ВЫВОДА,МОДЕЛЬ А)

ЧПУ

X0 = FFH X0 = FFH

Циклическое перемещение может так же выполняться
для неприсвоенных адресов. Поэтому используйте
функциюпринудительного ввода-выводадляX в режиме
FORCING (ПРИНУДИТЕЛЬНЫЙ) для отладки про-
граммы последовательности, если нет подключенного
или присвоенного станка. Используйте режим
OVERRIDE (ПЕРЕРЕГУЛИРОВАНИЕ) для отладки
программы последовательности в случае соединения
ввода-вывода.
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(b) Режим OVERRIDE (ПЕРЕРЕГУЛИРОВАНИЕ)
Состояние, в котором значения измененные с помощью
функции принудительного ввода-вывода не могут
быть перезаписаны сигналом программы после-
довательности или станка, называется Режим
OVERRIDE (ПЕРЕРЕГУЛИРОВАНИЕ). В режиме
OVERRIDE (ПЕРЕРЕГУЛИРОВАНИЕ) можно
установить OVERRIDE (ПЕРЕРЕГУЛИРОВАНИЕ) для
произвольных сигналов X и Y.
FORCING (ПРИНУДИТЕЛЬНЫЙ) применяется для
тех адресов X и Y, для которых не установлено
OVERRIDE (ПЕРЕРЕГУЛИРОВАНИЕ), а так же для
других адресов, отличных от адресов X и Y.

Станок
Перезапись
отключена

Цепная
схема

Адрес ввода--вывода

X, Y

G, F, R, T, K, C, D. .

Перезапись

(OVERRIDE)
(ПЕРЕРЕГУЛИРОВАНИЕ)

(NOT OVERRIDE)
(НЕТ ПЕРЕРЕГУЛИРОВАНИЯ)

X, Y

Перезапись
отключена

Пример:
Вэтомпримерефункцияпринудительноговвода-вывода
применяетсяX0 в конфигурации, где I/OUNIT-MODEL
A (УСТРОЙСТВО ВВОДА-ВЫВОДА, МОДЕЛЬ А)
подключено к X0 через канал связи ввода-вывода.

I/O UNIT--MODEL A (УСТРОЙСТВО
ВВОДА--ВЫВОДА,МОДЕЛЬ А)

ЧПУ

X0 = FFH X0 = FFH

OVERRIDE (ПЕРЕРЕГУЛИРОВАНИЕ)
установлено для X0.

Значение, перенесенное из I/O UNIT--MODEL A
(УСТРОЙСТВО ВВОДА--ВЫВОДА,МОДЕЛЬ А)

недействительно.

I/O UNIT--MODEL A (УСТРОЙСТВО
ВВОДА--ВЫВОДА,МОДЕЛЬ А)

ЧПУ

X0 = FFH X0 = FFH

X

I/O UNIT--MODEL A (УСТРОЙСТВО
ВВОДА--ВЫВОДА,МОДЕЛЬ А)

ЧПУ

X0 = FFH X0 = 00H

X

Значение 00H принудительно вводится для X0.

Поэтому можно использовать функцию принудитель-
ного ввода-вывода для адресов X в режиме OVERRIDE
(ПЕРЕРЕГУЛИРОВАНИЕ) для отладки программы
последовательности, если подключен станок.
Если адрес Y помещается в состояние OVERRIDE
(ПЕРЕРЕГУЛИРОВАНИЕ), на станок выводится
значение, которое было принудительно изменено с
помощью функции принудительного ввода-вывода.
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ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
1 В режиме OVERRIDE (ПЕРЕРЕГУЛИРОВАНИЕ) сигналы

ввода--вывода обновляются с интервалом 8--мс синхронно с
первым уровнем цепной схемы. Если используется канал связи
ввода--вывода,которыйобычнообновляетсясинтервалом2--мс,
происходит задержка во времени сигналов ввода--вывода. По
этой причине, обратите внимание на то, что последова--
тельность, зависимая от установки времени сигналов
ввода--вывода может выполнить непрогнозируемую операцию.

2 Обратите внимание на то, что если установлен режиме
OVERRIDE (ПЕРЕРЕГУЛИРОВАНИЕ), интервал второго уровня
может быть немного увеличен.

3 Даже если OVERRIDE (ПЕРЕРЕГУЛИРОВАНИЕ) установлено для
адреса Y, результирующее значение операции цепной схемы до
изменения с помощьюфункции принудительного ввода--вывода
отображается как значение ”обмотка включена/выключена” в
динамическом отображении цепной схемы. Значение, после
того, как оно было изменено с помощью функции принуди--
тельного ввода--вывода выводится на станок.Поэтомуобратите
внимание на то, что индикация ”включено/выключено” в
динамическом отображении цепной схемы не совпадает со
значением, выводимым на станок.
Пример:

В этом примере функция принудительного ввода-- вывода
применяется для Y0.0 в нижеприведенной цепной схеме в
конфигурации, где I/O UNIT--MODEL A (УСТРОЙСТВО
ВВОДА--ВЫВОДА, МОДЕЛЬ А) подключено к Y0 через канал
связи ввода--вывода.
Перед установкой OVERRIDE (ПЕРЕРЕГУЛИРОВАНИЕ)
индикация ”включено/выключено” в динамическом
отображении совпадает со значением, выводимым на I/O
UNIT--MODEL А (УСТРОЙСТВО ВВОДА--ВЫВОДА, МОДЕЛЬ А)
как показано далее.

Если 1 принудительно вводится после установки OVERRIDE
(ПЕРЕРЕГУЛИРОВАНИЕ) для Y0.0, то значе-- ние, измененное
с помощью функции принудительного ввода--вывода,
выводится на I/O UNIT--MODEL A (УСТРОЙСТВО
ВВОДА--ВЫВОДА,МОДЕЛЬ А) как показано далее.

I/O UNIT-MODEL A (УСТРОЙСТВО
ВВОДА-ВЫВОДА,МОДЕЛЬ А) ЧПУ

Y0.0 = off(выключено)

X0.0 Y0.0

(выключено) (выключено)

(динамическое отображение)

ЧПУ

Y0.0 = off(выключено)

X0.0 Y0.0

(выключено) (выключено)

(динамическое отображение)

I/O UNIT-MODEL A (УСТРОЙСТВО
ВВОДА-ВЫВОДА,МОДЕЛЬ А)
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Используйте нижеприведенную процедуру для установки
режимов ввода/вывода.

(1) Операция для активации режима FORCING
(ПРИНУДИТЕЛЬНЫЙ)
Используйте нижеприведенную процедуру.

(a) Установите карту редактирования или плату C.

(b) Включите питание.

(c) Установите PROGRAM ENABLE (ПРОГРАММА
ВКЛЮЧЕНА) (бит 1 для K17 или бит 1 для K900),
устанавливая параметр в положение YES (ДА).

(2) Операция для активации режима OVERRIDE
(ПЕРЕРЕГУЛИРОВАНИЕ)

(3) Используйте нижеприведенную процедуру.

(a) Установите карту редактирования или плату C.

(b) Включите питание.

(c) Установите PROGRAM ENABLE (ПРОГРАММА
ВКЛЮЧЕНА) (бит 1 для K17 или бит 1 для K900),
устанавливая параметр в положение YES (ДА).

(d) Установите OVERRIDE ENABLE (ПЕРЕРЕГУЛИРО-
ВАНИЕ ВКЛЮЧЕНО), устанавливая параметр
OVERRIDE (ПЕРЕРЕГУЛИРОВАНИЕ) в положение
YES (ДА).

(e) Выключите питание, затем снова его включите.

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ
Нужно быть особенно осторожным при изменении
сигнала с помощью функции принудительного
ввода--вывода. Если функции принудительного
ввода--вывода используется некорректно, операция
станка может непредсказуема. Никогда не
используйте эту функцию, если возле станка
находятся люди.

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
1 При перевозке станка отключайте эту функцию.
2 Эта функция отключается при изъятии карты

редактирования или установки параметра PROGRAM
ENABLE (ПРОГРАММА ВКЛЮЧЕНА) в положение NO
(НЕТ).

3 При выключении питания установка OVERRIDE
(ПЕРЕРЕГУЛИРОВАНИЕ) не сохраняется. При
включении питания вновь установка OVERRIDE
(ПЕРЕРЕГУЛИРОВАНИЕ) очищается для всех адресов
X и Y.

3.9.2
Установка/операция
для активации
принудительного
ввода/вывода
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(1) Дисплейные клавиши

TITLE STATUS ALARM

SEARCH

SEARCH ON STATUS

TRACE

OVRSET OVRRST INIT

EXEC CANCEL

FORCE

OFF

(2) Подробная информация о дисплейных клавишах

(a) [SEARCH]
Выполняет поиск адреса, который необходимо
отобразить.

(b) [ON] (Примечание 1)
Принудительно изменяет значение сигнала на 1.

(c) [OFF] (Примечание 1)
Принудительно изменяет значение сигнала на 0.

(d) [FORCE]/[STATUS] (Примечание 1)
Переключениемежду экраномотображения состоянияи
экраном принудительного ввода/вывода.

(e) [OVRSET] (Примечание 2)
Установка OVERRIDE (ПЕРЕРЕГУЛИРОВАНИЕ) для
сигнала.

(f) [OVRRST] (Примечание 2)
Очистка установки OVERRIDE (ПЕРЕРЕГУЛИРО-
ВАНИЕ) для сигнала.

(g) [INIT] (Примечание 2)
Очистка установки OVERRIDE (ПЕРЕРЕГУЛИРО-
ВАНИЕ) для всех областей X и Y.

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Этадисплейная клавишавключенав режиме FORCING

(ПРИНУДИТЕЛЬНЫЙ).
2 Эта дисплейная клавиша включена в режиме

OVERRIDE (ПЕРЕРЕГУЛИРОВАНИЕ).

3.9.3
Отображение экрана
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(3) Экраны принудительного ввода/вывода
Экран состояния режима FORCING (ПРИНУДИТЕЛЬНЫЙ)

Экран установки режима FORCING (ПРИНУДИТЕЛЬНЫЙ)

PMC SIGNAL STATUS MONIT RUN

NO. 7 6 5 4 3 2 1 0

X0000 0 0 0 0 0 0 0 0

X0001 0 0 0 0 0 0 0 1

X0002 0 0 0 0 0 0 1 0

X0003 0 0 0 0 0 1 0 0

X0004 0 0 0 0 1 0 0 0

X0005 0 0 0 1 0 0 0 0

X0006 0 0 1 0 0 0 0 0

X0007 0 1 0 0 0 0 0 0

[SEARCH] [ ] [ ] [ ] [ FORCE ]

PMC SIGNAL FORCING MONIT RUN

NO. 7 6 5 4 3 2 1 0

X0000 0 0 0 0 0 0 0 0

X0001 0 0 0 0 0 0 0 1

X0002 0 0 0 0 0 0 1 0

X0003 0 0 0 0 0 1 0 0

X0004 0 0 0 0 1 0 0 0

X0005 0 0 0 1 0 0 0 0

X0006 0 0 1 0 0 0 0 0

X0007 0 1 0 0 0 0 0 0

[SEARCH] [ ON ] [ OFF ] [ ] [STATUS]
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Экран состояния режима OVERRIDE (ПЕРЕРЕГУЛИРОВАНИЕ)

Экран установки режима OVERRIDE (ПЕРЕРЕГУЛИРОВАНИЕ)

PMC SIGNAL STATUS OVERRIDE MONIT RUN

NO. 7 6 5 4 3 2 1 0

X0000 0 0 0 0 0 0 0 0

X0001 0 0 0 0 0 0 0 >1

X0002 0 0 0 0 0 0 >1 0

X0003 0 0 0 0 0 >1 0 0

X0004 0 0 0 0 >1 0 0 0

X0005 0 0 0 >1 0 0 0 0

X0006 0 0 >1 0 0 0 0 0

X0007 0 >1 0 0 0 0 0 0

[SEARCH] [ ] [ ] [ ] [ FORCE ]

PMC SIGNAL FORCING OVERRIDE MONIT RUN

NO. 7 6 5 4 3 2 1 0

X0000 0 0 0 0 0 0 0 0

X0001 0 0 0 0 0 0 0 0>1

X0002 0 0 0 0 0 0 1>1 0

X0003 0 0 0 0 0 1>1 0 0

X0004 0 0 0 0 0>1 0 0 0

X0005 0 0 0 0>1 0 0 0 0

X0006 0 0 0>1 0 0 0 0 0

X0007 0 1>1 0 0 0 0 0 0

[SEARCH] [ ON ] [ OFF ] [ ] [STATUS]

[OVRSET] [OVRRST] [ ] [ INIT ] [ ]
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Описанный далее метод применим как для режима FORCING
(ПРИНУДИТЕЛЬНЫЙ), так и для режима OVERRIDE
(ПЕРЕРЕГУЛИРОВАНИЕ).

(1) Изменение значений сигналов на побитной основе
Установите курсорнанеобходимыйбитввода, затемвведите
необходимое значение, используя один из трех следующих
методов:

(a) Введите 1, затем нажмите клавишу INPUT или
дисплейную клавишу [ON].
Происходит принудительное включение сигнала.

(b) Введите 0, затем нажмите клавишу INPUT или
дисплейную клавишу [OFF].
Происходит принудительное выключение сигнала.

(c) Нажмите клавишу INPUT.
Состояние сигнала вкл./выкл. меняется на
противоположное.

PMC SIGNAL FORCING OVERRIDE MONIT RUN

NO. 7 6 5 4 3 2 1 0

X0000 0 0 0 0 0 0 0 0

(2) Изменение значений сигналов на побайтной основе
Установите курсор на необходимый байт ввода, затем
введите необходимое значение, используя один из трех
следующих методов:

(a) Введите двоичное число, состоящее из более чем 8цифр,
затем нажмите клавишу INPUT. (Если введенное число
состоит из менее чем 8 цифр, это число вводится,
начиная с бита 0.)

Пример: Если вводится 100, это число вводится в
следующих битовых положениях:

Бит ном. 7 6 5 4 3 2 1 0
0 0 0 0 0 1 0 0

(b) Нажмите дисплейную клавишу [ON].
Все биты заданного байта устанавливаются на 1.

(c) Нажмите дисплейную клавишу [OFF].
Все биты заданного байта устанавливаются на 0.

PMC SIGNAL FORCING OVERRIDE MONIT RUN

NO. 7 6 5 4 3 2 1 0

X0000 0 0 0 0 0 0 0 0

3.9.4
Изменение значений
сигналов с помощью
принудительного
ввода/вывода
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(1) Установка OVERRIDE (ПЕРЕРЕГУЛИРОВАНИЕ)
OVERRIDE (ПЕРЕРЕГУЛИРОВАНИЕ) может быть уста--
новлено как описано ниже.
С помощью дисплейной клавиши [OVRSET] установите
необходимый бит/байт в состояние OVERRIDE
(ПЕРЕРЕГУЛИРОВАНИЕ).

(a) Установка OVERRIDE (ПЕРЕРЕГУЛИРОВАНИЕ)
на побитной основе
Переместите курсорнанеобходимыйбит, затемнажмите
дисплейную клавишу [OVRSET].

PMC SIGNAL FORCING OVERRIDE MONIT RUN

NO. 7 6 5 4 3 2 1 0

X0000 0 0 0 0 0 0 0 0

Затем отображение меняется, как показано ниже.

PMC SIGNAL FORCING OVERRIDE MONIT RUN

NO. 7 6 5 4 3 2 1 0

X0000 0 0 0 0 0 0> 0 0 0

(b) Установка OVERRIDE (ПЕРЕРЕГУЛИРОВАНИЕ)
на побайтной основе
Переместите курсор на необходимый байт, затем
нажмите дисплейную клавишу [OVRSET].

PMC SIGNAL FORCING OVERRIDE MONIT RUN

NO. 7 6 5 4 3 2 1 0

X0000 0 0 0 0 0 0 0 0

Затем отображение меняется как показано ниже.

PMC SIGNAL FORCING OVERRIDE MONIT RUN

NO. 7 6 5 4 3 2 1 0

X0000 0>0 0>0 0>0 0>0 0>0 0>0 0>0 0>0

Если установлено OVERRIDE (ПЕРЕРЕГУЛИРО-
ВАНИЕ), сигнал возобновляет состояние, существо-
вавшее до установки OVERRIDE (ПЕРЕРЕГУЛИРО-
ВАНИЕ).Если (ПЕРЕРЕГУЛИРОВАНИЕ)установлено
для импульсного сигнала,например, состояние сигнала,
существовавщее при нажатии дисплейной клавиши
[OVRSET], перерегулируется.
У каждого бита, для которого установлено OVERRIDE
(ПЕРЕРЕГУЛИРОВАНИЕ) есть ”>” в отображении
состояния.
В режиме OVERRIDE (ПЕРЕРЕГУЛИРОВАНИЕ)
отображаются также состояния сигналов, которые не
находятся в состоянии OVERRIDE (ПЕРЕРЕГУЛИРО-
ВАНИЕ).

3.9.5
Установка/Очистка
OVERRIDE
(ПЕРЕРЕГУЛИРОВАНИЕ)
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Для сигнала X:
(Входной сигнал со станка) 0 > 1

(Входной сигнал к цепной схеме)

Для сигнала Y:
(Выходной сигнал из цепной схемы) 0 > 1

(выходной сигнал к станку)

(2) Очистка OVERRIDE (ПЕРЕРЕГУЛИРОВАНИЕ)
С помощью дисплейной клавиши [OVRRST] очистите
состояние (ПЕРЕРЕГУЛИРОВАНИЕ) для необходимого
бита/байта.
Эта операция возвращает сигнал в состояние, существовав-
шее до установки OVERRIDE (ПЕРЕРЕГУЛИРОВАНИЕ).

(a) Очистка OVERRIDE (ПЕРЕРЕГУЛИРОВАНИЕ) на
побитной основе
Переместите курсорнанеобходимыйбит, затемнажмите
дисплейную клавишу [OVRRST].

PMC SIGNAL FORCING OVERRIDE MONIT RUN

NO. 7 6 5 4 3 2 1 0

X0000 0 0 0 0 0 1> 0 0 0

Затем отображение меняется, как показано ниже.

PMC SIGNAL FORCING OVERRIDE MONIT RUN

NO. 7 6 5 4 3 2 1 0

X0000 0 0 0 0 0 1 0 0

(b) Очистка OVERRIDE (ПЕРЕРЕГУЛИРОВАНИЕ) на
побайтной основе
Переместите курсор на необходимый байт, затем
нажмите дисплейную клавишу [OVRRST].

PMC SIGNAL FORCING OVERRIDE MONIT RUN

NO. 7 6 5 4 3 2 1 0

X0000 1>0 0>1 1>0 0>0 1>0 1>1 1>0 0>1

Затем отображение меняется как показано ниже.

PMC SIGNAL FORCING OVERRIDE MONIT RUN

NO. 7 6 5 4 3 2 1 0

X0000 1 0 1 0 1 1 1 0

(c) Очистка OVERRIDE (ПЕРЕРЕГУЛИРОВАНИЕ) для
всех областей X и Y
Нажмите дисплейную клавишу [INIT]. Затем отобра-
жается сообщение ”CLEAR OVERRIDES OK?”
(ОЧИСТКА ПЕРЕРЕГУЛИРОВАНИЯ, OK?). С
помощью дисплейной клавиши [EXEC]/[CANCEL]
выполните или отмените очистку
(ПЕРЕРЕГУЛИРОВАНИЕ).
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4 УСТАНОВКА ИОТОБРАЖЕНИЕ ПАРАМЕТРОВ PMC
(PMCPRM)
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Параметры ТАЙМЕРА, СЧЕТЧИКА, УДЕРЖИВАЮЩЕГО
РЕЛЕ И ТАБЛИЦЫ ДАННЫХ, которые являются
энергонезависимыми, устанавливаются и отображаются с
помощью ЭЛТ-монитора/панели ручного ввода данных.
Для использования этой функции нажмите дисплейную
клавишу [PMCPRM] экрана основного меню PMC.

ПРИМЕЧАНИЕ
Описание адреса и содержания энергонезависимой
памяти дано в 3.5 по 3.8, I--3. “АДРЕС” и I--6.
“ЭНЕРГОНЕЗАВИСИМАЯ ПАМЯТЬ”.

4.1
КРАТКОЕ
ОПИСАНИЕ



: Альтернативно

: Альтернативно
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1 Введите программу последовательности в состояние STOP
(ОСТАНОВКА).

2 Еслипрограммапоследовательностинаходится в состояние
RUN(ВЫПОЛНЕНИЕ), выполните следующуюустановку.

(1) Установите ЧПУ в режим “MDI” (Ручной ввод данных)
или состояние “Emergency Stop” (Аварийный останов).

(2) Установите “PWE” на экране установкиЧПУ или сигнал
защиты программы (“KEY4”) на 1. (См. следующую
таблицу.)

PWE KEY4

TIMER (ТАЙМЕР) ○

COUNTER
(СЧЕТЧИК)

○ ○

KEEP RELAY
(УДЕРЖИВАЮЩЕ
Е РЕЛЕ)

○

DATA TABLE
(ТАБЛИЦА
ДАННЫХ)

○ ○

3 Нажмите следующие дисплейные клавиши для выбора
экранов.

[TIMER] : Экран TIMER (ТАЙМЕР)
[COUNTR] : Экран COUNTER (СЧЕТЧИК)
[KEEPRL] : Экран KEEP RELAY (УДЕРЖИВАЮЩЕЕ

РЕЛЕ)
[ DATA ] : Экран DATA TABLE (ТАБЛИЦА ДАННЫХ)

4 С помощью клавиш перемещения курсора, установите
курсор в положение для установки значения.

5 Нажмите клавишу INPUT после ввода значения.

6 Установите “PWE” или “KEY4” на 0 после установки
значения.

1 Эта функция действительна на экране ТАЙМЕРА,
СЧЕТЧИКА, УДЕРЖИВАЮЩЕГО РЕЛЕ И ТАБЛИЦЫ
ДАННЫХ.

2 Можно одновременно ввести до 10 данных.

3 Курсор перемещается в окончательное положение данных
для введенных данных.

(1) Метод ввода

D “ ; (EOB)” используется для разделения данных.
Нажмите клавишу INPUT после ввода “100; 200;
300”.

D “ ; =” используется для ввода того же значения, что и
предшествующие данные.
Нажмитеклавишу INPUTпослеввода“100;=;=;200;
=”, и это превращается в “100, 100, 100, 200, 200”.

D “ ; ; ” используется для пропуска адреса ввода.
Нажмите клавишу INPUT после ввода “100; ; 100”.
Вторые данные не введены.

4.2
ВВОД
ПАРАМЕТРОВ PMC
С ПАНЕЛИ
РУЧНОГО ВВОДА
ДАННЫХ (MDI)

4.2.1
Ввод многокомпо-
нентных данных
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На этом экране устанавливаются и отображаются временные
значенияСЧЕТЧИКАфункциональнойкомандыTMR(SUB3).

01 T00 2016 11 T20 1000
02 T02 48 12 T22 8
03 T04 960 13 T24 0
04 T06 1008 14 T26 32
05 T08 0 15 T28 0
06 T10 0 16 T30 0
07 T12 96 17 T32 2000
08 T14 0 18 T34 0
09 T16 8 19 T36 8
10 T18 16 20 T38 10000

[TIMER ] [COUNTR ] [KEEPRL ] [ DATA ] [ ]

Адрес, обращение к которому происходит с помощью
программы последовательности

PMC PRM (TIMER) #001 MONIT RUN

Номер стр. (Смена страниц с помощью клавиш перелистывания страниц)

Номера ТАМЕРА, используемые командой TIMER (ТАЙМЕР)

NO. ADDRESS DATA NO. ADDRESS DATA

Временные значения ТАЙМЕРА
(См. следующую таблицу)

Номера
ТАЙМЕР

Минималь-
ное время

Максималь-
ное время

от 1 до 8 48 (мс) 1572.8 (с)

от 9 до 40 или

8 (мс) 262.136 (с)
от 9 до 150

(*1)

*1 Используемые номера варьируются в
зависимости от модели. Подробную
информацию смотрите в разделе 5.4, часть I.

4.3
ЭКРАН УСТАНОВКИ
И ОТОБРАЖЕНИЯ

4.3.1
Экран таймера
(TIMER)
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На этом экране устанавливаются и отображаются
максимальные значения (PRESET (ПРЕДВАРИТЕЛЬНО
УСТАНОВЛЕННОЕ)) и значения CURRENT (ТЕКУЩЕЕ)
функциональной команды ЭЛТ (SUB 5).

01 C00 4 1
02 C04 4 2
03 C08 4 3
04 C12 5 4
05 C16 4 5
06 C20 545 6
07 C24 5 3
08 C28 6 2
09 C32 6 1
10 C36 6 4

[TIMER ] [COUNTR ] [KEEPRL ] [ DATA ] [ ]

0--32767 может быть установлено как PRESET
(ПРЕДВАРИТЕЛЬНО УСТАНОВЛЕННОЕ) и
CURRENT (ТЕКУЩЕЕ) значения.

Макс. значения (PRESET (ПРЕДВАРИТЕЛЬНО УСТАНОВЛЕННОЕ))
для СЧЕТЧИКА (Минимальные значения задаются в команде CTR)

MONIT RUN

Номера СЧЕТЧИКА, используемые командой CTR (СЧЕТЧИК)

Адрес, обращение к которому происходит с помощью программы последовательности

Номер стр. (Смена страниц с помощью клавиш перелистывания страниц)

PMC PRM (COUNTER) #001

NO. ADDRESS PRESET CURRENT Значения CURRENT (ТЕКУЩЕЕ) для СЧЕТЧИКА

На этом экране устанавливаются и отображаются
УДЕРЖИВАЮЩИЕ РЕЛЕ и данные для управления
энергонезависимой памятью.

Адрес, используемый программой
последовательности

01 K00 00000000 11 K10 00000000

02 K01 00000000 12 K11 00000000

03 K02 00000000 13 K12 00000000

04 K03 00000000 14 K13 00000000

05 K04 00000000 15 K14 00000000

06 K05 00000000 16 K15 00000000

07 K06 00000000 17 K16 00000000

08 K07 00000000 18 K17 00000110

09 K08 00000000 19 K18 00000000

10 K09 00000000 20 K19 00000000

[TIMER ] [COUNTR ] [KEEPRL ] [ DATA ] [ ]

PMC PRM (KEEP RELAY) MONIT RUN

NO. ADDRESS DATA NO. ADDRESS DATA

J: Эта область зарезервирована для
специального использования. (Примечание)

4.3.2
Экран счетчика
(COUNTR)

4.3.3
Экран удерживающего
реле (KEEPRL)
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ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
1 Данные для управления энергонезависимой памятью

(K16)
См. I--6.1(4) ”Управление энергонезависимой памятью”.

2 Данные для управляющего программного обеспе--
чения PMC (K17,18,19)
Будьте осторожны с использованием следующих
УДЕРЖИВАЮЩИХ РЕЛЕ, так как они используются
управляющим программным обеспечением PMC.

Данные для управляющего программного обеспечения PMC
Модель PA1 PA3

Данные управляющего программ--
ного обеспечения PMC 1

K17 K17

Данные управляющего программ--
ного обеспечения PMC 2

K18 K18

Зарезервировано K19 K19

Модель SA1 SA2

Данные управляющего программ--
ного обеспечения PMC 1

K17 K17

Данные управляющего программ--
ного обеспечения PMC 2

K18 K18

Зарезервировано K19 K19

Модель SB SB2

Данные управляющего программ--
ного обеспечения PMC 1

K17 K17

Данные управляющего программ--
ного обеспечения PMC 2

K18 K18

Зарезервировано K19 K19

Модель SA3/
SA5

SB3/
SB5

SB4/
SB6

Данные управляющего программ--
ного обеспечения PMC 1

K17 K17 K900

Данные управляющего программ--
ного обеспечения PMC 2

K18 K18 K901

Данные управляющего программ--
ного обеспечения PMC 3

K19 K19 K902

Зарезервировано K903
--

K909

Модель SC SC3 SC4

Данные управляющего программ--
ного обеспечения PMC 1

K17 K17 K900

Данные управляющего программ--
ного обеспечения PMC 2

K18 K18 K901

Данные управляющего программ--
ного обеспечения PMC 3

K19 K19 K902

Зарезервировано K903
--

K909
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Модель NB NB2

Данные управляющего программ--
ного обеспечения PMC 1

K17 K900

Данные управляющего программ--
ного обеспечения PMC 2

K18 K901

Данные управляющего программ--
ного обеспечения PMC 3

K19 K902

Зарезервировано K903
--

K909

Данные управляющего программного обеспечения PMC 1
(K17 или K900)

#7 #6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

DTBLDSP ANASTAT TRCSTART MEMINP SELCTMDL AUTORUN PRGRAM LADMASK

K17
или
K900

#7 DTBLDSP 0 : Экран управления таблицей данных
параметров РМС отображается.

1 : Экран управления таблицей данных
параметров РМС не отображается.

#6 ANASTAT 0 : Вфункции отображения колебаний сигналов
выборка запускается при нажатии
дисплейной клавиши [START].

1 : В функции отображения колебаний
сигналов выборка запускается автомати-
чески при включении питания.

* Это бит действителен только для применимых моделей,
заданных в 3.6, “Функция для отображения колебаний
сигналов (ANALYS),” часть II.

#5 TRCSTAT 0 : В функции трассировки сигнала
трассировка запускается при нажатии
дисплейной клавиши [EXEC].

1 : В функции трассировки сигнала
трассировка запускается автоматически
при включении питания.

#4 MEMINP 0 : Нельзя вводить данные в функции
отображения содержания памяти.

1 : Можно вводить данные в функции
отображения содержания памяти.

* Это бит действителен только для применимых моделей,
заданных в 3.5, “Отображение содержания памяти
(M.SRCH),” часть II.

#3SELCTMDL 0 : Активирована программа последова-
тельности, сохраненная в ПЗУ (EPROM).

1 : Активирована программа последователь-
ности, сохраненная в модуле ОЗУ или
модуле ПЗУ (только для PMC-SB2/SB3).

* Этот бит активирует либо модуль EPROM или модуль
ПЗУ/ОЗУ, если предоставлены оба модуля. Он дейст-
вителен для PMC-SA1, SA2, SA3, SB, SB2 и SB3. (Он не
действителен для Серии 20 или Серии 16/18МОДЕЛЬ-B.)
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#2 AUTORUN 0 : В операции ОЗУ программа последова-
тельности не выполняется при
включении питания.

1 : В операции ОЗУ программа последо-
вательности выполняется автоматически
при включении питания (как в операции
ПЗУ).

* Для PMCСерии 16/18МОДЕЛЬ-B/C,Серии 16i/18i/21i-
МОДЕЛЬ A и Power Mate i-D/H данные бит имеет
следующие значения.

0 : Программа последовательности выпол-
няется автоматически при включении
питания.

1 : Программа последовательности выпол-
няется принажатии дисплейнойклавиши
[RUN].

#1 PRGRAM 0 : Функция встроенного программатора не
действует. (Кроме того,менюпрограмма-
тора не отображается).

1 : Функция встроенного программатора
действует.
(Меню программатора отображается).

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ
Установите этот бит на 0 перед транспортировкой с
завода.
Если установка бита оставлена на 0, оператор может
поошибкеостановить выполнениепрограммыцепной
схемы и вызвать аварию.

#0 LADMASK 0 : Выполняется динамическое отображение
цепной схемы (PCLAD).

1 : Динамическое отображение цепной
схемы (PCLAD) не выполняется.

Данные управляющего программного обеспечения PMC 2
(K18 или K901)

IGNDINT CHKPRTY CALCPRTY TRNSRAM TRGSTAT DBGSTAT IGNKEY

K18
или
K901

#7 IGNDINT 0 : При переключении экрана на экран
PCMMDI, инициируется CRT.

1 : При переключении экрана на экран
PCMMDI, CRT не инициируется.

* Флажок используется для определения того,
инициируется ли CRT управляющим программным
обеспечением PMC при переключении экрана на экран
PCMMDI. Проектное программное приложение
определяет, что CRT инициировано, если установлен
этот флажок.

#7 #6 #5 #4 #3 #2 #1 #0
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#5 CHKPRTY 0 : Проверка четности выполняется для
системного ПЗУ и программного ПЗУ/
ОЗУ.

1 : Проверка четности не выполняется для
системного ПЗУ и программного ПЗУ/
ОЗУ.

#4 CALCPRTY 0 : Функция встроенного программатора
вычисляет четность ОЗУ.

1 : Функция встроенного программатора не
вычисляет четность ОЗУ.

#3 TRNSRAM 0 : Программа цепной схемы не передается
автоматически в резервное ОЗУ после
завершения редактирования в режиме
онлайн.

1 : Программа цепной схемы передается
автоматически в резервное ОЗУ после
завершения редактирования в режиме
онлайн.

#2 TRGSTAT 0 : Функция остановки запуска не акти-
вируется автоматически при включении
питания.

1 : Функция остановки запуска акти-
вируется автоматически при включении
питания.

#1 DBGSTAT 0 : В функции отладки языка С обработка
разрывов не запускается автоматически
при включении питания.

1 : В функции отладки языка С обработка
разрывов запускается автоматически при
включении питания.

* Флажок действителен для PMC-SC/SC3/SC4.
#0 IGNKEY 0 : Функциональные клавиши активируются,

если программа пользователя отображает
экран пользователя.

1 : Функциональные клавиши отключаются,
если программа пользователя отображает
экран пользователя.

* Этот флажок действителен для PMC-SC/SC3/
SC4/NB/NB2, если этот бит установлен на 1на экране
пользователя, переход с этого экрана на экран ЧПУ
невозможен при использовании этих функциональных
клавиш.Поэтому необходимапрограмма, которая всегда
устанавливает этот бит на 0, или которая переключает
этот экран на экран ЧПУ.

* Обязательно установите этот флажок на 1, если для
отображения меню пользователя в разомкнутом ЧПУ
используется функция отображения экрана ЧПУ.

Данные управляющего программного обеспечения PMC 3
(K19 или K902)

LCD---MONO C-REJECT FROM-WRT

K19
или
K902

#7 #6 #5 #4 #3 #2 #1 #0
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#3 LCD-MONO 0 : Можно настроить яркость отображения,
имеющего отношение к цепной схеме,
если используется монохромный ЖК с
установкой VGA.

1 : Нельзя настроить яркость отображения,
имеющего отношение к цепной схеме, и
оно выводится на дисплей в обратном
порядке, если используется монохром-
ный ЖК с установкой VGA.

#1 C-REJECT 0 : Программа языка С активирована.

1 : Программа языка С принудительно не
активирована.

* Флажок действителен для PMC-RC/RC3/RC4.

#0 FROM-WRT 0 : Программа не записывается автомати-
чески во флэш-ПЗУ.

1 : После редактирования программы
цепной схемы в программе C, она
записывается автоматически во
флэш-ПЗУ.

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
Обязательно установите биты, неиспользуемые в
данных управляющего программного обеспечения
PMC, на 0.

#7 #6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

K17 DTBLDSP ANASTAT TRCSTART MEMINP AUTORUN PRGRAM LADMASK

#7 DTBLDSP 0 : Экран управления таблицей данных
параметров РМС отображается.

1 : Экран управления таблицей данных
параметров РМС не отображается.

#6 ANASTAT 0 : Выборка с функцией отображения коле-
баний сигналов запускается с помощью
дисплейной клавиши выполнения.

1 : Выборка с функцией отображения коле-
баний сигналов запускается автомати-
чески после включения питания.
(Нельзя использовать эту установку с
Power Mate-D/F.)

#5 TRCSTAT 0 : Операция трассировки с функцией
трассировки сигналов запускается с
помощью дисплейной клавиши
выполнения трассировки.

1 : Операция трассировки с функцией
трассировки сигналов запускается авто-
матически после включения питания.

В случае
PMC-PA1/PA3 в
Power Mate
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#4 MEMINP 0 : Нельзя вводить данные с функцией
отображения содержания памяти.

1 : Можно вводить данные с функцией
отображения содержания памяти.
(Нельзя использовать эту установку с
Power Mate-D/F.)

#2 AUTORUN 0 : Программа последовательности выпол-
няется автоматически после включении
питания.
(Нельзя использовать эту установку с
Power Mate-D/F. Установить на 0.)

1 : Программа последовательности запус-
кается с помощью дисплейной клавиши
выполнения программы последователь-
ности.

#1 PRGRAM 0 : Функция встроенного программатора не
действует. (Кроме того, меню про-
грамматора не отображается).

1 : Функция встроенного программатора
действует.
(Меню программатора отображается).

#0 LADMASK 0 : Выполняется динамическое отображение
цепной схемы (PMCLAD).

1 : Динамическое отображение цепной
схемы (PMCLAD) не выполняется.

#7 #6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

K18 CHKPRTY CALCPRTY TRANSRAM TRGSTAT

#5 CHKPRTY 0 : Системное ПЗУ и программное
ПЗУ/ОЗУ проверяются на наличие
ошибок четности.

1 : Системное ПЗУ и программное
ПЗУ/ОЗУ не проверяются на наличие
ошибок четности.

#4 CALCPRTY 0 : Функция встроенного программатора
осуществляет вычисление четности ОЗУ.

1 : Функция встроенного программатора не
осуществляет вычисление четности ОЗУ.

#3 TRNSRAM 0 : Позавершениюредактирования врежиме
онлайн программа цепной схемы не
передается автоматически в ОЗУ для
редактирования.

1 : Позавершениюредактирования врежиме
онлайн программа цепной схемы
передается автоматически в ОЗУ для
редактирования. (Нельзя использовать
эту установку с Power Mate-D/F.)

#2 TRGSTAT 0 : Функция остановки запуска не акти-
вируется автоматически при включении
питания.

1 : Функция остановки запуска акти-
вируется автоматически при включении
питания. (Нельзя использовать эту
установку с Power Mate-D/F.)
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#7 #6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

K19 FROM---WRT

#0 FROM-WRT 0 : Послередактированияцепнойсхемы,она
не записывается автоматически во
флэш-ПЗУ.

1 : Послередактированияцепнойсхемы,она
записывается автоматически во
флэш-ПЗУ.
(Нельзя использовать эту установку с
Power Mate-D/F.)

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
Неиспользованная область данныхдляуправляющего
программного обеспечения РМС должна быть всегда
установлена на 0.
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ТАБЛИЦА ДАННЫХ состоит из двух экранов: экрана данных
контроля таблиц данных и экрана таблиц данных.

(1) Экран данных контроля таблиц данных

При нажатии дисплейной клавиши [DATA] отображается
экран контроля таблиц данных для управления таблицами
данных.

Номер группы таблицы данных

Номера данных в каждой таблице данныхNO. ADDRESS PARAMETER TYPE NO. OF DATA

001 D0000 00000000 0 20

002 D0020 00000010 0 81

003 D0101 00000001 1 100

004 D0301 00000000 2 50

005 D0501 00000011 0 5

006 D0506 00000000 0 10

007 D0506 00000000 1 10

008 D0506 00000000 2 10

PMC DATA TBL CONTROL #001 MONIT RUN

GROUP TABLE COUNT = 1

NO. ADDRESS PARAMETER TYPE (ТИП) NO. OF DATA
001 D0000 00000000 0 1860

002 * 3000:PMC--SB3/SB5/SC/SC3/NB
* 8000:PMC--SB4/SB6/NB2

Номера групп

Адрес головной части таблицы данных

Параметры таблицы (Примечание)

Страница (Смена страниц с помощью клавиш
перелистывания страниц)
Длина данных (0:1байт, 1:2байт, 2:4байт)

PMC DATA TBL CONTROL #001 MONIT RUN

GROUP TABLE COUNT = 16

[G.DATA] [G.CONT] [NO.SRH] [ ] [ INIT ]

Нажмите эту клавишу после ввода ном. группы, и курсор перемещается на эту
группу.
Нажмите эту клавишу после ввода номера группы, и происходит установка
количества групп в таблице.
Можно вернуться к экрану таблиц данных.

⎫
⎬
⎭

*Можно установить тот же адрес в других
группах.

Можно инициировать экран данных
установки таблиц данных. Существуют
следующие начальные данные.

4.3.4
Таблица данных
(DATA)
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ПРИМЕЧАНИЕ
Параметр таблицы

#7 #6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

0 : Двоичный
1 : BCD(ДВОИЧНО--ДЕСЯТИЧНЫЙ)

0 : Доступно для ввода
1 : Недоступно для ввода

(защитный режим)

0 : Двоичный двоично--десятичного
(бит 0 действителен

1 : Шестнадцатеричный
(бит 0 недействителен.)

(2) Экран таблицы данных

Если установлены данные для управления таблицами
данных, при нажатии дисплейной клавиши [G.DATA]
отображается экран таблиц данных.

Примечание)Битовый ввод не разрешен на экране таблиц
данных.

Адрес, используемый программой
последовательности001 D0000 10

002 D0001 48

003 D0002 5

004 D0003 64

005 D0004 0

006 D0005 0

007 D0006 48

008 D0007 10

009 D0008 1

010 D0009 1

[C.DATA] [G-SRCH] [SEARCH] [ ] [ ]

PMC PRM (DATA) 001/001 MONIT RUN

Номер группы

Страница
(Смена страниц с помощью клавиш
перелистывания страниц)

NO. ADDRESS DATA

Нажмите эту клавишу после ввода адреса (ex.D8;D можно опустить), и
курсор перемещается к адресу в текущей группе.

В случае поиска таблицы данных в другой группе, нажмите эту клавишу
после ввода номера группы, и курсор переместиться в верхнюю часть
адреса в заданной группе.

Можно вернуться к экрану данных контроля таблиц данных.
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Часть параметров KEEP RELAY (УДЕРЖИВАЮЩЕЕ РЕЛЕ)
можно установить на экране SETTING (УСТАНОВКА).

○ : Можно использовать
× : Нельзя использовать

PA1 PA3 SA1 SA2 SA3 SA5 SB SB2 SB3 SB4 SB5 SB6 SC SC3 SC4 NB NB2

× ○ ∆ × ○ ○ ∆ × ○ ○ ○ ○ ∆ ∆ ○ ○ ○

ПРИМЕЧАНИЕ
∆: Может быть использовано для специальной серии

ЧПУ.
(Серия 16 : B005/11 и выше, B105/08 и выше,
B305/04 и выше, B009/03 и выше, Все серии для
МОДЕЛЬ C)
(Серия 18 : BD03/12 и выше, BE03/09 и выше,
BG23/03 ивыше, BG03/06 ивыше, BD09/02 ивыше,
BE09/14 и выше, Все серии для МОДЕЛЬ C)

PMC--PA3 может использоваться только с Power
Mate--H.

D Элементы отображения разные в соответствии с типом
ЧПУ.

D Параметрустанавливается спомощьюдисплейнойклавиши
или клавиши <INPUT> при использовании 0 или 1.

D После того как элемент был установлен, курсор
перемещается к следующему элементу.

[PMC-SA1/SA3/SB/SB3/SB4 на экране SETTING
(УСТАНОВКА)]

PMC PRM (SETTING) MONIT RUN

PROGRAMMER ENABLE = 0(0:NO 1:YES)

LADDER START (RAM) = 0(0:MANUAL 1:AUTO)

SELECT ROM/RAM = 0(0:ROM 1:RAM)

SIGNAL TRACE START = 0(0:MANUAL 1:AUTO)

DATA TBL CNTL SCREEN = 0(0:YES 1:NO)

SIGNAL TRIGGER START = 0(0:MANUAL 1:AUTO)

TRANS LADDER(ONLEDT) = 0(0:MANUAL 1: AUTO)

[ NO ] [ YES ] [ ] [ ] [ ]

(K17. 1)

(K17. 2)

(K17. 3)

(K17. 5)

(K17. 7)

(K18. 2)

(K18. 3)

* Адреса в скобках показывают соответствующие
УДЕРЖИВАЮЩИЕ РЕЛЕ.

4.4
ЭКРАН УСТАНОВКИ
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[PMC-SC/SC3/SC4 на экране SETTING (УСТАНОВКА)]

PMC PRM (SETTING) MONIT RUN

PROGRAMMER ENABLE = 0(0:NO 1:YES)
LADDER START (RAM) = 0(0:MANUAL 1:AUTO)
RAM WRITE ENABLE = 0(0:NO 1:YES)
SIGNAL TRACE START = 0(0:MANUAL 1:AUTO)
SIGNAL ANALYS START = 0(0:MANUAL 1:AUTO)
DATA TBL CNTL SCREEN = 0(0:YES 1:NO)
FUNC KEY INP(CUSTOM) = 0(0:AVAL 1:IGNORE)
DEBUG FUNC START = 0(0:MANUAL 1:AUTO)
SIGNAL TRIGGER START = 0(0:MANUAL 1:AUTO)
TRANS LADDER (ONLEDT)= 0(0:MANUAL 1:AUTO)
INITPMC-MDI SCREEN = 0(0:YES 1:NO)

[ NO ] [ YES ] [ ] [ ] [ ]

(K17. 1)
(K17. 2)
(K17. 4)
(K17. 5)
(K17. 6)
(K17. 7)
(K18. 0)
(K18. 1)
(K18. 2)
(K18. 3)
(K18. 7)

* Адреса в скобках показывают соответствующие
УДЕРЖИВАЮЩИЕ РЕЛЕ.

[PMC-PA3 на экране SETTING (УСТАНОВКА)]

PMC PRM (SETTING) MONIT RUN

PROGRAMMER ENABLE = 0(0:NO 1:YES)

LADDER START = 0(0:AUTO 1:MANUAL)

RAM WRITE ENABLE = 0(0:NO 1:YES)

SIGNAL TRACE START = 0(0:MANUAL 1:AUTO)

DATA TBL CNTL SCREEN = 0(0:YES 1:NO)

SIGNAL TRIGGER START = 0(0:MANUAL 1:AUTO)

[ NO ] [ YES ] [ ] [ ] [ ]

(K17. 1)

(K17. 2)

(K17. 4)

(K17. 5)

(K17. 7)

(K18. 2)

* Адреса в скобках показывают соответствующие
УДЕРЖИВАЮЩИЕ РЕЛЕ.
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[PMC-NB/NB2 на экране SETTING (УСТАНОВКА)]

PMC PRM (SETTING) MONIT RUN

PROGRAMMER ENABLE = 0 (0:NO 1:YES)
AUTOMATIC LADDER START = 0 (0:MANUAL 1:AUTO)
RAM WRITE ENABLE IN [M.SRC] = 0 (0:NO 1:YES)
SIGNAL TRACE START = 0 (0:MANUAL 1:AUTO)
SIGNAL ANALYSIS START = 0 (0:MANUAL 1:AUTO)
DATA TABLE CONTROL SCREEN = 0 (0:YES 1:NO)
NC/PC KEY EFFECTIVE = 0 (0:AVAL 1:IGNORE)
DEBUG FUNCTION START = 0 (0:MANUAL 1:AUTO)
SIGNAL TRIGGER START = 0 (0:MANUAL 1:AUTO)
TRANSFER LADDER (ONLINE-EDIT) = 0 (0:MANUAL 1:AUTO)
INITIALIZE PMC-MDI SCREEN = 0 (0:YES 1:NO)
WRITE TO F-ROM (EDIT) = 0 (0:NO 1:YES)
REJECT LANGUAGE = 0 (0:NO 1:YES)
SIGNAL ANALYSIS DISPLAY MODE = 0 (0:GRAPHIC 1:TEXT)
SPECIFY NC WINDOW FORMAT = 0 (0:AUTO 1:MANUAL)
NC WINDOW FORMAT (TOOL DATA) = 0 (0:EXPAND 1:STANDARD)

[ NO ] [ YES ] [ ] [ ] [ ]

NB NB2
(K17. 1, K900.1)
(K17. 2, K900.2)
(K17. 4, K900.4)
(K17. 5, K900.5)
(K17. 6, K900.6)
(K17. 7, K900.7)
(K18. 0, K901.0)
(K18. 1, K901.1)
(K18. 2, K901.2)
(K18. 3, K901.3)
(K18. 7, K901.7)
(K19. 0, K902.0)
(K19. 1, K902.1)

* Адреса в скобках показывают соответствующие
УДЕРЖИВАЮЩИЕ РЕЛЕ.

SIGNAL TRIGGER ENABLE (ПУСКОВОЙ СИГНАЛ ВКЛ.)

Отображается в случае PMC-NB(4047).

С помощью пускового сигнала устанавливается функция
остановки отображения цепной схемы.

Функцию остановки пускового сигнала можно исполь-
зовать, выбрав “YES” (ДА) и выключив и включив питание.

WRITE TO F-ROM (EDIT) (ЗАПИСЬ НА ФЛЭШ-ПЗУ (РЕД.))

Установка на запись данных ЦЕПНОЙ СХЕМЫ на
ФЛЭШ-ПЗУ по завершению редактирования ЦЕПНОЙ
СХЕМЫ.

Если выбрано “YES” (ДА) и выполнен выход с экранаEDIT
(РЕДАКТИРОВАНИЕ), отображается сообщение,
подтверждающее запись на ФЛЭШ-ПЗУ.

REJECT LANGUAGE (ОТКАЗ ОТ ЯЗЫКА)

Это установка запуска программы языка C.

Если выбрано “YES” (ДА), программы языка C не
запускается.

SIGNAL ANALYSIS DISPLAY MODE
(РЕЖИМОТОБРАЖЕНИЯ АНАЛИЗА СИГНАЛА)

Устанавливается форма отображения в функции
отображения колебаний сигнала.

Можно выбрать форму отображения.

Выберите “TEXT” (ТЕКСТ) и при отображении будут
использоваться символы.

Выберите “GRAPHIC” (ГРАФ.) при отображении будут
использоваться линии.
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SPECIFY NC WINDOW FORMAT
(ЗАДАТЬФОРМАТ ОКНА ЧПУ)

Устанавливается форма в функциональных командах
WINDR иWINDW.

Если выбрано “AUTO” (АВТ.), формат автоматически
распознается состоянием бита 4 параметра ЧПУ 7401.

Если выбрано “MANUAL” (РУЧН.), формат выбирается с
помощью “NC WINDOW FORMAT (TOOL DATA)”
(ФОРМАТ ОКНА ЧПУ (ДАННЫЕ ИНСТРУМЕНТА).

NC WINDOW FORMAT (TOOL DATA) (ФОРМАТ ОКНА ЧПУ
(ДАННЫЕИНСТРУМЕНТА).

Устанавливается формат в функциональных командах
WINDR иWINDW.

Если выбрано “MANUAL” (РУЧН.) для “SPECIFY NC
WINDOW FORMAT” (ЗАДАТЬ ФОРМАТ ОКНА ЧПУ), то
этот элемент действителен.

Команду окна нового формата можно использовать, выбрав
“EXPAND” (РАСШИР.).

(Тоже самое значение, как и бит 4 параметра ЧПУ 7401 - 1.)

Команду старого окна можно использовать, выбрав
“STANDARD” (СТАНД.)

(Тоже самое значение, как и бит 4 параметра ЧПУ 7401 - 0.)

GRAYSCALEDISPLAY(ОТОБРАЖЕНИЕССЕРОЙШКАЛОЙ)

Этот параметр устанавливает метод отображения,
относящийся к цепной схеме, если используется
монохромный ЖК. Если отображение экрана на
монохромном ЖК становится трудным для восприятия,
измените установку этого параметра.

Если выбрано USE (ИСПОЛЬЗОВАТЬ), для отображения
экрана используется разница в яркости.

Если выбрано UNUSED (НЕ ИСПОЛЬЗУЕТСЯ),
используется отображение экрана в обратном порядке.

ПРИМЕЧАНИЕ
Изменение этого параметра вступает в силу только
после следующего включения питания. После
изменения установки этого параметра, питание
должно быть отключено, а затем включено, для того,
чтобы эта установка стала активной.

Включите или выключите следующую функцию и режим:

D Функция мультиязычного отображения

D Режим OVERRIDE (ПЕРЕРЕГУЛИРОВАНИЕ) функции
принудительного ввода/вывода

(1) Отображение экрана установки
Каждый экран установкиможет быть отображен с помощью
нажатия дисплейнойклавиши [NEXT]или [PREV]наэкране
параметров установки.

4.4.1
Другие экраны
установки
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[ YES ] [ NO ] [ ] [ PREV ] [ NEXT ]

[ INPUT ] [ ] [ ] [ PREV ] [ NEXT ]

Параметр установки

[ YES ] [ NO ] [ ] [ PREV ] [ NEXT ]

Параметр установки
(функция мультиязычного отображения)

Параметр установки (режим OVERRIDE
(ПЕРЕРЕГУЛИРОВАНИЕ) функции принудительного ввода/вывода)

Каждый параметр установки может быть задан, если
удовлетворяются соответствующие условия.
(a) Функция мультиязычного отображения

D Параметр установки PROGRAM ENABLE
(ПРОГРАММА ВКЛЮЧЕНА) отмечен как YES (ДА)
(бит 1 для K17 или бит 1 для K900 установлен на 1).

D Модель PMC --SB6.
(b) Режим OVERRIDE (ПЕРЕРЕГУЛИРОВАНИЕ) функ-

ции принудительного ввода/вывода
D Параметр установки PROGRAM ENABLE

(ПРОГРАММА ВКЛЮЧЕНА) отмечен как YES (ДА)
(бит 1 для K17 или бит 1 для K900 установлен на 1).

D Модель PMC - SA5, SB5 или SB6.
D Предусмотрена функция редактирования.

(2) Операции установки
(a) Установка функции мультиязычного отображения

Устанавливайте курсор на каждый элемент установки с
помощью клавиш перемещения курсора, введите
необходимые данные, затем нажмите дисплейную
клавишу [INPUT].

PMC PRM (MESSAGE SHIFT) MONIT RUN

MESSAGE SHIFT VALUE = 0
MESSAGE SHIFT START ADDRESS = A0000.0

[INPUT] [ ] [ ] [ PREV ] [ NEXT ]
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(i) Параметры
D MESSAGE SHIFT VALUE (ВЕЛИЧИНА СДВИГА
СООБЩЕНИЯ)
Введите необходимую величину сдвига бита запроса
отображения сообщения.Можно ввести значения от
0до 999.Изначально отображаемое значение равно 0.
Введенные данные сохраняются даже после
выключения питания.

D MESSAGE SHIFT START ADDRESS (АДРЕС
НАЧАЛА СДВИГА СООБЩЕНИЯ)
Введите адрес начала сдвига сообщения в области
бита запроса отображения сообщения. Можно
ввести значение адреса А.Изначально отображаемое
значение равно A0.0. Введенные данные
сохраняются даже после выключения питания.

ПРИМЕЧАНИЕ
Данные, введенные для MESSAGE SHIFT START
ADDRESS (АДРЕС НАЧАЛА СДВИГА СООБЩЕНИЯ)
действительны только, если для MESSAGE SHIFT
VALUE (ВЕЛИЧИНА СДВИГА СООБЩЕНИЯ) вводится
значение не равное 0.

(b) Режим OVERRIDE (ПЕРЕРЕГУЛИРОВАНИЕ) функ-
ции принудительного ввода/вывода
D Установите режим OVERRIDE (ПЕРЕРЕГУ-
ЛИРОВАНИЕ)с помощьюдисплейнойклавишиили
ввода 0 или 1 и нажатием клавиши <INPUT>.

PMC PRM (OVERRIDE) MONIT RUN

OVERRIDE ENABLE = 0 (0:NO 1:YES)

[ NO ] [ YES ] [ ] [ PREV ] [ NEXT ]

OVERRIDE ENABLE 0 :
Режим OVERRIDE (ПЕРЕРЕГУЛИРОВАНИЕ)
отключен.
OVERRIDE ENABLE 1 :
Режим OVERRIDE (ПЕРЕРЕГУЛИРОВАНИЕ)
включен.

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
Если установка этого параметра изменяется, новая
установка вступает в силу при следующем включении
питания. После изменения этого параметра, питание
необходимо отключить и снова включить.
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Если клавиатура выполняется без клавиш перемещения курсора,
необходимо перемещать курсор поиском адреса или так. В случае
ТАЙМЕРА,СЧЕТЧИКА И УДЕРЖИВАЮЩЕГО РЕЛЕ, нажмите
дисплейную клавишу [TIMER], [COUNTR] или [KEEPRL] после
ввода адреса (При.1,2). В случае данных контроля таблиц данных,
нажмите дисплейную клавишу [DATA](или [NO.SRH], если экран
таблиц данных уже был отображен) после ввода номера группы
(При.3). В случае таблицы данных, нажмите дисплейную клавишу
[SEARCH] после ввода адреса на экране таблиц данных, где
содержится адрес, который необходимо искать (При.4).
При.1) В случае установки TIMER NO.11(ADDRESS T20)

1 Нажмите дисплейную клавишу [TIMER] после ввода
T20 (или T21;T можно опустить.).

2 Нажмите клавишу INPUT после ввода значения.
При.2) В случае установки значений PRESET (ПРЕДВАРИ-

ТЕЛЬНО УСТАНОВЛЕННОЕ) и CURRENT
(ТЕКУЩЕЕ) для COUNTER NO.02 (ADDRESS C04)

1 PRESET →Нажмите дисплейную клавишу
[COUNTER] после ввода C4 (или C5;
C можно опустить).

CURRENT →Нажмите дисплейную клавишу
[COUNTER] после ввода C6 (или C7;C
можно опустить).

2 Нажмите клавишу INPUT после ввода значения.

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ

Это не номер (NO.), а адрес (ADDRESS), вводимый в поиске.

При.3) В этом случае АДРЕСА,ПАРАМЕТРА,ТИПА и НОМЕРА
ДАННЫХ данных контроля таблиц данных,НОМ. 002.

1 Нажмите дисплейную клавишу [NO.SRH] после ввода
2, и курсор переместится в положение ADDRESS (АДРЕС).

2 Нажмите клавишу INPUT после ввода ADDRESS
(АДРЕС) (ex.D20;D нельзя опускать), и курсор
автоматически перемещается в следующее положение
(PARAMETER (ПАРАМЕТР)). Курсор перемещается
только нажатием клавиши INPUT.

3 Таким же образом установите ПАРАМЕТР, ТИП и
НОМЕР ДАННЫХ. Если установка NO. OF DATA
(НОМЕР ДАННЫХ) завершена, курсор перемещается
в положение (ADDRESS (АДРЕС)) на той же строке.

При.4) В случае установкиD22 в таблице данных группы 2
1 Нажмите дисплейную клавишу [G.DATA] на экране

данных контроля таблиц данных и отобразится экран
таблиц данных.

2 Нажмите дисплейную клавишу [G-SRCH] после ввода
2 на экране таблиц данных, и отобразится таблица
данных группы 2.

3 Нажмите дисплейную клавишу [SEARCH] после ввода
D22 (D можно опустить.).

4 Нажмите клавишу INPUT после ввода значения.

4.5
ПРИМЕЧАНИЕ
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5 ОТОБРАЖЕНИЕ ЦЕПНОЙСХЕМЫ PMC (PMCLAD)

На ЭЛТ-мониторе/панели ручного ввода данных доступно
отображение цепной схемы PMC. Эта функция отображения
цепнойсхемыпредлагаетв добавлениекпростомуотображению
цепной схемы еще функции, эффективно используемые для
поиска неисправностей.

Следующие функции выполняются при использовании
дисплейных клавиш.

(1) Поиск и отображение дополнительной обмотки реле в
цепных схемах.

(2) Динамическое отображение цепной схемы
(3) Остановка отображения цепной схемы с помощью

пускового сигнала (вкл. или выкл.).
(4) Отображение с делением экрана.
(5) Отображение контроля условия сигнала.
(6) Отображение контроля параметра в функциональных

командах.
(7) ON LINE edit (РЕДАКТИРОВАНИЕ В РЕЖИМЕ

ОНЛАЙН).
Для выполнения этой операции нажмите дисплейную клавишу
[PMCLAD] основного меню PMC для вызова следующего
меню.

PMCLAD PMCDGN PMCPRM

TOP BOTTOM SRCH W--SRCH

NEXT

F--SRCH

RET

PMCLAD PMCDGN PMCPRM

WINDOW

NEXT

DPARA
(NDPARA)

RET

ТИП A

ТИП B

N--SRCH

ADRESS
(SYMBOL)

Раз. 5.5 Раз. 5.5 Раз. 5.5 Раз. 5.5 Раз. 5.5

Раз. 5.5 Раз. 5.4

ADRESS
(SYMBOL)

SEARCH TRIGER

DUMP ONLEDT

Раз. 5.5 Раз. 5.4 Раз. 5.6 Раз. 5.7

Раз. 5.2 Раз. 5.3 Раз. 5.8
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Можно выполнить следующиефункциина экранеотображения
цепной схемы.

(a) Можно выполнить поиск и отображение заданной
обмотки реле цепных схем.

(b) Динамическое отображение цепной схемы

Логические состояния вкл.-выкл. во время выполнения
программы последовательности отображаются в цепной
схеме с помощью изменения яркости при исполь-
зовании монохромного ЭЛТ или изменения цветов при
использовании цветного ЭЛТ.

(1) Отображение цепной схемы

Нажмите дисплейную клавишу [PMCLAD] и будет
отображена цепная схема. Всего восемь контактов реле и
обмоток реле отображается в горизонтальном направлении
ЭЛТ-экрана.

Если число контактов реле превышает вышеуказанное
значение, они отображаются в 2 или более строки.

LADDER MONIT RUN

MA SPDALM X2.4

[SEARCH] [ADRESS ] [TRIGER] [WINDOW] [ ]

[ DUMP ] [ DPARA ] [ ] [ONLEDT] [ ]

MACHINE
READY

MACHINE
ALARM

Название сигнала

(В пределах 6 символов)
Адрес или символьное имя

Комментарии
(В пределах
30 символов)

9 строк

Pис. 5.1 Отображение цепной схемы

ПРИМЕЧАНИЕ
Если связь осуществляется с помощью USE
(ИСПОЛЬЗОВАТЬ), выбранного на экранеонлайновой
установки (см. Раздел III--8.5), при нажатии
дисплейной клавиши [PMCLAD] отображается
сообщение ”REJECT (ONLINE MONITOR ACTIVE),”
(ОТКАЗ (КОНТРОЛЬ В РЕЖИМЕ ОНЛАЙН ВКЛ.)),
отключая доступ к отображению. В таком случае
выберите NOT USED (НЕ ИСП.) на экране онлайновой
установки и остановите связь онлайн на стороне ПК.

5.1
ОТОБРАЖЕНИЕ
ЦЕПНОЙ СХЕМЫ
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Снимок цепной схемы и снимок состояния сигналов могут
отображаться вместе.

Снимок отображается в 2-х строках в последней строке цепной
схемы при нажатии на дисплейную клавишу [DUMP].

Клавиши PAGE↑↓ или дисплейная клавиша [SEARCH]
используются для изменения адреса РМС.

LADDER *TITLE DATA REMARKS 32 BYTES * NET 00001-00004 MONIT RUN

ADDRESS DUMP

G0000 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00. . . . . . .
G0016 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00. . . . . . .

[ BYTE ] [ WORD ] [ D.WORD ] [ ] [ ]

X1000.0

X1000.1

X1000.3

X1001.0

X1000.2

ACT

X1001.1

X1001.3

X1001.2 X1001.1

X1001.0

X1000.0

X1000.1

SUB 3 0002
TMR

Дисплейная клавиша [DUMP] обладает следующими
функциями.

(1) [BYTE] : Отображение типа байта (1 БАЙТ)

“G0000 00 14 00 00 01 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00”

“G0016 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00”

(2) [WORD] : Отображение типа слова (2 БАЙТА)

“G0000 1400 0000 0001 0000 0000 0000 0000 0000”

“G0016 0000 0000 0000 0000 0000 0000 0000 0000”

(3) [D.WORD]: Отображение типа длинного слова (4 БАЙТА)

“G0000 00001400 00000001 00000000 00000000”

“G0016 00000000 00000000 00000000 00000000”

5.2
ОТОБРАЖЕНИЕ
СНИМКА ЦЕПНОЙ
СХЕМЫ
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Значение параметра функциональной команды отображается в
функциональной команде цепной схемы.

LADDER *TITLE DATA REMARKS 32 BYTES * NET 00001-00004 MONIT RUN

[ DUMP ] [ DPARA ] [ ] [ ONLEDT ] [ ]

X1000.0

X1000.0

ABSDE

RST

X1000.0

X1000.3

(NDPARA)

ACT

SUB36 2
ADDB

D0000
[ 0]←(Содержание D0)

1

D0000
[ 0 ]

Функция дисплейной клавиши следующая:

(1) [DPARA] : Значениепараметраотображается вфункцио-
нальной команде.

(2) [NDPARA] : Значение параметра не отображается в
функциональной команде.

5.3
ОТОБРАЖЕНИЕ
ПАРАМЕТРОВ
ЦЕПНОЙ СХЕМЫ
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Ном.
Функцио-

нальная команда

Ном.
дан-
ных

Длина данных параметра
команды (1: байт, 2: слово,

4: d. слово)
Форма

отображениянальная команда ных
1 2 3 4 5 6

отображения

1 END1 0
2 END2 0

3 TMR (ПРИМЕЧАНИЕ 3) 2 4 4 Двоичный

4 DEC 1 1 BCD (ДВОИЧНО--
ДЕСЯТИЧНЫЙ)

5 CTR (ПРИМЕЧАНИЕ 4) 2 2 2 Двоичный

6 ROT 3 2 2 2 BCD(ДВОИЧНО--
ДЕСЯТИЧНЫЙ)

7 COD 2 1 2 BCD(ДВОИЧНО--
ДЕСЯТИЧНЫЙ)

8 MOVE 2 1 1 HEX (ШЕСТНАД--
ЦАТЕРИЧНЫЙ)

9 COM 0
10 JMP 0
11 PARI 1 1
12
13
14 DCNV 2 2 2 (ПРИМЕЧАНИЕ 1)

15 COMP 2 2 2 BCD (ДВОИЧНО--
ДЕСЯТИЧНЫЙ)

16 COIN 2 2 2 BCD (ДВОИЧНО--
ДЕСЯТИЧНЫЙ)

17 DSCH 3 2 2 2 BCD (ДВОИЧНО--
ДЕСЯТИЧНЫЙ)

18 XMOV 3 2 2 2 BCD (ДВОИЧНО--
ДЕСЯТИЧНЫЙ)

19 ADD 3 2 2 2 BCD (ДВОИЧНО--
ДЕСЯТИЧНЫЙ)

20 SUB 3 2 2 2 BCD (ДВОИЧНО--
ДЕСЯТИЧНЫЙ)

21 MUL 3 2 2 2 BCD (ДВОИЧНО--
ДЕСЯТИЧНЫЙ)

22 DIV 3 2 2 2 BCD (ДВОИЧНО--
ДЕСЯТИЧНЫЙ)

23 NUME 1 2 BCD (ДВОИЧНО--
ДЕСЯТИЧНЫЙ)

24 TMRB (ПРИМЕЧАНИЕ3) 1 4 Двоичный

25 DECB 2 1/2/4 1
26 ROTB 4 1/2/4 1/2/4 1/2/4 1/2/4 Двоичный
27 CODB 2 1 1/2/4

28 MOVOR 3 1 1 1 HEX (ШЕСТНАД--
ЦАТЕРИЧНЫЙ)

29 COME 0
30 JMPE 0
31 DCNVB 2 1/2/4 1/2/4 (Примечание1)
32 COMPB 2 1/2/4 1/2/4 Двоичный

33 SFT 1 HEX (ШЕСТНАД--
ЦАТЕРИЧНЫЙ)

34 DSCHB 4 1/2/4 1/2/4 1/2/4 1/2/4 Двоичный
35 XMOVB 4 1/2/4 1/2/4 1/2/4 1/2/4 Двоичный
36 ADDB 3 1/2/4 1/2/4 1/2/4 Двоичный
37 SUBB 3 1/2/4 1/2/4 1/2/4 Двоичный
38 MULB 3 1/2/4 1/2/4 1/2/4 Двоичный
39 DIVB 3 1/2/4 1/2/4 1/2/4 Двоичный
40 NUMEB 1 1/2/4 Двоичный
41 DISPB 0

42 EXIN 1 4 HEX (ШЕСТНАД--
ЦАТЕРИЧНЫЙ)

43 MOVB 2 1 1 Двоичный
44 MOVW 2 2 2 Двоичный
45 MOVN 2 4 4 Двоичный
46
47

5.3.1
Значение параметра
функциональной
команды
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Ном.
Форма

отображения

Длина данных параметра
команды (1: байт, 2: слово,

4: d. слово)
Ном.
дан-
ных

Функцио-
нальная командаНом.

Форма
отображения

654321

Ном.
дан-
ных

Функцио-
нальная команда

48 END3 0

49 DISP 1 4 HEX (ШЕСТНАД--
ЦАТЕРИЧНЫЙ)

50 PSGNL 2 1 1 HEX (ШЕСТНАД--
ЦАТЕРИЧНЫЙ)

51 WINDR 1 2 Двоичный
52 WINDW 1 2 Двоичный

53 AXCTL 1 4 HEX (ШЕСТНАД--
ЦАТЕРИЧНЫЙ)

54 TMRC (ПРИМЕЧАНИЕ3) 2 4 4 Двоичный

55 CTRC (ПРИМЕЧАНИЕ4) 2 2 2 Двоичный

56
57 DIFU 0
58 DIFD 0

59 EOR 3 1/2/4 1/2/4 1/2/4 HEX (ШЕСТНАД--
ЦАТЕРИЧНЫЙ)

60 AND 3 1/2/4 1/2/4 1/2/4 HEX (ШЕСТНАД--
ЦАТЕРИЧНЫЙ)

61 OR 3 1/2/4 1/2/4 1/2/4 HEX (ШЕСТНАД--
ЦАТЕРИЧНЫЙ)

62 NOT 2 1/2/4 1/2/4 HEX (ШЕСТНАД--
ЦАТЕРИЧНЫЙ)

63 PSGN2 1 1 HEX (ШЕСТНАД--
ЦАТЕРИЧНЫЙ)

64 END 0
65 CALL 0
66 CALLU 0
67
68 JMPB 0
69 LBL 0
70
71 SP 0
72 SPE 0
73 JMPC 0
74

∽
∽

∽
∽

87
88 MMC3R 4 2 2 2 2 Без знака
89 MMC3W 4 2 2 2 2 Без знака
90 FNC90 1 2 Двоичный

91 FNC91 1 2 Двоичный

92 FNC92 1 2 Двоичный
93 FNC93 1 2 Двоичный
94 FNC94 1 2 Двоичный
95 FNC95 1 2 Двоичный
96 FNC96 1 2 Двоичный
97 FNC97 1 2 Двоичный
98 MMCWR 2 2 2 Без знака
99 MMCWW 2 2 2 Без знака

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Длина данных для BCD (ДВОИЧНО--ДЕСЯТИЧНЫЙ)

отображается для 1 -- 2--цифры, 2 -- 4--цифры.
2 Значение этого параметра не отображается в этой

команде.
3 Отображение таймера, содержание числа таймера

(3: TMR, 24: TMRB, 54: TMRC).
4 Отображение счетчика, содержание числа счетчика

(5: CTR, 55: CTRC).
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Если для адреса PMC определяются символьные данные и
комментарии, комментарий отображается для символьного
отображения и обмотки реле.

При нажатии дисплейной клавиши [ADRESS], символьно-
отображаемое реле отображается в адресном виде.
При нажатии дисплейной клавиши [SYMBOL], символьно-
отображаемое реле отображается в символьном виде.
(См. III. Программатор PMC, 5. 4 Установка символьных
данных)

LADDER MONIT RUN

[ SEARCH ] [ ADRESS ] [ TRIGER ] [ WINDOW ] [ ]

MA SPDALM X2.4 MACHINE
READY

(SYMBOL)

MACHINE
ALARM

Имя сигнала
Адрес или
символьное имя
Комментарии

Коммен--
тарии

Функция дисплейной клавиши [ADRESS] состоит в
следующем:

(1) [ADRESS]: используется для отображения адресного
имени.

(2) [SYMBOL]: используется для отображения символьного
имени.

5.4
ОТОБРАЖЕНИЕ
СИМВОЛОВ И
КОММЕНТАРИЕВ
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На этом экране можно выполнить отображение заданных точек
обмотки реле цепных схем.

Для выполнения этой операции нажмите дисплейную клавишу
[SEARCH] для вызова следующего меню.

SEARCH ADRESS TRIGER WINDOW

TOP BOTTOM SRCH W--SRCH

NEXT

F--SRCH

RET

N--SRCH

Функция дисплейной клавиши [SEARCH] состоит в
следующем:

(1) [TOP] : Отображение первой цепи цепной схемы от
начала экрана.

(2) [BOTTOM] : Отображение последней цепи цепной
схемы от начала экрана.

(3) [SRCH] : Если адрес и номер бита или символьное имя,
для которых необходимо выполнить поиск,
вводятся и нажимается клавиша [SRCH],
выполняется поиск заданного адреса или
символа, начиная с верхней части текущего
экрана. Если заданное реле не найдено до
последней цепи цепной схемы, поиск реле
выполняется снова с первой цепной схемыдо
цепи, откуда начинается поиск.

(4) [W-SRCH] : Это используется для поиска обмотки реле.
Нажмите дисплейную клавишу [W-SRCH]
после ввода адреса и номера бита или
символьного имени. Если обнаружен
одинаковый адрес и номер бита или
одинаковоесимвольноеимя,будетотображен
экран, на котором это содержится.

(5) [N-SRCH] : Отображается цепная схема с номером
заданной цепи сначала экрана. При нажатии
клавиши [N-SRCH] без ввода номера цепи,
отображение прокручивается вниз на одну
цепь.

(6) [F-SRCH] : Если вводится имя или номер функцио-
нальной команды и нажимается клавиша
[F-SRCH], выполняется поиск этой
функциональной команды.

5.5
ПОИСК ЗАДАННЫХ
ТОЧЕК ОБМОТКИ
РЕЛЕ В ЦЕПНОЙ
СХЕМЕ
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○: Можно использовать
×: Нельзя использовать

PA1 PA3 SA1 SA2 SA3 SA5 SB SB2 SB3 SB4 SB5 SB6 SC SC3 SC4 NB NB2

× ○ × × ○ ○ × × ○ ○ ○ ○ ∆ ∆ ○ ○ ○

ПРИМЕЧАНИЕ
∆: Может быть использовано для специальной серии

ЧПУ.
(Серия 16 : B005/11 и выше, B105/08 и выше,
B305/04 и выше, B009/03 и выше, Все серии для
МОДЕЛЬ C)
(Серия 18 : BD03/12 и выше, BE03/09 и выше,
BG23/03 ивыше, BG03/06 ивыше, BD09/02 ивыше,
BE09/14 и выше, Все серии для МОДЕЛЬ C)

PMC--PA3 может использоваться только с Power
Mate--H.

Отображение цепной схемы может быть остановлено
посредством ручной операции или пусковым сигналом.
Предыдущее отображение цепной схемы постоянно обновля-
ется в зависимости от состояния сигнала. Но при исполь-
зовании этой функции можно проверить всю цепную схему в
конкретный момент. Условия остановки в качестве пускового
сигнала задаются обнаружением нарастающего и заднего
фронта указанного сигнала.
* Отображение заданного пускового сигнала

Заданный адрес, условие и счетчик отображаются в строке
заголовка.

“MODE : ON : X0000.0 : 0 : 0001 ”

COUNT: Проверочный номер пускового сигнала (по умолчанию 1)

POINT : Проверочная точка пускового сигнала (по умолчанию 0)

0 верх 1--ого уровня
1 после выполнения END1
2 после выполнения END2
3 после выполнения END3

ADR: Заданный адрес пускового сигнала

ON : Обнаружение нарастающего фронта (TRGON)
OFF: Обнаружение заднего фронта (TRGOFF)

* Форма установки adr ; p1 ; p2 + дисплейная клавиша
[TRGON/TRGOFF]

ПРИМЕЧАНИЕ
“;” EOB”

adr (адрес пускового сигнала) ; p1 (точка пускового сигнала);
p2 (проверочный номер пускового сигнала (от 1 до 65535))

5.6
ОСТАНОВКА
ОТОБРАЖЕНИЯ
ЦЕПНОЙ СХЕМЫ С
ПОМОЩЬЮ
ПУСКОВОГО
СИГНАЛА
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* Поскольку параметры хранятся в энергонезависимой
памяти, они не теряются даже при отключении питания.

Когда бит 2 удерживающего релеK18 установлен на 1, после
того, как заданы параметры выборки, функция запуска
автоматически активируется при включении питания.

Для выполнения этой операции нажмите дисплейную клавишу
[TRIGER] для вызова следующего меню.

SEARCH ADRESS TRIGER WINDOW

TRGON TRGOFF
START
(STOP)

NEXT

DUMP
DPARA
(NDPARA)

RET

TRGSRC INIT

Функция дисплейной клавиши состоит в следующем:

(1) [TRGON] : Пусковой сигнал устанавливается при
условии, что состояние цепной схемы
останавливается, если состояние обозначен-
ного сигнала нарастающее.

(2) [TRGOFF] : Пусковой сигнал устанавливается при
условии, что состояние цепной схемы
останавливается, если состояние обозначен-
ного сигнала снижающееся.

(3) [START] : Изменение запуска/остановки выполнения
пускового сигнала. При выполнении этой
функции мигает “TRG”.

(4) [TRGSRC] : Поиск и высвечивание команды, останов-
ленной пусковым сигналом.

(5) [INIT] : Инициализирована установка пускового
сигнала.
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Эта функция используется для посекционного отображения
цепной схемы.

Максимальное число секций равно 6.

LADDER *TITLE DATA REMARKS 32 BYTES * NET 00001-00004 MONIT RUN

*NET NO. 00001 - 00001

X1000.1 X1000.1 X1000.1 X1000.1 X1000.1 X1000.2 Y1000.0

*ESP SMBL X100.0 X100.0 X100.0

*NET NO. 00001 - 00001

X1000.0 X1000.1 X1000.2 Y1000.1

X1000.0 X1000.1 X1000.2 Y1000.2

ESP SMBL

ADDRESS DUMP

G0000 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 .............
G0016 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 .............
G0032 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 .............
G0048 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 .............
G0064 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 00 .............

[ DIVIDE ] [ CANCEL ] [ DELETE ] [SELECFT ] [ WIDTH ]

Pис . 5.7 Посекционное отображение цепной схемы

ПРИМЕЧАНИЕ
Для отображения снимка экран снимка отображается
в последней части экрана.

Для выполнения этой операции нажмите дисплейную клавишу
[WINDOW] для вызова следующего меню.

SEARCH ADRESS TRIGER WINDOW

DIVIDE CANCEL DELETE SELECT

RET

WIDTH

Функция дисплейной клавиши состоит в следующем:

(1) [DIVIDE] : Экран будет разделен.

Посекционное изображение цепной схемы
может отображаться для указанного номера
цепи. (Номер цепи + [DIVIDE] )

(2) [CANCEL] : Посекционное отображение цепной схемы
завершается. (Экран возвращается к стан-
дартному изображению).

(3) [DELETE] : Деление экрана в зависимости от операции
завершено.

5.7
ПОСЕКЦИОННОЕ
ОТОБРАЖЕНИЕ
ЦЕПНОЙ СХЕМЫ
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(4) [SELECT] : Измените экран, подлежащий операции
деления.

Активный экран обозначается ”красной”
строкой заголовка, другой экран обозна-
чается ”синей” строкой заголовка. На
монохромном ЭЛТ экран отображается с
различной яркостью.

(5) [WIDTH] : Измените ширину секции, используя
дисплейную клавишу [EXPAND] или
[SHRINK].

(6) [EXPAND] : Разделенный экран увеличивается.

(7) [SHRINK] : Разделенный экран уменьшается.
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○ : Можно использовать

∆ : Опция

× : Нельзя использовать
PA1 PA3 SA1 SA2 SA3 SA5 SB SB2 SB3 SB4 SB5 SB6 SC SC3 SC4 NB NB2

× ∆ × × ○ ○ × × ∆ ∆ ○ ○ ∆ ∆ ○ ○ ○

ПРИМЕЧАНИЕ
∆: Может быть использовано для специальной серии

ЧПУ.
(Серия 16 : B005/11 и выше, B105/08 и выше,
B305/04 и выше, B009/03 и выше, Все серии для
МОДЕЛЬ C)
(Серия 18 : BD03/12 и выше, BE03/09 и выше,
BG23/03 ивыше, BG03/06 ивыше, BD09/02 ивыше,
BE09/14 и выше, Все серии для МОДЕЛЬ C)
PMC--SA3 может использоваться только с Power
Mate--H.

Для PMC МОДЕЛЬ PA, Серии SA и --SB, необходима
карта (модуль) редактирования.

Еслибит1 вудерживающемрелеK17представлен1, этафункция
доступна, и высвечивается дисплейная клавиша [ONLEDT].
Когда программа цепной схемы выполняется, можно изменить
часть программы цепной схемы.
DИзменить тип контакта (A контакт, B контакт)
DИзменить адрес контакта и обмотки.
DИзменить параметр адреса функциональной команды.
Эта функция не меняет размер. (Невозможно дополнение,
удаление и изменяемый размер данных)
Еслибит 3 удерживающего релеK18 установленна 1,результаты
редактирования в режиме онлайн автоматически отображаются
в программе цепной схеме для редактирования. Если бит 3
удерживающего реле K18 установлен на 0, отобразите
результаты редактирования в режиме онлайн в программе
цепной схеме для редактирования с помощью функции
копирования для экрана ввода-вывода. Иначе результаты
редактирования будут потеряны при отключении питания.
Кроме того, если используется ЧПУ Серии 15-МОДЕЛЬ B,
Серии 16/18-МОДЕЛЬ B/C, Серии 21/210-МОДЕЛЬ B, Серии
16i/18i/21i-МОДЕЛЬ A или PowerMate-МОДЕЛЬH - запись на
флэш-ПЗУ.
Как сохранить результаты редактирования

PMC кроме NB Нажмите клавишу COPY (КОПИРОВАТЬ) на экране I/O (ВВОД--ВЫВОД).

NB Без ДОЗУ Запись программы на Ф--ПЗУ.

С ДОЗУ Нажмите клавишу COPY (КОПИРОВАТЬ) на экране I/O (ВВОД--ВЫВОД).
Запись программы на Ф--ПЗУ.

Операция
Нажмите дисплейную клавишу [ONLEDT] для активации
редактирования программы цепной схемы. Процедура
редактирования совпадает с процедурой использования
программатора, описанной в разделе III.

5.8
РЕДАКТИРОВАНИЕ
В РЕЖИМЕ ОНЛАЙН
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6 ЭКРАН ПОЛЬЗОВАТЕЛЯ PMC (PMCMDI)
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Этот экран пользователя PMC открыт для пользователей и
использует функциональную клавишу <CUSTOM>.
Онприменим только, если было выполнено программирование
с использованием языка C. Подробнее см. Руководство по
программированию языка С, PMC-SC/SC3/SC4/NB
(B-61863E-1).

ПРИМЕЧАНИЕ
При неоднократном нажатии клавиши <CUSTOM>
происходитпереходкэкрануPMCMDI.Таккакклавиша
<CUSTOM> используется также для выполнения
других функций.

Этот экран пользователя PMC открыт для пользователей. Для
отображения этого экрана отобразите экран PMC и нажмите
клавишу OTHERS (ДРУГИЕ)или вызовите функцию pl-pcmdi
function в языке C. Он применим только, если программа была
написана с использованием языка C. Подробнее см. Руко-
водствопо программированиюязыкаС, PMC-SC/SC3/SC4/NB
(B-61863E-1).

6.1
ДЛЯ FS16
(PMC-SC, PMC-SC3,
ИЛИ PMC-SC4)

6.2
ДЛЯ FS15
(PMC-NB)
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1 ОБЩИЕ СВЕДЕНИЯ

Этот программатор PMC используется для установки систем-
ных параметров PMC и для создания и выполнения программ
последовательности с помощью дисплейных клавиш на
ЭЛТ-мониторе/панели ручного ввода данных. Для этой опера-
ции необходимо заранее установить отладочное ОЗУ на ЧПУ.
Для информации по клавишам ЭЛТ-монитора/панели ручного
ввода данных см. Операцию PMC в PARTII, Глава 1 и 2.
1) Установка и отображение системных параметров PMC

(SYSPRM)
Имеются следующие системные параметры.
a) Выбор типов данных счетчика (двоично-десятичный

или двоичный)
b) Выбор секции/без-секции программы цепной схемы

(только PMC-SC)
c) Параметры для выполнения программ языка C (только

для PMC-SC)
2) Редактирование программ последовательности (EDIT)
Предусмотрены следующие функции редактирования.
a) Очистка памяти
b) Ввод данных заголовка
c) Ввод, вставка, поиск и удаление программ

последовательности с помощью формата цепной схемы
d) Ввод, вставка, удаление и поиск данных символов
e) Установка адреса для каждого модуля при использо-

вании блока ввода/вывода
f) Ввод данных сообщений

3) Выполнение программ последовательности (RUN/STOP
(ВЫПОЛНЕНИЕ/ОСТАНОВКА))
Для выполнения программ последовательности предус-
мотрена следующая функция
a) Пуск и остановка программы последовательности

4) Для записи, подтверждения и считывания программ
последовательности и данных PMС и для записи и
считывания программ последовательности ввода/вывода
предусматривается следующее.
a) Ввод/вывод программ последовательности на и с

кассеты гибкого диска FANUC
b) Ввод/вывод программ последовательности на и с

отладочного ОЗУ
c) Ввод/вывод программ последовательности на и с ПЗУ
d) Ввод/вывод программ данных параметров PMC на и с

кассеты гибкого диска FANUC
5) Отображение содержания памяти для пользователя про-
граммы C и отладка программы пользователя C (MONIT)
a) Отображение картыGDT программы пользователя C
b) Отображение данных памяти для программы

пользователя C
c) Отладка программы пользователя С.
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См. Часть IV, ”Экран работы с PMC-NB6” для разъяснения
FS15i PMC-NB6.

См. Часть V, “Экран работы FS16i/18i/21i/0i-B PMC-SA1/SB7”
для разъяснения FS16i/18i/21i/0i-B PMC-SA1/SB7.

1.1
О ПРОГРАММАТОРЕ
FS15i PMC-NB6

1.2
О ПРОГРАММАТОРЕ
FS16i/18i/21i/0i-B
PMC-SA1/SB7
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2 БЛОКИИПОДКЛЮЧЕНИЯ КОМПОНЕНТОВ

В этом разделе дается описание только для 16/18-МОДЕЛЬ A.
Для других моделей смотрите список размещения заказов и
руководство по подключению для каждой модели.

Далее приведено описание блоков, необходимых для создания
программы последовательности, и методы подключения.
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1) PCB (печатная плата) и модуль для PMC

Это PCB (печатная плата) и модуль для PMC. Тип платы
следующий:

a) Серия 16

i) PMC-SB (главная плата ЦП)

D Модуль управления PMC (A20B-2900-0560)

D Модуль отладочного ОЗУ (A20B-2900-0530)

D ПЗУ пользователя PMC

D Модуль редактирования (A02B-0120-C160)

ii) PMC-SC (дополнительная плата 3)

D Модуль управления PMC

A20B-2900-0390
(Прииспользованииязыковыхпрограммтребуется

рабочее ПЗУ.)
A20B-2900-0391
A20B-2900-0143

b) Серия 18

i) PMC-SA1/SA2 (главная плата ЦП)

D Модуль управления PMC
(A20B-2900-0142) для PMC-SA1
(A20B-2900-0920) для PMC-SA2

D Модуль отладочного ОЗУ
(A20B-2900-0530)

D ПЗУ пользователя PMC

D Модуль редактирования
(A02B-0120-0160)

Общий с
PMC--SB

2.1
ПОДКЛЮЧЕНИЯ
КОМПОНЕНТОВ
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Конфигурация главной платы ЦП (Серия 16)

1211

Номер чертежа A16B--2200--0900

ЦП

1 2 3 4 5 6 7 8

109

CNA

Разъем для
объединитель--
ной платыс
F--ШИНОЙ

Разъем

название

CRT

MDI

R232--1

R232--2

MPG

IOLINK

SPDL--1

A--OUT1

APCBAT

Разъем

название

JA1

JA2

JD5A

JD5B

JA3

JD1A

JA7A

JA8A

JA4A

Применение

Видеосигнал ЭЛТ

КавиатураMDI (ручного ввода данных)

Последовательный порт RS--232--C

Последовательный порт RS--232--C

Ручной импульсный генератор

КАНАЛ СВЯЗИ ВВОДА/ВЫВОДА FANUC

Последовательный шпиндель

Аналоговый выход

Батарея АИШ

СЕРВО--
СИСТЕМЫ

ПЗУ

Модул
ь

LED
PMC--SB
ПЗУ
13

AMP1

AMP2

AMP3

AMP4

ENC1

ENC2

ENC3

ENC4

SCALE1

SCALE2

SCALE3

SCALE4

JV1

JV2

JV3

JV4

JF1

JF2

JF3

JF4

JF21

JF22

JF23

JF24

Сервоусилитель по оси 1

Сервоусилитель по оси 2

Сервоусилитель по оси 3

Сервоусилитель по оси 4

Импульсный кодер по оси 1

Импульсный кодер по оси 2

Импульсный кодер по оси 3

Импульсный кодер по оси 4

Шкала по оси 1

Шкала по оси 2

Шкала по оси 3

Шкала по оси 4

Pис. 2.1 (a) Расположение частей на главной плате ЦП (Серия 16)

Таблица 2.1 (a) Модули главной платы ЦП (Серия 16)

ном. Модуль Номер чертежа Функциональное описание

1 Модуль ПЗУ A20B--2900--0290 по 0293 ПЗУ для CAP I или макросов

2 Модуль ПЗУ A20B--2900--0290 по 0292 ПЗУ для системы ЧПУ

3 Модуль СОЗУ A20B--2900--0530 ОЗУ для отладки PMC--SB

4 Модуль СОЗУ A20B--2900--0530,--0531
A20B--2900--0540,--0541

ОЗУ для программ обработки деталей и параметров

5 Модуль управления PMC A20B--2900--0560 (Для PMC--SB)
A20B--2900--0143 (Для PMC--SC)

Управление операциями PMC

6 Модуль управления ЭЛТ A20B--2900--0150 по 0152 Управление отображением ЭЛТ

7 Модуль управления системой A20B--2900--0101 по 0103 Очистка, батарея резервного питания, управление
шпинделем и т.д.

8 Интерфейсный модуль ввода--вывода A20B--2900--0110 MDI, MPG, RS--232--C и т.д.

9 Модуль управления сервосистемой A20B--2900--0160 Управление цифровой сервосистемой 3--ей и 4--ой оси

10 Модуль управления сервосистемой A20B--2900--0160 Управление цифровой сервосистемой 1--ой и 2--ой оси

11 Модуль интерфейса сервосистемы A20B--2900--0370,--0380 Интерфейс 3/4--осевого
усилителя/импульсного кодера

12 Модуль интерфейса сервосистемы A20B--2900--0370,--0380 Интерфейс 1/2--осевого
усилителя/импульсного кодера
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Конфигурация дополнительной платы 3 (Серия 16)

Номер чертежа : A16B--2200--0940 (PMC--SC+CAP II)
A16B--2200--0941 (только для PMC--SC)
A16B--2200--0943 (только для CAP II)

1

CNA

Разъем для
объединительной
платыс F--ШИНОЙ

LED

2 3 4 5 6

7 8 9

ЦП

Модуль

IOLINK JD1A2 Канал связи ввода--вывода FANUC

Разъем

Название Применение
Разъем

Название

Pис. 2.1 (b) Расположение частей на дополнительной плате 3 (Серия 16)

Таблица 2.1 (b) Модули дополнительной платы 3 (Серия 16)

ном. Модуль Номер чертежа Функциональное описание

1 Модуль ПЗУ A20B--2900--0290 по 0293 ПЗУ пользователя для PMC--SC (Установите
модуль ОЗУ во время отладки.)

2 Модуль ПЗУ A20B--2900--0292 Системное ПЗУ для PMC--SC

3 Модуль динамического ОЗУ A20B--2900--0553 Рабочее ОЗУ для PMC--SC

4 Модуль управления PMC A20B--2900--0560 Управление операциями PMC и управление
каналом связи ввода--вывода

5 Модуль ЧПУ для PMC A20B--2900--0390 Для 24000 ступеней емкости цепной схемы или
языка C

A20B--2900--0391 Кроме указанных выше
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Конфигурация главной платы ЦП (Серия 18)

1211

Номер чертежа : A16B--2201--0080

1 2 3 4 5 6 7 8

109

CNA

Разъем для
объедини--
тельной
платыс
F--ШИНОЙ

Разъем

Название

CRT

MDI

R232--1

R232--2

MPG

IOLINK

SPDL--1

A--OUT1

APCBAT

Разъем

ном.

JA1

JA2

JD5A

JD5B

JA3

JD1A

JA7A

JA8A

JA4A

Описание

Видеосигнал ЭЛТ

КавиатураMDI (ручного ввода данных)

Последовательный порт RS--232--C

Последовательный порт RS--232--C

Ручной импульсный генератор

КАНАЛ СВЯЗИ ВВОДА/ВЫВОДА FANUC

Последовательный шпиндель

Аналоговый выход

Батарея для спользования с АИШ

Модул
ь

LED

PMC--RA1/RA2
ПЗУ
16

13 14 15

AMP1

AMP2

AMP3

AMP4

ENC1

ENC2

ENC3

ENC4

SCALE1

SCALE2

SCALE3

SCALE4

JV1

JV2

JV3

JV4

JF1

JF2

JF3

JF4

JF21

JF22

JF23

JF24

Сервоусилитель по оси 1

Сервоусилитель по оси 2

Сервоусилитель по оси 3

Сервоусилитель по оси 4

Импульсный кодер по оси 1

Импульсный кодер по оси 2

Импульсный кодер по оси 3

Импульсный кодер по оси 4

Шкала по оси 1

Шкала по оси 2

Шкала по оси 3

Шкала по оси 4

Pис. 2.1 (с) Расположение частей главной платы ЦП (Серия 18)

Таблица 2.1 (с) Список модулей главной платы ЦП (Серия 18)

Ном. Название модуля Чертеж Функциональное описание

1 Модуль ПЗУ A20B--2900--0290 по 0293 ПЗУ для макросов или CAP 1

2 Модуль ПЗУ A20B--2900--0290 по 0292 ПЗУ для системы ЧПУ

3 Модуль СОЗУ A20B--2900--0530 ОЗУ для отладки PMC--SB

4 Модуль СОЗУ A20B--2900--0530,--0531
A20B--2900--0540,--0541

ОЗУ для параметрови памяти ленты

5 Модуль управления PMC A20B--2900--0142 (PMC--SA1)
A20B--2900--0920 (PMC--SA2)

Управление операциями PMC

6 Главный модуль ЧПУ A20B--2900--0930 Главный процессор FS18

7 Модуль управления системой A20B--2900--0900 по 0902 Очистка, батарея резервного питания, управление
шпинделем, флэш--ПЗУ программного обеспечения
сервосистемы/графического изображения

8 Интерфейсный модуль ввода--вывода A20B--2900--0110 MDI, MPG, RS--232--C

9 Модуль управления графическим
изображением

A20B--2900--0310 Управление отображением графического изображения

10 Модуль графического изображения
ЧПУ

A20B--2900--0590 ЧПУ управления графическим изображением

11 Модуль управления ЭЛТ A20B--2900--0154 по 0156 Управление отображением ЭЛТ

12 Модуль управления сервосистемой A20B--2900--0160 Управление цифровой сервосистемой 3--ей и 4--ой оси

13 Модуль управления сервосистемой A20B--2900--0160 Управление цифровой сервосистемой 1--ей и 2--ой оси

14 Модуль интерфейса сервосистемы A20B--2900--0380 Усилитель, импульсный кодери интерфейс для оси 3 и 4

15 Модуль интерфейса сервосистемы A20B--2900--0380 Усилитель, импульсный кодери интерфейс для оси 1 и 2
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2) Отладочное ОЗУ

Это используется для отладки программ после- дователь-
ности. Так как резервное копирование памяти отладочного
ОЗУ выполняется с помощью батареи, содержание данных
памяти не стирается даже при отключении подачи питания.

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
Если возникает ошибка четности ОЗУ или если
питание включается первый раз после установки,ОЗУ
для отладки должно быть очищено.

(Процедура)

Включите питание для ЧПУ, нажимая одновременно
клавиши X и O. Затем очищается содержание ОЗУ для
отладки.

3) Модуль редактирования

Это встроенный программатор для PMC-SA1, PMC-SA2,
SA3, PMC-SB, PMC-SB2, или SB3, который активирует
редактирование программ последовательности.

4) ПЗУ

После отладки, запишитепрограмму последовательностина
ПЗУ.

5) ROM WRITER (УСТРОЙСТВО ЗАПИСИПЗУ)

Это устройство используется для записи или считывания
программы последовательности на ПЗУ.

6) Автономный программатор

Это используется для передачи программы последо-
вательности.

С помощью подключения автономного программатора к
PMC-SA1, -SA2, -SB, -SB2, -SB3, -SC, или -SC3, можно
осуществить хранение программ последовательности на
гибком диске и вывод программы последовательности на
принтер.
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(1) Подключение модуля отладочного ОЗУ

a) PMC-SB, -SB2 и -SB3 : Подключите модуль к блоку 3,
показанному на Рис. 2.1 (a).

b) PMC-SC и PMC-SC3 : Подключите модуль к блоку 1,
показанному на Рис. 2.1 (b).

c) PMC-SA1, -SA2 b -SA3 : Подключите модуль к блоку 3,
показанному на Рис. 2.1 (с).

(2) При подключении модуля редактирования для PMC-SA1,
-SA2, -SA3, -SB, -SB2 и -SB3 подключите модуль к блоку 3,
показанному на Рис. 2.1 (a).

(3) При подключении ПЗУ

a) PMC-SB, -SB2 и -SB3 : Подключите EPROM к блоку
13 показанному на Рис. 2.1 (a).

b) PMC-SC и PMC-SC3 : Подключите модуль ПЗУ к,
блоку 1, показанному на
Рис. 2.1 (b).

c) PMC-SA1, -SA2 b -SA3 : Подключите EPROM к блоку
16 показанному на Рис. 2.1 (с).

○ : Включено
∆ : Включено в зависимости от опции

× : Отключено

SA1 SA2 SA3 SB SB2 SB3 SC SC3

Модуль ОЗУ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

Модуль
редактирования

○ ○ ○ ○ ○ ○ × ×

EPROM ○ ○ ○ ○ ○ ○ × ×

Модуль ПЗУ × × × × ∆ ∆ ○ ○

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Если доступны дополнительные 24,000 ступеней в

цепной схеме PMC--SB2 и PMC--SB3, то можно
использовать 256K байтов модуля ПЗУ.В этом случае
подключите модуль ПЗУ к блоку 3, показанному на
Рис. 2.1 (a).

2 На выбор можно подключить модуль ОЗУ, модуль
редактирования или модуль ПЗУ к каждой плате
PMC--SA1, --SA2, --SA3, --SB, --SB2 и --SB3.

3 На выбор можно подключить модуль ОЗУ или модуль
ПЗУ к каждой плате PMC--SC и PMC--SC3.

(4) Подключение автономного программатора
Подключите автономный программатор к интерфейсу
считывателя/перфоратора на ЧПУ. Существует несколько
разъемов для интерфейса считывателя/перфоратора на
ЧПУ. Разъем, который необходимо использовать, задается
во время обработки ввода/вывода для PMC.Подробно см. в
разделе 7.

2.2
ПОДКЛЮЧЕНИЕ
БЛОКОВ
КОМПОНЕНТОВ
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3 ВЫБОРМЕНЮПРОГРАММАТОРА С ПОМОЩЬЮ
ДИСПЛЕЙНЫХ КЛАВИШ

ДляработыспрограмматоромPMC установитебит 1 вK17части
удерживающего реле для параметров PMC на 1, тем самым,
активируя отображение основного меню программаотра. Для
отображения основного меню программатора нажмите
дисплейную клавишу <SYSTEM> и [PMC] на клавиатуреMDI
(ручного ввода данных), затем нажмите клавишу [NEXT].
Основное меню программатора отображается в нижней части
ЭЛТ-монитора для обозначения клавиш как показано на
следующем рисунке.
(1) Основное меню программатора

Существует альтернатива выбора между основным меню
программатора и основным меню PMC в каждом из них с
помощью нажатия клавиши [NEXT]. Подробнее об основ-
ном меню и операции PMC см. Операция PMC, Глава II.

ПРИМЕЧАНИЕ
В следующем описании речь идет о взаимосвязи
между дисплейными клавишами и меню, исходя из 9
дюймового ЭЛТ--монитора/панели ручного ввода
данных. 14 дюймовый ЭЛТ--монитор/панель ручного
ввода данных отличается от 9 дюймового
ЭЛТ--монитора/панели ручного ввода данных
количеством дисплейных клавиш. На 9 дюймовом
ЭЛТ--мониторе/панеле ручного ввода данных
установлены пять дисплейных клавиш, в то время как
на 14 дюймовомЭЛТ--мониторе/панеле ручного ввода
данных установлены десять дисплейных клавиш.

9I монохромный/цветной ЭЛТ-монитор/панель ручного ввода
данных (горизонтальный тип) для 16-MA.

Клавиша HELP (СПРАВКА)
Клавиша RESET(ПЕРЕЗАГРУЗКА)

Адресно--цифровые клавиши

Клавиша CAN
(ОТМЕНА)

Клавиши INPUT
(ВВОД)

Клавиши
редактирования

Функциональные
клавиши

Клавиша SHIFT
(ПЕРЕКЛЮЧЕНИЕ
РЕГИСТРА)

Дисплейные
клавиши

Клавиши перелистывания страниц

Клавиши
управления
курсором

Кнопка включения/
выключения питания
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(2) Взаимосвязь между меню программатора и дисплейными
клавишами

Взаимосвязь между меню программатора и дисплейными
клавишами отличается в зависимости от функции как
показанона следующемрисунке.Этименю выбираютсяпри
нажатии соответствующих клавиш. Подробнее о
содержании меню см. в приведенном далее описании. Для
работы смотрите в качестве примера данный рисунок.

PMCLAD PMCDGN PMCPRM

RUN or STOP EDIT I/O SYSPRM MONIT

NEXT

RET RET RET

TITLE

LADDER

SYMBOL

MESAGE

NEXT

MODULE

CLEAR

Глава III.6 Глава III.5 Глава III.7

RET

DBGLAD**

GDT*

USRMEM*

DEBUG*

Глава III.4

CROSS

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Метка “*” действительна для функции

PMC--SC/SC3/SC4/NB.
2 Метка “**” действительна для PMC--SA3/SB3 с

модулемредактированияилифункциейPMC--SC/SC3.
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4 УСТАНОВКА ИОТОБРАЖЕНИЕ СИСТЕМНЫХ
ПАРАМЕТРОВ (SYSPRM)

Отобразите экран системных параметров с помощью нажатия
дисплейной клавиши [SYSPRM] в основном меню программа-
тора. Переместите курсор на необходимые системные
параметрыизадайтеих в соответствиисменю,отображенномна
экране.Если выбрана эта функция при выполнениипрограммы
последовательности, то программное обеспечение управления
PMC автоматически останавливает данную функцию.

Задает то, в каком формате двоичном или двоично-десятичном
используется значение счетчика с помощью функциональной
команды CTR.

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
После изменения типа данных счетчика, установите
значение счетчика еще раз.

Задает приращение или уменьшение времени обработки частей
1-го и 2-го уровня программы цепной схемы в диапазоне от 1%
до 150%. Это увеличивает или уменьшает время сканирования
программы цепной схемы. Этот параметр влияет на время
обработки части 3-го уровня программы цепной схемы и
языковой программы.

Если задано 100%, время 5 мс для 8 мс цикла используется для
обработки частей 1-го и 2-го уровня программы цепной схемы.
Оставшиеся 3мс используются для обработки части 3-го уровня
программыцепной схемы, языковой программыиотображения
экрана PMC.

Еслизадано120%,время6мсиспользуетсядля обработкичастей
1-го и 2-го уровня программы цепной схемы. Это сокращает
время сканирования программы цепной схемы, таким образом,
активируя выполнение программы цепной схемы на высокой
скорости. Обратите внимание, что время обработки,
требующееся для части 3-го уровня программы цепной схемы,
языковой программы и отображения экрана PMC значительно
сокращается. Если к тому же задается неделимая система, этот
параметр становится действительным.

Если установлено значение менее 40%, то принимается 40%. Если
установлено значение более 120%, то принимается 120%.

Время обработки частей 1-го и 2-го уровня цепной схемы
определяется с помощью следующей формулы:

Время обработки частей 1-го и

2-го уровня цепной схемы =5 msec × (LADDER EXEC)
100

(1) COUNTER DATA TYPE

(2) LADDER EXEC
(действительно для
PMC-SC/SC3/SC4/
NB/NB2)
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Время обработки части 3-го уровня программы цепной схемы,
языковой программы и отображения экрана PMC.

= 8 мс - (Время обработки частей 1-го и 2-го уровня
программы цепной схемы)

Части 1--го и
2--го уровня
программы
цепной схемы

Другие

8 мсек 8 мсек

100% 120%

Другие

5 мс

3 мс

6 мс

2 мс

Части 1--го и
2--го уровня
программы
цепной схемы

Задает коэффициент деления для выполнения отображения
экрана PMC и языковой программы.

(от 0 до 99%)

ТаккакприоритетвыполненияотображенияэкранаPMCвыше,
чем задания языковой программы, обычно для заданий сложно
выполнять обработку во время отображения экрана PMC.
Следовательно, этот параметр может использоваться для
установки коэффициент деления для каждого из них. Поэтому
возможна цикличная обработка языковой программы во время
отображения экрана PMC. Если не отображается экран PMC,
выполняются только задания языковой программы.

Задает, выполняется ли программа цепной схемы в делимой
системе (IGNORE DIVID CODE = NO) или в неделимой
системе.

Задает первый адрес данных оператора управления каналом
связи в языковой программе.

Обязательно задайте 0, если языковая программа не сохранена.

LANGUAGE AREA (ОБЛАСТЬ ЯЗЫКА) и SIZE (РАЗМЕР)
указывают на то, в какой области сохраняется языковая
программа. Сохраните языковую программу в заданной
области.

Если языковая программа сохранена, источник языка автома-
тически устанавливается с помощью перемещения курсора на
этот пункт и нажатия дисплейной клавиши [ORIGIN].

Задает максимальный размер программы цепных схем. Этот
параметр может использоваться для увеличения или умень-
шения размера рабочей области, используемой языковыми
программами.Установкаэтогопараметравступает в силу только
после включения питания.Поэтому если необходимо изменить
эту установку, питание должно быть выключено.

Подробнее см. РУКОВОДСТВО ПО ПРОГРАММИРО-
ВАНИЮ, ЯЗЫК С FANUC PMC-МОДЕЛЬ SC/SC3/SC4/NB
(B-61863E-1). По умолчанию - размер в килобайтах, являю-
щийсярезультатомпреобразованияопциишаговцепнойсхемы.

(3) LANGUAGE EXEC
RATIO (действительно
для PMC-SC/SC3/SC4/
NB/NB2)

(4) IGNORE DIVID CODE
(действительно для
PMC-SB and-RC)

(5) LANGUAGE ORIGIN
(действительно для
PMC-SC/SC3/SC4/
NB/NB2)

(6) MAX LADDER AREA
SIZE (действительно
для PMC-SC/SC3/NB)
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Задает,подключенлипульоператора,серия 0.ЕсливыбраноДА,
задайте фактические адреса DI и DO, подключенных к пульту
оператора, адрес ключевого отображения, перемещенного с
пульта оператора и адрес LED отображения, который
необходимо переместить на пульт оператора.

(a) KEY DI ADDRESS (КЛЮЧЕВОЙ АДРЕС ВВОДА
ДАННЫХ)

Задайте адресPMC, отображающийпервый адрес внешнего
фактическиподключенногоDI (сX0поX127, сX200поX327
или с X1000 по X1019).

(b) LED DO ADDRESS (НАЧАЛЬНЫЙ АДРЕС ВЫВОДА
ДАННЫХ)

Задайте адресPMC, отображающийпервый адрес внешнего
фактически подключенного DO (с Y0 по Y127, с Y200 по
Y327 или с Y1000 по Y1014).

(c) KEY BIT IMAGE ADDRESS (КЛЮЧЕВОЙ АДРЕС
ДВОИЧНОГО ОТОБРАЖЕНИЯ)

Задайте адрес PMC, отображающий первый адрес ключе-
вого отображения, на которое должна ссылаться программа
пользователя. Как правило, задайте произвольную область
внутреннего реле (R).

(d) LED BIT IMAGE ADDRESS (НАЧАЛЬНЫЙ АДРЕС
ДВОИЧНОГО ОТОБРАЖЕНИЯ)

Задайте адрес PMC, отображающий первый адрес
ключевого отображения, которое должно быть создано
программой пользователя. Как правило, задайте
произвольную область внутреннего реле (R).

Присозданииновыхпрограммспомощьювстроеннойфункции
редактирования, сначала установите этот параметр, затем
выполните CLEAR ALL (ОЧИСТИТЬ ВСЕ) или выполните
операцию очистки (включите питание, нажимая X и O) при
включенном питании.

При выборе метода последовательности шагов: STEP
SEQUENCE = YES

При выборе метода цепной схемы: STEP SEQUENCE = NO

При создании новой программы для присвоения канала 2 связи
ввода-вывода с помощью встроенной функции редактиро-
вания, сначала установите этот параметр, затем выполните
CLEAR ALL (ОЧИСТИТЬ ВСЕ) или выполните операцию
очистки (включите питание, нажимая X и O) при включенном
питании.

При присвоении канала 2 связи ввода-вывода
(Примечание 1): I/OLINK2CHANNEL=YES

При присвоении только канала 1 связи ввода-вывода
(Примечание 2): I/O LINK 2 CHANNEL=NO

(7) FS0 OPERATOR PANEL

(8) STEP SEQUENCE

(9) I/O Link 2 CHANNEL
(PMC-SB6 для Серии
16i/18i/21i/160i/
180i/210i)
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ПРИМЕЧАНИЕ
1. Модель PMC для пакета редактирования цепной

схемы/FANUC LADDER--II -- PMC--SB6 (IO--2) или
PMC--SB6 (STEP SEQ, IO--2)(в случае использования
метода последовательности шагов).

2. Модель PMC для пакета редактирования цепной
схемы/FANUC LADDER--II -- PMC--SB6 или PMC--SB6
(STEP SEQ)(в случае использования метода
последовательности шагов).

3. В случае присвоения канала 2 связи ввода--вывода,
емкость памяти, используемой системой, увеличи--
вает максимум 5376 байт по сравнению со случаем,
если канал 2 связи ввода--вывода не присваивается.
Пожалуйста, отрегулируйте объем цепной схемы,
символа, комментария и сообщения для сокращения
размера программы последовательности с целью
соответствия емкости ПЗУ.

4. Пакет редактирования цепной схемы/FANUC
LADDER--II используется при конвертации программы
последовательности для канала 1 (PMC--SB6 или
PMC--SB6 (STEP SEQ)) в программу последователь--
ности для расширения (PMC--SB6 (IO--2) или PMC--SB6
(STEP SEQ, IO--2)). См. ”РУКОВОДСТВО ОПЕРАТОРА
FANUC, ЦЕПНАЯ СХЕМА--II (B--66184EN/02), ПРИЛО--
ЖЕНИЕ 3.3, Конвертация, PMC тип программы
последовательности” и ” РУКОВОДСТВО ОПЕРАТОРА
FANUC, РАЗОМКНУТОЕ ЧПУ, ПАКЕТ РЕДАКТИРО--
ВАНИЯ ЦЕПНОЙ СХЕМЫ (B--62884EN/01--6),
ПРИЛОЖЕНИЕ D.3, КОНВЕРТАЦИЯ, PMC ТИПА
ПРОГРАММЫПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТИ”.

PMC SYSTEM PARAMETER

COUNTER DATA TYPE = BINARY/BCD

FS0 OPERATOR PANEL = YES/NO

KEY DI ADDRESS = X100

LED DO ADDRESS = Y100

KEY BIT IMAGE ADDRESS = R900

LED BIT IMAGE ADDRESS = R910

>

[BINARY] [ BCD ] [ ] [ ] [ ]

Pис . 4 (a) Экран системных параметров, серия PMC-SA
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PMC SYSTEM PARAMETER

COUNTER DATA TYPE = BINARY/BCD

IGNORE DIVIDE CODE = NO/YES

>

[BINARY] [ BCD ] [ ] [ ] [ ]

Pис . 4 (b) Экран системных параметров, серия PMC-SB
(1-ая страница)

PMC SYSTEM PARAMETER MONIT STOP

COUNTER DATA TYPE = BINARY /BCD

LADDER EXEC = 100% (1-150)

LANGUAGE EXEC RATIO = 50% (0-99)

IGNORE DIVIDE CODE = NO/YES

LANGUAGE ORIGIN = 841000H

(LANGUAGE AREA = 840000H,SIZE = 768KB)

MAX LADDER AREA SIZE = 90KB (1-96)

[BINARY] [ BCD ] [ ] [ ] [ ]

Pис . 4 (c) Экран системных параметров PMC- SC, SC3 или NB
(1-ая страница)
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PMC SYSTEM PARAMETER (1/2) MONIT STOP

COUNTER DATA TYPE = BINARY/BCD

IGNORE DIVIDE CODE = YES/NO

>

[BINARY] [ BCD ] [ ] [ ] [ ]

Pис . 4 (d) Экран системных параметров PMC-SB4/SB6
(1-ая страница)

PMC SYSTEM PARAMETER (1/2) MONIT STOP

COUNTER DATA TYPE = BINARY/BCD

LADDER EXEC = % (1-150)

LANGUAGE EXEC RATIO = % (0-99)

LANGUAGE ORIGIN = H

(LANGUAGE AREA = H, SIZE = KB)

STEP SEQUENCE = YES/NO

>

[BINARY] [ BCD ] [ ] [ ] [ ]

Pис . 4 (е) Экран системных параметров PMC-SC4/NB2
(1-ая страница)

Нажмите клавишу [NEXT] для выбора следующего экрана для
серий PMC-SB, PMC-SC и PMC-NB :
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PMC SYSTEM PARAMETER (2/2) MONIT STOP

FS0 OPERATOR PANEL = YES/NO

KEY DI ADDRESS = X100

LED DO ADDRESS = Y100

KEY BIT IMAGE ADDRESS = R900

LED BIT IMAGE ADDRESS = R910

>

[ YES ] [ NO ] [ ] [ ] [ ]

Pис . 4 (f) Экран параметров, серии PMC-SB, PMC-SC или
PMC-NB (2-ая страница)

PMC SYSTEM PARAMETER (1/2) MONIT STOP

COUNTER DATA TYPE = BINARY/BCD

STEP SEQUENCE = YES/NO

I/O LINK 2 CHANNEL = YES/NO

>

[ YES ] [ NO ] [ ] [ ] [ ]

Pис . 4 (g) Экран системных параметров PMC-SB6
(1-ая страница)
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5 РЕДАКТИРОВАНИЕ ПРОГРАММЫ
ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТИ (EDIT)

Нажмите дисплейную клавишу [EDIT] основного меню
программатора для вызова следующего меню. Для установки
CLEAR (ОЧИСТИТЬ) или адреса устройства ввода-вывода,
нажмите клавишу [NEXT] для вызова другого меню.

Все меню [EDIT] могут быть выбраны с помощью клавиши
EDIT (РЕДАКТИРОВАНИЕ) или же меню другого EDIT
(РЕДАКТИРОВАНИЯ) может выбираться с помощью каждого
менюEDIT (РЕДАКТИРОВАНИЕ). Если выбрана этафункция
при выполнениипрограммыпоследовательности, то программ-
ное обеспечение управления PMC автоматически останавли-
вает данную функцию.

(Операция)

Выполняйте каждую операцию при помощи нажатия
необходимых дисплейных клавиш меню. Нажмите клавишу
[RETURN] для сброса основного меню программатора.

RUN
(STOP)

EDIT I/O

TITLE LADDER SYMBOL MESAGE

NEXT

MODULE CROSS

RET

III.5.1 III.5.2 III.5.4 III.5.5

III.5.3 III.5.7 III.5.6

SYSPRM MONIT

CLEAR

PMC EDITION MENU MONIT STOP

SELECT ONE OF FOLLOWING SOFT KEYS

TITLE : TITLE DATA

LADDER : LADDER DIAGRAM

SYMBOL : SYMBOL & COMMENT DATA

MESAGE : MESSAGE DATA

MODULE : I/O MODULE DATA

CLEAR : CLEAR DATA

CROSS : CROSS REFERENCE

[TITLE ] [LADDER] [MESAGE] [ ] [ ]

[MODULE] [ ] [CROSS ] [ ] [CLEAR ]

Pис . 5 Основное меню редактирования
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Данные заголовка имеют отношение к заголовку программы
последовательности, создаваемой изготовителем станка. Эти
данные состоят из следующих десяти элементов:
D Название завода-изготовителя станка (32 символа)
D Название станка (32 символа)
D Типы ЧПУ и PMC (32 символа)
D Номер программы последовательности (16 символа)
D Версия (4 символа)
D Номер чертежа программы последовательности

(32 символа)
D Дата создания программыпоследовательности (16 символа)
D Программатор программы последовательности

(32 символа)
D Программатор ПЗУ (32 символа)
D Комментарий (32 символа)

Заголовок для 9″ ЭЛТ состоит из трех экранов. Переход между
экранами осуществляется с помощью нажатия <PAGE↑> или
<PAGE↓>

RUN EDIT I/O

TITLE LADDER SYMBOL MESAGE

INSERT DELETE

RETURN

SYSPRM MONIT

RETURN

LADDER C LANG

ПРИМЕЧАНИЕ
Если плата языка С установлена в серии 16i/18i,
данные заголовка для C могут редактироваться. С
помощью дисплейной клавиши [LADDER], можно
переключиться на отображение данных заголовка
цепной схемы. С помощью дисплейной клавиши
[C LANG], можно переключиться на отображение
данных заголовка С.

(1) Переместите курсор на необходимый элемент данных
заголовка. Используйте клавиши курсора [↑], [↓], [→], [←]
для перемещения курсора.

(2) Для ввода данных заголовка нажмите адресную клавишу и
цифровые клавиши, а затем нажмите клавишу <INPUT>.

(1) Переместите курсор на необходимый элемент данных
заголовка. Используйте клавиши курсора [↑], [↓], [→], [←]
для перемещения курсора.

(2) После ввода данных заголовка с помощью необходимых
адресных ицифровых клавиш,нажмите клавишу<INPUT>.

5.1
УСТАНОВКА И
ОТОБРАЖЕНИЕ
ДАННЫХ
ЗАГОЛОВКА (TITLE)

5.1.1
Ввод данных
заголовка

5.1.2
Удаление данных
заголовка
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Если длина курсора совпадает с максимальным числом
символов, при нажатии клавиши [INSERT] активируется
оператор для редактирования цепочек символов. Затем длина
курсора меняется на длину одного символа.

(1) Переместите курсор в положение необходимой вставки при
помощи клавиш курсора и введите цепочку символов.
Выполняется вставка этой цепочки символов.

(2) При нажатии клавиши [DELETE] удаляется символ,
указанный курсором.

PMC TITLE DATA #1 MONIT RUN

PMC PROGRAM NO. : 1234

EDITION NO. : 12

PMC CONTROL PROGRAM

SERIES : 4061 EDITION : 01

MEMORY USED : 44.0 KB

LADDER : 32.0 KB

SYMBOL : 10.2 KB

MESSAGE : 01.8 KB

SCAN TIME : 048 MSEC

[INSERT] [DELETE] [ ] [ ] [ ]

Pис . 5.1.3 (a) Экран редактирования заголовка 1

PMC TITLE DATA #2 MONIT RUN

MACHINE TOOL BUILDER NAME :

f · · · · · · · · · · · · · f

MACHINE TOOL NAME :

f · · · · · · · · · · · · · f

CNC & PMC TYPE NAME :

f · · · · · · · · · · · · · f

PROGRAM DRAWING NO. :

f · · · · · · · · · · · · · f

[INSERT] [DELETE] [ ] [ ] [ ]

Pис . 5.1.3 (b) Экран редактирования заголовка 2

5.1.3
Редактирование
цепочек символов
данных заголовка
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PMC TITLE DATA #3 MONIT RUN

DATE OF PROGRAMING :
f · · · · · · · · · · · · · f

PROGRAM DESIGNED BY :
f · · · · · · · · · · · · · f

ROM WRITTEN BY :
f · · · · · · · · · · · · · f

REMARKS :
f · · · · · · · · · · · · · f

[INSERT] [DELETE] [ ] [ ] [ ]

Pис . 5.1.3 (c) Экран редактирования заголовка 3
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Далее дано описание ввода, вставки, поиска и удаления
программы последовательности. Далее показана взаимосвязь
между этими функциями и дисплейными клавишами.

RUN
(STOP)

EDIT I/O

TITLE LADDER SYMBOL MESAGE

NEXT

yj jy yj jy ○ j

RET

III�5.3 III�5.7

SYSPRM MONIT

FUNCTN

y(S)yj y(R)yj

INSNET DELNET INSERT ADRESS

NEXT

COPY MOVE CHANGE

RET

RET

-- -- -- -- -- COMAND

NEXT

SEARCH

y¥○yj

Pис . 5.2 Дисплейные клавиши генерирования программы
последовательности

ПРИМЕЧАНИЕ

“y(S)yj”и “y(R)yj” действительны для PMC--PA3,
--SA3, --SB3, --SB4, --SC3, --SC4, и --NB.

Каждая из клавиш функциональных команд программного
обеспечения EDIT · LADDER может быть выбрана с помощью
клавиши [COMAND]. Наберите одну из следующих цепочек
символов и нажмите дисплейную клавишу [COMAND].
Цепочка символов в круглых скобках “[ ]” может быть
пропущена. “n” после цепочки символов указывает на то, что
можно ввести значение. Например, если клавиша [COMAND]
нажимается после того, как набрано “D2”, операция моет
выполняться тем же образом, если нажимается клавиша
<DELNET> после ввода “2”.

I[NSERT] D[ELNET][n] n:значение
A[DRESS] SY[MBOL]
S[EARCH] C[OPY][n]
M[OVE][n]

5.2
ГЕНЕРИРОВАНИЕ
ПРОГРАММЫПОСЛЕ-
ДОВАТЕЛЬНОСТИ
(LADDER)
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ПРИМЕЧАНИЕ
Дисплейные клавиши ( [ ] или [ ] ) ( [ ] или [ ] )
используютсядля созданияили удалениялевойилиправой
вертикальной линии в цепной схеме. Сплошная
вертикальная линия обозначает создание, в то время как
пунктирная вертикальная линия указывает на удаление.То,
какая из них доступна, определяется с помощью цепных
схем и положения курсора.

Если курсор установлен в этом положении, верхняя правая вертикальная линия еще не
создана, и меню становится [ ]

Если курсор установлен в этом положении, верхняя правая вертикальная линия уже создана,
и меню становится [ ]

Нажмите дисплейную клавишу [LADDER] для ввода
программы последовательности. Меню дисплейных клавиш
изменяется, как показано на Рис. 5.2.
Если программа последовательности еще не введена, на
ЭЛТ/MDI отображается правая и левая вертикальная линия
только для цепной схемы.
Начните ввод программы с этого условия экрана. Если преды-
дущая программа остается нестертой из модуля ОЗУ для
отладки, очистите ее согласно инструкции в 5.6 до начала ввода
программы.
Введите цепную схему, перемещая курсор в необходимое
положение ввода с помощью клавиши курсора.
В следующем описании приведен пример ввода программы
основной команды и программы функциональной команды.
(1) В случае ввода программы основной команды;

R0.
1

R10.2 R1.7

X2.4

R20.2

Контакты и обмотки, вводимые в одну строку, как указано ниже.

9--дюймовый ЭЛТ/MDI

10--дюймовый ЭЛТ/MDI 7 контактов + обмотка реле

14--дюймовый ЭЛТ/MDI

Они не могут быть введены в одну строку, превышающую заданную.
Если они превышают заданный диапазон, временно обеспечьте
частичную обмотку реле.

5.2.1
Ввод программы
последовательности
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1 Нажмите дисплейную клавишу [ ] после
перемещения курсора в начальное положение.
Символ [ ] вводится в положение курсора и
отображается HORIZONTAL LINE ILLEGAL
(НЕВЕРНАЯ ГОРИЗОНТАЛЬНАЯ ЛИНИЯ) в
нижней правой части ЭЛТ-экрана. Это сообщение
предостережение о том, что горизонтальная линия
цепной схемы еще не введена. Затем введите адрес и
битовые данные.

2 Нажмите клавишу <INPUT> после ввода R0.1 с
помощью адресной клавиши и цифровых клавиш.
Адрес устанавливается в контакте, а курсор
перемещается вправо.

3 Введите контакт A с адресом R10.2 вышеуказанным
методом 1, 2.
(Примечание) Порядок выполнения процессов 1 и 2

взаимозаменяем.

4 Введите контакт B R1.7

Нажмите дисплейную клавишу [ ], введите адрес
R1.7, и затем нажмите клавишу <INPUT>.
Адрес устанавливается в контакте В, а курсор
перемещается вправо.

5 Нажмите дисплейную клавишу [ ], оставляя
курсор как есть.

Автоматически рисуется правая горизонтальная
линия, а символ обмотки реле вводится рядом с этой
правой вертикальной линией.

6 Нажмите клавишу <INPUT> после ввода R20.2.

Курсор автоматически перемещается в начальное
положение ввода для следующей линии.

7 Затем введите условие OR (ИЛИ),

Нажмите дисплейную клавишу [ ], введите адрес
X2.4 и затем нажмите клавишу INPUT. Адрес
устанавливается в контактеВ, а курсорперемещается
вправо.

8 Нажмите клавишу NEXT, так как необходима
дисплейная клавиша правой горизонтальной линии
для OR.

9 Нажмите дисплейную клавишу[ ] для ввода
горизонтальной линии.

При вводе клавиши горизонтальной черты ([ ],
[ ]), введите числовое значение и нажмите эту
клавишу черты, и будет нарисована горизонтальная
линия для частоты. Однако эта горизонтальная
линия не будет рисоваться поверх линии.

10 Нажмите дисплейную клавишу [ ], и введите
необходимую верхнююправую вертикальнуюлинию
или OR (ИЛИ).
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ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
1 Если программа цепной схемы, отображаемая на экране, неполная (если, например, не

введены ещеадреса) илиневерная, прокрутка экрана не возможна дажепри нажатии клавиши

перелистывания страниц.Поэтомуперед тем как пытаться прокрутить экран, убедитесь в том,

что программа цепной схемы завершена и не содержит ошибки.

Однакобудьтеосторожны, так какцепьпрограммы (блоксоответствующийдиапазонуотRDдо

WRT команды), содержащая ошибку, удаляется при переходе на экран ЧПУ.

2 7 контактов + обмотка задаются для ввода построчно с ЭЛТ/MDI, любые другие контакты,

превышающие заданное значение, невводимы.

Однако это ограничение не применимо для мнемонических программ последовательности,

генерируемых с помощью автономного программатора. Если программа последователь--

ности,перенесеннаяиз автономного программаторав PMC,превышает длину, котораяможет

быть отображенав однойстроке, то программаотображается прииспользованиидвухиболее

строк, соединенныхсимволомпродолжения.Этот символпродолженияобычно нестираем, за

исключением тех случаев, когда стираются все программы из команды RD в команду WRT.

3 Если происходит выключение питания во время отображения программы цепной схемы в

режиме редактирования, то такая программа цепнойсхемы будет утеряна.Всегдасохраняйте

программу и перед выключением питания выходите с экрана редактирования.

4 Завершающая обработка цепной схемы (JMP, COM и другие обработки) выполняется тогда,

когда происходит переход от экрана EDIT (РЕДАКТИРОВАНИЕ) к другому экрану с помощью

нажатия клавиши RET, полное переключение экрана занимает несколько десятков секунд при

условии большого размера цепной схемы.

5 В сериях 15--МОДЕЛЬ B, 16/18--МОДЕЛЬ B/C и сериях 16i/18i/21i--МОДЕЛЬ A ЧПУ, где

используется флэш--память, программа автоматически не записывается во флэш--память по

завершению редактирования. После редактирования выполните обработку для записи на

флэш--память (см. 7.3.3, “FROM (ОТ)”, Глава 7, часть III). Иначе результаты редактирования

будут потеряны при отключении питания.

6 Если пользователь нажимает клавишу RET для переключения с экрана редактирования на

другой экран, параметры функциональных команд TMR, TMRB, CRT, DIFU и DIFD проверяются

на наличие ошибки диапазона номера параметра, и повторно используемого номера

параметра в обработке завершения цепной схемы. Если обнаружена ошибка диапазона,

редактирование не может быть завершено. Если обнаружено повторное использование

одного номера параметра, отображается сообщение управления.

(2) В случае ввода программы функциональной команды;

Для ввода функциональной команды нажмите дисплейную
клавишу [FUNCTN], а затем введите символ команды для
функциональной команды и номер SUB. Функциональная
команда может быть введена с помощью нажатия клавиши
[FUNCTN]послевводаNoфункциональнойкоманды.Если
клавиша [FUNCTN] нажимается без ввода No
функциональной команды, то отображается таблица
функциональных команд. Введите No функцион- альной
команды и нажмите клавишу [INPUT].
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Если Вы не помните символ команды и номер SUB, то можно
отобразить таблицу функциональных команд, автоматически
отслеживая соотношение между командой в символах и
номерами SUB с помощью введения неверного символа
команды или неверного номера SUB и нажатия дисплейной
клавиши [FUNCTN] или только дисплейной клавиши
[FUNCTN] без ввода других клавиш. Если искомая
функциональная команда не найдена в отображенной
таблице функциональных команд, нажмите клавишу
[NEXT] или [PAGE] для вызова последующей таблицы.

Нажмите клавишу [FUNCTN] при сбросе таблицы функ-
циональных команд до первоначальной цепной схемы.

FUNCTN

Если введена
неверная
функциональная
команда или нажата
только клавиша
[FUNCTN];

Таблица функцио--
нальных команд

Клавиша [NEXT] (для отображения
последующей таблицы
функциональных команд)

Дисплейная клавиша для создания функциональных команд

(Нажмите эту клавишу еще раз при сбросе таблицы
функциональных команд до первоначальной цепной схемы)

ПРИМЕЧАНИЕ
Если система остается невыполненной без ввода
каких--либо данных после нажатия дисплейной
клавиши [FUNCTN], другие дисплейные клавиши
неработоспособны. В этом случае нажмите еще раз
клавишу [FUNCTN].
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DECB

SUB 25

○

Специ--
фикация
формата

○○○○

Адрес
данных
кода

○○○○
○○○○

Номер
специ--
фикации

○○○○

Адрес
данных
вывода

DECB
SUB 25 ○

○○○○
○○○○
○○○○
○○○○

Введите параметры функциональных команд в
вертикальной директории как показано на следующем
рисунке при вводе функциональных команд с ЭЛТ--
монитора/панели ручного ввода данных.

Спецификация формата

Адрес данных кода

Номер спецификации

Адрес данных вывода

ACT ЭЛТ/Ручной
ввод данных

1 Введите условие управления.
Нажмите дисплейную клавишу [ ], введите адрес
и битовые данные, а затем нажмите клавишу
<INPUT>. Курсор перемещается вправо.

2 Введите команду.
Нажмите дисплейную клавишу [FUNCTN], введите
номер SUB 25, а затем нажмите клавишу <INPUT>.
Появляется схема функциональных команд как
показано на рисунке выше.

3 Введите параметр команды.
Введите первый параметр, спецификацию формата и
затем нажмите клавишу <INPUT>. Курсор
автоматически перемещается вниз. Введите по
порядку три оставшихся параметра.

Метод изменения созданной программы последовательности
совпадает с описанным в 5.2.1. Переместите курсор на часть
программы, которую необходимо изменить и введите данные
изменения.

FUNCTN

INSNET DELNET ADRESS

INSNET INSLIN INSELM

RETURN

SEARCH

yj jy yj jy ○ j y¥○yj

INSERT

5.2.2
Изменение
программ
последовательности

5.2.3
Вставка программы
последовательности
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Вставка программы последовательности производится
четырьмя способами в цепной схеме как показано ниже.

(1) Для вставки контактов реле в горизонтальномнаправлении.

Простая горизонтальная вставка

Вставить

Переместите курсорв положение,куда необходимо вставить
программу последовательности, и введите программу с
помощью метода, указанного в 5.2.1.

Курсор

Вставить

Если для операции вставки необходимо
удалить вертикальную линию;

1 Установите курсор в положение выше.

2 Нажмите дисплейную клавишу [ ] чтобы стереть
верхнююлевую вертикальную линию. Верхняя левая
вертикальная линия от курсора исчезает.

3 Нажмите дисплейную клавишу [ ] для создания
верхней левой вертикальной линии от курсора, затем
нажмите дисплейную клавишу [ ]. Создается как
вертикальная, так и горизонтальная линия.

4 Переместите курсор на линию положения вставки
контакта.

5 Нажмите дисплейную клавишу [ ] чтобы
добавить контакты.

(2) Для вставки вертикальной линии;

Вставить
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Для вставки вертикальной линии как показано на рисунке
выше соответственно требуется область вставки. Для того,
чтобы создать эту область, переместите целую часть за
частью, которую необходимо вставить, на одну линию,
перемещая курсор на цепную схему в пределах диапазона
пунктирной линии (дополнительная часть допустима) и
затемнажмитедисплейнуюклавишу [INSNET](смРис. 5.2).

Нижняя цепная схема смещается вниз на одну линию
каждый раз, когда нажимается клавиша [INSNET] для
создания области, в которую необходимо вставить линию.

Если после завершения обработки вставки остается
неиспользованной избыточная область вставки (если,
например,была зарезервированаобласть соответствующая 3
строкам, а вставлено было две линии), эта область может
быть оставлена как есть. Никаких проблем не возникает.

1 Переместите курсорнацепную схему,ограниченную
пунктирной линией.

2 Нажмите дисплейную клавишу [INSNET].

Нижняя цепная схема сдвигается вниз на одну
линию.

3 Нажатие клавиши [INSNET] без ввода числовых
значений приведет к вставке одной линии.

4 В результате нажатия клавиши [INSNET] при вводе
числовых значений линия будет вставляться то
количество раз, которое указано вводом числовых
значений.

5 После установки курсора в положение, куда
необходимо вставить контактынажмитедисплейную
клавишу [ ]. После установки данных адреса
нажмите клавишу [INPUT]. Курсор перемещается
вправо.

6 Нажмите дисплейную клавишу[ ] для создания
цепи OR (ИЛИ).

(3) Вставка линий программы последовательности 1 цепи

Линии пробелов вставляются одна за другой.

1 Впечатайте число линий, которые необходимо
вставить, и нажмите клавишу [INSLIN]. Произво-
дится вставка линий соответствующих введенному
числу. (Если число линий, которые необходимо
вставить, не вводится, но нажимается клавиша
[INSLIN], вставляется одна линия.)

Курсор
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При нажатии клавиши [INSLIN], когда курсор
находится в заданном положении рисунке выше
слева, линия вставляется как показано на рисунке
выше справа.

(4) Вставка элементов программы последовательности 1 цепи

Элементы могут вставляться один за другим.

1 Впечатайте число элементов, которые необходимо
вставить, и нажмите клавишу [INSELM]. Произво-
дится вставка элементов соответствующих
введенному числу. Если число элементов вводится с
префиксом в виде символа “A” и нажимается
клавиша [INSELM], то элементы вставляются после
курсора.
(Если число элементов, которые необходимо
вставить, не вводится, но нажимается клавиша
[INSELM], вставляется один элемент.)

Курсор

При нажатии клавиши [INSELM], когда курсор
находится в заданном положении рисунке выше
слева, элемент вставляется как показано на рисунке
выше справа.

Курсор

Если вводится “A”, когда курсор располагается как
показано на рисунке выше слева и нажимается
клавиша [INSELEM], элемент вставляется как
показано на рисунке выше справа.
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(1) Удалите часть программы последовательности при
использовании трех типов дисплейных клавиш после
установки курсора на ту часть, откуда необходимо удалить
программу последовательности.

[ ] : Удаление горизонтальных линий, контактов реле,
обмоток реле и т.д.

[ ] : Удаление верхней левой вертикальной линии от
курсора

[ ] : Удаление верхней правой вертикальной линии от
курсора

(2) Удалите цепь программы последовательности (часть из
команды RD в команду WRT) с помощью клавиши
[DELNET].

(3) Удаление цепей по одной

FUNCTN

INSNET DELNET ADRESS

EXEC CANCEL SEARCH

RETURN

C--UP

SEARCH

C--DOWN

yj jy yj jy ○ j y¥○yj

INSERT

1 Удаление

Переместите курсор на цепь, которую необходимо
удалить, и нажмите клавишу [DELETE]. Цепь,
которую необходимо удалить, подсвечивается на
экране.

2 Удаление нескольких цепей

Переместите курсор с помощью клавиши DOWN,
[C-DOWN] или [SEACH] для высвечивания цепей,
которые необходимо удалить. Напечатайте значение
и нажмите клавишу [C-DOWN] для перемещения
курсора то количество раз, которое задано этим
значением.

3 Выполнение Нажмите клавишу [EXEC].

Отмена Нажмите клавишу [CANCEL].

4 Если цепь, которую необходимо удалить, уже
известна, переместите курсор на первую цепь,
введите число цепей и нажмите клавишу [DELNET],
чтобы пропустить шаг 2.

5.2.4
Удаление
программы
последовательности
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X 2.0 R20.1 Y 1.2

R0.5

R0.5 X 4.2

R21.0

R20.1

R0.4

R0.5

R6.4

R20.1

Y 2.0

R2.2

R10.5

Для поиска такого же адреса, как задано
здесь, установите курсор в это положение и
нажмите дисплейную клавишу [SRCH].

Производится поиск того же адреса, а курсор
перемещается в это положение.

Поиск программы последовательности при использовании
следующих дисплейных клавиш. Для следующих дисплейных
клавиш см. Рис. 5.2.

FUNCTN

INSNET DELNET ADRESS

TOP BOTTOM SRCH

RETURN

N--SRCH

SEARCH

W--SRCH

NEXT

F--SRCH C--DOWN C--UP

yj jy yj jy ○ j y¥○yj

INSERT

(1) Дисплейная клавиша [TOP]

Принажатииэтойклавишиотображаетсяначалопрограммы
последовательности на экране, и курсор перемещается в это
начальное положение.

(2) Дисплейная клавиша [BOTTOM]

При нажатии этой клавиши отображается конец программы
последовательности на экране, и курсор перемещается в это
начальное положение.

(3) Дисплейная клавиша [SRCH]

Эта клавишаиспользуется для поиска заданного адреса.Сее
помощью выполняется поиск заданного адреса от части
программы, где установлен курсор до конца программы на
этом экране, и отображается адрес на экране.

5.2.5
Поиск программы
последовательности
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a) Метод задания адреса с помощью курсора

Установите курсор на части контакта реле адреса, поиск
которого необходимо выполнить, и нажмите
дисплейную клавишу [SRCH].

Система ищет тот же адрес, что и задан с помощью
курсора от программы, указанной с помощью курсора,
на отображенном в текущий момент экране до конца
программы (SUB 48).

Если тот же адрес найден, то эта часть программы
отображается на экране, и курсор перемещается к этой
части адреса. Если в результате этого поиска тот же адрес
не найден, отображается ошибка.

b) Метод задания адреса с помощью его ввода

Введите адрес, для которого необходимо выполнить
поиск, с помощью адресных и числовых клавиш и
нажмите дисплейную клавишу [SRCH]. Выполняется
поиск тогожеадреса,чтои задан отчасти программы, где
установлен курсор, на отображенном в текущий момент
экране до конца программы (SUB 48).

Если тот же адрес найден, эта часть программы
отображается на экране, и курсор перемещается к этой
части адреса.

Если в результате этого поиска тот же адрес не найден,
отображается ошибка.

(4) Дисплейная клавиша [W-SRCH]

С помощью этой клавиши задается обмотка реле, поиск
которой необходимо выполнить, и выполняется поиск
обмотки реле заданного адреса от части, указанной
курсором, до конца программы (SUB 48) на этом экране.
Затем на экране отображается обмотка реле.

Для того чтобы задать адрес обмотки реле, для которой
необходимо выполнить поиск, существует два метода.

a) Метод задания адреса с помощью курсора

Установите курсор на контакте реле для обмотки реле,
поиск которой необходимо выполнить, и нажмите
дисплейную клавишу [W-SRCH].

Поиск соответствующей обмотки реле выполняется от
части программы, где расположен курсор к концу
программы (SUB 48).

Если обмотка реле найдена, то эта часть программы
отображается на экране, и курсор перемещается к этой
обмотке реле.

Если в результате этого поиска соответствующая
обмотка реле не найдена, отображается ошибка.

b) Метод задания адреса с помощью его ввода

Введите адрес обмотки реле, для которой необходимо
выполнить поиск, с помощью адресных и числовых
клавиш, а затем нажмите дисплейную клавишу
[W-SRCH].

Выполняется поиск обмотки реле заданного адреса от
части программы, где установлен курсор, на
отображенном в текущий момент экране до конца
программы (SUB 48).
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Если обмоткареле заданного адреса найдена, то этачасть
программы отображается на экране, и курсор
перемещается к этой обмотке реле.

Если в результате этого поиска обмотка реле не найдена,
отображается ошибка.

(5) Дисплейная клавиша [N-SRCH]

Отображение цепной схемы с заданным числом цепей от
верхней части экрана.

Если число невводится,нонажимается клавиша [N-SRCH],
отображение прокручивается вниз на одну цепь.

(6) Дисплейная клавиша [F-SRCH]

Впечатайте номер функциональной команды и нажмите
клавишу [F-SRCH] для запуска поиска этой функцио-
нальной команды. Если клавиша [F-SRCH] нажимается во
время выполнения функциональной команды, то
выполняется поиск функциональной команды с тем же
номером, что и эта команда.

(7) Поиск с помощью клавиш курсора (<←>, <→>, <↑>, <↓>)
D Впечатайте адрес или символ и нажмите клавишу курсора
для запуска поиска адреса. Если нажата клавиша ”→”, то
операция выполняется так же, как если бы была нажата
клавиша [SRCH].

D Впечатайте номер цепи и нажмите клавишу курсора для
запуска поиска номера цепи.

D Впечатайте имя функциональной команды или номер
функциональной команды с “S” и нажмите клавишу
курсорадлязапускапоискаэтойфункциональнойкоманды.

Пример) Впечатайте “END1” или “S1” и нажмите клавишу
курсора для поиска функциональной команды
END1.

Программа последовательности с несколькими цепями может
быть скопирована в цепях. Задайте цепь, которую необходимо
скопировать, и положение копирования с помощью курсора.
Также необходимо задать число копий.

FUNCTN

COPY MOVE

UNTIL CANCEL SEARCH

RETURN

C--UPC--DOWN

TO CANCEL SEARCH C--UPC--DOWN

yj jy yj jy ○ j y¥○yj

5.2.6
Копирование
программы
последовательности
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1 Копирование

Переместите курсор на цепь, которую необходимо
скопировать, и нажмите клавишу [COPY]. Цепь, которую
необходимо скопировать, мигает на экране.

2 Копирование нескольких цепей

Переместите курсор с помощью клавиш курсора
UP/DOWN, [C-UP], [C-DOWN] или [SEARCH] для
высвечивания цепей, которые необходимо скопировать.
Напечатайте значение и нажмите клавишу [C-UP] или
[C-DOWN] для прокрутки экрана вверх или вниз, то
количество раз, которое задано этим значением.

3 Установка цепи, которую необходимо скопировать

Нажмите клавишу [UNTIL].

4 Установка адреса копирования

Нажмите клавишу [TO], чтобы начать копирование цепи.
Цепь копируется в положение над курсором. Если число
копий вводится до нажатия клавиши [TO], цепь копируется
заданное количество раз.

5 Если курсор перемещается к первой цепи и число цепей
вводится, когда известны цепи, которые необходимо
скопировать, шаги с 1 по 3 могут быть пропущены с
помощью нажатия клавиши [COPY].

ПРИМЕЧАНИЕ
Цепь с ошибкой не может быть скопирована.

Программа последовательности с несколькими цепями может
перемещаться в цепях. Задайте цепь, которую необходимо
переместить, и положение перемещения с помощью курсора.
Также можно задать число перемещений цепей.

FUNCTN

COPY MOVE

UNTIL CANCEL SEARCH

RETURN

C--UPC--DOWN

TO CANCEL SEARCH C--UPC--DOWN

yj jy yj jy ○ j y¥○yj

5.2.7
Перемещение
программы
последовательности
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1 Перемещение

Переместите курсор на цепь, которую необходимо
скопировать, и нажмите клавишу [MOVE]. Цепь, которую
необходимо переместить, мигает на экране.

2 Перемещение нескольких цепей

Переместите курсор с помощью клавиш курсора
UP/DOWN, [C-UP], [C-DOWN] или [SEARCH] для
высвечивания цепей, которые необходимо переместить.
Напечатайте значение и нажмите клавишу [C-UP] или
[C-DOWN] для прокрутки экрана вверх или вниз, то
количество раз, которое задано этим значением.

3 Установка цепи, которую необходимо переместить

Нажмите клавишу [UNTIL].

4 Установка адреса копирования

Нажмите клавишу [TO], чтобы начать копирование цепи.

Цепь перемещается в положение над курсором.

5 Если курсор перемещается к первой цепи и число цепей
вводится, когда известны цепи, которые необходимо
переместить, шаг 2 может быть пропущен с помощью
нажатия клавиши [MOVE].

ПРИМЕЧАНИЕ
Цепь с ошибкой не может быть скопирована.
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Во время редактирования программы последовательности
можно редактировать символьные данные и комментарий.
(1) Можно редактировать символьные данные и комментарий,

присвоенные к неопределенному адресу.
a) Переместите курсор в положение, в которое требуется

ввести новый контакт или обмотку.
b) Введите адрес, введите символ и прилагаемый

комментарий, используя символы отличные от
буквенно-цифровых, затем нажмите дисплейную
клавишу [contact or coil].
(Пример) Если контакт X8.4 присвоен символу

“*ESP” и комментарию “EMERGENCY
STOP” (АВАРИЙНАЯ ОСТАНОВКА).
Операция:Нажмите дисплейную клавишу
[contact] после ввода “X8.4/*ESP/
EMERGENCY STOP/”.

(2) Можно редактировать символьные данные и комментарий,
присвоенные к уже определенному адресу.
a) Переместите курсор на ту часть адреса, в которой будут

редактироваться символьные данные и комментарий.
b) Введите символ и прилагаемыйкомментарий,используя

символы отличные от буквенно-цифровых, затем
нажмите дисплейную клавишу <INPUT>.
(Пример) Если контакт X8.4 присвоен символу

“*ESP” и комментарию “EMERGENCY
STOP” (АВАРИЙНАЯ ОСТАНОВКА).
Операция:Нажмите клавишу <INPUT>
после ввода “/*ESP/ EMERGENCY STOP/”.

(3) Символьные данные и комментарий могут редактироваться
только с помощью аналогичной операции, указанной выше
в (1) и (2).
a) Для ввода “X8.4/*ESP/” или “/*ESP/” с помощью

клавиши “INPUT” можно редактировать только
символьные данные

b) Для ввода “X8.4//EMERGENCY STOP/” или
“//EMERGENCY STOP/” с помощью клавиши
“INPUT” можно редактировать только комментарий.

Адрес в программе последовательностиможно заменить другим
адресом с помощью нижеприведенной процедуры.

COPY MOVE CHANGE

O--ADR CANCEL

N--ADR CANCEL

EXEC CANCEL SEARCH C--UPC--DOWN

5.2.8
Единовременное
редактирование
символьных данных
и комментария

5.2.9
Изменение адреса
программы
последовательности
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(1) Изменение адреса во время его последовательной проверки
a) Нажмите клавишу [CHANGE].
b) Введите оригинальный адрес и нажмите клавишу

[O-ADR].

c) Введите новый адрес и нажмите клавишу [N-ADR].
d) Нажмитеклавишу [EXEC],чтобывыполнитьизменение.

После завершения курсор сместится вниз к ближайшему
адресу, который нужно изменить.
При нажатии клавиши [EXEC] еще раз в этой точке,
изменение адреса может быть продолжено.

(2) Изменение адреса в заданном диапазоне
a) Нажмите клавишу [CHANGE] и переместите курсор на

адрес, который необходимо изменить.
b) Введите оригинальный адрес и нажмите клавишу

[O-ADR].
c) Введите новый адрес и нажмите клавишу [N-ADR].

d) Заданный диапазон будет высвечиваться при
использовании клавиш [C-DOWN] или [C-UP].
Можно изменить все адреса в заданном диапазоне.

e) Нажмитеклавишу [EXEC],чтобывыполнитьизменение.
(3) Обозначение адреса с помощью символа, обобщающего

имена
Адрес, который необходимо изменить, может быть
обозначен с помощью “*” кода в качестве символа,
обобщающего имена.
(Пример) “X*.0” значит X0000.0, X0001.0, . . . . , X9999.0.

“X0000.*” значит X0000.0, . . . . , X0000.7.
“X*” значит X0000, X0001, . . . . , X9999.

Символ,обобщающийимена,можетиспользоваться какдля
оригинального адреса (O-ADR), так и для нового адреса
(N-ADR).
Далее приведены примеры с использованием символа,
обобщающего имена.
a) с “X0.*” по “D100.*”

X0000.0 →D0100.0
X0000.1 →D0100.1

:
X0000.7 →D0100.7

b) с “X*.0” по “X*.7”
X0000.0 → X0000.7
X0001.0 → X0001.7

:
X9999.0 → X9999.7

[Предельные элементы]
D Адрес части данных в функциональной команде

“DISP” не может быть изменен.

D Если оригинальный адрес (O-ADR) и новый адрес
(N-ADR) отличаются в части имени адреса, и байтовая
часть нового адреса (N-ADR) задана с помощью
символа, обобщающего имена, то изменение не может
быть выполнено.

Пример)D1234.0 → X*.7, D* → X*
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Установите и удалите адрес каждого модуля в устройстве
ввода-вывода следующим образом. На следующем рисунке
показана взаимосвязь между этимифункциями и дисплейными
клавишами.

RUN EDIT I/O

TITLE LADDER SYMBOL MESAGE

NEXT

RETURN

SYSPRM MONIT

SYSPRM MODULE

INPUT SEARCH DELETE NXT.CH

RETURN

IOSTRT

NEXT

PRV.CH

(Приме--
чание 1)

(Приме--
чание 1)

(Примечание 1) Эти дисплейные клавиши доступны, если редактирования
программы последовательности разрешено присвоение
канала 2 связи ввода--вывода.

Pис . 5.3 Установка адреса для устройства ввода-вывода

(1) Установка адреса для каждого модуля

1 Нажмите дисплейную клавишу [MODULE].

Отображается следующий экран установки адреса
модуля.

2 Переместите курсор на адрес, который необходимо
установить, введите данные в последовательности
GROUP (ГРУППА), BASE (БАЗА), SLOT (СЛОТ) и
NAME (ИМЯ) и нажмите клавишу INPUT. Введите
точку (.) в качестве ограничителя каждых данных.

Пример) При установке модуля AID16A с группой =
0, база = 0, а слот = 5
0. 0. 5. ID16A

В таблице 3.2.2, раздел I-3.2, перечислены
необходимые имена для столбцаNAME (ИМЯ).

3 Установите все данные модуля, применяемого для
необходимых адресов, с помощью клавиш курсора и
перелистывания страниц.

5.3
УСТАНОВКА
АДРЕСОВ
УСТРОЙСТВ
ВВОДА-ВЫВОДА
(MODULE)
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PMC I/O MODULE

ADDRESS GROUP BASE SLOT NAME ADDRESS GROUP BASE SLOT NAME
X000 2 0 2 ID16C Y000 3 0 1 #1
X001 2 0 2 ID16C Y001 3 0 5 #1
X002 3 0 9 #2 Y002
X003 3 0 9 #2 Y003
X004 3 0 30 #2 Y004 2 0 1 OD16C
X005 3 0 30 #2 Y005 2 0 1 OD16C
X006 3 0 10 #2 Y006 2 1 1 OD32D
X007 3 0 10 #2 Y007 2 1 1 OD32D
X008 3 0 20 #2 Y008 2 1 1 OD32D
X009 3 0 20 #2 Y009 2 1 1 OD32D
X010 3 0 0 ## Y010 2 0 3 OD16C
X011 3 0 0 ## Y011 2 0 3 OD16C
X012 3 0 0 ## Y012
X013 3 0 0 ## Y013
X014 0 0 1 FS04A Y014 0 0 1 FS04A

GROUP.BASE.SLOT.NAME =
>2.0.4.OD08C

Устройство
ввода--
вывода
МОДЕЛЬ В

Устройство
ввода--
вывода
МОДЕЛЬ А

Power
Mate

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
Элементы данных модуля ввода--вывода становятся
действительными в последовательности включения
питания. При изменении установок обязательно
выключите и включите питание для приведения в силу
этих установок.
Однако нет необходимости выключать и включать
опять питание для приведения в силу установок, если
версия функций программатора отображает
дисплейную клавишу IOSTRT, (описываемую далее
(пункт 4). Нажмите клавишу IOSTRT после изменения
данных.

(2) Удаление адреса

Предварительно установленный адрес каждого модуля
может быть удален следующим образом:

1 Переместите курсор на адрес, который необходимо
удалить, и нажмите дисплейную клавишу [DELET]
(см Рис. 5.3).

2 Данные предварительно установленного адреса
удаляются.

(3) Дисплейная клавиша [SEARCH]

Производит поиск введенных адресов.

1 Введите адрес, для которого необходимо произвести
поиск, и нажмите клавишу [SEARCH].

2 Введенный адрес начинает отображаться от верхней
части экрана.
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(4) Введение в силу данных присвоения.

Данные модуля ввода-вывода вводятся в силу при
включении питания. Если данные модуля ввода-вывода
меняются без изменения конфигурации устройств
ввода-вывода, то новые данные модуля ввода-вывода
вступают в силу при нажатии клавиши IOSTRT.

Условия, при которых отображается клавиша IOSTRT,
зависят от версии функции программатора.

(5) Дисплейная клавиша [PRV.CH] или [NXT.CH]

1 Доступна для присвоения расширения канала связи
ввода-вывода. Эта дисплейная клавиша предназна-
чена для изменения канала связи ввода-вывода.

(6) Сообщения об ошибке и предупреждающие сообщения,
выдаваемые во время редактирования данных присвоения

Ном. Сообщение об ошибке или
предупреждающее сообщение Описание

1 ERR: GROUP NO. (0--15) Номер группы должен быть от 0 до 15.

2 ERR: BASE NO. (0--3) Номер базы должен быть от 0 до 3.

3 WARN: BASE NO. MUST BE 0 Номер базы должен быть 0для устройства ввода--вывода (В)Принудительно
установлен на 0.

4 ERR: SLOT NO. (1--10) Номер слота должен быть от 1 до 10 для устройства ввода--вывода (А)

5 ERR: SLOT NO. (0, 1--30) Номер слота должен быть от 0 до 30 для устройства ввода--вывода (В)

6 ERR: SLOT NO. MUST BE 0 Номер слота должен быть 0 для установки данных включения/выключения
питания для устройства ввода--вывода (В).

7 ERR: ILLEGAL NAME Быловведеноневерноеилинеподдерживаемоеимяприсваивания.Введите
правильное имя.

8 INPUT INVALID Былавведенаневернаясимвольнаястрока.Введитеповторносправильным
форматом.

9 INPOSSIBLE WRITE БыласделанапопыткаредактированияданныхПЗУ.Редактированиеданных
ПЗУ невозможно.

10 ERR: ADDRESS ALREADY ASSIGNED Заданный адрес уже присвоен. Присвойте другой адрес или повторите
попытку после удаления существующих данных.

11 ERR: ADDRESS OVER Адрес превышает верхний предел (X127, Y127). Проверьте адреса,
используемые для устройства, подлежащего установке.

12 ERR: SLOT ALREADEY DEFINED Заданный слот уже присвоен. Проверьте существующие данные.

13 WARN: SLOT ALREADY DEFINED Заданный слот уже присвоен. Проверьте существующие данные.

14 ERR: UNIT TYPE MISMATCH (IN OR OUT) АдресXнельзяприсвоитьмодулю вывода.Адрес Yнельзя присвоитьмодулю
ввода.

15 ERR: UNIT TYPE MISMATCH (MODEL) Устройствоввода--выводаАиустройствоввода--выводаВприсвоеныводной
и той же группе.Устройствоввода--выводаАи устройствоввода--выводаВне
могут существовать в одной и той же группе.
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Имя сигнала (в пределах 6 буквенно-цифровых символов)
может быть прикреплено к сигналам ввода-вывода и
внутренним реле, используемым в программах
последовательности.

Также комментарий (в пределах 30 буквенно-цифровых
символов) может быть прикреплен к обмоткам реле в
добавление к имени символа.

Символьные данные и комментарий отображаются вместе с
цепной схемой на экране ЭЛТ/MDI ( ручного ввода данных)
следующим образом.

MA SPDALM X2.4 R2.2 Y4.3 ATCALM R100.1 MRDY

APCALM R5.4 MALM

R120.1 TIND D20.7 R52.1

MACHINE

READY

MACHINE

ALARM

Имя сигнала
(в пределах 6
символов)

Комментарий
в пределах 30
символов

10 строк

APC

Адреса
выпускаются
для тех
элементов, для
которых не
определены
символы.

Если символьные данные и комментарий определены в адресах
сигналов программы, отображается имя сигнала икомментарий
как показано на рисунке выше.

Если в адресе не определены символьные данные и
комментарий, адрес отображается как есть.

Максимум равный 64 Kбайт может использоваться для цепной
схемы, символа, комментария и данных. После инициации
программы емкость области символов и области комментариев
обычно составляет 32KB (28KB для PMC-NB) каждая. Если при
введении дополнительных данных общее количество данных в
любой из областей превышает 32KB (28KB для PMC-NB), эта
область автоматически расширяется в 1KB блоках.

STOP EDIT I/O

TITLE LADDER SYMBOL MESAGE

INPMOD DELETE SEARCH

RETURN

SYSPRM MONIT

RETURN

COPY

Pис . 5.4 (a) Установка и отображение символьных данных

5.4
УСТАНОВКА
СИМВОЛЬНЫХ
ДАННЫХ (SYMBOL)
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При нажатии дисплейной клавиши [SYMBOL] отображается
следующий экран, а затем выполняется операция дисплейной
клавиши.

SYMBOL & COMMENT 001

ADDRESS SYMBOL COMMENT

*---------* *------*-------*--------------*

Pис . 5.4 (b) Экран символьных данных

См. Рис. 5.4 (a) и Рис. 5.4 (b). Ввод символьных данных и
комментария на экране, показанном на Рис. 5.4 (b).

1 Нажмите клавишу <INPUT> после ввода адреса, в который
необходимо установить символ и комментарий.

Введенный адрес устанавливает в столбце ADDRESS
(АДРЕС)наРис. 5.4 (b), акурсорперемещаетсянаэтотадрес.
Введенные адреса организуются и устанавливаются в
алфавитной последовательности, и они могут вставляться
частично.

2 Для установки символа переместите курсор вправо с
помощью клавиши курсора.

3 После установки символьных данных (в пределах 6
буквенно-цифровых символов), нажмите клавишу INPUT.

Символьные данные устанавливаются в столбце SYMBOL
(СИМВОЛ)наРис. 5.4 (b),акурсорперемещаетсянастолбец
COMMENT (КОММЕНТАРИЙ).

4 Для ввода комментария установите данные комментария (в
пределах 30 буквенно-цифровых символов), и нажмите
клавишу INPUT.

Данные комментария устанавливаются к столбце
COMMENT (КОММЕНТАРИЙ) на Рис. 5.4 (b).

Затем повторите шаги с 1 по 4.

Отобразите экран, показанный на Рис. 5.4 (b) и выполните
поиск символьных данных

(1) После установки адреса или символьных данных, для
которых необходимо выполнить поиск, нажмите
дисплейную клавишу [SRCH].

Выполняется поиск заданного адреса или символьных
данных и отображение их на экране.

Курсор перемещается к соответствующей части адреса.

5.4.1
Ввод символьных
данных и
комментария

5.4.2
Поиск символьных
данных (SRCH)
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Переместите курсор на адрес, который необходимо удалить, в
столбце ADDRESS (АДРЕС) на Рис. 5.4 (b), и нажмите
дисплейную клавишу [DELETE].

Режимы редактирования могут меняться с помощью нажатия
дисплейной клавиши [INPMOD] следующим образом:

Максимальный
ввод символов

Режим вставки
(INSERT)

Режим
замены (ALTER)

Состояние редактирования цепочки символов

”INSERT” отображается на экране в режиме вставки. ”ALTER”
отображается на экране в режиме замены.

D Если нажата клавиша <INPUT>

(1) В состоянии редактирования цепочки символов

Режим вставки: Введенный символ вставляется туда, где
стоит курсор. Если клавиша [INPUT]
нажата, но не введено никакого
символа, вставляется один пробел.

Режим замены: Символ, на котором стоит курсор,
заменяется на вводимый символ. Если
нажата клавиша [INPUT] и не введено
никакого символа символ, на котором
стоит курсор, заменяется на пробел.

(2) Если длина курсора совпадает с числом символов,
которые можно ввести.

Оригинальная цепочка символов заменяется на
вводимые символы.

D Если нажата клавиша <DELETE>

(1) В состоянии редактирования цепочки символов

Режим вставки: Символ, на котором стоит курсор,
удаляется.

Режим замены: Символ, на котором стоит курсор,
заменяется на пробел.

(2) Если длина курсора совпадает с числом символов,
которые можно ввести.

Цепочка символов, на которой стоит курсор, удаляется.

Можно одновременно вводить адрес, символ и комментарий.

(1) Редактирование символа и комментария, присвоенного
неопределенному адресу

Введите адрес, введите символи прилагаемыйкомментарий,
используя символыотличные от буквенно-цифровых, затем
нажмите дисплейную клавишу <INPUT>.

Курсор может располагаться в любом месте. Комментарий
может быть пропущен.

5.4.3
Удаление
символьных данных
и комментария

5.4.4
Редактирование
цепочек символов
символьных данных
и данных
комментариев

5.4.5
Функция для
единовременного
редактирования
символьных данных
и данных
комментариев
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Пример) G0.4 / *EMG / EMERGENCYSW/ <INPUT>
клавиша Адрес Символ Комментарий

(2) Редактирование символа и комментария, присвоенного уже
определенному адресу

Переместите курсор на необходимую строку адреса, символ
и комментарий которого необходимо отредактировать.

Затем введите символ и прилагаемый комментарий,
используя символы отличные от буквенно-цифровых.

Затем нажмите клавишу <INPUT>. Комментарий может
быть пропущен.

Скопируйте заданныеданныедляповторного редактированияи
регистрирования.

INPMOD DELETE SEARCH

SYMBOL ALL CANCEL

RETURN

COPY

UNTIL CANCEL

EXEC INPMOD DELETE CANCEL

(1) Нажмите дисплейную клавишу [COPY].

(2) Выберите данные, которые необходимо скопировать, с
помощью соответствующей дисплейной клавиши.

[ALL] : Копируется адрес, символьные данные и
данные комментариев.

[SYMBOL] : Копируется адрес и символьные данные.

В случае нажатия любой из вышеуказанных дисплейных
клавиш, строка, на которой стоит курсор, задается как на-
чало диапазона данных, которые необходимо скопировать.

(3) Задайте диапазон с помощью клавиш курсора [↓] и [↑].
D Нельзя задать диапазон больше, чем 15 строк. На экране
может быть отображено до 15 строк.

D Диапазон не может быть задан в положении выше
положения курсора. Если задается диапазон копирования
данных, данные отображаются иначе.

(4) Нажмите дисплейную клавишу [UNTIL] для определения
диапазона копирования.

(5) Отредактируйте адрес и символьные данные в соответствии
с процедурой, описанной в Разделах 5.4.1 и 5.4.4.

(6) По завершению обновления данных нажмите дисплейную
клавишу [EXEC] для регистрации скопированных данных.

5.4.6
Функция
копирования
символьных данных
и данных
комментариев
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Данные сообщения используются для функциональной
команды PMC DISPB (SUB 41).

Методы установки и отображения показаны далее.

RUN
(STOP)

EDIT I/O

TITLE LADDER SYMBOL MESAGE

NEXT

INPMOD DELETE SRCH

RET

SYSPRM MONIT

DSPMOD

ETC D.CHAR

RET

COPY

Pис . 5.5 (a)

При нажатии дисплейной клавиши [MESAGE] отображается
следующий экран, а затем может быть выполнена операция
установки.

MESSAGE 001

NO. MESSAGE

A 00.0

A 00.1

A 01.1

Pис . 5.5 (b) Экран данных сообщения

После инициации емкость области сообщений равна
приблизительно 2.1KB. Если при введении дополнительных
данных общее количество данных в области превышает 2.1KB,
эта область сообщений автоматически расширяется в 1KB
блоках до максимума 64KB.

5.5
УСТАНОВКА
ДАННЫХ
СООБЩЕНИЯ
(MESSAGE)
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См. Рис. 5.5 (a) и Рис. 5.5 (b).Отобразите экран, показанный на
Рис. 5.5 (b).

1 Отобразите число для установки данных сообщения с
помощью клавиши PAGE.

2 Переместите курсор на это число с помощью клавиши
курсора.

3 После установки данных сообщения нажмите клавишу
INPUT.

Если данные сообщения уже были введены ранее, они
удаляются и вводятся заданные данные.

Затем повторите шаги с 1 по 3.

(1) Задайте адрес, для которого необходимо выполнить поиск,
нажмите дисплейную клавишу [SRCH].
Затемвыполняется поиск заданного адреса и отображение
его на экране.

Режимы редактирования могут меняться с помощью нажатия
дисплейной клавиши [INPMOD] следующим образом:

Максимальный
ввод символов
(32 символа)

Ввод вставки
(INSERT)

Ввод замены
(ALTER)

Состояние редактирования цепочки символов

Режим редактирования изменяется каждый раз при нажатии
дисплейной клавиши [INPMOD].

[INSERT] отображается на экране в режиме вставки.

[ALTER] отображается на экране в режиме замены.

D Если нажата клавиша <INPUT>

(1) В состоянии редактирования цепочки символов

Режим вставки: Введенный символ вставляется туда, где
стоит курсор.
Режим замены: Символ, на котором стоит курсор,

заменяется на вводимый символ.
(2) Если вводится максимальное число символов

Оригинальная цепочка символов, на которой стоит
курсор, заменяется на вводимые символы.

D Если нажата клавиша <DELETE>

(1) В состоянии редактирования цепочки символов

Режим вставки: Символ, на котором стоит курсор,
удаляется.

Режим замены: Символ, на котором стоит курсор,
заменяется на пробел.

(2) Если вводится максимальное число символов

Цепочка символов, на которой стоит курсор, удаляется.
(3) Если курсор расположен в поле адреса

Удаляются полностью все данные сообщения, заданные
в этом адресе.

5.5.1
Ввод данных
сообщения

5.5.2
Поиск адреса (SRCH)

5.5.3
Редактирование
цепочки символов в
данных сообщения
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Если у клавиши ручного ввода нет клавиши “@”, нажатие
дисплейной клавиши [ETC] позволяет оператору вводить
данные, заключенные между знаками (@).

При нажатии дисплейной клавиши на экране отображается
”ETC CODE”

Переместите курсор на номер сообщения, которое необходимо
скопировать, и нажмите клавишу [COPY].

Затем нажмите клавишу [EXEC] после перемещения курсора на
номер сообщения, в котором оно копируется.

Режим ввода становится многобайтовым символом с помощью
нажатия клавиши [D.CHAR].

(@02, 01@ добавляются к данным ввода автоматически.)

Например, “4873 [INPUT]” обрабатывается как “@02487301@”.

Код ASCII, заключенный между символами @, отображается в
экранном виде с помощью нажатия клавиши [DSPMOD].

Пример) Katakana : “@B6C532@”
→ “ ” отображается.

Многобайтовый символ :
“@0248733E6F44643B5F01@100”
→ “ ” отображается.

5.5.4
Ввод при
использовании
идентификационного
кода katakana

5.5.5
Копирование данных
сообщения (COPY)

5.5.6
Ввод многобайтного
символа (D.CHAR)

5.5.7
Отображение кода
ввода (DSPMOD)
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RUN
(STOP)

EDIT I/O

TITLE LADDER SYMBOL MESAGE

NEXT

MODULE CROSS

RET

SYSPRM

CLEAR

CLRTTL CLRLAD CLRSYM

RET

CLRALL CLRMDL CONDNS CLREXT

CLRTMR CLRCNT CLRKPR

CLRALL

NEXT

NEXT

CLRMSG

CLRPRM

CLRDT

CLRLNG

Очищает все данные в программе последовательности

Функция клавиши состоит в следующем:

(1) [CLRTTL] : Очистка данных заголовка.

(2) [CLRLAD] : Очистка программы цепной схемы.

(3) [CLRSYM] : Очистка символьных данных и данных ком-
ментариев. При очистке расширенных
символьных данных и данных комментариев
поле восстанавливается до оригинального
размера.

(4) [CLRMSG] : Очистка данных сообщений.
При очистке расширенных данных сооб-
щенийполе восстанавливается до оригиналь-
ного размера.

(5) [CLRLNG] : Очистка области языка С. Очистка области
языкаСдопередачипрограммыC.Еслиплата
языка С установлена в серии 16i/18i, то этот
элемент отображается.

5.6
ОЧИСТКА
ПРОГРАММЫ
ПОСЛЕДОВАТЕЛЬ-
НОСТИ И
КОНДЕНСАЦИЯ
ПРОГРАММЫ
ПОСЛЕДОВАТЕЛЬ-
НОСТИ

5.6.1
Очистка программы
последовательности
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(6) [CLRALL] : Очистка всех данных, описанных выше с (1)
по (4). Очистка также программ языка C для
моделей, которые создают программы языка
C, например, модели PMC-SC, SC3, SC4, NB
и NB2. Нажмите эту дисплейную клавишу,
если отображается сообщение “PLEASE
CLEAR ALL” (ОЧИСТИТЕ ВСЕ)

(7) [CLRMDL] : Очистка данных модуля ввода-вывода.

(8) [CONDNS] : Сжатие программы последовательности в
1KB блоки. Подробнее см. главу 5.6.2.

(9) [CLRPRM] : Очистка данных каждого параметра.
Подробнее см. главу 5.6.3.

(10)[CLREXT] : Очистка расширенной энергонезависимой
памяти (действительно для PMC-SC/SC3/
SC4/NB/NB2)

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
При использовании системы, которая включает в себя
флэш--ПЗУ, очистите флэш--ПЗУ перед тем как туда
что--то записывать. Если питание включается снова
без выполнения этой операции, данные программы
последовательности не очищаются.

Сжатие программы последовательности в 1KB блоки.

(1) [CONDNS] : Сжатие неиспользованной области в области
сообщения, символа или комментария в
программе последовательности в 1KB блоки,
если емкость неиспользованной области
превышает 1KB. Неиспользованная область
размером менее 1KB, не будет сжиматься.

Очистка каждого параметра PMC.

Функция клавиши состоит в следующем:

(1) [CLRTMR] : Очистка данных таймера.

(2) [CLRCNT] : Очистка данных счетчика.

(3) [CLRKPR] : Очистка данных удерживающего реле.

(4) [CLRDT] : Очистка таблицы данных.

(5) [CLRALL] : Очистка всех данных, описанных выше с (1)
по (4).

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
1 Для этихфункцийнеобходимо тоже условие, что ипри

установке данных PMC в операции. Для [CLRALL]
требуются все условия.См. ”Глава II. 4. УСТАНОВКАИ
ОТОБРАЖЕНИЕ ПАРАМЕТРОВ PMC”.

2 Содержание адресов E не очищается при
использовании [CLRALL].

5.6.2
Сжатие программы
последовательности

5.6.3
Очистка параметра
PMC
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Перекрестная ссылка отображается для адреса PMC и
функциональной команды, используемых в программе
последовательности.

Для отображения перекрестной ссылки существуют следующие
функции.

(1) Отображение номера цепи с помощью задания адреса PMC.

(2) Отображение списка адресов с помощью задания имени
адреса PMC (G, F, Y, · · ).

(3) Отображение списка функциональных команд.

(4) Отображение номера цепи с помощью задания номера
функциональной команды.

При нажатии клавиши [CROSS] отображается перекрестной
ссылки для установки параметров.

Нажмите дисплейную клавишу [CRSREF] на экране установки
параметров дя отображения перекрестной ссылки
используемого адреса и функциональной команды. Нажмите
дисплейную клавишу [CRSPRM] для возврата к экрану
установки параметров из отображения перекрестной ссылки.

RUN
(STOP)

EDIT I/O

TITLE LADDER SYMBOL MESAGE

NEXT

MODULE CROSS

RET

SYSPRM MONIT

CLEAR

CRSREF INPUT

RET

CRSPRM

INIT

5.7
ОТОБРАЖЕНИЕ
ПЕРЕКРЕСТНОЙ
ССЫЛКИ

5.7.1
Операция
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Для отображения перекрестной ссылки на экране параметров
необходимо задать адрес и тип ссылки.

1. В “SELECT CROSS TYPE” (ВЫБОР ТИПА ССЫЛКИ)
введите “1”.

2. В “1: REFERENCE ADDRESS” (АДРЕС ССЫЛКИ),
введите адрес, который должен быть отображен.
(максимальное число ввода: 8)

3. Нажмите клавишу [CRSREF].

Будет отображен адрес, символ, реле и номер цепи, как
показано на Рис. 5.7.2 (b).

PMC CROSS REFERENCE

SELECT CROSS TYPE = 1

( 1:ADDRESS 2:ADRS KIND 3:FUNCTION.NO )

1:REFERENCE ADDRESS

1 = X0000.0 5 =

2 = 6 =

3 = 7 =

4 = 8 =

2:ADRS KIND =

( G /F /Y /X /A /R /K /C /D /P /L )

3:FUNCTION.NO = ( ALL=0 )

[CRSREF] [INPUT ] [ ] [ INIT ] [ ]

Pис . 5.7.2 (a) Установка перекрестной ссылки (ТИП1)

PMC CROSS REFERENCE

X0000.0 ABCDE

: 1 2
( ) : 4 32

[CRSPRM] [ ] [ ] [ ] [ ]

Pис . 5.7.2 (b) Отображение перекрестной ссылки (ТИП1)

5.7.2
Экран установки
параметров

Отображается ссылка
используемых
адресов.



5. РЕДАКТИРОВАНИЕ ПРОГРАММЫ
ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТИ (EDIT) B--61863RU/15ПРОГРАММАТОР PMC (ЭЛТ/MDI)

566

1. В “SELECT CROSS TYPE” (ВЫБОР ТИПА ССЫЛКИ)
введите “2”.

2. В “2: ADRS KIND (ТИП АДРЕСА)”, введите имя адреса.

3. Нажмите клавишу [CRSREF].

Битовые/байтовые адреса и соответствующий символ в
программе последовательности будут отображены как
показано на Рис.5.7.2 (d).

PMC CROSS REFERENCE

SELECT CROSS TYPE = 2

( 1:ADDRESS 2:ADRS KIND 3:FUNCTION.NO )

1:REFERENCE ADDRESS

1 = X0000.0 5 =

2 = 6 =

3 = 7 =

4 = 8 =

2:ADRS KIND = X

( G /F /Y /X /A /R /K /C /D /P /L )

3:FUNCTION.NO = ( ALL=0 )

[CRSREF] [INPUT ] [ ] [ INIT ] [ ]

Pис . 5.7.2 (c) Установка перекрестной ссылки (ТИП2)

PMC CROSS REFERENCE

HEAD CHARACTER = X

USED ADDRESS = X0000.0

SYMBOL NAME = ABCDE

X0000

SYMBOL NOTHING

[CRSPRM] [ ] [ ] [ ] [ ]

Pис . 5.7.2 (d) Отображение перекрестной ссылки (ТИП2)

Отображение ссылки
для каждого имени
адреса
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1. В “SELECT CROSS TYPE” (ВЫБОР ТИПА ССЫЛКИ)
введите “3”.

2. В “3: FUNCTION NO (НОМЕР ФУНК.)” введите “0”.

3. Нажмите клавишу [CRSREF].

Имя и номер функциональной команды в программе
последовательности будут отображены как показано на
Рис.5.7.2 (f).

PMC CROSS REFERENCE

SELECT CROSS TYPE = 3

( 1:ADDRESS 2:ADRS KIND 3:FUNCTION.NO )

1:REFERENCE ADDRESS

1 = X0000.0 5 =

2 = 6 =

3 = 7 =

4 = 8 =

2:ADRS KIND =

( G /F /Y /X /A /R /K /C /D /P /L )

3:FUNCTION.NO = ( ALL=0 )

[CRSREF] [INPUT ] [ ] [ INIT ] [ ]

Pис . 5.7.2 (e) Установка перекрестной ссылки (ТИП3)

PMC CROSS REFERENCE

FUNCTION NAME END1( 1) END2( 2)

COD( 7)

[CRSPRM] [ ] [ ] [ ] [ ]

Pис . 5.7.2 (f) Отображение перекрестной ссылки (ТИП3)

Отображение списка
используемых
функциональных
команд
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1. В “SELECT CROSS TYPE” (ВЫБОР ТИПА ССЫЛКИ)
введите “3”.

2. В “3: FUNCTION. NO (НОМЕР ФУНК.)” введите номер
функциональной команды.

3. Нажмите клавишу [CRSREF].

Имя и номер функциональной команды и номер цепи в
программе последовательности будут отображены как
показано на Рис.5.7.2 (g).

PMC CROSS REFERENCE

FUNCTION NO. = 7

FUNCTION NAME = COD

USED NET NO. = 6 14

[CRSPRM] [ ] [ ] [ ] [ ]

Pис . 5.7.2 (g) Отображение перекрестной ссылки (ТИП3)

Отображение ссылки
функциональной
команды
(FUNCTION. NO =
номер
функциональной
команды)
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6 ИСПОЛНЕНИЕ ПРОГРАММЫ
ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТИ
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Пуск и останов программы последовательности описываются
следующим образом.

PMCLAD PMCDCN PMCPPM

RUN or
STOP

EDIT I/O SYSPRM

RETURN

MONIT

Pис . 6.1 Дисплейная клавиша исполнения программы
последовательности

Исполнимая программа последовательности обычно
автоматически запускается при включении питания, если
программасохраненавПЗУ.Однако,программанезапускается,
если она сохранена в ОЗУ.

(1) Пуск программы последовательности (RUN)

Когда программа последовательности находится в
остановленном состоянии, нажатие клавиши [RUN]
запускает исполнение программы последовательности,
причем дисплейная клавиша отображается в виде [STOP].

Программа цепной схемы запускается с начала. Однако то,
будутлизапускатьсясначалапрограммынаязыкеC,зависит
от предварительно выбранной функции.

a) Если программа на языке C запускается с начала
Предварительно выбранные функции: Резактирование
цепной схемы, считывание системных параметров,
считывание программы последовательности с
использованием обработки ввода/вывода

b) Если программа на языке C не запускается с начала, а
возобновляется с шага, следующего за местом останова
Предварительно выбранные функции: Не такие, как в
пункте (a)

ПРИМЕЧАНИЕ
Как программы цепных схем, так и программы на зыке
C запускаются с начала немедленно после включения
питания.

(2) Останов программы последовательности (STOP)

Когда программа последовательности находится в
состоянии исполнения, нажатие клавиши [STOP] приводит
к останову программы последовательности, причем
дисплейная клавиша отображается в виде [RUN].

6.1
ПУСК И ОСТАНОВ
ПРОГРАММЫ
ПОСЛЕДОВАТЕЛЬ-
НОСТИ
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Программа последовательности может запускаться автомати-
чески немедленно после включения питания, если биту 2 удер-
живающего реле K17 (параметр PMC) присвоено значение 1.

ПРИМЕЧАНИЕ
Для серии 16/18--МОДЕЛЬ B/C, серии
16i/18i/21i/15i--МОДЕЛЬ A автоматический пуск
задается,когдабиту2релеK17присвоено значение0.

Для принудительного останова запуска программы
последовательности в ПЗУ или ОЗУ при включении питания
включайтепитаниепосредствомнажатияклавиши [Z],приэтом
удерживая нажатой клавишу [CAN]. (Кроме PMC-NB/NB2)

Этот метод эффективен для локализации ошибки, если
системная ошибка возникает после включения питания, и если
ошибка может быть вызвана программой последовательности.

Никогданевыполняйте эту операциюв нормальномсостоянии.

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ
При нормальной работе не используйте клавиши Z +
CAN для принудительного останова программы
последовательности.

6.2
ПУСК ПРОГРАММЫ
ПОСЛЕДОВАТЕЛЬ-
НОСТИ

6.3
ПРИНУДИТЕЛЬНЫЙ
ОСТАНОВ
ПРОГРАММЫ
ПОСЛЕДОВАТЕЛЬ-
НОСТИ



7. ЗАПИСЬ, СЧИТЫВАНИЕ И ПРОВЕРКА
ПРОГРАММЫ ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТИ И
ДАННЫХ ПАРАМЕТРА PMC B--61863RU/15ПРОГРАММАТОР PMC (ЭЛТ/MDI)

572

7 ЗАПИСЬ, СЧИТЫВАНИЕ ИПРОВЕРКА ПРОГРАММЫ
ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТИИДАННЫХ ПАРАМЕТРА PMC

При нажатии клавиши [I/O] программа последовательности и
данные PMC записываются, считываются или проверяются в
соответствии с заданным устройством.Операции выполняются
при помощи клавиш управления курсором и дисплейных
клавиш.

RUN EDIT I/O

CANCEL (NO.)

RETURN

SYSPRM

EXEC
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При нажатии клавиши [I/O] программа последовательности и
данные PMC записываются, считываются или проверяются в
соответствии с заданным устройством.Операции выполняются
при помощи клавиш управления курсором и дисплейных
клавиш.

RUN EDIT I/O

EXEC CANCEL (NO.)

NEXT

SPEED

RETURN

SYSPRM

PMC I/O PROGRAM MONIT STOP

CHANNEL = 1

DEVICE = HOST

DATA KIND =
(ALL:LADDER + LANGUAGE)

FUNCTION =

>

ALM

[ EXEC ] [CANCEL] [ HOST ] [FDCAS ] [F-ROM ]

[Случай FS16/18]

PMC I/O PROGRAM MONIT STOP

CHANNEL = 1

DEVICE = HOST

DATA KIND =

FUNCTION =

>

[ EXEC ] [CANCEL] [ HOST ] [FDCAS ] [ROMWRT]

[ ] [OTHERS] [SPEED ] [ ] [ COPY ]

7.1
OVERVIEW
(КРАТКИЙ ОБЗОР)
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ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
Вывод программы последовательности может
производиться при выполнении цепной схемы, но
скорость вывода при этом низкая. Если программа
последовательности вводится при выполнении
цепнойсхемы, топроисходит автоматическийостанов
выполнения цепной схемы.

Обычно, управление программами C происходит вместе с
программами цепной схемы.По этой причине, если программу
цепной схемы необходимо изменить, как показано на Рис. 7.1.1
(a), программу, которая связана с программой C, необходимо
заменить.
У FANUC Серии 16i/18i/160i/180i, управление программами
цепной схемыипрограммамиC происходит независимо.Таким
образом, каждая из программ может редактироваться и быть
заменена независимо от других программ, как показано на
Рис. 7.1.1 (b).

Цепная
схема

+
C

Выгрузить
Загрузить

C

ЧПУ

Выгрузить

Цепная
схема

+
C

Pис . 7.1.1 (a) Цепная схема и структура C для
FANUC Серии 16B/16C

Загрузить

C

ЧПУ

Цепная
схема

C

Цепная
схема

Выгрузить

Загрузить

Выгрузить

Pис . 7.1.1 (b) Цепная схема и структура C для
FANUC Серии 16i/18i/160i/180i

7.1.1
Ввод-вывод C



B--61863RU/15

7. ЗАПИСЬ, СЧИТЫВАНИЕ И ПРОВЕРКА
ПРОГРАММЫ ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТИ И

ДАННЫХ ПАРАМЕТРА PMCПРОГРАММАТОР PMC (ЭЛТ/MDI)

575

(1) CHANNEL (КАНАЛ)
Задайте какой из разъемов интерфейса считывателя/
перфоратора (такой как RS-232C) подсоединен. CHANNEL
(КАНАЛ) должен быть задан, если для DEVICE выбирается
HOST, FDCAS или OTHERS.

(2) DEVICE (УСТРОЙСТВО)
Выберите устройство вводаиливыводаданныхдля PMCпри
помощи дисплейных клавиш.

Дисплейная
клавиша Описание

HOST Передает данные при помощи цепной схемы FANUC LADDER
(P--G, P--G Mate или персональный компьютер).
(Подробнее смотрите Подраздел 7.3.1.)

FDCAS Передает данные при помощи гибкого диска FANUC.
(Подробнее смотрите Подраздел 7.3.2.)

F--ROM Передаетданныеприпомощиэлектронно--перепрограммируе--
мого флэш--ПЗУ. То место, где хранится программа последо--
вательности. (Подробнее смотрите Подраздел 7.3.3.)

M--CARD Передает данные при помощи карты памяти.
(Подробнее смотрите Подраздел 7.3.4.)

OTHERS
(ПРОЧЕЕ)

Передает данные при помощи других устройств ввода--вывода.
(Подробнее смотрите Подраздел 7.3.5.)

SPEED
(СКОРОСТЬ)

Используется для задания условий передачи при исполь--
зовании RS--232C. (Подробнее смотрите Подраздел 7.3.6.)

ROMWRT Передает данные при помощи устройства записи ПЗУ.
(Подробнее смотрите Подраздел 7.3.7.)

ПРИМЕЧАНИЕ
Некоторые функции не могут использоваться при
определенных моделях PMC. Смотрите Раздел 7.3.

(3) DATA KIND (ТИПДАННЫХ)
Выберите тип выходных данных при помощи дисплейных
клавиш. DATA KIND (ТИП ДАННЫХ) должен быть задан, если
дляDEVICE выбирается FDCAS, M-CARD или OTHERS.
ТИП ДАННЫХ CONTENTS (СОДЕРЖАНИЕ)

ALL Выведите данные программы последовательности и
программы C

LADDER Выведите данные программы последовательности
(Цепная схема, символ, комментарий, сообщение и т.д.)

PARAM (Примечание 1) Выведите параметры PMC (ТАЙМЕР, СЧЕТЧИК,
УДЕРЖИВАЮ--ЩЕЕ РЕЛЕ, ТАБЛИЦА ДАННЫХ и т.д.)

C--LANG (Примечание 2) Выводит программу C.

7.2
УСТАНОВОЧНЫЕ
ЭЛЕМЕНТЫ
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ПРИМЕЧАНИЕ
1 Условия вывода параметров PMC

1) При останове программы последовательности
Существует возможность ввода/вывода параметров.

2) При выполнении программы последовательности
Требуется соблюдение следующих условий.
Вывод (WRITE) Переведите ЧУ в режим редактиро--

вания ”EDIT”.
Ввод (READ) Переведите ЧУ в состояние “Аварий--. . . .

ого останова” и установите параметр
ЧУ ”PWE” в 1.

2 Если плата языка C установлена в Серии 16i/18i, то элемент
C--LANG отображается, и становится возможным вывод
программы C.

(4) FUNCTION(ФУНКЦИЯ)
Выберите направление передачи данных между PMC и
устройством ввода/вывода.
Элемент Описание

WRITE (ЗАПИСЬ) Выводит данные с PMC на устройство ввода/вывода.

READ
(СЧИТЫВАНИЕ)

Вводит данный с устройства ввода/вывода в PMC.

COMPARE
(СРАВНЕНИЕ)

Сличает данные в PMC и устройстве ввода/вывода.
(Примечание) Данные PMC не возможно сличить.

DELETE
(УДАЛЕНИЕ)

Удаляет файл на гибком диске (FDCAS) или карте памяти
(M--CARD).

LIST (СПИСОК) Выводитсписокфайловнагибкомдиске (FDCAS) или карте
памяти (M--CARD).

BLANK Выполняет проверку на наличие пробелов для F--ROM.

ERASE (стирание) Удаляет данные из F--ROM.

FORMAT (ФОРМАТ) Инициализирует карту памяти M--CARD (удаляет все
данные).

(5) FILE NO.(НОМ.ФАЙЛА)
FILE NO. (НОМ.ФАЙЛА) отображается, если дляDEVICE
задается FDCAS или M-CARD. Задайте номер или имя
файла для обработки WRITE (ЗАПИСИ), READ
(СЧИТЫВАНИЯ), COMPARE (СРАВНЕНИЯ) или
DELETE (УДАЛЕНИЯ). Обратите внимание на следующие
ограничения в отношении имени файла, если в качестве
устройства DEVICE выбираются FDCAS (КАССЕТА
FANUC) илиM-CARD (КАРТА ПАМЯТИ):

FDCAS
(КАССЕТА FANUC)

M-CARD
(КАРТА ПАМЯТИ)

Число символов в
имени файла

До 17 символов, за кото--
рыми следует @ или #.Файл
записывается после сущест--
вующих файлов.

До 8 символов, за кото--
рыми следует@ или #(*1).

Если задается имя,
совпадающее с
именем сущест--
вующего файла

Возникает ошибка. Удалите
существующий файл и пов--
торите вывод нового файла.

Новый файл записывается
поверх существующего
файла (содержание сущест--
вующего файла утеряно).

Если --1 задается в
имени файла

Файл записывается после
существующих файлов.

Система присваивает имя
файлуи записывает его (*2).

Если 0 задается в
имени файла

Файл записывается, а все
существующие файлы
удаляются.

Система присваивает имя
файлуи записывает его (*2).
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DATA KIND
(ТИП ДАННЫХ) Имя файла

ALL(ВСЕ) имя модели.ALL

LADDER имя модели.LAD

PARAM имя модели.PRM

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Присвойте имя файлу в формате MS--DOS (до восьми

символов в имени файла и до трех символов в
расширении).
Пример) FILE NO. (НОМ.ФАЙЛА) = @12345678.123

FILE NO. (НОМ.ФАЙЛА) = #LADDER.EXE
2 Если имя файла не задано, то система присваивает

имя файлу следующим образом:

Имя модели
PMC--NB для
PMC--NB и PMC--RA
для PMC--SA1 или
PMC--SA3.
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(a) Установка канала

Подведите курсор к “CHANNEL = .” (КАНАЛ) Проверьте,
что кабель RS-232C подсоединен к главной плате. Введите
номер (1 или 2), соответствующий разъему. Соответствие
между разъемом и каналом (CHANNEL) будет следующим:

CHANNEL = 1 : JD5A (главная плата)
CHANNEL = 2 : JD5B (главная плата)

(b) Задание условий передачи

Нажмитедисплейнуюклавишу [SPEED]изадайте каждоеиз
условий. Подробнее см. Подраздел 7.3.6.

(c) Запись, считывание или проверка программы последо-
вательности

Элемент Операции

DEVICE
(УСТРОЙСТВО)

Нажмите дисплейную клавишу [HOST].

Нажмите дисплейную клавишу [EXEC] и приведите ЧУ в
состояние готовности к операции.

ВыберитенеобходимыеэлементыFANUCLADDERизапустите
передачу.

ПРИМЕЧАНИЕ
1 WRITE (ЗАПИСЬ), READ(СЧИТЫВАНИЕ) или COMPARE

(СРАВНЕНИЕ) автоматически переключаются при помощи

операции в FANUC LADDER.

2 Данная операция не может использоваться для PMC--SB7.

Считывает или записывает программу последовательности,
программы C или параметр PMC.

PMC I/O PROGRAM MONIT STOP

CHANNEL = 1

DEVICE = FDCAS

DATA KIND = ALL
(ALL:LADDER + LANGUAGE)
FUNCTION = WRITE

FILE NO. = -1
(-1:ADD,0:INIT,OR @ NAME)

>

ALM

[ EXEC ] [CANCEL] [ HOST ] [FDCAS ] [F-ROM ]

(a) Установка канала

Введите номер используемого канала в ”CHANNEL = .”
Подробнее см. (a) в Подразделе 7.3.1.

7.3
ОПЕРАЦИИ

7.3.1
Передача из и в
FANUC LADDER
(ЦЕПНАЯ СХЕМА
FANUC)

7.3.2
Передача с и на
кассету FANUC
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(b) Задание условий передачи

Нажмитедисплейнуюклавишу [SPEED]изадайте каждоеиз
условий. Подробнее см. Подраздел 7.3.6

(c) Запись файла

Элемент Операции

DEVICE (УСТРОЙСТВО) Нажмите дисплейную клавишу [FDCAS].

FUNCTION (ФУНКЦИЯ) Нажмите дисплейную клавишу [WRITE].

DATA KIND Выберите тип данных, которые будут выводиться (см.
(3) в Разделе 7.2).

FILE NO. Присвойте имя файлу из не более чем 17 символов.
Если имя не вводится, то отображается --1 (см. (5)
Раздела 7.2).

Нажмите дисплейную клавишу [EXEC] для того, чтобы
начать вывод файла.

(d) Считывание файла

Элемент Операции

DEVICE (УСТРОЙСТВО) Нажмите дисплейную клавишу [FDCAS].

FUNCTION (ФУНКЦИЯ) Нажмите дисплейную клавишу [READ].

FILE NO. Введите номер или имя файла для ввода.

Нажмите дисплейную клавишу [EXEC] для того, чтобы
начать ввод файла.

(e) Сравнение файла

Элемент Операции

DEVICE (УСТРОЙСТВО) Нажмите дисплейную клавишу [FDCAS].

FUNCTION (ФУНКЦИЯ) Нажмите дисплейную клавишу [COMPAR].

FILE NO. Введите номер или имя файла для сравнения.

Нажмите дисплейную клавишу [EXEC] для того, чтобы
начать сравнение файла.

Примечание
Данные PMC невозможно сравнить. Данные, с
которымибудетсравниватьсяфайл,зависитотфайла.

(f) Удаление файлов

Элемент Операции

DEVICE (УСТРОЙСТВО) Нажмите дисплейную клавишу [FDCAS].

FUNCTION (ФУНКЦИЯ) Нажмите дисплейную клавишу [DELETE].

FILE NO. Введите номер или имя файла для удаления.

Нажмите дисплейную клавишу [EXEC] для того, чтобы
начать удаление файла.

(g) Вывод списка файлов

Элемент Операции

DEVICE (УСТРОЙСТВО) Нажмите дисплейную клавишу [FDCAS].

FUNCTION (ФУНКЦИЯ) Нажмите дисплейную клавишу [LIST].

Нажмите дисплейную клавишу [EXEC] для того, чтобы
начать вывод списка файлов.
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○ : Поддерживается
× : Не поддерживается

Power
Mate-D/F/G

Power Mate-H
FS20

FS21/
210MB

FS18 FS16-A
FS21-A

FS16-B
FS18-B

FS16-C
FS18-C

FS21i
FS16i
FS18i

FS15B

× ○ ○ × × ○ ○ ○ ○

Раньше наличие модуля ОЗУ или модуля ПЗУ было
обязательным для хранения программ. Тем не менее, при
помощи флэш-памяти существует возможность хранить
программы в ПЗУ на плате PMC.

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
1 Если питание отключается и при этом не выполняется

операция записи, то обновленная программа
последовательности не сохраняется.

2 ЧПУ необходимо привести в состояние аварийного

останова, если данные считываются из флэш--памяти
или записываются в нее.

3 Даже при удалении программыпоследовательности при
помощи клавиш X и O при включении питания,
содержимое флэш--памяти остается неизменным.
Поэтому при повторном включении питания, программа
последовательности считывается из флэш--памяти. Для

того, чтобы очистить содержимое флэш--памяти,
произведите запись во флэш--память после удаления
программы последовательности при помощи X иO.

PMC I/O PROGRAM MONIT STOP

CHANNEL = 1

DEVICE = F-ROM

DATA KIND =
(ALL:LADDER + LANGUAGE)
FUNCTION = WRITE

RAM SIZE = A ( MAX SIZE = B )

PROGRAM ALREADY EXISTS (EXEC?)
>

ALM

[ EXEC ] [CANCEL] [ HOST ] [FDCAS ] [F-ROM ]

(a) Запись данных на флэш-ПЗУ
Элемент Операции

DEVICE (УСТРОЙСТВО) Нажмите дисплейную клавишу [F--ROM].

FUNCTION (ФУНКЦИЯ) Нажмите дисплейную клавишу [WRITE].

Нажмите дисплейную клавишу [EXEC] для того, чтобы
начать вывод данных.

7.3.3
Хранение во
флэш-ПЗУ
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ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
1 Операция в PMC--NB/NB2

(a)Если данные хранятся во флэш--ПЗУ, то для подтверж--

дения записи отображается сообщение.

(b)РазмерОЗУ (RAMSIZE) указываетнаразмерпрограммы

последовательности.Максимальный размер (MAX SIZE)

указывает на размер опции ПЗУ в PMC.

A : 64K байт, B : 128K байт, C : 256K байт, D : 512Kбайт,

E : 1M байт

2 ЕслиплатаC установленавСерии16i/18i, записьпрограмм

цепной схемы и программ C должна производиться во

флэш--ПЗУ по отдельности.

(a)При записи программы цепной схемы во флэш--ПЗУ,

выберите [LADDER] (ЦЕПНАЯ СХЕМА) для элемента

DATA KIND (ТИП ДАННЫХ). При записи программы C во

флэш--ПЗУ, выберите [C--LANG] (ЯЗЫК С) для элемента

DATA KIND (ТИП ДАННЫХ).

(b) Выберите [WRITE] (ЗАПИСЬ) для элемента FUNCTION

(ФУНКЦИЯ).

(c)Нажмите дисплейную клавишу [EXEC] для того, чтобы

начать запись на флэш--ПЗУ.

(b) Считывание данных из флэш-ПЗУ
Элемент Операции

DEVICE (УСТРОЙСТВО) Нажмите дисплейную клавишу [F--ROM].

FUNCTION (ФУНКЦИЯ) Нажмите дисплейную клавишу [READ].

Нажмите дисплейную клавишу [EXEC] для того, чтобы
начать ввод данных.

(c) Сравнение данных во флэш-ПЗУ
Элемент Операции

DEVICE (УСТРОЙСТВО) Нажмите дисплейную клавишу [F--ROM].

FUNCTION (ФУНКЦИЯ) Нажмите дисплейную клавишу [COMPAR].

Нажмите дисплейную клавишу [EXEC] для того, чтобы
начать сравнение данных.

(d)Проверка хранятся ли данные во флэш-ПЗУ.
Элемент Операции

DEVICE (УСТРОЙСТВО) Нажмите дисплейную клавишу [F--ROM].

FUNCTION (ФУНКЦИЯ) Нажмите дисплейную клавишу [BLANK].

Нажмите дисплейную клавишу [EXEC] для того, чтобы
проверить хранятся ли данные во флэш-ПЗУ.

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
Операция в PMC--NB

Если данные хранятся вофлэш--ПЗУ: ОтображаетсяBLANK

ERROR (ОШИБКА СВОБОДНОГО МЕСТА).

Если вофлэш--ПЗУ не хранится никакихданных: Отобража--

ется BLANK COMPLETE (МЕСТО ПОЛНОСТЬЮ СВОБОДНО).



7. ЗАПИСЬ, СЧИТЫВАНИЕ И ПРОВЕРКА
ПРОГРАММЫ ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТИ И
ДАННЫХ ПАРАМЕТРА PMC B--61863RU/15ПРОГРАММАТОР PMC (ЭЛТ/MDI)

582

(e) Удаление данных из флэш-ПЗУ

Элемент Операции

DEVICE (УСТРОЙСТВО) Нажмите дисплейную клавишу [F--ROM].

FUNCTION (ФУНКЦИЯ) Нажмите дисплейную клавишу [ERASE].

Нажмите дисплейную клавишу [EXEC] для того, чтобы
начать удаление данных.

ПРИМЕЧАНИЕ
В FS16B/18B, функции [READ], [COMPAR], [BLANK] и
[ERASE] отсутствуют.

○ : Поддерживается
× : Не поддерживается

Power
Mate-D/F/G

PowerMate-H
FS20

FS21/
210MB

FS18
FS16-A
FS21-A

FS16-B
FS18-B

FS16-C
FS18-C

FS21i
FS16i
FS18i

FS15B

× ○ ○ × × ○ ○ ○ ○

ПРИМЕЧАНИЕ
Функция не поддерживается для DPL/MDI Power
Mate--H.

Программы последовательности и данные вводятся с карты
памяти и выводятся на нее следующим образом. Карта памяти,
на которую вводятся данные или с которой выводятся данные,
может непосредственно посылать данныенапрограммирующее
устройство (FANUC LADDER) или получать данные от него.

Поддерживаемая функция и тип карты памяти представлены
далее.

Любой тип карты должен соответствовать TYPE (ТИПУ) 1 или
2 PCMCIA (Personal Computer Memory Card International
Association - Международная ассоциация производителей карт
памяти для персональных компьютеров ) 2.0 (или болеепоздней
версии) или TYPE (ТИПУ) 1 или 2 JEIDA (Japanese Electronics
Development Association - Японская ассоциация развития
электроники) 4.0 (или более поздней версии). Формат
соответствует файловой системе FAT MS-DOS.

ПРИМЕЧАНИЕ
Для Power Mate--H, FS20, FS21/210MB, FS16--A,
FS18--A, FS16--B, FS18--B, FS16--C, FS18--C и FS15B
карты объемом свыше 32M байт не могут
использоваться.

7.3.4
Хранение на карте
памяти
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Случай FS20,FS18B,FS16B FS18C, FS16C PMC
○ : Поддерживается

× : Не поддерживается
Карта
СОЗУ

Флэш-карта
памяти

Карта
ATA

Считывание файла ○ ○ ×
Формат карты ○ × ×
Запись файла ○ × ×
Удаление файла ○ × ×
Список файлов ○ ○ ×

Случай FS15B(PMC-NB)
○ : Поддерживается

× : Не поддерживается
Флэш-карта памяти

Карта
СОЗУ

Поддержи-
ваемая
карта

Неподдер-
живаемая
карта

Карта
ATA

Считывание файла ○ ○ ○ ×
Формат карты ○ ○ × ×
Запись файла ○ ○ × ×
Удаление файла ○ × × ×
Список файлов ○ ○ ○ ×

Случай FS16i, FS18i, FS21i
○ : Поддерживается

× : Не поддерживается
Флэш-карта памяти

Карта
СОЗУ

Поддержи-
ваемая
карта

Неподдер-
живаемая
карта

Карта
ATA

Считывание файла ○ ○ ○ ○
Формат карты ○ ○ × ○
Запись файла ○ ○ × ○
Удаление файла ○ × × ○
Список файлов ○ ○ ○ ○

(1) Запись на флэш-карту памяти

Поддерживаются следующие типы флэш-карт памяти.

S Флэш-карта памяти Серии Intel 2 (или совместимые
карты)

Атрибутивная память необходима для любого типа карты.

Файлы могут записываться на карту, которая отформа-
тирована MS-DOS. При этом существуют следующие
ограничения.

S Отсутствует возможность изменять уже записанный
файл.

S Карта,отформатированнаяфайловойсистемойфлэш,не
может быть использована. (Ни для считывания, ни для
вывода списка)

S Данные не могут быть записаны в последние 128Kбайт
карты. Таким образом, доступное место на карте
составляет (Размер карты - 128Kбайт). Пожалуйста,
обратите внимание на следующий рисунок.
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До записи

Файл--A

Файл--B

Файл--C

Файл--D

128Kбайт

Файл--B

Файл--C

Файл--D

128Kбайт

Добавить

Файл--A

После записи

Отображаетсяошибказакрытия “CLOSEERROR”иФайл-D
не может быть сохранен.

В некоторых случаях данные Файла-D записываются.
Однако функции ”считывания” и ”вывода списка” для
Файла-D не доступны.

Послеэтойоперацииниодинфайлнеможетбыть записанна
карту.

Следующие ограничения налагаются системой, которая
форматирует флэш-карту памяти.
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(a) Случай при котором карта, отформатирована и на нее
записаны файлы при помощи продуктов FANUC,
используется другими системами.

Ramu-zou
Примечание 1)

CardPro
Примечание 2)

Считывание файла ○ ○

Добавление файла Не поддерживаемая
функция ×

Список файлов ○ ○

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Ramu--zou представляет собой средство считывания/

записи на карту памяти, разработанное ADTEK
SYSTEM SCIENCE.

2 CardPro представляет собой средство считывания/
записи на карту памяти, выполненное Data I/O.

(b) Случай при котором карта, отформатирована и на нее
записаны файлы при помощи других систем,
используется продуктами FANUC.

Ramu-zou CardPro
Примечание 3)

Считывание файла ○ ○

Добавление файла ○ ×

Список файлов ○ ○

ПРИМЕЧАНИЕ
Если CardPro используется для того, чтобы отформа--
тировать флэш--карту памяти, наберите следующую
команду.
CPFORMAT имя драйвера: /F:FLASHFAT /NOCIS
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(2) Операции

Операция практически аналогична операции, описанной в
Подразделе 7.3.2, за исключениемшагов (a)и (b),поскольку
нет необходимости выполнять их для карты памяти.

PMC I/O PROGRAM MONIT STOP

CHANNEL = 1

DEVICE = M-CARD

DATA KIND = PARAM
(ALL:LADDER + LANGUAGE)
FUNCTION = WRITE

FILE NO. = -1

(-1:ADD, 0:INIT, OR@ NAME)

>

ALM

[M-CARD] [OTHER] [ ] [ ] [ ]

(a) Форматирование карты памяти

Элемент Операции

DEVICE (УСТРОЙСТВО) Нажмите дисплейную клавишу [M--CARD].

FUNCTION (ФУНКЦИЯ) Нажмите дисплейную клавишу [FORMAT].

Нажмите дисплейную клавишу [EXEC] для того, чтобы
начать форматирование.

(b) Запись файла

Элемент Операции

DEVICE (УСТРОЙСТВО) Нажмите дисплейную клавишу [M--CARD].

FUNCTION (ФУНКЦИЯ) Нажмите дисплейную клавишу [WRITE].

DATA KIND Выберите тип выходных данных для вывода.
(см. пункт (3) Раздела 7.2)

FILE NO. Присвойте имяфайлуиз не более чем 8 символов.Если
имя не вводится, то отображается --1.
(см. пункт (5) Раздела 7.2)

Нажмите дисплейную клавишу [EXEC] для того, чтобы
начать вывод файла.

Если имя файла не задано, то система присваивает имя
файлу следующим образом:

DATA KIND
(ТИП ДАННЫХ) Имя файла

ALL имя модели.ALL

LADDER имя модели.LAD

PARAM имя модели.PRM

(c) Считывание файла

Элемент Операции

DEVICE (УСТРОЙСТВО) Нажмите дисплейную клавишу [M--CARD].

FUNCTION (ФУНКЦИЯ) Нажмите дисплейную клавишу [READ].

FILE NO. Введите номер или имя файла для ввода.

Нажмите дисплейную клавишу [EXEC] для того, чтобы
начать ввод файла.

Имя модели PMC--NB для
PMC--NB и PMC--RA для
PMC--SA1 или SA3.
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(d) Сравнение файла

Элемент Операции

DEVICE (УСТРОЙСТВО) Нажмите дисплейную клавишу [M--CARD].

FUNCTION (ФУНКЦИЯ) Нажмите дисплейную клавишу [COMPAR].

FILE NO. Введите номер или имя файла для сравнения.

Нажмите дисплейную клавишу [EXEC] для того, чтобы
начать сравнение файла.

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ
Данные PMC невозможно сравнить.
Данныедлясравненияопределяютсявсоответствиис
содержанием выбранного файла.

(e) Удаление файлов

Элемент Операции

DEVICE (УСТРОЙСТВО) Нажмите дисплейную клавишу [M--CARD].

FUNCTION (ФУНКЦИЯ) Нажмите дисплейную клавишу [DELETE].

FILE NO. Введите номер или имя файла для удаления.

Нажмите дисплейную клавишу [EXEC] для того, чтобы
начать удаление файла.

(f) Вывод списка файлов

Элемент Операции

DEVICE (УСТРОЙСТВО) Нажмите дисплейную клавишу [M--CARD].

FUNCTION (ФУНКЦИЯ) Нажмите дисплейную клавишу [LIST].

Нажмите дисплейную клавишу [EXEC] для того, чтобы
начать вывод списка файлов.
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○ : Поддерживается
× : Не поддерживается

Power
Mate FS20 FS21/

210MB FS18 FS16 FS18B FS16B FS16-C
FS18-C

FS21i
FS16i
FS18i

FS15B

○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

Считывает или записывает программу последовательности,
программы на Паскале или C, а также данные PMC.

PMC I/O PROGRAM MONIT STOP

CHANNEL = 1

DEVICE = OTHERS

DATA KIND = ALL
(ALL:LADDER + LANGUAGE)
FUNCTION = WRITE

>

ALM

[M-CARD] [OTHERS] [SPEED ] [ ] [ ]

(a) Установка канала

Введите номер используемого канала в ”CHANNEL = .”
Подробнее см. пункт (a)Подраздела 7.3.1

(b) Задание условий передачи

Нажмитедисплейнуюклавишу [SPEED]изадайте каждоеиз
условий. Подробнее см. Подраздел 7.3.6

(c) Вывод данных (с PMC на устройство ввода/вывода)

Элемент Операции

DEVICE (УСТРОЙСТВО) Нажмите дисплейную клавишу [OTHERS].

FUNCTION (ФУНКЦИЯ) Нажмите дисплейную клавишу [WRITE].

DATA KIND Выберите тип данных, которые будут выводиться (см.
(3) в Разделе 7.2).

Настройте устройство ввода/вывода таким образом,
чтобы оно было готово к приему данных (состояние
ожидания).

Нажмите дисплейную клавишу [EXEC] для того, чтобы
начать вывод данных.

(d) Ввод данных (с устройства ввода/вывода в PMC)

Элемент Операции

DEVICE (УСТРОЙСТВО) Нажмите дисплейную клавишу [OTHERS].

FUNCTION (ФУНКЦИЯ) Нажмите дисплейную клавишу [READ].

Нажмите дисплейную клавишу [EXEC] и ожидайте
завершения ввода данных.

Устройство ввода/вывода начинает вывод данных.

7.3.5
Ввод данных на
другие устройства и
вывод с них
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ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
Если при записи программы на С отображается
ошибкаданныхDATAERRORприиспользованииСерии
16i/18i, выполните следующее:
1 Очистите область языка C, нажав дисплейные

клавиши [EDIT], [CLEAR], [CLRLNG], а затем [EXEC].
2 Повторно считайте программу на C.
3 В окне системных параметров задайте LANGUAGE

ORIGIN.
4 Запишите программу на C во флэш--ПЗУ.

(e) Сравнение данных

Элемент Операции

DEVICE (УСТРОЙСТВО) Нажмите дисплейную клавишу [OTHERS].

FUNCTION (ФУНКЦИЯ) Нажмите дисплейную клавишу [COMPAR].

Нажмите дисплейную клавишу [EXEC] и ожидайте
завершения сравнения данных.

Устройство ввода/вывода начинает вывод данных.

ПРИМЕЧАНИЕ
Данные PMC невозможно сравнить. Данные, с
которымибудетсравниватьсяфайл,зависитотфайла.

○ : Поддерживается

× : Не поддерживается

Power
Mate FS20 FS21/

210MB FS18 FS16 FS18B FS16B FS16-C
FS18-C

FS21i
FS16i
FS18i

FS15B

○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

PMC SPEED OTHERS MONIT STOP

BAUD RATE = 3
(0:1200,1:2400,2:4800,3:9600,4:19200)

PARITY BIT = 0
(0:NONE,1:ODD,2:EVEN)

STOP BIT = 1
(0:1BIT,1:2BIT)

WRITE CODE = 1
(0:ASCII,1:ISO)

>

ALM

[INPUT ] [ ] [ ] [ ] [ INIT ]

7.3.6
Настройка скорости
передачи
(дисплейная
клавиша [SPEED])
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Элементы, указанные выше, необходимо задать, если для
соединения используется RS-232C. Поместите курсор на
каждый из элементов и введите число. Нажатие дисплейной
клавиши [INIT] задает для каждого элемента первоначальное
значение. “WRITE CODE (КОД ЗАПИСИ)= ” отображается
только в том случае, если в качестве DEVICE (УСТРОЙСТВО)
выбрано OTHERS (ДРУГИЕ).

В таблице далее перечислены настройки соединения при
помощи FANUC LADDER.

Элемент
Настройка

персонального
компьютера

Настройка в PMC
(окно SPEED (СКОРОСТЬ))

Скорость
передачиданныхв
бодах(бит/с)

9600 BAUD RATE (СКОРОСТЬ ПЕРЕДАЧИ
ДАННЫХ В БОДАХ)= 3 (9600 бит/с)

Длина символа 8 бит

Проверка
четности

Четность
отсутствует

PARITY BIT(БИТ ЧЕТНОСТИ) = 0
(ОТСУТСТВУЕТ)

Число стоповых
битов

2 бита STOP BIT (СТОПОВЫЙБИТ)= 1 (2БИТ)

Параметр X Нет

○ : Поддерживается
× : Не поддерживается

Power
Mate FS20 FS21/

210MB FS18 FS16 FS18B FS16B FS16-C
FS18-C

FS21i
FS16i
FS18i

FS15B

× × × ○ ○ × × × × ×

Считывает или записывает программу последовательности,
программы на Паскале или C, а также данные PMC.

Данная функция действительна для функции встроенного
программатора.

(a) Запись файла

Элемент Операции

DEVICE (УСТРОЙСТВО) Нажмите дисплейную клавишу [ROMWRT].

FUNCTION (ФУНКЦИЯ) Нажмите дисплейную клавишу [WRITE].

Нажмите дисплейную клавишу [EXEC] для того, чтобы
начать вывод данных.

(b) Считывание файла

Элемент Операции

DEVICE (УСТРОЙСТВО) Нажмите дисплейную клавишу [ROMWRT].

FUNCTION (ФУНКЦИЯ) Нажмите дисплейную клавишу [READ].

Нажмите дисплейную клавишу [EXEC] для того, чтобы
начать ввод данных.

(c) Сравнение файла

Элемент Операции

DEVICE (УСТРОЙСТВО) Нажмите дисплейную клавишу [ROMWRT].

FUNCTION (ФУНКЦИЯ) Нажмите дисплейную клавишу [COMPAR].

Нажмите дисплейную клавишу [EXEC] для того, чтобы
начать сравнение данных.

7.3.7
Передача данных на
устройство записи
ПЗУ (ROM WRITER) и
передача данных из
него
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Если изготовитель станка предоставляет клавиатуру MDI, на
которой отсутствуют клавиши управления курсором для
PMC-МОДЕЛИ SA1/SA3 серии FS 20, обратите внимание на
следующие методы работы. Цепные схемы не могут редактиро-
ваться при помощикарты памяти редактирования цепных схем.

В каждом окне настройки, если задается какой-либо элемент,
курсор автоматически перемещается к следующему элементу,
который должен быть задан. Если отсутствует необходимость
изменить элемент, на котором находится курсор, повторно
задайте то же самое значение. Если был задан элемент в нижней
части окна, курсор автоматически перемещается на элемент в
верхней части окна (настройка CHANNEL (КАНАЛА)). Если
нажимается клавиша возврата (крайняя слева дисплейная
клавиша) для выхода из окна ввода-вывода, курсор
автоматически перемещается в верхнюю часть окна. Пример
установки элементов представлен далее.

Пример 1) Если программа цепной схемы выводится на
автономный программатор (такой как P-G или
персональный компьютер)

1 Установка канала (CHANNEL) :
Введите номер требуемого канала, затемнажмите
клавишу <INPUT> (ВВОД) или [(NO.)] (НОМ.).
Для того, чтобы использовать текущее значение,
просто нажмите клавишу <INPUT> (ВВОД) или
[(NO.)] (НОМ.).

2 Установка устройства (DEVICE) :
Нажмите клавишу [HOST]. Курсор вернется в
положение для установки канала (CHANNEL)
для того, чтобы сделать возможной настройку
канала (CHANNEL).

Пример 2) Если программа цепной схемы записывается в
ППЗУ

1 Установка канала (CHANNEL) :
Установка не требуется. Для того, чтобы пере-
местить курсор, выполните операцию, которая
описана в шаге 1Примера 1.

2 Установка устройства (DEVICE) :
Нажмите клавишу [F-ROM].

3 Установка функции (FUNCTION) :
Установка не требуется. Для того, чтобы изме-
нить установку канала (CHANNEL), нажмите
клавишу [WRITE] (ЗАПИСЬ) для возврата кур-
соравположениеустановкиканала (CHANNEL).

Пример 3) Если программа цепной схемы или параметр PMC
считываются с FDCAS (M-CARD) (КАССЕТЫ
(КАРТЫПАМЯТИ)) или записываются на них

1 Установка канала (CHANNEL) :
См.шаг 1Примера 1 (или шаг 1Примера 2).

2 Установка устройства (DEVICE) :
Нажмите клавишу [FDCAS] ([M-CARD])
(КАССЕТА (КАРТА ПАМЯТИ)).

7.3.8
Примечание по
использованию
клавиатурыMDI без
клавиш управления
курсором (для FS20
PMC-МОДЕЛЬ
SA1/SA3)
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3 Установка типа данных (DATA KIND) :
Нажмите клавишу [LADDER] для операции
цепной схемы. Нажмите клавишу [PARAM] для
операции параметра PMC.

4 Установка функции (FUNCTION) :
Нажмите клавишу [READ]/[WRITE]
(СЧИТЫВАНИЕ/ЗАПИСЬ).

5 Установка номера файла (FILE NO.) :
Введите номер требуемого файла или имя файла,
затем нажмите клавишу <INPUT> (ВВОД) или
клавишу [EXEC]. Если используется текущее
значение, просто нажмите клавишу <INPUT>
(ВВОД). Курсор автоматически вернется в поло-
жение установки канала (CHANNEL).Установка
может быть изменена.

В каждом из примеров нажатие клавиши [EXEC] после
установки данных приводит к выполнению соответствующей
обработки.
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Сообщение CONTENTS (СОДЕРЖАНИЕ) → OPERATION (ОПЕРАЦИЯ)

PROGRAM ALREADY EXISTS
(ПРОГРАММА УЖЕ СУЩЕСТВУЕТ)

Программа уже храниться во флэш--ПЗУ (во время проверки на наличие
свободного места).

PROGRAM ALREADY EXISTS (EXEC?)
(ПРОГРАММА УЖЕ СУЩЕСТВУЕТ.
ВЫПОЛНИТЬ?)

Программа уже храниться во флэш--ПЗУ (во время записи или удаления
данных).
Действие) Повторнонажмите клавишуEXECприотображениисообщения.

Затем данные записываются или удаляются.

PROGRAMNOTHING (ПУСТО ВПРОГРАММЕ) Программа отсутствует во флэш--ПЗУ.

ERASE ERROR (ОШИБКА СТИРАНИЯ) Флэш--ПЗУ не исправно и его необходимо заменить.
П й FANUC

Ф
WRITE ERROR (ОШИБКА ЗАПИСИ)

р д
Проконсультируйтесь с сервисным центром FANUC.

Ф
Л READ ERROR (ОШИБКА СЧИТЫВАНИЯ)Л
Э
Ш

ANOTHERUSED (ИСПОЛЬЗУЕТСЯДРУГИМ
УСТРОЙСТВОМ)

Флэш--ПЗУ используется другим устройством, отличным от PMC.

--
П
З
У

MUST BE IN EMG STOP NOT EMG STOP
(ДОЛЖНО БЫТЬ В СОСТОЯНИИ АВАРИЙ--
НОЙ ОСТАНОВКИ. НЕТ СОСТОЯНИЯ
АВАРИЙНОЙ ОСТАНОВКИ)

ЧПУ не находится в состоянии аварийной остановки.

NO OPTION (НЕТ ОПЦИИ) Отсутствует опция кассеты ПЗУ.

SIZE ERROR (ОШИБКА РАЗМЕРА) Размер программы превышает размер флэш--ПЗУ (во время записи
программы последовательности).
Действие) Воспользуйтесь функцией CONDENSEM (окно EDIT/CLEAR

(РЕДАКТИРОВАНИЕ/УДАЛЕНИЕ)). Если ошибка продолжает
возникать, необходимо увеличить размер флэш--ПЗУ.

Размер программы превышает размер ОЗУ (во время считывания
программы последовательности).
Действие) Размер ОЗУ необходимо увеличить.

Х
О
С
Т

I/O OPEN ERROR nn
(ОШИБКА РАЗРЫВА ПРИ
ВВОДЕ--ВЫВОДЕ)

nn = --1: Интерфейс RS--232C используется другим устройством,
отличным от PMC.
Действие) Проверьте используется ли другим устройством интерфейс

RS--232C. Проверте в окне установки в режиме онлайн
(Раздел 8.5.1 Части III), что для элемента RS--232C указано
NOT USE (НЕ ИСПОЛЬЗУЕТСЯ).

nn = 6: Отсутствует опция RS--232C.
nn = 20: Интерфейс RS--232C подсоединен некорректно.
Действие) Проверьте соединения и установку, чтобы канал и скорость

передачи данных в бодах были правильными.Т

К
А
С
С
Е

I/O WRITE ERROR nn (ОШИБКА ЗАПИСИ
ПРИ ВВОДЕ--ВЫВОДЕ)

nn = 20: Интерфейс RS--232C подсоединен некорректно.
Действие) Проверьте соединения и установку, чтобы канал и скорость

передачи данных в бодах были правильными.
nn = 22: Невозможно осуществить соединение надлежащим образом.
Действие) Проверьте не отсоединен ли кабель.

Е
Т
А

Д
Р

I/O READ ERROR nn
(ОШИБКА СЧИТЫВАНИЯ ПРИ
ВВОДЕ--ВЫВОДЕ)

nn = 20: Интерфейс RS--232C подсоединен некорректно.
Действие) Проверьте соединения и установку, чтобы канал и скорость

передачи данных в бодах были правильными.
nn = 22: Невозможно осуществить соединение надлежащим образом.
Действие) Проверьте не отсоединен ли кабель.Р

У
Г
И

ADDRESS IS OUT OF RANGE (xxxxxx)
(АДРЕС НАХОДИТСЯ ВНЕ ДИАПАЗОНА)

Произошлапередача данных,отличныхот хранимыхв областиотладочного
ОЗУ PMC. xxxxxx : Адрес передачи

И
Е DATA ERROR (ОШИБКА ДАННЫХ) Были считаны непредусмотренные данные.

Действие) Проверьте кабель и установку (скорость).
Если программа на C считывается в Серии 16i/18i:
Действие) Очистите область языка C, нажав дисплейные клавиши

[EDIT], [CLEAR], [CLRLNG], а затем [EXEC].

PROGRAM DATA ERROR
(ОШИБКА ДАННЫХ ПРОГРАММЫ)

Вывод данных содержит ошибку
Действие) В окне сигнала тревоги просмотрите сведения о сигнале тревоги.

7.4
СООБЩЕНИЯ ОБ ОШИБКАХ
ВВОДА-ВЫВОДА
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CONTENTS (СОДЕРЖАНИЕ) → OPERATION (ОПЕРАЦИЯ)Сообщение

CREATE ERROR (ОШИБКА СОЗДАНИЯ) Неправильное имя файла.
Действие) Присвойтеимяфайлувформ.MS--DOS (см.шаг (5)Раздела7.2).

NO MORE SPACE (ОТСУТСТВУЕТ МЕСТО)
WRITE ERROR (ОШИБКА ЗАПИСИ)

Объем карты памяти не достаточен.
Действие) Замените карту памяти или удалите ненужные файлы и

повторите попытку.

NOT READY (НЕ ГОТОВО) Карта памяти не установлена.
Действие) Проверьте правильность установки карты памяти.

MOUNT ERROR (ОШИБКА УСТАНОВКИ) Карта памяти не отформатирована.
Действие) Отформатируйте карту памяти (см.шаг (a) Подраздела 7.3.4).

WRITE PROTECT (ЗАЩИТА ОТ ЗАПИСИ) Карта памяти защищена.
Действие) Снимите защиту карты памяти.

П

BATTERY ALARM
(СИГНАЛ ТРЕВОГИ БАТАРЕИ)

Заряд батареи карты памяти не достаточен.
Действие) Замените батарею карты памяти.

П
А
М
Я

FILE NOT FOUND (ФАЙЛ НЕ НАЙДЕН) Не найден заданный номер файла или имя файла.
Действие) Проверьте номер файла или имя файла при помощи LIST

(ВЫВОД СПИСКА).Я
Т
Ь

DELETE ERROR (ОШИБКА УДАЛЕНИЯ) Невозможно удалить файл.
Действие) Измените атрибуты файла.

К
А

PROGRAM ALREADY EXISTS
(ПРОГРАММА УЖЕ СУЩЕСТВУЕТ)

Имя файла уже существует.
Действие) Измените имя файла на другое.А

Р
Т
А

I/O WRITE ERROR nn
(ОШИБКА ЗАПИСИ ПРИ ВВОДЕ--ВЫВОДЕ)
I/O READ ERROR nn
(ОШИБКА СЧИТЫВАНИЯ ПРИ
ВВОДЕ--ВЫВОДЕ)
I/O COMPARE ERROR nn
(ОШИБКА СРАВНЕНИЯ ПРИ
ВВОДЕ--ВЫВОДЕ)
I/O DELETE ERROR nn
(ОШИБКА УДАЛЕНИЯ ПРИ
ВВОДЕ--ВЫВОДЕ)
I/O LIST ERROR nn
(ОШИБКА ВЫВОДА СПИСКА ПРИ
ВВОДЕ--ВЫВОДЕ)
I/O FORMAT ERROR nn
(ОШИБКА ФОРМАТИРОВАНИЯ ПРИ
ВВОДЕ--ВЫВОДЕ)

nn = 30: Карта памяти не установлена.
Действие) Проверьте правильность установки карты памяти.
nn = 31: Невозможно выполнить запись данных на карту памяти.
Действие) Снимите защиту карты памяти.

Замените карту памяти на карту СОЗУ.
nn = 32: Заряд батареи карты памяти не достаточен.
Действие) Замените батарею карты памяти.
nn = 102: Объем карты памяти не достаточен.
Действие) Замените карту памяти или удалите ненужные файлы и

повторите попытку.
nn = 135: Карта памяти не форматирована.
nn = 105: Повторение
Действие) Отформатируйте карту памяти.
nn = 114: Заданный файл не найден.
Действие) Проверьте номер файла или имя файла при помощи LIST

(ВЫВОД СПИСКА).
nn = 115: Заданный файл защищен.
Действие) Проверьте атрибут файла.

П
З
У

У
С
Т
Р
О
Й

SIZE OVER WRITE
(ПРЕВЫШЕНИЕ РАЗМЕРА ПРИ ЗАПИСИ)

Размер ПЗУ меньше размера программы.
Действие) Увеличьте размер ПЗУ.

Й
С
Т
В
О
З
А
П
И
С
И

ROM WRITER ERROR nnnnn
(ОШИБКА УСТРОЙСТВА ЗАПИСИ ПЗУ)

Возникла ошибка в устройстве записи ПЗУ.
Действие) См. “Руководство по эксплуатации устройства записи ПЗУ.”

О
Б

COMPARE ERR XXXXXX
(ОШИБКА СРАВНЕНИЯ) =
AA:BB CONT?(Y/N)

Данные устройства (DEVICE) и PMC отличаются.
XXXXXX : Адрес
aa : Данные в PMC
bb : Данные в устройстве (DEVICE)
Действие) При продолжении нажмите клавишу Y.

В противном случае нажмите клавишу N.Б
Щ
И
Е

DATA ERROR
(ОШИБКА ДАННЫХ)

Были считаны непредусмотренные данные.
Действие) Проверьте кабель и установку (скорость).
Если программа на C считывается в Серии 16i/18i:
Действие) Очистите область языка C, нажав дисплейные клавиши [EDIT],

[CLEAR], [CLRLNG], а затем [EXEC].

PROGRAM DATA ERROR
(ОШИБКА ДАННЫХ ПРОГРАММЫ)

Вывод данных содержит ошибку
Действие) В окне сигнала тревоги просмотрите сведения о сигнале тревоги.
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Элементы данных программы последовательности, хранимые в
EPROM, могут быть скопированы в модуль отладочного ОЗУ
прииспользованииPMC-SA1, PMC-SA2, PMC-SBиPMC-SB2.

Далее показана взаимосвязь между функцией и дисплейными
клавишами.

RUN EDIT I/O

EXEC CANCEL (NО.)

NEXT

RETURN

SYSPRM MONIT

ROM

CPYTTL CPYLAD CPYSYM

COPY

CPYALL CPYMDL

NEXT

CPYMSG

Копирует данные заголовка.

Копирует программу цепной схемы.

Копирует символьные данные и данные комментариев .

Копирует данные сообщений.

7.5
ФУНКЦИЯ
КОПИРОВАНИЯ
ПРОГРАММЫ
ПОСЛЕДОВАТЕЛЬ-
НОСТИ

7.5.1
Копирование данных
заголовка [CPYTTL]

7.5.2
Копирование
программы цепной
схемы [CPYLAD]

7.5.3
Копирование
символьных данных и
данных комментариев
[CPYSYM]

7.5.4
Копирование данных
сообщений [CPYMSG]
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Копирует все программы последовательности в отладочное
ОЗУ.

Копирует данные модуля ввода-вывода.

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
Если данные модуля ввода--вывода отличаются от
данных, выбранных в настоящий момент, во время
копирования согласно Подразделам 7.5.5 или 7.5.6,
отключите питание и повторно запустите систему.

Два канала не могут использоваться одновременно для
интерфейса считывателя/перфоратора. Перед выполнением
операций ввода-вывода убедитесь, что системы, отличные от
PMC, завершили свою работу, а обработка происходит через
интерфейс считывателя перфоратора в программе PMC.

7.5.5
Копирование программ
последовательности
[CPYALL]

7.5.6
Копирование данных
модуля
ввода-вывода
[CPYMDL]

7.6
ОГРАНИЧЕНИЯ
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8 ФУНКЦИИОТОБРАЖЕНИЯ ОБЛАСТЕЙ ПАМЯТИИ
ОТЛАДКИПРОГРАММЫ (MONIT)

Нажмите дисплейную клавишу [MONIT] в меню основного
программатора для того, чтобы отобразить меню основного
контроля, представленное на Рис. 8.Нажатие соответствующей
дисплейной клавиши дает пользователю возможность
отобразить области памяти, используемые для записи
пользовательских программ на языке С, или отладить
программу.

f : Может использоваться
× : Не может использоваться

∆ : Может использоваться (с некоторыми ограничениями)

PA1 PA3 SA1 SA2 SA3 SA5 SB SB2 SB3 SB4 SB5 SB6 SC SC3 SC4 NB NB2

× × × × × × × × × × ∆ ∆ ○ ○ ○ ○ ○

ПРИМЕЧАНИЕ
Функции, отмеченные ∆, могут использоваться на
станках Серии 16i/18i при условии установки платы
языка C.
Рабочее ОЗУ необходимо (A02B--0120--H987 для
PMC--SC, SC3 и SC4 и A02B--0162--J151 или
A02B--0162--J152 для PMC--NB и NB2).

Подобные функции упрощают отладку пользовательской
программы, разработанной изготовителем станка на языке C.
Если установки содержат ошибки, то это может привести к
возникновению системной ошибки или выключению системы.
Правильно задайте установки.

Подробную информацию о работе см. в “Руководстве по
программированию PMC-SC/SC3/SC4/NB/NB2 (Язык C)”
(B-61863E-1).

На следующем рисунке представлены дисплейные клавиши,
соответствующие данным функциям.

RUN
(STOP)

EDIT I/O

GDT USRMEM

RET

SYSPRM MONIT

DEBUGDBGLAD

III 8.4 III 8.1 III 8.2 III 8.3

ONLINE

III 8.5
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PMC MONITOR MENU MONIT STOP

SELECT ONE OF FOLLOWING SOFT KEYS

DBGLAD : DEBUG LADDER DIAGRAM

GDT : DESCRIPTOR TABLE MAP

USRMEM : USER MEMORY INFORMATION

DEBUG : DEBUG FUNCTION

[DBGLAD] [ ONLINE ] [ GDT ] [USRMEM] [DEBUG ]

Pис . 8 Меню основного контроля
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Информация о пользовательской программе, закодированной
на C

GDT Nos. (ГЛОБАЛЬНЫЕ ТАБЛИЦЫ ДЕСКРИПТОРОВ
Ном.) Могут быть отображены числа от 32 до 95, заданные в
пользовательской программе.

Для заданных глобальных таблиц дескрипторов может быть
также сформирован дамп.

На следующем рисунке представлены дисплейные клавиши,
соответствующие данной функции.

GDT USRMEM DEBUG

NO.SRH M.DUMP

NEXT

RET

SEARCH INPUT

BYTE WORD D.WORD

RET

(1) Нажмите дисплейную клавишу [GDT] для того, чтобы ото-
бразить информацию пользовательской глобальной табли-
цы дескрипторов, которая представлена на Рис. 8.1.1 (a).

(2) Воспользуйтесь клавишей [NO. SRH] (НОМ.ПОИСКА)для
того, чтобы осуществить поиск глобальной таблицы
дескрипторов с требуемым номером.

(3) Нажмите клавишу [M. DUMP] (ДАМППАМЯТИ) для того,
чтобы сформировать дамп данных, соответствующих
номеру глобальной таблицы дескрипторов, который
отображается вверху.

(4) Нажмите клавишу [NEXT] (СЛЕДУЮЩИЙ) в окне дампа
памяти.

При нажатии клавиши [BYTE] (БАЙТ) отображаются
данные в виде блоков байт.

Нажатие клавиши [WORD] (СЛОВО) приводит к отобра-
жению данных в виде блоков слов, при этом одно слово
равно двум байтам. Нажатие клавиши [D. WORD]
(ДВОЙНОЕ СЛОВО) приводит к отображению данных в
виде блоков двойных слов, т.е. четырех байт.

См. Рис. 8.1.1 (b).

(5) Если бит 4 удерживающего реле K17 устанавливается в 1,
содержимое ОЗУ может быть изменено в виде блоков
заданной длины в окне дампа памяти, путем установки
курсора на данные, которые необходимо изменить.

8.1
ОТОБРАЖЕНИЕ
GDT (ГЛОБАЛЬНОЙ
ТАБЛИЦЫ
ДЕСКРИПТОРОВ)

8.1.1
Операция
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ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ
В зависимости от установок пользовательская
программа может работать с ошибками, приводя к
возникновению системной ошибки. Убедитесь, что
установки задаются правильно.

PMC DESCRIPTOR TABLE(GDT) MONIT RUN

NO. ACCESS USE BASE LIMIT
032 RW 16 0016000AH 0000056FH
033 RW 16 0016005AH 0000023FH
034 RW 16 00160300H 00000040H
035 RW 16 00160340H 00000234H
036 ER 16 00823000H 00000058H
037 ER 16 0084FB7CH 0000070AH
038 NULL DESCRIPTOR
039 ER 16 0084FF88H 0000292FH
040 RW 16 00160A6CH 0000005AH
041 RW 16 00160600H 00000402H
>

[NO.SRH] [ ] [ ] [M.DUMP] [ ]

Pис . 8.1.1 (a) Информация о пользовательской глобальной
таблице дескрипторов

PMC DESCRIPTOR TABLE(GDT) MONIT RUN

NO. ACCESS USE BASE LIMIT
032 RW 16 0016000AH 0000056FH
033 RW 16 0016005AH 0000023FH

[NO.SRH] [ ] [ ] [M.DUMP] [ ]

PMC MEMORY DUMP(GDT NO.032) MONIT RUN

103:0000 0000 0000 0000 0000 0000 ......
103:0010 0000 0000 0000 0000 0000 ......
103:0020 0000 0000 0000 0000 0000 .....

∽∽

Информация
дампа таблицы
GDT НОМ.32

Pис . 8.1.1 (b) Дамп памяти
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NO. ACCESS USE BASE LIMIT

32 ER 16 00862340H 0000523FH

Предел сегмента

База сегмента

Тип сегмента

Атрибут сегмента

GDT NO. (ГЛОБАЛЬНАЯ ТАБЛИЦА
ДЕСКРИПТОРОВ НОМ.)

(1) Атрибут доступа сегмента

Код Описание

RO Сегмент данных только для чтения

RW Сегмент данных для чтения/записи

ROD Сегмент данных с расширением сверху вниз только для чтения

RWD Сегмент данных с расширением сверху вниз для чтения/записи

EO Сегмент кода только для исполнения

ER Сегмент кода для исполнения/считывания

(2) Тип сегмента

Код Описание

16 16--битный сегмент

32 32--битный сегмент

ПРИМЕЧАНИЕ
Пользовательская программа, созданная припомощи
компилятора IC286, разбитая на сегменты в виде
блоков по 16 бит.

(3) Неопределенный сегмент

NULL DESCRIPTOR (НУЛЕВОЙ ДЕСКРИПТОР)
отображается для неопределенного сегмента.

8.1.2
Описания
отображаемых
элементов
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Может отображаться информация о сегментах следующих
областей, которая определена пользовательской программой
для каждой задачи, и для содержимого данных областей могут
быть сформированы дампы.

DОбласть данных

DОбласть стека

DОбласть общей памяти

Программное обеспечение управления PMC динамически
распределяет области, упомянутые выше, на участках, которые
отличаются от участков, которые определеныпользовательской
программой.

Система распределяет области данных при активации. Если
система не активируется после загрузки пользовательской
программы, область данных будет помещенапо адресу,который
определен в пользовательской программе.Убедитесь в наличии
ссылки на область после запуска системы.

На следующем рисунке представлены дисплейные клавиши,
соответствующие данной функции.

GDT USRMEM DEBUG

TASK.D TASK.S COM.D M.DUMP

NEXT

RET

SEARCH INPUT

BYTE WORD D.WORD

RET

(1) Нажмите дисплейную клавишу [USRMEM]. В зависимости
от того, какая дисплейная клавиша будет нажата следующей
(см. далее), информация о памяти задач отобразится в окне
как показано на Рис. 8.2.1 (a) - (c).

Дисплейные клавиши

[TASK. D] : Отображает информацию о распределении
данных задач.

[TASK. S] : Отображает информацию о распределении
стеков задач.

[COM.D] : Отображает информацию о распределении
общей памяти.

(2) Область данных задач и область стека отображаются для
каждого идентификатора задачи. Отображается инфор-
мация обо всей общей памяти, которая определяется
пользовательскими операторами управления каналами
связи.

8.2
ОТОБРАЖЕНИЕ
ИНФОРМАЦИИ О
РАСПРЕДЕЛЕНИИ
ПАМЯТИ ДЛЯ ПОЛЬ-
ЗОВАТЕЛЬСКОЙ
ПРОГРАММЫ,
ЗАКОДИРОВАННОЙ
НА C.

8.2.1
Операция
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(3) Нажатие клавиши [M.DUMP] (ДАМППАМЯТИ) в каждом
из окон с информацией о распределении делает возможным
формированиедампас содержимымпамяти,относящимсяк
элементу, который отображается вверху.

(4) Операции в окне дампа памяти аналогичны описанным в
Разделе 8.1.

(5) Если бит 4 удерживающего реле K17 устанавливается в 1,
содержимое ОЗУ может быть изменено в виде блоков
заданной длины в окне дампа памяти, путем установки
курсора на данные, которые необходимо изменить.

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ
В зависимости от установок пользовательская
программа может работать с ошибками, приводя к
возникновению системной ошибки. Убедитесь, что
установки задаются правильно.

PMC USER MEMORY(TASK DATA) MONIT RUN

ID NAME GDT BASE LIMIT
10 TASK-O01 039 00160050H 00010100H
11 TASK-O02 040 00160060H 00004100H
12 TASK-O03 041 00160070H 00005100H
13 TASK-O04 042 00160080H 00000160H
14 TASK-O05 043 00160210H 00000170H
15 TASK-O06 044 00160110H 00000110H

>

[TASK.D] [TASK.S] [COM.D ] [M.DUMP] [ ]

Pис . 8.2.1 (a) Информация об области данных задач

PMC USER MEMORY(TASK STACK) MONIT RUN

ID NAME GDT BASE LIMIT
10 TASK-O01 239 00161050H 00010100H
11 TASK-O02 240 00161060H 00004100H
12 TASK-O03 241 00161070H 00005100H
13 TASK-O04 242 00161080H 00000160H
14 TASK-O05 243 00161210H 00000170H
15 TASK-O06 244 00161110H 00000110H

>

[TASK.D] [TASK.S] [COM.D ] [M.DUMP] [ ]

Pис . 8.2.1 (b) Информация об области стека задач
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PMC USER MEMORY(COMMON DATA) MONIT RUN

NO. GDT BASE LIMIT
01 042 00162010H 00000100H
02 045 00162020H 000A0100H
03 047 00162030H 0000D000H
04 048 00162040H 0000A100H

>

[TASK.D] [TASK.S] [COM.D ] [M.DUMP] [ ]

Pис . 8.2.1 (c) Информация об области данных общей памяти

(1) Элементы, отображаемые для области данных задач и
области стека

ID NAME GDT BASE LIMIT

10 TASK-001 032 00160010H 00000100H

Предел сегмента

База сегмента

GDT NO. (ГЛОБАЛЬНАЯ ТАБЛИЦА
ДЕСКРИПТОРОВ НОМ.)
Имя задачи

Идентификатор задачи

(2) Элементы, отображаемые для области общей памяти

NO GDT BASE LIMIT

01 032 00160010H 00000100H

Предел сегмента

База сегмента

GDT NO. (ГЛОБАЛЬНАЯ ТАБЛИЦА
ДЕСКРИПТОРОВ НОМ.)
Общая память ном.

8.2.2
Отображаемые
элементы
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Существует два способа проверить работает ли пользо-
вательская программа так, как это планировалось. Один из них
состоит в том, чтобы выполнить программу во время
отображения последовательности на внешнем устройстве,
таком как дисплей.Другой заключается в том, чтобы выполнить
программу в заданной точке (точка прерывания) и проверить
корректны ли внутренние элементы данных, такие как рабочие
области программы.

ФункцияотладкиPMCпроверяет работупрограммприпомощи
точек прерывания.

(1) Число точек прерывания: До 4

(2) Число участков для отслеживания: 8

(3) Объем памяти, используемый для хранения отслеживаемых
данных: До 256 байт, до 32 байт для каждой отслеживаемой
части

Нажмите дисплейнуюклавишу [DEBUG] (ОТЛАДКА) для того,
чтобы отобразить окно параметров отладки. Нажатие клавиши
[D.DUMP] (ДАМП ДАННЫХ) в окне параметров позволяет
отобразить содержимое регистров ЦП и заданные внутренние
элементы данных в точке прерывания.

Для того, чтобы вернуться из окна отображения данных в окно
параметров, нажмите дисплейную клавишу [D.PRM]
(ПАРАМЕТРЫ ДАННЫХ).

После установки параметров, но до прерывания программы в
нижнем правом углу окна PMC мигает DBG. Номер точки
прерывания BP1 - BP4 также отображается в нижней части окна
функции отладки. Если программа прерывается в контрольной
точке, то в нижнем правом углу окна PMC мигает BRK. В тоже
время, номер точки прерывания от BP1 до BP4, отображается в
обратном порядке в нижней части окна функции отладки.

На следующем рисунке представлены дисплейные клавиши,
соответствующие данной функции.

GDT USRMEM DEBUG

D.DUMP BRK.NO EXEC INIT

RET

D.PRM BRK.NO

RET

8.3
ОТЛАДКА

8.3.1
Спецификации

8.3.2
Работа
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При использовании функции отладки, необходимо задать
условия прерывания в окне параметров.При использовании 9”
экрана, нажмите клавишу <PAGE↓> для того, чтобы отследить
область данных для точки прерывания.

(1) Установка параметров
(a) BREAKSEG.ADR(АДРЕССЕГМЕНТАПРЕРЫВАНИЯ)

Задайте исполнительный адрес точки прерывания при
помощи адреса сегмента. При обращении к данным,
задайте адрес прерывания при помощи адреса сегмента.
Воспользуйтесь клавишей, такой как EOB (КОНЕЦ
БЛОКА) для определения границ сегмента и смещения.
Не используйте алфавитно-цифровые клавиши.

ПРИМЕЧАНИЕ
При обращении к данным расстояния между грани--
цами принимается равным одинаковым промежуткам
или4байтамвсоответствиистипомдлиныобращения
ACCESS LENGTH, который описан далее.
Пример)
ЕслиадреспрерыванияGDT.NO=32,OFFSETADDRESS
=101,задайте103;101,полученоприпомощиследую--
щей формулы:

32 (GDT.NO) x 8+ 3= 259= 103 (шестнадцатеричное)
S Если задается длина обращения типом слово

(ACCESS LENGTH = WORD) при помощи BREAK
SEG.ADR = 103; 101
Обращение к 103; 100--101 приводит к останову.

S Если задается длина обращения типом двойное
(ACCESS LENGTH = D.WORD) при помощи BREAK
SEG.ADR = 103; 101
Обращение к 103; 100--103 приводит к останову.

(b) BREAK COND. (УСЛОВИЕ ПРЕРЫВАНИЯ)
Задайте условие прерывания.
0 (EXEC) (ВЫПОЛНЕНИЕ):

Программапрерывается в заданномисполнительном
адресе.

1 (WRITE)(ЗАПИСЬ):
Программа прерывается при записи данных по
заданному адресу.

2 (READ/WRITE) (СЧИТЫВАНИЕ/ЗАПИСЬ):
Программа прерывается при записи данных или при
считывании данных из заданного адреса.

(c) ACCESS LENGTH(ДЛИНА ОБРАЩЕНИЯ)
Задайте тип адреса точки прерывания.
0 (BYTE) (БАЙТ):

Адрес задается в виде блоков байт для операции
считывания/записи в заданном адресе и для
прерывания программыв заданномисполнительном
адресе.

8.3.3
Окно параметров
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1 (WORD) (СЛОВО):
Адрес задается в виде блоков слов для операции
считывания/записи в заданном адресе

2 (D.WORD) (ДВОЙНОЕ СЛОВО):
Адрес задается в виде блоков из двух слов для
операции считывания/записи в заданном адресе.

(d) PASS COUNT (ЧИСЛО ПРОХОДОВ)

Задайте число раз, котороедолжно выполниться условие
прерывания, прежде чем произойдет прерывание
программы, в диапазоне от 1 до 65535.

(e) TASK ID (ИДЕНТИФИКАТОР ЗАДАЧИ)

Задайте идентификатор задачи программы. Данный
параметр удобен для идентификации программы, если
она будет прервана в контрольной точке, которая
находится в функции, которая вызывается из ряда задач,
или находится в общей памяти.

(f) TASK STATUS (СОСТОЯНИЕ ЗАДАЧИ)

Укажите как должна обрабатываться задача при
прерывании программы.

0 (PASS) (ПРОХОД): Задача продолжается после того,
как программа прервана.

1 (STOP) (ОСТАНОВ):Происходит останов пользова-
тельской задачи, если программа
прервана. В программе цепной
схемы останова не происходит.

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
Длятого,чтобыповторнозапуститьпользовательскую
программу, нажмите клавишу [STOP] (ОСТАНОВ) для
того, чтобы остановить программу последователь--
ности, а затем нажмите клавишу [RUN] (ЗАПУСК) для
того, чтобы запустить программу в основном меню
при помощи функции ЗАПУСКА/ОСТАНОВА
(RUN/STOP).

(g) BREAK AVAIL. (НАЛИЧИЕ ПРЕРЫВАНИЯ)

Задайте действительныилине действительныпараметры
для каждой точки прерывания.

(h) NO. TRACEADR. (НОМ.АДРЕСАОТСЛЕЖИВАНИЯ)

При помощи адресов сегментов задайте до восьми
адресов, в которых будут отслеживаться данные при
прерываниипрограммыв контрольной точке.До 32 байт
сохраняется для каждого адреса.

Воспользуйтесь клавишей, такой как EOB (КОНЕЦ
БЛОКА) для определения границ сегмента и смещения.
Не используйте алфавитно-цифровые клавиши.

Только для инициализации данных адресов введите 0; 0.
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ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
Если адреса задаются с ошибками, то следующие два
элемента TYPE (ТИП)и LENGTH (ДЛИНА) немогут быть
заданы.

(i) TYPE (ТИП)

Задайте тип адреса для отображения отслеживаемых
данных.

0 (BYTE) (БАЙТ):
Данные отображаются в байтах.

1 (WORD) (СЛОВО):
Данные отображаются в виде блоков слов.

2 (D.WORD) (ДВОЙНОЕ СЛОВО):
Данные отображаются в виде блоков двойных слов.

(j) LENGTH (ДЛИНА)

Задайте длину отслеживаемых данных, которые будут
отображены.

(2) Начало обработки точки прерывания

Если параметры для каждой из точек прерывания заданы
корректно, нажмите дисплейную клавишу [EXEC]
(ВЫПОЛНИТЬ) в окне параметров для того, чтобы
запустить обработку точки прерывания, которая выбрана в
данный момент. Номер точки прерывания BP1 - BP4
отображается в нижней части окна функции отладки.

(3) Инициализация данных, используемая для отладки

Для того, чтобы инициализировать параметры и память,
которые используются для хранения отслеживаемых
данных, нажмите дисплейную клавишу [INIT]
(ИНИЦИАЛИЗАЦИЯ) в окне параметров.Затемпараметри
памятьдля точкипрерывания,котораявыбранавнастоящий
момент, инициализируются.

(4) Смена точки прерывания

Может быть задано до четырех точек прерывания. Для
каждой точки прерывания задаются параметры и
сохраняются отслеживаемые данные. Для того, чтобы
выбрать требуемуюточкупрерывания,нажмитедисплейную
клавишу [BRK.NO] (НОМЕР ПРЕРЫВАНИЯ) в окне
параметров.Точкапрерывания выбирается впоследователь-
ности BP1, BP2, BP3 и BP4.
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PMC DEBUG (PARAM) MONIT RUN

BREAK POINT NO.1

BREAK SEG.ADR = 0000:00000000
BREAK COND. = 0 ( 0:E 1:W 2:RW )
ACCESS LENGTH = 0 ( 0:B 1:W 3:D )
PASS COUNT = 32767
TASK ID = 1 ( 0:ALL / 10-25 )
TASK STATUS = 0 ( 0:PASS 1:STOP )
BREAK AVAIL. = 0 ( 0:NO 1:YES )

>

[D.DUMP] [BRK.NO] [ EXEC ] [ INIT ] [ ]

Pис . 8.3.3 (a) Окно для задания условия прерывания

PMC DEBUG (PARAM) MONIT RUN

BREAK POINT NO.1
NO. DUMP ADR. TYPE LENGTH

(0:B/1:W/2:D) (32BYTE)
01 0000:00000000 0 10
02 0000:00000000 1 9
03 0000:00000000 2 8
04 0000:00000000 0 7
05 0000:00000000 1 6
06 0000:00000000 2 5
07 0000:00000000 0 4
08 0000:00000000 1 3
>

[D.DUMP] [BRK.NO] [ EXEC ] [ INIT ] [ ]

Pис . 8.3.3 (b) Окно для задания отслеживаемых данных
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Если программа прерывается при выполнении условия
прерывания, которое задано в окне параметров, то в нижнем
правом углу окна PMC мигаетBRK.Номер контрольной точки,
в которой программа была прервана, отображается в обратном
порядке в нижней части окна функции отладки.

Для того, чтобы отобразить отслеживаемые данные, нажмите
дисплейную клавишу [D.DUMP] (ДАМП ДАННЫХ) в окне
параметров, затем нажмите клавишу [BRK.NO] (НОМЕР
ПРЕРЫВАНИЯ) для выбора окна отображения отслеживаемых
данных, которое соответствует точке прерывания.

Отображаются следующие элементы.

(1) REGISTER (РЕГИСТР)
Отображает содержимое регистров ЦП.

(2) MEMORY
Отображает содержимое памяти по адресам отслеживаемых
данных, которые заданы в окне параметров.
Еслисодержимоеотображается нанескольких страницах, то
перейдите в следующее окно,при необходимости используя
клавиши <PAGE↑>, <PAGE↓>, <↑> или <↓>.

PMC DEBUG (DUMP) MONIT RUN
BREAK POINT NO.1(0000:00000000)

REGISTER
EAX=00000000 EBX=00000000 ECX=00000000
EDX=00000000 ESI=00000000 EDI=00000000
EBP=00000000 ESP=00000000 IEP=00000000

DS=0000 ES=0000 FS=0000 GS=0000
SS=0000 CS=0000 EFLAGS=00000000
CONTENS OF MEMORY
01 0000:00000000 00000000 00000000
02 0000:00000000 00000000 00000000

03 0000:00000000 00 00 00 00 00 00 00 00
04 0000:00000000 0000 0000 0000 0000
>

[D.PRM ] [BRK.NO] [ ] [ ] [ ]

Pис . 8.3.4 Окно для отображения отслеживаемых данных

Если параметры, используемые для отладки и отслеживаемые
данные сохраняются в энергонезависимой памяти, то при
отключении питания не происходит их утери.

Если бит 1 удерживающего реле K18 установлен в 1 после того,
как корректно заданы параметры условия прерывания, отладка
автоматически активируется при включении питания.

(1) Задайте адрес прерывания (BREAK SEG.ADR) в области,
которую использует пользовательская программа.
Если адрес прерывания задается в области, которая
используется программным обеспечением управления
PMC, то система может зависнуть.

(2) Функция отладки встроена вЦПи снижает скоростьЦП.Не
используйте даннуюфункциюприобычнойработесистемы.

8.3.4
Окно для
отображения
отслеживаемых
данных

8.3.5
Активация
автоматической
отладки при
включении питания

8.3.6
Примечания
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○ :Может использоваться
× : Не может использоваться

∆ : Для того, чтобы использовать данную функцию требуется

модуль редактирования цепной схемы
PA1 PA3 SA1 SA2 SA3 SA5 SB SB2 SB3 SB4 SB5 SB6 SB7 SC SC3 SC4 NB NB2

× ∆ × × ∆ ○ × × ∆ ○ ○ ○ × × ○ ○ ○ ○

ПРИМЕЧАНИЕ
PMC--PA3 может использоваться с Power Mate--H.

При помощи данной функции пошаговые операции и операции
останова, перечисленные далее, становятся возможными.
Пошаговые операции служат для того, чтобы выполнить цепную
схему в соответствии с заданным шагом (однократная команда,
единичная схема и заданный блок).Операции останова служат для
того, чтобы прервать выполнение цепной схемы, если заданное
условие становится истинным.
(1) Пошаговая операция для выполнения одной команды из

текущего положения.
(2) Пошаговая операция для выполнения одной схемы (одного

контура) из текущего положения.
(3) Пошаговая операция для выполнения от текущего положения

до заданной команды контакта или обмотки.
(4) Операция останова для выполнения, начиная с первогошага и

прерывания выполнения в заданной команде контакта или
обмотки.

(5) Операции останова для останова выполнения цепной схемы
при помощи триггера с условием в виде сигнала.
(Дополнительно может быть задан счетчик триггера.)

(6) Операция останова для останова выполнения цепной схемы
после выполнения одного сканирования. (Дополнительно
может быть задан счетчик сканирования.)

LADDER *TITLE DATA REMARKS 32 BYTES * NET 00001-00004 MONIT RUN

ACC=1 STK=0000 0011 OF=0 SF=1 ZF=1

[SEARCH ] [ STEP ] [ BRKCTL ] [ ] [ DUMP ]

[ RUN ] [ ADRESS ] [ DPARA ] [ONLEDT ] [ RESET ]

X1000.0

X1000.1

ABSDE

Y1000.0

Y1000.1

ACT

SUB36 2
ADDB

D0000
[ 0 ]

1

D0000
[ 0 ]

RST

FGHI

X1000.0

X1000.0

Y1000.3

Y1000.5

Pис . 8.4.1 Окно функции отладки цепной схемы

8.4
ФУНКЦИЯ
ОТЛАДКИ ЦЕПНОЙ
СХЕМЫ

8.4.1
Окно функции отладки
цепной схемы
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Для выполнения этой операции нажмите дисплейную клавишу
[DBGLAD] для вызова следующего меню.

DBGLAD GDT

SEARCH STEP BRKCTL

NEXT

RUN
(STOP)

ADRESS
(SYMBOL)

DPARA
(NDPARA)

RET

Подраздел 8.4.3 Подраздел 8.4.4

USRMEM DEBUG

RESET

DUMP

ONLEDT

ONLINE

Функция дисплейной клавиши соответствует следующей:
(1) [SEARCH] : используется для того, чтобы задать

несколько типов функций поиска.
(2) [STEP] : используется для того, чтобы задать

несколько типов пошаговых функций.
Данная функция не может быть
использована, если выполняется
программа цепной схемы.

(3) [BRKCTL] : используется для задания функций
останова. Данная функция служит для
прерывания выполнения цепной
схемы, если заданное условие
становится истинным. Данная функ-
ция не может использоваться если
программа цепной схемы находится в
процессе выполнения

(4) [DUMP] : используется для того, чтобы
отобразить содержимое адреса PMC в
2 строках в нижней части экрана, там
где обычно отображается последняя
схема (NET).

(5) [RUN] : используется для того, чтобы пере-
ключить режим контроля с останова
на запуск (STOP/ RUN) и наоборот.

(6) [ADRESS] : используется для того, чтобы пере-
ключить режим отображения сим-
волов с символьного на адресный
(SYMBOL/ADDRESS) и наоборот.

(7) [DPARA] : используется для переключения режима для
отображения содержи-мого параметров
функциональной команды из режима
NDPARA (Параметры не отображаются) в
режимDPARA (Отображение параметров)
и наоборот.

(8) [ONLEDT] : используется для редактирования
программы цепной схемы без преры-
вания ее выполнения. Редактирование
ограничивается операциями, которые
не влияют на размер цепной схемы.

(9) [RESET] : используется для инициализации
пошаговой функции и функции останова.

ПРИМЕЧАНИЕ
См. Главу II. 5.3и5.4дляподробнойинформацииошагах
(7) или (8).

8.4.2
Меню дисплейных
клавишфункции
отладки цепной
схемы
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При помощи данной функции возможно выполнение
пошаговых операций, таких как однократный шаг, единичная
схема и шаги блока до заданной команды.

[Функция]

(1) Пошаговая операция для выполнения одной команды из
текущего положения.

(2) Пошаговая операция для выполнения одной схемы (одного
контура) из текущего положения.

(3) Пошаговая операция для выполнения от текущего
положения до заданной команды контакта или обмотки.

[Отображение шага] Результат выполнения шага показан после
цепной схемы. См “Рис. 8.4.1”

“ACC=1 STK=0000 0011 OF=0 SF=0 ZF=1”

ACC : результат операции
STK : содержимое стека (1 байт)
OF : переполнение (0=НЕТ, 1=ДА)
SF : знак (0=НЕТ, 1=ДА)
ZF : нуль (0=НЕТ, 1=ДА)

Для выполнения этой операции нажмите дисплейную клавишу
[STEP] для вызова следующего меню.

SEARCH STEP BRKCTL

ELMMNT NETMNT BLOCK B.SRCH

SEARCH START

RET

DUMP

TRNS.B

Функция дисплейной клавиши соответствует следующей:

(1) [STEP] : Мигающий курсор показывает текущее
положение, в котором прервано выпол-
нение.Перемещением курсора, может быть
задано положение, в котором выполнение
будет прервано.

(2) [ELMMNT] : используется для выполнения одной
команды из текущего положения.

(3) [NETMNT] : используется для выполнения одной схемы
из текущего положения.

(4) [BLOCK] : используется для выполнения команд из
текущего положения до заданной команды.
Если заданная команда не выполняется,
поскольку она пропускается из-за команды
условного перехода JMP или вызова CALL,
то выполнение будет прервано на команде
END END1 (SUB 1), END2 (SUB 2) или
END3 (SUB 48) текущего уровня.

8.4.3
Пошаговая операция
[STEP](ШАГ)
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(5) [B.SRCH] : используется для поиска команды, на
которой в настоящий момент прервано
выполнение.

(6) [TRNS.B] : используется для передачи текущего
состояния сигналов ввода в синхронный
буфер для того, чтобы последующие
команды могли использовать обновленные
данные ввода, если выполнение будет
продолжено из текущего положения.
(Подробнее о синхронном буфере, см. в
Главе I.2.5 Обработка сигналов
ввода-вывода)

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
Обычно,передача всинхронныйбуферавтоматически
выполняется в начале цепной схемы 2--го уровня.

При использовании этой функции выполнение цепной схемы
может быть прервано если заданное условие становится
истинным. Затем, условие в виде сигнала можно проверить.

[Функция]

(1) Операцияостановадля выполнения,начинаяспервогошага
и последующего прерывания в заданной команде контакта
или обмотки. (Дополнительно может быть задан счетчик
триггера для останова после того, как команда выполнилась
заданное количество раз.)

(2) Операция останова для прерывания выполнения цепной
схемы в том случае, если условие триггера, заданное
сигналом, становится истинным. (Дополнительно может
быть задан счетчик триггера для останова после того, как
триггер станет истинным заданное количество раз.)

(3) Операция останова для останова выполнения цепной схемы
после выполнения одного сканирования. (Дополнительно
может быть задан счетчик сканирования для останова после
выполнения сканирования заданное количество раз.)
Выполнение запускается нажатием клавиши [START].

8.4.4
Функция останова
прерывания при
условии [BRKCTL]
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[Отображение заданного триггера]
Заданный адрес, заданное условие и заданный счетчик
показаны в положении, где отображается заголовок.
(См. Рис. 8.4.1.)

“MODE :ON:X0000. 0 : 0 : 0000/12345”

COUNT: счетчик триггера
(текущий счетчик/заданный счетчик)

POINT: точка триггера, в которой проверяется
условие триггера (по умолчанию 0)

0 верхняя часть последовательности 1--го уровня
1 после END1
2 после END2
3 после END3

ADR: заданный адрес триггера

ON : сигнал включается (TRGON),
OFF : отключается (TRGOFF)

См. Раздел II-5.6.

[Отображение заданного сканирования]
Текущий счетчик и заданный счетчик показаны в положении
отображения заголовка.

“SCAN COUNT : 00000/00003”

счетчик сканирования (текущий счетчик/заданный счетчик)

Для того, чтобы выполнить данную функцию, нажмите
дисплейную клавишу [BRKCTL] для отображения меню,
представленного далее.

SEARCH STEP BRKCTL

TRIGER SCAN INIT

TRGON TRGOFF

RET

DUMP

START

Функция дисплейной клавиши [BRKCTL] будет следующей.

(1) [TRIGER] : используется для задания условия триггера
сигналом. Условие триггера должно быть
задано в соответствии со следующим
синтаксисом. Затем начинается выполнение
при помощи нажатия клавиши [START].

“ADR ; PONIT (0-3) ;
COUNT + [TRGON/TRGOFF]”

ADR : заданный адрес триггера
POINT : точка триггера, в которой про-

веряется условие триггера (по
умолчанию 0)
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0 верхняя часть последова-
тельности 1-го уровня

1 после END1
2 после END2
3 после END3

COUNT : счетчикпроверенного триггера (по
умолчанию 1) (1 - 65535)

(2) [TRGON] : используется для того, чтобы задать триггер,
работающий от ”включения”, для прерыва-
ния выполнения, если сигнал переходит из
состояния выключен в состояние включен.

(3) [TRGOFF] : используется для того, чтобы задать триггер,
работающий от ”выключения”, для преры-
вания выполнения, если сигнал переходит из
состояния включен в состояние выключен.

(4) [DUMP] : используется для того, чтобы отобразить
содержимое адресаPMC в 2 строках в нижней
части экрана, там где обычно отображается
последняя схема (NET).

(5) [SCAN] : используется для задания функции останова
при помощи счетчика сканирования. Для
того, чтобы задать счетчик сканирования,
введите следующее.
“счетчик + [SCAN]”. (счетчик: 1 - 65535).
Если счетчик не задан, он принимается
равным 1. После задания счетчика сканиро-
вания, выполнение запускается при помощи
нажатия клавиши [START].

(6) [INIT] : используется для инициализации функции
останова с условием прерывания.

(7) [START] : используется для запуска выполнения после
задания условия останова.
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f : Может использоваться
∆ : См. примечание

× : Не может использоваться

PA1 PA3 SA1 SA2 SA3 SA5 SB SB2 SB3 SB4 SB5 SB6 SC SC3 SC4 NB NB2

× ∆ ∆ × ∆ ○ × × ○ ○ ○ ○ × ○ ○ ○ ○

ПРИМЕЧАНИЕ
1 PMC--PA3 может использоваться с Power Mate--D/H.
2 PMC--SA1 может использоваться с функцией управ--

ления загрузчиком в Серии 21i.
3 PMC--SA3 может использоваться с платой ЧУ FANUC.
4 Если система настроена на использование функции в

режиме онлайн, то данная строка остается занятой и
не может быть использована для других функций
ввода--вывода. Для того, чтобы использовать данную
строку для других функций ввода--вывода, настройте
систему таким образом, чтобы функция в режиме
онлайн не использовалась.
Если система настроена на использование функции в
режиме онлайн, то следующие функции не могут
использоваться:
D [PMCLAD], [I/O], [EDIT], [SYSPRM], [TRACE],

[ANALYS], [USRDGN], [DGNLAD], [GDT], [USRMEM]
5 При отладке цепной схемы рекомендовано использо--

вание функции в режиме онлайн. Соединение в
режиме онлайн может быть разорвано в зависимости
от рабочего состояния ЧПУ/PMC.

При помощи функции в режиме онлайн FANUC LADDER-II,
FANUC LADDER-III или пакета редактирования цепной
схемы,следующиедействиямогутбытьвыполненыприпомощи
ПК:

DОтображение контроля цепной схемы

D Редактирование цепной схемы в режиме онлайн (Не может
применяться для PMC-SA1.)

DОтображение и редактирование параметров PMC

DОтображение контроля состояния сигнала и его изменения

D Ввод-вывод в PMC и из него (загрузка из PMC, сохранение в
PMC)

D Запись данных во флэш-ПЗУ

Перед использованием функции в режиме онлайн, условия для
установки соединения должны быть заданы в PMC, которое
встроено в ЧПУ.

8.5
ФУНКЦИЯ В
РЕЖИМЕ ОНЛАЙН
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Pис . 8.5.1 Окно настройки контроля в режиме онлайн

Значения дисплейных клавиш

EMG ST : Принудительно завершает соединение.Используйте
эту клавишу, если в соединениипроизошел сбой или
соединение нельзя завершить обычным образом.

INIT : Устанавливает исходные значения параметров по
умолчанию.

ПРИМЕЧАНИЕ
1 В случае, если конфигурация ЧПУ не совместима ни с

Ethernet, ни с HSSB, элемент ”HIGH SPEED I/F”
(ВЫСОКОСКОРОСТНОЙ ИНТЕРФЕЙС) не отобра--
жается.

2 Вслучаеизображенияс5+2дисплейнымиклавишами,
для экрана установки используются две страницы.
Переключайтесь между страницами с помощью
клавиши < Page Up > или <Page Down>.

Для того, чтобы обратиться к FANUC LADDER-II, FANUC
LADDER-III или пакету редактирования цепной схемы,
необходимо привести систему PMC в состояние ожидания
соединения. Существует два способа установки соединения,
установка при помощи окна PMC и установка при помощи
параметра ЧУ. Кроме того, существует три типа соединений, а
именно Ethernet, RS-232C иHSSB.

8.5.1
Окно настройки в
режиме онлайн

8.5.2
Установка
соединения в
режиме онлайн
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Для отображения дисплейной клавиши [MONIT]
в окне главного меню РМС установите в окне установки
”PROGRAMMER ENABLE” (АКТИВИРОВАТЬ
ПРОГРАММАТОР)на ”YES” (ДА).После нажатия дисплейной
клавиши [MONIT]->[ONLINE] отображается окно установки в
режиме онлайн. (Рис. 8.5.1)

1. Случай соединения посредством RS-232C (FANUC
LADDER-II, FANUC LADDER-III)

(1)Проверьте, что для элемента ”RS-232C” выбрано ”NOT
USE” (НЕ ИСПОЛЬЗУЕТСЯ).

(2)Установите параметр ”CHANNEL”(КАНАЛ) и ”BAUD
RATE” (СКОРОСТЬ ПЕРЕДАЧИ В БОДАХ).

(3)Переместите курсор на элемент ”RS-232C” с помощью
клавиши перемещения курсора вверх или вниз.

(4)Выберите ”USE” (ИСПОЛЬЗОВАТЬ) с помощью
клавиши перемещения курсора вправо или влево.

2. Случай соединения посредством Ethernet (FANUC
LADDER-III,Пакет редактирования цепной схемы)

(1)Переместите курсор на элемент ”HIGH SPEED I/F”
(ВЫСОКОСКОРОСТНОЙ ИНТЕРФЕЙС) с помощью
клавиши перемещения курсора вверх или вниз

(2)Выберите ”USE” (ИСПОЛЬЗОВАТЬ) с помощью
клавиши перемещения курсора вправо или влево.

3. Случай соединения посредством HSSB (Пакет редактиро-
вания цепной схемы)

(1)Переместите курсор на элемент ”HIGH SPEED I/F”
(ВЫСОКОСКОРОСТНОЙ ИНТЕРФЕЙС) с помощью
клавиши перемещения курсора вверх или вниз

(2)Выберите ”USE” (ИСПОЛЬЗОВАТЬ) с помощью
клавиши перемещения курсора вправо или влево.

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Когда выбран как ”RS--232C = USE”, так и ”HIGH SPEED

I/F = USE” , система РМС установит соединение с
прикладной системой, которая подсоединена первой.
Если система РМС уже установила соединение с
прикладной системой, она не может установить
соединения с другими прикладными системами.

2 Когда вы используете функцию онлайн с помощью
Ethernet, необходима предварительная установка
параметров Ethernet в ЧПУ.

3 Функция управления загрузчиком не может уста--
новить соединение с FANUC LADDER--III или Пакетом
редактирования цепной схемы с помощью Ethernet.

8.5.2.1
Как произвести
установку при помощи
окна PMC
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(1)Отобразите параметр ЧУ ном. 24.

(2)Для того, чтобы подсоединиться при помощи Ethernet или
HSSB, введите ”0”, ”11” или ”12”.
Для того, чтобы подсоединиться при помощи RS-232C,
введите ”1”, ”2”, ”11” или ”12”.

Содержимое параметра ЧУ ном. 24

Настройка окна контроля PMC в режиме онлайн

Параметр
ЧПУ ном. 24 RS-232-C

HIGH SPEED I/F
(ВЫСОКОС-
КОРОСТНОЙ
ИНТЕРФЕЙС)

Значения

NOT CHANGED
(НЕ ИЗМЕНЕН)

--
S Если ”HIGH SPEED I/F” (ВЫСОКОСКОРОСТНОЙ ИНТЕРФЕЙС)

не отображается (отключен)
Установки в окне активируются следующим образом.

0

NOT USE (НЕ
ИСПОЛЬЗОВАТЬ)

USE
(ИСПОЛЬЗОВАТЬ)

S Если ”HIGH SPEED I/F” (ВЫСОКОСКОРОСТНОЙ ИНТЕРФЕЙС)
отображается (подключен)

Элемент ”RS--232C” меняется на ”NOT USE” (НЕ ИСПОЛЬЗОВАТЬ).
Элемент ”HIGH SPEED I/F” (ВЫСОКОСКОРОСТНОЙ ИНТЕРФЕЙС)
меняется на ”USE” (ИСПОЛЬЗОВАТЬ).

1
USE (Channel 1)

(ИСПОЛЬЗОВАТЬ
(Канал 1))

NOT USE (НЕ
ИСПОЛЬЗОВАТЬ)

Элемент ”CHANNEL” (КАНАЛ) устанавливается в ”1”, а элемент
”RS--232C” меняется на ”USE” (ИСПОЛЬЗОВАТЬ).
Элемент ”HIGH SPEED I/F” (ВЫСОКОСКОРОСТНОЙ ИНТЕРФЕЙС)
меняется на ” NOT USE” (НЕ ИСПОЛЬЗОВАТЬ).

2
USE (Channel 2)

(ИСПОЛЬЗОВАТЬ
(Канал 2))

NOT USE (НЕ
ИСПОЛЬЗОВАТЬ)

Элемент ”CHANNEL” (КАНАЛ) устанавливается в ”2”, а элемент
”RS--232C” меняется на ”USE” (ИСПОЛЬЗОВАТЬ).
Элемент ”HIGH SPEED I/F” (ВЫСОКОСКОРОСТНОЙ ИНТЕРФЕЙС)
меняется на ” NOT USE” (НЕ ИСПОЛЬЗОВАТЬ).

11
USE (Channel 1)

(ИСПОЛЬЗОВАТЬ
(Канал 1))

USE
(ИСПОЛЬЗОВАТЬ)

Элемент ”CHANNEL” (КАНАЛ) устанавливается в ”1”, а элементы
”RS--232C” и ”HIGH SPEED I/F” (ВЫСОКОСКОРОСТНОЙ
ИНТЕРФЕЙС) меняются на ”USE” (ИСПОЛЬЗОВАТЬ).

12
USE (Channel 2)

(ИСПОЛЬЗОВАТЬ
(Канал 2))

USE
(ИСПОЛЬЗОВАТЬ)

Элемент ”CHANNEL” (КАНАЛ) устанавливается в ”2”, а элементы
”RS--232C” и ”HIGH SPEED I/F” (ВЫСОКОСКОРОСТНОЙ
ИНТЕРФЕЙС) меняются на ”USE” (ИСПОЛЬЗОВАТЬ).

от 3 до 10
от 13 до 254

(Зарезерви--
ровано)

(Зарезерви--
ровано)

Не используйте эту установку.

255
NOT USE (НЕ

ИСПОЛЬЗУЕТСЯ)
NOT USE (НЕ

ИСПОЛЬЗУЕТСЯ)
Принудительно прерывает соединение, аналогично действию
дисплейной клавиши [EMG ST].

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Если значение параметра ЧУ ном. 24 меняется, то

настройка окна контроля PMC в режиме онлайн также
автоматически изменяется. Параметр ЧУ становится
действительным сразу после изменения установки
параметра.

2 Даже если настройка окна контроля PMC в режиме
онлайн изменяется, значение параметра ЧУ ном. 24
остается неизменным

8.5.2.2
Как произвести
установку при помощи
параметра ЧУ
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(1)Отобразите параметр ЧУ ном. 101.

(2)Для того, чтобы подсоединиться при помощи RS-232C,
введите ”1” в ном.101#6.

#7

0101

#6

1

#5 #4 #3 #2 #1 #0

#6 0 : Драйвер контроля в режиме онлайн не используется.
1 : Драйвер контроля в режиме онлайн используется.

ПРИМЕЧАНИЕ
1 В случае двухконтурного управления Power Mate--D,

доступен только параметр для первого контура.
2 Драйвер контроля в режиме онлайн занимает данную

строку во время работы. В таком состоянии другие
функции ввода--вывода не могут использовать эту
строку.Для того, чтобы другиефункцииввода--вывода
использовали данную строку, необходимоотобразить
ранее упомянутый параметр и остановить работу
драйвера контроля в режиме онлайн.

3 Во время работы драйвера в режиме онлайн не могут
использоваться следующие функции.
D [PMCLAD], [I/O], [EDIT], [SYSPRM] на ЭКРАНЕ/MDI
D [EDIT], [SYSTEM PARAM], [I/O] на DPL/MDI

4 В случае работы ЧУ отображение окна ЧУ (положение
и т.д.) может быть медленным при использовании
функций ввода--вывода (загрузка программы, сохра--
нениепрограммыит.д.).Это непредставляетпробле--
мы для работы ЧУ. Рекомендуется использовать
функции ввода--вывода в тот момент, когда ЧУ не
работает.

5 Еслиотображениеокна выполняетсяисполнительным
модулем языка программирования C, то соединение
может замедляться. Рекомендуется использовать
функции ввода--вывода после перехода к другим
окнам (положение и т.д.).

8.5.2.3
Как произвести
установку при помощи
параметра ЧУ
(Power Mate-D/H)
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При попытке подключения FANUC LADDER-III или пакета
редактирования цепной схемы (версия Window) с ЧПУ при
помощи Ethernet, необходимо задать ряд параметров Ethernet.
Установка параметров Ethernet может производиться в
следующем окне параметров Ethernet в ЧПУ. Подробную
информацию об окне настройки и установке параметров см. в
”РУКОВОДСТВЕ ПО ЭКСТПЛУАТАЦИИ платы
Ethernet/платы СЕРВЕРА ДАННЫХ FANUC” (B-63354EN).
Необходимыми элементами для настройки соединения при
помощи Ethernet для функции в режиме онлайн PMC будут
следующие элементы.

- IP ADDRESS (IP-АДРЕС)
(Задайте IP адрес ЧПУ. 192.168.0.1 и т.д.)

- SUBNET MASK (МАСКАПОДСЕТИ)
(Задайте адрес маски IP адреса.
255.255.255.0 и т.д.)

- ROUTER IP ADDRESS (IP-АДРЕСМАРШРУТИЗАТОРА)
(Если используется маршрутизатор,
задайте IP адрес маршрутизатора.)

- PORT NUMBER (TCP) (НОМЕР ПОРТА (TCP)
(8193 и т.д.)

8.5.3
Функция в режиме
онлайн при помощи
Ethernet

8.5.3.1
Настройка параметров
Ethernet
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Процедуры для онлайн соединения с PMC и автономным
программатором (FANUC LADDER-III, пакет редактирования
цепной схемы для windows) при помощи Ethernet будут
следующими.
(Пример: FANUC LADDER-III)

(1)Запустите FANUC LADDER-III и нажмите на
[Communication] (Соединение) в меню [Tool] (Инструмент).

(2)Выберите вкладку [Network Address] (Адрес сети) и нажмите
кнопку<AddHost> (Добавить хост).Введите ”IP Address” (IP
адрес) и ”Port No.” (Ном. порта), которые вводятся в
соответствии с ”8.5.3.1 Установка параметров Ethernet”.

8.5.3.2
Установка онлайн
соединения при
помощи автономного
программатора
(соединение Ethernet)
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(3)Выберите вкладку [Setting] (Установка) и добавьте IP адрес в
”Use device” (Использовать устройство).

(4)Нажмите кнопку <Connect> (Связь) для установки
соединения.

Пакет редактирования цепной схемы может быть подсоединен
при помощи той же самой операции. Подробную информацию
о работе с FANUC LADDER-III см. в ”РУКОВОДСТВЕ ПО
ЭКСПЛУАТАЦИИ FANUC LADDER-III” (B-66234EN).
Подробную информацию о работе с пакетом редактирования
цепной схемы см. в ”РУКОВОДСТВЕ ПО ЭКСПЛУАТАЦИИ
ПАКЕТА РЕДАКТИРОВАНИЯ ЦЕПНОЙ СХЕМЫ
(Windows)” (B-63484EN).

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
1 Если в PMC отображается одно из следующих окон, то

соединение в режиме онлайн не может использоваться.
Перейдите в другие окна из следующих окон и
используйте функцию в режиме онлайн. [PMCLAD], [I/O],
[EDIT], [SYSPRM], [TRACE], [USRDGN], [DBGLAD], [GDT],
[USRMEM]

2 Если функция в режиме онлайн используется при
помощи RS--232C, то выбранные канал занят системой
PMC. Для того, чтобы использовать другие функции
ввода--вывода при помощи RS--232C, задайте установку
другого канала, отличного от того, который
используется функцией в режиме онлайн.

3 Функция управления загрузчиком не может установить
соединениесFANUCLADDER--IIIилиПакетомредактиро--
вания цепной схемы с помощью Ethernet.
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Состояние соединения RS-232C и HIGH SPEED I/F
отображается на экране контроля в режиме онлайн во время
соединения онлайн.

Pис . 8.5.4 Экран установки в режиме онлайн

USE TIME (ВРЕМЯ
ИСПОЛЬЗОВАНИЯ) :

Отображается максимальное время обработки данных
соединения.

RS--232--C : Отображается условие соединения RS--232C.

HIGH SPEED I/F
(ВЫСОКОСКОРОСТ--
НОЙ ИНТЕРФЕЙС) :

ETHER_BOARD
(ПЛАТА ETHERNET) :

HSSB :

Отображается условие соединения HIGH SPEED I/F.

Отображается во время соединения с платой Ethernet.
Отображается IP--адрес партнера соединения.

Отображается во время соединения с HSSB.

Отображаемыесообщенияизначенияпоказаныв таблицениже.

Отображаемые
сообщения

Значения

INACTIVE (НЕАКТИВНО) Связь не активна.

STOPPING
(ЗАВЕРШЕНИЕ СВЯЗИ)

Происходит прерывание соединения.
(Ждите завершения соединения)

STARTING (УСТАНОВКА
СОЕДИНЕНИЯ)

Происходит установка соединения.
(Ждите завершения соединения в
другом канале связи)

STAND--BY (ОЖИДАНИЕ) Связь активна и находится в режиме
ожидания.

CONNECTED (СОЕДИНЕНИЕ
УСТАНОВЛЕНО)

Связь активна и соединение
установлено.

NO OPTION (НЕТ ОПЦИИ) Невозможно открыть порт по причине
отсутствия опции RS--232C.

BAD PARAMETER
(НЕВЕРНЫЙ ПАРАМЕТР)

Заданы неверные параметры открытия.

TIMEOUT ERROR (ОШИБКА
ИСТЕЧЕНИЯ ЛИМИТА
ВРЕМЕНИ)

Произошло истечение лимита времени,
и связь была прекращена.

8.5.4
Состояние
соединения
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Отображаемые
сообщения

Значения

TIMEOUT(K) ERROR
(ОШИБКА ИСТЕЧЕНИЯ
ЛИМИТА ВРЕМЕНИ)

Произошло истечение лимита времени,
и связь была прекращена.

BCC ERROR (ОШИБКА ВСС) Возникла ошибка кода контроля блока
(ВСС) (четности пакета)

PARITY ERROR
(СИГНАЛ ТРЕВОГИ АРС:
ОШИБКА ЧЕТНОСТИ)

Возникла ошибка четности.

OVER--RUN ERROR
(ОШИБКА ПЕРЕПОЛНЕНИЯ)

Произошло переполнение принятой
информации, и соединение не может
быть восстановлено.

SEQUENCE ERROR
(ОШИБКА
ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТИ)

Пакеты не
последовательны.(неправильная
процедура)

DATA ERROR
(ОШИБКА ДАННЫХ)

В процессе повторной попытки были
получены неверные пакеты.

QUEUE OVERFLOW
(ПЕРЕПОЛНЕНИЕ ОЧЕРЕДИ)

Переполнилась очередь приема/
передачи.

DISCONNECTED
(СОЕДИНЕНИЕ РАЗОРВАНО)

Связь была успешно завершена.

NO CONNECTION
(НЕТ СОЕДИНЕНИЯ)

Кабель не подсоединен.

PORT BUSY ERROR
(ОШИБКА --ПОРТ ЗАНЯТ)

Порт RS--232C уже используется.

Если во время соединения Ethernet возникли ошибки, то
содержаниеэтих ошибокотображается в окне ”ETHLOG”ЧПУ.
Обратитесь к этому окну, если соединение не устанавливается.

8.5.5
О зарегистриро-
ванных данных для
соединения Ethernet
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Зарегистрированные данные
для соединения

Значения и контрмеры

SnpErr:PDU=m,n,[x] дата время

SnpErr:PDU=n,[x] дата время

SnpErr:TaskTimeOut[x] дата время

Возникла ошибка во время онлайн соединения.

m, n : Информация об онлайн соединении, которая является внутренней
информацией системы.

x : Информация об ошибке

6001 PMC не поддерживает Ethernet. Проверьте Серию/Версию
программного обеспечения PMC.

6003 Были получены данные, содержащие команду, которая не
поддерживается. Проверьте Серию/Версию программного
обеспечения платы Ethernet.

6004 Возникла ошибка в данных, содержащих команду. Проверьте
Серию/Версию программного обеспечения платы Ethernet.

6005 PMC не получает данных, содержащих команды. Проверьте
состояние соединения в окне настройки режима онлайн PMC.

6010 PMC не получает данных, содержащих команды.Проверьте
выбрана ли настройка ”HIGH SPEED I/F(ВЫСОКОСКОРОСТНОЙ
ИНТЕРФЕЙС) =USE (ИСПОЛЬЗОВАТЬ)” и то, что другое прило--
жение не подсоединено в окне настройки режима онлайн PMC.

6011 В PMC возникла ошибка истечения лимита времени. Увеличьте
значение ”Time Out” (Лимит времени) в [Network Address]
(Адресе сети) в меню [Communication] (Соединение) для
FANUC LADDER--III и пакета редактирования цепной схемы.

6012 PMC не получает данных, содержащих команды, поскольку занят
обработкой. Проверьте состояние соединения в окне настройки
режима онлайн PMC.

6013 В PMC возникла ошибка истечения лимита времени. Увеличьте
значение ”Time Out” (Лимит времени) в [Network Address] (Адресе
сети) в меню [Communication] (Соединение) для FANUC LADDER--III
и пакета редактирования цепной схемы.

6101 PMC получил код функции, которая не поддерживается.
Проверьте Серию/Версию программного обеспечения PMC.

дата : Дата возникновения ошибки.
Пример) ”0126” означает 26 января.

время : Время возникновения ошибки.
Пример) ”1623” означает 4:23 PM.



9. СООБЩЕНИЯ ОБ ОШИБКАХ
(ДЛЯ EDIT (РЕДАКТИРОВАНИЕ)) B--61863RU/15ПРОГРАММАТОР PMC (ЭЛТ/MDI)

628

9 СООБЩЕНИЯ ОБОШИБКАХ
(ДЛЯ EDIT (РЕДАКТИРОВАНИЕ))

Сообщения об ошибках (для EDIT (РЕДАКТИРОВАНИЕ)1)

Сообщение Содержание и решение

ADDRESS BIT NOTHING
(ПУСТОЙ БИТ АДРЕСА)

Адрес реле/обмотки не установлен.

FUNCTION NOT FOUND
(ФУНКЦИЯ НЕ НАЙДЕНА)

Отсутствует функциональная команда для введенного номера.

COM FUNCTION MISSING
(ОТСУТСТВУЕТ ФУНКЦИЯ СОМ)

Неверно использована функциональная команда COM(SUB9).
Неверное соответствие COM и COME (SUB29).
Илиномеробмотки,управляемойCOM,задаетсямоделью,номеркоторый не
может быть задан. (Существует возможность задать номер обмотки только в
PMC--RB/RC.)

EDIT BUFFER OVER
(ПЕРЕПОЛНЕНИЕ БУФЕРА
РЕДАКТИРОВАНИЯ)

В буфере для редактирования отсутствует свободное место.
(решение) Пожалуйста уменьшите сеть для редактирования.

END FUNCTION MISSING
(ОТСУТСТВУЕТ ФУНКЦИЯ END)

Функциональные команды END1, END2, END3 и END не существуют
Или в END1, END2, END3, END присутствует сеть с ошибкой.
Или неверный порядок END1, END2, END3 и END.

ERROR NET FOUND
(ОБНАРУЖЕНА ОШИБОЧНАЯ ЦЕПЬ)

Имеется ошибочная цепь.

ILLEGAL FUNCTION NO.
(НЕВЕРНЫЙ НОМЕР ФУНКЦИИ)

Поиск неверного номера функциональной команды.

FUNCTION LINE ILLEGAL
(НЕВЕРНАЯФУНКЦИОНАЛЬНАЯ СТРОКА)

Неверно подсоединена функциональная команда.

HORIZONTAL LINE ILLEGAL
(НЕВЕРНАЯ ГОРИЗОНТАЛЬНАЯ ЛИНИЯ)

Горизонтальная линия цепи не подсоединена.

ILLEGAL NET CLEARED
(ОЧИЩЕНА НЕВЕРНАЯ ЦЕПЬ)

По причине отключения питания во время редактирования LADDER (ЦЕПНАЯ
СХЕМА) была очищена какая--то редактируемая цепь.

ILLEGAL OPERATION
(НЕВЕРНАЯ ОПЕРАЦИЯ)

Операция неверна.
Значение не задано, нажата только клавиша INPUT.
Данные адреса неверно введены.
Нельзя создать функциональную команду по причине недостаточности места
для отображения команды на экране.

SYMBOL UNDEFINED
(НЕОПРЕДЕЛЕННЫЙ СИМВОЛ)

Не определен символ, который был введен.

INPUT INVALID
(НЕДЕЙСТВИТЕЛЬНЫЙ ВВОД)

Имеются неверные входные данные.
Вместе с COPY, INSLIN,C--UP,C--DOWN и т.п. было введено нечисловое
значение.
Адрес ввода был задан для обмотки записи.
Для таблицы данных задан неверный символ.

NET TOO LARGE
(СЛИШКОМ БОЛЬШАЯ ЦЕПЬ)

Введенная цепь больше, чем буфер редактирования.
(решение)Пожалуйста уменьшите сеть для редактирования.

JUMP FUNCTION MISSING
(ОТСУТСТВУЕТ ФУНКЦИЯ ПЕРЕХОДА)

Неверно использована функциональная команда JMP(SUB10).
Неверное соответствие JMP и JMPE(SUB30).
Номер обмотки для осуществления перехода задан в соответствии с

моделью, номер обмотки которой задать нельзя.
((Можно задать номер обмотки только в PMC--SB/SC.)

LADDER BROKEN
(ПОВРЕЖДЕНА ЦЕПНАЯ СХЕМА)

LADDER повреждена.

LADDER ILLEGAL
(НЕВЕРНАЯ ЦЕПНАЯ СХЕМА)

Имеется неверная LADDER.

IMPOSSIBLE WRITE
(ЗАПИСЬ НЕВОЗМОЖНА)

Вы пытаетесь отредактировать программу последовательности в ПЗУ.

OBJECT BUFFER OVER
(ПЕРЕПОЛНЕНИЕ БУФЕРА ОБЪЕКТОВ)

Область программ последовательности была заполнена.
(решение) Пожалуйста уменьшите цепную схему.

PARAMETER NOTHING
(ПУСТО В ПАРАМЕТРЕ)

Отсутствует параметр функциональной команды.
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Сообщения об ошибках (для EDIT (РЕДАКТИРОВАНИЕ)2)

Сообщение Содержание и решение

PLEASE COMPLETE NET
(ЗАВЕРШИТЕ ЦЕПЬ)

В LADDER (ЦЕПНАЯ СХЕМА) обнаружена ошибочная цепь.
(решение) После исправления ошибочной цепи продолжите работу.

PLEASE KEY IN SUB NO.
(ВВЕДИТЕ ДОПОЛНИТЕЛЬНЫЙ НОМЕР)

Введите номер функциональной команды.
(решение) Если вы не вводитефункциональную команду, нажмите дисплейную

клавишу ”FUNC” еще раз.

PROGRAM MODULE NOTHING
(ПУСТО В ПРОГРАММНОММОДУЛЕ)

Вы пытаетесь выполнить редактирование, хотя отсутствует как ОЗУ для отладки,
так и ПЗУ для программы последовательности.

RELAY COIL FORBIT
(ЗАПРЕЩЕННОЕ РЕЛЕ ОБМОТКИ)

Имеется ненужное реле или обмотка.

RELAY OR COIL NOTHING
(ОТСУТСТВУЕТ РЕЛЕ ИЛИ ОБМОТКА)

Недостаточно реле или обмотки.

PLEASE CLEAR ALL
(ОЧИСТИТЕ ВСЕ)

Невозможно восстановить программу последовательности.
(решение) Пожалуйста удалите все данные.

SYMBOL DATA DUPLICATE
(ДВУКРАТНО УКАЗАННЫЕ ДАННЫЕ
СИМВОЛА)

Одно и то же название символа использовано в другом месте.

COMMENT DATA OVERFLOW
(ПЕРЕПОЛНЕНИЕ ДАННЫХ
КОММЕНТАРИЯ)

Область данных комментария была заполнена.
(решение) Пожалуйста уменьшите число комментариев.

SYMBOL DATA OVERFLOW
(ПЕРЕПОЛНЕНИЕ ДАННЫХ СИМВОЛА)

Область данных символа была заполнена.
(решение) Пожалуйста уменьшите число символов.

VERTICAL LINE ILLEGAL
(НЕВЕРНАЯ ВЕРТИКАЛЬНАЯ ЛИНИЯ)

Имеется неверная вертикальная линия цепи.

MESSAGE DATA OVERFLOW
(ПЕРЕПОЛНЕНИЕ ДАННЫХ СООБЩЕНИЯ)

Область данных сообщения была заполнена.
(решение) Пожалуйста уменьшите число сообщений.

1ST LEVEL EXECUTE TIME OVER
(ИСТЕЧЕНИЕ ЛИМИТА ВРЕМЕНИ НА
ВЫПОЛНЕНИЕ 1--ГО УРОВНЯ)

1--й уровень LADDER (ЦЕПНАЯ СХЕМА) слишком большой, чтобы завершить его
выполнение во время.
(решение) Пожалуйста уменьшите 1--й уровень цепной схемы.

PARA NO. RANGE ERR:
Имя функциональной команды

Номер параметра, используемый для функциональной команды, попадает за
пределы допустимого диапазона.
(решение) Измените номер параметра на значение, лежащее в пределах

допустимого диапазона.

PARA NO. DUPLICATE:
Имя функциональной команды
EXIT (ВЫХОД) ?

Номер параметра, используемый для функциональной команды, задается более
одного раза.
(решение) Если дублирование выполнения приводит к ошибке, измените

номер на номер, который еще не был использован.

Сообщения об ошибках (во время автоматической записи в
ППЗУ после редактирования цепной схемы)

Сообщение Содержание и решение

PROGRAM ALREADY EXISTS
(ПРОГРАММА УЖЕ СУЩЕСТВУЕТ)

Во флэш--ПЗУ программа уже существует. (После выполнения проверки
на наличие свободного места)

PROGRAM ALREADY EXISTS (EXEC?)
(ПРОГРАММА УЖЕ СУЩЕСТВУЕТ.
ВЫПОЛНИТЬ?)

Во флэш--ПЗУ программа уже существует.
(Действие) Когда высвечивается это сообщение, повторно нажмите на

клавишу EXEC для выполнения записи или удаления. (После
выполнения WRITE (ЗАПИСИ) или ERASE (УДАЛЕНИЯ))

PROGRAM NOTHING
(ПУСТО В ПРОГРАММЕ)

Во флэш--ПЗУ отсутствуют программы.

ERASE ERROR (ОШИБКА СТИРАНИЯ)
F--ROM WRITE ERROR 13
(ОШИБКА ЗАПИСИ ВОФЛЭШ--ПЗУ 13)
F--ROM WRITE ERROR 28
(ОШИБКА ЗАПИСИ ВОФЛЭШ--ПЗУ 28)

Флэш--ПЗУ не исправно и требует замены. Обратитесь представителю
сервисного центра FANUC.

WRITE ERROR (ОШИБКА ЗАПИСИ)
F--ROM WRITE ERROR 12
(ОШИБКА ЗАПИСИ ВОФЛЭШ--ПЗУ 12)
F--ROM WRITE ERROR 29
(ОШИБКА ЗАПИСИ ВОФЛЭШ--ПЗУ 29)

READ ERROR(ОШИБКА СЧИТЫВАНИЯ)
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Сообщения об ошибках (во время автоматической записи в
ППЗУ после редактирования цепной схемы)

Сообщение Содержание и решение

ANOTHER USED (ИСПОЛЬЗУЕТСЯ
ДРУГИМ УСТРОЙСТВОМ)
F--ROM WRITE ERROR 9
(ОШИБКА ЗАПИСИ ВОФЛЭШ--ПЗУ 9)
F--ROM WRITE ERROR 36
(ОШИБКА ЗАПИСИ ВОФЛЭШ--ПЗУ 36)

Флэш--ПЗУ используется другим устройством, отличным от PMC.

MUST BE IN EMG STOP (ДОЛЖНО БЫТЬ В
СОСТОЯНИИ АВАРИЙНОЙ ОСТАНОВКИ)
NOT EMG STOP
(НЕ АВАРИЙНАЯ ОСТАНОВКА)
F--ROM WRITE ERROR 10
(ОШИБКА ЗАПИСИ ВОФЛЭШ--ПЗУ 10)
F--ROM WRITE ERROR 37
(ОШИБКА ЗАПИСИ ВОФЛЭШ--ПЗУ 37)

ЧПУ не находится в режиме аварийного останова.

NO OPTION(НЕТ ОПЦИИ) Отсутствует опция кассеты ПЗУ.

SIZE ERROR (ОШИБКА РАЗМЕРА)
IMPOSSIBLE WRITE (SIZE OVER)
(ЗАПИСЬ НЕВОЗМОЖНА)
(ПРЕВЫШЕНИЕ РАЗМЕРА)
NO SPACE (НЕТ МЕСТА)
F--ROM WRITE ERROR 1
(ОШИБКА ЗАПИСИ ВОФЛЭШ--ПЗУ 1)
F--ROM WRITE ERROR 15
(ОШИБКА ЗАПИСИ ВОФЛЭШ--ПЗУ 15)
F--ROM WRITE ERROR 35
(ОШИБКА ЗАПИСИ ВОФЛЭШ--ПЗУ 35)

Размер программы последовательности превышает размер флэш--ПЗУ.
(После выполнения записи)
(Действие) Воспользуйтесь функцией CONDENSEM (в окне EDIT/CLEAR

(РЕДАКТИРОВАНИЕ/УДАЛЕНИЕ)). Если проблема продол--
жает возникать, увеличьте размер флэш--ПЗУ.
Размер программы последовательности для считывания
превышает размер ОЗУ. (После выполнения считывания)

(Действие) Увеличите размер ОЗУ.
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10СООБЩЕНИЯ ОБОШИБКАХ
(ДЛЯ I/O (ВВОД-ВЫВОД))

Сообщения об ошибках (Для I/O 2 (ВВОД-ВЫВОД))

Сообщение Содержание и решение

I/O OPEN ERROR nn
(ОШИБКА РАЗРЫВА ПРИ
ВВОДЕ--ВЫВОДЕ)

Ошибка возникает после запуска интерфейса считывателя/перфоратора.
nn = --1 Поскольку интерфейс используется ЧУ и т.д., он не может быть открыт со

стороны PMC.
(решение) После того, как другие функции закончат занимать линию,

пожалуйста, повторите выполнение.
6 Отсутствует опция для интерфейса.

20 Невозможно открыть интерфейс.
(решение) Пожалуйста, проверьте соединение кабеля. Пожалуйста,

проверьте установку скорости передачи в бодах и т.д.

I/O WRITE ERROR nn
(ОШИБКА ЗАПИСИ ПРИ
ВВОДЕ--ВЫВОДЕ)

Ошибка вывода возникает при интерфейсе считывателя/перфоратора.
nn = 20 Состояние интерфейса является некорректным.

(решение) Пожалуйста, проверьте соединение кабеля. Пожалуйста,
проверьте установку скорости передачи в бодах и т.д.

22 Противоположная сторона не готова к приему.
(решение) Пожалуйста, проверьте питание на противоположной

стороне. Или, пожалуйста, инициализируйте интерфейс.

I/O READ ERROR nn
(ОШИБКА СЧИТЫВАНИЯ ПРИ
ВВОДЕ--ВЫВОДЕ)

Ошибка ввода возникает при интерфейсе считывателя/перфоратора.
nn = 20 Состояние интерфейса является некорректным.

(решение) Пожалуйста, проверьте соединение кабеля. Пожалуйста,
проверьте установку скорости передачи в бодах и т.д.

21 Данные не отсылаются с противоположной стороны.
(решение) Пожалуйста, проверьте питание на противоположной

стороне.

I/O LIST ERROR nn
(ОШИБКА ВЫВОДА СПИСКА ПРИ
ВВОДЕ--ВЫВОДЕ)

Ошибка возникла при обработке кассеты для считывания каталога.
nn = 20 Состояние интерфейса является некорректным.

(решение) Пожалуйста, проверьте соединение кабеля. Пожалуйста,
проверьте установку скорости передачи в бодах и т.д.

COMPARE ERR xxxxxx = aa:bb
CONT? (Y/N)

Возникла ошибка сравнения.
XXXXXX : Адрес, в котором возникла ошибка сравнения.
aa : Данные на стороне PMC
bb : Данные на стороне устройства
Для продолжения обработки введите Y (Да);

ADDRESS IS OUT OF RANGE (xxxxxx)
(АДРЕС НАХОДИТСЯ ВНЕ
ДИАПАЗОНА)

Данные, переданные по адресу, лежат за пределами области отладочного ОЗУ PMC.
xxxxxx : Переданный адрес.

(решение) Пожалуйста, проверьте адрес передаваемых данных.
LADDER (ЦЕПНАЯ СХЕМА): Пожалуйста, проверьте установку модели.
Язык C : Пожалуйста, проверьте установку адреса в операторе управления

каналом связи и компоновочном файле.

ROM WRITER ERROR nnnnnn
(ОШИБКА УСТРОЙСТВА ЗАПИСИ ПЗУ)

Возникла ошибка в устройстве записи ПЗУ.
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11ПРОГРАММАТЕР PMC (DPL/MDI)
(ТОЛЬКОДЛЯ PowerMate)

Панель DPL/MDI используется для установки параметров
системы PMC и для создания и выполнения программы
последовательности.

(1) Установка и отображение параметров системы PMC
(SYSTEM PARAM)

-- Может быть выбран тип данных счетчика
(двоично-десятичные или двоичный).

(2) Редактирование программы последовательности (EDIT)

-- Программа последовательности может редактироваться
(ввод, добавление, поиск и удаление) при помощи
отображения мнемоник цепной схемы.

(3) Выполнение программы последовательности (RUN/STOP)

-- Выполнение программы последовательности может
быть начато и остановлено.

(4) Хранение программы последовательности во флэш-ПЗУ (I/O)

-- Программа последовательности может храниться во
флэш-ПЗУ (только для Power Mate-H и Power Mate i-
D/H).

Панель DPL/MDI представлена далее.

O
Y

N
K/A

G
G

X
AXIS
X

DGNOS
PARAM POS

F
F

M
RD

S
WRT

T
NOT

OPR
ALARM PRGRM

H
SUB

#
OR

/
AND

& @
NO.

MENU
VAR

7 READ INSRT

EOB
STK

8 9 P
P I

4 WRITE DELET5 6 q
T/C J

1 ALTER2 3 R
D/RК

0 INPUT-/+ & CAN

Pис . 11 Панель DPL/MDI для Power Mate
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ПРИМЕЧАНИЕ
1 Для функции программатора PMC (DPL/MDI)

используются символы, указанные в нижней левой
части каждой клавиши.

2 При однократном нажатии клавиши <D/R> символ
слева становится действительным. При двукратном
нажатии клавиши <D/R> символ справа становится
действительным.

Конфигурация окна для программатора PMC (DPL/MDI)
выглядит следующим образом:

PMC PRG MENU 1/3
>RUN/STOP

PMC PRG MENU 2/3
>EDIT

PMC PRG MENU 3/3
>SYSTEM PARAM

LADDER RUN/STOP
MONITOR (STOP)

PMC EDIT 1/1
>LADDER

CTR TYPE=BCD
(BINARY=0/BCD=1)

N0001
RD X0000.0

Меню программатора PMC
Запуск и останов программы
последовательности

<INPUT> или <READ>

<CAN> или <WRITE>

<CAN> или
<WRITE>

<INPUT>
или <READ>

<CAN> или
<WRITE>

<INPUT>
или <READ>

<CAN> или
<WRITE>

<INPUT>
или <READ>

Меню редактирования
PMC

Редактирования мнемоник
цепной схемы

<↓><↑>

Установка и отображение системных
параметров PMC

<↓><↑>

PMC PRG MENU 4/4
>I/O

DEVICE = F--ROM
>WRITE Y/N[YES]

<CAN>

<INPUT>
или <WRITE>

Окно для сохранения программы
последовательности во флэш--ПЗУ

<↓><↑>
Power Mater--H поддерживает следующее окно:
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Для того, чтобы работать с программатором PMC, установите
K17#1 области удерживающего реле для параметров PMC в 1,
затем два раза нажмите клавишу <PRGRM> на панели
DPL/MDI (нажмите клавишу <PRGRM> повторно при выборе
окна программы), таким образом отобразив меню
программатора PMC.

<O0001> N010!G90
G01G43 X10 ;

PMC PRG MENU 1/3
>RUN/STOP

Экран программы Окно меню программатора PMC

<PRGRM>

В него можно переключиться, только если K17#1 = 1.

Для возвратав окноЧПУнажмитеклавишу<POS>,<PRGRM>,
<VAR>, <DGNOS/PARAM> или <ALARM>.

Окно программатора PMC
(Меню программатора PMC)
(Меню редактирования PMC)

Окно текущего
положения

Экран программы

Окно сигнала тревоги/сообщений

Окно параметров/диагностик

Окно смещения/установки/
макропеременных

<POS>
(ПОЛОЖЕНИЕ)

<PRGRM>
(ПРОГРАМ.)

<ALARM>
(СИГНАЛ ТРЕВОГИ)

<PRGRM> (ПРОГРАМ.)
(K17#1=1)

<DGNOS/PARAM>
(ДИАГНОС.)/(ПАРАМ.)

<VAR>
(ПЕРЕМЕННАЯ)

Следующие клавиши на панели DPL/MDI используются для
работы PMC :

1 При помощи клавиш <POS> (ПОЛОЖЕНИЕ), <PRGRM>
(ПРОГРАММАТОР), <VAR> (ПЕРЕМЕННАЯ), <DGNOS/
PARAM> (ДИАГНОСТИКА/ПАРАМЕТР), <ALARM>
(СИГНАЛ ТРЕВОГИ)
Происходит возврат в окно ЧПУ.

2 Клавиша <↑>
Перемещает курсор вверх.

3 Клавиша<↓>
Перемещает курсор вниз.

4 Клавиша <INPUT> (ВВОД), <READ> (СЧИТЫВАНИЕ)
Выбирает функцию, если отображается меню программа-
тора PMC или меню редактирования PMC.

5 Клавиша <CAN> (ОТМЕНА), <WRITE> (ЗАПИСЬ)
Выполняет возврат в предыдущее меню из меню
программатора PMC или меню редактирования PMC.

11.1
ВЫБОРМЕНЮ
ПРОГРАММАТОРА
PMC
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Выбор SYSTEM PARAM в меню программатора PMC приводит
к отображению окна системных параметров. Если программа
последовательности выполняется, то выбор данной функции
приводит к автоматическому останову программы.

1 Отображение меню программатора PMC.

2 Отобразите элемент SYSTEM PARAM путем нажатия
клавиши <↓> или <↑>.

PMC PRG МЕНЮ 3/3
>SYSTEM PARAM

3 Нажмите клавишу <INPUT> (ВВОД) или <READ>
(СЧИТЫВАНИЕ). Возникнет окно системных параметров.

CTR TYPE = BIN
(BINARY=0/BCD=1)

4 Тип данных счетчика, используемый в данный момент,
отображается в окне.

(a) Задайте тип значения счетчика, которое будет
использоваться для функциональной командыCTR, как
двоичный тип, так и двоично-десятичный (введите <0>
для двоичного или <1> для двоично-десятичного).

(b) Нажмите клавишу <INPUT> (ВВОД).

Тип данных счетчика установлен.

5 Нажатие клавиши <CAN> (ОТМЕНА) или <WRITE>
(ЗАПИСЬ) приводит к отображению меню программатора
PMC.

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
Если удерживающее реле параметров PMC K19#0
устанавливается в 1, то после завершения
редактирования отображается окно для записи
программы последовательности во флэш--ПЗУ. (Это
относится только к Power Mate--H и Power Mate i--D/H).

Запишите программу последовательности во
флэш--ПЗУ в соответствии с пояснениями Раздела 11.7.

DEVICE = F--ROM
WRITE Y/N [YES]

11.2
УСТАНОВКА И
ОТОБРАЖЕНИЕ
СИСТЕМНЫХ
ПАРАМЕТРОВ
(SYSTEM PARAM)
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Выбор EDIT (РЕДАКТИРОВАНИЕ) в меню программатора
PMC отображает меню редактирования.

1 Отобразите меню программатора PMC.

2 Отобразите элемент EDIT путем нажатия клавиши <↓>
или <↑>.

PMC PRG МЕNU 2/3
>EDIT

3 Нажмите клавишу <INPUT> (ВВОД) или <READ>
(СЧИТЫВАНИЕ). Отобразится меню редактирования
PMC.

PMC EDIT 1/1
>LADDER

Для того, чтобы завершить редактирование и отобразить меню
программатораPMC,нажмитеклавишу<CAN>(ОТМЕНА)или
<WRITE> (ЗАПИСЬ).

11.3
РЕДАКТИРОВАНИЕ
ПРОГРАММЫ
ПОСЛЕДОВАТЕЛЬ-
НОСТИ (EDIT)
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ЕслиизменюредактированияPMC выбираетсяредактирование
мнемоник цепной схемы (LADDER), то отображается окно
редактирования мнемоник цепной схемы.
При выборе данной функции происходит останов программы
последовательности.
1 Отобразите окно меню редактирования PMC.
2 Отобразите элемент LADDER путем нажатия клавиши <↓>

или <↑>.

PMC EDIT 1/1
>LADDER

3 Нажмите клавишу <INPUT> (ВВОД) или <READ>
(СЧИТЫВАНИЕ). Если для цепной схемы установлен
пароль: Перейдите к шагу 4. Если для цепной схемы не
установлен пароль: Перейдите к шагу 6.

4 Если пароль установлен, то отображается пустой запрос
пароля.

PASSWORD (R/W)

ПРИМЕЧАНИЕ
Если для цепной схемы задан пароль, то функция
редактирования мнемоник цепной схемы не может
быть запущена до тех пор, пока не введен правильный
пароль. Если пароль снят, то такое состояние
сохраняется до тех пор, пока питание не будет
отключено и затем включено повторно.

5 Введите пароль, а затем нажмите клавишу <INPUT> (ВВОД).

ПРИМЕЧАНИЕ
Введенныйпароль не отображается (не отражается на
экране).

Если введенный пароль не правилен, то отображается
следующее сообщение об ошибке.

FALSE PASSWORD

Еслив этотмоментнажимается клавиша<INPUT>(ВВОД),
то на экране происходит возврат в пустое окно запроса
пароля. Если в этот момент нажимается клавиша <CAN>
(ОТМЕНА), то на экране происходит возврат в меню
редактирования PMC.
Если введенный пароль правилен, то пароль снимается.

11.4
РЕДАКТИРОВАНИЕ
МНЕМОНИК
ЦЕПНОЙ СХЕМЫ

11.4.1
Запуск редактирования
мнемоник цепной
схемы
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6 Отображается программа последовательности.

> N0001
RD X0000.0

Номер шага

Инструкция

1 Перемещение курсора (перемещение за один шаг)
Нажатие клавиши управления курсором <↑> отображает
команду, которая стоит на один шаг ранее, чем команда
отображаемая в данный момент. Нажатие клавиши
управления курсором <↓> отображает команду, которая
стоит на один шаг позднее, чем команда отображаемая в
данный момент.

2 Задание номера шага
Ввод <NO.> (НОМ.), <step number>(номер шага), а затем
<INPUT> (ВВОД) отображает команду, соответствующую
введенному номеру шага.
(Клавиша управления курсором <↓> может использоваться
вместо клавиши <INPUT> (ВВОД).)
(Пример) <NO.>, <123>, <↓>

N0123
SUB 50 PSGNL

3 Поиск реле
Ввод<address number>(номер адреса), а затем<↓>приводит
к поиску реле, с учетом введенного адреса.
(Пример) <X0.2>, <↓>

N0105
AND X0000.2

4 Поиск обмотки реле
Ввод <WRT>, <address number>(номер адреса), а затем <↓>
приводит к поиску обмотки реле, с учетом введенного
адреса.
(Пример) <WRT>, <Y33.5>, <↓>

N0187
WRT. NOT Y0033.5

5 Поиск функциональной команды
Ввод <SUB>, <functional instruction number> (номер
функциональной команды), а затем <↓> приводит к поиску
введенной функциональной команды.
(Пример) <SUB>, <50>, <↓>

N0123
SUB 50 PSGNL

11.4.2
Проверка мнемоник
цепной схемы



ПРИМЕЧАНИЕ
1 Поиск реле, поиск обмотки реле и поиск функ--

циональной команды запускается из текущего окна.
Если реле, обмотка реле или команда не найдены до
конца программы цепной схемы, поиск выполняется с
начала программы цепной схемы до шага, в котором
поиск был начат. Если результат поиска все равно
отрицательный, отображается ”NOT FOUND”
(НЕ НАЙДЕНО).

2 Отображение некоторых команд может отличаться от
отображения в FANUC LADDER.

Вышесказанное также относится к изменению
мнемоник цепной схемы.

N0105 NOT FOUND
и X0000.2
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P-G, персональный компьютер
FANUC LADDER

Редактирование мнемоник
цепной схемы

(a) RD.NOT.STK

(b) TMR номер таймера

(c) DEC код--сигнал--адрес
(PRM) расшифровка--команда

RD.N.STK

SUB 03 TMR
P001 таймер--номер

SUB 04 DEC
P001 код--сигнал--адрес
P002 расшифровка--команда

1 Изменение команды

(a) Отобразите команду, которая будет изменена.

(b) Введите новую команду.

(c) Нажмите клавишу <ALTER> (ИЗМЕНИТЬ).

(Пример) <OR>, <Y32.4>, <ALTER>

N1234
AND R0123.4

До изменения

N1234
OR Y0032.4

После изменения

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
Если изменение команды приводит к превышению
объема памяти, то клавиша <ALTER> (ИЗМЕНИТЬ)
игнорируется, и команда при этом не меняется.

2 Удаление команды

(a) Отобразите команду, которая будет удалена.

11.4.3
Изменение
мнемоник цепной
схемы



11. ПРОГРАММАТЕР PMC (DPL/MDI)
(ТОЛЬКО ДЛЯ Power Mate) B--61863RU/15ПРОГРАММАТОР PMC (ЭЛТ/MDI)

640

(b) Нажмите клавишу <DELET> (УДАЛИТЬ).
Команда удаляется, и отображается следующая команда.

3 Вставка команды

(a) Отобразите команду, после которой необходимо
вставить команду.

(b) Введите команду, которая будет вставлена.

(c) Нажмите клавишу <INSRT> (ВСТАВИТЬ).

(Пример) <AND>, <STK>, <INSRT>

N1234
AND R0123.4

До вставки

N1234
AND.STK

После вставки

ПРИМЕЧАНИЕ
Если вставка команды приводит к превышению
объема памяти, то клавиша <INSRT> (ВСТАВИТЬ)
игнорируется, и вставки команды не происходит.

4 Удаление программы цепной схемы

(a) Введите <-9999>.

(b) Нажмите клавишу <DELET> (УДАЛИТЬ).

Программа цепной схемы удаляется полностью.

ПРИМЕЧАНИЕ
При редактировании функциональных команд TMR,
TMRB, CTR, DIFU, DIFD, проверяется диапазон и
многократность использования параметров.
Если параметр соответствует ошибке выхода за
пределы диапазона, он не может быть введен. Если
параметр соответствует ошибке многократного
использования,тонаэкранеотображаетсясообщение
об ошибке.
(Пример) Сообщение об ошибке в результате

многократного использования.

N00010 TMR (DUP)
P001 50
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1 Нажмите клавишу <CAN> (ОТМЕНА) или <WRITE>
(ЗАПИСЬ).

2 Отобразится ”EXECUTING” (ВЫПОЛНЕНИЕ).

N0001
EXECUTING

3 Отобразится меню редактирования PMC.

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Если программа последовательности содержит ошибку, то

меню редактирования PMC не отображается, а на экране

высвечивается сообщение об ошибке.

(Пример) Сообщение об ошибке

Нажатие клавиши управления курсором <↑> или <↓>

отображаетокноредактированиямнемоник цепнойсхемы.

2 Нажатие клавиши <POS>, <PRGRM>, <VAR>,

<DGNOS/PARAM> или <ALARM> во время редактирования

программы последовательности приводит к отображению

окна ЧПУ, при этом редактирование принудительно

завершается, даже если программа содержит ошибку.

3 Если K19#0 области удерживающего реле для параметров

PMC устанавливается в 1, то после редактированияцепной

схемы отображается окно для сохранения программы

последовательности во флэш--ПЗУ. (Только для Power

Mate--H, Power Mate i-- D/H)

Пожалуйста,обратитевниманиенапункт11.7исохранение

программы последовательности во флэш--ПЗУ.

4 Если параметр соответствует ошибке многократного

использования, то на экране отображается сообщение об

ошибке.

(Пример) Сообщение об ошибке

Нажатие клавиши управления курсором <↑> или <↓>

отображаетокноредактированиямнемоник цепнойсхемы.

Повторное нажатие клавиши <CAN> (ОТМЕНА) или

<WRITE> (ЗАПИСЬ) приводит к отображению меню

программатора PMC.

END FUNCTION
MISSING

DEVICE = F--ROM
>WRITE Y/N [YES]

FUNC. PARAM NO
DUPLICATE

11.4.4
Завершение
редактирования
мнемоник цепной
схемы
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Выбор RUN/STOP (ЗАПУСК/ОСТАНОВ) в меню программа-
тора PMC приводит к отображению окна запуска/останова
программы последовательности.

1 Отобразите меню программатора PMC.

2 Отобразите элемент RUN/STOP путем нажатия клавиши
<↓> or <↑>.

PMC PRG MENU 1/3
>RUN/STOP

3 Нажмите клавишу <INPUT> (ВВОД) или <READ>
(СЧИТЫВАНИЕ). Отображается окно запуска/останова
программы последовательности.

LADDER RUN/STOP
MONITOR [RUN]

4 На экране отображается текущее состояние выполнения
программы последовательности.
Нажатие клавиши <↓> или <↑> переключает состояние с
выполнения на останов и на оборот.

5 Нажатие клавиши <CAN> (ОТМЕНА) или <WRITE>
(ЗАПИСЬ) приводит к отображению меню программатора
PMC.

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
Если программа последовательности не может быть
запущена (RUN) (ЗАПУСК), то возникает сигнал
тревоги PMC. Пожалуйста, проверьте состояние
сигнала тревоги, обратившись к пункту “11.11
Перечень ошибок”.

11.5
ЗАПУСК И
ОСТАНОВ
ПРОГРАММЫ
ПОСЛЕДОВАТЕЛЬ-
НОСТИ (RUN/STOP)
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Отображаемые сообщения
об ошибках

Описание ошибки
(действие оператора)

1 COIL NOTHING
(ОБМОТКА ОТСУТСТВУЕТ)

Не задана обмотка для функциональной
команды, которая использует обмотку.

2 COM FUNCTION MISSING
(ОТСУТСТВУЕТ ФУНКЦИЯ
СОМ)

Неверно использована функциональная
команда COM (SUB9).

3 END FUNCTION MISSING
(ОТСУТСТВУЕТ ФУНКЦИЯ
END)

Отсутствует функциональная команда
END1 или END2 (или ERROR NET).

4 JUMP FUNCTION MISSING
(ОТСУТСТВУЕТ ФУНКЦИЯ
ПЕРЕХОДА)

Неверно использована функциональная
команда JMP(SUB10).

5 LADDER BROKEN
(ПОВРЕЖДЕНА ЦЕПНАЯ
СХЕМА)

Программа цепной схемы повреждена.

6 OBJECT BUFFER OVER
(ПЕРЕПОЛНЕНИЕ БУФЕРА
ОБЪЕКТОВ)

ОЗУ пользовательской программы
заполнено.
(Примечание) (Выполните сжатие или
уменьшите размер программы цепной
схемы.)

7 PLEASE CLEAR ALL
(ОЧИСТИТЕ ВСЕ)

Программу последовательности
невозможно восстановить из--за
отключения питания во время
редактирования.

8 1ST LEVEL EXEC TIME OVER
(ИСТЕЧЕНИЕ ЛИМИТА
ВРЕМЕНИ НА ВЫПОЛНЕНИЕ
1--ГО УРОВНЯ)

Первый уровень цепной схемы слишком
велик.

9 FUNC, PARAM NO. OUT OF
RANGE (НОМЕР ФУНК. ПАРАМ.
ВНЕ ДИАПАЗОНА)

В параметре функциональной команды
TMR, TMRB, CTR, DIFU, DIFD присутствует
ошибка выхода за пределы диапазона.
Она отображается после завершения
редактирования мнемоник.

10 FUNC. (ФУНК.) PARAM NO.
DUPLICATE
(ДУБЛИРОВАНИЕ НОМ.
ПАРАМЕТРА)

В параметре функциональной команды
TMR, TMRB, CTR, DIFU, DIFD присутствует
ошибка многократного использования.
Она отображается после завершения
редактирования мнемоник.

11 Nxxxxx yyyy (RNG)
P0001 nnn

В параметре функциональной команды
TMR, TMRB, CTR, DIFU, DIFD присутствует
ошибка выхода за пределы диапазона.
xxxxx : Номер шага
yyyy :Функциональная команда
nnn : Параметр

12 Nxxxxx yyyy (DUP)
P0001 nnn

В параметре функциональной команды
TMR, TMRB, CTR, DIFU, DIFD присутствует
ошибка многократного использования.
xxxxx : Номер шага
yyyy :Функциональная команда
nnn : Параметр

11.6
СООБЩЕНИЯ ОБ
ОШИБКАХ (ДЛЯ
РЕДАКТИРОВАНИЯ
МНЕМОНИК
ЦЕПНОЙ СХЕМЫ)
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Выбор I/O(ВВОД-ВЫВОД) в меню программатора PMC
приводит к отображению окна для сохранения программы
последовательности во флэш-ПЗУ. Перед попыткой сохранить
программу последовательности во флэш-ПЗУ, приведите ЧПУ
в состояние аварийного останова.

(1) Отобразите меню программатора PMC.

(2) Отобразите элемент I/O путем нажатия клавиши <↓> или
<↑>.

PMC PRG MENU 4/4
>I/O (ВВОД--ВЫВОД)

(3) Нажмите клавишу <INPUT> (ВВОД) или <WRITE>
(ЗАПИСЬ). Отображается окно сохранения программы
последовательности. Нажатие клавиши <↓> или <↑>
переключает отображение между [YES] (ДА) и [NO] (НЕТ).

DEVICE = F--ROM
>WRITE!Y/N[YES]

DEVICE = F--ROM
>WRITE!Y/N[NO]

<↑>

<↓>

(4) Если отображается [NO] (НЕТ), то нажатие клавиши
<INPUT> (ВВОД) отображает окно сохранения программы
последовательности. Если отображается [YES] (ДА), то
нажатие клавиши <INPUT> (ВВОД) запускает запись
программы последовательности во флэш-ПЗУ.
Во время записи отображается ”EXECUTING”
(ВЫПОЛНЕНИЕ).

WRITE TO F--ROM
EXECUTING

МИГАЕТ ”EXECUTING” (ВЫПОЛНЕНИЕ).

Если запись программы последовательности прошла нор-
мально, то отображается ”COMPLETE” (ЗАВЕРШЕНО).

WRITE TO F--ROM
COMPLETE

ПРИМЕЧАНИЕ
Если возникла ошибка, то на экране возникает
сообщение об ошибке.

Сообщение об ошибке

NOT EMG STOP

Для возврата в окно сохранения программы последователь-
ности нажмите клавишу <↑> или <↓>.

(5) Нажатиеклавиши<CAN>(ОТМЕНА)приводиткотображе-
нию меню программатора PMC.

11.7
ХРАНЕНИЕ
ПРОГРАММЫ
ПОСЛЕДОВАТЕЛЬ-
НОСТИ ВО
ФЛЭШ-ПЗУ
(I/O)(ВВОД-ВЫВОД)
(ТОЛЬКО ДЛЯ
Power Mate-H И
Power Mate i-D/H)

Пример
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В таблице далее перечислены сведения об ошибках, которые
могут возникать при сохранении во флэш-ПЗУ при помощи
DPL/MDI (только для Power Mate-H и Power Mate i-D/H).

Сообщение об ошибке Описание

PROGRAM DATA ERROR
(ОШИБКА ДАННЫХ
ПРОГРАММЫ)

Данные цепной схемы в ОЗУ не корректны.
Или ОЗУ или ПЗУ отсутствует.

SIZE ERROR
(ОШИБКА РАЗМЕРА)

Программа превышает максимальный размер,
который может быть записан во флэш--ПЗУ.

NOT EMG STOP
(НЕ АВАРИЙНЫЙ ОСТАНОВ)

ЧПУ не находится в состоянии аварийного
останова.

OPEN ERROR
(ОШИБКА ОТКРЫТИЯ)

Обработка OPEN (ОТКРЫТИЕ) не удачна.

ERASE ERROR
(ОШИБКА СТИРАНИЯ)

Обработка ERASE (СТИРАНИЕ) не удачна.
Очистка флэш--ПЗУ не возможна. Или
флэш--ПЗУ не исправно.

WRITE ERROR
(ОШИБКА ЗАПИСИ)

ОбработкаWRITE (ЗАПИСИ) не удачна.
Запись во флэш--ПЗУ не возможна. Или
флэш--ПЗУ не исправно.

11.8
СВЕДЕНИЯ ОБ
ОШИБКАХ
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DМетод ввода-вывода цепной схемы
(1) Выберите “Diagnose screen”(Окно диагностики) клавишей

<DGNOS>.
(2) Нажмите клавишу <READ> (СЧИТЫВАНИЕ) или

<WRITE> (ЗАПИСЬ).
(3) Нажмите клавишу <F8> из окна меню офисного

программатора и нажмите на номере меню “5<NL>” или
“3<NL>”.

DМетод ввода цепной схемы и параметра PMC.
(1) Выберите “Diagnose screen”(Окно диагностики) клавишей

<DGNOS>.
(2) Нажмите клавишу <NO.> (НОМ.)
(3) Введите номер файла, содержащий цепные схемы или

параметры PMC.
(4) Нажмите клавишу <READ> (СЧИТЫВАНИЕ).

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
В случае ввода параметра PMC, необходимо задать
следующие условия.
(a)Состояние аварийного останова, и параметр ЧУ

PWE=1.
(b)Состояние останова программы цепной схемы.

DМетод вывода цепной схемы.
(1) Выберите “Diagnose screen”(Окно диагностики) клавишей

<DGNOS>.
(2) Нажмите клавишу <NO.> (НОМ.) и дополнительно

клавишу [Files No.] (НОМ.ФАЙЛА).
(3) Нажмите клавишу <WRITE> (ЗАПИСЬ).

DМетод вывода параметра PMC.
(1) Выберите “PMC STATUS screen” (Окно СОСТОЯНИЯ

PMC) нажатием клавиши <DIGNOS>.
(2) Нажмите клавишу <NO.> (НОМ.) и дополнительно

клавишу [Files No.] (НОМ.ФАЙЛОВ).
(3) Нажмите клавишу <WRITE> (ЗАПИСЬ).

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
В случае вывода параметра PMC, необходимо задать
следующее условие.
(a) Режим редактирования
(b) Состояние останова программы цепной схемы.

11.9
ВВОД-ВЫВОД ЦЕПНОЙ
СХЕМЫ/ПАРАМЕТРА
PMC ПРИ ПОМОЩИ
DPL/MDI

11.9.1
Метод ввода-вывода
на офисный
программатор
(P-G Mate/Mark II)
(Фикс. 9600бит/сек.)

11.9.2
Метод ввода-вывода
на кассету FANUC
(Фикс. 4800бит/сек.)
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Функция отладки в режиме онлайн позволяет выполнять
контроль и изменять программы цепной схемы и состояние
сигналов в окне персонального компьютера, за счет того, что
персональный компьютер подсоединен к Power Mate при
помощи кабеля RS-232C.

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
Для того, чтобы использовать функцию отладки в
режиме онлайн с PMC--PA3 для Power Mate--D
необходима дополнительная опция функции отладки
цепной схемы в режиме онлайн.

FANUC FANUC LADDER-II необходима для того, чтобы
использовать функцию отладки в режиме онлайн. (Данное
программное обеспечение представляет собой систему
программирования для разработки программ последо-
вательности PMC FANUC, которая работает на IBM PC/AT и
совместимых компьютерах.)

Наименование про-
граммного обеспечения

Спецификация ПЭВМ

FANUC LADDER--II A08B--9201--J503 IBM PC/AT и совместимые

В данном разделе описан только параметр драйвера контроля в
режиме онлайн для Power Mate-H и то, на что необходимо
обратить внимание при использовании. Другие пункты
(подсоединение кабеля к персональному компьютеру, сведения
об эксплуатации и т.д.) описаны в следующем руководстве.

Название руководства Спец. ном. Пункты для
справки

РУКОВОДСТВО ПО ЭКСПЛУАТАЦИИ
FANUC LADDER--II

B--66184EN Функция в режиме
онлайн

При использовании функции отладки в режиме онлайн для
того, чтобы подсоединить ПК к PMC, сначала запустите
драйвер, который отвечает за функцию соединения с PMC.
При запуске или останове драйвера необходимо задать один из
следующих параметров.
DОкно параметров для контроля в режиме онлайн
(dPARAMETERS FOR ONLINE MONITORc) (ПАРАМЕТРЫ
ДЛЯ КОНТРОЛЯ В РЕЖИМЕ ОНЛАЙН)
Нажатие дисплейных клавиш [MONIT], а затем [ONLINE] в
окне меню PMC приводит к отображению окна параметров
контроля в режиме онлайн.
ПараметрdRS-232Cc = dUSE (ИСПОЛЬЗОВАТЬ)c:
Драйвер контроля в режиме онлайн используется.

dNOT USE (НЕ ИСПОЛЬЗОВАТЬ)c:
Драйвер контроля в режиме онлайн не используется.

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
Наличие CRT/MDI необходимо, если параметр
задается в окне “PARAMETERS FORONLINEMONITOR”
(ПАРАМЕТРЫ ДЛЯ КОНТРОЛЯ В РЕЖИМЕ ОНЛАЙН).

11.10
ФУНКЦИЯ
ОТЛАДКИ В
РЕЖИМЕ ОНЛАЙН
(ТОЛЬКО ДЛЯ
Power Mate-D/H И
Power Mate i-D/H)

11.10.1
Запуск и останов
функции отладки в
режиме онлайн
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DПараметр Power Mate-D/H (ном.0101#6)

#7 #6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

0101

#6 = 0 : Драйвер контроля в режиме онлайн не
используется.

1 : Драйвер контроля в режиме онлайн
используется.

ПРИМЕЧАНИЕ
В случае двухконтурного управления Power Mate--D,
действителен только параметр стороны первого
контура.

Если одно из следующих условий выполняется, то драйвер
контроля в режиме онлайн запускается.

D Параметр “RS-232C” соответствует “USE”
(ИСПОЛЬЗОВАТЬ)

D Бит 6 параметра ном.0101 равен “1”

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
1 Драйвер контроля в режиме онлайн занимает данную

строку во время работы.
В таком состоянии другие функции ввода--вывода не
могут использовать эту строку.
Если другие функции ввода--вывода используют
данную строку, необходимо отобразить ранее
упомянутый параметр и остановить работу драйвера
контроля в режиме онлайн.

2 Во время работы драйвера в режиме онлайн не могут
использоваться следующие функции.
D[PMCLAD], [I/O], [EDIT], [SYSPRM] на CRT/MDI
D[EDIT], [SYSTEM PARAM], [I/O] на DPL/MDI

3 В случае работы ЧУ отображение окна ЧУ (положение
и т.д.) может быть медленным при использовании
функций ввода--вывода (загрузка из PMC, сохранение
в PMC и т.д.). Это не представляет проблемы для
работы ЧУ. Рекомендуется использовать функции
ввода--вывода в тот момент, когда ЧУ не работает.

4 Еслиотображениеокна выполняетсяисполнительным
модулем языка программирования C, то скорость
соединения может снижаться. Рекомендуется
использовать функции ввода--вывода после перехода
к другим окнам (положение и т.д.).
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Если в PMC возникает сигнал тревоги, то на экране (окно PMC
ALARM MESSAGE (СООБЩЕНИЕ СИГНАЛА ТРЕВОГИ
PMC)) отображается сообщение о сигнале тревоги. Однако, в
случае DPL/MDI отображается только состояние реле R (ON
или Off (ВКЛ. или ВЫКЛ.)).
Подробную информацию см. в “ПРИЛОЖЕНИИ L.
ПЕРЕЧЕНЬ СООБЩЕНИЙО СИГНАЛАХ ТРЕВОГИ”.

(1) СостояниеошибкипривключениипитанияилиPROGRAM
DOWN LOAD (ВЫГРУЗКА ПРОГРАММЫ).

0

1 ER01 PROGRAM DATA ERROR(RAM)

2

3 ER03 PROGRAM SIZE ERROR (OPTION)

4 ER04 LADDER OBJECT TYPE ERROR

5

6

7 ER07 NO OPTION (LADDER STEP)

R9044

7 6 5 4 3 2 1 0

0 ER16 RAM CHECK ERROR (PROGRAM RAM)

1 ER17 PROGRAM PARITY

2 ER18 PROGRAM DATA ERROR BY I/O

3 ER19 LADDER DATA ERROR

4 ER20 SYMBOL/COMMENT DATA ERROR

5 ER21 MESSAGE DATA ERROR

6 ER22 PROGRAM NOTHING

7 ER23 PLEASE TURN OFF POWER

R9046

7 6 5 4 3 2 1 0

11.11
ПЕРЕЧЕНЬ
ОШИБОК
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1 ОБЩАЯ ИНФОРМАЦИЯ

В системе ЧУ нажатие дисплейной клавиши [PMC] в меню
[SYSTEM] позволяет произвести установку и отобразить
данные, относящиеся к PMC. Следующие окна используются
для настройки и отображения данных, относящихся к PMC.

(1)Отображение и редактирование цепной схемы (PMCLAD)

(2)Отображение сигналов ввода-вывода PMC и внутреннего
реле (PMCDGN)

(a) Окно данных заголовка

(b) Экран STATUS (СОСТОЯНИЕ)

(c) Окно сигналов тревоги

(d) Окно отслеживания

(e) Окно контроля канала связи ввода-вывода

(3)Установка и отображение данныхPMC (PMCPRM)

(f) Таймер

(g) Счетчик

(h) Удерживающее реле

(i) Таблица данных

(4)Задание данных настройки PMC (SETING)

(j) Общие данные настройки

(k) Задание данных, относящихся к редактированию и
отладке

(l) Параметр контроля в режиме онлайн

(5)Запись, считывание и сравнение программы последо-
вательности и параметров PMC (I/O)(ВВОД-ВЫВОД)
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2 ПРОЦЕДУРА ВЫБОРА ПУНКТОНМЕНЮ PMC С
ПОМОЩЬЮДИСПЛЕЙНЫХ КЛАВИШ

При удерживании функциональной клавиши <SYSTEM> на
ЖК-дисплее/MDI в нажатом состоянии, нажатие дисплейной
клавиши [PMC] приводит к отображению следующего
основного меню PMC.
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Строка заголовка
Строка состояния

Клавиатурный буфер

Дисплейная клавиша

(1)Строка заголовка
Данная строка отображает заголовок каждого из окон
системы PMC.
Она также отображает состояние системы PMC в правом
углу.

Указываетна то, выполняется липрограмма. . . .
последовательности. [RUN] означает, что
программа последовательности выпол-
няется. [STOP] означает, что программа
последовательности находится в состоянии
останова.

Данная символьная строка отображается. . . . . . . . .
при возникновении сигнала тревоги PMC.

(2)Строка состояния
Данная строка отображает информацию ЧУ. Отображение
совпадает с отображением в окне системы ЧУ.

(3)Клавиатурный буфер
Данная область отображает данные, которые были набраны.

(4)Дисплейная клавиша
Поле дисплейных клавиш содержит по одной дисплейной
клавише с каждого края и десять дисплейных клавиш между
ними. Крайняя левая клавиша имеет следующее значение:

Клавиша возврата Нажатие на данную клавишу. . . .
приводит к возврату в преды-
дущее окно.

Если встроенная функция отладки отключена (бит 1K900 = 0),
основное меню выглядит следующим образом:

2.1
ОСНОВНОЕМЕНЮ
PMC

RUN STOP

ALM
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PMC

<

PMCDGN

PMCPRM

SETTING

GENERAL

EDIT/
DEBUG

ONLINE

<

<

COUNTR

KEEPRL

TITLE

STATUS

ALARM

TIMER

DATA

<

Окно системы ЧУ

Окно основного
меню PMC

Окно меню настройки

Окно заголовка

Экран STATUS

Экран сигналов тревоги

Экран таймера

Экран счетчика

Экран удерживающего реле

Экран таблицы данных

Общие данные настройки

Данные, относящиеся к
редактированию и отладке

Настройка параметров в режиме
онлайн

PMCLAD

<

Окно отображения/редактирования
цепной схемы

TRACE

I/O LINK

Окно отслеживания

Окно отображения соединения
по каналу связи ввода--вывода

Переход на следующую страницу

2.2
ПЕРЕХОДМЕЖДУ ОКНАМИ
PMC И СООТВЕТСТВУЮЩИЕ
ДИСПЛЕЙНЫЕ КЛАВИШИ
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I/O

RUN

STOP

<

MISC
DATA

<

MESSAGE

I/O
MODULE

SYMBOL
COMENT

SYSTEM
PARAM

или

Окно ввода--вывода

Окно редактора данных
символов и комментариев

Окно редактора данных
символов и комментариев

Окно редактора присвоения
блоков ввода--вывода

Окно редактора системных
параметров

Функция повторного
запуска программы

Продолжение предыдущей страницы

TITLE Окно редактора данных заголовка
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3 ОТОБРАЖЕНИЕ СИГНАЛОВ ВВОДА-ВЫВОДА PMCИ
ВНУТРЕННЕГО РЕЛЕ (PMCDGN)



3. ОТОБРАЖЕНИЕ СИГНАЛОВ ВВОДА--ВЫВОДА
PMC И ВНУТРЕННЕГО РЕЛЕ (PMCDGN) B--61863RU/15УПРАВЛЕНИЕ PMC--NB6

660

Данные заголовка соответствуют заголовку программы после-
довательности. Заголовок состоит из следующих элементов:

D Наименование изготовителя станка (32 символа)
D Название станка (32 символа)
D Тип ЧУ/PMC (32 символа)
D Номер программы последовательности (4 символа)
D Издание (2 символа)
D Изображение программы последовательности (32 символа)
D Дата создания программы последовательности (16 символа)
D Имя автора программы последовательности (32 символа)
D Имя оператора устройства записи в ПЗУ (32 символа)
D Комментарий (32 символа)

Кроме того, отображается следующая информация:
D Серия и выпуск базового программного обеспечения PMC
D Размерпамяти,которую занимаеткаждыйизнаборовданных
последовательности

D Тип базового программного обеспечения PMC и тип
программы последовательности PMC

D Текущее, максимальное и минимальное время выполнения
программы цепной схемы

При нажатии дисплейной клавиши [EDIT] (РЕДАКТИРО-
ВАНИЕ) отображается окно редактора заголовков.

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Если ”PROGRAMMER ENABLE” (ПРОГРАММАТОР

АКТИВИРОВАН) установлен как ”YES” (ДА) в окне
GENERAL (ОБЩЕЕ) окна настройки, то дисплейная
клавиша [EDIT] (РЕДАКТИРОВАНИЕ) появляется в
окне отображения данных заголовка.

2 При нажатии дисплейной клавиши [EDIT] (РЕДАКТИ--
РОВАНИЕ) во время выполнения функции в режиме
онлайнотображаетсясообщение ”ONLINEMONITORIS
ACTIVE” (КОНТРОЛЬВ РЕЖИМЕОНЛАЙН АКТИВЕН), а
окно редактирования заголовка не появляется.

3.1
ОТОБРАЖЕНИЕ
ДАННЫХ
ЗАГОЛОВКА (TITLE)
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При нажатии дисплейной клавиши [EDIT] (РЕДАКТИРО-
ВАНИЕ) в окне отображения данных заголовка, возникает окно
редактора данных заголовка.

В этом окне существует возможность редактировать следующие
десять элементов.
D Наименование изготовителя станка (32 символа)
D Название станка (32 символа)
D Тип ЧУ/PMC (32 символа)
D Номер программы последовательности (4 символа)
D Издание (2 символа)
D Изображение программы последовательности (32 символа)
D Дата создания программы последовательности (16 символа)
D Имя автора программы последовательности (32 символа)
D Имя оператора устройства записи в ПЗУ (32 символа)
D Комментарий (32 символа)
Поместите курсор на элемент и введите комментарий. При
инициализации элемента, на котором находится курсор, нажмите
дисплейную клавишу [DELETE] (УДАЛИТЬ). Если отредактированные
данные не сохраняются во флэш-ПЗУ, то при отключении питания эти
данные исчезают. По окончании редактирования отображается
следующее сообщение для подтверждения сохранения во флэш-ПЗУ.
DO YOU WANT TO WRITE PROGRAM INTO FLASH ROM?
(ЗАПИСАТЬ ПРОГРАММУ ВО ФЛЭШ-ПЗУ?) Отображается
следующая дисплейная клавиша. Дисплейная клавиша ”YES” (ДА)
сохраняет данные. Дисплейная клавиша ”NO” (НЕТ) не сохраняет
данные.

Нажатие данных дисплейных клавиш приводит к возврату в окно
отображения данных заголовка.

ПРИМЕЧАНИЕ
Если ”WRITE TO FROM (EDIT)” (ЗАПИСЬ ВО ФЛЭШ--ПЗУ
(РЕДАКТИРОВАНИЕ)) установлено как ”YES” (ДА) в окне EDIT/
DEBUG (РЕДАКТИРОВАНИЕ/ОТЛАДКА) окна настрой-- ки,
операция сохранения во флэш--ПЗУ активируется.

3.2
ОКНО
РЕДАКТИРОВАНИЯ
ДАННЫХ
ЗАГОЛОВКА
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Данное окно отображает содержимое всех адресов (X, Y, F, G,R,
A, C, T, K, D, M и N), которые заданы в программах.
Отображениекаждогоизсодержанийпредставляет собойстроку
0 и 1 с шестнадцатеричной индикацией в правом углу.

Порядок выполнения операций
(1)Нажмите дисплейную клавишу [STATUS] (СОСТОЯНИЕ).
Появится экран, представленный выше:

(2)Задайте требуемый адрес вводом, а затем нажмите
дисплейную клавишу [SEARCH] (ПОИСК).

(3)Последовательность данных, начиная с заданного адреса,
отобразится в виде битов.

(4)Для того, чтобы задать другой адрес для отображения,
нажмите на клавишу управления курсором, клавишу проли-
стывания страниц или дисплейную клавишу [SEARCH]
(ПОИСК).

(5)При необходимости изменить состояние сигналов, нажмите
дисплейную клавишу [FORCE] (ПРИНУЖДЕНИЕ). Таким
образом, отобразится окно принудительного ввода-вывода.

ПРИМЕЧАНИЕ
Дисплейная клавиша [FORCE] (ПРИНУЖДЕНИЕ)
отображается, только при соблюдении следующих
условий.

В окне GENERAL (ОБЩЕЕ) настройки PMC:
Установите ”SIGNAL STATUS WRITE ENABLE”
(АКТИВАЦИЯ ЗАПИСИ СОСТОЯНИЯ СИГНАЛА)
как ”YES” (ДА).

Или
Установите ”PROGRAMMER ENABLE” (АКТИВА--
ЦИЯ ПРОГРАММАТОРА) как ”YES” (ДА).

(6)Сигналы адресов X/Y, которые задаются в режиме
перерегулирования, отмеченыприпомощи ”->” слева в окне
принудительного ввода-вывода. Так показано установка
сигналов перерегулирования.

3.3
ОТОБРАЖЕНИЕ
СОСТОЯНИЯ
СИГНАЛА (STATUS)
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Если в PMC возникает состояние, соответствующее сигналу
тревоги нажатие дисплейной клавиши [PMC] из системы ЧУ
приводит к отображению следующего сообщения о сигнале
тревоги вместо основного меню PMC. Дисплейные клавиши,
отображаемыенаэкране,остаются темижесамыми, чтои в окне
основного модуля PMC. Кроме того, в строке заголовка
появляется символьная строка “ALM”.
Еслисостояниесигналатревогивызваносерьезнойошибкой,то
ни одна программа последовательности не будет выполняться.

Пояснения к сообщениям о сигналах тревоги, которые
отображаются в данном окне, см. в ПРИЛОЖЕНИИ M,
“ПЕРЕЧЕНЬ СООБЩЕНИЙО СИГНАЛАХ ТРЕВОГИ.”

3.4
ОКНО СИГНАЛОВ
ТРЕВОГИ (ALARM)



3. ОТОБРАЖЕНИЕ СИГНАЛОВ ВВОДА--ВЫВОДА
PMC И ВНУТРЕННЕГО РЕЛЕ (PMCDGN) B--61863RU/15УПРАВЛЕНИЕ PMC--NB6

664

В окне трассировки существует возможность отслеживать
прохождение заданных сигналов. Результат отслеживания
отображается в виде временной диаграммы сигналов.
Существует два режима отслеживания. Один из них - режим
”Time Cycle” (Временной цикл), который производит
выборочный контроль состояния сигналов через заданные
промежуткивременив цикле.Другой -режим ”SignalTransition”
(Прохождение сигнала), который производит выборочный
контроль состояния сигналов, если сигналы, для которых
выполняется отслеживание через заданные промежутки
времени, изменяются.
Нажатие дисплейной клавиши [TRACE] (ТРАССИРОВКА)
отображает следующее окно.

Для того, чтобы выполнить трассировку, необходима установка
параметров трассировки. Нажатие дисплейной клавиши
[SETTING] (УСТАНОВКА) отображает окно ”Parameter
Setting” (Установка параметров). Функция трассировки может
запускаться автоматически при определенной установке в окне
”PMC Setting” (Настройка PMC) при включении питания. В
этом случае необходима предварительная установка параметра
трассировки.

ПРИМЕЧАНИЕ
Подробнее об установке автоматического запуска
функции трассировки, см. ”IV--5.1 Окно для отобра--
жения общих установок (GENERAL)”

3.5
ОКНО ТРАССИРОВКИ

3.5.1
Краткий обзор
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Нажатие дисплейной клавиши [SETTING] (УСТАНОВКА)
отображает окно ”Parameter Setting” (Установка параметров).
Далее представлен пример окна при выполнении трассировки в
режиме ”TIME CYCLE” (ВРЕМЕННОЙЦИКЛ).

В ”Parameter Setting” (Установка параметров) присутствует два
окна. Номер страницы отображается в верхнем правом углу
окна. Клавиша пролистывания страниц меняет окна.
Нажатиедисплейнойклавиши [<]отображаетокно ”PMCSignal
Trace” (Трассировка сигнала PMC).

Далее представлен пример окна при выполнении трассировки
в режиме ”SIGNAL TRANSITION” (ПРОХОЖДЕНИЕ
СИГНАЛА).

3.5.2
Установка параметра
трассировки
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D SAMPLING MODE
Определяет режим выборочного контроля.Выберите одиниз
режимов при помощи клавиши управления курсором или
дисплейной клавиши.
Дисплейные клавиши отображаются, если курсор помещен на
”SAMPLING MODE” (РЕЖИМ ВЫБОРОЧНОГО
КОНТРОЛЯ).

Пояснение:
TIME CYCLE
Производит выборочный контроль через заданные
промежутки времени в цикле.

SIGNAL TRANSITION
Производит выборочный контроль в случае изменения
сигнала.

INIT
Инициализирует все установки. (Данная дисплейная
клавиша всегда отображается на странице 1.)

D SAMPLING RESOLUTION
Вводится разрешение выборочного контроля. Значение по
умолчанию соответствует минимальному разрешению
(8мсек.). Диапазон значений лежит в пределах от 8мсек. до
1000мсек. Введенное значение округляется в меньшую
сторону до числа кратного 8мсек.

D SAMPLING TIME
Параметр отображается, если ”TIME CYCLE” (ВРЕМЕН-
НОЙ ЦИКЛ) задан в качестве ”SAMPLING MODE”
(РЕЖИМ ВЫБОРОЧНОГО КОНТРОЛЯ). Вводится время
выполнения трассировки. Значение из ”SAMPLING RESO-
LUTION” (РАЗРЕШЕНИЕ ВЫБОРОЧНОГО КОНТРОЛЯ)
или число заданных адресов сигналов изменяет диапазон
значений, которые могут быть введены. Диапазон
отображается в правой части окна редактирования.

D SAMPLING FRAME
Параметр отображается, если ”SIGNAL TRANSITION”
(ПРОХОЖДЕНИЕ СИГНАЛА) задано в качестве
”SAMPLING MODE ” (РЕЖИМ ВЫБОРОЧНОГО
КОНТРОЛЯ). Вводится число выборок. Значение из
”SAMPLING RESOLUTION” (РАЗРЕШЕНИЕ ВЫБОРОЧ-
НОГО КОНТРОЛЯ) или число заданных адресов сигналов
изменяет диапазон значений, которые могут быть введены.
Диапазон отображается в правой части окнаредактирования.

D STOP CONDITION (УСЛОВИЯ ОСТАНОВА)
Определяет условие для останова трассировки. Выберите
одиниз режимовприпомощиклавишиуправлениякурсором
или дисплейной клавиши.
Дисплейные клавиши отображаются, если курсор помещен на
”STOP CONDITION” (УСЛОВИЕ ОСТАНОВА).
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Пояснение:
NONE
Не останавливает автоматически трассировку.

BUFFER FULL
Останавливает трассировку, если буфер заполняется.

TRIGGER
Останавливает трассировку при помощи триггера

D STOP CONDITION TRIGGER ADDRESS
Если ”TRIGGER” (ТРИГГЕР) установлен в качестве ”STOP
CONDITION” (УСЛОВИЯ ОСТАНОВА), то данный
параметр активируется.Адрес сигнала ввода или символьное
имя в качестве триггера останова.
Только адрес в битах или соответствующие символы могут
быть введены. Адрес в байтах не может быть введен.
Дисплейные клавиши отображаются, если курсор помещен на
”STOP CONDITION TRIGGER ADDRESS” (АДРЕС
ТРИГГЕРА УСЛОВИЯ ОСТАНОВА).

Пояснение:
DELETE

Удаляет значение в окне редактирования.
SYMBOL

Изменяет отображение адреса на отображение
символьного имени и меняет дисплейную клавишу
на [ADDRESS] (АДРЕС). После этого отобра-
жаются следующие дисплейные клавиши.

ADDRESS
Изменяет отображение символьного имени на
отображение адреса и меняет дисплейную клавишу
на [SYMBOL] (СИМВОЛ).

D STOPCONDITIONTRIGGERMODE (РЕЖИМТРИГГЕРА
УСЛОВИЯ ОСТАНОВА)
Если ”TRIGGER” (ТРИГГЕР) установлен в качестве ”STOP
CONDITION” (УСЛОВИЯ ОСТАНОВА), то данный пара-
метр активируется. Введите режим триггера, если трассиров-
ка остановлена. Выберите один из режимов при помощи
клавиши управления курсором или дисплейной клавиши.
Дисплейные клавиши отображаются, если курсор помещен на
”STOP CONDITION TRIGGER MODE” (РЕЖИМ
ТРИГГЕРА УСЛОВИЯ ОСТАНОВА).

Пояснение:
RISING EDGE

Автоматически останавливает трассировку при
нарастании сигнала триггера.

FALLING EDGE
Автоматически останавливает трассировку при
уменьшении сигнала триггера.
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BOTH EDGE
Автоматически останавливает трассировку при
нарастании или уменьшении сигнала триггера.

D STOP CONDITION TRIGGER POSITION (ПОЛОЖЕНИЕ
ТРИГГЕРА УСЛОВИЯ ОСТАНОВА)
Если ”TRIGGER” (ТРИГГЕР) установлен в качестве ”STOP
CONDITION” (УСЛОВИЯ ОСТАНОВА), то данный
параметр активируется. Введите временной промежуток
выборочногоконтроляиличисло,которое задаетположение,
в котором заданное условие триггера выполняется.
При необходимости проверить прохождение сигнала до
условия триггера, необходимо задать большее значение в
данном параметре. При необходимости проверить
прохождение сигнала после условия триггера, необходимо
задать меньшее значение в данном параметре.
Пример: Случай, при котором время выборочного контроля

составляет 10 сек., и положение триггера задается
как ”10%”.

Положение пускового сигнала

--1 0 9 (СЕК)

1 сек 9 сек

Диаграмма отображается в правой части окна редактиро-
вания. Крайнее левое положение принимается за 0%, а
крайнее правое положение за 100%. Положение, на которое
указывает введенное значение, отображается в виде шкалы.

D SAMPLING CONDITION (УСЛОВИЕ ВЫБОРОЧНОГО
КОНТРОЛЯ)
Если ”SIGNAL TRANSITION” (ПРОХОЖДЕНИЕ СИГНА-
ЛА) задано в качестве ”TRACE MODE”(РЕЖИМА
ТРАССИРОВКИ), то данный параметр активируется.
Выберитеодинизрежимовприпомощиклавишиуправления
курсором или дисплейной клавиши.
Дисплейные клавиши отображаются, если курсор помещен на
”SAMPLING CONDITION” (УСЛОВИЕ ВЫБОРОЧНОГО
КОНТРОЛЯ).

Пояснение:
TRIGGER Производит выборочный контроль

состояния заданных сигналов, если
заданное условие выборочного контроля
выполняется.

ANY CHANGE Производит выборочные контроль
состояния заданных сигналов, если
сигналы изменяются

Адреса сигналов, для которых необходимо произвести
выборочный контроль, задаются в окне установки
параметров, на странице 2.
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D SAMPLING CONDITION TRIGGER ADDRESS (АДРЕС
ТРИГГЕРА УСЛОВИЯ ВЫБОРОЧНОГО КОНТРОЛЯ)
Если ”SIGNAL TRANSITION” (ПРОХОЖДЕНИЕ
СИГНАЛА) устанавливается на ”TRACE MODE” (РЕЖИМ
ТРАССИРОВКИ), а ”TRIGGER” (ТРИГГЕР) устанавли-
вается на ”SAMPLING CONDITION” (УСЛОВИЕ ВЫБО-
РОЧНОГО КОНТРОЛЯ), данный параметр активируется.
Адрес сигнала ввода или символьное имя в качестве триггера
выборочного контроля.
Только адрес в битах или соответствующий символ могут
быть введены. Адрес в байтах не может быть введен.
Дисплейные клавиши отображаются, если курсор помещен на
”SAMPLING CONDITION TRIGGER ADDRESS” (АДРЕС
ТРИГГЕРА УСЛОВИЯ ВЫБОРОЧНОГО КОНТРОЛЯ).

Содержание дисплейных клавиш будет совпадать с ”STOP
CONDITION TRIGGER ADDRESS” (АДРЕС ТРИГГЕРА
УСЛОВИЯ ОСТАНОВА).

D SAMPLING CONDITION TRIGGER MODE (РЕЖИМ
ТРИГГЕРА УСЛОВИЯ ВЫБОРОЧНОГО КОНТРОЛЯ)
Если ”SIGNAL TRANSITION” (ПРОХОЖДЕНИЕ
СИГНАЛА) устанавливается на ”TRACE MODE” (РЕЖИМ
ТРАССИРОВКИ), а ”TRIGGER” (ТРИГГЕР) устанавли-
вается на ”SAMPLING CONDITION” (УСЛОВИЕ
ВЫБОРОЧНОГО КОНТРОЛЯ), данный параметр акти-
вируется. Введите режим триггера, который определяет
условие заданного триггера.
Дисплейные клавиши отображаются, если курсор помещен на
”SAMPLING CONDITION TRIGGER MODE” (РЕЖИМ
ТРИГГЕРА УСЛОВИЯ ВЫБОРОЧНОГО КОНТРОЛЯ).

Пояснение:
RISING EDGE Производит выборочный контроль

состояния заданных сигналов при
нарастании сигнала триггера.

FALLING EDGE Производит выборочный контроль
состояния заданных сигналов при
уменьшении сигнала триггера.

BOTH EDGE Производит выборочный контроль
состояния заданных сигналов при
нарастании или уменьшении сигнала
триггера.

ON Производит выборочный контроль
состояния заданных сигналов во время
включения сигнала триггера.

OFF Производит выборочный контроль
состояния заданных сигналов во время
выключения сигнала триггера.
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D SAMPLING ADDRESS
На странице 2 окна установки параметров, можно ввести
адреса или символы, для которых следует произвести
выборочный контроль.

Переместите курсор в окно редактирования и введите адрес
сигнала PMC или символ.
В случае вводадискретных адресов в битахможет быть введен
любойадрес в битах.Болеетого,привводе адресав байтах,все
биты адреса (бит 0-бит 7) задаются автоматически.
Можноввестидо 32точек адресасигнала.Увеличениеномера
адреса сигнала изменяет емкость ”SAMPLING TIME”
(ВРЕМЯ ВЫБОРОЧНОГО КОТРОЛЯ) или ”SAMPLING
FRAME” (РАМКИ ВЫБОРОЧНОГО КОНТРОЛЯ) на
странице 1. При изменении емкости отображается преду-
преждающее сообщение.
Пример предупреждающего сообщения:
В случае режима ”TIMECYCLE” (ВРЕМЕННОЙЦИКЛ)

”SAMPLINGTIMEISREDUCEDTOn SEC.” (ВРЕМЯ
ВЫБОРОЧНОГО КОНТРОЛЯ ОГРАНИЧИВАЕТСЯ
ДО n СЕК.)

В случае режима ”SIGNAL TRANSITION”
(ПРОХОЖДЕНИЕ СИГНАЛА)
”SAMPLING FRAME IS REDUCED TO n COUNT.”
(РАМКИ ВЫБОРОЧНОГО КОНТРОЛЯ ОГРАНИ-
ЧИВАЮТСЯ ДО n РАЗ.)

Под ”n” понимается максимальное значение, которое
может быть введено.

Пояснения к дисплейным клавишам:
DELETE Удаляет значение в окне редактиро-

вания, на которое направлен курсор.
SYMBOL Изменяет отображение адреса на ото-

бражение символа. При этом отобра-
жение адреса, который не определяет
символ,неменяется.Даннаядисплейная
клавиша также меняется на ”ADDRESS”
(АДРЕС). Отображаются следующие
дисплейные клавиши.
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MOVE UP Изменяет сигнал, на который указывает
курсор, на сигнал выше на одну строку.

MOVE DOWN Изменяет сигнал, на который указывает
курсор, на сигнал ниже на одну строку.

DELETE ALL Удаляет все значения в окне редактиро-
вания.

ADDRESS Меняет отображение символа на отобра-
жение адреса, а также меняет дисплей-
нуюклавишуна ”SYMBOL” (СИМВОЛ).

D TRIGGER SETTING OF THE SAMPLING SIGNALS
(УСТАНОВКА ТРИГГЕРА СИГНАЛОВ ВЫБОРОЧНОГО
КОНТРОЛЯ)
Если ”SIGNAL TRANSITION” (ПРОХОЖДЕНИЕ СИГ-
НАЛА) устанавливается на ”TRACE MODE” (РЕЖИМ
ТРАССИРОВКИ), а ”ANY CHANGE” (ЛЮБОЕ ИЗМЕНЕ-
НИЕ) устанавливается на ”SAMPLING CONDITION”
(УСЛОВИЕВЫБОРОЧНОГОКОНТРОЛЯ),флажки справа
от адреса выборочного контроля и символов отображаются
следующим образом. Проверьте сигналы, которые служат
триггерами выборочного контроля, при установке сигналов.

Нажатие дисплейной клавиши [TRIGGER ON] устанав-
ливает триггервположение”включен”.Нажатиедисплейной
клавиши [TRIGGER OFF] устанавливает триггер в поло-
жение ”выключен”. Установка по умолчанию соответствует
триггеру в положении ”включен” для всех сигналов.
Содержание других дисплейных клавиш будет совпадать с
”SAMPLING ADDRESS” (АДРЕС ВЫБОРОЧНОГО
КОНТРОЛЯ).
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В окне трассировки нажатие дисплейной клавиши [START]
(ЗАПУСК) запускает выполнение трассировки, после
правильной установки параметра трассировки. Далее
представлен пример окна при выполнении трассировки в
режиме ”TIME CYCLE” (ВРЕМЕННОЙЦИКЛ).

Результат трассировки сразу же отображается во время ее
выполнения.Если условие останова, заданноев окнеустановки
параметров, выполняется, то выполнение трассировки
завершается. Нажатие дисплейной клавиши [STOP] прерывает
выполнение.

Далее представлен пример окна при выполнении трассировки
в режиме ”SIGNAL TRANSITION” (ПРОХОЖДЕНИЕ
СИГНАЛА).

В режиме ”SIGNAL TRANSITION” (ПРОХОЖДЕНИЕ
СИГНАЛА) графическое отображение не обновляется до тех
пор, пока какой-либо из сигналов для триггера выборочного
контроля не изменится.

3.5.3
Выполнение
трассировки
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При завершении выполнения отображается результат
трассировки. Далее представлен пример окна трассировки в
режиме ”TIME CYCLE” (ВРЕМЕННОЙЦИКЛ).

Курсор, указывающий на текущее положение, в первыймомент
отображается в исходной точке (точка 0).
Положение курсора отображается в ”CURSOR POSITION”
(ПОЛОЖЕНИЕ КУРСОРА) в верхней части экрана. Курсор
может перемещаться в горизонтальном направлении.

Далеепредставленпримерокнатрассировкиврежиме”SIGNAL
TRANSITION” (ПРОХОЖДЕНИЕ СИГНАЛА).

3.5.4
Работа после
выполнения
трассировки
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После выполнения возможны следующие операции.

(1)SCROLL OF SCREEN (ПРОКРУТКА ЭКРАНА)
При помощи клавиш управления курсором вверх/вниз и
клавиш пролистывания страниц вверх/вниз возможно
прокрутка заданного сигнала в вертикальном направлении.
При помощи клавиш управления курсором вправо/влево,
дисплейной клавиши [NEXT>>] и дисплейной клавиши
[PREV<<] возможно прокрутка диаграммы в горизон-
тальном направлении.

(2)AUTOMATICCALCULATIONOFTHE SELECTEDRANGE
(АВТОМАТИЧЕСКИЙ РАСЧЕТ ВЫБРАННОГО
ДИАПАЗОНА)
Нажатие дисплейной клавиши [POS MARK] отмечает
текущее положение и отображает курсор в виде метки. Если
курсор в виде метки и курсор текущего положения находятся
в одном положении, приоритет отображения принадлежит
курсору текущего положения. В верхней части экрана
отображаются отмеченное положение ”MARK POSITION”,
указывающее на положение курсора в виде метки, и
”SELECT RANGE”(ВЫБРАТЬ ДИАПАЗОН), который
указывает на диапазон от курсора в виде метки до курсора
текущего положения. Эти значения меняются по мере
перемещения курсора текущего положения. Нажатие [POS
MARK]производитповторнуюразблокировку режимвыбора
диапазона.
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(3)ZOOM IN/ZOOM OUT OF WAVEFORM (УКРУПНИТЬ/
УМЕНЬШИТЬ КОЛЕБАНИЕ СИГНАЛА)
Нажатие дисплейной клавиши [ZOOM IN] увеличивает
отображение диаграммы. Нажатие дисплейной клавиши
[ZOOM OUT] уменьшает отображение диаграммы. Нажатие
этих дисплейных клавиш также меняет значение шкалы
градуировки на диаграмме. Если трассировка только что
завершилась, то уровнем увеличения по умолчанию будет
наибольший уровень увеличения. В режиме [ZOOM OUT]
отобразится серое окно, как в следующем примере, если
прохождение сигнала не может быть отражено достаточно
точно. Пределом [ZOOM OUT] будет отображение всех
результатов трассировки на одной странице.

(4)EXCHANGE OF SAMPLING SIGNAL (СМЕНА СИГНАЛА
ВЫБОРОЧНОГО КОНТРОЛЯ)
Нажатие дисплейной клавиши [MOVE UP] (ПЕРЕМЕ-
ЩЕНИЕ ВВЕРХ) меняет сигнал, на который указывает
курсор сигнала, на сигнал на одну строку выше. Нажатие
дисплейной клавиши [MOVE DOWN] (ПЕРЕМЕЩЕНИЕ
ВНИЗ)меняет сигнал,на который указывает курсорсигнала,
на сигнал на одну строку ниже. Результат операции
отменяется выполнением трассировки или отключением
питания. При желании сохранить порядок отображаемых
сигналов несмотря на отключение питания, измените
порядок в окне ”SAMPLING ADDRESS” (АДРЕСА
ВЫБОРОЧНОГО КОНТРОЛЯ).
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Функция трассировки для PMC-NB6 отличается от функции
трассировки [PMCDGN] [TRACE], а также от функции анализа
[PMCDGN] [ANALYS] для PMC-NB/NB2 в части настройки
отображения и установки параметров. Тем не менее существует
возможность получить аналогичные результаты трассировки как и
для PMC-NB/NB2 при определенной установке парараметров.
Способ установки параметров для получения результатов
трассировки, аналогичных PMC-NB/NB2, описан далее.
(1)Настройка аналога окну [TRACE] (ТРАССИРОВКА) для

PMC-NB/NB2
Параметры на странице 1

При установке ”SAMPLING MODE”(РЕЖИМ ВЫБОРОЧ-
НОГО КОНТРОЛЯ) = ”SIGNAL TRANSITION” (ПРОХОЖ-
ДЕНИЕ СИГНАЛА) выполняется выборочный контроль,
аналогичный функции [TRACE] (ТРАССИРОВКА) для
PMC-NB/NB2. Также, к расширенным функциональным
возможностям PMC-NB6 относится возможность менять время
цикла выборочного контроля и объем данных выборочного
контроля при помощи настройки параметров ”RESOLUTION”
(РАЗРЕШЕНИЕ)и ”FRAME”(РАМКИ).Кроме того, результа-
ты выборочного контроля отображаются в более легком для
понимания формате в виде временной диаграммы.
Параметры на странице 2

3.5.5
Сравнение с
функцией FS15-B
(PMC-NB/NB2)
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Ввод сигналов от бита 0 до бита 7 в ”SAMPLING
ADDRESS”(АДРЕС ВЫБОРОЧНОГО КОНТРОЛЯ)
представляет собой установку, аналогичную вводу адреса в
байтах для PMC-NB/NB2. Установка триггера сигналов
выборочного контроля - аналогична набору данных маски
(”MASK DATA”)(ДАННЫЕМАСКИ) для PMC-NB/NB2.

(2)Установка, аналогичная запуску без триггера из окна
[ANALYS] (АНАЛИЗ) для PMC-NB/NB2 (CONDITION
(УСЛОВИЕ) = 0 и TRIGGERMODE (РЕЖИМТРИГГЕРА)
= 0)

(3)Установка, аналогичная ”TRIGGER MODE” (РЕЖИМ
ТРИГГЕРА) = ”0:AFTER” (ПОСЛЕ), ”1:ABOUT”
(ПРИБЛИЗИТЕЛЬНО), ”2:BEFORE”(ДО) окна [ANALYS]
(АНАЛИЗ) для PMC-NB/NB2
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Значение ”TRIGGER POSITION” (ПОЛОЖЕНИЕ
ТРИГГЕРА) - аналогично ”AFTER” (ПОСЛЕ), ”ABOUT”
(ПРИБЛИЗИТЕЛЬНО), ”BEFORE” (ДО) для PMC-NB/
NB2. Значение ”0” соответствует ”AFTER”(ПОСЛЕ).
Значение ”100” соответствует ”BEFORE”(ДО). Значение от
”1” до ”99” соответствует ”ABOUT”(ПРИБЛИЗИТЕЛЬНО).

К расширенной функциональности также относится
возможность менять соотношение между данными до и
после положения триггера.

(4)Установка, аналогичная ”TRIGGER MODE” (РЕЖИМ
ТРИГГЕРА) = ”3:ONLY”(ТОЛЬКО) окна [ANALYS]
(АНАЛИЗ) для PMC-NB/NB2

В примере проводится выборочный контроль сигналов,
заданных на странице 2, для случая когда условие
выборочного контроля, заданное в ”SAMPLING
CONDITION” (УСЛОВИЕ ВЫБОРОЧНОГО КОНТРОЛЯ)
в положении on.
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Окно контроля канала связи ввода-вывода и окна
распределения блоков ввода-вывода предназначены для
проверки соединения по каналу связи ввода-вывода и для
распределения блоков ввода-вывода.

D Окно контроля канала связи ввода-вывода Блоки
ввода-вывода, подсоединенные через канал связи
ввода-вывода, отображаются в порядке, соответствующем
номерам группы.

D Окно просмотра распределения блоков ввода-вывода:
Отображается распределение блоков ввода-вывода по
адресам X и Y.

D Окноредактора распределенияблоков ввода-вывода:Блоки
ввода-вывода могут быть распределены по адресам X и Y.

Смена окон

Окно PMCDGN

Окно мониторинга канала связи ввода--вывода

Окно просмотра распределения устройств ввода--вывода

Окно редактирования распределения устройств ввода--вывода

Дисплейная клавиша [EDIT] появляется только, когда активирована функция программатора (примечание)

ПРИМЕЧАНИЕ
Дисплейная клавиша [EDIT] (РЕДАКТИРОВАНИЕ)
отображается только в том случае, если функция
программатора активирована при помощи установки
”PROGRAMMER ENABLE” (ПРОГРАММАТОР АКТИВИ--
РОВАН) в ”YES”(ДА) в окне GENERAL (ОБЩЕЕ) в
настройках PMC. Если функция контроля в режиме
онлайн активирована, то возможность попасть в окно
редактора распределения блоков ввода--вывода
отсутствует. Для того, чтобы воспользоваться
функцией редактора распределения блоков
ввода--вывода, необходимо отключить функцию
контроля в режиме онлайн в окне настроек PMC,
выбрав ”NOTUSE”(НЕИСПОЛЬЗОВАТЬ)дляустановок
”RS--232--C” и ”F--BUS”.

3.6
КОНТРОЛЬ КАНАЛА
СВЯЗИ
ВВОДА-ВЫВОДА И
РАСПРЕДЕЛЕНИЕ
БЛОКОВ
ВВОДА-ВЫВОДА
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В окне контроля канала связи ввода-вывода показаны типы и
идентификационные коды блоков ввода-вывода, которые
подсоединены к каналу связи ввода-вывода в порядке,
соответствующем номерам группы. В данном окне можно
проверить подсоединение блоков ввода-вывода определенного
типа. Отобразите данное окно нажатием дисплейной клавиши
[I/O LINK] (КАНАЛ СВЯЗИ ВВОДА-ВЫВОДА) в PMCDGN.

Тип устройства
ввода--вывода

Номер группы ид. код устройства
ввода--вывода

Таблица 3.6.1.Отображенный тип и фактический тип
блоков ввода-вывода

Отображенный блок
ввода-вывода

Идентифи-
кационные
данные

Фактический блок
ввода-вывода

CONNECTION UNIT 80 Устройство соединения

OPERATOR PANEL
82

Устройство соединения
с пультом оператора

I/O--B3 83 I/O B3

IO UNIT--MODEL B 84, 86, 87 Блок ввода--вывода
МОДЕЛЬ A

PLC SERIES 90--30 45 PLC СЕРИИ 90--30

POWER MATE / IO LINK BETA
4A

Power Mate или Канал
связи ввода--вывода Beta

SERIES 0 50 Серия 0

OPERATOR IF BOARD (MPG1)
53

Интерфейс пульта
операторов станка

LINK CONNECTION UNIT
96

Соединительное устройство
канала связи ввода--вывода

I/O UNIT--MODEL B 9E Блок I/O--МОДЕЛЬ B

R--J MATE 61 R--J MATE

3.6.1
Окно контроля канала
связи ввода-вывода
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Отображенный блок
ввода-вывода Фактический блок

ввода-вывода

Идентифи-
кационные
данные

CONNECTOR PANEL MODULE A9 Модуль ввода--вывода для
соединительной панели

OPERATOR PANEL A1 AA Модуль ввода--вывода
для пульта оператора

OPERATOR I/F BOARD (MPG3) 6B Интерфейс опер.(сMPG3)

LOADER I/O AF Плата I/O загрузчика

ROBOCUT DIF B0 Плата DIF для ROBOCUT

ROBOCUT MIF B1 ПлатаMIF для ROBOCUT

I/O CARD B2 Плата ввода--вывода

ROBOSHOT I/O CARD A B3 I/O ROBOSHOT

LOADER I/O (MATRIX) B4 Плата I/O загрузчика (Matrix)

PROCESS I/O FA B5 I/O процесса для R--J3

PROCESS IO 89 IO процесса для R--X

I/O LINK ADAPTER 8B Адаптер канала связи I/O

ROBOT CONTROLLER 52 Контроллер для R--X

PLC SERIES 90 54 PLC СЕРИИ 90

OPERATOR PANEL 95 Ввод--вывод для Серии 0

LASER OSCILLATOR 97 Лазер

FIXED I/O TYPE A 98 I/O для робота типа A

FIXED I/O TYPE B 99 I/O для робота типа B

AS--I CONVERTER 77 КОНВЕРТЕР AS--I

ПУЛЬТ ОПЕРАТОРА B
A8

Модуль ввода--вывода (для
пульта оператора 48/32)

MACHINE OPERATOER PANEL A A8 Модуль ввода--вывода (для пульта

оператора станка типа 0)

CONNECTION UNIT C1 (MPG)
A8

Соединительное
устройство C1 (сMPG)

MACHINE OPERATOER PANEL В
A8

Модуль ввода--вывода (для
пульта оператора станка)

I/O MODULE WITH LCD A8 Встроенный I/OЖК--дисплея

UNKNOWN UNIT
--

Неподдерживаемый блок
ввода--вывода

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
Блоки ввода--вывода, не относящиеся к Серии FS15i, описаны
в Таблице 3.6.1.
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Вокне просмотра распределения блоков ввода-выводапоказано
распределение блоков ввода-вывода по адресам X и Y.
В данном окне можно проверить распределение блоков
ввода-вывода.
Отобразите данное окно нажатием дисплейной клавиши
[I/O LINK] (КАНАЛ СВЯЗИ ВВОДА-ВЫВОДА) →
[I/O MODULE] (МОДУЛЬ ВВОДА-ВЫВОДА) в PMCDGN.

Адрес Группа База Слот
Имя распределения
устройств ввода--вывода

Распределения блоков ввода-выводапо адресам X и Y в окне
редактора распределения блоков ввода-вывода. Отобразите
данное окно нажатием дисплейной клавиши [I/O LINK]
(КАНАЛ СВЯЗИ ВВОДА-ВЫВОДА) → [I/O MODULE]
(МОДУЛЬ ВВОДА-ВЫВОДА) → [EDIT] (РЕДАКТИРО-
ВАНИЕ) в PMCDGN.

3.6.2
Окно просмотра
распределения
блоков
ввода-вывода

3.6.3
Окно редактора
распределения
блоков
ввода-вывода
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Дисплейные клавиши в окне редактора распределения блоков
ввода-вывода:

Удалить все распределения

Удалить распределение
на позиции курсора

(1) Распределение блоков ввода-вывода по адресам X и Y

(1.1)Установите курсор на адрес, которому вы хотите
присвоить новый блок ввода-вывода.

(1.2)Наберите”Group (Группа).Base (База). Slot (Слот).Name
(Имя)” и нажмите клавишу INPUT (ВВОД).

Пример) В случае распределения ”Group(Группа)=1,
Base(База)=0, Slot(Слот)=5, Name(Имя)=ID16A” в
X10, установите курсор на X10 и 1.0.5. ID16C
”INPUT”(ВВОД)

(1.2) 1.0.5.ID16C “ВВОД”

(1.1) Установите курсор на X10

ПРИМЕЧАНИЕ
Информацию о наименовании распределений блоков
ввода--вывода см. в ”Руководстве по программиро--
ванию PMC FANUC (языкЦЕПНОЙСХЕМЫ) Глава I, 3.2
Таблица 3.2.2”

3.6.3.1
Операции
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(1.3)Блок ввода-вывода распределяется по адресу положения
курсора, соответственно размеру блока ввода-вывода.
Для случая вышеуказанного примера (1.2) блок
ввода-вывода распределяется в X10 и X11 следующим
образом.

(1.3) Устройство ввода-вывода
распределено на X10 и X11

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
1 Отключите и включите питания после сохранения

цепной схемы во флэш--ПЗУ для того, чтобы
распределение вступило в силу.

2 Программа цепной схемы не останавливается
автоматически, если окно просмотра или окно
редактора распределения блоков ввода--вывода
открыты.

(2) Удаление распределения

(2.1)Установите курсор на то распределение, которое будет
удалено, и нажмите дисплейную клавишу [DELETE]
(УДАЛИТЬ).

(2.2)Распределение удалено.

(3) Удаление всех распределений

(3.1)Нажмите крайнюю правую дисплейную клавишу.

(3.2)Нажмите дисплейную клавишу [CLEAR ALL]
(ОЧИСТИТЬ ВСЕ).

(3.3)Отображается ”ARE YOU SURE TO DELETE ALL
ALLOCATION DATA?” (ВЫ УВЕРЕНЫ, ЧТО ХОТИТЕ
УДАЛИТЬ ВСЕ ДАННЫЕ О РАСПРЕДЕЛЕНИИ?).

(3.4)Нажмите дисплейную клавишу [YES](ДА).

(3.5)Распределения X и Y полностью удалены.
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Сообщение об
ошибке Значение и решение

GROUP NUMBER
IS TOO LARGE
(НОМЕР ГРУППЫ
СЛИШКОМ
ВЕЛИК)

Значение:
Вводится слишком большой номер группы.

Решение:
Введите номер группы, не превышающий 16.

BASE NUMBER IS
TOO LARGE
(НОМЕР БАЗЫ
СЛИШКОМ
ВЕЛИК)

Значение:
Вводится слишком большой номер базы.

Решение:
Блок ввода--вывода--B (##,#1--#10): Введите
номер базы 0
Другой блок ввода--вывода: Введите 0 или 1.

SLOT NUMBER IS
TOO LARGE
(НОМЕР СЛОТА
СЛИШКОМ
ВЕЛИК)

Значение:
Вводится слишком большой номер слота.

Решение:
Блок ввода--вывода--B: Введите номер слота, не
превышающий 31
Другой блок ввода--вывода: Введите номер слота,
не превышающий 11.

SLOT NUMBER IS
TOO SMALL
(НОМЕР СЛОТА
СЛИШКОММАЛ)

Значение:
Вводится слишком маленький номер слота.

Решение:
Блок ввода--вывода--B: Введите номер слота 0 или
выше
Другой блок ввода--вывода: Введите номер слота
свыше 0.

I/O UNIT NAME
MISMATCH
(НЕСООТВЕТСТ--
ВИЕ ИМЕНИ
БЛОКА
ВВОДА--ВЫВОДА)

Значение:
Блок ввода--вывода для X распределяется в адрес
Y, или блок ввода--вывода для Y распределяется в
адрес X.

Решение:
Проверьте имя блока ввода--вывода и адрес

ILLEGAL I/O UNIT
NAME
(НЕДОПУСТИ--
МОЕ ИМЯ БЛОКА
ВВОДА--ВЫВОДА)

Значение:
Имя блока ввода--вывода не корректно.

Решение:
Введите правильное имя, как описано в Главе
I.3.2 Таблица 3.2.2.

NOT ENOUGH
SPACE
(НЕДОСТАТОЧ--
НОМЕСТА)

Значение:
Недостаточно пространства для распределения
блока ввода--вывода такого размера.

Значение:
Данное сообщение возникает также при попытке
распределения по адресу, в который уже был
распределен другой блок ввода--вывода.

Решение:
Повторно введите распределение после удаления
распределения под курсором и освобождения
пространства.

3.6.3.2
Сообщение об ошибке
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Данная функция предназначена для принудительного изменения
состояния сигналов в произвольном адресе PMC. Если X
принудительно вводится при помощи данной функции, то отладка
программы последовательности может выполняться при отсутст-
вии станка. Если Y принудительно выводится, соединение со
станком можно проверить, не пользуясь программой
последовательности.

Для данной функции существует два вида режимов ввода. Данные
режимы должны использоваться должным образом в соответствии
с назначением.
(1)Принудительный режим
Данный режим применим ко всем адресам PMC. При этом
сигналы, изменяемые при помощи данной функции, должны
перезаписываться, если программа последовательности или
оператор вводятся в один и тот же адрес. В результате функция
принудительного ввода-вывода становится недействительной.

Станок

Цепная схема

X,Y

G,F,R,T,K,C,D

Адрес ввода--вывода
перезапись

перезапись

перезапись

Пр1: R0 принудительно устанавливается в следующей
программе цепной схемы.

MOVE 1111

1111

K0

R0

X0.0

1. Первоначальное состояние сигнала будет следующим.
X0.0 = OFF, K0 = 55H, R0 = 00h

2. R0 принудительно устанавливается на FFh.
X0.0 =OFF, K0 = 55h, R0 = FFh

3. Если X0.0 переключается в состояние ON, R0 перезапи-
сывается при помощи программы цепной схемы.
X0.0 = ON, K0 = 55h, R0 = 55h

3.7
ФУНКЦИЯ
ПРИНУДИТЕЛЬНОГО
ВВОДА-ВЫВОДА

3.7.1
Краткий обзор

3.7.1.1
Режим ввода
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Пр2: БЛОК ВВОДА-ВЫВОДА МОДЕЛЬ А (I/O UNIT-
MODEL A) соединен с X0. X0 будет принудительно
изменено.

Значение, введенное I/O UNIT-MODEL A (БЛОК
ВВОДА-ВЫВОДА МОДЕЛЬ А) периодически пере-
дается в X0. Поэтому, если принудительно изменить
значение X0, то I/O UNIT-MODEL A (БЛОК ВВОДА-
ВЫВОДА МОДЕЛЬ А) перезапишет введенное
значение в следующем цикле.

I/O Unit--MODEL A NC

X0 = FFh X0 = FFh

X0 принудительно устанавливается в 00h X0 = 00h

X0 перезаписывается БЛОКОМ ВВОДА--ВЫВОДА МОДЕЛИ А.

I/O Unit--MODEL A NC

X0 = FFh X0 = FFh

Передача в цикле может выполняться по адресам, которым не
присвоено ни одно из устройств ввода-вывода. Таким образом,
следует использовать функцию принудительного ввода-вывода
в принудительном режиме при отсутствии устройств ввода-
вывода для отладки какого-либо из X адресов. Для отладки
программы цепной схемы при наличии устройств ввода-вывода
используйтефункциюпринудительного ввода-вывода в режиме
перерегулирования, пояснения приведены в следующем
параграфе.

(2)Режим перерегулирования
При данном режиме программа цепной схемы и устройства
ввода-вывода не перезаписывают сигналы, которые
принудительно меняются. Существует возможность задать
режим перерегулирования для произвольных адресов X/Y.
Адреса X/Y, в которых не установлен режим перерегулиро-
вания, находятся в принудительном режиме.

Пример) БЛОК ВВОДА-ВЫВОДА МОДЕЛЬ А (I/O
UNIT-MODEL A) соединен с X0. X0 будет
принудительно изменено.
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I/O Unit--MODEL A NC

X0 = FFh X0 = FFh

D X0 принудительно устанавливается в 00h

I/O Unit--MODEL A NC

X0 = FFh X0 = 00h

I/O Unit--MODEL A NC

X0 = FFh X0 = FFh

D X0 устанавливается в режиме перерегулирования.

Значение, введенное I/O UNIT--MODEL A (БЛОК ВВОДА--ВЫВОДА МОДЕЛЬ А) не действительно.

×

×

Поэтомуфункцияпринудительного ввода-выводадляX адресов
в режимеперерегулированияможетиспользоваться для отладки
программы цепной схемы при наличии нескольких устройств
ввода-вывода. При установке режима перерегулирования в
адреса Y, значение, которое принудительно меняется,
выводится на устройства ввода-вывода.
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ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
1 В режиме перерегулирования цикл обновления сигнала ввода--вывода составляет 8

мсек, что синхронизируется с 1--м уровнем программы цепной схемы. Обычно цикл
обновления канала связи ввода--вывода составляет 2 мсек. Таким образом, интервал
для сигналов для устройств ввода--вывода запаздывает. Обратите внимание на
изменение в работе программы цепной схемы, которое обусловлено временным
интервалом для устройств ввода--вывода.

2 Обработка 2--го уровня цепной схемы может занимать больше времени в режиме
перерегулирования.

3 Обмотки реле, которые задаются в режиме перерегулирования, отображаются при
обработке результата программы цепной схемы в окне контроля цепной схемы.
Значение, выводимое на устройство ввода--вывода, принудительно меняется.
Обратитевниманиенато,чтозначениявокнеконтроляцепнойсхемынесоответствуют
значениям, выводимым на устройства ввода--вывода.
Пр.): БЛОК ВВОДА--ВЫВОДА МОДЕЛЬ А (I/O UNIT--MODEL A) соединен с Y0. Y0.0 будет

принудительно изменено. Обычно, значения, отображенные в окне цепной
схемы, соответствуют значениям, выводимым на I/O UNIT--MODEL A (БЛОК
ВВОДА--ВЫВОДА МОДЕЛЬ А) следующим образом.

При установке ”1” в Y0.0 в режиме перерегулирования, значение, которое
выводится на I/O UNIT--MODEL A (БЛОК ВВОДА--ВЫВОДА МОДЕЛЬ А) будет
следующим.

I/O Unit--MODEL A NC

X0.0 Y0.0

OFF OFF

Контроль цепной схемы
Y0.0=OFF

OFF

I/O Unit--MODEL A NC

X0.0 Y0.0

OFF

Контроль цепной схемы
Y0.0=ON

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ
При изменении сигналов при помощи функции принудительного ввода--вывода
необходимо быть особенно внимательным. Неправильное использование данной
функцииможетпривести к непредвиденнойработе станка.При использованииданной
функции необходимо убедиться в том, что рядом со станком никто не находится.



3. ОТОБРАЖЕНИЕ СИГНАЛОВ ВВОДА--ВЫВОДА
PMC И ВНУТРЕННЕГО РЕЛЕ (PMCDGN) B--61863RU/15УПРАВЛЕНИЕ PMC--NB6

690

Следующая установка необходима для активации каждого из
режимов.

В окнеGENERAL (ОБЩЕЕ) настройки PMC:
Установите ”SIGNAL STATUS WRITE ENABLE” (АКТИ-
ВАЦИЯ ЗАПИСИ СОСТОЯНИЯ СИГНАЛА) как ”YES”
(ДА).

Или
Установите ”PROGRAMMER ENABLE” (АКТИВАЦИЯ
ПРОГРАММАТОРА) как ”YES” (ДА).

В окнеGENERAL (ОБЩЕЕ) настройки PMC:
Установите ”PROGRAMMER ENABLE” (АКТИВАЦИЯ
ПРОГРАММАТОРА) как ”YES” (ДА).

Или в окне EDIT/DEBUG (РЕДАКТИРОВАНИЕ/ОТЛАДКА)
настройки PMC:
Установите ”OVERRIDE ENABLE” (АКТИВАЦИЯ
ПЕРЕРЕГУЛИРОВАНИЯ) как ”YES” (ДА).

Затем повторно включите питание.

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
1 Пожалуйста, отключите функцию принудительного

ввода--вывода при транспортировке станка.
2 Установка ”OVERRIDE ENABLE” (ПЕРЕРЕГУЛИРО--

ВАНИЕ АКТИВИРОВАНО) автоматически устанавли--
вается как ”NO” (НЕТ), при этом функция пере--
регулирования отключается, если установка
”PROGRAM ENABLE” (ПРОГРАММА АКТИВИРОВАНА)
установлена как ”NO” (НЕТ) и подача питания
прекращается.

3 Установки режима перерегулирования не сохраня--
ются после отключения питания. Все биты X и Y не
находятся в режиме перерегулирования сразу после
включения питания.

3.7.2
Операции для
активации функции
принудительного
ввода-вывода

3.7.2.1
Установка
принудительного
режима

3.7.2.2
Установка режима
перерегулирования
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В данном окне существует возможность принудительного
изменения значения произвольного адреса. Могут исполь-
зоваться два режима ввода, а именно принудительный режим и
режим перерегулирования. Для отображения данного окна
нажмите дисплейную клавишу [FORCE] (ПРИНУДИ-
ТЕЛЬНЫЙ) в окне состояния сигнала.Вданномокнедоступны
следующие операции.

D Поиск адреса [SEARCH]

D Включение сигнала [ON]

D Выключение сигнала [OFF]

D Отображение окна состояния сигнала [STATUS]

D Установка сигнала перерегулирования
(Действительна только в режиме перерегулирования)

[OVRIDE SET]

D Сброс сигнала перерегулирования
(Действителен только в режиме перерегулирования)

[OVRIDE RESET]

D Сброс всех сигналов перерегулирования
(Действителен только в режиме перерегулирования)

[INIT]

Окно принудительного ввода-вывода в режиме перерегулирования

3.7.3
Окно
принудительного
ввода-вывода
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Область отображения
состояния сигнала

Режим ввода

Строка ввода с
клавиатуры Строка сообщений

(1)При режиме перерегулирования вверху экрана отображается
строка ”OVERRIDE” (ПЕРЕРЕГУЛИРОВАНИЕ).

(2)Состояние каждого из сигналов отображается в области
состояния сигнала.

(3)Каждый из битов X/Y, который устанавливается на
перерегулирование, отображается в окне следующим
образом.

Адрес X:
(Входной сигнал с устройства ввода-вывода)→(Входной
сигнал для цепной схемы)
Шестнадцатеричныечиславправойчастиокнапредставляют
собой перерегулированные входные сигналы для цепной
схемы.

Адрес Y:
(Выходной сигнал с цепной схемы)→(Выходной сигнал на
устройство ввода-вывода )
Шестнадцатеричныечиславправойчастиокнапредставляют
собой перерегулированные выходные сигналы с цепной
схемы.

(4)В строке сообщений отображаются системные сообщения,
например, сообщения об ошибках.

3.7.3.1
Структура окна
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Дисплейные клавиши данного окна

Принудительный режим

Поиск адреса Переход в окно состояния сигнала

Включение
сигнала

Выключение
сигнала

Режим перерегулирования

Поиск адреса Переход в окно состояния сигнала

Включение
сигнала

Выключение
сигнала

Установка сигнала
перерегулирования

Разблокировка сигнала
перерегулирования

Разблокировка всего
перерегулирования

(1)Операции при помощи дисплейных клавиш

a. [SEARCH]Поиск адреса
Производит поиск адреса в битах или байтах для
отображения в окне.

b. [ON] Сигнал в положении On
Сигнал, на котором находится курсор, устанавливается в
положение on.Операция активируется как для сигналов в
битах, так и для сигналов в байтах при помощи длины
курсора.

c. [OFF] Сигнал в положении Off
Сигнал, на котором находится курсор, устанавливается в
положение off.Операция активируется как для сигналов в
битах, так и для сигналов в байтах при помощи длины
курсора.

d. [STATUS] Возврат в окно состояния сигнала
Производит возврат в окно состояния сигнала.

e. [OVRIDE SET] Установка перерегулирования сигнала
Устанавливает адрес X/Y, на котором находится курсор,
как сигнал перерегулирования.

3.7.3.2
Операции
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(a)Установка для бита
Поместите курсор на бит и нажмите дисплейную
клавишу [OVRIDE SET] (УСТАНОВКА ПЕРЕРЕГУ-
ЛИРОВАНИЯ).

(b)Установка для байта
Поместите курсор на байт (все биты) и нажмите
дисплейную клавишу [OVRIDE SET] (УСТАНОВКА
ПЕРЕРЕГУЛИРОВАНИЯ).

Для сигнала перерегулирования, состояние сигнала
перерегулирования устанавливается в качестве состояния
сигнала непосредственно перед нажатием дисплейной
клавиши [OVRIDE SET] (УСТАНОВКА ПЕРЕРЕГУ-
ЛИРОВАНИЯ).
Для бита, для которого задано перерегулирование, в окне
добавляется отображение ”→”. Фактические сигналы до
перерегулирования также отображаются.

Адрес X
(Фактический входной сигнал с устройств
ввода-вывода)→(Перерегулированныйвходнойсигнал
для цепной схемы)

Адрес Y
(Фактический выходной сигнал с цепной схемы)→
(Перерегулированный выходной сигнал на устройства
ввода-вывода)

f. [OVRIDE RESET] (СБРОС ПЕРЕРЕГУЛИРОВАНИЯ)
Сброс сигнала перерегулирования
Сбрасывает установку сигнала перерегулирования по
адресу X/Y, на котором находится курсор.
За счет данной операции состояние сигнала возвращается
к состоянию до перерегулирования.

(a)Установка для бита
Поместите курсор на бит и нажмите дисплейную
клавишу [OVRIDE RESET] (СБРОС ПЕРЕРЕГУ-
ЛИРОВАНИЯ).

(b)Установка для байта
Поместите курсор на байт (все биты) и нажмите
дисплейную клавишу [OVRIDE RESET] (СБРОС
ПЕРЕРЕГУЛИРОВАНИЯ).

g. [INIT] (ИНИЦИАЛИЗАЦИЯ) Сброс всех перерегулиро-
ванных сигналов
Сбрасывает установку всех сигналов перерегулирования в
адресах X/Y.
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(2)Операции при помощи других клавиш

a. Клавиша ввода
Данная клавиша используется для изменения состояния
сигнала.

(a)Установка для бита
DВведите ”1” и нажмите клавишу ввода для установки
в положение on.

DВведите ”0” и нажмите клавишу ввода для установки
в положение off.

DПросто нажмите клавишу ввода для переключения
состояния сигнала с on на off или наоборот.

(b)Установка для байта
Введите восьмизначное двоичное число и нажмите
клавишу ввод. (Если число знаков меньше 8, они
вводятся, начиная с бита 0.)
Ex. : Для ”100” порядок ввода будет следующим.
Бит ном. 7 6 5 4 3 2 1 0

0 0 0 0 0 1 0 0
b. Клавиши управления курсором
Выберите объект в виде сигнала при помощи клавиш
управления курсором. При нажатии клавиши переме-
щения курсора влево при нахождении на ”бите 7” или
клавишиперемещениякурсоравправопринахождениина
”бите 0”, курсор принимает форму байта. Таким образом
можно менять байт (все биты) адреса.

c. Клавиши пролистывания страниц
Данные клавишипозволяют осуществлять перемещение в
окне
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4 НАСТРОЙКА ИОТОБРАЖЕНИЕДАННЫХ PMC
(PMCPRM)
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Данное окно позволяет осуществлять ввод и отображение
параметров таймеров, счетчиков, удерживающего реле и таблиц
данных, которые хранятся в энергонезависимой памяти. Для
того, чтобы воспользоваться данной процедурой, сначала
нажмите дисплейную клавишу [PMCPRM]на основноммодуле
PMC.

Обычно данныенемогут вводится впараметрыPMC,поскольку
они защищены. Использование следующих двух методов
позволяет осуществить ввод данных в параметры.

D Если программа последовательности выполняется
(состояние RUN) (обычно данный метод следует
использовать при работе станка.)
i) Поместите ЧУ в режим MDI или приведите его в
состояние аварийного останова.

ii) Установите “PWE” в окне настройки ЧУ в 1 (см.
следующую таблицу).

iii)Или установите сигнал защиты программы (KEY4) в 1
(только если речь идет о счетчиках или таблицах данных).

iv) Защита параметров снята; таким образом в них могут
вводиться данные (см. следующую таблицу).

PWE KEY4

Таймер f

Счетчик f f

Удерживающее реле f

Таблица данных f f

v) После ввода данных в параметры верните “PWE” или
сигнал KEY4 в предыдущее состояние.

D Если программа последовательности может быть останов-
лена (состояние STOP), например, во время выполнения
отладки
i) Останов программы последовательности.
ii) Защита параметров снята; таким образом в них могут
вводиться данные.

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ
Если останов программы последовательности выпол--
няется во время работы станка, станок может повести
себя неожиданным образом. Перед остановом
программы последовательности убедитесь в том, что
никто ненаходится вблизистанка, и что инструмент не
может повредить заготовку или станок. Некорректная
работа станка представляет собой повышенный риск
летального исхода или серьезной травмы для
пользователя. Повреждение инструмента, заготовки
и/или станка также вероятно.

Попытка ввода данных в защищенныепараметры приводит к
появлению сообщения об ошибке “WRITE PROTECT”
(ЗАЩИТА ОТ ЗАПИСИ).

4.1
ОБЗОР

4.2
МЕТОД ВВОДА
ПАРАМЕТРОВ PMC
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Существует возможность вводить данные в окна каждого
таймера, счетчика, удерживающего реле и таблицу данных
непрерывно. После непрерывного ввода данных курсор
появляется в нижней части только что введенных данных.

D Запись
(1)Используйте “;” (EOB) конца блока в качестве
ограничителя данных.
(Пример) “100;200;300;” + нажатие клавиши “INPUT”

(ВВОД)
(2)Используйте “;=” для ввода значения, совпадающего с
предыдущими данными.
(Пример) Ввод “100;=;=;200;=” + нажатие клавиши

“INPUT” (ВВОД) приводит к вводу следую-
щих данных: 100,100,100,200,200

(3)Используйте “;;” для пропуска адреса для записи.
(Пример) Ввод “100;;200;” +нажатие клавиши “INPUT”

(ВВОД) приводит к тому, что в записи будет
пропущен второй элемент данных.

Данное окно используется для установки и отображения
значений таймера для таймеров команд станка (SUB3).

Содержание таблицы
D NO. : Номер счетчика, заданный для счетчика

команды станка
D ADDRESS : Адрес, на который ссылается программа

последовательности
D DATA : Значение таймера

Номер таймера Минимальное
значение таймера,
которое может быть

задано

Максимальное
значение таймера,
которое может быть

задано

1 --8. 48 мс 1572,8 с

9 --150. 8 мс 262,1 с

4.3
НЕПРЕРЫВНЫЙ
ВВОД ДАННЫХ

4.4
ОКНО ТАЙМЕРА
(TIMER)
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Данное окно используется для установки и отображения
максимального и минимального значений счетчика для
счетчиков команд станка (SUB5).

Содержание таблицы

D NO. : Номер счетчика, заданный для счетчика
команды станка

D ADDRESS : Адрес, на который ссылается программа
последовательности

D PRESET : Макс. значение счетчика (минимальное зна-
чение счетчика задается командой счетчика)

D CURRENT : Текущее значение счетчика

Типы счетчиков и максимальные значения

Тип счетчика Предварительно
заданное макс.

значение (PRESET)

Текущее максимальное
значение
(CURRENT)

BINARY
(ДВОИЧНЫЙ)

32767 32767

BCD
(ДВОИЧНО--
ДЕСЯТИЧНЫЙ)

9999 9999

4.5
ОКНО СЧЕТЧИКА
(COUNTR)
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Данное окно используется для настройки и отображения
удерживающих реле.

Содержание таблицы

D ADDRESS : Адрес, обращение к которому происходит с
помощью программы последовательности

D 0 - 7 Содержание каждого бита

D HEX : Значение данных в байтах в шестнадца-
теричной системе

Поскольку удерживающее реле относится кэнергонезависимой
памяти, его содержимое не теряется даже при отключении
питания.
Область удерживающего реле состоит из следующих частей.

Пользовательская область K0 --K39

Область особого использования
(Примечание)

K900 --K909

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
Не используйте область особого использования,
поскольку реле данной области зарезервированы для
использования программным обеспечением системы
PMC, и на эти реле влияет состояние программного
обеспечения PMC. Установите ”0” в любое реле,
которое не относится к упомянутым далее, для
предотвращения непредсказуемой работы PMC.

(1)Область особого использования ( K900 - K909)

Тип PMC PMC-NB6

Область особого использования 1 K900

Зарезервировано K901 --K909

4.6
ОКНО
УДЕРЖИВАЮЩЕГО
РЕЛЕ (KEEPRL)
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#7

DTBL DSPK900

#6 #5 #4

MEMINP

#3 #2

AUTORUN

#1

PRGRAM

#0

LADMASK

#7 DTBLDSP 0 : Отображается окно данных управления таблицей данных.
1 : Окно данных управления таблицей данных не отображается.

#4 MEMINP 0 : Состояние сигналов не допускает изменения.
1 : Состояние сигналов допускает изменения.

Данная настройка действительна для следующих окон.
Встроенное PMC:

* Окно контроля цепной схемы (Функция принудительного
ввода-вывода)

FANUC LADDER-II и пакет редактирования цепной схемы

* Окно состояния сигнала (Функция в режиме онлайн)

#2 AUTORUN 0 : Программа последовательности автоматически запускается
при включении питания.

1 : Программа последовательности запускается при нажатии
дисплейной клавиши [RUN]

#1 PRGRAM 0 : Встроенная функция отладки отсутствует.
1 : Встроенная функция отладки присутствует.

Данная установка действительна для следующих окон и
функций
Встроенное PMC:

* Окно редактора цепной схемы, окно редактора распределе-
ния блоков ввода-вывода

* Окно ввода-вывода

FANUC LADDER-II и пакет редактирования цепной схемы

* Функция передачи цепной схемы

* Окно редактора цепной схемы (Функция в режиме онлайн)

#0 LADMASK 0 : Отображается цепная схема.
1 : Цепная схема не отображается.

Данная установка действительна для следующих окон и
функций
Встроенное PMC:

* Окно редактора цепной схемы, окно редактора распределе-
ния блоков ввода-вывода

* Окно ввода-вывода

FANUC LADDER-II и пакет редактирования цепной схемы

* Функция передачи цепной схемы

* Окно редактора цепной схемы (Функция в режиме онлайн)

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
Всегда устанавливайте ”0” для любого другого реле в
области особого использования, которая описана
ранее, для предотвращения непредсказуемой работы
PMC.



4. НАСТРОЙКА И ОТОБРАЖЕНИЕ
ДАННЫХ PMC (PMCPRM) B--61863RU/15УПРАВЛЕНИЕ PMC--NB6

702

Существует два вида таблиц данных (таблица данных
управления таблицами данных и таблица данных).

(1)Окно данных управления таблицами данных (C.DATA)
Нажатие дисплейной клавиши [DATA] приводит к
отображению окна установки данных управления таблицами
данных для управления таблицами данных.

Содержание таблицы

D GROUP TABLE COUNT:
Число элементов данных в таблице данных

D NO. : Номер группы

D ADDRESS : Адрес начала таблицы данных (одинако-
выйадресможетбытьзадан дляразличных
групп.)

D PARAMETER: Параметр таблицы (ПРИМЕЧАНИЕ)

D TYPE : Длина данных (0 = 1 байт, 1 = 2 байта,
2 = 4 байта)

D DATA : Число элементов данных в каждой
таблице данных

Функции дисплейных клавиш

[G.DATA] : Нажатие данной дисплейной клавиши
производит переключение в окно установки и
отображения данных в таблице данных.

[G.CONT] : После ввода номеров групп нажатие данной
дисплейной клавиши присваивает номера
групп таблице данных.

[NO.SRH] : После ввода номера группы нажатие данной
дисплейной клавиши перемещает курсор к
заданной группе.

[INIT] : Нажатие данной дисплейной клавиши
инициализирует таблицу данных.

* Данными инициализации будут следующие:
NO. ADDRESS PARAMETER TYPE DATA
001 D0000 00000000 0 8000

4.7
ТАБЛИЦА ДАННЫХ
(DATA)
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ПРИМЕЧАНИЕ
Значения параметров таблицы будут следующими:

#7 #6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

0 : Двоичный формат
1 : Двоично--десятичный формат
0 : Защита от ввода отключена
1 : Защита от ввода активирована

0 : Двоичный или двоично--десятичный формат
(бит 0 является действительным)

1 : Шестнадцатеричный формат
(бит 0 является недействительным)

(2)Окно таблицы данных
Если задаются данные управления таблицами данных, то
нажатие дисплейной клавиши [G.DATA] в окне данных
управления таблицами данных приводит к отображению
окна настройки таблиц данных.

Содержание таблицы
D NO.
D ADDRESS: Адрес, обращение к которому происходит с

помощью программы последовательности
D DATA
Функции дисплейных клавиш
[C.DATA] : Нажатие данной дисплейной клавиши приво-

дит к переключению в окно данных управления
таблицами данных.

[G-SRCH] : После ввода номера группы для таблица
данных, поиск которого будет производиться в
другой группе нажатие данной клавиши пере-
мещает курсор в начало этой группы.

[SEARCH] : После ввода адреса нажатие данной клавиши
перемещает курсор на заданный адрес в
пределах группы, которая выбрана в данный
момент. При вводе адреса “D” в начале адреса
может быть опущено. После ввода, например,
“101” нажатие данной клавиши перемещает
курсор на данные, которые используютD101.
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5 МЕНЮНАСТРОЙКИ (SETTING)

Нажатие дисплейной клавиши [SETTING] (НАСТРОЙКА) в
окне основного модуля PMC приводит к отображению
следующего окна меню настройки.

Содержание меню

1. GENERAL : Окно для отображения данных, относя-
щихся к общим настройкам

2. EDIT/DEBUG: Окно для отображения данных настрой-
ки, относящихся к редактированию и
отладке

3. ONLINE : Окно для отображения настроек
соединения для функции в режиме
онлайн. (Отображается при установке
“PROGRAMMER ENABLE” (ПРО-
ГРАММАТОР АКТИВИРОВАН) в по-
ложение “YES” (ДА) в окне GENERAL
(ОБЩЕЕ).)

4. C LANGUAGE: Окно для отображения данных, относя-
щихся к функции языка C

Нажатие дисплейных клавиш, описанных выше, приводит к
отображению соответствующих окон настройки.
Некоторые из установок в окне сохраняются в удерживающее
реле. Существует возможность не допустить изменений в этой
части настроек в окне настройки при помощи программы
последовательности для записи в удерживающее реле.
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При нажатии дисплейной клавиши [GENERAL] (ОБЩЕЕ)
отображается следующее окно.

D PROGRAMMER ENABLE

YES : Используется встроенная функция отладки.

NO : Встроенная функция отладки не используется.

D AUTOMATIC LADDER START

AUTO : Программа последовательности автоматически
выполняется при подключении питания.

MANUAL : Нажатие дисплейной клавиши, относящейся к
выполнению программы последовательности,
приводит к выполнению программы после-
довательности.

D SIGNAL STATUS WRITE ENABLE

YES : Функция в режиме онлайнможет использоваться для
ввода данных в окне состояния сигналов.

NO : Функция в режимеонлайн защищенаотвводаданных
в окне состояния сигналов.

D DATA TABLE CONTROL SCREEN

YES : Экран управления таблицей данных параметров РМС
отображается.

NO : Экран управления таблицей данных параметров РМС
не отображается.

D SIGNAL TRACE START

AUTO : Функция трассировки автоматически выпол-
няется при подключении питания.

MANUAL : Функция трассировки выполняется при нажа-
тии функциональной дисплейной клавиши.

5.1
ОКНО ДЛЯ
ОТОБРАЖЕНИЯ
ОБЩИХ НАСТРОЕК
(GENERAL)
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D WRITE TO FROM (EDIT)

YES : Программа цепной схемы автоматически записы-
вается во флэш-ПЗУ после редактирования.

NO : Программа цепной схемы не записывается автомати-
чески во флэш-ПЗУ после редактирования.

D OVERRIDE ENABLE

YES : Режим перерегулирования активируется.

NO : Режим перерегулирования отключается.

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
Данный параметр действителен при подключении
питания после установки.
Подключите питание, если производится установка
данного параметра.
Установите данный параметр как ”NO” (НЕТ) при
транспортировке станка.

5.2
ОКНО ДЛЯ
ОТОБРАЖЕНИЯ
ДАННЫХ
НАСТРОЙКИ,
ОТНОСЯЩИХСЯ К
РЕДАКТИРОВАНИЮ
ИОТЛАДКЕ



B--61863RU/15 5.МЕНЮ НАСТРОЙКИ (SETTING)УПРАВЛЕНИЕ PMC--NB6

707

Если PROGRAMMER ENABLE (ПРОГРАММАТОР АКТИ-
ВИРОВАН) устанавливается в положение YES (ДА) в окне GENERAL
(ОБЩЕЕ), то в окне меню настроек отображается дисплейная клавиша
[ONLINE]. Нажатие дисплейной клавиши отображает следующее окно.

Описание меню
D CPU ID
Отображается значение идентификатора ЦП. Значение также может
здесь вводиться, но обычно в таком вводе нет необходимости.

D RS-232C (быстрый)
USE : Порт RS-232C может быть подсоединен к

FANUC LADDER-II.
NOT USE : Ни один из портов RS-232C не используется.
Примечание) Если ни один из портов RS-232C не подсоеди-

няется к FANUC LADDER-II, выберите NOT
USE (НЕ ИСПОЛЬЗОВАТЬ).

D CHANNEL
Отображается номер канала, который будет использован. Кроме
того номер может вводиться.

D BAUD RATE
300: Задана скорость в бодах, равная 300.
600: Задана скорость в бодах, равная 600.
900: Задана скорость в бодах, равная 900.
1200: Задана скорость в бодах, равная 1200.
2400: Задана скорость в бодах, равная 2400.
4800: Задана скорость в бодах, равная 4800.
9600: Задана скорость в бодах, равная 9600.
19200: Задана скорость в бодах, равная 19200.

D PARITY
NONE : Проверка на четность не задана.
ODD : Задана проверка на нечетность.
EVEN: Задана проверка на четность.

D STOP BIT
1 БИТ : Число стоповых битов устанавливается в 1.
2 БИТА:Число стоповых битов устанавливается как 2.

5.3
ОКНО ДЛЯ
НАСТРОЙКИ/
ОТОБРАЖЕНИЯ
ПАРАМЕТРОВ
КОНТРОЛЯ В
РЕЖИМЕ ОНЛАЙН
(ONLINE)
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D TIMER 1
Отображается значение в таймере 1 параметров соединения.
Значение также может здесь вводиться, но обычно в такой
установке нет необходимости.

D TIMER 2
Отображается значение в таймере 2 параметров соединения.
Значение также может здесь вводиться, но обычно в такой
установке нет необходимости.

D TIMER 3
Отображается значение в таймере 3 параметров соединения.
Значение также может здесь вводиться, но обычно в такой
установке нет необходимости.

D MAX PACKET SIZE
Отображается размер максимального пакета для параметра
соединения. Размер также может здесь вводиться, но обычно в
такой установке нет необходимости.

D RS-232C (отображение состояния)
Отображается состояние порта RS-232C.

INACTIVE : Ни один из портов RS-232C не исполь-зуется.
STOPPING : Порт RS-232C закрыт.
STARTING : Порт RS-232C открыт.
STAND-BY : Порт RS-232C находится в состоянии ожидания

для подключения к FANUC LADDER-II.
CONNECTED : Порт RS-232C подсоединен к FANUC

LADDER-II.
Если пакет редактирования цепной схемы включен в конфигурацию
системы, то быстрое меню F-BUS отображается над меню
отображения состояния RS-232C, а меню отображения состояния
F-BUS возникает ниже меню отображения состояния RS-232C.
D F-BUS (быстрая)

USE : Порт F-BUS может быть подсоединен к пакету
редактирования цепной схемы.

NOT USE : Ни один из портов F-BUS не будет подсоединен
к пакету редактирования цепной схемы.

D F-BUS (отображение состояния)
Отображается состояние порта F-BUS.

INACTIVE : Ни один из портов F-BUS не исполь-
зуется.

STOPPING : Порт F-BUS закрыт.
STARTING : Порт F-BUS открыт.
STAND-BY : Порт F-BUS находится в состоянии

ожидания для подключения к FANUC
LADDER-II.

CONNECTED : Порт F--BUS подсоединен к FANUC
LADDER--II.

Описание дисплейных клавиш
[EMGSTOP] : Нажатие данной клавиши приводи к разрыву

соединения. Она используется в том случае, если
отсутствует возможность прервать соеди- нение
ввиду нестандартного сеанса связи.

[INIT] : Нажатие данной дисплейной клавиши
инициализирует установки параметров.
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D FUNCTION KEY EFFECTIVE

YES : Функциональные клавиши активируются при ото-
бражении пользовательской программы в окне
пользователя.

NO : Функциональные клавиши отключаются при ото-
бражении пользовательской программы в окне
пользователя.

D INITIALIZE PMC-MDI SCREEN

YES : ЕслиэкранпереключаетсянаокноPMCMDI, тоокно
отображения инициализируется.

NO : ЕслиэкранпереключаетсянаокноPMCMDI, тоокно
отображения не инициализируется.

D REJECT LANGUAGE

YES : Программа на языке C не активирована.

NO : Программа на языке C активирована.

5.4
ОКНО ДЛЯ
ОТОБРАЖЕНИЯ
УСТАНОВОЧНЫХ
ДАННЫХ,
ОТОНОСЯЩИХСЯ К
ФУНКЦИИ ЯЗЫКА С
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6 КОНТРОЛЬ И РЕДАКТИРОВАНИЕ ЦЕПНОЙСХЕМЫ

В окне контроля цепной схемы отображается цепная схема с
указанием состояния сигналов на схеме. В окне контроля
цепной схемы можно следить за тем, как работает программа
цепной схемы. Окно редактора цепной схемы позволяет
изменять цепную схему, добавляя реле и функциональные
команды, а также менять работу цепной схемы.
Нажмите дисплейную клавишу [PMCLAD] в главном меню
PMC для того, чтобы попасть в окно редактора/контроля
цепной схемы.

ПРИМЕЧАНИЕ
Дисплейную клавишу [PMCLAD] главного меню PMC
можно скрыть, установив удерживающее реле K900.0
в 1.

Функция редактора/контроля цепной схемы представлена
следующими окнами.

Окно контроля цепной схемы
Отображает цепную схему и текущее состояние реле и
других элементов.

Окно редактора цепной схемы
Редактирует цепную схему цепь за цепью.

Окно редактора цепи
Редактирует структуру цепи в цепной схеме
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Окно просмотра списка программ

Позволяет выбрать подпрограмму, которая будет
отображена в окне контроля цепной схемы.

Окно редактора списка программ

Редактирует цепную схему подпрограмма за подпро-
граммой.Кроме того, позволяет выбрать подпрограмму,
которая будет отображена в окне редактора цепной
схемы.

В данные окна можно попасть как описано далее.

Главное меню PMC

Функция
мониторинга

Функция
редактирования

Окно мониторинга
диаграммы

ЦЕПНОЙ СХЕМЫ

Окно редактирова--
ния диаграммы
ЦЕПНОЙ СХЕМЫ

Окно редактиро-
вания цепи

Окно
редактирования
списка программ

Окно просмотра
списка программ

Примечание 1
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ПРИМЕЧАНИЕ
1 Принажатиидисплейной клавиши [PMCLAD] в первый

раз после цикла питания ЧПУ отображается окно
просмотра списка программ. После этого
используйтедисплейную клавишу [ZOOM]для выбора
подпрограммы и перехода в окно контроля цепной
схемы, выбранная подпрограмма отобразится на
экране. Если подпрограмма выбрана, нажатие дис--
плейной клавиши [PMCLAD] позволяет непосредст--
венно перейти в окно контроля цепной схемы. Смена
программы цепной схемы при помощи функции
ввода--вывода приводит к повторному отображению
окна списка программ при нажатии дисплейной
клавиши [PMCLAD]. Более подробную информацию
см. в пункте ”Окно списка программ”. (Для 404A/04
окно просмотра списка программ не предусмотрено.
В окно контроля цепной схемы можно всегда попасть
непосредственно из главного меню PMC.)

2 В 404A/04 отсутствует возможность отображения
программы цепной схемы, которая защищена
паролем. Для просмотра защищенной программы
цепной схемы потребуется FANUC LADDER--II, пакет
редактирования цепной схемы или переход на
404A/05 или более позднюю версию. В 404A/05 или
более поздней версии пароль запрашивается при
необходимости.

3 Дисплейная клавиша [EDIT] (РЕДАКТИРОВАНИЕ)
появляетсявокнеконтроляцепнойсхемытольков том
случае, если активирована функция программатора:
для того, чтобы активировать функцию программа--
тора, установите ”PROGRAMMER ENABLE”
(ПРОГРАММАТОР АКТИВИРОВАН) в положение
”YES”(ДА) в окне GENERAL (ОБЩИЕ) настроек PMC.
Если функция контроля в режиме онлайн
активирована, то возможность попасть в окно
редактора цепной схемы отсутствует.Для того, чтобы
использовать функцию редактора цепной схемы,
необходимо отключить функцию контроля в режиме
онлайн в окне настройки PMC: выберите ”NOT USE”
(НЕ ИСПОЛЬЗОВАТЬ).
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Вокне контроля цепной схемыпоказано состояние контактови
обмоток (on или off), а также содержимое адресов, заданных для
параметров функциональных команд. При помощи окна
контроля можно определить, как работает программа цепной
схемы.
Могут использоваться следующие операции данного окна,
включая ”Функцию принудительного ввода-вывода
(Принудительный режим)”, при помощи которой можно
принудительно установить реле или адресные параметры
функциональных команд в новое состояние или на новое
значение.

D Переключение подпрограммы для отображения
[LIST] (СПИСОК)

D Поиск адреса или других элементов
[SEARCH MENU] (МЕНЮПОИСКА)

D Отображение таблицы данных функциональных команд
[DATA TABLE] (ТАБЛИЦА ДАННЫХ)

D Переход в окно редактора цепной схемы
[EDIT] (РЕДАКТИРОВАНИЕ)

D Функция принудительного ввода-вывода
(Принудительный режим)
”число” + клавиша INPUT (ВВОД)

6.1
ОКНО КОНТРОЛЯ
ЦЕПНОЙ СХЕМЫ
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Информация заголовка
(комментарии) Текущее положение

Область отображения цепной схемы

Строка дополнительной информацииСтрока сообщений

Текущая подпрограмма

Строка ввода с клавиатуры

Диапазон для поиска

(a) Структура окна

1. Информация заголовка (REMARKS (КОММЕНТАРИИ))
программы цепной схемы, текущая подпро- грамма и
информация о текущем положении в цепной схеме,
представленная на экране, отображается над
программой цепной схемы.
При выборе подпрограммы для отображения диапазон
для функции поиска отображается справа в верхней
строке как ”LOCAL”(ЛОКАЛЬНЫЙ) или ”GLOBAL”
(ГЛОБАЛЬНЫЙ). Локальный диапазон для функции
поиска ограничен пределами текущей подпрограммы.
При глобальном диапазоне, наоборот, функция
производит поиск по всей программе цепной схемы и
автоматически переключает текущую подпрограмму в
соответствии с результатом поиска.

2. В дополнительной информационной строке в нижней
части экрана представлена следующая информация об
адресе под курсором в случае присутствия курсора.
D Номер цепи для цепи, на которой находится курсор

D Адрес, его символ и информация комментария

D Текущее значение
3. В строке сообщений в зависимости от ситуации

отображаются сообщения об ошибках или сообщения,
содержащие запросы.

4. Максимум 8 или 9 реле в горизонтальном направлениии
10 реле в вертикальном направлении может быть
отображено в области цепной схемы.

(b) ЦЕПНАЯ СХЕМА

1. Функциональная команда занимает меньше места, чем
схема PMC-NB/NB2 для FS15B. Некоторые наимено-
вания условий управления сокращены следующим
образом:

6.1.1
Структура окон
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UPDOWN→ UPD CTR (SUB5), CTRC (SUB55)
CONT → CNT SFT (SUB33)
CIRC → CIR SPCNT (SUB46)
OVRD → OVD SPCNT (SUB46)

2. Цепи, ширина которых превышает ширину экрана,
отображаются в виде ”непрерывной цепи”, с исполь-
зованием меток непрерывности (”>A1>”).
Одинаковые метки непрерывности означают, что они
связаны друг с другом.

(c) Контроль

1. Контакты и обмотки отображаются при помощи
различных цветов в соответствии с состоянием сигнала.
Состояние линий питания не отображается.

2. Содержание адресных параметров функциональных
команд не показано при установке по умолчанию. При
расширенном формате функциональной инструкции
можно видеть содержание параметров. Подробную
информацию см. в пункте ”Окно настройки”.

(d) Отображение символов и комментариев

1. Если адресу присвоено символьное имя, то символьное
имя будет отображаться вместо самого адреса при
установке по умолчанию. Существует возможность,
выполнив принудительную установку, отменить
отображение символа. Подробную информацию см. в
пункте ”Окно настройки”.

2. Если адресу, который используется вместе с обмоткой,
присвоена строка, содержащая комментарий, то строки,
содержащие комментарии будут отображаться справа на
полях напротив обмотки. Область полей можно
использовать для отображения дополнительного реле
вместо строки комментария припомощи установки: при
такой установке в каждой строке схемы может
отображаться на одно реле больше. Подробную
информацию см. в пункте ”Окно настройки”.
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Настройки окна

Переход
вверх/вниз Поиск адреса или цепи

Поиск далее

Переключение диапазона
Поиск функциональной

команды

Дисплейные клавиши окно контроля цепной схемыдля PMC--NB6

Поиск обмотки записи
Поиск дисплейных
клавиш

Основные дисплейные клавиши окно контроля цепной схемы

Список программ

Отображение
таблицы данных

Редактор цепной схемы

Поиск ранее

Переключает в окно
общего контроля

Выбрать цепную схему
Цепь схемы

(a) Операции при помощи дисплейных клавиш

1. [LIST]Переход в окно просмотра списка программ

Производит переход в окно просмотра списка программ
для выбора подпрограммы, которая будет отображена в
окне контроля цепной схемы.

2. [SEARCH MENU]Поиск и переход

Переключение дисплейных клавиш на ”Дисплейные
клавишипоиска”.Для возвратакосновнымдисплейным
клавишам воспользуйтесь клавишей возврата [<].
”Дисплейные клавиши поиска” включают следующие
клавиши:

D [TOP BOTTOM]Переход вверх/вниз

Позволяет перейти в верхнюю часть программы
цепной схемы. Если верхняя часть уже отображена,
то происходит переход в нижнюю часть.

D [SEARCH]Поиск адреса/цепи

Производит поиск адреса PMC или цепи в
соответствии с предыдущей строкой. Может быть
задан как адрес в битах, так и адрес в байтах.
Привводецифр,цифрыпринимаютсязаномерцепи,
и в окне происходит переход к цепи, соответст-
вующей номеру.
Если вводится строка, отличная от цифровой, то
сначала происходит проверка строки, не является ли
она символом какого-либо адреса PMC. Если строка
совпадает с символом, то выполняется поиск адреса,
представленного символом.
Если строка не совпадает ни с одним из символов, то
затем производится проверка строки, не является ли
она адресом PMC. Если строка указывает на
корректный адрес PMC, то выполняется поиск
адреса.Есликурсорскрыт,то цепь,для которойзадан
номер цепи или которая содержит заданный адрес,
будет показана в верхней части окна.
Если курсор отображен, то курсор переместится к
реле или параметру для непосредственного
отображения найденного адреса.

6.1.2
Операции
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D [WRITE SEARCH]Поиск обмотки записи
Производит поиск обмоток записи при помощи
адреса, представленного введенной строкой. Все
контакты, имеющие адреса, игнорируются.

D [FUNC SEARCH]Поиск функциональной команды
Производит поиск функциональной команды при
помощи ее номера SUB или мнемонического имени
команды, такого как ”TMR” или ”END2”.

D [PICKUP] Выбор цепей цепной схемы.
Позволяет выбрать цепи цепной схемы с обмотками,
для которых необходимо произвести контроль, в
окне общего контроля. По завершении выбора
отметка ” ” отображается в верхней части цепи.

D [PREV]Поиск ранее
Производит повтор поиска с теми же самыми
условиями в обратном направлении (в направлении
вверх).

D [NEXT]Поиск далее
Производит повтор поиска с теми же самыми
условиями в прямом направлении (в направлении
вниз).

D [GLOBAL] / [LOCAL] Смена диапазона для поиска
Меняет диапазон для поиска с глобального
(GLOBAL) на локальный (LOCAL) и наоборот;
Глобальный (GOBAL) включает всю программу, а
локальный (LOCAL) ограничивается пределами
отображаемойподпрограммыТекущий диапазон для
поиска указан в информационной строке справа в
верхней части экрана.

3. [DATA TABLE] Переход в окно просмотра таблицы
данных функциональной команды
Позволяет перейти в окно просмотра таблицы данных
функциональной командыдля просмотра содержимого
таблицы данных функциональных команд, таких как
COD (SUB7)иCODB (SUB27), которые содержат в себе
таблицу данных. Дисплейная клавиша отображается
только в том случае, если курсор помещен на
функциональную команду, содержащую таблицу
данных.

4. [EDIT]Переход в окно редактора цепной схемы
Производит переход в окно редактора цепной схемы
Данная дисплейная клавиша отображается только в том
случае, если функция программатора 1 активирована.
При этом активированная функция контроля в режиме
онлайн 2 отключает данную дисплейную клавишу.

5. [SWITCH] Производит переключение в окно общего
контроля.
Производит переключение в окно общего контроля.

6. [SCREEN SETTING]Настройки окна
Производит переход в окно настроек для окна контроля
цепной схемы. В данном окне существует возможность
менять различные настройки окна контроля цепной
схемы. Для возврата в окно контроля цепной схемы
воспользуйтесь клавишейвозврата [<].Болееподробную
информацию см. в разделе ”Настройки для контроля
цепной схемы”.
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(b) Другие операции

1. Клавиши управления курсором, Клавиши перехода со
страницы на страницу

Если курсор скрыт, то схему можно перемещать в окне
вверх и вниз при помощи клавиш управления курсором
и клавиш перелистывания страниц.

Функции клавиш управления курсором при скрытом курсоре

Переместить окно

Поиск вперед

Поиск назад

Если курсор отображен, то его можно перемещать при
помощи любой из клавиш управления курсором или
клавиш перелистывания страниц. Если курсор
находится на одном из реле или на одном из адресных
параметров функциональной команды, то информация,
относящаяся к адресу под курсором, отображается в
строке дополнительной информации.

1 Для того, чтобы активировать функцию программатора,
перейдите в окноGENERAL(ОБЩИЕ) в настройках PMC и
выберите ”YES”(ДА) для элемента ”PROGRAMMER
ENABLE”(ПРОГРАММАТОР АКТИВИРОВАН).
2 Для того, чтобы отключить функцию контроля в режиме
онлайн, перейдите в окно ONLINE в настройках PMC и
выберите ”NOT USE”(НЕ ИСПОЛЬЗОВАТЬ) в установках
”RS-232C” и ”F-BUS” (если они отображаются).
2. ”число” + клавиша INPUT (ВВОД)

При отображенном курсоре можно принудительно
задать значение адреса, выделенного курсором, путем
ввода значения: «номер» + клавиша ввода. В этом окне
функция принудительного ввода/вывода ограничи-
вается только принудительным режимом. Данная
функция принудительного ввода/вывода запрашивает
подтверждение перед тем, как выполнить действие. В
случае получения подтверждения на изменение
значения с помощью данной функции, может быть
изменено значение такого же реле или параметра без
дальнейших подтверждений. Однако, после переме-
щения курсора либо использования других функций,
при обращении к функции принудительного
ввода/вывода снова будет запрошено подтверждение.
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ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ
1 При использовании функции принудительного

ввода--вывода для изменения состояния сигналов
необходимо быть особенно внимательным. Непра--
вильное использование функции принудительного
ввода--вывода может привести к непредвиденной
работе станка. При использовании данной функции
необходимо убедиться в том, что рядом со станком
никто не находится.

2 Вслучаеиспользования принудительного режимаили
функции принудительного ввода/вывода для
изменения состояния сигнала, сигнал может казаться
защищенным от записи функцией принудительного
ввода/вывода, т.к. программа цепной схемы или
устройство ввода/вывода производит повторную
запись в сигнал. В этом случае даже если сигнал
выглядит неизменным, фактически он может изме--
нитьсяоченьбыстро.Необходимобытьвнимательным
к реакции станка на такие изменения сигнала.

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Функция принудительного ввода/вывода разрешена,

когда в настройке ”SIGNAL STATUS WRITE ENABLE”
(РАЗРЕШИТЬ ЗАПИСЬ СОСТОЯНИЯ СИГНАЛА)
указано ”YES” (ДА) в окне ОБЩИХ НАСТРОЕК
(GENERAL) РМС. Если указано ”NO” (НЕТ) клавиша
ввода просто игнорируется.

2 Функция принудительного ввода/вывода не
поддерживается для параметров функциональных
команд таймера, TMR, TMRB, и TMRC, имеющих
особый формат контроля.

(c) Примечания к функции поиска

1. Строка, после которой следует команда [SEARCH]
(ИСКАТЬ) изначально воспринимается как символ. В
случае, когда символ ”D0” присвоен битовому адресу
”R0.0”, операция ”D0” + [SEARCH] будет означать
поиск битового адреса ”R0.0”, а не байтового адреса
”D0”.3

2. Чтобы найти символ, состоящий только из цифр,
который будет обрабатываться как номер цепи, можно
использовать открывающий знак пробела для указания
того, что данная строка является символом. Например,
сочетание ”123”+ [SEARCH] (ИСКАТЬ) запустит поиск
123-й цепи сверху программы цепной схемы, тогда как
команда ”_123” + [SEARCH] (ИСКАТЬ) («_» - пробел)
осуществит поиск адреса с символом ”123”.
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3 В этом случае можно также выполнить поиск байтового
адреса ”D0”, при помощи ввода ”D00”. Добавочный знак
”0” позволяет избежать конфликта с символом ”D0”.

3. Если выбрана область поиска GLOBAL (ГЛОБАЛЬНАЯ),
а искомое найдено в подпрограмме, отличной от
отображаемой, автоматически отображается окно
подпрограммы, которой принадлежит найденный
элемент. Например, при поиске в GLOBAL
(ГЛОБАЛЬНОЙ) области номера цепи, который не
содержится в текущей подпрограмме, на экране будет
отображено окно с цепью, содержащей искомый номер.

(d) Клавиши быстрого выбора команд

1. Клавиши перемещения курсора вправо/влево, следую-
щие за строкой означают поиск «далее/ранее». Для
операции поиска можно использовать следующие
строки:

D Цифры для номера цепи

D ”1” для верхней части, ”0” для нижней

D ”S” + цифры, для функциональных команд

D Другая строка для символьного адреса или адреса в
битах/байтах

D Пробел между строками всегда позволяет
представить строку в виде символа или адреса.

Пример: ”_123”+[SEARCH] (”_” означает пробел)
будет искать символ ”123”, а не 123-ю цепь.

2. При неотображаемом курсоре клавиши перемещения
курсора вправо/влево без строки действуют так же,
как дисплейные клавиши [PREV]/[NEXT]
(ПРЕДЫДУЩИЙ / СЛЕДУЮЩИЙ).

3. Строка, за которой следует дисплейная клавиша
[SEARCH MENU] в основных дисплейных клавишах
PMCLAD, непосредственно начинает поиск. В этом
случае дисплейная клавиша [SEARCH MENU]
выполняет ту же функцию, что и клавиша перемещения
курсора вправо.

4. [Дисплейная клавиша [SEARCH] в панели дисплейных
клавиш поиска без строки выполняет поиск адреса или
функциональной команды с позиции курсора и далее.
Прискрытомкурсоре,иликурсоре,которыйнепомещен
ни на реле, ни на функциональную команду, эта
операция просто повторяет последний успешный поиск
далее, аналогично дисплейной клавише [NEXT]
(СЛЕДУЮЩИЙ).

5. Дисплейная клавиша [WRITE SEARCH] без строки
выполняетпоискдалееобмотки записис темжеадресом,
что и у реле, на которое указывает курсор. При скрытом
курсоре, либо если курсор помещен не на реле, эта
операция выполнит поиск обмотки записи с битовым
адресом, которая была найдена при последнем
успешном поиске. Если последний поиск был
произведен не с битовым адресом, используется
последняя введенная строка для определения битового
адреса, который необходимо найти для обмотки записи.
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6. Дисплейная клавиша [FUNC SEARCH] без строки ищет
далее такую же функциональную команду как та, на
которую указывает курсор. При скрытом курсоре, либо
если курсор помещен не на функциональную команду,
эта операция выполнит поиск функциональной
команды, которая была найдена при последнем
успешном поиске. Если последний поиск был
произведен не для функциональной команды,
используется последняя введенная строка для
определения функциональной команды, которую
необходимо найти.

7. Дисплейная клавиша [LIST], следующая за строкой,
указывающей подпрограмму, выводит на экран окно
контроля цепной схемы. Примеры строк для задания
подпрограммы:

L1 Уровень 1
”P10”, ”10” Подпрограмма ”P10”
”0”(ноль), ”G” Программа цепной схемы в целом

(Глобальный)
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В окне просмотра таблицы данных функциональной команды
отображается содержимое таблицы данных, которая относится
к некоторым функциональным командам.
Для вывода данного окна в окне контроля цепной схемы
нажмите дисплейную клавишу [DATA TABLE] (ТАБЛИЦА
ДАННЫХ), которая отображается в том случае, если курсор
указывает на одну из следующих функциональных команд,
которые содержат таблицу данных.

D Функциональная команда COD(SUB7)

D Функциональная команда CODB (SUB27)

В данном окне доступны следующие операции.

D Поиск номера таблицы данных. [SEARCH NUMBER]

D Поиск значения данных. [SEARCH VALUE]

D Изменение отображаемых числовых данных.
[BCD2],[BCD4]
(Данные дисплейные
клавиши доступны только
в окне просмотра таблицы
данных функциональной
команды COD.)

Окно просмотра таблицы данных функциональной
команды для функциональной команды COD.

6.1.3
Окно просмотра
таблицы данных
функциональной
команды
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(1) Структура окон
Имя функциональной
команды Номер данных Длина данных Тип данных

Область для таблицы данных

Строка ввода с
клавиатуры

Строка сообщений

1. Имяфункциональной команды,номер таблицыданных,
длина данных и тип данных отображаются над таблицей
данных.

2. В строке сообщений в зависимости от ситуации
отображаются сообщения об ошибках или сообщения,
содержащие запросы.

3. В случае функциональной команды COD в области
таблицы данных могут отображаться 6 строк и 14
колонок данных.
В случае функциональной команды CODB в области
таблицы данных могут отображаться 4 строк и 14
колонок данных.

(2) Операции
Дисплейные клавиши окна просмотра таблицы данных
функциональной команды для функциональной команды
COD.

Поиск номера
данных в таблице

Поиск значения
данных

Отображение 2
символами ДДК

Отображение 4
символами ДДК

Дисплейные клавиши окна просмотра таблицы данных
функциональной команды для функциональной команды
CODB.

Поиск номера
данных в таблице

Поиск значения
данных

1. [SEARCH NUMBER]Поиск номера таблицы данных
Производит поиск номера таблицы данных, который
был задан. Курсор указывает на найденные данные.
Курсор исчезает при выполнении других операций.



6. КОНТРОЛЬ И РЕДАКТИРОВАНИЕ
ЦЕПНОЙ СХЕМЫ B--61863RU/15УПРАВЛЕНИЕ PMC--NB6

724

2. [SEARCH VALUE]Поиск значения данных
Производитпоиск значения данных,которыйбылзадан.
Курсор указывает на найденные данные.
Курсор исчезает при выполнении других операций.

3. [BCD2] Отображает 2 двоично-десятичные цифры
Меняет тип отображения данных на 2 двоично-
десятичные цифры. Данная операция только
переключает тип отображения данных. Таким образом,
при этом данные в памяти не редактируются.

4. [BCD4] Отображает 4 двоично-десятичные цифры
Меняет тип отображения данных на 4 двоично-
десятичные цифры. Данная операция только
переключает тип отображения данных. Таким образом,
при этом данные в памяти не редактируются.

5. Клавиши управления курсором, Клавиши перехода со
страницы на страницу
В окне можно перемещаться при помощи любой из
клавиш управления курсором влево/вправо или клавиш
перелистывания страниц.
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1ая страница окна настроек

(a) Установочные элементы

Окно настроек контроля цепной схемы содержит элементы,
представленные далее:

D ADDRESS NOTATION

Определяет битовые или байтовые адреса отображаются
в цепной схеме, в виде соответствующих символов или
самих адресов.

SYMBOL (по умолчанию)

Адреса, содержащие символ, отображаются при
помощисимволов.Адреса,несодержащиесимволов,
отображаются в виде самих адресов.

ADDRESS

Все адреса отображаются в виде самих адресов, даже
если содержат символ.

D FUNCTION STYLE

Изменяет форму функциональных команд. Существует
три опции, представленные далее. Для вывода текущих
значений параметров адреса функциональных команд,
выберите опцию, отличную от ”COMPACT”.

COMPACT (по умолчанию)

Занимает меньше всего пространства на схеме.
Контроль текущих значений параметров адреса
опускается.

WIDE

Растягивает окно по горизонтали, чтобы освободить
место для контроля текущих значений параметров
адреса. Окно становится шире, чем в режиме
”COMPACT”.

6.1.4
Экран установки
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TALL
Растягивает окно по вертикали, чтобы освободить
место для контроля текущих значений параметров
адреса. Окно становится выше, чем в режиме
”COMPACT”.

Отображение стилей функциональных команд.

Отображения текущих значений параметров адреса
меняют формат от параметра к параметру. Более
подробно смотрите таблицу ”Формат отображения
параметров”.
Припомещении курсоранапараметрадреса, его текущее
значениеотображается в строкедополнительнойинфор-
мации как в двоичном, так и в двоично-десятичном
формате (или двоично-шестнадцатеричном).

D RELAY COMMENT
Устанавливает стиль комментария реле. Существует три
опции, представленные далее. При отображении
комментария реле, будет показано меньшее количество
цепей из цепной схемы.
NONE (по умолчанию)

Комментарии реле не отображаются.
1 LINE

Комментарии реле отображаются в одной строке.
Может быть отображено до 15 символов. Символы
начиная с 16 не отображаются. Ширина реле с
комментарием, размер которого превышает 7
символов, будет увеличена.

2 LINE
Комментарии реле отображаются в двух строках.
Может быть отображено до 30 символов. Ширина
реле с комментарием, размер которого превышает 7
символов, будет увеличена.

Отображение стиля комментария реле.

NONE

1 LINE
(1 СТРОКА)

2 LINE
(2 СТРОКИ)
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D SHOW COIL COMMENT

Определяет отображаются ли комментарии обмотки.

YES (по умолчанию)

Две строки по 15 символов справа на полях
зарезервированы для отображения комментариев
обмотки.

NO

Полесправаиспользуется для того,чтобыотобразить
еще одно реле схемы, вместо комментария обмотки.
При этой опции панель положения на экране также
отображается у правого края окна.

Показать настройки комментария обмотки

D SHOW CURSOR

Определяет, показывать ли курсор.

YES

Курсор отображается. Клавиши управления курсо-
ром позволят переместить курсор. Если курсор
помещеннаадрес вбитахилибайтах, тоинформация,
относящаяся к данному адресу, отображается в
строке дополнительной информации. При поиске
чего-либо с отображенным курсором курсор пере-
ходит прямо к найденному элементу. Эту опцию
рекомендуется использовать при операции поиска в
программе цепной схемы, которая содержит много
больших цепей.

NO (по умолчанию)

Курсор не отображается. Прокрутка окна осущест-
вляется непосредственно с помощью клавиш
перемещения курсора вверх/вниз. При поиске
чего-либо со скрытым курсором, цепь, содержащая
искомое, появится в верхней части окна.

D SUBPROGRAM NET NUMBER

Определяет будет ли номер цепи считаться локальным
”LOCAL”, начиная с верхней части текущей подпро-
граммы, или будет считаться глобальным ”GLOBAL”,
начиная с верхней части всей программы. Данная
настройка так же влияет на выражение для номера цепи
при поиске цепей по номеру.
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LOCAL

Нумерация цепей начнется с 1 в верхней части
текущейподпрограммы.Номерцепиограничивается
только пределами текущей подпрограммы.
Информация о номере цепи отображается в верхней
правой части окна в формате ”диапазон
отображения/цепи в подпрограммеNET”.

GLOBAL (по умолчанию)

Нумерация цепей начнется с 1 в верхней части 1
уровня программы. Нумерация цепей аналогично
определяется для всей программы. Информация о
номере цепи отображается в верхней правой части
окна в формате ”диапазон отображения/диапазон
подпрограммыNET”.

Задание номера цепи

Текущая
подпрограмма

Текущая
подпрограмма

D WRAP SEARCH ENABLED

Позволяет производить построчный поиск с верхней/
нижней части до нижней/верхней части в непрерывном
режиме.

YES (по умолчанию)

Поиск в направлении сверху вниз будет произ-
водиться, начиная с верхней части цепной схемы, и
закончится в нижней части. Поиск в направлении
снизу вверх будет производиться, начиная с нижней
части, а закончится в верхней части.

NO

Процесс поиска прервется по достижении верхней
илинижнейчасти,ивстроке сообщенийотобразится
сообщение об ошибке.

Построчный поиск

Не найдено

Не найдено
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D DIAGRAM APPEARANCE SETTING

Меняет вид цепной схемы. Линии, реле и функцио-
нальные команды, из которых состоит цепная схема,
могут принимать различный цвет и форму. Элементы
”Контакт в положении OFF”, ”Контакт в положении
ON”,”Контроль параметравфункциональнойкоманде”
отображаются с правой стороны. Данные образцы
меняют свой внешний вид в соответствии со
следующими текущими настройками.
Настройки цвета цепной схемы делятся на следующие
три категории, в каждой из которых можно задать цвет
независимо от других.

BOLD DIAGRAM

Задает толщину линий схемы. Данная настройка
также влияет на формы реле.

YES (по умолчанию)

Схема вычерчивается в толстых линиях. Реле вычер-
чиваются в более отчетливой форме. Необходимо
выбрать данную опцию для того, чтобыактивировать
настройку ”VARIABLE RELAY SYMBOL”
(ПЕРЕМЕННЫЙСИМВОЛ РЕЛЕ).

NO

Схема вычерчивается в тонких линиях. Реле
вычерчиваются в более мелкой форме.

Настройка толщины линий схемы
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ПРИМЕЧАНИЕ
Настройка ”BOLD DIAGRAM” (ТОЛЩИНА ЛИНИЙ
СХЕМЫ) требует присутствия функции регистрации
символов программного обеспечения ЧПУ, которая
поддерживается начиная с Серии F002 версии 03.
ЕслипрограммноеобеспечениеЧПУнеподдерживает
даннуюфункцию, схема всегда отображается в тонких
линиях.

VARIABLE RELAY SYMBOL

Определяет, изменять ли форму реле в зависимости от
состоянияON/OFF, или же фиксировать форму.Данная
настройка действует только когда в настройке ”BOLD
DIAGRAM” указано ”YES” (ДА).

YES

Форма реле меняется в зависимости от состояния
ON/OFF. Данная опция действует только когда в
настройке ”BOLD DIAGRAM” указано ”YES” (ДА).
Если указано ”NO” (НЕТ), форма реле будет оста-
ваться неизменной, несмотря на данную настройку.

NO (по умолчанию)

Форма реле не меняется.

Изменение формы реле в зависимости от состояния ON/OFF

ПРИМЕЧАНИЕ
Настройка ”VARIABLE RELAY SYMBOL” требует
присутствия функции регистрации символов
программного обеспечения ЧПУ, которая поддержи--
вается начиная с Серии F002 версии 03. Если
программное обеспечение ЧПУ не поддерживает ее,
форма реле не изменяется в зависимости от
состояния.

ADDRESS COLOR
ADDRESS BACKGROUND

Задает цвета для адреса реле. Цвета могут вводиться
путем вводаномера цвета или при помощиперемещения
курсора вправо и влево.Доступны 16 цветов (от ном.0 до
ном.15). Цвет переднего плана должен отличаться от
цвета фона.
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DIAGRAM COLOR
DIAGRAM BACKGROUND

Общий цвет и цвет фона цепной схемы. Можно задать
цвета, введя номер цвета, либо используя клавиши
перемещения курсора вправо/влево для изменения
номера цвета.Могут использоваться 16 номеров от 0 до
15; при этом различные номера могут соответствовать
одному и тому же цвету. Нельзя задать один и тот же
номер для цвета переднего плана и цвета фона.

ACTIVE RELAY COLOR
ACTIVE RELAY BACKGROUND

Настройка цвета для активного реле. Когда контакт
обеспечивает поступление питания и обмотка получает
питание, они активны и отображаются с данной
настройкой цвета. Когда контакт и обмотка неактивны,
они отображаются в общих цветах. Можно задать эти
цвета такимжеобразом,какиDIAGRAMCOLOR(ЦВЕТ
СХЕМЫ)иDIAGRAMBACKGROUND(ФОНСХЕМЫ).

PARAMETER COLOR
PARAMETER BACKGROUND

Настройка цвета отображения параметров функцио-
нальных команд.Отображается, когда функциональные
командывыведеныврежиме,отличномот”COMPACT”.
Можно задать эти цвета таким же образом, как и
DIAGRAM COLOR (ЦВЕТ СХЕМЫ) и DIAGRAM
BACKGROUND (ФОН СХЕМЫ).

COMMENT COLOR
COMMENT BACKGROUND

Задает цвета для комментариев реле. Цвета могут
вводиться путем ввода номера цвета или при помощи
перемещения курсора вправо и влево. Доступны 16
цветов (от ном.0 до ном.15). Цвет переднего плана
должен отличаться от цвета фона.

(b) Дисплейные клавиши

В окне настроек контроля цепной схемы присутствуют
дисплейные клавиши опций, а также следующие:

D [INIT]Инициализировать все настройки

Все настройки примут значения по умолчанию.
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Следующая таблица показывает все форматы отображения для
каждого параметра каждой функциональной команды.

ПРИМЕЧАНИЕ
1 ”Variable”(переменный) в поле формата контроля

означает, что размер параметра изменяется в
соответствии с другим параметром. Более подробно
смотритеописания каждойфункциональной команды.

2 Функциональная команда со знаком ”*” имеет таблицу
данных.

Hом. Имя Параметр Формат контроля Hом. Имя Параметр Формат контроля

1 END1 -- -- 18 XMOV 1 постоянная

2 END2 -- -- 2 4--значное двоично--
десятичное

3 TMR 1 особое 3 4--значное двоично--
десятичное

4 DEC 1 2--значное двоично--
десятичное

4 4--значное двоично--
десятичное

2 постоянная 19 ADD 1 постоянная

5 CTR 1 особое 2 4--значное двоично--
десятичное

6 ROT 1 постоянная 3 4--значное двоично--
десятичное

2 4--значное двоично--
десятичное

4 4--значное двоично--
десятичное

3 4--значное двоично--
десятичное

20 SUB 1 постоянная

4 4--значное двоично--
десятичное

2 4--значное двоично--
десятичное

7 COD * 1 постоянная 3 4--значное двоично--
десятичное

2 2--значное двоично--
десятичное

4 4--значное двоично--
десятичное

3 4--значное двоично--
десятичное

21 MUL 1 постоянная

8 MOVE 1 постоянная 2 4--значное двоично--
десятичное

2 постоянная 3 4--значное двоично--
десятичное

3 2--значное шест--
надцатеричное

4 4--значное двоично--
десятичное

4 2--значное шест--
надцатеричное

22 DIV 1 постоянная

9 COM 1 постоянная 2 4--значное двоично--
десятичное

10 JMP 1 постоянная 3 4--значное двоично--
десятичное

11 PARI 1 1--байтное
двоичное

4 4--значное двоично--
десятичное

6.1.5
Формат
отображения для
параметров
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14 DCNV 1 контроль
отсутствует

23 NUME 1 постоянная

2 контроль
отсутствует

2 4--значное двоично--
десятичное

15 COMP 1 постоянная 24 TMRB 1 постоянная

2 4--значное двоично--
десятичное

2 особое

3 4--значное двоично--
десятичное

25 DECB 1 постоянная

16 COIN 1 постоянная 2 переменная
двоичная

2 4--значное двоично--
десятичное

3 постоянная

3 4--значное двоично--
десятичное

4 2--значное шест--
надцатеричное

17 DSCH 1 постоянная 26 ROTB 1 постоянная

2 4--значное двоично--
десятичное

2 переменная
двоичная

3 4--значное двоично--
десятичное

3 переменная
двоичная

4 4--значное двоично--
десятичное

4 переменная
двоичная

5 переменная
двоичная
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Hом. Имя Параметр Формат контроля Hом. Имя Параметр Формат контроля

27 CODB * 1 постоянная 40 NUMEB 1 постоянная

2 постоянная 2 постоянная

3 1--байтное
двоичное

3 переменная
двоичная

4 переменная
двоичная

41 DISPB 1 постоянная

28 MOVOR 1 2--значное шест--
надцатеричное

42 EXIN 1 8--значное шест--
надцатеричное

2 2--значное шест--
надцатеричное

43 MOVB 1 1--байтное
двоичное

3 2--значное шест--
надцатеричное

2 1--байтное
двоичное

29 COME -- -- 44 MOVW 1 2--байтное
двоичное

30 JMPE -- -- 2 2--байтное
двоичное

31 DCNVB 1 постоянная 45 MOVN 1 постоянная

2 контроль
отсутствует

2 4--байтное
двоичное

3 контроль
отсутствует

3 4--байтное
двоичное

32 COMPB 1 постоянная 46 SPCNT 1 4--байтное
двоичное

2 постоянная или
двоичнаяпере--

2 контроль
отсутствуетр

менная 3 8--значное шест--
надцатеричное

3 переменная
двоичная

48 END3 -- --

33 SFT 1 4--значное шест--
надцатеричное

51 WINDR 1 2--байтное
двоичное

34 DSCHB 1 постоянная 52 WINDW 1 2--байтное
двоичное

2 переменная
двоичная

53 AXCTL 1 постоянная

3 переменная
двоичная

2 8--значное шест--
надцатеричное

4 переменная
двоичная

54 TMRC 1 постоянная

5 переменная
двоичная

2 особое

35 XMOVB 1 постоянная 3 особое

2 переменная
двоичная

55 CTRC 1 2--байтное
двоичное

3 переменная
двоичная

2 2--байтное
двоичное

4 переменная
двоичная

57 DIFU 1 постоянная

5 переменная
двоичная

58 DIFD 1 постоянная
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36 ADDB 1 постоянная 59 EOR 1 постоянная

2 переменная
двоичная

2 переменная шест--
надцатеричная

3 постоянная или
переменная
двоичная

3 постоянная или
переменная шест--
надцатеричная

4 переменная
двоичная

4 переменная шест--
надцатеричная

37 SUBB 1 постоянная 60 и 1 постоянная

2 переменная
двоичная

2 переменная шест--
надцатеричная

3 постоянная или
переменная
двоичная

3 постоянная или
переменная шест--
надцатеричная

4 переменная
двоичная

4 переменная шест--
надцатеричная

38 MULB 1 постоянная 61 или 1 постоянная

2 переменная
двоичная

2 переменная шест--
надцатеричная

3 постоянная или
переменная
двоичная

3 постоянная или
переменная шест--
надцатеричная

4 переменная
двоичная

4 переменная шест--
надцатеричная

39 DIVB 1 постоянная 62 NOT 1 постоянная

2 переменная
двоичная

2 переменная шест--
надцатеричная

3 постоянная или
переменная

3 переменная шест--
надцатеричнаяр

двоичная 64 END -- --

4 переменная
двоичная

65 CALL 1 контроль
отсутствует
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Hом. Имя Параметр Формат контроля

66 CALLU 1 контроль отсутствует

68 JMPB 1 контроль отсутствует

69 LBL 1 контроль отсутствует

70 NOP 1 постоянная

71 SP 1 контроль отсутствует

72 SPE -- --

73 JMPC 1 контроль отсутствует

TMR Отображает в ”текущем/предварительно заданном” формате по секундам

CTR
Отображает в ”текущем/предварительно заданном” формате в двоично--десятичном виде или
в двоичном в зависимости от установки типа счетчика в программе цепной схемы.

TMRB
Отображает текущее значение в секундах (Предварительно заданное значение отображается в
милисекундах)

2ой параметр показывает предварительно заданное значение, а 3ий параметр показывает
текущее значение в соответствии с отображением.
Эти два контрольных отображения меняют формат в соответствии с 1ым параметром далее:

1ый

параметр
Точность Формат

отображения

TMRC
0 8 мс по секундам

TMRC
1 48 мс по секундам

2 1 секунда hh:mm:ss

3 10 секунда hh:mm:ss

4 1 минута ЧЧ:ММ

6.1.6
Функциональные
команды особого
формата контроля
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В окне редактора цепной схемы существует возможность
редактировать программу цепной схемы и изменять ее работу.
Для отображения окна редактора цепной схемы нажмите
дисплейную клавишу [EDIT] (РЕДАКТИРОВАНИЕ) в окне
контроля цепной схемы.
Вокне редакторацепной схемыдоступны следующиеоперации.
Подробную информацию об этих операциях см. в описании
функций каждой из клавиш.

D Удаление цепи [DELETE]

D Перемещение цепи [CUT] и [PASTE]

D Копирование цепи [COPY] и [PASTE]

D Измените адрес для ”адреса в битах” + клавиша
контакты и обмотки INPUT (ВВОД)

D Измените параметры для ”номер”или”адрес вбайтах”
функциональные команды + INPUT(ВВОД) клавиша

D Добавить новую цепь [NEWNET] (НОВАЯЦЕПЬ)

D Изменить структуру цепи [ZOOM]

D Ввести изменения в силу [UPDATE]

D Отменить изменения [RESTORE]
(ВОССТАНОВИТЬ)

Программу цепной схемы можно изменять даже во время ее
работы. При модификации программы цепной схемы во время
ее работы измененная цепная схема не будет запускаться сразу
же после каждой из операций по изменению. Система PMC
сохраняет цепную схему в точке ввода окна редактора цепной
схемы, сохраненная цепная схема будет продолжать работать во
время редактирования операции. Измененная программа
цепной схемы запускается на выполнение и изменения
вступаютв силупривыходеиз окнаредакторацепнойсхемыили
при нажатии дисплейной клавиши [UPDATE]
(ОБНОВЛЕНИЕ).

6.2
ОКНО
РЕДАКТИРОВАНИЯ
ЦЕПНОЙ СХЕМЫ
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ПРИМЕЧАНИЕ
1 Дисплейная клавиша [EDIT] (РЕДАКТИРОВАНИЕ)

отображается в окне контроля цепной схемы только в
том случае, если активирована функция программа--
тора. Для активации функции программатора
установите ”PROGRAMMER ENABLE” (ПРОГРАММА--
ТОР АКТИВИРОВАН) в положение ”YES” (ДА) в окне
GENERAL (ОБЩЕЕ) настроек PMC. Если функция
контроля в режиме онлайн активирована, то
возможность попасть в окно редактора цепной схемы
отсутствует. Для того, чтобы воспользоваться
функцией редактора цепной схемы, необходимо
отключить функцию контроля в режиме онлайн в окне
настроек PMC: выберите ”NOT USE” (НЕ
ИСПОЛЬЗОВАТЬ).

2 Для того, чтобы редактировать цепную схему, которая
защищена паролем, сначала необходимо снять
защиту. При запросе пароля ведите ”пароль” +
нажмите клавишу INPUT (ВВОД) для разблокировки
системы.
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Информация заголовка
(ПРИМЕЧАНИЯ) Текущая подпрограмма Текущая позиция

Индикатор позиции

Область для диаграммы цепной схемы

Цепь, подлежащая операции редактирования Курсор

Строка ввода с
клавиатуры Строка сообщений Строка дополнительных

сведений

(a) Структура окна

1. В целом структура аналогична структуре окна контроля
цепной схемы, с тем исключением, что индикаторы реле
и параметрыфункциональных команд не отображаются.

2. В правой части области цепной схемы всегда
отображается панель положения, которая указывает на
положение на экране в пределах текущее подпрограммы:
в окне контроля цепной схемы панель положения
отображается отдельно с комментариями обмотки
записи. Иногда панель положения скрыта частью
комментариев обмотки записи.

(b) Цепная схема

1. Стиль цепной схемы в целом аналогичен стилю окна
контроля цепной схемы, с тем исключением, что
функциональные команды всегда вычерчиваются в
формате ”COMPACT”(КОМПАКТНЫЙ), в котором
отсутствуют контрольные отображения.

2. Курсор всегда высвечивается. При этом цепь, которая
будет следующим объектом для операций
редактирования, выделена на экране.

6.2.1
Структура окон
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Дисплейные клавиши окна редактора цепной схемы

Окно настройки

Основные дисплейные клавиши окна редак тора цепной схемы

Запомнить
цепи в буфер

Вставить цепи
из буфера

Добавить
новую цепь

Редактировать
цепь

Ввести изменения
в силу

Вспомогательные дисплейные клавиши
окна редактора цепной схемы Запуск/останов цепной

схемы

Восстановить Отменить изменения

Список
программ

Переключение
на дисплейные
клавиши поиска

Выбрать цепи

Удалить цепи Копировать
цепи

Смена адреса

(a) Функции дисплейных клавиш
1. [LIST](СПИСОК) Переход в окно редактора списка

программ
Открывает окно редактора списка программ для выбора
подпрограммы, которая будет редактироваться в окне
редактора цепной схемы. В окне редактора списка
программ также могут редактироваться подпрограммы;
производиться удаление некоторых подпрограмм или
добавление новых.

2. [SEARCH MENU]Поиск и переход
Переключитедисплейныеклавишина ”дисплейныекла-
виши поиска”. Для возврата к ”основным дисплейным
клавишам” воспользуйтесь клавишей возврата [<].
”Дисплейные клавиши поиска” практически совпадают
с дисплейными клавишами поиска в окне контроля
цепной схемы. См. описание функций поиска окна
контроля цепной схемы.

3. [ZOOM]Изменить структуру цепи
Открывает окно редактора цепи для изменения
структуры выбранной цепи.
Для получения более подробной информации об
операции редактирования в окне редактора цепи, см.
описание окна редактора цепи.

4. [NEW NET] Добавить новую цепь
Создает и добавляет новую цепь к положению курсора.
Нажатие данной дисплейной клавиши открывает окно
редактора цепи, таким образом, создается новая цепь.
Для получения более подробной информации об
операции редактирования в окне редактора цепи, см.
описание окна редактора цепи.

5. [UPDATE] Ввод изменений в силу
Обновляет выполняемую программу цепной схемы в
соответствии с отредактированной программой цепной
схемы, активируя все изменения, и сохраняет окно
редактора. Если обновление выполняемой цепной
схемы продолжается, отредактированная цепная схема
начинает выполняться. Перед обновлением программы
цепной схемы происходит проверка отредактированной
программы цепной схемы. При обнаружении какой-
либо проблемы отображается сообщение, и процесс
обновления прерывается. При определенных видах
ошибок курсор устанавливается в место обнаружения
ошибки.

6.2.2
Операции



B--61863RU/15
6. КОНТРОЛЬ И РЕДАКТИРОВАНИЕ

ЦЕПНОЙ СХЕМЫУПРАВЛЕНИЕ PMC--NB6

741

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ
При модификации выполняемой программы цепной
схемы необходимо быть особенно внимательным.
Внесение недопустимых изменений в программу
цепной схемы или обновление программы цепной
схемы при нахождении станка в несоответствующем
состоянии могут привести к непредсказуемой работе
станка. При обновлении программы цепной схемы
необходимо убедиться, что вносятся соответст--
вующие изменения, станок находится в требуемом
состоянии, и вблизи станка никто не находится.

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
При обновлении программы цепной схемы в
некоторых случаях завершение процесса обновления
занимает достаточнодлительное количество времени
в зависимости от шагов программы цепной схемы.
Если на это уходит слишком много времени, или
процесс обновления вообще не завершается,
отмените процесс обновления и откорректируйте
программу цепной схемы в соответствии с
Подразделом6.2.5 ”Какоткорректироватьбесконечно
выполняемую программу цепной схемы”.

6. [SELECT NET] Выбор нескольких цепей
Выберите несколько цепей для выполнения последую-
щейоперации,например, такойкак удаление [DELETE].
Нажатие дисплейной клавиши [SELECT NET] устанав-
ливает режим, позволяющий выбрать одну или несколь-
ко цепей для последующей операции редактирования.
Используйте клавиши управления курсором и функции
поиска для выбора требуемой цепи. На нахождение в
режиме выбора цепи указывает утопленная дисплейная
клавиша [SELECT NET] (ВЫБРАТЬ ЦЕПЬ), а инфор-
мация о выбранных цепях представлена в строке
дополнительной информации в нижней части окна.

7. [DELETE] Удаление цепи
Удаляет выбранные цепи. Цепь, удаленная при помощи
дисплейной клавиши [DELETE], пропадает. При удале-
нии [DELETE]ненужных цепей,необходимо отказаться
от всех выполненных изменений и вернуть программу
цепной схемы в первоначальное состояние до операции
редактирования.

8. [CUT] Запоминание цепей в буфер с удалением
Запоминает выбранныецепи в буфер с удалением.Цепи,
которые были удалены, сохраняются в буфере обмена и
удаляются со схемы. Содержимое буфера обмена,
которое было до операции [CUT], теряется.Дисплейные
клавиши [CUT] и [PASTE] используются для переме-
щения цепей. Буфер обмена может содержать до
приблизительно 8000 шагов, при этом операция [CUT]
может не сработать, если цепи содержат свыше 8000
шагов.
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Операция ”вырезать”

Буфер
вставки

9. [COPY] Копирование цепей
Копирует выбранные цепи в буфер обмена. Изменения
схемы не происходит. Содержимое буфера обмена,
которое было до операции [COPY], теряется.
Дисплейные клавиши [COPY] и [PASTE] используются
для копирования цепей.
Буфер обмена может содержать до приблизительно 8000
шагов, при этом операция [COPY] может не сработать,
если цепи содержат свыше 8000шагов.

Буфер
вставки

Операция ”копировать”

10. [PASTE] Вставка цепей из буфера
Вставляет цепи, которые были сохранены в буфере
обмена при помощи дисплейной клавиши [CUT] или
[COPY], в положение курсора.

Буфер
вставки

Операция ”вставить”

Позиция
курсора

Нажатие дисплейной клавиши [PASTE] при выборе
цепей припомощидисплейнойклавиши [SELECTNET]
изменяет выбранные цепи на цепи из буфера обмена.
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Буфер
вставки

Операция ”вставка с выбором”

Вставка цепей из буфера при помощи дисплейной
клавиши [PASTE] не удаляет содержимого буфера
обмена. Содержимое буфера обмена сохранится до
момента отключения питания ЧПУ.

11. [CHANGE ADRE]Изменение используемого адреса
Адреса, используемые в программе цепной схемы,могут
быть заменены другими.
Более подробно см. ”4.1 Смена адреса”.

12. [RESTORE] Отмена изменений
Отменяет все изменения и восстанавливает программу
цепной схемы в таком же виде, как при входе в окно
редактора цепной схемы, или в виде, соответствующем
последней обновленной схеме при помощи дисплейной
клавиши [UPDATE]. Данная дисплейная клавиша
полезна в том случае, если были выполнены ненужные
изменения и от них трудно избавиться.

13. [SCREEN SETTING]Настройки окна
Производит переход в окно настроек для окна редактора
цепной схемы. В данном окне существует возможность
менять различные настройки окна редактора цепной
схемы. Для возврата в окно редактора цепной схемы
воспользуйтесь клавишейвозврата [<].Болееподробную
информацию см. в разделе ”Настройки для редактора
цепной схемы”.

14. [RUN] / [STOP] Запуск и останов программы цепной
схемы
Контролирует выполнение программы цепной схемы.
Дисплейная клавиша [RUN] производит запуск цепной
схемы, а дисплейная клавиша [STOP] производит
останов цепной схемы. Обе дисплейные клавиши
запрашивают подтверждение действия. Если действи-
тельно необходимо запустить или остановить программу
цепной схемы, то нажмите [YES] для выполнения
действия.
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ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ
1 При запуске/останове программы цепной схемы

необходимо быть особенно внимательным. Несвоев--
ременный запуск/останов программы цепной схемы,
или запуск/останов при нахождении станка в
состоянии, которое не соответствует данной
операции, может вызвать непредсказуемую работу
станка. При запуске/останове программы цепной
схемы необходимо убедиться в том, что станок
находится в надлежащем состоянии, и никто не
находится вблизи станка.

2 При останове программы цепной схемы в некоторых
случаях завершение процесса останова занимает
достаточно длительное количество времени в
зависимостиотшагов программыцепнойсхемы.Если
на процесс останова цепной схемы уходит слишком
много времени, или процесс останова вообще не
завершается, откорректируйте программу цепной
схемы в соответствии с Подразделом ”6.2.5 Как
откорректировать бесконечно выполняемуюпрограм--
му цепной схемы”.

15. [CANCEL EDIT]Прерывание редактирования
Прерывает редактирование и производит выход из окна.

16. [<]Покинуть редактор
Обновляет выполняемую программу цепной схемы в
соответствии с отредактированной программой цепной
схемы, активируя все изменения, и производит выход из
окна редактора. Если обновление выполняемой цепной
схемы продолжается, отредактированная цепная схема
начинает выполняться.
Перед обновлением программы цепной схемы
происходит проверка отредактированной программы
цепной схемы. При нахождении какой-либо проблемы
отображается сообщение, процесс обновления
прерывается, а выход из окна становится невозможно
выполнить. При определенных видах ошибок курсор
устанавливается в место обнаружения ошибки.
Функциональные клавиши, такие как, например,
клавиша SYSTEM, не работают, если окно редактора
цепной схемы активно.
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ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ
1 При модификации выполняемой программы цепной

схемы необходимо быть особенно внимательным.
Внесение недопустимых изменений в программу
цепной схемы или обновление программы цепной
схемы при нахождении станка в несоответствующем
состоянии могут привести к непредсказуемой работе
станка. При обновлении программы цепной схемы
необходимо убедиться, что вносятся соответст-
вующие изменения, станок находится в требуе-
мом состоянии, и вблизи станка никто не
находится.

2 При обновлении программы цепной схемы в
некоторых случаях завершение процесса обновления
занимает достаточнодлительное количество времени
в зависимости от шагов программы цепной схемы.
Если на это уходит слишком много времени, или
процесс обновления вообще не завершается,
отмените процесс обновления и откорректируйте
программу цепной схемы в соответствии с
Подразделом6.2.5 ”Какоткорректироватьбесконечно
выполняемую программу цепной схемы”.

(b) Другие операции

1. Клавиши управления курсором, Клавиши перехода со
страницы на страницу

Клавиша управления курсором и клавиши пролисты-
вания страниц перемещают курсор в окне. Если курсор
находится на одном из реле или на одном из адресных
параметров функциональной команды, то информация,
относящаяся к адресу под курсором, отображается в
строке дополнительной информации.

2. ”Битовый адрес” + клавиша INPUT
Изменяет битовый адрес реле под курсором.

3. ”номер” или ”адрес в байтах” + INPUT (ВВОД)
Изменяет параметры функциональных команд под
курсором.
При этом существует ряд параметров, которые не могут
быть изменены при помощи данной операции. При
возникновении сообщения, говорящего о том, что
данный параметр не может быть изменен,
воспользуйтесь окном редактора цепи для изменения
этого параметра.

(c) Клавиши быстрого выбора команд

1. Для операций поиска в окне контроля цепной схемы
предусмотреныклавишибыстроговыборакоманд.Более
подробную информацию см. в описании операций при
помощиклавишбыстрого выбора команд окнаконтроля
цепной схемы.

2. Для операций при помощи дисплейной клавиши [LIST]
в окне контроля цепной схемы предусмотрены клавиши
быстрого выбора команд.



6. КОНТРОЛЬ И РЕДАКТИРОВАНИЕ
ЦЕПНОЙ СХЕМЫ B--61863RU/15УПРАВЛЕНИЕ PMC--NB6

746

(a) Установочные элементы

Окно настроекредактора цепнойсхемы содержитэлементы,
представленные далее:

D ADDRESS NOTATION
Определяет битовые или байтовые адреса отображаются
в цепной схеме, в виде соответствующих символов или
самих адресов.
SYMBOL (по умолчанию)

Адреса, содержащие символ, отображаются при
помощисимволов.Адреса,несодержащиесимволов,
отображаются в виде самих адресов.

ADDRESS
Все адреса отображаются в виде самих адресов, даже
если содержат символ.

D RELAY COMMENT
Устанавливает стиль комментария реле. Существует три
опции, представленные далее. При отображении
комментария реле, будет показано меньшее количество
цепей из цепной схемы.
NONE (по умолчанию)

Комментарии реле не отображаются.
1 LINE

Комментарии реле отображаются в одной строке.
Может быть отображено до 15 символов. Символы
начиная с 16 не отображаются. Ширина реле с
комментарием, размер которого превышает 7
символов, будет увеличена.

2 LINE (2 СТРОКИ)
Комментарии реле отображаются в двух строках.
Может быть отображено до 30 символов. Ширина
реле с комментарием, размер которого превышает 7
символов, будет увеличена.

6.2.3
Экран установки
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Отображение стиля комментария реле

NONE

1 LINE
(1 СТРОКА)

2 LINE
(2 СТРОКИ)

D SHOW COIL COMMENT

Определяет отображаются ли комментарии обмотки. В
отличие от окна контроля цепной схемы счетчик
положения на экране всегда отображается в правом углу
окна.

YES (по умолчанию)

Две строки по 15 символов справа на полях
зарезервированы для отображения комментариев
обмотки.

NO

Полесправаиспользуется для того,чтобыотобразить
еще одно реле схемы, вместо комментария обмотки.

Показать настройку комментария обмотки

DSUBPROGRAM NET NUMBER

Определяет будет ли номер цепи считаться локальным
”LOCAL”, начиная с верхней части текущей подпрограммы,
или будет считаться глобальным ”GLOBAL”, начиная с
верхней части всей программы. Данная настройка так же
влияет на выражение для номера цепи при поиске цепей по
номеру.

LOCAL

Нумерация цепей начнется с 1 в верхней части текущей
подпрограммы. Номер цепи ограничивается только
пределами текущей подпрограммы. Информация о
номере цепи отображается в верхней правой части окна
вформате ”диапазонотображения/цепи вподпрограмме
NET”.

GLOBAL (по умолчанию)

Нумерация цепей начнется с 1 в верхней части 1 уровня
программы. Нумерация цепей аналогично определяется
для всей программы. Информация о номере цепи
отображается в верхней правой части окна в формате
”диапазонотображения/диапазонподпрограммыNET”.
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Определение номера цепи

Текущая
подпрограмма

Текущая
подпрограмма

DWRAP SEARCH ENABLED

Позволяет производить построчный поиск с верхней/
нижней части до нижней/верхней части в непрерывном
режиме.
YES (по умолчанию)

Поиск в направлении сверху вниз будет производиться,
начиная с верхней части цепной схемы, и закончится в
нижней части. Поиск в направлении снизу вверх будет
производиться, начиная с нижней части, а закончится в
верхней части.

NO
Процесс поиска прервется по достижении верхней или
нижней части, и в строке сообщений отобразится
сообщение об ошибке.

Поиск с переходом

Не найдено

Не найдено

DFORCE POSTPROCESS AFTER EDIT

Принимает решение о последующей обработке после
редактирования программы цепной схемы, т.е. устанав-
ливает программу цепной схемы в состояние, при котором
она готова к выполнению, всегда, или только в том случае,
когда программа цепной схемы фактически изменена, при
выходе из окна редактора цепной схемы.
YES (по умолчанию)

Последующая обработка всегда будет выполняться при
выходе из окна редактора цепной схемы. Даже при
выходе из окна редактора сразу же после входа структура
цепной схемы будет проверяться ввиду последующей
обработки.
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NO
Последующаяобработкабудет выполняться только в том
случае, если программа цепной схемы фактически
изменена. Перед выполнением любых изменений про-
граммы цепной схемы, всегда существует возможность
покинуть окно редактора без возникновения ошибок,
даже если программа цепной схемы изначально
содержит ошибки и не может быть выполнена.

DDIAGRAM APPEARANCE SETTING
Меняет вид цепной схемы. Линии, реле и функциональные
команды, из которых состоит цепная схема, могут
принимать различный цвет и форму. Образцы ”Обычной
цепи”, ”Выбранной цепи” и ”Защищенной цепи” отобра-
жаются справа. Данные образцы меняют свой внешний вид
в соответствии со следующими текущими настройками.
Для настройки цвета цепная схема разбивается на три части,
и существует возможность задать их цвета независимо, при
помощи ввода номера цвета, или изменения номера цвета
клавишами управления курсора вправо и влево. Могут
использоваться 16 номеров от 0 до 15; при этом различные
номера могут соответствовать одному и тому же цвету.
Нельзя задать один итотженомер дляцвета переднегоплана
и цвета фона какой-либо части.
BOLD DIAGRAM

Задает толщину линий схемы. Данная настройка также
влияет на формы реле.
YES (по умолчанию)

Схема вычерчивается в толстых линиях. Реле
вычерчиваются в более отчетливой форме. Необхо-
димо выбрать данную опцию для того, чтобы акти-
вировать настройку ”VARIABLE RELAY SYMBOL”
(ПЕРЕМЕННЫЙСИМВОЛ РЕЛЕ).

NO
Схема вычерчивается в тонких линиях. Реле
вычерчиваются в более мелкой форме.

Настройка полужирного отображения диаграммы
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ПРИМЕЧАНИЕ
Настройка ”BOLD DIAGRAM” (ТОЛЩИНА ЛИНИЙ
СХЕМЫ) требует присутствия функции регистрации
символов программного обеспечения ЧПУ, которая
поддерживается начиная с Серии F002 версии 03.
ЕслипрограммноеобеспечениеЧПУнеподдерживает
даннуюфункцию, схема всегда отображается в тонких
линиях.

ADDRESS COLOR
ADDRESS BACKGROUND

Задает цвета для адреса реле. Цвета могут вводиться
путем вводаномера цвета или при помощиперемещения
курсора вправо и влево.Доступны 16 цветов (от ном.0 до
ном.15). Цвет переднего плана должен отличаться от
цвета фона.

DIAGRAM COLOR
DIAGRAM BACKGROUND

Общий цвет и цвет фона цепной схемы.

SELECTED NET COLOR
SELECTED NET BACKGROUND

Настройка цвета для выбранной цепи. Цепи, которые
послужат объектами последующей операции редактиро-
вания, отображаются с учетом данной цветовой
настройки.

PROTECTED NET COLOR
PROTECTED NET BACKGROUND

Цветовые настройки для цепей, которые защищены от
операции редактирования. Защищенная цепь не может
быть выделена как объект для операции редактирования.
Цепи со следующими функциональными командами
защищеныотудаленияисоздания,еслиподпрограмма (а
не целая программа) выбирается для редактирования.

END1 END3 SP
END2 END SPE

COMMENT COLOR
COMMENT BACKGROUND

Задает цвета для комментариев реле. Цвета могут
вводиться путем ввода номера цвета или при помощи
перемещения курсора вправо и влево. Доступны 16
цветов (от ном.0 до ном.15). Цвет переднего плана
должен отличаться от цвета фона.

(b) Дисплейные клавиши

В окне настроек редактора цепной схемы присутствуют
дисплейные клавиши опций, а также следующие:

D [INIT]Инициализировать все настройки

Все настройки примут значения по умолчанию.
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Нажатие клавиши возврата [<] или дисплейной клавиши
[UPDATE] приводит к анализу отредактированной программы
цепной схемы и попытке сгенерировать исполняемый объект.
При нахождении какой-либо ошибки на этапе анализа в окне
отображается сообщение об ошибке, и в зависимости от типа
ошибки курсор может переместиться в то место, где ошибка
была найдена. В следующей таблице представлены сообщения
об ошибках, которые могут быть выявлены при анализе цепной
схемы, а также их значения и методы решения.

Сообщение об ошибке Значение и решение

CALL/CALLU IN BAD LEVEL
(CALL/CALLU НА
НЕСООТВЕТСТВУЮЩЕМ
УРОВНЕ)

Значение:
CALL/CALLU используется в
ненадлежащем месте.

Решение:
CALL/CALLU должен использоваться на
уровне 2 или в подпрограммах. Не
используйте в каких--либо других
местах.

COME IN JMP.

Значение:
Между JMP и JMPE обнаружен COME, а
COM и соответствующий COME имеют
различный статус JMP/JMPE.

Решение:
СОМЕ и соответствующий СОМ
должны иметь одинаковый статус
JMP/JMPE. Проверьте диапазон COM и
диапазон JMP для внесения
корректировки с тем, чтобы они не
перекрывались друг с другом:
допускается, чтобы один диапазон
полностью включал другой.

COME WITHOUT COM.

Значение:
Отсутствует СОМ, который
соответствует данному СОМЕ.

Решение:
Если СОМ отсутствует, добавьте его в
нужном местоположении. Если в COMЕ
нет необходимости, удалите его.

DUPLICATE END1
(НЕУНИКАЛЬНЫЙ END1).
DUPLICATE END2
(НЕУНИКАЛЬНЫЙ END2).
DUPLICATE END3
(НЕУНИКАЛЬНЫЙ END3).

Значение:
Обнаружен многократный END, END1,
END2 или END3.

Решение:
Удалите лишний END, END1, END2 или
END3.

DUPLICATE LBL
(ДВУКРАТНЫЙ LBL)

Значение:
Для нескольких LBL используется один
и тот же адрес L.

Решение:
Если в каких--либо из LBL нет
необходимости, удалите их. Если все
эти LBL обязательны, присвойте им
разные адреса L, для того, чтобы все
LBL были однозначно определяемые.

6.2.4
Сообщения об
ошибках и решения
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Сообщение об ошибке Значение и решение

DUPLICATE P ADDRESS
(ДВУКРАТНЫЙ АДРЕС Р)

Значение:
Для нескольких SP используется один
и тот же адрес P.

Решение:
Если в каких--либо из SP нет необходи--
мости, удалите их. Если все эти SP
обязательны, присвойте им разные
адреса P, для того, чтобы все SP были
однозначно определяемые.

DUPLICATE TMR NUMBER.
(WARNING)
(ПОВТОРЯЮЩИЙСЯ НО.
TMR (ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ)
DUPLICATE CTR NUMBER.
(WARNING)
(ПОВТОРЯЮЩИЙСЯ НО.
CTR (ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ)
DUPLICATE TMRB NUMBER.
(WARNING)
(ПОВТОРЯЮЩИЙСЯ НО.
TMRB (ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ)
DUPLICATE DIFU/DIFD
NUMBER. (WARNING)
(ПОВТОРЯЮЩИЙСЯ
НОМЕР DIFU/DIFD
(ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ)

Значение:
Несколько TMR, CTR, TMRB, DIFU или
DIFD имеют одинаковый номер в
качестве параметра.
Это предупреждение.

Решение:
Если в каком--либо элементе нет
необходимости, удалите его. Если все
элементы обязательны, присвойте
разные номера параметрам этих
элементов для того, чтобы они были
однозначно определяемые.
В то время как две или более команд
с одним номером параметра никогда
не будут одновременно активными,
программа цепной схемы, возможно,
будет работать исправно, тем не

менее, с точки зрения безопасности и
техобслужи--вания рекомендуется,
чтобы эти команды имели номера
параметров, отличающиеся друг от
друга.

END IN COM (END В COM)
END1 IN COM (END1 В COM)
END2 IN COM (END2 В COM)
END3 IN COM (END3 В COM)

Значение:
Между COM и СОМЕ обнаружен END,
END1, END2 или END3.

Решение:
Если СОМЕ отсутствует, добавьте его в
нужном местоположении. Если в COM
нет необходимости, удалите его.

END IN JMP (END В JMP)
END1 IN JMP (END1 В JMP)
END2 IN JMP (END2 В JMP)
END3 IN JMP (END3 В JMP)

Значение:
Между JMP и JMPE обнаружен
END,END1,END2 или END3.

Решение:
Если JMPE отсутствует, добавьте его в
нужном местоположении. Если в JMP
нет необходимости, удалите его.

END IN SP (END В SP)

Значение:
Между SP и SPE обнаружен END.

Решение:
Если SPЕ отсутствует, добавьте его в
нужном местоположении. Если END
размещен неверно, переместите его в
нужное местоположение.
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Сообщение об ошибке Значение и решение

GARBAGE AFTER END
(МУСОР ПОСЛЕ END).
GARBAGE AFTER END
(МУСОР ПОСЛЕ END2).
GARBAGE AFTER END
(МУСОР ПОСЛЕ END3).

Значение:
После END, END2 или END3 имеется
несколько цепей, которые не будут
выполнены.

Решение:
Удалите ненужные цепи и переместите
нужные цепи в соответствующее
местоположение так, чтобы они были
выполнены.

ILLEGAL TMR NUMBER
(НЕВЕРНЫЙ НОМЕР TMR).
ILLEGAL CTR NUMBER
(НЕВЕРНЫЙ НОМЕР CTR).
ILLEGAL TMRB NUMBER
(НЕВЕРНЫЙ НОМЕР TMRB).
ILLEGAL DIFU/DIFD NUMBER
(НЕВЕРНЫЙ НОМЕР DIFU/
DIFD).

Значение:
Номер параметра TMR, CTR, TMRB,
DIFU или DIFD выходит за пределы
диапазона.

Решение:
Если нет необходимости, удалите его.
Присвойте соответствующий номер, не
превышающий максимальный номер,
определенный для каждой модели
РМС.

JMP/JMPE TO BAD COM
LEVEL (JMP/JMPE НА
НЕСООТВЕТСТВУЮЩЕМ
УРОВНЕ СОМ).

Значение:
JMP и соответствующий JMPE имеют
различный статус СОM/COME.

Решение:
JMP и соответствующий JMPE должны
иметь одинаковый статус СОM/COME.
Проверьте диапазон JMP и диапазон
COM для внесения корректировки с
тем, чтобы они не перекрывались друг
с другом: допускается, чтобы один
диапазон полностью включал другой.

JMPB OVER COM BORDER
(JMPB ЗА ГРАНИЦЕЙ СОМ).

Значение:
JMP и его место назначения
различаются по статусу СОM/COME.

Решение:
JMPВ и его место назначения должны
иметь одинаковый статус СОM/COME.
Проверьте диапазон JMPВ и диапазон
COM для внесения корректировки с
тем, чтобы они не перекрывались друг
с другом: допускается, чтобы один
диапазон полностью включал другой.

JMPB OVER LEVEL
(JMPB НА УРОВЕНЬ).

Значение:
JMPB выполняет переход к другому
уровню программы.

Решение:
JMPB может выполнить переход только
к такому же уровню программы или в
пределах подпрограммы. Если в JMPB
нет необходимости, удалите его. Если
LBL для JMPB отсутствует, добавьте
его в нужном местополо--жении. Если
это должен быть JMPC, внесите
исправления.
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Сообщение об ошибке Значение и решение

JMPC IN BAD LEVEL
(JMPC НА НЕСООТВЕТСТ--
ВУЮЩЕМ УРОВНЕ).

Значение:
JMPC используется в программах,
кроме подпрограмм.

Решение:
JMPC используется для перехода от
подпрограммы до уровня 2. Если в
JMPC нет необходимости, удалите его.
Если это должен быть JMPВ или JMP,
внесите исправления.

JMPC INTO COM
(JMPC В COM).

Значение:
JMPC осуществляет переход к LBL
между COM и COME.

Решение:
LBL для JMPC должен располагаться
вне какой--либо пары COM и COME.
Если в JMPC нет необходимости,
удалите его. Если LBL размещен
неверно, переместите его в нужное
местоположение. Если адрес L для
JMPC неверен, внесите исправления.

JMPE IN COM
(JMPE В COM).

Значение:
Между COM и COME обнаружен JMPE,
а JMP и соответствующий JMPE имеют
различные статусы COM/COME.

Решение:
JMPE и соответствующий JMP должны
иметь одинаковый статус СОM/COME.
Проверьте диапазон JMP и диапазон
COM для внесения корректировки с
тем, чтобы они не перекрывались друг
с другом: допускается, чтобы один
диапазон полностью включал другой.

JMPE WITHOUT JMP
(JMPE БЕЗ JMP)

Значение:
Отсутствует JMP, который
соответствует данному JMPЕ.

Решение:
Если JMP отсутствует, добавьте его в
нужном местоположении. Если в JMPE
нет необходимости, удалите его.

LADDER PROGRAM IS
BROKEN (ПОВРЕЖДЕНА
ПРОГРАММА ЦЕПНОЙ
СХЕМЫ)

Значение:
Программа цепной схемы может быть
повреждена по какой--либо причине.

Решение:
Необходимо полностью очистить эту
программу цепной схемы, и снова
создать программу цепной схемы.

LBL FOR JMPB NOT FOUND
(НЕ НАЙДЕН LBL ДЛЯ
JMPB)

Значение:
Невозможно найти соответствующий
LBL для JMPB.

Решение:
Если в JMPB нет необходимости, уда--
лите его. Если LBL отсутствует, до--
бавьте его в нужном местоположении.
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Сообщение об ошибке Значение и решение

LBL FOR JMPC IN BAD LEVEL
(LBL ДЛЯ JMPC НА
НЕСООТВЕТСТВУЮЩЕМ
УРОВНЕ)

Значение:
Местом назначения для JMPC не
является уровень 2.

Решение:
JMPC используется для перехода от
подпрограммы до уровня 2. Если в
JMPC нет необходимости, удалите его.
Если в подпрограмме существует
другой LBL с таким же адресом L, так
что JMPC предназначен для осущест--
вления перехода, присвойте этим двум
LBL разные адреса L. Если это должен
быть JMPВ или JMP, внесите
исправления.

LBL FOR JMPС NOT FOUND
(НЕ НАЙДЕН LBL ДЛЯ
JMPС)

Значение:
Невозможно найти соответствующий
LBL для JMPС.

Решение:
Если в JMPС нет необходимости, уда--
лите его. Если LBL отсутствует, до--
бавьте его в нужном местоположении.
JMPC осуществляет переход к уровню
2. Если это должен JMPB или JMP,
внесите исправления.

MISSING COME FOR THIS
COM (ДЛЯ ДАННОГО COM
ОТСУТСТВУЕТ COME).

Значение:
Отсутствует СОМЕ, который
соответствует данному СОМ.

Решение:
Если СОМЕ отсутствует, добавьте его в
нужном местоположении. Если в COM
нет необходимости, удалите его.

MISSING COME FOR THIS
COM (ДЛЯ ДАННОГО JMP
ОТСУТСТВУЕТ JMPE).

Значение:
Отсутствует JMPE, который
соответствует данному JMP.

Решение:
Если JMPE отсутствует, добавьте его в
нужном местоположении. Если в JMP
нет необходимости, удалите его.

MISSING COME FOR THIS
COM (ДЛЯ ДАННОГО SP
ОТСУТСТВУЕТ SPE).

Значение:
Отсутствует SPE, который
соответствует данному SP.

Решение:
Если SPЕ отсутствует, добавьте его в
нужном местоположении. Если в SP
нет необходимости, удалите его.

NO END
(ОТСУТСТВУЕТ END).
NO END
(ОТСУТСТВУЕТ END1).
NO END
(ОТСУТСТВУЕТ END2).
NO END
(ОТСУТСТВУЕТ END3).

Значение:
Не обнаружен END, END1, END2 или
END3.

Решение:
Добавьте END, END1, END2 или END3 в
соответствующее положение.
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Сообщение об ошибке Значение и решение

NO SUCH SUBPROGRAM
(НЕТ ТАКОЙ
ПОДПРОГРАММЫ).

Значение:
Не найдена подпрограмма, которая
вызывается с помощью CALL/CALLU.

Решение:
Если вызывается ошибочная подпро--
грамма, внесите исправления. Если
подпрограмма отсутствует, создайте
ее.

NO WRITE COIL
(ОТСУТСТВУЕТ ОБМОТКА
ЗАПИСИ).

Значение:
Обмотка записи необходима, однако
она не найдена.

Решение:
Добавьте соответствующую обмотку
записи.

SP IN BAD LEVEL (SP НА
НЕСООТВЕТСТВУЮЩЕМ
УРОВНЕ).

Значение:
SP найден в ненадлежащем месте.

Решение:
SP может использоваться в верхней
части подпрограммы. Внесите исправ--
ления так, чтобы SP находился в
другом месте.

SP IN LEVEL3
(SP НА УРОВНЕ 3).

Значение:
SP найден на уровне 3.

Решение:
Если END3 размещен неверно, пере--
местите его в нужное местополо--
жение. Если в SP нет необходимости,
удалите его.

SP/SPE IN COM
(SP/SPE В COM).

Значение:
Между COM и COME обнаружен SP или
SPE.

Решение:
Если СОМЕ отсутствует, добавьте его в
нужном местоположении. Если в COM
нет необходимости, удалите его.

SP/SPE IN JMP
(SP/SPE В JMP).

Значение:
Между JMP и JMPE обнаружен SP или
SPE.

Решение:
Если JMPE отсутствует, добавьте его в
нужном местоположении. Если в JMP
нет необходимости, удалите его.

SPE WITHOUT SP
(SPE БЕЗ SP).

Значение:
Отсутствует SP, который соответствует
данному SPE.

Решение:
Если SP отсутствует, добавьте его в
нужном местоположении. Если в SPE
нет необходимости, удалите его.
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Сообщение об ошибке Значение и решение

TOO MANY LBL
(СЛИШКОММНОГО LBL).

Значение:
Существует слишком много LBL.

Решение:
Удалите ненужные LBL. Если ошибка
возникает повторно, измените
структуру программы с использова--
нием меньшего количества LBL.

UNAVAILABLE INSTRUCTION
(НЕДОСТУПНАЯ КОМАНДА).

Значение:
Найдена команда, непредусмотренная
для данной модели РМС.

Решение:
Убедитесь, что программа цепной
схемы --верная. Если эта программа
верная, необходимо удалить все
непредусмотренные команды.
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Если следующие функциональные команды, используемые с
условиями ACT (или условиями RST) в положении ON,
попытка останова цепной схемы может занять значительное
количество времени или вообще не привести к останову.
D WINDR / WINDW

В случае функции window быстрого отклика, это не вызовет
проблем, даже если ACT находится в положении ON.

D EXIN
D AXCTL

Вызовет проблему, даже если условие RST находится в
положении ON.

D JMPB
Если переход к LBL произойдет ранее, чем сама JMPB.

D JMPC
Если произойдет переход к LBL, что приведет к
повторному попаданию на такую же JMPC.

Если цепная схема бесконечно выполняется, то любая операция по
изменению программы цепной схемы может занять значительное
количество времени или не завершиться. Процессы, подобные
следующим, подвержены воздействию данной проблемы:

1. Останов программы цепной схемы при помощи
дисплейной клавиши [STOP].

2. Считайте новую программу цепной схемы с карты
памяти или другого устройства в окне ввода-вывода во
время выполнения текущей программы цепной схемы.

3. Обновите выполняемуюпрограммуцепнойсхемывокне
редактора цепной схемы, покинув окно при помощи
клавиши возврата [<] или при помощи дисплейной
клавиши [UPDATE].

Для того, чтобы избежать данной проблемы найдите вышеуказанные
функциональныекоманды, в которых условиеACT(или условиеRST)
находятся в положении ON, и выполните указания, приведенные
далее, для исправления программы цепной схемы и правильного
использования данных функциональных команд:

1. Убедитесь, что станок находится в безопасном
состоянии, а затем отключите питание ЧПУ.

2. Включите питание ЧПУ, удерживая нажатыми клавиши
”CAN”и ”Z”, до тех пор,пока запускЧПУполностьюне
завершится, для того, чтобы не запустить программу
цепной схемы автоматически.

3. Перейдите в окно редактора цепной схемы, найдите
команду,которая вызывает проблему,иизменителогику
в окружении этой команды, таким образом условиеACT
(или условие RST) будет сразу же переводиться в
состояние OFF, после каждого раза, когда процесс
команды завершается. В случае, если JMPB или JMPC
повторяет аналогичный процесс, проверьте условие для
перехода и перестройте структуру цепной схемы, если
необходимо.

4. Запишитепрограммуцепнойсхемывофлэш-ПЗУ вокне
ввода-вывода.

5. Заустите программу цепной схемы.
Если после исправления проблема все еще продолжает возникать,
проверьте, возможно существует другая функцио- нальная команда,
которая вызывает данную проблему тем же самым способом.
Повторите поиск и исправления аналогичным способом, пока
проблема не будет разрешена.

6.2.5
Как откорректировать
бесконечно
выполняемую
программу цепной
схемы



B--61863RU/15
6. КОНТРОЛЬ И РЕДАКТИРОВАНИЕ

ЦЕПНОЙ СХЕМЫУПРАВЛЕНИЕ PMC--NB6

759

В окне редактора цепи можно создать новую цепь или изменить
существующую. Если дисплейная клавиша [ZOOM]
используется для вывода окна редактора цепи, то данное окно
откроется в режиме изменений для модификации
существующей цепи. Если используется дисплейная клавиша
[NEW NET], то данное окно откроется в ”новом режиме” для
создания новой цепи с нуля.
В данном окне доступны следующие операции.

D Параметр установки следующий: ”PROGRAM ENABLE
(ПРОГРАММА АКТИВИРОВАНА) = YES (ДА)”
(K17#1 = 1 или K900#1 = 1).

D Укажите ”битовый адрес” обмоток и контактов + [ ],
[ ] и т.д.

D Измените тип контактов и обмоток [ ], [ ] и т.д.

D Укажите новые функциональные команды [FUNC]

D Измените типы функциональных команд [FUNC]

D Удалите контакты, обмотки и функциональные команды
[ ]

D Вычертите/удалите соединяющие линии [ ], [ ],
[ ]

D Редактируйте таблицу данных функциональных команд
[DATA TABLE]

D Втавьтестроку/колонку [INSERTLINE], [INSERTCOLUMN],
[APPEND COLUMN]

D Измените адрес контактов и обмоток ”битовый адрес” +
клавиша INPUT

D Измените параметры функциональных команд ”номер” или
”байтовый адрес” + клавиша INPUT

D Отмените изменения [RESTORE]

6.3
ОКНО РЕДАКТОРА
ЦЕПИ
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Текущий номер цепи

Режим редак--
тирования

Область для диаграммы цепной схемы

Информация заголовка (ПРИМЕЧАНИЯ) Текущая подпрограмма Режим
редактирования

Режим ввода Строка сообщений Строка дополнительных сведений

(a) Структура окна

1. В целом структура аналогична окну редактора цепной
схемы, с тем исключением, что в окне присутствует
только одна цепь, а панель положения в правом углу
экрана не отображается для данного окна.

2. Текущий режим редактирования высвечивается справа в
верхней строке как ”NEW MODE”(НОВЫЙ РЕЖИМ)
или”MODFYMODE”(РЕЖИМРЕДАКТИРОВАНИЯ).
Если дисплейная клавиша [ZOOM] в окне редактора
цепной схемы используется для вывода окна редактора
цепи, то окно находится в режиме редактирования,
если для этого используется дисплейная клавиша
[NEW NET], то в режиме создания новой цепи.

3. Номер текущей цепи отображается в верхней строке
справа. Номер цепи совпадает с номером цепи в
предыдущем окне редактора цепной схемы.

4. Окно редактора цепи увеличивает изображение цепи в
горизонтальном направлении, для более широких цепей
в соответствии с их шириной, в то время как окно
редактора/контроля цепной схемы укорачивает цепи,
ширина которых превышаетширину окна. Еслиширина
цепипревосходитширину окна, то попыткапереместить
курсор за пределы окна будет перемещать изображение
цепи в этом направлении.
Цепь максимального размера занимает область из 1024
элементов, при этом фактически доступная область
может быть немного меньше при внутреннем
использовании в соответствии с внутренним условием:
”элемент” означает пространство, занятое одним реле.

6.3.1
Структура окон
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Дисплейные клавиши окна редактора цепи для PMC--NB6

Контакт В

Контакт А

Добавить колонку

Основные дисплейные клавиши окна редактора цепи
Переход к
следующей
цепи

Левое верти---
кальное
соединение

Обычная
обмотка

Функцио-
нальные
команды

Удаление
Правое
вертикальное
соединение

Вспомогательные дисплейные клавиши окна редактора цепи

Обмотка установки в
исходное состояние Отменить изменения

Прерывание редактирования

Вставить колонку

Задать
обмотку

Редактировать таблицу данных Вставить строку

Перевернутая
обмотка

Горизонтальное
соединение

(a) Операции при помощи дисплейных клавиш
1. [ ], [ ], [ ], [ ], [ S ], [ R ]

Установить реле (контакты или обмотки), или изменить
типысуществующихреле.Если однаиз данныхдисплей-
ных клавиш, относящихся к реле, нажата при нахож-
дении курсора на свободном месте, то под курсором
будет установлено новое реле дисплейной клавиши.
Если за дисплейной клавишей следует строка, означаю-
щая битовый адрес, то битовый адрес присваивается
вновь размещенному реле. Если битовый адрес не задан,
то последний введенный битовый адрес автоматически
используется для нового реле. Если никакой битовый
адрес еще не был введен, то новому реле не будет
присвоено адреса. Контакты могут быть размещены во
всех колонках, кроме крайней правой, а обмотки могут
быть размещены только в крайней правой колонке.
Перемещение курсора на одно из существующих реле и
нажатие дисплейной клавиши реле другого типа меняет
тип реле под курсором. При этом смена обмотки на
контакт или контакта на обмотку запрещены.

Пример контактов и обмоток

2. [FUNC] Ввод и изменение функциональной команды
Помещает функциональную команду или изменяет тип
существующей функциональной команды.
Если дисплейная клавиша [FUNC] нажата при нахожд-
ении курсора на свободномместе, то под курсором будет
установлена новая функциональная команда: список
доступных функциональных команд отображается,
затем выберите тип функциональной команды, которая
будет введена. Если после дисплейной клавиши [FUNC]
следует строка, означающая номер или имя функцио-
нальной команды, заданная функциональная команда
вводится непосредственно без вывода окна со списком.
Перемещение курсора на одну из существующих функ-
циональных команд и нажатие дисплейной клавиши
[FUNC] меняет тип функциональной команды под
курсором.

6.3.2
Операции
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3. [ ] Вычерчивание горизонтального соединения

Вычерчивает горизонтальную соединительную линию.
Или меняет существующее реле на горизонтальную
линию.

4. [ ] Удаление реле и функциональных команд

Удаляет реле ифункциональные команды под курсором.

5. [ ], [ ] Вычерчивает и удаляет вертикальное
соединение

Вычерчивает вертикальную соединительную линию
вверх из правого или левого угла реле или горизон-
тальную линию под курсором. Или удаляет
существующие вертикальные линии.
Если реле или строка под курсором не имеют
вертикальной линии вверх, то данные дисплейные
клавиши снабженычеткими стрелкамии указывают, что
нажатие на них приведет к вычерчиванию линий. С
другой стороны, если вертикальная линия под курсором
уже существует, то стрелки на данных дисплейных
клавишахнеотчетливы ([ ], [ ]),что указывает
на то, что нажатие на них приведет к удалению линий.

Рисование и удаление вертикальной соединительной линии

6. [NEXT NET]Переход к следующей цепи

Завершает редактирование текущей цепи и переходит к
следующей.
Если дисплейная клавиша [ZOOM] в окне редактора
цепной схемы используется для вывода окна редактора
цепи, то [NEXTNET] завершит редактирование текущей
цепи, а следующая цепь будет объектом для
последующей операции редактирования.

Действие дисплейной клавиши [NEXT NET] в режиме редактирования
(модификация существующей цепи)

Редактирование Редактирование

Если дисплейная клавиша [NEW NET] в окне редактора
цепной схемы используется для вывода окна редактора
цепи, то [NEXTNET] завершит создание текущей цепи,
вставит ее в программу цепной схемы, и откроет чистый
лист для создания другой новой цепи, которая
следующей будет вставлена в текущую цепь.
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Действие дисплейной клавиши [NEXT NET] в режиме редактирования
(модификация существующей цепи)

Редактирование

Редактирование

7. [DATA TABLE] Редактирование таблицы данных
Выводит окно редактора таблицы данных функцио-
нальной команды для редактирования таблицы данных
функциональной команды под курсором. Дисплейная
клавиша отображается только в том случае, если курсор
помещен на функциональную команду, содержащую
таблицу данных.
Подробную информацию об операции редактирования
таблицы данных см. в описании ”Окна редактора
таблицы данных функциональной команды”.

8. [RESTORE] Отмена изменений
Отменяет все изменения и восстанавливает сеть до
состояния, которое было при начале редактирования
данной цепи. Если дисплейная клавиша [NEW NET] в
окне редактора цепной схемы используется для вывода
окна редактора цепи, то оно будет выглядеть, как пустая
цепь, при использовании дисплейной клавиши [ZOOM]
оно будет соответствовать цепи, которая была до
модификаций в окне.

9. [INSERT LINE] Вставить строку
Вставляет одну пустую строку в положение курсора.
Элементы схемы, находящиеся в или под вертикальным
положением курсора, сдвинутся вниз на одну строку.
Вставка строки в середину окна функциональной
команды расширит окно в вертикальном направлении и
освободит пространство между положениями для ввода.

Операция вставки строки

10. [INSERT COLUMN] Вставить колонку
Вставляет одну пустую колонку в положение курсора.
Элементы схемы, находящиеся в или справа от
горизонтального положения курсора, сдвинутся вправо
на одну колонку. Если пространство для сдвига
элементов отсутствует, то новая колонка добавляется, а
область схемы расширяется вправо.

Операция вставки столбца
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11. [APPEND COLUMN] Добавить колонку
Добавляет одну пустую колонку справа от положения
курсора. Элементы схемы, находящиеся справа от
горизонтального положения курсора, сдвинутся вправо
на одну колонку. При необходимости цепь будет
расширена вправо.

Операция добавления столбца

12. [<] Выход из окна редактора
Анализирует текущую редактируемую цепь и сохраняет
ее в программу цепной схемы.
Приобнаружении какой-либо ошибки в цепи, выхода из
окна редактора цепи не происходит, и отображается
сообщение об ошибке.Приопределенных видах ошибок
курсор может указывать на место обнаружения ошибки.

13. [CANCEL EDIT]Прерывание редактирования
Прерывает редактирование и производит выход из окна.

(b) Другие операции

1. Клавиши управления курсором, Клавиши перехода со
страницы на страницу

Клавиша управления курсором и клавиши
пролистывания страниц перемещают курсор в окне.
Окно редактора цепи увеличивает изображение цепи в
горизонтальном направлении, для более широких цепей
в соответствии с их шириной, в то время как окно
редактора/контроля цепной схемы укорачивает цепи,
ширина которых превышаетширину окна. Еслиширина
цепипревосходитширину окна, то попыткапереместить
курсор за пределы окна будет перемещать изображение
цепи в этом направлении.
Цепь максимального размера занимает область из 1024
элементов, при этом фактически доступная область
может быть немного меньше при внутреннем
использовании в соответствии с внутренним условием:
”элемент” означает пространство, занятое одним реле.

2. ”Битовый адрес” + клавиша INPUT
Изменяет битовый адрес реле под курсором.

3. ”номер” / ”адрес в байтах” + INPUT (ВВОД)
Изменяет параметры функциональных команд под
курсором.
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Нажатие дисплейной клавиши [FUNC] в окне редактора цепи
выводит окно со списком функциональных команд, в котором
можно выбрать функциональную команду, которая будет
введена из списка доступных функциональных команд.

Операции данного окна представлены далее:
(a) Операции при помощи дисплейных клавиш

1. [SELECT] Выбор функциональной команды
Выбирает функциональную команду. Выбирается
функциональная команда, находящаяся в этот момент
под курсором, а затем вводится в редактируемую цепь.

2. [SORT NUMBER], [SORT NAME] Преобразование
списка функциональных команд
Преобразует список функциональных команд двумя
способами. Дисплейная клавиша [SORT NUMBER]
(СОРТИРОВКА ПО НОМЕРУ) выводит список в
порядке номеров, которые соответствуют идентифика-
ционным номерам, с другой стороны, дисплейная
клавиша [SORT NAME] (СОРТИРОВКА ПО ИМЕНИ)
выводит список в алфавитном порядке в соответствии с
именами команд. Сначала список представлен в
алфавитном порядке.

3. [<] Отменить выбор
Отменяет выбор функциональной команды и
производит возврат в окно редактора цепи.

(b) Другие операции
1. Навигационные клавиши

Клавиши управления курсором позволят перемещать
курсор в окне. В соответствии с положением курсора,
функциональная команда, которая будет выбрана
меняется.

2. Клавиша INPUT
Действует аналогично дисплейной клавише [SELECT].

(c) Клавиши быстрого выбора команд
1. Если после дисплейной клавиши [SELECT] и клавиши

INPUT следует номер или имя функциональной коман-
ды, то будет произведен непосредственный выбор
заданной функциональной команды, вместо команды,
находящейся под курсором.

2. Если после нажатия дисплейной клавиши [FUNC] в
окне редактора цепи следует строка, означающая номер
или имя функциональной команды, заданная функцио-
нальная команда вводится непосредственно без
отображения окна со спискомфункциональныхкоманд.

6.3.3
Окно со списком
функциональных
команд
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В окне редактора таблицы данных функциональной команды
существует возможность редактирования содержимоготаблицы
данных, которая относится к некоторым функциональным
командам.
Для вывода данного окна в окне редактора цепи нажмите
дисплейную клавишу [DATA TABLE] (ТАБЛИЦА ДАННЫХ),
которая отображается в том случае, если курсор указывает на
однуиз следующихфункциональныхкоманд,которыесодержат
таблицу данных.

DФункциональная команда COD (SUB7)

DФункциональная команда CODB (SUB27)

Последующие операции редактирования доступны в данном
окне.

DИзменение значения таблицы данных.
”число” + клавиша INPUT
(ВВОД)

DИзменение длины данных. [BYTE], [WORD], [D.WORD]
(Данные дисплейные клави-
ши работают только в окне
редактора таблицы данных
функциональной команды
для функциональной коман-
ды CODB.)

DИзменение числа данных. [COUNT]

DИнициализация всех данных [INIT]

Окно редактора таблицы данных функциональной
команды для функциональной команды CODB.

6.3.4
Окно редактора
таблицы данных
функциональной
команды
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(1) Структура окон
Имя функциональной
команды Номер данных Длина данных Тип данных

Курсор

Область для
таблицы данных

Строка ввода с
клавиатуры Строка сообщений

(a) Структура окна
Структура окна аналогична окну просмотра таблицы
данных функциональной команды.

(b) Отображение данных
Курсор всегда высвечивается. Могут редактироваться
данные, на которые указывает курсор.

(2) Операции
Дисплейные клавиши окна редактора таблицы данных
функциональной команды для функциональной команды
COD.

Поиск значения
данных

Отображение 4
символамиДДК

Инициализация
всех данных

Изменение
номера данных

Отображение 2
символамиДДКПоиск номера

данных в таблице

Дисплейные клавиши окна редактора таблицы данных
функциональной команды для функциональной команды
CODB.

Поиск номера
данных в таблице

Поиск значения
данных

Изменение
длиныWORD

Изменение
номера данных

Инициализация
всех данных

Изменить на
длину в байтах

Изменить на
длину DWORD

1. [SEARCH NUMBER]Поиск номера таблицы данных
Производит поиск номера таблицы данных, который
был задан.

2. [SEARCH VALUE]Поиск значения данных
Производитпоиск значения данных,которыйбылзадан.

3. [BCD2] Отображает 2 двоично-десятичные цифры
Меняет тип отображения данных на 2 двоично-
десятичные цифры. Данная операция только
переключает тип отображения данных. Таким образом,
при этом данные в памяти не редактируются.
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4. [BCD4] Отображает 4 двоично-десятичные цифры
Меняет тип отображения данных на 4 двоично-
десятичные цифры. Данная операция только
переключает тип отображения данных. Таким образом,
при этом данные в памяти не редактируются.

ПРИМЕЧАНИЕ
Для функциональной команды COD (SUB7), тип данных в
таблице данных может динамически меняться на 2
двоично--десятичные цифры или 4 двоично--десятичные
цифры, при помощи ”BYT”, которая является одним из
условий ввода. Таким образом, тип данных в таблице
данных определяется при выполнении функциональной
команды COD. Определите отображение цифр данных в
зависимости от состояния ”BYT” при нажатии дисплейной
клавиши [BCD2] или [BCD4]. После включения питания по
умолчанию принимается тип отображения данных в виде 4
двоично--десятичных цифр. Однако, при изменении типа
данных нажатием дисплейной клавиши [BCD2] или дис--
плейной клавиши [BCD4], данный тип данных сохранится
до повторного изменения. Таблица данных функциональ--
ной команды COD хранится в памяти в виде 4 двоично--
десятичных цифр (BCD4). При смене типа данных с 4
двоично--десятичных цифр на 2 двоично--десятичные
цифры, данные будут отображаться без 2 цифр высших
разрядов. При этом данные 2 цифр высших разрядов

сохраняются в памяти. При возврате типа данных с 2
двоично--десятичныхцифрна4двоичнодесятичныецифры,
прежние 4 двоично--десятичные цифры будут восстанов--
лены.Диапазонвводаданныхсогласуетсястекущимтипом
данных.

5. [BYTE] Смена длины на байт
Меняет длину данных на 1 байт. При обнаружении
данных переполнения, курсор указывает на это, и
операция прерывается. Исправив это, нажмите
дисплейную клавишу [BYTE] повторно.

6. [WORD]Переход на длину 2 байта
Меняет длину данных на 2 байта. При обнаружении
данных переполнения, курсор указывает на это, и
операция прерывается. Исправив это, нажмите
дисплейную клавишу [WORD] повторно.

7. [WORD]Переход на длину 4 байта
Меняет длину данных на 4 байта.

ПРИМЕЧАНИЕ
Для функциональной команды CODB, тип данных опре--

деляется по ее первому параметру. Таким образом, при

смене типа данных, первый параметр также изменяется.При

добавлении функциональной команды CODB к программе

цепнойсхемы, типомданныхпоумолчаниюбудетбайт (BYTE).
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8. [COUNT] Смена формата числа данных
Изменяет формат числа данных. При увеличении
формата числа данных, по умолчанию к данным
добавляется ”0”.

ПРИМЕЧАНИЕ
Для функциональной команды COD, формат числа данных

определяется по ее первому параметру. Для функцио--

нальной команды CODB, формат числа данных опре--

деляется по ее второму параметру. При смене формата

числа данных, данные параметры также меняются.

9. [INIT]Инициализация все данных
Инициализирует все данные в ”0”. Числовой формат
данных не меняется.

10. Клавиши управления курсором, Клавиши перехода со
страницы на страницу
Курсор можно перемещать при помощи любой из
клавиш управления курсором или клавиш перелисты-
вания страниц.

11. ”число” + клавиша INPUT (ВВОД)
Изменяет данные, на которые указывает курсор.
Диапазон для ввода данных соответствует длине данных
и типу отображения данных.
Пример) В случае отображения функциональной

команды COD в виде 2 двоично-десятичных
цифр
Доступным диапазоном данных будет: 0 - 99

Пример) В случае функциональной команды CODB и
длины 2 байта
Доступным диапазоном данных будет:
от -32768 до 32767

При помощи следующих методов может вводиться
несколько чисел.
(1) ”;”(EOB) используется для разделения данных.

(Пример) Нажмите клавишу INPUT (ВВОД) после
набора ”100;200;300;”

(2) ”;=” используется для ввода значения, совпа-
дающего с предыдущими данными.
(Пример) Нажмите клавишу INPUT (ВВОД) после

набора ”100;=;=;200;=” и произойдет
преобразование ”100,100,100,200,200”.

(3) ”;;” используется для пропуска вводимого адреса.
(Пример) Нажмите клавишу INPUT (ВВОД) после

набора ”100;;100;” Данные, находящиеся
на втором месте, не вводятся.
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Клавиша возврата [<] или дисплейная клавиша [NEXT NET]
запускают анализ текущей редактируемой цепи и формируют
исполняемый объект цепи: в этот момент новый объект
программы цепной схемы пока не активирован. При
нахождении какой-либо ошибки на во время анализа
отображается сообщение об ошибке, и в зависимости от типа
ошибки курсор может указать на место обнаружения ошибки.
В следующей таблице представлены сообщения об ошибках,
которые могут быть выявлены при анализе цепи, а также их
значения и методы решения.

Сообщение об
ошибке Значение и решение

ALL COIL MUST HAVE
SAME INPUT (ВСЕ
ОБМОТКИ ДОЛЖНЫ
ИМЕТЬ ОДИН И ТОТ
ЖЕ ВВОД)

Значение:
Когда в цепи содержится более одной обмотки,
обмотки не должны иметь контактов, которые
относятся только к одной из обмоток.

Решение:
Левые клеммы всех обмоток в цепи должны быть
подсоединены к одной точке ввода.

BAD COIL LOCATION
(НЕНАДЛЕЖАЩЕЕ
РАЗМЕЩЕНИЕ
ОБМОТКИ)

Значение:
Обмотка размещена в ненадлежащем месте.

Решение:
Обмотка может размещаться только в самом
крайнем столбце. Любые обмотки, размещен-- ные в
другом месте, должны быть сразу стерты,
разместите необходимые обмотки в
соответствующем месте.

BAD CONDITION
(НЕВЕРНОЕ
УСЛОВИЕ)

Значение:
Какой--то условный ввод функциональной команды не
подсоединен надлежащим образом.

Решение:
Проверьте соединение всех условных вводов
функциональной команды. В особенности для
функциональной команды, у которой имеется более
одного условного ввода, проверьте, подсоединены ли
условные вводы надлежащим образом.

FUNCTION AFTER
DIVERGENCE IS
FORBIDDEN
(ФУНКЦИЯ ПОСЛЕ
РАСХОЖДЕНИЯ
ЗАПРЕЩЕНА)

Значение:
Функциональная команда используется на участке
выхода цепи: подробную информацию см. в
следующем разделе.

Решение:
Нельзя использовать функциональную коман-- ду на
участке выхода цепи. При необходи--мости
разделите цепь на несколько цепей.

NET IS TOO
COMPLICATED
(ЦЕПЬ СЛИШКОМ
СЛОЖНАЯ)

Значение:
Цепь слишком сложна для анализа.

Решение:
Проверьте каждое соединение, и найдите излишне
изогнутые соединения, или обмотки, которые
подсоединены к другой точке.

NO CONNECTION
(НЕТ СОЕДИНЕНИЯ)

Значение:
Есть сигнал, который никуда не подсоединен.

Решение:
Найдите разрыв, который должен быть соединен, и
исправьте соединение.

6.3.5
Сообщения об
ошибках и решения
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Сообщение об
ошибке Значение и решение

NO INPUT FOR
OPERATION
(НЕТ ВВОДА ДЛЯ
ОПЕРАЦИИ)

Значение:
Для логической операции сигнал не предусмотрен.

Решение:
Обмотка без ввода, или обмотка, подсоеди-- ненная
к выводу функциональной команды, не имеет
вывода, что приводит к этой ошибке. Если в обмотке
нет необходимости, отсоедините ее. Если есть
необходимость, подсоедините ее к значимому
вводу.

OPERATION AFTER
FUNCTION IS
FORBIDDEN
(ОПЕРАЦИЯ ПОСЛЕ
ФУНКЦИИ
ЗАПРЕЩЕНА)

Значение:
Не разрешается никакая логическая операция с
функциональной командой, за исключением
обмоток записи.

Решение:
Вывод функциональной команды нельзя
подсоединить ни к контакту, ни для связи с другим
сигналом, который будет выполняться логической
операцией ”или”.

PARAMETER IS NOT
SUPPLIED
(ПАРАМЕТР НЕ
ПРЕДОСТАВЛЕН)

Значение:
Найдено реле с пустым адресом или пустой
параметр функциональной команды.

Решение:
Введите все адреса реле и параметры
функциональных команд.

SHORT CIRCUIT
(КОРОТКОЕ
ЗАМЫКАНИЕ)

Значение:
Некоторые контакты подсоединены к цепи
короткого замыкания.

Решение:
Замкните клеммы, подсоединенные к цепи
короткого замыкания, и исправьте соединения.

TOO LARGE NET
(СЛИШКОМ
БОЛЬШАЯ ЦЕПЬ)

Значение:
Цепь слишком большая. Когда цепь преобра-- зуется в
объект, число ступеней превышает 256.

Решение:
Выберите участок цепи, который может быть
разделен на несколько более мелких цепей. Затем
разбейте цепь, так, чтобы снизить число ступеней в
одной цепи.

TOO MANY
FUNCTIONS IN NET
(В ЦЕПИ СЛИШКОМ
МНОГО ФУНКЦИЙ)

Значение:
В одной цепи слишком много функциональных
команд.

Решение:
Допускается только одна функциональная команда,
составляющая цепь. При необходи--мости
разделите цепь на несколько цепей.

WRITE COIL
EXPECTED
(ПРЕДПОЛАГАЕТСЯ
ОБМОТКА ЗАПИСИ)

Значение:
Обмотка записи предполагается, но не обнаружена.

Решение:
Добавьте соответствующую обмотку записи к цепи.
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Правильная цепь для PMC-NB6 должна иметь следующую
структуру:

Точка схождения

Раздел ввода Раздел
вывода

”Участок ввода” состоит из контактов и функциональной
команды, а результат операций участка ввода приводит в ”Точку
сходимости”. После точки сходимости присутствует ”Участок
вывода”, который состоит только из обмоток. ”Точка
сходимости” является ближайшей точкой к правой линии
питания, там где соединения соединяются друг с другом,
образуя одно соединение.

Пример действительной цепи
Точка
схождения

Раздел
выводаРаздел ввода

Участок ввода состоит по крайней мере из одного реле или
функциональной команды, при этом участок вывода может не
содержать ничего.

Пример цепи без участка вывода

ПравильнаяцепьдляPMC-NB6такжеимеетограничения ввиде
следующих правил:

D Допускается только одна функциональная команда для
цепи.

D Функциональная команда может быть помещена только в
последний (крайний правый) участок ввода.

D На участке вывода могут находится только обмотки.

6.3.6
Структура
правильной цепи
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В окне просмотра списка программ представлен список
подпрограмм цепной схемы. Существует возможность выбрать
одну из подпрограмм, затем содержимое программы
отображается. В данном окне также представлена подробная
информация (тип программы, символьное имя, комментарий,
размер программы, значение счетчика цепи программы,
начальный номер цепи во всей программе и условия защиты)
для подпрограммы.
Для вывода данного окна нажмите дисплейную клавишу [LIST]
(СПИСОК) в окне контроля цепной схемы.
В данном окне доступны следующие операции.

DОтображение содержимого выбранной программы. [ZOOM]
(Переход в окно контроля цепной схемы)

DПоиск программы. [SEARCH]
DПереход в окно настройки списка программ.

[LIST SETTING]

Окно просмотра списка программ (подробное)

Существует возможность выбрать подробный формат прос-
мотра или краткий формат просмотра в окне просмотра списка
программ.
По умолчанию в качестве формата просмотра задан подробный
формат просмотра.
Более подробную информацию см. в разделе ”Окно настройки
для окна просмотра списка программ”.

6.4
ОКНО ПРОСМОТРА
СПИСКА
ПРОГРАММ
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(1) Окно просмотра списка программ (подробное)
В окне просмотра списка программ (подробном) представ-
ленаподробнаяинформацияоразмерепрограммы,счетчике
цепе программы и т.д. для программы.

Информация заголовка
(ПРИМЕЧАНИЯ) Общий счетчик команд

Программа объекта операции

Область списка программ

Строка ввода с
клавиатуры Строка сообщений

(a) Структура окна
1. Информация заголовка (REMARKS (КОММЕН-

ТАРИИ)) программы цепной схемы и счетчик общей
программы отображаются над списком программ.

2. В строке сообщений в зависимости от ситуации
отображаются сообщения об ошибках или сообщения,
содержащие запросы.

3. Вобласти спискапрограммможет быть отображено до 14
данных.

(b) Область списка программ

1. Иконка ” L ” означает, что тип программыцепная схема.
Она отображается в поле ”L/S” для каждой программы.

ПРИМЕЧАНИЕ
Отображение требует ”Функции регистрации
символов” программного обеспечения ЧПУ, которая
поддерживается начиная с Серии F002 версии 03.
ЕслипрограммноеобеспечениеЧПУнеподдерживает
данную функцию, тип программы цепной схемы
всегда отображается как ”L”.

L

2. Имя программы отображается в поле ”PROG NO.” для
каждой программы.
Существует три вида имен программ.
PROGRAM : Означает целую программу.
LEVELn (n=1,2,3) : Означает уровень 1, 2 и 3 цепной

схемы.
Pm (m=1 - 2000) : Означает подпрограмму.

3. Символ отображается в поле ”SYMBOL” для каждой
программы.
Если в подпрограмме не задан символ, то поле
”SYMBOL” остается пустым.

6.4.1
Структура окон
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4. Комментарий отображается в поле ”COMMENT” для
каждой программы.
Если в подпрограмме не задан комментарий, то поле
”COMMENT” остается пустым.

5. Размер программы отображается в поле ”SIZE (BYTE)”
для каждой программы.
Если размер программы не превышает 1024 байт, то
единицей измерения, которая показана, будет байт.
Если размер превышает 1024 байт, то единицей
измерения, которая показана, будет килобайт (1024) с
добавлением ”К”.

Пример) Случай, при котором размер программы не
превышает 1024 байт.
1023 байтов : Показано ”1023”.

Пример) Случай, при котором размер программы
превышает 1024 байт.
20000 байтов : Показано ”19.5К”.

6. В поле ”NET COUNT” для каждой программы
следующим образом отображается общее число цепей в
программе и номер первой цепи программы во всей
программе цепной схемы.
Общее число цепей в программе* / Первый глобальный
номер цепи программы во всей программе цепной
схемы*
*Максимум 99,999.

7. Состояние защиты отображается в поле ”Р” для каждой
программы.
Следующие иконки указывают на состояние защиты.

(Замок) : Контроль и редактирование

программы запрещены.
(Увеличительное стекло): Контроль программы раз-

решен.

Редактирование программы
отключено.

(Карандаш) : Контроль и редактирование

программы разрешены.

ПРИМЕЧАНИЕ
Отображение иконок требует ”Функции регистрации сим--

волов” программного обеспечения ЧПУ, которая поддержи--

вается начиная с Серии F002 версии 03. Если программное

обеспечение ЧПУ не поддерживает данную функцию, то

состояние защиты отображается следующим образом.

Р : Контроль и редактирование программы отключены

R : Контроль программы разрешен.

Редактирование программы отключено.

Пробел : Контроль и редактирование программы

разрешены
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(2) Окно просмотра списка программ (краткое)
В окне просмотра списка программ (кратком) представлено
меньше информации, чем в полном окне просмотра списка
программ для того, чтобы увеличить число элементов. Тип
программы, состояние защиты, а также имя или символ
отображаются для каждой программы. Подробная
информация о программе, на которую указывает курсор,
отображается в строке дополнительной информации.

Строка сообщений

Информация
заголовка
(ПРИМЕЧАНИЯ)

Общий счетчик
команд

Программа объекта операции

Область списка
программ

Строка дополнительных
сведений

Строка ввода с
клавиатуры

(a) Структура окна

1. Информация заголовка (REMARKS (КОММЕН-
ТАРИИ)) программы цепной схемы и счетчик общей
программы отображаются над списком программ.

2. В строке сообщений в зависимости от ситуации
отображаются сообщения об ошибках или сообщения,
содержащие запросы.

3. В дополнительной информационной строке в нижней
части экрана отображается следующая информация,
относящаяся к программе под курсором.
D Имя программы
D Символ, комментарий
D Размер программы
D общее количество цепей
D Первый глобальный номер цепи программы во всей
программе цепной схемы.

4. Вобласти спискапрограммможет быть отображено до 14
строк и 5 колонок программ.

(b) Область списка программ

В области списка программ окна просмотра списка
программ отображаются следующие элементы.
Значение данных элементов совпадают со значениями
элементов в подробном окне просмотра списка программ.

D Тип программы.
D Состояние защиты
D Имяпрограммыили символ. (Для выбора данного элемента
см. раздел ”Настройка окна для окна просмотра списка
программ”.)
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Поиск программы

Отображение содержимого программы Настройки окна

Дисплейная клавиша окна просмотра списка программ

(a) Функции дисплейных клавиш
1. [ZOOM] Отображает содержание программы

Производит переход в окно контроля цепной схемы. При
нажатии дисплейной клавиши [ZOOM] без строк, программа
подкурсоромотображается в окнеконтроляцепной схемы.Если
имя программы (См. (c) 1. для получения подробной
информации) или символ вводится до нажатия дисплейной
клавиши [ZOOM], то произ- водится поиск программы в
соответствии с предыдущей строкой, и программа отображается
в окне контроля цепной схемы. При этом, если выбранная
программа защищена от контроля, необходимо снять защиту.

2. [SEARCH]Поиск программы
Производит поиск программы. Если имя программы (См. (c)
1. для получения подробной информации) или символ
вводится, и нажимается дисплейная клавиша [SEARCH], то
производится поиск программы в соответствии с предыдущей
строкой, и курсор указывает на программу.

3. [LIST SETTING]Настройки окна
Производит переход в окно настроек для окна просмотра списка
программ. В данном окне существует возмож- ность менять
различные настройки окна просмотра списка программ. Для
возврата в окно просмотра списка программ воспользуйтесь
клавишей возврата [<]. Более подробную информацию см. в
разделе ”Настройки для окна просмотра списка программ”.

(b) Другие операции
1. Клавиши управления курсором, Клавиши перехода со

страницы на страницу
Курсор можно перемещать при помощи любой из клавиш
управления курсором или клавиш пролисты- вания страниц.
Если имя программы (См. (c) 1. для получения подробной
информации) или символ вводится, и нажимается клавиша
управления курсором вправо, то производится поиск
программы в соответствии с предыдущей строкой, и курсор
указывает на программу.

2. Клавиша INPUT
Существует возможность работать также, как с дисплейной
клавишей [ZOOM].

(c) Примечание по операциям поиска
1. Еслипоискпрограммыпроизводится поименипрограммы, то

строки, которые представляют каждую программу, будут
следующими.
PROGRAM : ”0”(Ноль) или ”G”
LEVEL 1, 2, 3 : ”L” +Номер

Пример) ”L1”, ”L01” и т.д.
Pn : Номер или ”P” +Номер

Пример) ”1”, ”P1”, ”P01”
2. Функция поиска при помощи дисплейной клавиши

[SEARCH] или клавиши управления курсором вправо
пытается трактовать данное слово как элемент для поиска в
следующем порядке.
(i) Строка для ПРОГРАММЫ или УРОВНЯ:

”0”(Ноль), ”G”, ”L” +Номер
Номер для подпрограммы : Номер

(ii) Символ
(iii)Строка для подпрограммы : ”P” +Номер

6.4.2
Операции
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(a) Установочные элементы

Окно редактора / просмотра списка программ содержит
элементы, представленные далее:

D VIEW FORMAT (ФОРМАТ ПРОСМОТРА)

Определяет будут ли данные списка в окне
редактора/просмотра списка программ отображаться в
подробном формате или в кратком формате.

DETAIL (ПОДРОБНЫЙ) (по умолчанию)

В окне редактора/просмотра списка программ
представлена подробная информация для каждой
программы.
К элементам подробной информации относятся тип
программы, имя программы, символ, комментарий,
размер программы, значение счетчика цепи
программы и состояние защиты.

BRIEF (КРАТКИЙ)

В окне редактора/просмотра списка программ
представленоменьшеинформации,чем для варианта
DETAIL для того, чтобы увеличить число элементов.
Тип программы, состояние защиты, а также имя или
символ отображаются для каждой программы.
Подробная информация о программе, на которую
указывает курсор, отображается в строке
дополнительной информации.

D ADDRESS NOTATION

Определяет будут ли программы в окне редактора/
просмотра списка программ отображаться как
соответствующие символы или в виде самих адресов.

SYMBOL (по умолчанию)

Адреса, содержащие символ, отображаются при
помощисимволов.Адреса,несодержащиесимволов,
отображаются в виде самих адресов.

ADDRESS

Все адреса отображаются в виде самих адресов, даже
если содержат символ.

6.4.3
Экран установки
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D SORT BY

Определяет будут ли программы в окне редактора/
просмотра списка программ отображаться в порядке
номерпрограммили согласно символьнымименам.При
этом, если ADDRESS NOTAION (ПРЕДСТАВЛЕНИЕ
АДРЕСА) - SYMBOL (СИМВОЛ), то такое определение
действительно. Если же ADDRESS NOTAION
(ПРЕДСТАВЛЕНИЕ АДРЕСА) - ADDRESS (АДРЕС),
то программы всегда отображаются в порядке номеров
программ.

PROGRAM NUMBER (по умолчанию)

Программы отображаются в порядке номеров
программ.

SYMBOL

Программы, содержащие символ, отображаются в
порядке символьных имен. Программы, не
содержащие символов, отображаются в порядке
номеров программ после программ с символами.
PROGRAM, LEVEL1, LEVEL2 и LEVEL3 стоят вне
сортировки.

D PROTECTED PROGRAM

Определяет будут ли отображаться защищенные
программы в окне редактора/просмотра списка
программ или нет. В каждом окне защищенная
программа означает следующее.

В окне просмотра списка программ :
программа защищена от контроля.

В окне редактора списка программ :
программа защищена от редактирования.

SHOW (по умолчанию)

Защищенные программы отображаются в окне
редактора/просмотра списка программ.

HIDE

Защищенные программы не отображаются в окне
редактора/просмотра списка программ.

D FRAME NET IN SUBPROGRAM MODE

Рамочная цепь означает функциональную команду
END1, 2 и 3 на LEVEL (УРОВНЕ) 1,2,3 и функцио-
нальную команду SP и SPE в подпрограмме.

Определяет будет ли отображаться рамочная цепь в окне
редактора/контроля цепной схемы или нет, при выборе
программы и нажатии дисплейной клавиши [ZOOM] в
окне редактора/просмотра списка программ.

SHOW (по умолчанию)

Рамочная цепь отображается в окне редактора/
контроля цепной схемы.

HIDE

Рамочная цепь не отображается в окне редактора/
контроля цепной схемы.
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В окне редактора списка программ можно создать новую
программу или удалить программу в дополнение к функциям
окна просмотра списка программ.
Для вывода данного окна нажмите дисплейную клавишу [LIST]
(СПИСОК) в окне редактора цепной схемы.
В окне редактора списка программ доступны следующие
операции. Подробную информацию об этих операциях см. в
описании функций каждой из клавиш.

D Создание новой программы [NEW]

D Удаление программы [DELETE]

Окно редактора списка программ (подробное)

Существует возможность выбрать подробный формат или
краткий формат в окне редактора списка программ.
По умолчанию в качестве формата просмотра задан подробный
формат просмотра.
Более подробную информацию см. в разделе ”Окно настройки
для окна просмотра списка программ”.

6.5
ОКНО РЕДАКТОРА
СПИСКА
ПРОГРАММ
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(1) Окно редактора списка программ (подробное)

В окне редактора списка программ (подробном) представ-
ленаподробнаяинформацияоразмерепрограммы,счетчике
цепе программы и т.д. для программы.

Информация
заголовка
(ПРИМЕЧАНИЯ)

Программа объекта операции

Общий счетчик команд

Строка ввода с
клавиатуры Строка сообщений

Область списка программ

(a) Структура окна

В основном совпадает с подробным окном просмотра
списка программ.

(b) Область списка программ

В основном совпадает с подробным окном просмотра
списка программ.

6.5.1
Структура окон
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(2) Окно редактора списка программ (краткое)

В окне просмотра списка программ (кратком) представлено
меньше информации, чем в полном окне просмотра списка
программ для того, чтобы увеличить число элементов. Тип
программы, состояние защиты, а также имя или символ
отображаются для каждой программы.
Подробная информация о программе,на которую указывает
курсор, отображается в строке дополнительной
информации.

Информация
заголовка
(ПРИМЕЧАНИЯ)

Общий счетчик команд

Программа объекта операции

Область списка программ

Строка сообщений Строка дополнительных сведенийСтрока ввода с
клавиатуры

(a) Структура окна

В основном совпадает с кратким окном просмотра
списка программ.

(b) Область списка программ

В основном совпадает с кратким окном просмотра
списка программ.
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Дисплейная клавиша окна редактирования списка программ

Настройки окна Удалить программу

Отображение содержимого программы

Поиск программы

Добавить новую программу

(a) Операции при помощи дисплейных клавиш

1. [ZOOM]Отображает содержание программы

Производит переход в окно редактора цепной схемы
Операции в основном совпадают с операциями окна прос-
мотра списка программ.Болееподробнуюинформациюсм.
в разделе ”Операции для окна просмотра списка программ”.

2. [SEARCH]Поиск программы
Операции в основном совпадают с операциями окна прос-
мотра списка программ.Болееподробнуюинформациюсм.
в разделе ”Операции для окна просмотра списка программ”.

3. [LIST SETTING]Настройки окна
Операции в основном совпадают с операциями окна
просмотра списка программ. Более подробную инфор-
мацию см. в разделе ”Операции для окна просмотра списка
программ”.

4. [NEW]Создание новой программы
При вводе имени подпрограммы (для более подробной
информациисм.раздел”Примечаниепооперациямпоиска
в окне просмотра списка программ”) или символа и
нажатии дисплейной клавиши [NEW] будет произведена
проверка существует ли такая программа. Если такая
программа не найдена, то будет создана новая программа.
Созданная программа автоматически вставляется в список
программ, и на нее указывает курсор. Следующие цепи
схемы создаются автом. в соответствии с типом созданной
программы при помощи данной операции.

LEVEL1 : Функциональная команда END1
LEVEL2 : Функциональная команда END2
LEVEL3 : Функциональная команда END3
Подпрограмма : Функциональная команда SP, SPE

Если состояние защиты программы допускает редак-
тирование, то данная операция доступна.

5. [DELETE] Удаление программы
Удаляет программу. Если строка не вводится и произво-
дится нажатие дисплейной клавиши [DELETE], то
удаляется программа, находящаяся под курсором. При
вводе имени подпрограммы (для более подробной
информациисм.раздел”Примечаниепооперациямпоиска
в окне просмотра списка программ”) или символа и
нажатии дисплейной клавиши [DELETE] будет произ-
ведена проверка существует ли такая программа, и если
такая программа найдена, она будет удалена. При этом
PROGRAM, LEVEL1 и LEVEL2 должны всегда присутст-
вовать в списке программ.При удалении этих программ,их
содержимое теряется.При этом программы не исчезают из
списка программ. Если состояние защиты программы
допускает редактирование, то данная операция доступна.

6.5.2
Операции
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Настройки окна для окна редактора списка программ в
основном совпадают с настройками окна просмотра списка
программ. Более подробную информацию см. в разделе
”Настройки окна для окна просмотра списка программ”.

6.5.3
Экран установки



B--61863RU/15

6. КОНТРОЛЬ И РЕДАКТИРОВАНИЕ
ЦЕПНОЙ СХЕМЫУПРАВЛЕНИЕ PMC--NB6

785

В окне общего контроля могут отображаться только
необходимые цепи схемы при помощи задания цепей цепной
схемы .
Окно общего контроля выводится нажатием дисплейной
клавиши [ZOOM] после перемещения курсора в положение в
программе”COLLECT” вокнепросмотраспискапрограмм,или
нажатием дисплейной клавиши [SWITCH] в окне контроля
цепной схемы.

Окно просмотра списка программ

Окно контроля цепной схемы

6.6
ФУНКЦИЯ ОБЩЕГО
КОНТРОЛЯ
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Информация заголовка(КОММЕНТАРИИ)

Область отображения цепной схемы

Строка дополнительной информацииСтрока сообщенийСтрока ввода с клавиатуры

Число выбранных цепейРежим общего контроля

(a)Структура окна

1. В целом структура совпадает со структурой окна контроля
цепной схемы.

2. Надпись ”COLLECTIVE MONITOR” (ОБЩИЙ
КОНТРОЛЬ), отображаемая в области текущей
подпрограммы поверх окна, означает, что данное окно
является окном общего контроля.

(b)ЦЕПНАЯ СХЕМА

1. Сначала не отображается ни одна цепная схема.
Добавляются цепи схемы, выделенные при помощи
операции поиска обмотки и выбора цепей.

2. В окне общего контроля может быть отображено до 128
цепей схемы.При добавленииновых цепей отображаются
128 последних.

6.6.1
Структура окна
общего контроля
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Экран
установки

Выбрать цепную схему
Цепь схемы

Инициализация окна
общего контроля

Дисплейные клавиши окна общего контроля для PMC--NB6

Удаление
цепи

Основные дисплейные клавиши окна общего контроля

Список программ

Производит переключение
на цепную схему
Окно контроля схемы

Переход к цепи цепной схемы

Отображение
таблицы данных

(a)Операции при помощи дисплейных клавиш
1. [LIST] Вывод окна просмотра списка программ. Выводит
окно просмотра списка программ. В окне просмотра
списка программ существует возможность переключения
подпрограмм, которые будут отображены в окне
просмотра цепной схемы.

2. [PICKUP] Выбор цепей цепной схемы.
Позволяет выбрать цепи цепной схемы с обмотками, для
которых необходимо произвести контроль, в окне общего
контроля. Более подробную информацию об операции
выбора см. в пункте ”6.6.3 Как выбрать цепь схемы”.

3. [JUMP]Переход к цепи цепной схемы.
В окне контроля цепной схемы осуществляет поиск цепи
из цепной схемы, начиная с положения курсора в окне
общего контроля, а затем переход к этой цепи. Данная
дисплейная клавиша отображается при установке
элемента ”SHOW CURSOR” (ПОКАЗАТЬ КУРСОР) в
положение ”YES”(ДА) в окне настроек.

4. [SWITCH]Производит переключение в контроля цепной
схемы.
Производитпереключениев окноконтроляцепнойсхемы

5. [ERASE] Убирает отображение цепи цепной схемы с
экрана. (1 цепь)
Убирает с экрана отображение той цепи из цепной схемы
(только одной цепи), которая выбрана в окне общего
контроля. Данная дисплейная клавиша отображается при
установке элемента ”SHOW CURSOR” (ПОКАЗАТЬ
КУРСОР) в положение ”YES” (ДА) в окне настроек.

6. [ERASE] Убирает отображение цепи цепной схемы с
экрана. (все цепи)
Убирает с экрана отображение цепей из цепной схемы
(всех цепей), которые выбраны в окне общего контроля.

7. [DATA TABLE] Переход в окно просмотра таблицы
данных функциональной команды.
Позволяет перейти в окно просмотра таблицы данных
функциональной командыдля просмотра содержимого
таблицыданныхфункциональныхкоманд, таких какCOD
(SUB 7) и CODB (SUB 27), которые содержат в себе
таблицу данных. Дисплейная клавиша отображается
только в том случае, если курсор помещен на
функциональную команду, содержащую таблицу данных.

6.6.2
Операции окна
общего контроля
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8. [SCREEN SETTING]Настройки окна.
Выводит окно настройки в окне общего контроля.
Существует возможность менять каждую из настроек
отображения цепной схемы. Возврат в окно общего
контроля происходит при нажатии клавиши возврата [<].

(b)Другие операции
1. Клавиши управления курсором, клавиши перелисты-
вания страниц
Клавиши управления курсором и клавиши перели-
стывания страниц позволяют перемещать курсор в окне.
Если курсор находится на одном из реле или на одном из
адресных параметров функциональной команды, то
информация, относящаяся к адресу под курсором,
отображается в строке дополнительной информации.

Операция выбора цепи из цепной схемы, которую необходимо
просматривать в окне общего контроля, выглядит следующим
образом.

(1)Задание цепей схемы в окне общего контроля
a) Введите адрес с клавиатуры

1. Введите адрес, который необходимо просмотреть.
(напр. Y0.0)

2. Нажмите дисплейную клавишу [PICKUP] (ВЫБРАТЬ).
3. Цепь с обмоткой,которая была заданапри помощи ”1”,
выводится в верхней части окна.

b) Задание адреса цепи из схемы в окне общего контроля
1. Переместите курсор на реле в цепи из цепной схемы,
которое использует адрес, подлежащий контролю.
(напр. Y19.3)

2. Нажмите дисплейную клавишу [PICKUP] (ВЫБРАТЬ).
3. Цепь с обмоткой, которая использует адрес, заданный
как 1, выводится в верхней части окна, а курсор
перемещается в заданное положение обмотки.

Окно общего контроля (задание цепи из схемы в окне)

6.6.3
Как выбрать цепь из
цепной схемы
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(2)Задание цепей схемы в окне контроля цепной схемы

1. Переместите курсор на реле в цепи из цепной схемы,
которое использует адрес, подлежащий контролю.
(напр. R0.5)

2. Нажмите дисплейную клавишу [SEARCH MENU]
(МЕНЮПОИСКА).

3. Прозводит переключение отображаемых дисплейных
клавиш. Затем нажмите дисплейную клавишу [PICKUP]
(ВЫБРАТЬ).

4. Метка ” ” отображается слева от цепи. При переклю-

чении в окно общего контроля, цепь с обмоткой, которая
использует адрес, заданный как 1, выводится в верхней
части окна.

Окно контроля цепной схемы (выбор цепи из схемы в окне)

Окно общего контроля (задание цепи из схемы в окне контроля
цепной схемы)
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Адреса, используемые в программе цепной схемы, могут быть
заменены другими. Нажатие дисплейной клавиши ”CHANGE
ADRS” (ИЗМЕНИТЬ АДРЕС) производит перевод в режим
изменения адреса.

6.7
ИЗМЕНЕНИЕ
АДРЕСА
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Область отображения
цепной схемы

Строка ввода
с клавиатуры

Строка
сообщений

Строка ввода
адреса

(a)Строка ввода с клавиатуры
В данной строке отображаются вводимые данные.

(b)Строка сообщений
В данной строке отображаются сообщения об ошибках и
запросы подтверждений.

(c)Строка ввода адреса
Существует возможность ввести адрес, используемый в
программе цепной схемы как ”старый адрес”, а адрес, на
который его необходимо заменить, как ”новый адрес”.
Могут вводиться как адреса, так и символы.

(a)Ввод адреса
Введите строку адреса и нажмите клавишу ввода.
Задание символа обобщения
Битовый адрес может содержать символ обобщения ”*”.
Пример: X100.* → X100.0 - X100.7

В следующих случаях ввод приводит к ошибке ”ILLEGAL
PMC ADDRESS” (НЕДОПУСТИМЫЙАДРЕС РМС).

(1)Символ обобщения использован в символьной строке.
Пример: ALWYS*

(2)обобщения использован за пределами битового адреса.
Пример: X10*.0 X10*.*

(3)Символ обобщения использован в байтовом адресе.
Пример: X10*

(b)Операции при помощи дисплейных клавиш

6.7.1
Структура

6.7.2
Операция
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[ALTER] Замена на адрес, заданный как ”NEW ADDRESS”
Данная клавиша заменяет адрес, на который указывает
курсор в цепной схеме, на адрес, заданный в качестве
”NEW ADDRESS” (НОВЫЙ АДРЕС).
Даннаяклавишанеотображаетсяв томслучае, есликурсор
не указывает на целевой адрес в цепной схеме.

[ALTER] Замена всех адресов на адрес, заданный как
”NEW ADDRESS”
Данная клавиша заменяет ”OLD ADDRESS” (СТАРЫЙ
АДРЕС) на адрес, заданный как ”NEW ADDRESS”
(НОВЫЙ АДРЕС) одновременно для всех адресов. Если
выбранапрограммацеликом, то изменение происходит во
всей программе. Если выбрана локальная программа, то
изменениепроисходитв локальнойпрограмме.Доипосле
выполнения отображаются следующие сообщения.

Для глобальной программы:
(Сообщение о подтверждении перед изменением)
AREYOUSUREYOUWANTTOALTERALLADDRESSIN
THE GLOBAL? (ВЫ УВЕРЕНЫ, ЧТО ХОТИТЕ
ПРОИЗВЕСТИ ЗАМЕНУ ВСЕХ АДРЕСОВ В
ГЛОБАЛЬНОЙПРОГРАММЕ?)
(После изменения)
”Количество замен”АДРЕСОВЗАМЕНЕНЫНА «Новый
адрес» В ГЛОБАЛЬНОЙПРОГРАММЕ.

Для локальной программы (Сообщение о подтверждении
перед изменением)
AREYOUSUREYOUWANTTOALTERALLADDRESSIN
THE LOCAL? (ВЫ УВЕРЕНЫ, ЧТО ХОТИТЕ
ПРОИЗВЕСТИ ЗАМЕНУ ВСЕХ АДРЕСОВ В
ЛОКАЛЬНОЙПРОГРАММЕ?)
(После изменения)
”Количество замен”АДРЕСОВЗАМЕНЕНЫНА «Новый
адрес» В ЛОКАЛЬНОЙПРОГРАММЕ.

[⇔]Изменение положения курсора
Данная клавиша меняет положение курсора с ”OLD
ADDRESS” (СТАРЫЙ АДРЕС) на ”NEW ADDRESS”
(НОВЫЙ АДРЕС) и наоборот.

[MOVE SYMBOL]Перемещение символа
Данная клавиша удаляет символ из ”OLD ADDRESS”
(СТАРЫЙ АДРЕС) и вставляет его в ”NEW ADDRESS”
(НОВЫЙ АДРЕС)”. До и после выполнения
отображаются следующие сообщения.

(Сообщение о подтверждении перед изменением)
ARE YOU SURE YOU WANT TO MOVE THE SYMBOL?
(ВЫ УВЕРЕНЫ, ЧТО ХОТИТЕ ПЕРЕНЕСТИ
СИМВОЛ?)
(После изменения)
THE SYMBOLWASMOVED (СИМВОЛПЕРЕМЕЩЕН).
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[PREV]Поиск ранее
Данная клавиша производит поиск адреса, заданого как
”OLD ADDRESS” (СТАРЫЙ АДРЕС) в обратном
направлении.

[PREV]Поиск далее
Данная клавиша производит поиск адреса, заданого как
”OLD ADDRESS” (СТАРЫЙ АДРЕС) в прямом
направлении.

[GLOBAL/LOCAL] Смена диапазона для поиска
Данная клавиша позволяет переключаться между
GLOBAL (ГЛОБАЛЬНЫМ) и LOCAL (ЛОКАЛЬНЫМ)
диапазонами поиска.Клавиша появляется, если в окне со
списком программ выделена локальная программа.

[PICKUP ADRS] Выбор адреса по положению курсора
Данная клавиша осуществляет выбор адреса по
положению курсора на цепной схеме и определяет его как
”OLD ADDRESS” (СТАРЫЙ АДРЕС) или ”NEW
ADDRESS” (НОВЫЙ АДРЕС).

[USE CHECK]Проверка используемого адреса
Данная клавиша проверяет, не используется ли уже
”NEW ADDRESS” (НОВЫЙ АДРЕС) в цепной схеме.
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Сообщение об ошибке Значение и решение

BIT ADDRESS IS
REQUIRED
(ТРЕБУЕТСЯ БИТОВЫЙ
АДРЕС)

D Битовый адрес не может быть заменен
байтовым.

Решение:
Заменить адрес адресом того же типа.

BIT ADDRESS IS
REQUIRED
(ТРЕБУЕТСЯ БАЙТОВЫЙ
АДРЕС)

D Байтовый адрес не может быть заменен
битовым.

Решение:
Заменить адрес адресом того же типа.

ILLEGAL PMC ADDRESS
(НЕДОПУСТИМЫЙ АДРЕС
РМС)

D Введена строка с нестандартным
адресом РМС.

D Символ обобщения использован
некорректно.

D Адрес не введен в ”OLD ADDRESS”
(СТАРЫЙ АДРЕС) или ”NEW ADDRESS”
(НОВЫЙ АДРЕС).

Решение:
Введите корректный адрес.

THE ADDRESS IS READ
ONLY
(АДРЕС ДОСТУПЕН
ТОЛЬКО ДЛЯ ЧТЕНИЯ)

D Адрес в WRITE COIL (ОБМОТКА
ЗАПИСИ) не может быть заменен
битовым адресом с защитой от записи.

D Адрес в параметре вывода в параметре
записи функциональной команды не
может быть заменен адресом с защитой
от записи.

Решение:
Замените незащищенным адресом.

THE ADDRESS TYPE ARE
MISMATCHED
(НЕСООТВЕТСТВУЮЩИЙ
ТИП АДРЕСА)

D Тип ”OLD ADDRESS” (СТАРОГО
АДРЕСА) не совпадает с типом ”NEW
ADDRESS” (НОВОГО АДРЕСА).

Решение:
Установите корректные ”OLD ADDRESS”
(СТАРЫЙ АДРЕС) и ”NEW ADDRESS”
(НОВЫЙ АДРЕС).

***** DOSE NOT HAVE
SYMBOL
(ОТСУТСТВУЕТ СИМВОЛ)

D В старом адресе ”OLD ADDRESS”
(СТАРЫЙ АДРЕС) не задан символ.

Решение:
Задайте символ в старом адресе ”OLD
ADDRESS” (СТАРЫЙ АДРЕС).

***** ALREADY HAS SYMBOL
(СИМВОЛ УЖЕ
ПРИСУТСТВУЕТ)

D В новом адресе ”NEW ADDRESS”
(НОВЫЙ АДРЕС) символ уже был задан.

Решение:
Удалите символ в адресе
”NEW ADDRESS” (НОВЫЙ АДРЕС).

6.7.3
Сообщения об
ошибках и решения
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7 ЗАЩИТА ПАРОЛЕМ

Функция пароля защищает окноконтроля цепнойсхемыиокно
редактора цепной схемы. Если функция пароля активирована,
то программу цепной схемы невозможно отобразить или
редактировать. Защита может быть снята при вводе пароля,
который устанавливается в FANUC LADDER-II или пакете
редактирования цепной схемы.
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(a) Типы паролей

Существует два типа паролей.
Один из них пароль типа ”R” для защиты от считывания.
Другой тип - пароль типа ”RW” для защитыот считывания и
записи.

(b) Символы, допустимые для использования в паролях

Строка,которая удовлетворяетследующимусловиям,может
быть задана в качестве пароля.

DСтрока, длина которой менее 8 символов.

D Только прописные буквы или цифры.
(c) Окна, защищенные паролем

Следующие окна защищены паролем.

DОкно контроля цепной схемы

DОкно редактора цепной схемы
(d) Индикатор состояния защиты

Состояние защищенной программы отображается в окне
просмотра списка программ и в окне редактора списка
программ. См. подробную информацию в разделе ”Окно
списка программ (подробное описание) для окнапросмотра
списка программ”.

(e) Как знять защиту в виде пароля

Перед отображением окна, защищенного паролем,
происходит запрос пароля. Пароль может быть снят при
вводе строки, содержащей пароль.

ПРИМЕЧАНИЕ
1 После однократного снятия пароля система никогда

не запрашивает пароль повторно за исключением
случая повторного включения питания или замены
программы цепной схемы при помощи функции
ввода--вывода.

2 В 404A/04 отсутствует возможность отображения
программы цепной схемы, которая защищена
паролем. Для просмотра защищенной программы
цепной схемы потребуется FANUC LADDER--II, пакет
редактирования цепной схемы или переход на
404A/05 или более позднюю версию. В 404A/05 или
более поздней версии пароль запрашивается при
необходимости.

3 Если при включении питания нажимаются клавиши ”X”
и ”O”, программа цепной схемы будет удалена,
независимо от того присутствует ли защита в виде
пароля.

7.1
УСТАНОВКА
ПАРОЛЯ
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Окно контроля цепной схемы и окно редактора цепной схемы
защищены при помощи пароля.

Главное меню PMC

Окно мониторинга
диаграммы

ЦЕПНОЙ СХЕМЫ

Окно редактирования
диаграммы

ЦЕПНОЙ СХЕМЫ

Примечание

Окно просмотра
списка программ

Отображается сообщение ”ВВЕДИТЕ ПАРОЛЬ
ДЛЯ СЧТЫВАНИЯ”. Требуется пароль для
считывания или для считывания и записи.

ПРИМЕЧАНИЕ
Принажатиидисплейной клавиши [PMCLAD] в первый
раз после цикла питания ЧПУ отображается окно
просмотра списка программ. Затем используйте
дисплейную клавишу [ZOOM] для выбора
подпрограммыивыводаокна контроля цепнойсхемы.
Отображается сообщение ”ENTER PASSWORD TO
READ” (ВВЕДИТЕ ПАРОЛЬ ДЛЯ СЧИТЫВАНИЯ), и
запрашивается пароль. Если вводится пароль типа R
или пароль типа RW, то выбранная подпрограмма
отображается в окне. Если подпрограмма выбрана,
нажатие дисплейной клавиши [PMCLAD] позволяет
непосредственно перейти в окно контроля цепной
схемы.

7.2
ПАРОЛЬ И
ПЕРЕКЛЮЧЕНИЕ
ОКНА

7.2.1
Использование
одного из типов
паролей R и RW
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Окно контроля цепной схемы и окно отображения цепной
схемы защищены при помощи следующего пароля.

D Окно контроля цепной схемы Пароль типа R или пароль
типа RW

D Окно отображения цепной схемы Пароль типа RW

Окно просмотра
списка программ

Главное меню PMC

Окно мониторинга
диаграммы

ЦЕПНОЙ СХЕМЫ

Окно редактирования
диаграммы

ЦЕПНОЙ СХЕМЫ

Отображается сообщение ”ВВЕДИТЕ ПАРОЛЬ
ДЛЯ СЧТЫВАНИЯ”. Требуется пароль для
считывания или для считывания и записи.

Отображается сообщение ”ВВЕДИТЕ ПАРОЛЬ
ДЛЯ ЗАПИСИ”. Требуется пароль для
считывания или для считывания и записи.

Примечание 1

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Принажатиидисплейной клавиши [PMCLAD] в первый

раз после цикла питания ЧПУ отображается окно
просмотра списка программ. Затем используйте
дисплейную клавишу [ZOOM] для выбора
подпрограммыивыводаокна контроля цепнойсхемы.
Отображается сообщение ”ENTER PASSWORD TO
READ” (ВВЕДИТЕ ПАРОЛЬ ДЛЯ СЧИТЫВАНИЯ), и
запрашивается пароль. Если вводится пароль типа R
или пароль типа RW, то выбранная подпрограмма
отображается в окне. Если подпрограмма выбрана,
нажатие дисплейной клавиши [PMCLAD] позволяет
непосредственно перейти в окно контроля цепной
схемы.

2 При нажатии дисплейной клавиши [EDIT] в окне
контроля цепной схемы, отображается сообщение
”ENTERPASSWORDTOWRITE” (ВВЕДИТЕПАРОЛЬДЛЯ
ЗАПИСИ), и запрашивается пароль.При вводепароля
типа RW отображается окно редактора цепной схемы.
При этом, если пароль типа RW уже был введен в окне
просмотра списка программ, то повторно в окне
контроля цепной схемы пароль никогда не
запрашивается.

7.2.2
Использование
паролей типа R и RW
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8 ЗАПИСЬ, СЧИТЫВАНИЕ И СРАВНЕНИЕ ПРОГРАММ
ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТИИПАРАМЕТРОВ PMC
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При нажатии в окне главного меню PMC дисплейной клавиши
[I/O] (ВВОД-ВЫВОД) выводится следующее окно.

В этом окне программу последовательности, параметры PMC и
программу на языке С можно записать на заданное устройство,
считать с устройства и сравнить. Курсор выделения пункта,
которыйперемещается вертикально отодногопунктакдругому,
отображается так же, как и курсор выделения опций, который
перемещается горизонтально от одной опции к другой.
Отображаемые дисплейные клавиши меняются в зависимости
от положения курсора выделения пункта.
Для ввода/выводамогут использоваться следующиеустройства.
Нужный тип устройства выбирается перемещением курсора
выделения пункта в пункт ”DEVICE” (устройство) и курсора
выделения опции в пункт «тип», либо с помощью дисплейной
клавиши, соответствующей требуемому типу.

MEMORY CARD Данные могут вводиться с карты памяти
и выводиться на нее.

FLASH ROM Данные могут вводиться с флэш-ПЗУ и
выводиться на него.

FLOPPY Данныемогут выводиться и вводитьсяиз
файлов типа handy или с кассет.

OTHERS Данные могут быть введены с других
устройств ввода/вывода и выведены на
них.

При считывании файла с устройства ввода/вывода появляется
одно из следующих сообщений, требующих подтверждения
продолжения операции.
Программа последовательности:

THE FILE CONTAINS LADDER PROGRAM (ФАЙЛ
СОДЕРЖИТ ПРОГРАММУ ЦЕПНОЙ СХЕМЫ). PRO-
CEEDTOREAD IT ? (ПРОДОЛЖИТЬСЧИТЫВАНИЕ?)

Программа на языке C:
THEFILECONTAINSCLANGUAGEPROGRAM(ФАЙЛ
СОДЕРЖИТ ПРОГРАММУ НА ЯЗЫКЕ С). PROCEED
TO READ IT ?(ПРОДОЛЖИТЬ СЧИТЫВАНИЕ?)

8.1
ОКНО
ВВОДА/ВЫВОДА
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Параметры РМС:

THE FILE CONTAINS PMC PARAMETER (ФАЙЛ
СОДЕРЖИТ ПАРАМЕТР PMC). PROCEED TO READ
IT ? (ПРОДОЛЖИТЬ СЧИТЫВАНИЕ?)

Другое:

UNKNOWNFILE FORMAT (НЕЗНАКОМЫЙФОРМАТ
ФАЙЛА)

При считывании программы последовательности или
программы на языке С выполнение программы цепной схемы
автоматически прекращается. При считывании параметров
РМС новые параметры РМС сохраняются даже при
выполнении программы цепной схемы.

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ
1 Если программа цепной схемы или программа на

языке С вводятся во время выполнения программы
цепной схемы, выполнение программы цепной схемы
и программы на языке С автоматически прекра--
щается. При останове программы цепной схемы
необходимо быть особенно внимательным.
Несвоевременныйостанов программы цепнойсхемы,
или останов при нахождении станка в состоянии,
которое не соответствует данной операции, может
привести к непредсказуемой работе станка. При
останове программы цепной схемы необходимо
убедиться в том, что станок находится в надлежащем
состоянии, и никто не находится вблизи станка.

2 При останове программы цепной схемы в некоторых
случаях полное завершение процесса останова
занимает достаточнодлительное количество времени
в зависимости от шагов программы цепной схемы.
Если останов программы цепной схемы занимает
слишком много времени, либо не происходит совсем,
внесите исправления в программу цепной схемы в
соответствии с указаниями раздела ”II. РАБОТА PMC
(CRT/MDI) 6.2.5 Как исправить бесконечно выпол--
няемую программу цепной схемы”.

3 Будьте внимательны при вводе параметров РМС во
время выполнения программы цепной схемы.
Поскольку изменение параметровРМСможетоказать
непредсказуемое влияние на программу цепной
схемы, при вводе параметров РМС убедитесь, что
параметры РМС не влияют на программу цепной
схемы.

4 При транспортировке станка установите бит 1
удерживающего реле K900 в 0.
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В области STATUS (СОСТОЯНИЕ) в нижней части окна
отображается подробная информация о выполнении, а также о
состояниивыполненияоперации.Вовремя записи,считывания
и сравнения размер переданных данных отображается как
состояние выполнения. Ниже приведен пример отображения
при записи параметров РМС на карту памяти:

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Дисплейная клавиша [I/O] (ВВОД--ВЫВОД) отобра--

жается при установке бита 1 удерживающего реле
K900 в 1.

2 Значения сообщенийобошибках в окне ввода/вывода
приведены в разделе 8.9 ”Сообщения об ошибках в
окне ввода/вывода”.

3 Сообщение ”C LANGUAGE” (ЯЗЫК С) не выводится,
если не установлена плата для языка С.
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Если для DEVICE (УСТРОЙСТВО) выбран пункт ”MEMORY
CARD” (КАРТА ПАМЯТИ), возможен вывод и ввод с карты
памяти.

D FUNCTION
Выводится команда ввода-вывода данных. С помощью
курсора выберите FUNCTION (ФУНКЦИЯ), затем
горизонтальным перемещением дисплейной клавиши
выбора содержания, либо нажатием соответствующей
дисплейной клавиши выберите пункт.

Дисплейныеклавишиотображаются,когдакурсор выборапункта
находится в положении FUNCTION (ФУНКЦИЯ)

Пояснения к опциям

WRITE: Выводит данные с РМС на карту памяти.

READ: Вводит данные с карты памяти в РМС.

COMPARE: Сравнивает программы последовательности в
РМС с программами на карте памяти.

DELETE: Удаляет файлы с карты памяти.
(Файлы с флэш-карты не удаляются.)

FORMAT: Форматирует карту памяти.

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
Если выбрана и запущена функция FORMAT
(ФОРМАТИРОВАТЬ) все данные на карте памяти
теряются. Будьте внимательны при использовании
данной функции.

При считывании с картыпамяти появляется одно из следующих
сообщений, которое требует подтверждения продолжения
операции.

8.2
ВЫВОД И ВВОД С
КАРТ ПАМЯТИ
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Программа последовательности:
THE FILE CONTAINS LADDER PROGRAM (ФАЙЛ
СОДЕРЖИТ ПРОГРАММУ ЦЕПНОЙ СХЕМЫ). PROCE-
ED TO READ IT ? (ПРОДОЛЖИТЬ СЧИТЫВАНИЕ?)

Программа на языке C:
THE FILE CONTAINS C LANGUAGE PROGRAM (ФАЙЛ
СОДЕРЖИТ ПРОГРАММУ НА ЯЗЫКЕ С). PROCEED TO
READ IT ? (ПРОДОЛЖИТЬ СЧИТЫВАНИЕ?)

Параметры РМС:
THE FILECONTAINS PMCPARAMETER (ФАЙЛСОДЕР-
ЖИТ ПАРАМЕТР PMC). PROCEED TO READ IT?
(ПРОДОЛЖИТЬ СЧИТЫВАНИЕ?)

Другое :
UNKNOWN FILE FORMAT (НЕЗНАКОМЫЙ ФОРМАТ
ФАЙЛА)

При считывании программы последовательности или программы
на языке С выполнение программы цепной схемы автом. прекра-
щается.При считывании параметров РМСновые параметры РМС
сохраняются даже при выполнении программы цепной схемы.

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ
1 Если программа цепной схемы или программа на языке С

вводятся во время выполнения программы цепной схемы,
выполнение программы цепной схемы и программы на
языке С автоматически прекращается. При останове про--
граммы цепной схемы необходимо быть особенно внима--
тельным. Несвоевременный останов программы цепной
схемы, или останов при нахождении станка в состоянии,
которое не соответствует данной операции, может при--
вести к непредсказуемой работе станка. При останове
программыцепнойсхемынеобходимо убедитьсяв том,что
станок находится в надлежащем состоянии, и никто не
находится вблизи станка.

2 При останове программы цепной схемы в некоторых
случаях полное завершение процесса останова занимает
достаточнодлительноеколичествовременивзависимости
отшагов программыцепной схемы.Если останов програм--
мы цепной схемы занимает слишком много времени, либо
не происходит совсем, внесите исправления в программу
цепной схемы в соответствии с указаниями раздела ”II.
РАБОТА PMC (CRT/MDI) 6.2.5 Как исправить бесконечно
выполняемую программу цепной схемы”.

3 Будьте внимательны при вводе параметров РМС во время
выполнения программы цепной схемы. Поскольку изме--
нение параметров РМС может оказать непредсказуемое
влияние на программу цепной схемы, при вводе пара--
метров РМС убедитесь, что параметры РМС не влияют на
программу цепной схемы.

4 При транспортировке станка установите бит 1
удерживающего реле K900 в 0.
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D KIND OF DATA
KIND OF DATA (ТИП ДАННЫХ) отображается, только в
том случае, если для FUNCTION (ФУНКЦИЯ) выбрана
команда ”WRITE” (ЗАПИСЬ).
Задайте тип выводимых данных, перемещая курсор в
горизонтальном направлении, или при помощи
соответствующей дисплейной клавиши.

Дисплейныеклавишиотображаются,когдакурсор выборапункта
находится в положении KIND OF DATA (ТИП ДАННЫХ)

Пояснения к опциям

LADDER : Выводит только программы последова-
тельности.

PARAMETER : Выводит параметры PMC.

C LANGUAGE : Выводит программы на языке C.

D FILE NO.
Отображается только в том случае, если для FUNCTION
(ФУНКЦИЯ) выбраны ”READ” (СЧИТЫВАНИЕ),
”COMPARE” (СРАВНЕНИЕ) или ”DELETE” (УДАЛЕНИЕ).
Введите номер файла в окно редактирования.

D FILE NAME
Отображается только в том случае, если для FUNCTION
(ФУНКЦИЯ) выбраны ”READ” (СЧИТЫВАНИЕ), ”COM-
PARE” (СРАВНЕНИЕ) или ”DELETE” (УДАЛЕНИЕ).
Введите имя файла в окно редактирования.
Если для FUNCTION (ФУНКЦИЯ) выбраны ”READ”
(СЧИТЫВАНИЕ), ”COMPARE” (СРАВНЕНИЕ) или
”DELETE” (УДАЛЕНИЕ), то имя файла, которое
соответствует номеру, введенному в поле ”FILE NO.”
(НОМЕР ФАЙЛА), отображается автоматически.
Имя файла должно соответствовать формату MS-DOS: имя
файла, содержащеенеболее восьмисимволов срасширением
из не более чем трех символов. Если для ”FUNCTION”
(ФУНКЦИЯ) выбрана ”WRITE” (ЗАПИСЬ), а имя файла не
введено, автоматически присваиваются следующие имена.

DATA KIND (ТИП ДАННЫХ) Имя файла

LADDER PMCNB6.LAD

ПАРАМЕТР PMCNB6.PRM

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
Если одновременно отображаются ”FILE NO.” (НОМЕР
ФАЙЛА)и ”FILENAME” (ИМЯФАЙЛА),вполе ”FILENO.”
(НОМЕР ФАЙЛА) введено значение и в поле ”FILE
NAME” (ИМЯ ФАЙЛА) введено другое имя файла, то
актуальным считается имя файла, введенное в поле
”FILE NAME” (ИМЯ ФАЙЛА), а значение в поле ”FILE
NO.” (НОМЕРФАЙЛА) удаляется.
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Пояснения к дисплейным клавишам:

[EXEC]: Выполняет операцию, выбранную для
”FUNCTION” (ФУНКЦИЯ). Во время выпол-
нения дисплейнаяклавишаисчезает,а справаот
нее появляется клавиша [CANCEL] (ОТМЕНА).

[CANCEL]: Отменяет выполнение операции. Если отмена
операции проходит нормально, дисплейная
клавиша исчезает.

[LIST]: Заменяет текущее отображение окном со
списком карты памяти. См. Раздел 12.1.3,
”Окно со списком карты памяти” для
получения более подробной информации.

PMC-NB6 поддерживает следующие карты памяти:
○ : Поддерживается

× : Не поддерживается
Флэш-карта памяти (*)

Карта СОЗУ Поддер-
живает
запись

Не поддер-
живает
запись

Карта ATA

Считывание
файла ○ ○ ○ ○

Формат карты ○ ○ × ○

Запись файла ○ ○ × ○

Удаление
файла ○ × × ○

Список
файлов ○ ○ ○ ○

ПРИМЕЧАНИЕ (*)
Описание поддерживаемых флэш--карт памяти см. в
пункте ”(1) Запись на флэш--карты памяти” раздела
III.7.3.4.
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Если в качестве DEVICE (УСТРОЙСТВО) выбранаMEMORY
CARD (КАРТА ПАМЯТИ), нажатие дисплейной клавиши
[LIST] (СПИСОК) выводит следующее окно:

Если карта памяти, содержащая файлы, подсоединена,
содержание карты памяти отображается, как показано выше.

ПРИМЕЧАНИЕ
На экране может быть отображено до 128 файлов.
Если на карте памяти сохранено 129 или более
файлов,файлы, начиная с 129--го, игнорируются.

Если файл в окне выбран,можно вернуться в предыдущее окно.
Чтобы выбрать файл, поместите курсор на имя файла, затем
нажмите дисплейную клавишу [SELECT] (ВЫБОР) или
клавишу INPUT (ВВОД). После нажатия клавиши происходит
автоматическое переключение отображения на предыдущее
окно. В этом случае курсор находится в положении READ
(СЧИТЫВАНИЕ) в меню FUNCTION (ФУНКЦИЯ), а в полях
FILE NO. (НОМЕР ФАЙЛА) и FILE NAME (ИМЯ ФАЙЛА)
отображаются соответственно номер и имя файла, выбранного
в таблице. Пример отображения представлен далее.

8.3
ОКНО СО СПИСКОМ
КАРТЫ ПАМЯТИ
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Для того,чтобывернуться впредыдущееокно,не выбираяфайл,
нажмите клавишу возврата.

Если карта памяти заменяется на другую во время отображения
окна со списком, выводимая информация автоматически не
обновляется. В этом случае нажмите дисплейную клавишу
[REFRESH]. Отобразится содержимое новой карты памяти.

Пояснения к дисплейным клавишам:

[SELECT]: Выбирает файл и производит отображение
предыдущего окна.

[REFRESH]:Повторно отображает содержимое карты
памяти.
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Если в качестве DEVICE (УСТРОЙСТВО) выбран пункт
”FLASH ROM” (ФЛЭШ-ПЗУ), то возможен вывод и ввод с
флэш-ПЗУ.

ПРИМЕЧАНИЕ
Вышеуказанное окно выводится, если установлена
плата для языка С. Если плата для языка С не
установлена, в меню KIND OF DATA (ТИП ДАННЫХ)
отображается только LADDER (ЦЕПНАЯ СХЕМА).

D FUNCTION (ФУНЕЦИЯ)
Отображаются доступные команды ввода/вывода данных.
Выберите требуемую команду, перемещая курсор в горизон-
тальном направлении до данной команды, или выбрав ее при
помощи соответствующей дисплейной клавиши.
Дисплейные клавиши отображаются, когда курсор находится в
положении FUNCTION (ФУНКЦИЯ)

Пояснения к опциям
WRITE : Выводит программы последовательности с

РМС во флэш-ПЗУ.
READ : Вводит программы последовательности из

флэш-ПЗУ в РМС.
COMPARE: Сравнивает программы последовательности в

РМС с программами во флэш-ПЗУ.
При считывании из флэш-ПЗУ появляется одно из следующих
сообщений, которое требует подтверждения продолжения
операции.
Программа последовательности

THE FILE CONTAINS LADDER PROGRAM (ФАЙЛ
СОДЕРЖИТ ПРОГРАММУ ЦЕПНОЙ СХЕМЫ). PRO-
CEED TO READ IT ?(ПРОДОЛЖИТЬ СЧИТЫВАНИЕ?)

8.4
ВЫВОД И ВВОД С
ФЛЭШ-ПЗУ
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Программа на языке C:
THEFILECONTAINSCLANGUAGEPROGRAM(ФАЙЛ
СОДЕРЖИТ ПРОГРАММУ НА ЯЗЫКЕ С). PROCEED
TO READ IT ?(ПРОДОЛЖИТЬ СЧИТЫВАНИЕ?)

Параметры РМС:
THE FILE CONTAINS PMC PARAMETER (ФАЙЛ
СОДЕРЖИТ ПАРАМЕТР PMC). PROCEED TO READ
IT? (ПРОДОЛЖИТЬ СЧИТЫВАНИЕ?)

Другое:
UNKNOWNFILE FORMAT (НЕЗНАКОМЫЙФОРМАТ
ФАЙЛА)

При считывании программы последовательности или
программы на языке С выполнение программы цепной схемы
автоматически прекращается. При считывании параметров
РМС новые параметры РМС сохраняются даже при
выполнении программы цепной схемы.

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ
1 Если программа цепной схемы или программа на

языке С вводятся во время выполнения программы
цепной схемы, выполнение программы цепной схемы
и программы на языке С автоматически
прекращается. При останове программы цепной
схемы необходимо быть особенно внимательным.
Несвоевременныйостанов программы цепнойсхемы,
или останов при нахождении станка в состоянии,
которое не соответствует данной операции, может
привести к непредсказуемой работе станка. При
останове программы цепной схемы необходимо
убедиться в том, что станок находится в надлежащем
состоянии, и никто не находится вблизи станка.

2 При останове программы цепной схемы в некоторых
случаях полное завершение процесса останова
занимает достаточнодлительное количество времени
в зависимости от шагов программы цепной схемы.
Если останов программы цепной схемы занимает
слишком много времени, либо не происходит совсем,
внесите исправления в программу цепной схемы в
соответствии с указаниями раздела ”II. РАБОТА PMC
(CRT/MDI) 6.2.5 Как исправить бесконечно
выполняемую программу цепной схемы”.

3 При транспортировке станка установите бит 1
удерживающего реле K900 в 0.

D KIND OF DATA
Отображается, если в качествеFUNCTION выбрана команда
WRITE (ЗАПИСЬ). Задайте тип выводимых данных,
перемещая курсор в горизонтальном направлении, или при
помощи дисплейной клавиши. C LANGUAGE отображается
только в том случае, если установлена плата языка C.
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Дисплейныеклавишиотображаются,когдакурсор выборапункта
находится в положении KIND OF DATA (ТИП ДАННЫХ).

Пояснение:

LADDER : Выводит только программы последо-
вательности.

C LANGUAGE : Выводит программы на языке C.

Пояснения к дисплейным клавишам:

[EXEC] : Выполняет операцию, выбранную для
”FUNCTION” (ФУНКЦИЯ). Во время
выполнения дисплейная клавиша
исчезает, а справа от нее появляется
клавиша [CANCEL] (ОТМЕНА).

ПРИМЕЧАНИЕ
При записи программы, инициализация флэш--ПЗУ
может занять продолжительное время. Во время
выполнения инициализации, в строке состояния в
нижнейчастиэкранапоявляетсянадпись ”INITIALIZING
FLASH ROM” (ИНИЦИАЛИЗАЦИЯФЛЭШ--ПЗУ).
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Если в меню DEVICE (УСТРОЙСТВО) выбрано ”FLOPPY”
(ГИБКИЙ ДИСК), разрешен вывод и ввод данных с гибкого
диска или из файла типа handy, который подсоединяется через
RS-232C.
D FUNCTION
Отображаются доступные команды ввода/вывода данных.
Выберите требуемую команду, перемещая курсор в горизон-
тальном направлении до данной команды, или выбрав ее при
помощи соответствующей дисплейной клавиши.
Дисплейные клавиши отображаются, когда курсор выбора
пункта находится в положении FUNCTION (ФУНКЦИЯ)

Пояснения к опциям
WRITE Выводит данные из PMC на гибкий диск

или в файл типа handy.
READ Вводитданныес гибкого дискаилиизфайла

типа handy в PMC.
COMPARE Сравнивает программу последовательности

в PMC с программой на флоппи-диске или
в файле типа handy.

DELETE Удаляет файл с флоппи-диска или из файла
типа handy.

DELETE ALL Удаляет все файлы с флоппи-диска или из
файла типа handy.

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
Команда ”DELETEALL” (УДАЛИТЬВСЕ)не используется для

следующих кассет. АДАПТЕР КАССЕТЫ A13B--0131--B001

При считывании файла с флоппи-кассеты или из файла типа
handy появляется одно из следующих сообщений, которое
требует подтверждения продолжения операции.
Программа последовательности

THE FILECONTAINS LADDERPROGRAM (ФАЙЛСО-
ДЕРЖИТ ПРОГРАММУ ЦЕПНОЙ СХЕМЫ). PRO-
CEEDTOREAD IT ? (ПРОДОЛЖИТЬСЧИТЫВАНИЕ?)

8.5
ВЫВОД И ВВОД С
КАССЕТЫ



B--61863RU/15

8. ЗАПИСЬ, СЧИТЫВАНИЕ И СРАВНЕНИЕ
ПРОГРАММПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТИ И

ПАРАМЕТРОВ PMCУПРАВЛЕНИЕ PMC--NB6

813

Программа на языке C:
THE FILE CONTAINS C LANGUAGE PROGRAM (ФАЙЛ
СОДЕРЖИТ ПРОГРАММУ НА ЯЗЫКЕ С). PROCEED TO
READ IT ?(ПРОДОЛЖИТЬ СЧИТЫВАНИЕ?)

Параметры РМС:
THE FILE CONTAINS PMC PARAMETER (ФАЙЛ СО-
ДЕРЖИТ ПАРАМЕТР PMC). PROCEED TO READ IT?
(ПРОДОЛЖИТЬ СЧИТЫВАНИЕ?)

Другое:
UNKNOWN FILE FORMAT (НЕЗНАКОМЫЙ ФОРМАТ
ФАЙЛА)

При считывании программы последовательности или программы
на языке С выполнение программы цепной схемы автоматически
прекращается. При считывании параметров РМС новые пара-
метрыРМСсохраняютсядажепривыполнениипрограммыцепной
схемы.

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ
1 Если программа цепной схемы или программа на языке С

вводятся во время выполнения программы цепной схемы,
выполнение программы цепной схемы и программы на
языке С автоматически прекращается. При останове
программы цепной схемы необходимо быть особенно
внимательным. Несвоевременный останов программы
цепной схемы, или останов при нахождении станка в
состоянии, которое не соответствует данной операции,
может привести к непредсказуемой работе станка. При
останове программыцепнойсхемы необходимо убедиться
в том, что станок находится в надлежащем состоянии, и
никто не находится вблизи станка.

2 При останове программы цепной схемы в некоторых
случаях полное завершение процесса останова занимает
достаточнодлительноеколичествовременивзависимости
от шагов программы цепной схемы. Если останов про--
граммы цепной схемы занимает слишком много времени,
либо не происходит совсем, внесите исправления в
программу цепной схемы в соответствии с указаниями
раздела ”II. РАБОТА PMC (CRT/MDI) 6.2.5 Как исправить
бесконечно выполняемую программу цепной схемы”.

3 Будьте внимательны при вводе параметров РМС во время
выполнения программы цепной схемы. Поскольку из--
мененныепараметрыPMCмогут оказатьнепредсказуемое
влияние на цепную схему. Необходимо убедиться, что
параметры PMC не оказывают влияния на цепную схему,
при вводе параметров PMC.

4 При транспортировке станка установите бит 1
удерживающего реле K900 в 0.
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D KINDOFDATA (ТИПДАННЫХ)
KIND OF DATA (ТИП ДАННЫХ) отображается, только в том
случае, если для FUNCTION (ФУНКЦИЯ) выбрана команда
”WRITE” (ЗАПИСЬ). Задайте тип выводимых данных, переме-
щая курсор в горизонтальном направлении до данной команды,
или выбрав ее при помощи соответствующей дисплейной
клавиши.
Дисплейные клавиши отображаются, когда курсор выбора пункта
находится в положении KIND OF DATA (ТИП ДАННЫХ)

Пояснения к опциям
LADDER Выводит программу последовательности.
PARAMETERВыводит параметры PMC.

D FILENO. (НОМЕРФАЙЛА)Отображается тольков томслучае,
если для FUNCTION (ФУНКЦИЯ) выбраны ”READ”
(СЧИТЫВАНИЕ), ”COMPARE” (СРАВНЕНИЕ) или
”DELETE” (УДАЛЕНИЕ).
Введите номер файла в окно редактирования.

D FILENAME(ИМЯФАЙЛА)Отображается тольков том случае,
если для FUNCTION (ФУНКЦИЯ) выбраны ”READ”
(СЧИТЫВАНИЕ), ”COMPARE” (СРАВНЕНИЕ) или
”DELETE” (УДАЛЕНИЕ).
Введите имя файла в окно редактирования.
Если для FUNCTION (ФУНКЦИЯ) выбраны ”READ”
(СЧИТЫВАНИЕ), ”COMPARE” (СРАВНЕНИЕ) или
”DELETE” (УДАЛЕНИЕ), то имя файла, которое соот-
ветствует номеру, введенному в поле ”FILE NO.” (НОМЕР
ФАЙЛА), отобра- жается автоматически.
При вводе/выводе данных с гибкого диска, отформатиро-
ванного в формате DOS имя файла должно соответствовать
формату MS-DOS: имя файла, содержащее не более восьми
символов с расширением из не более чем трех символов.
При вводе/выводе данных с гибкого диска, отформатиро-
ванного в формате FANUC, будет вводиться имя файла,
содержащее до 17 символов. Если для ”FUNCTION”
(ФУНКЦИЯ) выбрана ”WRITE” (ЗАПИСЬ), а имя файла не
введено, автоматически присваи- ваются следующие имена.

DATA KIND Имя файла

LADDER PMCNB6.LAD

PARAM PMCNB6.PRM

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
1 Если одновременно отображаются ”FILE NO.” (НО.ФАЙЛА)

и ”FILENAME” (ИМЯФАЙЛА), в поле ”FILENO.” (НО.ФАЙЛА)
введено значение и в поле ”FILE NAME” (ИМЯ ФАЙЛА)
введено другое имя файла, то актуальным считается имя
файла, введенное в поле ”FILE NAME” (ИМЯ ФАЙЛА), а
значение в поле ”FILE NO.” (НО.ФАЙЛА) удаляется.

2 Указание имени уже существующего файла приводит к
ошибке.
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Пояснения к дисплейным клавишам:

[EXEC] Выполняет операцию, выбранную для
”FUNCTION” (ФУНКЦИЯ). Во время
выполнения дисплейная клавиша
исчезает, а справа от нее появляется
клавиша [CANCEL] (ОТМЕНА).

[CANCEL] Отменяет выполнение операции. Если
отмена операции проходит нормально,
дисплейная клавиша исчезает.

[LIST] Заменяет текущее отображение окном со
спискомкассеты.См.Раздел8.6, ”Окносо
списком кассеты” для получения более
подробной информации.

[PORT SETTING] Заменяет текущее отображение окном для
настройки параметров соединения. См.
Раздел 8.8, ”Окно настройки портов” для
полученияболееподробнойинформации.
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Если в качестве DEVICE (УСТРОЙСТВО) выбрано FLOPPY
(ГИБКИЙ ДИСК), нажатие дисплейной клавиши [LIST]
(СПИСОК) выводит следующее окно:

Отображается содержимое гибкого диска или файлов типа
handy.Еслифайлв окневыбран,можно вернуться впредыдущее
окно. Чтобы выбрать файл, поместите курсор на имя файла,
затем нажмите дисплейную клавишу [SELECT] (ВЫБОР) или
клавишу INPUT (ВВОД). После нажатия клавиши происходит
автоматическое переключение отображения на предыдущее
окно. В этом случае курсор находится в положении READ
(СЧИТЫВАНИЕ) в меню FUNCTION (ФУНКЦИЯ), а в полях
FILE NO. (НОМЕР ФАЙЛА) и FILE NAME (ИМЯ ФАЙЛА)
отображаются соответственно номер и имя файла, выбранного
в таблице.

Для того, тобы вернуться в предыдущее окно, не выбирая файл,
нажмите клавишу возврата.
Если флоппи кассета или файл типа handy заменяется на другой
во время отображения окна со списком, выводимая
информация автоматически не обновляется. В этом случае
нажмитедисплейнуюклавишу [REFRESH].Затемотображается
содержание.

ПРИМЕЧАНИЕ
На экране может быть отображено до 128 файлов.
Если сохранено 129 или более файлов, файлы,
начиная с 129--го, игнорируются.

Пояснения к дисплейным клавишам:

[SELECT] Выбирает файл и производит отображение
предыдущего окна.

[REFRESH] Повторно отображает содержимое флоппи
кассеты или файла типа handy.

8.6
ОКНО СО СПИСКОМ
ГИБКОГО ДИСКА
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Если для DEVICE (УСТРОЙСТВО) выбран пункт ”OTHERS”
(ДРУГИЕ), возможен вывод и ввод с других устройств
ввода-вывода.

D FUNCTION (ФУНЕЦИЯ)
Отображаются доступные команды ввода/вывода данных.
Выберите требуемую команду, перемещая курсор в горизон-
тальном направлении до данной команды, или выбрав ее при
помощи соответствующей дисплейной клавиши.

Дисплейные клавиши отображаются, когда курсор выбора
пункта находится в положении FUNCTION (ФУНКЦИЯ)

Пояснения к опциям

WRITE Выводит данные с PMC на другое устройство
ввода/вывода.

READ
Вводитданныес других устройств ввода/вывода
в PMC.

COMPARE Сравнивает программу последовательности в
PMC с программой на другом устройстве
ввода-вывода.

При считывании с устройства ввода-вывода появляется одно из
следующих сообщений, которое требует подтверждения
продолжения операции.

Программа последовательности

THE FILE CONTAINS LADDER PROGRAM (ФАЙЛ
СОДЕРЖИТ ПРОГРАММУ ЦЕПНОЙ СХЕМЫ). PRO-
CEED TO READ IT ?(ПРОДОЛЖИТЬ СЧИТЫВАНИЕ?)

Программа на языке C:

THEFILECONTAINSCLANGUAGEPROGRAM(ФАЙЛ
СОДЕРЖИТ ПРОГРАММУ НА ЯЗЫКЕ С). PROCEED
TO READ IT ? (ПРОДОЛЖИТЬ СЧИТЫВАНИЕ?)

8.7
ВЫВОД И ВВОД
ДАННЫХ С ДРУГИХ
УСТРОЙСТВ
ВВОДА/ВЫВОДА
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Параметры РМС:

THE FILE CONTAINS PMC PARAMETER (ФАЙЛ
СОДЕРЖИТ ПАРАМЕТР PMC). PROCEED TO READ
IT? (ПРОДОЛЖИТЬ СЧИТЫВАНИЕ?)

Другое:

UNKNOWNFILE FORMAT (НЕЗНАКОМЫЙФОРМАТ
ФАЙЛА)

При считывании программы последовательности или
программы на языке С выполнение программы цепной схемы
автоматически прекращается. При считывании параметров
РМС новые параметры РМС сохраняются даже при
выполнении программы цепной схемы.

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ
1 Если программа цепной схемы или программа на

языке С вводятся во время выполнения программы
цепной схемы, выполнение программы цепной схемы
и программы на языке С автоматически
прекращается. При останове программы цепной
схемы необходимо быть особенно внимательным.
Несвоевременныйостанов программы цепнойсхемы,
или останов при нахождении станка в состоянии,
которое не соответствует данной операции, может
привести к непредсказуемой работе станка. При
останове программы цепной схемы необходимо
убедиться в том, что станок находится в надлежащем
состоянии, и никто не находится вблизи станка.

2 При останове программы цепной схемы в некоторых
случаях полное завершение процесса останова
занимает достаточнодлительное количество времени
в зависимости от шагов программы цепной схемы.
Если останов программы цепной схемы занимает
слишком много времени, либо не происходит совсем,
внесите исправления в программу цепной схемы в
соответствии с указаниями раздела ”II. РАБОТА PMC
(CRT/MDI) 6.2.5 Как исправить бесконечно
выполняемую программу цепной схемы”.

3 Будьте внимательны при вводе параметров РМС во
время выполнения программы цепной схемы.
Поскольку измененные параметры PMCмогут оказать
непредсказуемое влияние на цепную схему.
Необходимо убедиться, что параметры PMC не
оказывают влияния на цепную схему, при вводе
параметров PMC.

4 При транспортировке станка установите бит 1
удерживающего реле K900 в 0.
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D KIND OF DATA (ТИП ДАННЫХ)
KIND OF DATA (ТИП ДАННЫХ) отображается, только в
том случае, если для FUNCTION (ФУНКЦИЯ) выбрана
команда ”WRITE” (ЗАПИСЬ).
Задайте тип выводимых данных, перемещая курсор в гори-
зонтальном направлении до данной команды, или выбрав ее
при помощи соответствующей дисплейной клавиши.

Дисплейные клавиши отображаются, когда курсор
выбора пункта находится в положении KIND OF DATA
(ТИП ДАННЫХ)

Пояснения к опциям

LADDER Выводит программу последовательности.

PARAMETER Выводит параметры PMC.

Пояснения к дисплейным клавишам:

[EXEC] Выполняет операцию, выбранную для
”FUNCTION” (ФУНКЦИЯ). Во время
выполнения дисплейная клавиша
исчезает, а справа от нее появляется
клавиша [CANCEL] (ОТМЕНА).

[CANCEL] Отменяет выполнение операции. Если
отмена операции проходит нормально,
дисплейная клавиша исчезает.

[PORT SETTING] Заменяет текущее отображение окном для
настройки параметров соединения. См.
Раздел 8.8, ”Окно настройки портов” для
полученияболееподробнойинформации.
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Если в качестве ”DEVICE” (УСТРОЙСТВО) выбраны
”FLOPPY” (ГИБКИЙ ДИСК) или ”OTHERS” (ДРУГИЕ),
отображается дисплейная клавиша [PORT SETTING]
(НАСТРОЙКА ПОРТА. При нажатии данной клавиши
отображается следующее окно. Ниже представлен пример
отображения, для случая если ”OTHERS” (ДРУГИЕ) выбрано в
качестве ”DEVICE” (УСТРОЙСТВО).

Данное окно позволяет осуществить настройку передачи
данных, которая необходима для передачи данных с
использованием RS-232C. Передача данных может быть
настроена отдельно для каждого из двух типов устройств.
Выбранный тип устройства отображается в окне в меню
”DEVICE” (УСТРОЙСТВО).

Пояснение к каждому пункту

D CHANNEL
Проверьте, что кабельRS-232C подсоединен к главной плате
устройства управления. Непосредственно введите номер,
соответствующий подсоединенному соединительному
звену.
1 .......... JD5A
2 .......... JD5B

D BAUDRATE
1200: Устанавливает скорость в бодах на ”1200”.
2400: Устанавливает скорость в бодах на ”2400”.
4800: Устанавливает скорость в бодах на ”4800”.
9600: Устанавливает скорость в бодах на ”9600”.
19200: Устанавливает скорость в бодах на ”19200”.

D STOP BIT
1 БИТ : Устанавливает число стоповых битов в 1.
2 БИТА : Устанавливает число стоповых битов на 2.

D WRITE CODE
WRITE CODE отображается только в том случае, если в
качестве DEVICE (УСТРОЙСТВО) выбрано OTHERS
(ДРУГИЕ).
ASCII : Устанавливает код вывода ”ASCII”.
ISO : Устанавливает код вывода ”ISO”.

8.8
ОКНО НАСТРОЙКИ
ПОРТОВ
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ПРИМЕЧАНИЕ
Проверка четности всегда ”NONE”(ОТСУТСТВУЕТ).

Пояснения к дисплейным клавишам:

[INIT] Устанавливает первоначальные значения для
всех параметров.

Первоначальные значения

DEVICE
(УСТРОЙСТВО) =
FLOPPY(КАССЕТА)

DEVICE
(УСТРОЙСТВО) =
OTHERS(ДРУГИЕ)

CHANNEL 1 1

BAUD RATE
(СКОРОСТЬ ПЕРЕДАЧИ
ДАННЫХ В БОДАХ)

4800 4800

STOP BIT
(СТОПОВЫЙ БИТ)

2 бита 2 бита

WRITE CODE
(КОД ЗАПИСИ)

(нет) ISO
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Сообщение об ошибках, которые могут возникать в окне
ввода-вывода, их значения и действия при их возникновении
приводятся далее.

D Сообщение об ошибках, отображаемые во время операции
ввода-вывода с картой памяти

Отображаемые сообщения
об ошибках Значение и действие

MEMORYCARD IS NOT READY
(КАРТА ПАМЯТИ НЕ ГОТОВА)

Карта памяти не установлена.

Действие: Проверьте, установлена ли
карта памяти.

MEMORYCARD IS FULL
(КАРТА ПАМЯТИ
ЗАПОЛНЕНА)

На карте памяти недостаточно
свободного места.

Действие: Удалите файлы для обра--
зования свободного места.

MEMORYCARD IS WRITE
PROTECTED (КАРТА ПАМЯТИ
ЗАЩИЩЕНА ОТ ЗАПИСИ)

Карта памяти защищена от записи.

Действие: Снимите защиту от записи
с карты памяти.

MEMORYCARD IS NOT
FORMATTED
(КАРТА ПАМЯТИ НЕ
ОТФОРМАТИРОВАНА)

Карта памяти не может быть
распознана.

Действие: Отформатируйте карту
памяти.

TOO MANY FILES IN
MEMORYCARD
(НА КАРТЕ ПАМЯТИ
СЛИШКОММНОГО ФАЙЛОВ)

Существует слишком много файлов.

Действие: Удалите ненужные файлы
для того, чтобы сократить
количество файлов.

FILE NOT FOUND
(ФАЙЛ НЕ НАЙДЕН)

Невозможно найти указанный файл.

Действие: В окне со списком
проверьте номер файла
или имя файла.

FILE IS READ--ONLY
(ФАЙЛ ТОЛЬКО ДЛЯ ЧТЕНИЯ)

Запись в заданный файл запрещена.

Действие: Проверьте атрибуты файла.

FILE NAME IS INVALID
(НЕДОПУСТИМО ИМЯ
ФАЙЛА)

Имя файла не предусмотрено.

Действие: Задайте имя файла по
формеMS--DOS.

CAN NOT FORMAT
MEMORYCARD
(КАРТА ПАМЯТИ НЕ МОЖЕТ
БЫТЬ ОТФОРМАТИРОВАНА)

Карта памяти не может быть
отформатирована.

Действие: ЧУ не может отформатиро--
вать эту карту памяти.
Воспользуйтесь другим
устройством, таким как ПК,
чтобы отформатировать
карту памяти.

UNSUPPORTED
MEMORYCARD
(КАРТА ПАМЯТИ НЕ
ПОДДЕРЖИВАЕТСЯ)

Эта карта памяти не поддерживается.

Действие: Замените карту памяти на
другую.

CAN NOT DELETE FILE
(НЕТ ВОЗМОЖНОСТИ
УДАЛИТЬ ФАЙЛ)

Возникла ошибка при удалении файла с
карты памяти.

Действие: Проверьте атрибуты файла.

8.9
СООБЩЕНИЯ ОБ
ОШИБКАХ ОКНА
ВВОДА/ВЫВОДА
(PMC-NB6)
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Отображаемые сообщения
об ошибках Значение и действие

MEMORYCARD BATTERY
ALARM (СИГНАЛ ТРЕВОГИ
БАТАРЕИ КАРТЫ ПАМЯТИ)

Батарея карты памяти разрядилась.

Действие: Замените батарею карты
памяти.

THIS FILE NAME IS ALREADY
USED (ИМЯФАЙЛА УЖЕ
ИСПОЛЬЗУЕТСЯ)

Имя файла уже используется.

Действие: Измените имя файла на
другое.

MEMORYCARD ACCESS
ERROR (ОШИБКА ДОСТУПА К
КАРТЕ ПАМЯТИ)

К карте памяти невозможно
обратиться.

Действие: Замените карту памяти на
другую.

DIFFERENCE FOUND
(НАЙДЕНА РАЗНИЦА)

При сравнении файлов обнаружено
несовпадение.

MEMORY CARD IS LOCKED BY
OTHER FUNCTION (КАРТА
ПАМЯТИ ЗАБЛОКИРОВАНА
ДРУГОЙ ФУНКЦИЕЙ)

Карта памяти используется другим
пользователем.

Действие: Ждите до тех пор, пока
пользователь PMC не
завершит обработку, затем
попробуйте еще раз.

MEMORY CARD HEADER ROM
DATA ID IS ILLEGAL (НЕДО--
ПУСТИМЫЙ ИДЕНТИФИКА--
ТОР ДАННЫХ ПЗУ В
ЗАГОЛОВКЕ КАРТЫ ПАМЯТИ)

Сделана попытка считать файл, но
идентификатор данных ПЗУ
недействителен.

Действие: Файл не может быть счи--
тан. Проверьте тип файла.

FLASH ROM HEADER ROM
DATA ID IS ILLEGAL (НЕДО--
ПУСТИМЫЙ ИДЕНТИФИ--
КАТОР ДАННЫХ ПЗУ В
ЗАГОЛОВКЕ ФЛЭШ--ПЗУ)

Сделана попытка считать файл, но
идентификатор данных ПЗУ
недействителен.

Действие: Файл не может быть счи--
тан. Проверьте тип файла.

COMPARE OF C LANGUAGE
PROGRAM IS NOT SUP--
PORTED (СРАВНЕНИЕ
ПРОГРАММЫ НА ЯЗЫКЕ C НЕ
ПОДДЕРЖИВАЕТСЯ)

Функция сравнения для программ на
языке C не поддерживается.

FILE NUMBER CAN NOT
SELECTED (НОМЕР ФАЙЛА
НЕ МОЖЕТ БЫТЬ ВЫБРАН)

Номер файла не может быть выбран.

Действие: Если файл не существует,
то клавишный ввод
недействителен. Если
ошибка возникает даже при
расположении курсора на
имени файла, обратитесь в
сервисный центр FANUC.

THE FILE NUMBER DOES NOT
EXIST (НОМЕР ФАЙЛА НЕ
СУЩЕСТВУЕТ)

Введенный номер файла отсутствует.
Введенный номер превышает общее
число файлов.

Действие: Проверьте общее число
файлов в окне со списком.
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Отображаемые сообщения
об ошибках Значение и действие

FILE NUMBER IS RESTRICTED
TO ” 128” (НОМЕР ФАЙЛА
ОГРАНИЧИВАЕТСЯ ДО ”128”)

Значение до 128 может быть введено в
качестве номера файла.

Действие: Введите числовое значение
не превышающее 128.

INTERNAL ERROR (xxxxxxxxxx)
(ВНУТРЕННЯЯ ОШИБКА)

Возникла ошибка, вызванная внутрен--
ней причиной. Подробная информация
об ошибке отображается в круглых
скобках.

Действие: Обратитесь в сервисный
центр FANUC и правильно
опишите отображенное
сообщение.

D Сообщения об ошибках, отображаемые во время операции
ввода-вывода с ФЛЭШ-ПЗУ

Отображаемые сообщения
об ошибках Значение и действие

NOT IN EMG STOP MODE
(НЕ В РЕЖИМЕ АВАРИЙНОГО
ОСТАНОВА)

Система не находится в состоянии
аварийного останова.

Действие: Введите систему в состоя--
ние аварийного останова.

INVALID LADDER PROGRAM
(НЕДОПУСТИМАЯ ПРО--
ГРАММА ЦЕПНОЙ СХЕМЫ)
INVALID C LANGUAGE
PROGRAM (НЕДОПУСТИМАЯ
ПРОГРАММА НА ЯЗЫКЕ C)

Программа передачи не допустима.

Действие: Проверьте управляющую
программу.

DIFFERENCE FOUND
(НАЙДЕНА РАЗНИЦА)

При сравнении файлов обнаружено
несовпадение.

FLASH ROM IS LOCKED BY
OTHER FUNCTION
(ФЛЭШ--ПЗУ ЗАБЛОКИРО--
ВАНО ДРУГОЙ ФУНКЦИЕЙ)

Флэш--ПЗУ используется другим
пользователем.

Действие: Ждите до тех пор, пока
пользователь PMC не
завершит обработку, затем
попробуйте еще раз.

C LANGUAGE BOARD IS NOT
IMPLEMENTED (ПЛАТА ЯЗЫКА
С НЕ РЕАЛИЗОВАНА)

Плату на языке C не возможно
распознать.

Действие: Проверьте установлена ли
плата языка C.

INTERNAL ERROR (xxxxxxxxxx)
(ВНУТРЕННЯЯ ОШИБКА)

Возникла ошибка, вызванная внутрен--
ней причиной. Подробная информация
об ошибке отображается в круглых
скобках.

Действие: Обратитесь в сервисный
центр FANUC и правильно
опишите отображенное
сообщение.

D Сообщение об ошибках, отображаемые во время операций
ввода-вывода с дисководами гибких дисков, файлов типа
handy или другими устройствами ввода-вывода.
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Отображаемые сообщения
об ошибках Значение и действие

BAD PMC PARAMETER
FORMAT (ФОРМАТ
ПАРАМЕТРА PMC
НЕДЕЙСТВИТЕЛЕН)

Заданный файл не относится к
формату параметра PMC.

Действие: Задайте файл, соответст--
вующий формату параме--
тра PMC, или проверьте
содержание файла.

BAD HANDY FILE FORMAT
(HANDYФАЙЛ
НЕПРЕДУСМОТРЕННОГО
ФОРМАТА)

Заданный файл не относится к
формату файла типа handy.

Действие: Задайте файл, соответст--
вующий формату файла
типа handy, или проверьте
содержание файла.

UNKNOWN FILE FORMAT
(НЕЗНАКОМЫЙФОРМАТ
ФАЙЛА)

Формат заданного файла не может
быть распознан.

Действие: Задайте файл, формат
которого может быть рас--
познан, такой как напри--
мер, формат параметра
PMC, или проверьте
содержание файла.

FILE NAME OR FILE NUMBER
IS REQUIRED (ТРЕБУЕТСЯ
ИМЯФАЙЛА ИЛИ НОМЕР
ФАЙЛА)

Необходимо имя файла или номер
файла для его идентификации при
считывании, сравнении или удалении.

Действие: Задайте имя файла или
но. файла для операции.

COMMUNICATION TIMEOUT
(ЛИМИТ СВЯЗИ ИСЧЕРПАН)

Временной лимит для связи с
устройством ввода--вывода исчерпан.

Действие: Проверьте параметры
связи, такие как скорость в
бодах, и повторите сеанс
связи.

I/O DEVICE IS NOT ATTACHED
OR IN ERROR STATUS
(УСТРОЙСТВО
ВВОДА--ВЫВОДА НЕ
ПОДСОЕДИНЕНО ИЛИ
НАХОДИТСЯ В СОСТОЯНИИ
ОШИБКИ)

Не одно из устройств ввода--вывода не
подсоединено, или в нем возникла
ошибка.

Действие: Проверьте питание
устройства ввода--вывода.
Проверьте, что устройство
ввода--вывода подсоеди--
нено. Проверьте исправ--
ность кабелей, которые
соединяют устройство
ввода--вывода с PMC.
При возникновении ошиб--
ки в устройстве ввода--
вывода устраните ее.

RECEIVED BAD DATA
(ПОЛУЧЕНИЕ НЕКОРРЕКТНЫХ
ДАННЫХ): CHECK THE
COMMUNICATION
PARAMETERS (ПРОВЕРЬТЕ
ПАРАМЕТРЫ СВЯЗИ)

Были получены неверные данные.

Действие: Проверьте параметры
связи PMC такие как,
например, соответствие
скорости в бодах скорости
устройства ввода--вывода.
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Отображаемые сообщения
об ошибках Значение и действие

RECEIVED DATA HAS OVERRUN
(ПОЛУЧЕННЫЕ ДАННЫЕ
ВЫШЛИ ЗА ПРЕДЕЛ)

Слишком большое количество данных
было получено одновременно.

Действие: Проверьте параметры
связи, относящиеся к
регулированию потока
данных.

OTHERS FUNCTION IS USING
THIS CHANNEL (ДРУГАЯ
ФУНКЦИЯ ИСПОЛЬЗУЕТ
ЭТОТ КАНАЛ)

Другая функция использует этот канал.

Действие: Используйте другой канал
или остановите функцию.

BAD COMMUNICATION
PARAMETER (НЕВЕРНЫЙ
ПАРАМЕТР СВЯЗИ)

Установка параметров связи не
корректна.

Действие: Проверьте параметры
связи, такие как скорость в
бодах.

OTHER FUNCTION IS USING
I/O (ДРУГАЯ ФУНКЦИЯ
ИСПОЛЬЗУЕТ ФУНКЦИЮ
ВВОДА--ВЫВОДА)

Другая функция, такая как, например,
FANUC LADDER--II использует функцию
ввода--вывода.

Действие: Ждите завершения функ--
ции, которая использует
функцию ввода--вывода, или
остановите функцию.

SEQUENCE PROGRAM IS IN
USE BY ONLINE FUNCTION
(ПРОГРАММА
ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТИ
ИСПОЛЬЗУЕТСЯ ФУНКЦИЕЙ
ONLINE)

Не возможно выполнить ввод--вывод
программы последовательности,
поскольку функция On--line использует
программу последовательности.

Действие: Ждите до тех пор, пока
функция on--line завер--
шится, или завершите ее
при помощи функции
ввода--вывода. Как правило
функция ввода--вывода и
функция On--line не должны
использоваться
одновременно.
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9 ЗАПУСК ИОСТАНОВ ПРОГРАММ
ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТИ

(1)Запуск программы последовательности (RUN)
Если программа остановлена, то нажатие дисплейной
клавиши [RUN] приводит к запуску программы, а
отображение строки состояния меняется на “PMC RUN.”
Программа последовательности запускается с начала.
Дисплейная клавиша сменяется на [STOP].

(2)Останов программы последовательности (STOP)
Если программа выполняется, то нажатие дисплейной
клавиши [STOP] приводит к останову программы, а
отображение строки состояния меняется на “PMC STOP.”
Дисплейная клавиша сменяется на [RUN].

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ
Если останов программы последовательности
выполняется во время работы станка, станок может
повести себя неожиданным образом. Перед остано--
вомпрограммы последовательности убедитесь в том,
чтолюдиненаходятсявблизистанка,и чтоинструмент
не может столкнуться с заготовкой или станком.
В противном случае существует риск летального
исхода или серьезных травм, а также вероятность
повреждения инструмента, заготовки или станка.

(3)Автоматическая работа программы последовательности
Если AUTOMATIC LADDER START (АВТОМАТИ-
ЧЕСКИЙ ЗАПУСК ЦЕПНОЙ СХЕМЫ) устанавливается
как AUTO (бит 2 удерживающего реле K900 = 0) в окне
настроек, то программа последовательности может
выполняться автоматически при включении питания.
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10РАЗЛИЧНЫЕДАННЫЕ В ПРОГРАММЕ
ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТИ
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Следующее окно представляет собой окно меню различных
данных в программе последовательности.
Окно каждого типа данных вызывается в данном окне.

MISC.Меню данных

Следующая диаграмма представляет собой ряд окон
просмотра/редактировать в меню ”разное”.

Главное меню PMC

[<]
[MISC DATA]
(РАЗЛИЧНЫЕ ДАННЫЕ)

MISC.Меню данных

Функция
просмотра [TITLE]

[SYMBOL COMENT]
(КОММЕНТАРИЙ

СИМВОЛА)
[MESSAGE]

[I/O MODULE]
(МОДУЛЬ

ВВОДА--ВЫВОДА)

[SYSTEM PARAM]
(СИСТЕМНЫЕ
ПАРАМЕТРЫ)

Просмотр
данных

заголовка

Просмотр данных
символов/

комментариев

Просмотр данных
сообщений

Просмотр распреде--
ления блоков
ввода--вывода

Просмотр
системных
параметров

Приме--
чание 1

Приме--
чание 2

Приме--
чание 5

Приме--
чание 5

Приме--
чание 5

Приме--
чание 5

Приме--
чание 5

Приме--
чание 3

Приме--
чание 3

Приме--
чание 3, 4

Приме--
чание 3, 4

Приме--
чание 3, 4

[<] [EDIT] [<] [EDIT] [<] [EDIT] [<] [EDIT] [<] [EDIT]

Примечание 2[ZOOM]

[NEW ENTRY][<]
[ZOOM]

[NEW ENTRY][<]

Функция
редактора

Редактор записи
данных символов/
комментариев

Редактор
записи данных
сообщений

Редактор
данных
заголовка

Редактор данных
символов/

комментариев

Редактор данных
сообщений

Редактор
распределения

блоков ввода--вывода

Редактор
системных
параметров

10.1
ОКНОМЕНЮ
РАЗЛИЧНЫХ
ДАННЫХ В
ПРОГРАММЕ
ПОСЛЕДОВАТЕЛЬ-
НОСТИ
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ПРИМЕЧАНИЕ
1 Содержание данных заголовка совпадает с содержанием

окна данных заголовка в меню диагностики PMC. Описание
окна контроля/просмотра данных заголовка см. в Разделе
II--3.1.

2 Данное окно может также отображаться при нажатии
[I/O MODULE] (МОДУЛЬ ВВОДА--ВЫВОДА) в окне контроля
канала связи ввода--вывода в менюдиагностики PMC.Окна
и операции полностью совпадают. Описание окна
контроля/просмотра данных распределения блоков
ввода--вывода см. в Разделе II--3.6.3.

3 Дисплейная клавиша [EDIT] (РЕДАКТИРОВАНИЕ) при
каждом просмотре появляется только в том случае, если
активирована функция программатора: Для активации
функции программатора установите ”PROGRAMMER
ENABLE” (ПРОГРАММАТОР АКТИВИРОВАН) в положение
”YES” (ДА) в окне GENERAL (ОБЩЕЕ) настроек PMC. Если
функция контроля в режиме онлайн активирована, то
возможность попасть в любое из окон редакторов
отсутствует. Для того, чтобы воспользоваться функциями
редакторов, необходимо отключить функцию контроля в
режиме онлайн в окне настроек PMC: выберите ”NOT
USE”(НЕ ИСПОЛЬЗОВАТЬ).

4 Для того, чтобы редактировать данные символов/ коммен--
тариев, данные сообщений или системные параметры,
необходимо выполнить останов программы цепной схемы.
При нажатии [EDIT] отображается следующее сообщение.
”ARE YOU SURE YOU WANT TO STOP PROGRAM ?” (ВЫ
УВЕРЕНЫ, ЧТО ХОТИТЕ ОСТАНОВИТЬ ПРОГРАММУ ?)
Необходимо подтвердить операцию.

5 При нажатии [<] в любом из окон редакторов для выхода,
если при этом активирована функция автосохранения, то
возникает следующее сообщение. (Для того, чтобы
активировать данную функцию установите ”WRITE TO
FROM(EDIT)”(ЗАПИСЬ ВО ФЛЭШ--ПЗУ (РЕДАКТИРОВА--
НИЕ)) в положение ”YES” (ДА) в окне отладки/редактиро--
вания в настройках PMC.) DO YOU WANT TO WRITE
PROGRAM INTO FLASH ROM ? (ЗАПИСАТЬ ПРОГРАММУ ВО
ФЛЭШ--ПЗУ ?) При выборе ”NO”(НЕТ) в окне сигналов
тревоги PMC возникает предупреждающее сообщение
”WN09 SEQUENCE PROGRAM IS NOT WRITTEN TO FLASH
ROM” (WN09 ПРОГРАММА ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТИ НЕ
ЗАПИСАНА ВО ФЛЭШ--ПЗУ). Можно подтвердить, что
данная программа последовательности еще не сохранена.

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ
При останове программы цепной схемы необходимо быть
особенно внимательным. Несвоевременный останов про--
граммыцепной схемы, или останов при нахождениистанка
в состоянии, которое не соответствует данной операции,
может привести к непредсказуемой работе станка. При
останове программы цепной схемы, механизм безопасно--
сти и контроль со стороны цепной схемы не работают. При
запуске/останове программы цепной схемы необходимо
убедиться в том, что станок находится в надлежащем
состоянии, и никто не находится вблизи станка.



B--61863RU/15
10. РАЗЛИЧНЫЕ ДАННЫЕ В ПРОГРАММЕ

ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТИУПРАВЛЕНИЕ PMC--NB6

831

В окне просмотра символьных данных/данных комментария
можно проверить символы и комментарии, введенные для
битовых или байтовых адресов в программе цепной схемы.
Чтобы вывести на экран окно просмотра символьных
данных/данных комментария нажмите дисплейную клавишу
[SYMBOL COMENT] в окне меню ”разное”. В данном окне
доступны следующие операции.

D Вывод окна редактирования символьных данных/данных
комментария
[EDIT]

D Поиск адресов, символов и комментариев [SEARCH]

10.2
ПРОГРАММА
ПРОСМОТРА/
РЕДАКТИРОВАНИЯ
СИМВОЛЬНЫХ
ДАННЫХ/ДАННЫХ
КОММЕНТАРИЯ

10.2.1
Окно просмотра
символьных
данных/данных
комментария
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Размер символьных
данных

Размер данных
комментария

Общий размер символьных данных/
данных комментария

Область отображения
символов/комментариев

Строка ввода с
клавиатуры

Строка
сообщений

(1)Размер символьных данных и данных комментария
отображается над окном.

(2)В строке сообщений отображаются сообщения, например,
сообщения об ошибках.

(3)В области отображения могут присутствовать до
четырнадцати символов и комментариев.

Дисплейные клавиши в окне просмотра символьных данных/данных комментария

Поиск

Редактирование символьных данных/данных комментария

(1)Операции при помощи дисплейных клавиш
a. [EDIT] Вызов окна редактора символьных данных/
данных комментария
Данная клавиша отображает окно редактора символьных
данных/данных комментария. Если функция програм-
матора (Примечание 1) активирована, то данная клавиша
присутствует. Если активирована функция контроля в
режиме онлайн (Примечание 2), то окно редактора не может
быть использовано.

10.2.1.1
Структура окна

10.2.1.2
Операции



B--61863RU/15
10. РАЗЛИЧНЫЕ ДАННЫЕ В ПРОГРАММЕ

ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТИУПРАВЛЕНИЕ PMC--NB6

833

b. [SEARCH] Поиск адресов, символов, комментариев
Эта клавиша выполняет поиск адресов, соответствующих
строке ввода или символов и комментариев, в т.ч. в строке
ввода. Выводит их на экран. Может искать как битовые,
так и байтовые адреса.

(2)Операции, выполняемые другими клавишами
Клавиши управления курсором и пролистывания страниц
могут изменять положение отображения на экране.

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Для активации функций программатора установите

установку “PROGRAMMER ENABLE” (ПРОГРАММАТОР
АВТИВИРОВАН) в положение “YES” (ДА) в окне
“GENERAL” (ОБЩЕЕ) в настройках PMC.

2 Для отключения функции контроля в режиме онлайн
установите как “RS--232C”, так и “F--BUS” в положение
“NOT USE” (НЕ ИСПОЛЬЗОВАТЬ) в окне “ONLINE” в
настройках PMC.

В окне редактирования символьных данных/данных
комментария можно задать новые символы и комментарии с
адресами, а также редактировать уже заданные символы и
комментарии. Для отображения данного окна нажмите
дисплейную клавишу [EDIT] в окне просмотра. В данном окне
доступны следующие операции.

D Поиск адресов, символов и комментариев [SEARCH]

D Изменение или ввод символа/комментария [ZOOM]

D Ввод нового символа/комментария [NEWENTRY]

D Удаление символа/комментария [DELETE]

D Удаление всех символов/комментариев [CLEAR ALL]

10.2.2
Окно редактора
символьных
данных/данных
комментария
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Свободный размер символов и
комментариев

Свободный размер
комментариев

Строка ввода с
клавиатуры

Строка сообщений

Область
редактирования

(1)Свободный размер символов и комментариев отображается
над окном.

(2)В строке сообщений отображаются сообщения, например,
сообщения об ошибках.

(3)В области редактирования могут присутствовать до
четырнадцати символов и комментариев.

Дисплейные клавиши окна редактора

Поиск Изменение или новая запись Удалить

Новая запись Удалить все

(1)Операции при помощи дисплейных клавиш
a. [SEARCH] Поиск адресов, символов и комментариев.
Операция аналогична операции в окне просмотра См.
”Операции, выполняемые с помощью дисплейных
клавиш” в окне просмотра.

10.2.2.1
Структура окна

10.2.2.2
Операции
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b. [ZOOM] Изменение или новая запись
Эта клавиша открывает окно ввода, в котором можно
редактировать данные с помощью курсора, либо ввести
новые данные

c. [NEW ENTRY] Ввод новых данных
Эта клавиша открывает окно ввода, в котором можно
ввести новые данные.

d. [DELETE] Удаление введенных данных
Удаляет данные с позиции курсора.

e. [CLEAR ALL] Удаление всех введенных данных
Удаляет все символы и комментарии.

(2)Общий ввод символов/комментариев
Адрес, символикомментариймогут быть введены все вместе.
Следующим образом можно ввести адрес, символ и
комментарий по отдельности, используя любые знаки, за
исключением букв и цифр.Можно также пропустить символ
или комментарий.
”Адрес”/”символ”/”комментарий”/ Клавиша ”ввод”- (”/” -
не буква и не цифра).

Пример 1) Пример ввода адреса, символа, комментария
G0.4 / *EMG/EMERGENCYSW/клавиша”Ввод”

Пример 2) Пример с пропущенным комментарием
G0.4 / *EMG / / клавиша ”Ввод”
G0.4 / *EMG / клавиша ”Ввод”
G0.4 / *EMG клавиша ”Ввод”

Если необходимо изменить символ и комментарий, которые
уже введены с адресом, переместите курсор и введите новый
символ и новый комментарий без адреса.

Пример 3) / *EMG / EMERGENCYSW / клавиша ”Ввод”

В этом случае, ввод символа или комментария пропускается,
данные остаются в первоначальном виде.

(3)Операции, выполняемые другими клавишами
Клавиши управления курсором и пролистывания страниц
могут изменять положение отображения на экране.
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В окне ввода символа/комментария можно ввести набор
символьных данных и данных комментария, связанных с
любымадресомкаквновьвведенныеданные.Чтобывывестиэто
окно нажмите дисплейную клавишу [ZOOM] или [NEW
ENTRY]. В данном окне доступны следующие операции.

D Изменение режима ввода [INPUT MODE]

D Новая запись символьных данных и данных комментария
[ADD LINE]

D Удаление адреса, символьныхданныхи данныхкомментария
[DELETE]

D Прерывание редактирования [CANCEL EDIT]

10.2.3
Окно ввода
символьных
данных/данных
комментария
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Свободный размер символьных
данных/данных комментария

Свободный размер данных
комментария

Область отображения данных
символов/комментариев

Область
редактирования

Строка ввода с
клавиатуры Строка сообщений

(1)Свободный размер символов и комментариев отображается
над окном.

(2)В строке сообщений отображаются сообщения, например,
сообщения об ошибках.

(3)В области редактирования могут присутствовать до
двеннадцати символов и комментариев.

(4)Адрес, символ и комментарий, отображаемые в области
редактирования, могут быть отредактированы.

10.2.3.1
Структура окна
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Доступ к дисплейным клавишам нажатием клавиши [ZOOM]

Удалить

Изменение данных Новая запись
Прерывание
редактирования

Доступ к дисплейным клавишам нажатием клавиши [NEW ENTRY]

Изменение режима ввода Удалить

Прерывание
редактированияНовая запись

Изменение режима ввода

(1)Операции при помощи дисплейных клавиш

a. [INPUT MODE]Изменение режима ввода
Нажатием этой клавиши режим ввода изменяется
следующим образом. Поверх экрана отображается
сообщение ”INSERT” при включенном режиме вставки
или ”ALTER” при режиме изменений.

Ввод целой строки→ Режим вставки→ Режим изменения

D Ввод целой строки
Курсор показывает всю строку. Исходная строка
заменяется строкой ввода.

D Режим вставки
Вводимая строка вставляется с позиции курсора.
Пробел вставляется только клавишей ”input” (ввод).

D Режим изменения
Строка ввода заменяет строку после символа в позиции
курсора. Нажатие клавиши ”input” (ввод) заменяет
пробелом символ в позиции курсора.

b. [ADD LINE] Новая запись
Эта клавиша записывает вновь вводимые данные. Эта
клавиша становится доступна при нажатии дисплейной
клавиши [NEW ENTRY] в окне редактирования. Если
вводимый адрес уже записан, отображается подтверж-
дение перезаписи.

10.2.3.2
Операции
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c. [DELETE] Удаление данных

D Режим ввода целой строки
Удаляет всю строку с позиции курсора.

D Режим вставки, режим изменения
Удаляет один символ с позиции курсора.

d. [CANCEL EDIT] Отмена редактирования
Эта клавиша отменяет редактирование и возвращает к
окну редактирования.

e. [<] Изменение данных. Новая запись
Содержание редактирования записывается. В случае
нажатия дисплейной клавиши [NEW ENTRY] в окне
редактирования, эта клавиша записывает вновь вводимые
данные. Если вводимый адрес уже записан, отображается
подтверждение перезаписи.
В случае нажатия дисплейной клавиши [ZOOM] в окне
редактирования эта клавиша заменяет вводимые данные.
При изменении адреса на адрес новой записи, исходные
данные удаляются и записываются вновь вводимые
данные.

(2)Операции, выполняемые другими клавишами
Клавиши управления курсором и пролистывания страниц
могут изменять положение отображения на экране.
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Сообщения сигналов
тревоги Значения и контрмеры

ILLEGAL PMC ADDRESS
(НЕДОПУСТИМЫЙ АДРЕС
PMC)

Значение:
Указан неверный адрес, либо строка
содержит пробелы.

Контрмера:
Ввести верный адрес для PMC--NB6.

PMC ADDRESS MUST BE
ENTERED (ДОЛЖЕН БЫТЬ
ВВЕДЕН АДРЕС PMC)

Значение:
Для новой записи не введен адрес
РМС.

Контрмера:
Введите адрес PMC.

ADDRESS IS REQUIRED
(ТРЕБУЕТСЯ АДРЕС)

Значение:
Не введен адрес РМС для
редактирования.

Контрмера:
Введите адрес PMC.

BAD SYMBOL NAME
(НЕДОПУСТИМОЕ ИМЯ
СИМВОЛА)

Значение:
Введенный символ содержит
пробелы.

Контрмера:
Удалить пробелы.

TOO LONG SYMBOL
(СЛИШКОМ ДЛИННЫЙ
СИМВОЛ)

Значение:
Введен слишком длинный символ.

Контрмера:
Привести длину символа к 6 знакам.

TOO LONG COMMENT STRING
(СЛИШКОМ ДЛИННАЯ
СТРОКА КОММЕНТАРИЯ)

Значение:
Длина комментария слишком
велика.

Контрмера:
Привести длину комментария к 30
знакам.

THE ADDRESS ALREADY HAS
AN ENTRY (АДРЕС УЖЕ ИМЕЕТ
ЗАПИСЬ)

Значение:
Введен уже существующий адрес.

Контрмера:
Задайте новый символ.

THE SYMBOL NAME IS ALREADY
USED
(ИМЯ СИМВОЛА УЖЕ
ИСПОЛЬЗУЕТСЯ)

Значение:
Введен уже существующий символ.

Контрмера
Задайте новый символ.

OUT OF SPACE
(НЕДОСТАТОК
ПРОСТРАНСТВА)

Значение:
Нет места для редактирования.

Контрмера:
Удалить ненужные символы и
комментарии. Сохранить
пространство для программы
последовательности.

10.2.4
Сообщения сигналов
тревоги и контрмеры
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В окне просмотра данных сообщения командой DISPB можно
проверить данные сообщения, отображаемые в окне ЧУ. Для
отображения данного окна нажмите дисплейную клавишу
[MESSAGE] в меню ”разное”. В данном окне доступны
следующие операции.

D Вывод окна редактирования данных сообщения [EDIT]

D Поиск данных сообщения [SEARCH]

D Вывод знаков, коды которых начинаются и заканчиваются
знаком ”@”. [DOUBLE CHAR]

10.3
ОКНО ПРОСМОТРА/
РЕДАКТИРОВАНИЯ
ДАННЫХ СООБЩЕНИЯ

10.3.1
Окно просмотра
данных сообщения
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Адрес сообщения Контроль запроса

Номер сообщения

Сокращенное
отображение сообщения

Подробное отображение
сообщения

Строка ввода с
клавиатуры Строка сообщений

(1)В окне отображаются адрес сообщения, диспетчер запроса
сообщения, номер сообщения и данные сообщения.
Контроль запроса сообщения показывает состояние сигнала
адреса сообщения (адрес А). Данные одной строки
сообщения отображаются в этой области.

(2)В области подробного отображения, показываются все
данные, выделенные курсором.

(3)В строке сообщений отображаются системные сообщения,
например, сообщения об ошибках.

10.3.1.1
Структура окна
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Дисплейные клавиши окна редактора

Поиск Изменение отображения сообщения

Перейти к окну
редактирования

(1)Операции при помощи дисплейных клавиш

a. [EDIT] Вызов окна редактора данных сообщений
Данная клавиша отображает окно редактора данных
сообщений. Если функция программатора (Примечание 1)

активирована, то данная клавиша присутствует. Если
активирована функция контроля в режиме онлайн
(Примечание 2), то окно редактора не может быть
использовано.

b. [SEARCH] Поиск адресов, номера сообщения и данных
сообщения
Эта клавиша выполняет поиск адресов или номера
сообщения, соответствующих строке ввода либо данных
сообщения, в т.ч. в строкеввода.Выводитихнаэкран.При
вводе байтового адреса может выполнять поиск 0 бита.
(Пример)При поиске ”A2”, курсор указывает ”A2.0”.

c. [DOUBLE CHAR]
Эта клавиша конвертирует коды символов, начинаю-
щиеся и заканчивающиеся знаком ”@” в символы,
которые могут быть отображены в окне.

Пример Японский символ: ”@B6C532@”→

Китайский символ:
”@0248733E6F44643B5F01@100”

→

(2)Операции, выполняемые другими клавишами
Клавиши управления курсором и пролистывания страниц
могут изменять положение отображения на экране.

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Для активации функций программатора установите

установку “PROGRAMMER ENABLE” (ПРОГРАММАТОР

АВТИВИРОВАН) в положение “YES” (ДА) в окне “GENERAL”

(ОБЩЕЕ) в настройках PMC.

2 Для отключения функции контроля в режиме онлайн уста--

новитекак “RS--232C”, таки “F--BUS”вположение “NOTUSE”

(НЕ ИСПОЛЬЗОВАТЬ) в окне “ONLINE” в настройках PMC.

10.3.1.2
Операции
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В окне редактирования можно редактировать данные
сообщения, которые отображаются в окне ЧПУ командой
DISPB. Чтобы вывести окно редактора, нажмите дисплейную
клавишу [EDIT] (редактировать) в окне просмотра. В данном
окне доступны следующие операции.

D Поиск данных сообщения [SEARCH]

D Редактирование данных 1 записи [ZOOM]

D Отображение символов, с программными кодами,
начинающимися и заканчивающимися знаком ”@”.

[DOUBLE CHAR]

D Выбор записей [SELECT]

D Удаление записей [DELETE]

D Перемещение записей [CUT] и [PASTE]

D Копирование записей [COPY] и [PASTE]

D Удаление всех записей [CLEAR ALL]

10.3.2
Окно редактора
данных сообщения
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Адрес сообщения

Номер сообщения

Область данных сообщения

Подробное отображение
данных сообщения

Строка ввода с
клавиатуры

Строка
сообщений

(1)В окне отображаются адрес сообщения, диспетчер запроса
сообщения, номер сообщения и данные сообщения.
Контроль запроса сообщения показывает состояние сигнала
адреса сообщения. Данные одной строки сообщения
отображаются в этой области.

(2)В области подробного отображения, показываются все
данные сообщений, на которые указывает курсор.

(3)В строке сообщений отображаются системные сообщения,
например, сообщения об ошибках.

10.3.2.1
Структура окна



10. РАЗЛИЧНЫЕ ДАННЫЕ В ПРОГРАММЕ
ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТИ B--61863RU/15УПРАВЛЕНИЕ PMC--NB6

846

Дисплейные клавиши окна
Вставка записей

Поиск Изменение отображения сообщения

Редактирование
записей

Выбор записей

Удаление записей

Копирование записей в
буфер с удалением

Копирование
записей

Удаление всех записей

(1)Операции при помощи дисплейных клавиш
a. [SEARCH] Поиск адресов, номера сообщения и данных
сообщения.Данная операция аналогичнаоперациивокне
просмотра, см. ”операции, выполняемые при помощи
дисплейных клавиш” в окне просмотра.

b. [ZOOM] Редактирование записи
Чтобы отредактировать вводимые данные с положения
курсора, данная клавиша выводит окно ввода.

c. [DOUBLE CHAR]
Операция аналогична операции в окне просмотра. См.
”Операции, выполняемые с помощью дисплейных
клавиш” в окне просмотра.

d. [SELECT] Выбор записей
Данная клавиша используется для выбора записей,
которые становятся объектом команд редактирования,
таких как [DELETE]. При нажатой клавише выбор
начинается с положения курсора. Перемещая курсор или
используя функцию поиска, можно выбрать несколько
записей. Затем можно использовать дисплейные клавиши
команд редактирования, такие как ”удалить”,
”переместить”, ”копировать”.

e. [DETELE] Удаление записей
Данная клавиша удаляет выбранные записи.

f. [CUT] Копирование записей в буфер с удалением
Данная клавиша копирует выбранные записи в буфер с
удалением. Скопированная информация помещается в
буфер обмена для последующей вставки и удаляется из
данных сообщения.

10.3.2.2
Операции
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g. [COPY] Копирование записей
Данная клавиша копирует выбранные записи в буфер
обмена.

h. [PASTE] Вставка записей из буфера
Данная клавиша замещает данные с положения курсора
содержимым буфера обмена. При нажатии дисплейной
клавиши [PASTE] данные сохраняются в буфере до
отключения питания системы, или до следующего
использования функций [COPY] или [CUT].

i. [CLEAR ALL] Удаление всех записей.
Данная клавиша удаляет все данные сообщений.

(2)Общий ввод данных сообщений
Номер сообщения и строка сообщения могут быть введены
вместе. Введите номер и строку, разделяя их знаком ”;”
следующим образом.
”Номер сообщения” ; ”Строка сообщения”
Ex. 2001; ABCDEFG

(3)Операции, выполняемые другими клавишами
Клавиши управления курсором и пролистывания страниц
могут изменять положение отображения на экране.

В данном окне можно редактировать содержание сообщений.
Чтобывывестиэто окнопоместитекурсорнастрокусообщения,
которую вы хотите редактировать, и нажмите дисплейную
клавишу [ZOOM] в окне редактора. В данном окне доступны
следующие операции.
D Изменение режима ввода [INPUT MODE]
D Изменение номера сообщения и редактирование строки
сообщения [<=>]

D Вставка ”@” [@]
D Вывод знаков, коды которых начинаются и заканчиваются
знаком ”@”. [DOUBLE CHAR]

D Выбор записей [SELECT]
D Удаление записей [DELETE]
D Перемещение записей [CUT] и [PASTE]
D Копирование записей [COPY] и [PASTE]
D Прерывание редактирования [CANCEL EDIT]

10.3.3
Окно ввода данных
сообщения
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Область редактирования
номера сообщения

Область редактирования строки
сообщения

Строка ввода с
клавиатуры

Строка
сообщений

Контроль запросасообщенияАдрес сообщения

Номер сообщения

Упрощенное отображение
данных сообщения

(1)Адрес сообщения, контроль запроса сообщения, номер
сообщения и данные сообщения отображаются в окне слева
направо. Контроль запроса сообщения показывает
состояние сигнала адреса сообщения. Отображенные
данные сообщения содержат первую строку данных.

(2)В соответствующих областях можно редактировать номер
сообщения и строки сообщения.

(3)В строке сообщений отображаются системные сообщения,
например, сообщения об ошибках.

10.3.3.1
Структура окна
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Дисплейные клавиши окна ввода Вставка символов из
буфера

Изменение режима
ввода

Ввод ”@” Изменение отображения
сообщения

Копирование
символов с
удалением

Изменение области
редактирования Выбор символов

Удаление
символов

Копирование
символов

Прерывание
редактирования

(1)Операции при помощи дисплейных клавиш

a. [INPUT MODE] Изменение режима ввода
При нажатии данной клавиши режим ввода изменяется
следующим образом.Смысл операции тотже, что и в окне
символьных данных /данных комментария. Подробную
информацию см. в разделе ”операции при помощи
дисплейных клавиш” в окне ввода символьных данных/
данных комментариев.

Ввод целой строки→ Режим вставки→ Режим изменения

D Ввод всей строки
Курсор выделяет всю строку, которая заменяется
вводимой строкой.

D Режим вставки
Введенный символ вставляется с положения курсора.
Если с клавиатуры не вводится символ, при нажатии
клавиши ввода вставляется один пробел.

D Режим изменения
Вводимый символ заменяет символ в положении
курсора и последующие. Если с клавиатуры не
вводится символ,принажатии клавиши ввода символ в
позиции курсора заменяется пробелом.

b. [< = >] Изменение области редактирования
Эта клавиша используется для перемещения курсора
между областяминомера сообщения и строки сообщения.
Объект редактирования зависит от местонахождения
курсора.

10.3.3.2
Операции
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c. [@] Ввод ”@”
Для отображения японских, китайских или специальных
символов их коды должны начинаться и заканчиваться
знаком ”@”. Используя эту дисплейную клавишу можно
вставить знак ”@” или заменить какой-либо знак на
знак”@”. Эта дисплейная клавиша доступна в режиме
”INSERT” (ВСТАВКА) и режиме ”ALTER” (ИЗМЕ-
НЕНИЕ). В режиме общего ввода клавиша исчезает.

d. [DOUBLE CHAR]
Операция аналогична операции в окне просмотра. См.
”Операции, выполняемые с помощью дисплейных
клавиш” в окне просмотра.

e. [SELECT] Выбор символов
Данная клавиша используется для выбора символов,
которыестановятсяобъектомкомандредактирования,таких
как [DELETE]. При нажатой клавише выбор начинается с
символа в положении курсора. При перемещении курсора
можно выделить несколько символов. Затем можно
использовать дисплейныеклавишикомандредактирования,
такие как ”удалить”, ”переместить”, ”копировать”.

f. [DETELE] Удаление символов
Данная клавиша удаляет выбранные символы.

g. [CUT] Копирование символов в буфер с удалением
Данная клавиша копирует выбранные символы в буфер с
удалением. Скопированная информация помещается в
буфер обмена для последующей вставки и удаляется из
строки сообщения.

h. [COPY] Копирование символов
Данная клавиша копирует выбранные символы в буфер
обмена.

i. [PASTE] Вставка символов из буфера
Данная клавиша замещает данные с положения курсора
содержимым буфера обмена. При нажатии дисплейной
клавиши [PASTE] данные сохраняются в буфере до
отключения питания системы, или до следующего
использования функций [COPY] или [CUT].

j. [CANCEL EDIT]
Данная клавиша отменяет операцию редактирования.

(2)Операции, выполняемые другими клавишами
Клавиши управления курсором и пролистывания страниц
могут изменять положение отображения на экране.

ПРИМЕЧАНИЕ
Более подробную информацию о формате ввода
кодовособыхсимволов, такихкаккитайские,смотрите
в Разделе I--5.44, ”Функциональная команда DISPB”.
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Сообщения сигналов
тревоги Значения и контрмеры

INPUT INVALID
(НЕДЕЙСТВИТЕЛЬНЫЙ
ВВОД)

Значение:
При общем вводе в 5й колонке
отсутствует знак ”;”.

Контрмера:
Введите знак ”;” после номера
сообщения.

ILLEGAL NUMBER
(НЕДОПУСТИМЫЙ НОМЕР)

Значение:
Номер содержит недопустимые
символы. Или введен менее чем
4--значный номер.

Контрмера:
Введите 4--значный номер.

THE NUMBER IS OUT OF
RANGE (НОМЕР ЗА
ПРЕДЕЛАМИ ДИАПАЗОНА)

Значение:
Введен номер из области за
пределами диапазона от 1000 до
9999.

Контрмера:
Введите номер от 1000 до 9999.

CLOSING ”@” IS NOT FOUND
(ЗАВЕРШАЮЩЕЕ @ НЕ
НАЙДЕНО)

Значение:
Закрывающий знак ”@” не
обнаружен.

Контрмера:
Введите японский или китайский
символ, начинающийся и
заканчивающийся знаками ”@”.

BAD NUMBER OF
CHARACTERS IN ”@--@”
(НЕПРАВИЛЬНОЕ ЧИСЛО
СИМВОЛОВМЕЖДУ ”@--@”)

Значение:
Количество знаков в коде символа
между знаками ”@--@” нечетно.

Контрмера:
Введите верный код символа.

ILLEGAL CHARACTER IN ”@--@”
(НЕДОПУСТИМЫЙ СИМВОЛ
МЕЖДУ ”@--@”)

Значение:
Недопустимый символ в области
между знаками ”@” -- ”@”.

Контрмера:
Введите верный код символа.

BAD NUMBER OF
CHARACTERS FOR 2--BYTE
CODE (НЕДОПУСТИМОЕ
ЧИСЛО СИМВОЛОВ ДЛЯ
2--БАЙТНОГО КОДА)

Значение:
2--байтный код не является кратным 4.

Контрмера:
Введите верные 2--байтовые коды.

ILLEGAL 2--BYTE CODE
(НЕДОПУСТИМЫЙ
2--БАЙТНЫЙ КОД)

Значение:
Недопустимый 2--байтный код.

Контрмера:
Введите верные 2--байтовые коды.

CLOSING CONTROL CODE ”01”
IS NOT FOUND
(ЗАВЕРШАЮЩИЙ КОД
УПРАВЛЕНИЯ ”01” НЕ
НАЙДЕН)

Значение:
Отсутствует завершающий код
управления 01 для закрытия
2--байтного кода.

Контрмера:
Введите завершающий код
управления.01

10.3.4
Сообщения сигналов
тревоги и контрмеры
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Сообщения сигналов
тревоги Значения и контрмеры

CONTROL CODE ”XX” IS
REPEATED (КОД УПРАВЛЕНИЯ
”XX” ПОВТОРЯЕТСЯ)
(XX не уникальный код)

Значение:
Начальный код 02, завершающий код
01 или код умляута 0d повторяются.

Контрмера
Удалите повторяющийся код.

CLOSING ”]” IS NOT FOUND
(ЗАВЕРШАЮЩЕЕ ”]” НЕ
НАЙДЕНО)

Значение:
Контрольные коды ”[”,”]” не парны.

Контрмера
Задайте пару ”[”,”]”.

BAD NUMERICAL DATA
FORMAT (НЕДОПУСТИМЫЙ
ФОРМАТ ЧИСЛОВЫХ
ДАННЫХ)

Значение:
Формат числовых данных
недействителен.

Контрмера
Задайте верные данные.

BAD PMC ADDRESS FOR
NUMERIAL DATA
(НЕДОПУСТИМЫЙ АДРЕС
PMC ДЛЯ ЧИСЛОВЫХ
ДАННЫХ)

Значение:
Адрес числовых данных
недействителен.

Контрмера
Задайте верный адрес для PMC--NB6.
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В данном окне можно проверить системные параметры,
которые влияют на выполнение цепной схемы. Для
отображения данного окна нажмите дисплейную клавишу
[SYSTEM PARAM] (СИСТЕМНЫЕ ПАРАМЕТРЫ) в меню
”разное”. В данном окне доступны следующие операции.

D Отображение окна редактирования системного параметра
[EDIT]

10.4
ОКНО РЕДАКТОРА/
ПРОСМОТРА
СИСТЕМНЫХ
ПАРАМЕТРОВ

10.4.1
Окно просмотра
системных
параметров



10. РАЗЛИЧНЫЕ ДАННЫЕ В ПРОГРАММЕ
ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТИ B--61863RU/15УПРАВЛЕНИЕ PMC--NB6

854

Область отображения
системных параметров

Строка ввода с
клавиатуры

Строка
сообщений

(1)В строке сообщений отображаются системные сообщения,
например, сообщения об ошибках.

(2)В области отображения системных параметров, отобража-
ются такие параметры как тип счетчика, пульт оператораFS0
и соотношение выполнения цепной схемы на уровне1 и
уровне2.

Дисплейные клавиши окна просмотра

Редактирование системных
параметров

[EDIT] Вызов окна редактора системных параметров
Данная клавиша отображает окно редактора системных
параметров. Если функция программатора (Примечание 1)

активирована, то данная клавиша присутствует. Если
активированафункция контроля в режимеонлайн (Примечание 2),
то окно редактора не может быть использовано.

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Для активации функций программатора установите уста--

новку “PROGRAMMERENABLE” (ПРОГРАММАТОРАВТИВИ--

РОВАН)в положение “YES” (ДА) в окне “GENERAL” (ОБЩЕЕ)

в настройках PMC.

2 Для отключения функции контроля в режиме онлайн уста--

новитекак “RS--232C”, таки “F--BUS”вположение “NOTUSE”

(НЕ ИСПОЛЬЗОВАТЬ) в окне “ONLINE” в настройках PMC.

10.4.1.1
Структура окна

10.4.1.2
Операции
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В данном окне может выполняться редактирование системных
параметров. Для того, чтобы отобразить данное окно, нажмите
дисплейную клавишу [EDIT] в окне просмотра системных
параметров. В данном окне доступны следующие операции.

D Установка типа счетчика [BINARY]/[BCD]
(ДВОИЧНЫЙ/ДВОИЧНО-ДЕСЯТИЧНЫЙ)

D Установка параметров для панели операций F0

D Установка скорости выполнения1/2 уровней цепной схемы

D Инициализация каждого из параметров [INIT]

10.4.2
Окно редактора
системных
параметров
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Редактирование области
системных параметров

Строка ввода с
клавиатуры

Строка сообщений

(1)В строке сообщений отображаются системные сообщения,
например, сообщения об ошибках.

(2)В области редактирования системных параметров,
отображаются такие параметры как тип счетчика, пульт
оператора FS0 и соотношение выполнения цепной схемы на
уровне1 и уровне2. Каждый из параметров может быть
изменен.

Дисплейные клавиши окна редактора

COUNTER DATA TYPE : (ТИП ДАННЫХ СЧЕТЧИКА)

FS0 OPERATOR PANEL : (ПУЛЬТ ОПЕРАТОРА)

Другие параметры

(1)COUNTER DATA TYPE
Существует возможность задать будет значение счетчика
двоичным или двоично-десятичным при помощи функцио-
нальной команды CTR. Установите параметр при помощи
дисплейной клавиши [BINARY]/[BCD] или курсора.

ПРИМЕЧАНИЕ
После изменения типа данных счетчика, повторно
задайте значение счетчика.

10.4.2.1
Структура окна

10.4.2.2
Операции
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(2)FS0 OPERATOR PANEL
Существует возможность задать, что подсоединен пульт
оператора Серии 0. При выборе YES (ДА) задайте
фактические адреса DI и DO, подсоединенных к пульту
оператора, адрес ключевого изображения, передаваемого с
пульта оператора, а также адрес индикации светодиода,
которая будет передаваться на пульт оператора.
a. KEY DI ADDRESS
Задайте адрес PMC, представляющий собой первый адрес
внешнего DI, который фактически подсоединен
(X0 - X127).

b. LED DO ADDRESS
Задайте адрес PMC, представляющий собой первый адрес
внешнего DO, который фактически подсоединен
(Y0 - Y127).

c. KEY BIT IMAGE ADDRESS
Задайте адрес PMC, представляющий собой первый адрес
ключевого изображения, на который будет ссылаться
пользовательская программа. Как правило, установите
произвольную область внутреннего реле (R).

d. LED BIT IMAGE ADDRESS
Задайте адрес PMC, представляющий собой первый адрес
ключевого изображения, который будет генерироваться
пользовательской программой. Как правило, установите
произвольную область внутреннего реле (R).

(3)LADDER EXEC RATIO
Задайте соотношение выполнения цепной схемы как для
уровня 1, так и для уровня 2 в данном параметре.
Значение по умолчанию 150 Диапазон установки от 1 до 150

- В случае, если цепная схема уровня 3 не используется,
задайте для параметра максимальное значение (150).

- В случае, если цепная схема уровня 3 используется, то
цепная схема уровня 3 при максимальном значении (150)
может работать не очень хорошо. Задайте данный
параметр так, чтобы уменьшить время выполнения
цепной схемы уровня1 и уровня 2.

Время выполнения цепной схемы уровня1 и уровня2
рассчитывается по следующей формуле.

”Время выполнения цепной схемы уровня1 и уровня2” =

5мсек× “LADDER EXEC”
100

The ladder execution time of level3 is calculated as following
formula.

”Ladder execution time of level3” =
7.5msec - ”Ladder execution time of leve l1 and level 2”.

For example, in case that ”100” is set to the parameter, the ladder
execution time of level1 and levle2 is assigned 5msec in ladder
execution cycle(8msec) and the ladder execution time of level3 is
assigned 2.5msec.





V. FS16i/18i/21i/0i-B
PMC-SA1/SB7
УПРАВЛЕНИЕ
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1 ОПЕРАЦИИВОКНАХ ДЛЯ FS16i/18i/21i/0i-B
PMC-SA1/SB7
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ДляPMC-SA1, удобство работыифункциональность улучшены
следующим образом, по сравнению с Серией 21i-A PMC и
Серией 16i/18i/21i-A управления загрузчиком PMC-SA1.

D Функции редактирования, встроенные в программное
обеспечение управления PMC

D Усиление функций защиты программатора

При нажатии дисплейной клавиши [PMC] в окне системного
меню ЧПУ, возникает главное меню PMC. Далее приводятся
общая информация о дереве окон PMC. Заштрихованная часть
снизу указывает на то, что окно был изменено в Серии
16i/18i/21i/0i-B PMC SA1. Другие окна совпадают с окнами для
PMC-SA1. См. II. Работа PMC (CRT/MDI)” и ”III.
Программатор PMC”.

[PMC] [PMCLAD] LADDER DIAGRAM MONITOR (КОТРОЛЬ ЦЕПНОЙ СХЕМЫ)

[PMCDGN] [TITLE] TITLE DATA (ДАННЫЕ ЗАГОЛОВКА)

[STATUS] SIGNAL STATUS (СОСТОЯНИЕ СИГНАЛА)

[ALARM] ALARM

[TRACE] SIGNAL TRACE (ТРАССИРОВКА СИГНАЛА)

[IOCHK] I/O LINK CONNECTING CHECK (ПРОВЕРКА СОЕДИНЕНИЯ

КАНАЛА СВЯЗИ ВВОДА--ВЫВОДА)

[PMCPRM] [TIMER] TIMER

[COUNTR] COUNTER (СЧЕТЧИК)

[KEEPRL] KEEP RELAY (УДЕРЖИВАЮЩЕЕ РЕЛЕ)

[DATA] [G.DATA] DATA TABLE (ТАБЛИЦА ДАННЫХ)

[SETTING] SETTING (УСТАНОВКА)

[RUN]/[STOP] START AND STOP OF SEQUENCE PROGRAM

(ЗАПУСК И ОСТАНОВ ПРОГРАММЫ

ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТИ)

[EDIT] [TITLE] TITLE DATA EDITOR (РЕДАКТОР ДАННЫХ ЗАГОЛОВКА)

[LADDER] LADDER DIAGRAM EDITOR (РЕДАКТОР ЦЕПНОЙ СХЕМЫ)

[SYMBOL] SYMBOL DATA EDITOR (РЕДАКТОР СИМВОЛЬНЫХ ДАННЫХ)

[MESAGE] MESSAGE DATA EDITOR (РЕДАКТОР ДАННЫХ

СООБЩЕНИЙ)

[MODULE] I/O UNIT ADDRESS SETTING (УСТАНОВКА АДРЕСА БЛОКА

ВВОДА--ВЫВОДА)

[CROSS] CROSS REFERENCE (ПЕРЕКРЕСТНАЯ ССЫЛКА)

[CLEAR] CLEARING SEQUENCE PROGRAM (УДАЛЕНИЕ ПРОГРАММЫ

ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТИ)

[I/O] INPUT AND OUTPUT OF SEQUENCE

PROGRAM AND PMC PARAMETER (ВВОД И ВЫВОД ПРО--

ГРАММЫ ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТИ И ПАРАМЕТРА PMC)

[SYSPRM] SYSTEM PARAMETER (СИСТЕМНЫЙ ПАРАМЕТР)

[MONIT] [ONLINE] ONLINE SETTING (НАСТРОЙКА В РЕЖИМЕ ОНЛАЙН)

1.1
ОПЕРАЦИИ В
ОКНАХ ДЛЯ
PMC-SA1

1.1.1
Структура
дисплейных клавиш
в PMC
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Добавляются следующие системные удерживающие реле.

Элемент Значение PMC-SA1

EDIT ENABLE
(АКТИВИРОВАТЬ

РЕДАКТИРОВАНИЕ)

Позволяет редактировать
программу цепной схемы.

K18.6

ALLOW PMC STOP
(ПОЗВОЛИТЬ
ОСТАНОВ PMC)

Позволяет запускать/
останавливать программу

цепной схемы.

K19.2

Для получения подробной информации см. ”5. ФУНКЦИЯ
УСТАНОВКИ”.

1.1.2
Добавление
системных
удерживающих реле
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Следующие пункты изменены для улучшения работы и
функциональности PMC-SB7.

D Функции редактирования, встроенные в программное
обеспечение управления PMC

D Отображение на японском языке

D Окно контроля/редактирования цепной схемы

D Объединение колебаний сигналов (ANALYS) и трассировки
(TRACE)

D Расширение символьных данных до 16 символов

D Усиление функций защиты программатора

ПРИМЕЧАНИЕ
Японские символы не отображаются для дисплейных
клавишмониторов типа 5+2 (8.4”цветнойЖК--дисплей
и 7.2”монохромныйЖК--дисплей). Японские символы
в данных комментариев отображаются как ”**”.

1.2
ОПЕРАЦИИ В
ОКНАХ ДЛЯ
PMC-SB7
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При нажатии дисплейной клавиши [PMC] в окне системного
меню ЧПУ, возникает главное меню PMC. Далее приводятся
общая информация о дереве окон PMC. Затененные части
указывают на улучшенные окна для PMC-SB7.

[PMC] [PMCLAD] [EDIT] LADDER DIAGRAM MONITOR (КОНТРОЛЬ ЦЕПНОЙ

СХЕМЫ) СМ. ГЛАВУ 6

COLLECTIVE MONITOR FUNCTION (ФУНКЦИЯ ОБЩЕГО

КОНТРОЛЯ) СМ. ГЛАВУ 7

LADDER DIAGRAM EDITOR (РЕДАКТОР ЦЕПНОЙ СХЕМЫ)

СМ. ГЛАВУ 8

[PMCDGN] [TITLE] TITLE DATA (ДАННЫЕ ЗАГОЛОВКА)

[STATUS] SIGNAL STATUS (СОСТОЯНИЕ СИГНАЛА)

[ALARM] ALARM

[TRACE] SIGNAL TRACE (ТРАССИРОВКА СИГНАЛА) СМ. ГЛАВУ 9

[IOCHK] I/O LINK CONNECTING CHECK (ПРОВЕРКА СОЕДИНЕНИЯ

КАНАЛА СВЯЗИ ВВОДА--ВЫВОДА)

[PMCPRM] [TIMER] TIMER

[COUNTR] COUNTER (СЧЕТЧИК)

[KEEPRL] УДЕРЖИВАЮЩЕЕ РЕЛЕ

[DATA] [G.DATA] DATA TABLE (ТАБЛИЦА ДАННЫХ)

[SETTING] SETTING SCREEN (ОКНО НАСТРОЙКИ) СМ. ГЛАВУ 5

[RUN]/[STOP] START AND STOP OF SEQUENCE PROGRAM (ЗАПУСК И

ОСТАНОВ ПРОГРАММЫ ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТИ)

[EDIT] [TITLE] TITLE DATA EDITOR (РЕДАКТОР ДАННЫХ ЗАГОЛОВКА)

[LADDER] LADDER DIAGRAM EDITOR (РЕДАКТОР ЦЕПНОЙ СХЕМЫ)

[SYMBOL] SYMBOL DATA EDITOR (РЕДАКТОР СИМВОЛЬНЫХ ДАННЫХ)

[MESAGE] MESSAGE DATA EDITOR (РЕДАКТОР ДАННЫХ СООБЩЕНИЙ)

[MODULE] I/O UNIT ADDRESS SETTING

(УСТАНОВКА АДРЕСА БЛОКА ВВОДА--ВЫВОДА)

[CROSS] CROSS REFERENCE (ПЕРЕКРЕСТНАЯ ССЫЛКА)

[CLEAR] CLEARING SEQUENCE PROGRAM

(УДАЛЕНИЕ ПРОГРАММЫ ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТИ)

[I/O] INPUT AND OUTPUT OF SEQUENCE

PROGRAM AND PMC PARAMETER (ВВОД И ВЫВОД ПРО--

ГРАММЫ ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТИ И ПАРАМЕТРА PMC)

[SYSPRM] SYSTEM PARAMETER (СИСТЕМНЫЙ ПАРАМЕТР)

[MONIT] [ONLINE] ONLINE SETTING (НАСТРОЙКА В РЕЖИМЕ ОНЛАЙН)

1.2.1
Структура дисплейных
клавиш в PMC
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В окне редактирования/отображения символов/комментариев
может редактироваться до 16 символов. Другие окна могут
отображать и обрабатывать символыв зависимостиот их длины.

Окна

Максимальная
длина

отображенного
символа

Поиск длины Комментарий

Редактирование
символов/
комментариев

16симв. 16симв.

Контроль/
редактирование
цепной схемы

7симв. 16симв. Отображение размером в 16 символов
присутствует в дополнительной
информационной строке

Список программ 6симв. 16симв.

Состояние сигнала 7симв. 16симв.

Перекрестная ссылка 7симв. -- Отображение размером в 16 символов
присутствует в окне задания адреса (тип 1)

Трассировка 7симв. 16симв. Отображение размером в 9 символов
присутствует в окне настроек

Символы, превышающие поле для отображения, опускаются
для любого экрана. Функция поиска производит полное
сравнение всех 16 символов во всех окнах, в которых работает
функция поиска.

Добавляются следующие системные удерживающие реле.

Элемент Значение PMC-SB7

EDIT ENABLE
(АКТИВИРОВАТЬ

РЕДАКТИРОВАНИЕ)

Позволяет редактировать
программу цепной схемы.

K901.6

ALLOW PMC STOP
(ПОЗВОЛИТЬ
ОСТАНОВ PMC)

Позволяет запускать/
останавливать программу
цепной схемы.

K902.2

TRACE START
(ЗАПУСК

ТРАССИРОВКИ)

Автоматически запускает
трассировку после включения
питания

K906.5

Для получения подробной информации см. ”2. ФУНКЦИЯ
УСТАНОВКИ”.

1.2.2
Увеличение размера
для символов

1.2.3
Добавление
системных
удерживающих реле
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2 ФУНКЦИЯ НАСТРОЙКИ
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В PMC-SB7 имеются следующие окна настройки параметров.

D Окно настройки для общих функций (Подробные сведения
см. в разделе V-2.2.)

D Окно настройки для функции многоязычного отображения
сигналов тревоги/сообщений для оператора (подробные
сведения см. в разделе 2.3.)

D Окно настройки для функции избирательного присвоения
каналов связи ввода/вывода (подробные сведения см. в
разделе V-2.4.)

D Окно настройки для функции режима РУЧНОЙ
КОРРЕКЦИИ принудительного ввода/вывода (подробные
сведения см. в разделе II-4.4.1.)

Переключение этих окон настройки производится по
следующей схеме. Любую настройку можно выполнить также в
окне удерживающего реле системы.Окна настроек многоязыч-
ного отображения, избирательного присвоения каналов связи
ввода/вывода и режима РУЧНОЙКОРРЕКЦИИпринудитель-
ного ввода/вывода, а также окно удерживающего реле системы
можно защитить при помощифункции защиты программатора.

Главное меню РМС

Общая настройка

[<]

[PMCPRM]

Окно предупреждения функции
избирательного присвоения
каналов связи ввода/вывода

Функция многоязычного
отображения

[NEXT]
[PREV]

[SETTING]

[NEXT]
[PREV]

Режим РУЧНОЙ КОРРЕКЦИИ
функции принудительного

ввода/вывода

[NEXT]
[PREV]

Функция избирательного присвоения
каналов связи ввода/вывода
EFFECTIVE GROUP SELECTION
(ВЫБОР ДЕЙСТВИТЕЛЬНОЙ ГРУППЫ)

[NEXT]

[PREV]

[YES]

Защита окна

[KEEPRL]

Удерживающее
реле (K0--K99)

Удерживающее
реле (K900--K919)

Page Down

Защита окна

Защита окна

Защита окна

2.1
ПЕРЕКЛЮЧЕНИЕ
ОКОН ДЛЯ
НАСТРОЙКИ
ПАРАМЕТРОВ
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Окно установки для PMC-SB7

D TRACE START (PMC-SB7:K906.5)
MANUAL (0) : Трассировка выполняется при нажатии

дисплейной клавиши [EXEC].
AUTO (1) : Автоматически начинает трассировку после

включения питания.
D EDIT ENABLE (PMC-SB7:K901.6, PMC-SA1:K18.6)

NO (0) : Запрещает редактирование программы последо-
вательности.

YES (1) : Разрешает редактирование программы последова-
тельности.

ПРИМЕЧАНИЕ
Эта настройка влияет на некоторые функции PMC.
См. раздел ”2.6Функция защиты программатора”

D WRITE TO F-ROM (PMC-SB7:K902.0, PMC-SA1:K19.0)
NO (0) : Послередактированияпрограммыпоследовательности

она не записывается во флэш-ПЗУ автоматически.
YES (1) : Послередактированияпрограммыпоследовательности

она записывается во флэш-ПЗУ автоматически.
D RAM WRITE ENABLE (PMC-SB7:K900.4, PMC-SA1:K17.4)

NO (0) : Запрещает вынуждающую функцию.
YES (1) : Разрешает вынуждающую функцию.

ПРИМЕЧАНИЕ
Эта настройка влияет на некоторые функции PMC.
См. раздел ”2.6Функция защиты программатора”

D DATA TBL CNTL SCREEN (PMC-SB7:K900.7, PMC-SA1:K17.7)
YES (0) : Отображает окно управления таблицей данных

параметров РМС.
NO (1) : Не отображает окно управления таблицей данных

параметров РМС.
D HIDE PMC PARAM (PMC-SB7:K902.6, PMC-SA1:K19.6)

NO (0) : Разрешает отображение и вывод параметров PMC.
YES (1) : Запрещает отображение и вывод параметров PMC.

2.2
ОКНО ОБЩЕЙ
НАСТРОЙКИ
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ПРИМЕЧАНИЕ
Эта настройка влияет на некоторые функции PMC.
См. раздел ”2.6Функция защиты программатора”

D PROTECT PMC PARAM (PMC-SB7:K902.7, PMC-SA1:K19.7)
NO (0) : Разрешает изменение и считывание параметров PMC.
YES (1) : Запрещает изменение и считывание параметров PMC.

ПРИМЕЧАНИЕ
Эта настройка влияет на некоторые функции PMC.
См. раздел ”2.6Функция защиты программатора”

D HIDE PMCPROGRAM (PMC-SB7:K900.0, PMC-SA1:K17.0)
NO (0) : Разрешает отображение программы последователь-

ности.
YES (1) : Запрещает отображение программы последователь-

ности.

ПРИМЕЧАНИЕ
Эта настройка влияет на некоторые функции PMC.
См. раздел ”2.6Функция защиты программатора”

D Выбор группы ввода/вывода (PMC-SB7:K906.1)
HIDE (0): Окно функции избирательного присвоения

каналов связи ввода/вывода не отображается.
SHOW (1): Окно функции избирательного присвоения

каналов связи ввода/вывода отображается.
D LADDER START (PMC-SB7:K900.2, PMC-SA1:K17.2)

AUTO (0): Автоматически исполняет программу после-
довательности после включения питания.

MANUAL (1): Исполняет программу последовательности при
нажатии дисплейной клавиши [RUN].

D ALLOW PMC STOP (PMC-SB7:K902.2, PMC-SA1:K19.2)
NO (0): Запрещает операцию выполнения/остановки про-

граммы последовательности
YES (1): Разрешает операцию выполнения/остановки про-

граммы последовательности

ПРИМЕЧАНИЕ
Эта настройка влияет на некоторые функции PMC.
См. раздел ”2.6Функция защиты программатора”

D PROGRAMMER ENABLE
(PMC-SB7:K900.1, PMC-SA1:K17.1)
NO (0): Отключает функцию встроенного программатора.
YES (1): Включает функцию встроенного программатора.

ПРИМЕЧАНИЕ
Эта настройка влияет на некоторые функции PMC.
См. раздел ”2.6Функция защиты программатора”
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MESSAGE SHIFT VALUE
Введите желаемое значение смещения битовой области
запроса отображения сообщения.
Можноввести значение от 0 до 1999.Исходноеотображаемое
значение - 0.
Введенные данные сохраняются даже после отключения
питания.

MESSAGE SHIFT START ADDRESS
Введите битовый адрес начала смещения в битовой области
запроса отображения сообщения.
Можно ввести действительный диапазон адреса A.Исходное
значение - A0.0.
Введенные данные сохраняются даже после выключения
питания.

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Данные, введенные для АДРЕСА НАЧАЛА СМЕЩЕНИЯ

СООБЩЕНИЯ, действительны только, если указано
ЗНАЧЕНИЕ СМЕЩЕНИЯ сообщения, отличное от 0.

2 Если K906.4=1, настройка в удерживающем реле, для
функции многоязычного отображения сигналов
тревоги/сообщений для оператора действительно
K916--K919. В этом случае в окне указана настройка,
сделанная в K916--K919. Более того, настройка,
сделанная в этом окне, записывается в
удерживающем реле. (ЗНАЧЕНИЕ СМЕЩЕНИЯ
записывается в K918--K919, АДРЕС НАЧАЛА
записывается в K916--K917.)

2.3
ОКНО НАСТРОЙКИ
ФУНКЦИИ
МНОГОЯЗЫЧНОГО
ОТОБРАЖЕНИЯ
СИГНАЛОВ
ТРЕВОГИ/
СООБЩЕНИЙ ДЛЯ
ОПЕРАТОРА
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Это окно предупреждения отображается для привлечения
внимания оператора, когда он хочет перейти в окно параметров
настройки для функции избирательного присвоения каналов
связи ввода/вывода.

Окно предупреждения параметров настройки для функции
избирательного присвоения каналов связи ввода/вывода

[YES] : Эта дисплейная клавиша переключает в окно преду-
преждения параметров настройки для функции
избирательного присвоения каналов связи
ввода/вывода.

[PREV] : Эта дисплейная клавиша переключает в предыдущее
окно параметров настройки.

[NEXT] : Эта дисплейная клавиша переключает в следующее
окно параметров настройки.

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ
При неосторожном изменении этого параметра
настройки данные присвоения каналов ввода/вывода
могут не соответствовать устройствам ввода/вывода,
и при включении питания возможны неожиданные
неисправности станка. Таким образом, необходимо,
чтобы оператор, использующий эту функцию, был
специалистом, хорошо понимающим программу
последовательности и принципы работы PMC.
Разработчику станка также настоятельно рекомен--
дуется защищать эту настройку от неосторожного
использования обычными операторами после
установки станка на заводе.

2.4
ОКНО
ПРЕДУПРЕЖДЕНИЯ
ПАРАМЕТРОВ
НАСТРОЙКИ ДЛЯ
ФУНКЦИИ
ИЗБИРАТЕЛЬНОГО
ПРИСВОЕНИЯ
КАНАЛОВ СВЯЗИ
ВВОДА/ВЫВОДА
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Вы можете задать группу опционального устройства
ввода/вывода, соединенного с каждым станком.

Окно параметров настройки для функции избирательного
присвоения каналов связи ввода/вывода

EFFECTIVE GROUP SLECTION (канал 1: K910-K911, канал2:
K912-K913)
Вы можете выбрать действительную группу ввода/вывода и
данные присвоения каналов связи ввода/вывода.
1 : Группа ввода/вывода действительна.
0 : Группа ввода/вывода недействительна.

Отметка ”*” означает, что группа задана как основная часть
посредством параметра ”BASIC GROUP COUNT” (ЧИСЛО
ОСНОВНЫХ ГРУПП) в окне системных параметров. В таких
частях задавать значение нельзя.

2.5
ОКНО
ПАРАМЕТРОВ
НАСТРОЙКИ ДЛЯ
ФУНКЦИИ
ИЗБИРАТЕЛЬНОГО
ПРИСВОЕНИЯ
КАНАЛОВ СВЯЗИ
ВВОДА/ВЫВОДА
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ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
В этом разделе содержится важная информация для
разработчиков прикладной системы, управляемой
PMC.Неправильнореализованноеприложениеможет
увеличить вероятность дефектов в системе
безопасности. При использовании и реализации
функций, в особенности -- описанных в данном
разделе, настоятельно необходимы тщательные
проверки и анализ.

В системе PMC имеются различные встроенные функции
программатора, такие как редактирование, диагностика и
отладка, помогающие при программировании и отладке
программы последовательности. Для использования этих
функций, которые могут даже вывести из строя механизм
безопасности, реализуемый программой последовательности,
необходимо, чтобы оператор, использующий эти функции, был
экспертом, полностью понимающим программу
последовательности и принцип работы PMC. Разработчику
станка также настоятельно рекомендуется защищать эти
функции от неосторожного использования обычными
операторами после установки станкана заводе.Более того, если
эти функции необходимо частично использовать на месте
окончательной установки для какой-либо цели, например, для
технического обслуживания или регулировки, разработчик
станка должен реализовывать любые средства, активирующие
эти функции, после принудительного перевода станка в
безопасныйрежимилиставить визвестность оператораистрого
следовать надлежащей процедуре для обеспечения
безопасности.

Параметры настройки, описанные в данном разделе,
предоставлены для того, чтобы позволять разработчику станка
надлежащим образом программировать последовательность
илиуправлятьпараметрамидлясозданиянеобходимыхусловий,
при которых оператору разрешается безопасно использовать
функции программатора PMC посредством исключения
неосторожных действий, могущих привести к ”остановке
цепной схемы”, ”изменению программы последовательности”
или ”изменению выжных данных настройки”.

Эти параметры можно задать в окне настроек или в некоторых
системных удерживающих реле (:PMC-SB7: от K900 до 919,
PMC-SA1: от K17 до 19).

2.6
ФУНКЦИЯ ЗАЩИТЫ
ПРОГРАММАТОРА
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Если установить ”PROGRAMMER ENABLE ” (активировать
программатор) на ”YES” (да), следующие функции подклю-
чаются в супервизорном режиме.

- Окно редактирования цепной схемы
- Окно редактирования данных заголовка
- Окно редактирования данных символов/комментариев
- Окно редактирования данных сообщений
- Окно настройки адреса блока ввода/вывода
- Окно перекрестных ссылок
- Сброс программы последовательности
- Сброс параметров PMC
- Пуск/остановка цепной схемы
- Вынуждающая функция
- Функция ручной коррекции*1
- Функция настройкимногоязычного отображения сообщений
- Окно ввода/вывода
- Окно системных параметров
- Окно настройки онлайн-режима
- Окно настройки для функции выбора данных присвоения
каналов связи ввода/вывода

- Окно настройки для удерживающих реле K900 и далее
- Ввод/вывод программы последовательности или приложения
на языке C

- Ввод/вывод параметров PMC
- Сохранение программы последовательности или приложения
на языке C во флэш-ПЗУ

ПРИМЕЧАНИЕ
Для функции ручной коррекции требуется также
настройка ”OVERRIDE ENABLE” (разрешить ручную
коррекцию) в параметрах настройки.

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
Установите в данной настройке ”NO” (нет) (0) перед
отправкой станка. Если в этой настройке останется
”YES” (да) (1), то по ошибке оператора возможна
остановка исполнения программы цепной схемы.
Если вы хотите защитить эту настройку, создайте
последовательность, которая всегда записывает 0 в
этот бит посредством вашей цепной схемы. Либо
настройте управление станком таким образом, чтобы
в случае остановки цепной схемы выполнялся при--
нудительный переход в безопасное состояние пос--
редством программы последовательности с исполь--
зованием метода, описанного в разделе ”3.3.1 (7)”.

2.6.1
PROGRAMMER
ENABLE
(АКТИВИРОВАТЬ
ПРОГРАММАТОР)
(PMC-SB7: K900.1,
PMC-SA1: K17.1)
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Если вы установите в настройке ”HIDE PMC PROGRAM”
(скрыть программу PMC) значение ”YES” (да), будут
отключены следующие функции отображения программы
последовательности.

- Окно мониторинга цепной схемы
- Окно редактирования цепной схемы
- Окно редактирования данных заголовка
- Окно редактирования данных сообщений
- Окно настройки адреса блока ввода/вывода
- Окно перекрестных ссылок
- Сброс программы последовательности
- Сброс параметров PMC
- Окно системных параметров
- Вывод программы последовательности или приложения на
языке C

ПРИМЕЧАНИЕ
Даже если в этом параметре установлено ”YES” (да),
эти функции не будут скрыты, за исключением окна
мониторинга/редактирования цепной схемы, если в
настройке ”PROGRAMMER ENABLE” (активировать
программатор) установлено ”YES” (да).

2.6.2
HIDE PMC PROGRAM
(СКРЫТЬ
ПРОГРАММУ PMC)
(PMC-SB7: K900.0,
PMC-SA1: K17.0)
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Если установить ”EDIT ENABLE” (активировать редактиро-
вание) на ”YES” (да), подключаются следующие функции,
позволяющие редактировать программу.

- Окно редактирования цепной схемы *1
- Окно редактирования данных заголовка*1
- Окно редактирования данных символов/комментариев *1*2
- Окно редактирования данных сообщений*1*2
- Окно настройки адреса блока ввода/вывода*1*2
- Окно перекрестных ссылок*1
- Сброс программы последовательности*1*2
- Сброс параметров PMC *1*2
- Функция настройкимногоязычного отображения сообщений
- Окно системных параметров *1
- Окно настройки для удерживающих реле K900 и далее
- Ввод программы последовательности или приложения на
языке C *2

- Сохранение программы последовательности или приложения
на языке C во флэш-ПЗУ

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Даже если в этом параметре установлено ”YES” (да),

эти функции отображения программы не будут
действовать, если в параметре ”HIDE PMCPROGRAM”
(скрыть программу PMC) установлено ”YES” (да).

2 Для этих окон с остановкой программы цепной схемы
необходима описанная ниже настройка ”ALLOW PMC
STOP” (разрешить остановку PMC).

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
Установите в данной настройке ”NO” (нет) (0) перед
отправкойстанка,есливыхотите запретитьоператору
редактирование программы. Если вы хотите защитить
эту настройку, создайте последовательность, которая
всегда записывает 0 в этот бит посредством вашей
цепной схемы.

2.6.3
EDIT ENABLE
(АКТИВИРОВАТЬ
РЕДАКТИРОВАНИЕ)
(PMC-SB7: K901.6,
PMC-SA1: K18.6)



2.ФУНКЦИЯ НАСТРОЙКИ B--61863RU/15FS16i/18i/21i/0i--B PMC--SA1/SB7 УПРАВЛЕНИЕ

878

Если в настройке ”HIDE PMC PARAM” (скрыть параметры
PMC) выбрано ”YES” (да), тоследующиефункции,касающиеся
параметров PMC, защищены.

- Невозможно отображение окон Timer (таймер), Counter
(счетчик), Keep Relay (удерживающее реле) и Data Table
(таблица данных).

- Невозможен вывод параметров PMC в окне ввода/вывода
PMC.

ПРИМЕЧАНИЕ
Для вывода параметров PMC из окна ввода/вывода
как в серии 16i/18i/21i--A необходимы следующие
операции. Чтобы создать возможность такого вывода
данных, можно использовать следующие два метода.
D Если программа последовательности выполняется

(состояние RUN) (обычно этот метод следует
использовать, когда станок работает.)
i) Переключить ЧУ в режим редактирования EDIT.
ii) Защита параметров снимается; так что стано--

вится возможным вывод данных.
D Если программу последовательности можно оста--

новить (состояние STOP), например, во время ее
отладки.
i) Остановить программу последовательности.
ii) Защита параметров снимается; так что стано--

вится возможным вывод данных.

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ
Если программа последовательности остановлена во
время работы станка, он может повести себя
непредсказуемо. Перед остановкой программы
последовательности убедитесь, что вблизи станка не
находятся люди, и инструмент не может столкнуться с
заготовкой или со станком. При неправильной работе
очень высок риск гибели или тяжелых травм
пользователя. Также вероятно повреждение
инструмента, заготовки, и/или станка.

2.6.4
HIDE PMC PARAM
(СКРЫТЬ
ПАРАМЕТРЫ PMC)
(PMC-SB7: K902.6,
PMC-SA1: K19.6)
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Если в настройке ”PROTECT PMC PARAM” (защитить
параметры PMC) выбрано ”YES” (да) или K902.7/K19.7 = 1, то
следующие функции для параметров PMC защищены.

- Невозможно изменение окон Timer (таймер), Counter
(счетчик), Keep Relay (удерживающее реле) и Data Table
(таблица данных).

- Невозможен вводпараметровPMC в окне ввода/выводаPMC.

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Для изменения данных во всех окнах параметров PMC как в серии 16i/18i/21i--A

необходимы следующие операции. Чтобы создать возможность такого ввода данных,
можно использовать следующие два метода.
D Если программа последовательности выполняется (состояние RUN) (обычно этот

метод следует использовать, когда станок работает.)
i) Переключите ЧУ в режимMDI или в используйте аварийный останов.
ii) Установитедля “PWE”а окненастройки ЧУ значение 1 (см. следующую таблицу).
iii) Или установите сигнал защиты программы (KEY4) на 1 (только если

используются счетчики или таблицы данных).
iv) Защита параметров снимается; ввод данных для них делается возможен

(см. следующую таблицу).

v) После ввода данных для параметров верните значение ”PWE” или сигнал KEY4 в
исходное состояние.

D Если программу последовательности можно остановить (состояние STOP),
например, во время ее отладки.
i) Остановить программу последовательности.
ii) Защита параметров снимается; для них возможен ввод данных.

2 Для ввода параметров PMC из окна ввода/вывода как в серии 16i/18i/21i--A
необходимы следующие операции. Чтобы создать возможность такого ввода данных,
можно использовать следующие два метода.
D Если программа последовательности выполняется (состояние RUN) (обычно этот

метод следует использовать, когда станок работает.)
i) Используйте аварийный останов ЧУ.
ii) Установите ”PWE” в окне настройки ЧУ на 1.
iii) Защита параметров снимается; для них возможен ввод данных.
iv) После ввода данных для параметров верните значение ”PWE”в исходное

состояние.
D Если программу последовательности можно остановить (состояние STOP),

например, во время ее отладки.
i) Остановить программу последовательности.
ii) Защита параметров снимается; для них возможен ввод данных.

PWE КЛАВИША4

ТАЙМЕР f

СЧЕТЧИК f f Альтернатива

УДЕРЖИВАЮЩЕЕ РЕЛЕ f

ТАБЛИЦА ДАННЫХ f f Альтернатива

2.6.5
PROTECT PMC
PARAM (ЗАЩИТИТЬ
ПАРАМЕТРЫ PMC)
(PMC-SB7: K902.7,
PMC-SA1: K19.7)
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ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ
Если программа последовательности остановлена во
время работы станка, он может повести себя
непредсказуемо. Перед остановкой программы
последовательности убедитесь, что вблизи станка не
находятся люди, и инструмент не может столкнуться с
заготовкой или со станком. При неправильной работе
очень высок риск гибели или тяжелых травм
пользователя. Также вероятно повреждение
инструмента, заготовки, и/или станка.

Если вы установите в настройке ”ALLOW PMC STOP”
(разрешить остановPMC) значение ”YES” (да), будут включены
следующие функции, требующие останова/пуска программы
цепной схемы. *1

- Окно редактирования данных символов/комментариев *2

- Окно редактирования данных сообщений*2

- Окно настройки адреса блока ввода/вывода*2

- Сброс программы последовательности*2

- Сброс параметров PMC *2

- Пуск/останов цепной схемы
- Окно системных параметров *2

- Ввод программы последовательности или приложения на
языке C *2

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Даже если в этом параметре установлено ”YES” (да), эти

функции отображения программыне будут действовать,

если в параметре ”HIDE PMC PROGRAM” (скрыть

программу PMC) установлено ”YES” (да).

2 Для перечисленных окон редактирования необходима

настройка ”EDIT ENABLE” (разрешить редактиро--вание).

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
Установите в данной настройке ”NO” (нет) (0) перед

отправкойстанка.Есливэтойнастройкеостанется ”YES”
(да) (1), то по ошибке оператора возможна остановка

исполнения программы цепной схемы. Если вы хотите
защитить эту настройку, создайте последовательность,

которая всегда записывает 0 в этот бит посредством

вашей цепной схемы. Либо настройте управление
станком таким образом, чтобы в случае остановки

цепной схемы выполнялся прину-- дительный переход в

безопасное состояние пос-- редством программы
последовательности с исполь-- зованием метода,

описанного в разделе ”3.3.1 (7)”.

2.6.6
ALLOW PMC STOP
(РАЗРЕШИТЬ
ОСТАНОВ PMC)
(PMC-SB7: K902.2,
PMC-SA1: K19.2)
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Если вы установите в параметре ”RAM WRITE ENABLE”
(активировать запись в ОЗУ) значение ”YES” (да), будут
включены как вынуждающая функция, так и функция ручной
коррекции.

ПРИМЕЧАНИЕ
Для функции ручной коррекции требуется также
настройка ”OVERRIDE ENABLE” (разрешить ручную
коррекцию) в параметрах настройки.

Если вы установите в параметре ”DATA TBL CNTL SCREEN”
(окно управления таблицей данных) значение ”NO” (нет), то
окно управления таблицей данных не будет отображаться.

Если вы установите в параметре ”IO GROUP SELECTION ”
(выбор группы ввода/вывода) значение ”SHOW” (показывать),
будет активировано окно настройки для функции избиратель-
ного присвоения каналов связи ввода/вывода.

Окно ввода/вывода PMC отображается всегда, независимо от
текущего состояния функции защиты программатора.
Однако следующие функции доступны в сответствии с
состоянием параметров настройки.

Операции

Индивидуальная защита функций
Использование всех функций защиты

программатора

Операции
Связанная
настройка

Разрешить
операцию

Запретить
операцию

Связанная
настройка

Разрешить
операцию

Запретить
операцию

ВВОД ЦЕПНОЙ
СХЕМЫ

K901.6/K18.6
K902.2/K19.2

Оба
параметра 1

Один из
них 1

ВЫВОД ЦЕПНОЙ
СХЕМЫ
(FDCAS,M--CARD)

K900.0/K17.0
Установить

на 0
Установить

на 1 K900.1/
K17.1

(Предосте
Установить

на 1
Установить

на 0
ВВОД ПАРАМЕТРОВ
PMC *1

K902.7/K19.7
Установить

на 0
Установить

на 1

(Предосте--
режение 2)

на 1 на 0

ВЫВОД ПАРАМЕТРОВ
PMC *2

K902.6/K19.6
Установить

на 0
Установить

на 1

2.6.7
RAM WRITE ENABLE
(АКТИВИРОВАТЬ
ЗАПИСЬ В ОЗУ)
(PMC-SB7: K900.4,
PMC-SA1: K17.4)

2.6.8
DATA TBL CNTL SCREEN
(ОКНО УПРАВЛЕНИЯ
ТАБЛИЦЕЙ ДАННЫХ)
(PMC-SB7: K900.7,
PMC-SA1: K17.7)

2.6.9
IO GROUP SELECTION
(ВЫБОР ГРУППЫ
ВВОДА/ВЫВОДА)
(K906.1)

2.6.10
Окно защиты функций
ввода/вывода
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ПРИМЕЧАНИЕ
1 Для ввода параметров PMC переведите ЧУ в

состояние “аварийного останова” и задайте “PWE” в
окне настройки ЧУ.

2 Для вывода параметров PMC установите режим EDIT.

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
1 При разрешении операции ввода/вывода на месте

окончательной установки рекомендуется устанав--
ливать настройки защиты по отдельности, чтобы
разрешить только необходимые операции.

2 Не рекомендуется использовать функцию програм--
матора (K900.1/K17.1) для активации функций
ввода/вывода, так как активация этого параметра
включает также функцию останова и редактирования
цепной схемы. Этот параметр следует использовать
только при отладке цепной схемы.

Следующие функции выполнимы безусловно.

DELETE Удаляет файл FDCAS иM--CARD

LIST Отображает перечень FDCAS иM--CARD

FORMAT ИнициализацияM--CARD

D Пример настройки, запрещающей редактирование и
ввод/вывод цепной схемы и разрешающей ввод/вывод
параметров PMC.

Настройка
удерживающего реле

Настройка окна настройки Значение

K900.0/K17.0=1 HIDE PMC PROGRAM (скрыть
программу PMC) на ”YES”

Запрещает отображение и вывод цепной схемы

K900.1/K17.1=0 PROGRAMMER ENABLE (включить
программатор) на ”NO”

Отключает функцию программатора

K901.6/K18.6=0 EDIT ENABLE (разрешить
редактирование) на ”NO”

Запрещает редактирование

K902.2/K19.2=0 ALLOW PMC STOP (разрешить
останов ) на ”NO”

Запрещает пуск/останов PMC

K902.6/K19.6=0 HIDE PMC PARAM (скрыть
параметры PMC) на ”NO”

Разрешает отображение и вывод параметров
PMC.

K902.7/K19.7=0 PROTECT PMC PARAM (защита
параметров PMC) на ”NO”

Разрешает изменение и ввод параметров PMC.
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i) Если вы хотите полностью запретить оператору доступ к
программе последовательности;

D PROGRAMMER ENABLE (активировать программатор)
(PMC-SB7: K900.1, PMC-SA1: K17.1) ”NO”

D HIDE PMC PROGRAM (скрыть программу PMC)
(PMC-SB7: K900.0, PMC-SA1: K17.0) ”YES”

D EDIT ENABLE (активировать редактирование)
(PMC-SB7: K901.6, PMC-SA1: K18.6) ”NO”

D ALLOW PMC STOP (разрешить останов PMC)
(PMC-SB7: K902.2, PMC-SA1: K19.2) ”NO”

ii) Если вы хотите разрешить оператору только мониторинг
программы последовательности;
D PROGRAMMER ENABLE (активировать программатор)

(PMC-SB7: K900.1, PMC-SA1: K17.1) ”NO”
D HIDE PMC PROGRAM (скрыть программу PMC)

(PMC-SB7: K900.0, PMC-SA1: K17.0) ”NO”
D EDIT ENABLE (активировать редактирование)

(PMC-SB7: K901.6, PMC-SA1: K18.6) ”NO”
D ALLOW PMC STOP (разрешить останов PMC)

(PMC-SB7:K 902.2, PMC-SA1: K19.2) ”NO”

ПРИМЕЧАНИЕ
Пожалуйста,используйтефункциюпароляпрограммы
последовательности для конкретного оператора. См.
Руководство по эксплуатации FANUC LADDER--III
B--66234EN, ”5.4 ЗАЩИТА ПРОГРАММ ЦЕПНОЙ
СХЕМЫ ПАРОЛЕМ”

iii) Если вы хотите разрешить оператору мониторинг и
редактирование программы последовательности;
D PROGRAMMER ENABLE (активировать программатор)

(PMC-SB7: K900.1, PMC-SA1: K17.1) ”NO”
D HIDE PMC PROGRAM (скрыть программу PMC)

(PMC-SB7: K900.0, PMC-SA1: K17.0) ”NO”
D EDIT ENABLE (активировать редактирование)

(PMC-SB7: K901.6, PMC-SA1: K18.6) ”YES”
D ALLOW PMC STOP (разрешить останов PMC)

(PMC-SB7: K902.2, PMC-SA1: K19.2) ”NO”

ПРИМЕЧАНИЕ
Пожалуйста,используйтефункциюпароляпрограммы
последовательности для конкретного оператора. См.
Руководство по эксплуатации FANUC LADDER--III
B--66234EN, ”5.4 ЗАЩИТА ПРОГРАММ ЦЕПНОЙ
СХЕМЫ ПАРОЛЕМ”

iv)Если вы хотите разрешить оператору мониторинг и
редактирование программы последовательности, для
которого требуется останов цепной схемы;

2.7
ПРИМЕР
НАСТРОЙКИ
ПАРАМЕТРОВ
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D PROGRAMMER ENABLE (активировать программатор)
(PMC-SB7: K900.1, PMC-SA1: K17.1) ”NO”

D HIDE PMC PROGRAM (скрыть программу PMC)
(PMC-SB7: K900.0, PMC-SA1: K17.0) ”NO”

D EDIT ENABLE (активировать редактирование)
(PMC-SB7: K901.6, PMC-SA1: K18.6) ”YES”

D ALLOW PMC STOP (разрешить останов PMC)
(PMC-SB7: K902.2, PMC-SA1: K19.2) ”YES”

ПРИМЕЧАНИЕ
Пожалуйста,используйтефункциюпароляпрограммы
последовательности для конкретного оператора. См.
Руководство по эксплуатации FANUC LADDER--III
B--66234EN, ”5.4 ЗАЩИТА ПРОГРАММ ЦЕПНОЙ
СХЕМЫ ПАРОЛЕМ”

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ
Если программа последовательности остановлена во
время работы станка, он может повести себя
непредсказуемо. Перед остановкой программы
последовательности убедитесь, что вблизи станка не
находятся люди, и инструмент не может столкнуться с
заготовкой или со станком. При неправильной работе
очень высок риск гибели или тяжелых травм
пользователя. Также вероятно повреждение
инструмента, заготовки, и/или станка.

v) Случай, когда оператор, знающий станок и
последовательность цепной схемы, использует все функции
программатора PMC;

D PROGRAMMER ENABLE (активировать программатор)
(PMC-SB7: K900.1, PMC-SA1: K17.1) ”YES”

D HIDE PMC PROGRAM (скрыть программу PMC)
(PMC-SB7: K900.0, PMC-SA1: K17.0) ”NO”

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ
Если программа последовательности остановлена во
время работы станка, он может повести себя
непредсказуемо. Перед остановкой программы
последовательности убедитесь, что вблизи станка не
находятся люди, и инструмент не может столкнуться с
заготовкой или со станком. При неправильной работе
очень высок риск гибели или тяжелых травм
пользователя. Также вероятно повреждение
инструмента, заготовки, и/или станка.
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#7

DTBLDSPK17
или
K900

#6 #5

TRCSTAT

#4

MEMINP

#3 #2

AUTORUN

#1

PRGRAM

#0

LADMASK

#7 DTBLDSP 0 : Окно управления таблицей данных параметров РМС
отображается.

1 : Окно управления таблицей данных параметров РМС не
отображается.

#5 TRCSTAT 0 : Запускает функцию трассировки при нажатии дисплейной
клавиши исполнения.

1 : Запускает функцию трассировки автоматически при
включении питания.

: Этот флажок используется в PMC-SA1.

#4 MEMINP 0 : Вынуждающая функция и функция ручной коррекции-
отключены.

1 : Вынуждающая функция и функция ручной коррекции-
активированы.

#2 AUTORUN 0 : Программа последовательности автоматически запускается
при включении питания.

1 : Программа последовательности запускается при нажатии
дисплейной клавиши [RUN].

#1 PRGRAM 0 : Функция встроенного программатора не действует.
(Кроме того, не отображается меню программатора).

1 : Функция встроенного программатора действует.
(Меню программатора отображается).

#0 LADMASK 0 : Функции с отображением программы последовательности
включены.

1 : Функции с отображением программы последовательности
отключены.

#7

IGNDINTK18
или
K901

#6

EDITLAD

#5

CHKPRTY

#4

CALCPRTY

#3

TRNSRAM

#2

TRGSTAT

#1

DBGSTAT

#0

IGNKEY

#7 IGNDINT 0 : Система выполняет инициализацию ЖК-дисплея при
переключении экрана в окно PMCMDI.

1 : Система не выполняет инициализацию ЖК-дисплея при
переключении экрана в окно PMCMDI.

: Этотфлажок действует при использованиипрограммы PMC
на языкеC.Этотфлажок используется для указания, должна
ли система инициализировать ЖК-дисплей при переклю-
чении в окно PMCMDI. Если флажок выставлен, то
программа PMC на языке C должна выполнить
инициализацию ЖК-дисплея.

2.8
УДЕРЖИВАЮЩИЕ РЕЛЕ,
ИСПОЛЬЗОВАННЫЕ В
СИСТЕМЕ
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#6 EDITLAD 0 : Редактирование программы последовательности
запрещено.

1 : Редактированиепрограммыпоследовательностиразрешено.

#5 CHKPRTY 0 : Системное ПЗУ, программное ПЗУ/ОЗУ проверяются на
наличие ошибок четности.

1 : СистемноеПЗУ, программноеПЗУ/ОЗУ не проверяются на
наличие ошибок четности.

#4 CALCPRTY 0 : Функция встроенного программатора вычисляет четность
ОЗУ.

1 : Функция встроенного программатора не вычисляет
четность ОЗУ.

#3 TRNSRAM 0 : Программа цепной схемы не отправляется автоматически в
резервное ОЗУ после завершения редактирования в режиме
онлайн.

1 : Программа цепной схемы автоматически отправляется в
резервное ОЗУ после завершения редактирования в режиме
онлайн.

#2 TRGSTAT 0 : Функция остановки запуска не активируется автоматически
при включении питания.

1 : Функция остановки запуска активируется автоматически
при включении питания.

#1 DBGSTAT 0 : Функция отладки языка С не запускает автоматическую
обработку разрывов при включении питания.

1 : Функция отладки языка С запускает автоматическую
обработку разрывов при включении питания.

: Этотфлажок действует при использованиипрограммы PMC
на языке C.

#0 IGNKEY 0 : Функциональные клавиши активированы для программы
пользователя в окне PMCMDI.

1 : Функциональные клавиши отключены для программы
пользователя в окне PMCMDI.

: Этотфлажок действует при использованиипрограммы PMC
на языке C. Если этот флажок установлен на 1, то из окна
PMCMDI нельзя переключиться в окно ЧПУ при помощи
функциональных клавиш. Необходимо подготовить
программу, которая всегда устанавливает этот флажок на 0,
или которая переключает из окна PMCMDI в окно ЧПУ.

#7

PTCTPRMK19
или
K902

#6

HIDEPRM

#5 #4 #3 #2

ALWSTP

#1

C-REJECT

#0

FROM-WRT

#7 PTCTPRM 0 : Изменение параметров РМС и ввод параметров РМС с
внешнего устройства разрешены.

1 : Изменение параметров РМС и ввод параметров РМС с
внешнего устройства отключены.

#6 HIDEPRM 0 : Отображение параметров РМС и вывод параметров РМС на
внешнее устройство разрешены.

1 : Отображение параметров РМС и вывод параметров РМС на
внешнее устройство запрещены.
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#2 ALWSTP 0 : Операция выполнения/остановки программы последо-
вательности отключена.

1 : Операция выполнения/остановки программы последо-
вательности разрешена.

#1 C-REJECT 0 : Система активирует программу PMC на языке С.
1 : Система не активирует программу PMC на языке C.

#0 FROM-WRT 0 : Программа последовательности не записывается автомати-
чески во флэш-ПЗУ после редактирования.

1 : Программа последовательности автоматически записы-
вается во флэш-ПЗУ после редактирования.

#7

K906

#6 #5

TRCSTAT

#4

MSHIFTKENBL

#3

NOEOUTPUT

#2

IOCHK

#1

IOSELSCN

#0

OVRRIDE

#5 TRCSTAT 0 : Запускает функцию трассировки при нажатии дисплейной
клавиши исполнения.

1 : Запускает функцию трассировки автоматически при
включении питания.

: Этот флажок используется в PMC-SB7.

#4 MSHIFTKENBL 0 : Настройка функции многоязычного отображения сигналов
тревоги/сообщений для оператора в удерживающем реле
отключена.

1 : Настройка функции многоязычного отображения сигналов
тревоги/сообщений для оператора в удерживающем реле
разрешена.

: Этот флажок используется в PMC-SB7.

ПРИМЕЧАНИЕ
Если этот бит включен, то настройка в окне настройки
функции многоязычного отображения сигналов
тревоги/сообщений для оператора переписывается
значением K916--K919.
Пожалуйста, перед тем, как включить бит, установите
K916--K919.

#3 NOEOUTPUT 0 : При выводе параметра PMC в окне ввода/вывода выводится
содержание адреса E.

1 : При выводе параметра PMC в окне ввода/вывода
содержание адреса не выводится E.

: Этот флажок используется в PMC-SB7.

#2 IOCHK 0 : Функция проверки соединения по каналу связи
ввода/вывода включена.

(Предостережение2)1 : Функция проверки соединения по каналу связи
ввода/вывода отключена.

: Этот флажок используется в PMC-SB7.

#1 IOSELSCN 0 : Окно настройки для функции избирательного присвоения
каналов связи ввода/вывода отключено.

1 : Окно настройки для функции избирательного присвоения
каналов связи ввода/вывода включено.

: Этот флажок используется в PMC-SB7.
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#0 OVRRIDE 0 : Функция ручной коррекции отключена.
1 : Функция ручной коррекции включена.

: Этот флажок используется в PMC-SB7.

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
1 Обязательноустановитевсе неиспользуемыеобласти

на 0.
2 Если при подключении устройств ввода/вывода

имеется серьезное нарушение, например, отказ
устройств ввода/вывода, отказ соединения устройств
ввода/вывода и изменение настройки устройств
ввода/вывода в результате неосторожной операции,
есть вероятность, что станок не будет работать
нормально. Если включена эта функция, то можно
проконтролировать нарушения работы устройств
ввода/вывода при включенном питании.
Рекомендуется установить исходное значение этой
настройки (0) для упрощения поиска неисправностей
устройств ввода/вывода.

K916--
K917

message shift start address (адрес начала сдвига сообщения)

Задайте битовое смещение отA0.0 для начального адреса сдвига
сообщения. Битовое смещение Ax.y можно рассчитать по
формуле x×8+y.

например) A0.0 → 0×8+0 = 0
A249.7→ 249×8 + 7 = 1999

: Эта область действительна, если K906.4=1.

K918--
K919

message shift value (величину сдвига сообщения)

Задайте величину сдвига сообщения.

: Эта область действительна, если K906.4=1.

ПРИМЕЧАНИЕ
Эти настройки недействительны, если значение не
лежит в диапазоне адреса A.
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3 МОНИТОРИНГ ДИАГРАММЫЦЕПНОЙСХЕМЫ
(PMC-SB7)

При нажатии дисплейной клавиши [PMCLAD] выполняется
динамическое отображение программы последовательности. В
окне можно наблюдать за работой программы ЦЕПНОЙ
СХЕМЫ.
Окно Редактирование диаграммы ЦЕПНОЙ СХЕМЫ
позволяет изменять диаграмму ЦЕПНОЙ СХЕМЫ, добавляя
реле и функциональные команды и изменяя действие
диаграммы ЦЕПНОЙСХЕМЫ.
Функция Мониторинг/Редактирование диаграммы ЦЕПНОЙ
СХЕМЫ состоит из следующих окон.
a) Окно Мониторинг диаграммы ЦЕПНОЙСХЕМЫ
Отображает диаграмму ЦЕПНОЙ СХЕМЫ и текущее
состояние реле и пр.

b) Окно Коллективный мониторинг
Отображает только выбранную диаграмму цепной схемы и
текущее состояние реле и пр.

c) Окно Редактирование диаграммы ЦЕПНОЙСХЕМЫ
Редактирует диаграмму ЦЕПНОЙСХЕМЫ по цепи.

d) Окно Редактирование цепи
Редактирует структуру цепи в диаграмме ЦЕПНОЙСХЕМЫ

e) Окно Просмотр данных функциональных команд PMC
Показывает содержимое таблицы данных функциональной
команды.

f) Окно Редактирование данных функциональных команд
PMC
Редактирует содержимое таблицы данных функциональной
команды.

g) Окно Просмотр списка программ
Выбирает подпрограмму для отображения в окне
Мониторинг диаграммы ЦЕПНОЙСХЕМЫ.

h) Окно Редактирование списка программ
Редактирует диаграмму ЦЕПНОЙСХЕМЫ в подпрограмме.
Также выбирает подпрограмму для отображения в окне
Редактирование диаграммы ЦЕПНОЙСХЕМЫ.

i) Окно Мониторниг пошаговой последовательности
Отображает диаграмму пошаговой последовательности и
текущее состояние шага, передачи и пр.

j) Окно Просмотр списка подпрограмм
Выбирает подпрограмму для использования в пошаговой
последовательности.

ПРИМЕЧАНИЕ
Вы можете скрыть дисплейную клавишу [PMCLAD] в
Главномменю PMC путем установки реле K900.0 на 1.
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Эти окна можно вызвать, как описано ниже.

Главное меню РМС

[PMCLAD][<]

[EDIT][<]

Диаграмма
цепной схемы

Окно
Редактирование

Список программ

Окно
Редактирование

[LIST]

[ZOOM], [<]

Окно
Редактирование

цепи

[CREATE], [MODIFY][<]

Редактирование
Функция

Мониторинг

Функция

ПРИМЕЧАНИЕ 11

Диаграмма
цепной схемы

Окно мониторинга

Список программ
Окно просмотра

Окно коллектив--
ного

мониторинга

[SWITCH]

[SWITCH]

[ZOOM][LIST][ZOOM][LIST]

[LIST]

[ZOOM]

[ZOOM]

[BACK]

Пошаговая после--
довательность

Окно мониторинга

Pис . 3 Связь окон мониторинга и редактирования

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Принажатиидисплейной клавиши [PMCLAD] отображается то из оконМониторингдиаграммы

цепной схемы, Коллективный мониторинг, Мониторинг пошаговой последовательности и
Просмотр списка программ, которое выводилось последним. При нажатии дисплейной
клавиши [PMCLAD] в первый раз после включения питания ЧПУ отображается окно Просмотр
списка программ.Изменение программы цепной схемы посредством функции ввода/вывода
также приводит к появлению окна Просмотр списка программ при следующем нажатии
дисплейной клавиши [PMCLAD]. Подробности см. в ”окно Просмотр списка программ”.

2 Дисплейная клавиша [EDIT] в окне Мониторинг диаграммы цепной схемы появляется только,
когда активирована функция Программатор. Для активации функции Программатор устано--
вите ”PROGRAMMER ENABLE” (активировать программатор) на ”YES” (да) в окне GENERAL
(общие)настроек PMC или установите реле K900.1 на 1. Либо установие ”EDIT ENABLE”
(активировать редактирование) на ”YES” (да) или установите K901.6 на 1. Когда активна
функция Онлайн--мониторинг, вы не можете вызвать окно Редактировние диаграммы цепной
схемы. Для использования функции Редактировние диаграммы цепной схемы вы должны
отключить функцию онлайн--мониторинга в ”RS--232C” и ”F--BUS” в окне ”PARAMETERS FOR
ONLINEMONITOR” (параметры онлайн--мониторинга): выберите ”NOTUSE” (не использовать).

3 См. ”VI.ФУНКЦИЯПОШАГОВОЙПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТИ” вчасти ”7.РАБОТА (PMC--SB7)”для
окна Мониторинг пошаговой последовательности на рисунке.
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В окне Мониторинг диаграммы ЦЕПНОЙ СХЕМЫ
отображается состояние включения/выключения контактов и
обмоток, и содержание адреса, заданного для параметра
функциональных команд.
Нажмите дисплейную клавишу [PMCLAD] в главном меню
PMC для вызова окна диаграммы цепной схемы. В этом окне
можно использовать следующую операцию, включая
”Функцию принудительного ввода/вывода (Принудительный
режим)”, с помощью которойможно принудительно присвоить
новое состояние или значение реле или параметрам адреса
функциональных команд.

D Переключение отображения подпрограмм [LIST]

D Поиск адресов или др. [SEARCH]

D Отображение таблицы данных функциональных команд
[TABLE]

D Переход к окну Редактировние диаграммы цепной схемы
[EDIT]

D Вызов окна коллективного мониторинга
[SWITCH]

D Функция принудительного ввода/вывода (Принудительный
режим) ”номер” + клавиша INPUT

3.1
ОКНО
МОНИТОРИНГ
ДИАГРАММЫ
ЦЕПНОЙ СХЕМЫ
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Титульная информация(ПРИМЕЧАНИЯ) Текущее положение

Область диаграммы цепной схемы

Строка дополнительной информацииСтрока сообщения

Текущая подпрограмма

Строка ввода с клавиатуры

Диапазон поиска

(a) Структура окна
1 Титульная информация (ПРИМЕЧАНИЯ) программы
цепной схемы, текущая подпрограмма и информация о
текущемположениивыведеннойсхемыотображаютсянад
диаграммой цепной схемы.
При выборе подпрограммы для отображения справа от
самой верхней строчки указывается диапазон функции
поиска в виде ”LOCAL” или ”GLOBAL”. В случае
”LOCAL” диапазон функции поиска ограничен текущей
подпрограммой. С другой стороны в случае ”GLOBAL”
функция поиска производит поиск по всей программе
цепных схем, и автоматически переключает текущую
подпрограмму в соответствии с результатом поиска.

2 В строке дополнительной информации внизу окна
отображается следующая информация адреса, на который
указывает курсор.
D Номер цепи, на которую указывает курсор
D Адрес, его символ и информация комментария
D Текущее значение

3 В строке сообщений в зависимости от ситуации будут
отображаться сообщения об ошибках или сообщения
запросов.

4 В области отображения диаграммы цепной схемы, реле
могут отображаться однимиз следующих образов: 9на 8, 9
на 9, 8на6, 9на 6, 8на5и 9на5 (число реле по горизонтали
на число реле по вертикали). Подробные сведения см. в
разделе ”Настройка окна.”

3.1.1
Структура окон
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5 Справа в окне отображается масштабная схема. Эта схема
указывает текущую позицию отображения по отношению
ко всей программе цепной схемы.

(b)Диаграмма цепной схемы
1 Цепи, ширина которых превосходит ширину окна,
отображаются в виде ”Непрерывной цепи” с использо-
ванием значков непрерывности (”>A1>”). Эти же значки
непрерывности означают их соединение друг с другом.

(c)Мониторинг
1 Контакты и обмотки отображаются с использованием
разных цветов в соответствии с состоянием сигнала.
Состояние потока мощности не отображается.

2 Содержание параметров адреса функциональных команд
не отображается при настройке по умолчанию. В
расширенном формате функциональной команды вы
можете увидеть содержание параметров. Подробные
сведения см. в разделе ”Настройка окна.”

(d)Отображение символов и комментариев
1 Надкаждымконтактомилиобмоткой отображается адрес.
В случае адреса с присвоенным символом вы можете
задать отображение символа вместо адреса. Вы можете
также задать отображение символа в цвете. Подробные
сведения см. в разделе ”Настройка окна.”

2 Если для адреса или контакта задан комментарий, то он
отображается под контактом. Вы можете задать формат
отображения комментария. Вы можете также задать
отображение комментария в цвете. Подробные сведения
см. в разделе ”Настройка окна.”

3 Если комментарий задан для адреса обмотки, то он
отображается вправомполеокнав режимезаворачивания.
Вы можете задать использование этой области для
отображения реле вместо комментария (для увеличения
числареле,отображаемого в ряду).Выможете такжезадать
отображение комментария в цвете. Подробные сведения
см. в разделе ”Настройка окна.”
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Настройки окна

Перейти в
начало/конец Поиск адреса или цепи

Поиск следующего

Диапазон

переключения

Дисплейные клавиши окна Мониторинг диаграммы цепной схемы на PMC--SB7

Поиск обмоткизаписиДисплейные
клавиши поиска

Основные дисплейные клавиши ЦЕПНОЙ СХЕМЫ
Окно Мониторинг диаграммы

Список программ

Отображение таблицы данных

Редактирование диаграммы
цепной схемы

Поиск
предыдущего

Функция коллективного мониторинга

Выбрать

Поиск функциональной
команды

(a)Работа с дисплейными клавишами

1 [LIST] или [BACK ]
[LIST] отображается, если программа ЦЕПНОЙСХЕМЫ
выбрана и отображена из окна Просмотр списка про-
грамм. [BACK] отображается, если программа ЦЕПНОЙ
СХЕМЫ выбрана и отображена из окна Мониторинг
пошаговой последовательности. Отображение переклю-
чается в окно Просмотр списка программ.

[LIST] : ПереходиткокнуПросмотрспискапрограмм.В
окне Просмотр списка программ можно
изменить подпрограмму, отображенную в окне
Мониторинг диаграммы цепной схемы.

[BACK] : Переходит к окну Мониторинг пошаговой
последовательности

2 [SEARCH]Поиск и переход
Изменениедисплейныхклавишна ”Дисплейныеклавиши
поиска”. Для возврата к ”Основным дисплейным клави-
шам” используйте клавишу возврата [<]. В ”Дисплейные
клавиши поиска” входят следующие клавиши:
D [TOPBTM]Переход в начало/конец
Выполняет переход в начало программы ЦЕПНОЙ
СХЕМЫ. Если начало уже отображено, выполняется
переход в конец.

D [SEARCH]Поиск адреса/цепи
Выполняет поиск адреса PMC или сети по предыдущей
строке. Вы можете задать как битовый, так и байтовый
адрес. Если введены цифры, то они рассматриваются
какномер,иокноперескакиваеткцепис этимномером
цепи. Если введена строка, состоящая не из цифр, то
строкасначаларассматривается каксимволдлянекоего
адреса PMC. Если строка совпадает с символом, то вы-
полняетсяпоиск адреса,которыйозначает этотсимвол.

3.1.2
Операции
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Если ни один символ не соответствует строке, то
следующим этапом строка рассматривается как адрес
PMC. Если строка указывает правильный адрес PMC, то
выполняется поиск этого адреса.
Если курсор скрыт, то цепь, имеющая указанный номер
цепиилисодержащая указанныйадрес, будетотображена
вверху окна. Если курсор отображен, то он перемещается
к реле или параметру, чтобы непосредственно отобразить
найденный адрес.

D [W-SRCH]Поиск обмотки записи
Ищет обмотки записи с адресом, содержащимвведенную
строку. Любые контакты с этим адресом игнорируются.

D [F-SRCH]Поиск функциональной команды
Ищет функциональные команды по номеру SUB или
мнемоническму имени, например, ”TMR” или ”END2”.

D [PICKUP] Добавление цепной схемы в окно
коллективного мониторинга
Цепная схема, выполняющая контроль, добавляется в
окно коллективного мониторинга.

D [PREV]Поиск предыдущего
Повторяет поиск того же элемента позади (выше).

D [NEXT]Поиск следующего
Повторяет поиск того же элемента впереди (ниже).

D [GLOBAL] / [LOCAL]Изменение диапазона поиска
Изменяет диапазон поиска между GLOBAL и LOCAL;
GOBAL означает всю программу, а LOCAL - внутри
отображеннойподпрограммы.Текущийдиапазонпоиска
указан справа в информационной строке вверху окна.

3 [TABLE] Переход к окну Просмотр таблицы данных
функциональных команд
Переходит к окну Просмотр таблицы данных функцио-
нальныхкоманддляизучение содержимого таблицыданных
функциональных команд, такого какCOD (SUB 7) иCODB
(SUB 27), которые сами содержат таблицу данных. Эта дис-
плейная клавиша появляется только, когда курсор помещен
на функциональную команду, имеющую таблицу данных.

4 [EDIT] Переход к окну Редактировние диаграммы цепной
схемы
Переходит к окну Редактировние диаграммы цепной схемы.
Эта дисплейная клавиша появляется только, когда акти-
вирована функция Программатор1. Активация функции
Онлайн-мониторинг2 отключает эту дисплейную клавишу.

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Чтобы активировать функцию Программатор, перейдите в

окно GENERAL (общие) Настроек PMC и выберите ”YES”
(да) в пункте ”PROGRAMMER ENABLE” (активировать
программатор).

2 Чтобы отключитьфункциюОнлайн--мониторинг,перейдите
в окно ONLINE (онлайн) Настроек PMC и выберите ”NOT
USE” (не использовать) в настройках ”RS--232C” и ”F--BUS”
(если отобразится).
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5 [SWITCH] Вызов окна коллективного мониторинга
Отображениеокнапереключаетсяна окноКоллективного
мониторинга.

6 [SETTING]Настройки окна
Переходит к окну настроек для окна Мониторинг
диаграммы цепной схемы. В этом окне вы можете
изменять различные настройки для окна Мониторинг
диаграммы цепной схемы.Используйте клавишу возврата
[<] для возврата к окну Мониторинг диаграммы цепной
схемы.Подробные сведения см. в разделе ”Настройки для
окна Мониторинг диаграммы цепной схемы”.

7 [<] Вызов главного меню PMC
Отображение окна переключается в главное меню PMC.

(b)Другие операции
1 Клавиши перемещения курсора, клавиши перехода по
страницам
При скрытом курсоре вы можете перемещать диаграмму в
окне при помощи клавиш перемещения курсора вверх и
вниз и клавиш перехода по страницам.
Функции клавиш перемещения курсора, когда курсор не

отображается

↑

PAGE

← →

PAGE
↓

↓ Поиск вниз

Поиск вверх
Прокрутка

↑

Приотображенномкурсоре выможете перемещать курсор
посредством клавиш перемещения курсора и клавиш
смены страницы. Если курсор помещен на какое-либо
реле или какой-либо параметр адреса функциональной
команды, то информация об адресе отображается под
курсором в ”строке дополнительной информации”.

2 ”число” + клавиша INPUT
Если курсор отображен, вы можете принудительно
присвоить значение адресу, указанному курсором,
посредством ввода нового значение в виде ”число” +
клавиша INPUT. В этом окне функция принудительного
ввода/вывода ограничена только принудительным
режимом. Эта функция принудительного ввода/вывода
просит вас подтвердить намерение перед тем, как вступает
в действие. Если подтверждено, что вы действительно
хотите изменить значение посредством этой функции, вы
можете снова изменить значение того же реле или
параметра без дальнейшего подтверждения.Однако после
того, как вы переместите курсор или используете другие
функции, при повторном использовании функции
принудительного ввода/вывода опять последует запрос.
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ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ
1 Вы должны быть особенно внимательны при

использовании функции принудительного ввода/
вывода для измнения состояния сигналов.
Неправильное использование функции принудитель--
ного ввода/вывода может привести неожиданной
реакции станка. Вы должны проследить, чтобы при
использовании этой функции рядом со станком не
было людей.

2 Однако, когда выиспользуете принудительныйрежим
функции принудительного ввода/вывода для измене--
ния статуса сигнала, сигнал может казаться
недоступным для функции принудительного ввода/
вывода, так как программа ЦЕПНОЙ СХЕМЫ или
устройство ввода/вывода повторно записывает
значение сигнала. В этом случае, даже, если сигнал
кажется неизмененным, в действительности онможет
измениться на очень короткое время. Вы должны
проявлять осторожность в отношении реакции станка
на такие изменения сигнала.

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Функция принудительного ввода/вывода активирована,

еслинастройка ”RAMWRITEENABLE” (разрешитьзапись
в RAM) установлена на ”YES” (да) в окне GENERAL
(общие)НастроекPMC. Если установлено ”NO” (нет), то
нажатие клавиши INPUT будет игнорироваться.

2 Параметры функциональных команд таймера, TMR,
TMRB и TMRC, имеющие специальный формат
мониторинга, не поддерживаются функцией прину--
дительного ввода/вывода.

(c)Примечания для функции Поиск

1 Строка, после которой нажато [SEARCH], сначала
рассматривается как символ. В случае, если символ ”D0”
присвоен битовому адресу ”R0.0”, операция ”D0” +
[SEARCH] будет искать битовый адрес ”R0.0”, вместо
байтового адреса ”D0”.3

2 Дляпоискасимвола, состоящего толькоиз цифр,который
обычно рассматривается как номер цепи, вы можете ис-
пользовать пробел впереди, чтобы явно задать строку как
символ. Например, в то время, как команда ”123” +
[SEARCH] будет выполнять поиск 123 цепи от начала
ЦЕПНОЙСХЕМЫ, команда ”_123”+ [SEARCH] (”_”оз-
начает пробел) будет искать адрес, содержащий символ
”123”.
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3 Если установлен диапазон поиска GLOBAL, и объект най-
ден вне отображаемой подпрограммы, то окно автома-
тически переключится на подпрограмму, в которой нахо-
дится найденный объект. Например, при поиске в режиме
GLOBAL номера цепи, не содержащегося в текущей под-
программе, в окне, отображающем цепь, появится подпро-
грамма, содержа-щая цепь с указанным номером цепи.

(d)Сокращения

1 Клавишиперемещениякурсора вправо/влево, следующие
за какой-либо строкой, означаютпоиск вперед/назад.Для
этойоперациипоискавыможетеиспользоватьследующие
строки:

D Цифры для номера цепи

D ”1” - начало, ”0” - конец

D ”S” + цифры, для функциональных команд

D Другая строка для символа или битового/байтового
адреса

D Стоящий впереди пробел всегда означает, что строка
будет рассматриваться как символ или адрес.

Пример: ”_123”+[SEARCH] (”_” означает пробел)
запускает поиск символа ”123” вместо 123-ей цепи.

2 Если курсор скрыт, то клавиши перемещения курсора
влево/вправо без строки работают так же, как дисплейные
клавиши [PREV]/[NEXT].

3 Ввод строки, за которым следует нажатие дисплейной
клавиши [SEARCH] в ”Основных дисплейных клавишах
PMCLAD”, непосредственно запускает поиск. В этом
случае дисплейная клавиша [SEARCH] действует так же,
как правая клавиша перемещения курсора.

4 Дисплейнаяклавиша [SEARCH]в ”Дисплейныхклавишах
поиска” без строки выполняет поиск адреса или
функциональной команды, на которые указывает курсор,
вперед.Если курсор скрытилине указывает нина реле,ни
на функциональную команду, то эта работа просто
повторяет последний успешный поиск вперед, так же как
дисплейная клавиша [NEXT].

5 Дисплейная клавиша [W-SRCH] без строки выполняет
поиск вперед обмотки записи того же адреса, что у
указанного курсором реле. Если курсор скрыт или не
указывает на реле, то эта операция выполняет поиск
обмотки записи битового адреса, для которого был
выполнен последний успешный поиск. Если последний
поиск выполнялся не по битовому адресу, то для
определения того, по какому битовому адресу будет
выполняться поиск обмотки записи, используется
последняя введенная строка поиска.
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6 Дисплейная клавиша [F-SRCH] без строки выполняет
поиск вперед такой же функциональной команды, как
указываемая курсором. Если курсор скрыт или не
указывает на функциональную команду, то эта операция
выполняет поиск функциональной команды, для которой
был выполнен последний успешный поиск. Если
последний поиск выполнялся не по функциональной
команде, то для определения того, по какой функцио-
нальной команде будет выполняться поиск, используется
последняя введенная строка поиска.

7 Нажатие дисплейной клавиши [LIST] после строки,
указывающей подпрограмму, переключает подпрограмму
в окне Мониторинг диаграммы цепной схемы. Примеры
строк для указания подпрограммы:
L1 Уровень 1
”P10”, ”10” Подпрограмма ”P10”
”0” (ноль), ”G” Вся программа ЦЕПНОЙ СХЕМЫ

(Global)

(a)Пункты настройки
Настройка окна Мониторинг диаграммы цепной схемы
содержит следующие пункты настройки:

D ADDRESS NOTATION
Определяет, используется отображение битовых и
байтовых адресов в диаграмме ЦЕПНОЙСХЕМЫ в виде
соответствующих символов или самих адресов.

SYMBOL
Адреса, имеющие символы, отображаются в виде
символов. Адреса, не имеющие символов, отобра-
жаются в виде самих адресов.

ADDRESS (по умолчанию)
Все адреса отображаются в виде самих адресов, даже
если имеют символ.

3.1.3
Настройка окна
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D FUNCTION STYLE
Изменение формы функциональных команд. Имеются
следующие три возможности. Режим ”COMPACT” не
годится для отображения текущих значений параметров
адресов или функциональных инструкций.

COMPACT
Занимает меньше места на диаграмме. Текущие
значения адресных параметров не отображаются.

WIDE (по умолчанию)
Увеличивает поле по горизонтали, выделяя
пространство для мониторинга текущих значений
параметров адреса. Поле становится шире, чем в
режиме COMPACT.

TALL
Увеличивает поле по вертикали, выделяя пространство
для мониторинга текущих значенийпараметров адреса.
Поле становится выше, чем в режиме COMPACT.
Стили отображения функциональных команд

CMPACT
SUB 4 R0110

DEC 0

ACT

WIDE
SUB 4 R0110 = 00

DEC 0

ACT

TALL
SUB 4 R0110

DEC = 00

0

ACT

Отображение текущих значений параметров адреса
изменяет формат в соответствии с каждым параметром.
См. подробности в таблице ”Формат отображения для
параметров”.
При помещении курсора на параметр адреса, его текущее
значение отображается в строке дополнительной
информации как в двоичном, так и в двоично-десятичном
формате (или двоично-шестнадцатеричном).

D SHOW COMMENT OF CONTACT
Изменяет формат комментария, отображаемого под
каждым контактом.
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NONE
Не отображает комментарий под каждым контактом. В
этом режиме, за счет места для комментария в окне
можно отобразить больше контактов (8 на 9 или 9 на 9
(числоконтактов в рядуначисло контактов в столбце)).

1 LINE
Отображает под каждым контактом комментарий в 1
строке из 15 знаков половиннойширины (в 1 строке из
7 знаков японской азбуки).Ширина каждого контакта
и число контактов, которые можно отобразить в окне,
различны в зависимости от числа знаков в каждом
комментарии. Число контактов, которые можно
отобразить в окне, составляет от 4 на 6 до 9 на 6 (число
контактов в ряду на число контактов в столбце).

2 LINE (по умолчанию)
Отображает под каждым контактом комментарий в 2
строках из 15 знаков половинной ширины (в 2 строках
из 7 знаков японского алфавита). Ширина каждого
контакта, число строк в каждом комментарии и число
контактов, которые можно отобразить в окне,
различны в зависимости от числа знаков в каждрм
комментарии. Число контактов, которые можно
отобразить в окне, составляет от 4 на 5 до 9 на 5 (число
контактов в ряду на число контактов в столбце).

Форматы отображения комментариев

7 символов половинного размера
(3 символа японской азбуки)

15 символов половинного размера
(7 символов японской азбуки)

2 строки по 15 символов половинного
размера (2 строки по 7 символов
японской азбуки)

D SHOW COMMENT OF COIL
Определяет, показывать или нет комментарии обмоток.

YES (по умолчанию)
Для отображения комментариев обмоток выделяется
правое поле на 14 знаков. Вы можете указать

NO
Вместо отображения комментариев обмоток правое
поле используется для увеличения диаграммы на одно
реле.Приэтой опциисправа в окне отображается также
панель позиции окна.
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Настройка показа комментария обмотки”

Да Не
т

D SHOW CURSOR
Определяет, отображать ли курсор.

YES (по умолчанию)
Курсор отображается. Клавиши перемещения курсора
служат для перемещения курсора. Если курсор
помещен на битовый или байтовый адрес, то инфор-
мация адреса отображается в ”Строке дополнительной
информации”. При выполнении поиска с отображен-
ным курсором он перемещается непосредственно на
найденный объект. Эта опция рекомендуется для
операции поиск в программе ЦЕПНОЙ СХЕМЫ,
содержащей много больших цепей.

NO
Курсор не отображается. Клавиши перемещения
курсора вверх/вниз служат для непосредственной
прокруткисодержимого окна.Привыполнениипоиска
со скрытымкурсоромцепь, содержащая объектпоиска,
появляется вверху окна.

D DIAGRAM APPEARANCE SETTING
Указывает,какотображается диаграммацепнойсхемы.Вы
можете указатьцвета строк,реле, символов,комментариев
ипараметровфункциональныхкоманд, входящих в состав
диаграммы цепной схемы. С правой стороны приводится
примет отображения на мониторе символа, разомкнутого
контакта, замкнутого контакта, параметра функцио-
нальной команды и комментария. Отображение этого
примера изменяется в сответствии с настройкой.
Цвета: вы можете задать цвет отображения для каждого из
пяти типов компонентов диаграммы цепной схемы.

ADDRESS COLOR
Задает цвет символов и адресов. Введите номер либо
увеличьте или уменьшите номер при помощи клавиш
со стрелками ”вправо” и ”влево”. Вы можете задать
один из 14 номеров от 0 до 13.

DIAGRAM COLOR
Задаетцвет всейдиаграммыцепнойсхемы.Задайтецвет
таким же образом, как для цвета символа.
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ACTIVE RELAY COLOR
Задает цвет реле во включенном состоянии. Цвет реле
в выключенном состоянии совпадает с цветом
диаграммы цепной схемы. Задайте цвет таким же
образом, как для цвета символа.

PARAMETER COLOR
Задает цвет отображения на мониторе параметров
функциональных команд. Отображение на мониторе
появляется только, если выбранная форма отобра-
женияфункциональных командне ”Compact”. Задайте
цвет таким же образом, как для цвета символа.

COMMENT COLOR
Задает цвет комментариев. Задайте цвет таким же
образом, как для цвета символа.

D SUBPROGRAM NET NUMBER
Определяет, отсчитывается ли номер цепи как ”LOCAL”
(локальный), начиная с начала текущей подпрограмма,
или как ”GLOBAL” (глобальный), начиная с начала всей
программы. Эта настройка влияет также на вид номера
цепи при поиске цепей по номеру.

LOCAL
Нумерация цепей начинается с 1 в начале текущей
подпрограммы. Номер цепи определяется только в
пределах текущей подпрограммы.Данные номера цепи
в правой верхней части окна отображаются в формате
”диапазонотображения/цепивподпрограммеЦЕПИ”.

GLOBAL (по умолчанию)
Нумерация цепей начинается с 1 в начале 1 уровня
программы.Номер цепи определяется так же, как и для
всейпрограммы.Данныеномерацепивправойверхней
части окна отображаются в формате ”диапазон
отображения / диапазон подпрограммы ЦЕПИ”.

Определение номера цепи

Текущая
подпрограмма

1
2
3

1
|
19
1

Текущая
подпрограмма

1
2
3
|
48
49
50

51
|
69
70
|
98

LOCAL GLOBAL
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D WRAP SEARCH ENABLED
Разрешает переход процесса поиска от направления
”начало-конец” к направлению ”конец-начало” для
продолжения поиска.

YES (по умолчанию)
При достижении конца поиск вниз будет продолжен с
начала ЦЕПНОЙ СХЕМЫ. Поиск вверх также будет
продолжен с конца при достижении начала.

NO
Процесс поиска считается неуспешным при дости-
жении начала или конца, и в строке сообщений
выдается сообщение об ошибке.

Поиск с автоматическим переходом

[NEXT][PREV] [NEXT][PREV]

Да Нет

Не найдено

Не найдено

(b)Дисплейные клавиши
В окне настроек мониторинга диаграммы цепной схемы
имеются дисплейные клавишиопцийи следующиеклавиши:

D [INIT] Установить все настройки в исходное состояние
Для всех настроек выставляются значения по умолчанию.
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В следующей таблице приведены всеформаты мониторинга для
каждого параметра каждой функциональной команды.

ПРИМЕЧАНИЕ
1 ”Переменная” в поле ”Формат мониторинга” означает,

чтоэтот параметризменяет свойразмервсоответствии
с другим параметром. Подробные сведения см. в
описаниях для каждой функциональной команды.

2 Функциональная команда с пометкой ”*” имеет
таблицу данных.

Ном. Имя Параметр Формат-
мониторинга

Ном. Имя Параметр Формат-
мониторинга

1 END1 -- -- 18 XMOV 1 константа

2 END2 -- -- 2 4--значн. BCD

3 TMR 1 специальный 3 4--значн. BCD
4 DEC 1 2--значн. BCD 4 4--значн. BCD

2 константа 19 ADD 1 константа

5 CTR 1 специальный 2 4--значн. BCD
6 ROT 1 константа 3 4--значн. BCD

2 4--значн. BCD 4 4--значн. BCD

3 4--значн. BCD 20 SUB 1 константа

4 4--значн. BCD 2 4--значн. BCD
7 COD * 1 константа 3 4--значн. BCD

2 2--значн. BCD 4 4--значн. BCD

3 4--значн. BCD 21 MUL 1 константа
8 MOVE 1 константа 2 4--значн. BCD

2 константа 3 4--значн. BCD

3 2--значн. HEX 4 4--значн. BCD

4 2--значн. HEX 22 DIV 1 константа

9 COM 1 константа 2 4--значн. BCD

10 JMP 1 константа 3 4--значн. BCD

11 PARI 1 1--байтовый бинарный 4 4--значн. BCD
14 DCNV 1 Без мониторинга 23 NUME 1 константа

2 Без мониторинга 2 4--значн. BCD
15 COMP 1 константа 24 TMRB 1 специальный

2 4--значн. BCD 2 константа

3 4--значн. BCD 25 DECB 1 константа
16 COIN 1 константа 2 бинарная переменная

2 4--значн. BCD 3 константа

3 4--значн. BCD 4 2--значн. HEX
17 DSCH 1 константа 26 ROTB 1 константа

2 4--значн. BCD 2 бинарная переменная

3 4--значн. BCD 3 бинарная переменная

4 4--значн. BCD 4 бинарная переменная

5 бинарная переменная

3.1.4
Формат
отображения
параметров
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Ном. Имя Пара-
метр

Формат-
мониторинга

Ном. Имя Пара-
метр

Формат-
мониторинга

27 CODB * 1 константа 40 NUMEB 1 константа

2 константа 2 константа

3 1--байтовый бинарный 3 бинарная переменная

4 бинарная переменная 41 DISPB* 1 константа

28 MOVOR 1 2--значн. HEX 42 EXIN* 1 8--значн. HEX

2 2--значн. HEX 43 MOVB 1 1--байтовый бинарный

3 2--значн. HEX 2 1--байтовый бинарный

29 COME -- -- 44 MOVW 1 2--байтовый бинарный

30 JMPE -- -- 2 2--байтовый бинарный

31 DCNVB 1 константа 45 MOVN 1 константа

2 Без мониторинга 2 4--байтовый бинарный

3 Без мониторинга 3 4--байтовый бинарный

32 COMPB 1 константа 47 MOVD 1 4--байтовый бинарный

2 Константа или
б

2 4--байтовый бинарный
бинарная переменная 48 END3 -- --

3 бинарная переменная 51 WINDR 1 2--байтовый бинарный

33 SFT 1 4--значн. HEX 52 WINDW 1 2--байтовый бинарный

34 DSCHB 1 константа 53 AXCTL 1 константа

2 бинарная переменная 2 8--значн. HEX

3 бинарная переменная 54 TMRC 1 константа

4 бинарная переменная 2 специальный

5 бинарная переменная 3 специальный

35 XMOVB 1 константа 55 CTRC 1 2--байтовый бинарный

2 бинарная переменная 2 2--байтовый бинарный

3 бинарная переменная 56 CTRB 1 константа

4 бинарная переменная 2 специальный

5 бинарная переменная 58 DIFD 1 константа

36 ADDB 1 константа 59 EOR 1 константа

2 бинарная переменная 2 переменная HEX

3 Константа или
бинарная переменная

3 Константа или
переменнаяHEX

4 бинарная переменная 4 переменная HEX

37 SUBB 1 константа 60 и 1 константа

2 бинарная переменная 2 переменная HEX

3 Константа или
бинарная переменная

3 Константа или
переменнаяHEX

4 бинарная переменная 4 переменная HEX

38 MULB 1 константа 61 OR 1 константа

2 бинарная переменная 2 переменная HEX

3 Константа или
бинарная переменная

3 Константа или
переменнаяHEX

4 бинарная переменная 4 переменная HEX

39 DIVB 1 константа 62 NOT 1 константа

2 бинарная переменная 2 переменная HEX

3 Константа или
б

3 переменная HEX
бинарная переменная 64 END -- --

4 бинарная переменная 65 CALL 1 Без мониторинга
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Ном. Имя Пара-
метр

Формат-
мониторинга

66 CALLU 1 Без мониторинга

68 JMPB 1 Без мониторинга

69 LBL 1 Без мониторинга

70 NOP 1 константа

71 SP 1 Без мониторинга

72 SPE -- --

73 JMPC 1 Без мониторинга

Функциональные команды Специального формата
мониторинга

TMR Отображает в формате ”Текущий/заданный” посекундно

CTR
Отображает в формате ”Текущий/заданный” в коде BCD или в двоичном коде в сответствии с
настройкой типа счетчика в программе ЦЕПНОЙ СХЕМЫ.

TMRB
Отображает текущее значение посекундно (Заданное значение отображается по
миллисекундам)

2--й параметр отображает заданное значение, а 3--й параметр показывает текущее значение
показаний мониторинга.
Формат этих двух показаний мониторинга изменяется в сответствии с 1--м параметром
следующим образом:

1ый параметр Точность Формат отображения

0 8 мс посекундно

1 48 мс посекундно

TMRC 2 1 секунда чч:мм:сс

3 10 секунд чч:мм:сс

4 1 минута чч:мм:сс

5 1 мс посекундно

6 10 мс посекундно

7 100 мс посекундно

CTR Отображает значение настроек в двоичном формате.
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Окно Просмотр таблицы данных функциональных команд
показывает содержание таблицы данных, имеющейся для
некоторых функциональных команд.
Чтобы попасть в это окно, нажмите в окне мониторинга
диаграммы цепной схемы дисплейную клавишу [TABLE],
которая отображается, когда курсор указывает на следующие
функциональные команды, имеющие таблицы данных.

D Функциональная команда COD (SUB7)

D Функциональная команда CODB (SUB27)

В этом окне возможны следующие операции.

D Поиск по номеру таблицы данных. [NO.SRCH]

D Поиск по значениям данных. [V.SRCH]

D Изменение цифр отображенных данных. [BCD2],[BCD4]

(Эти дисплейные клавиши активны только в окне
просмотра таблицы данных функциональных команд
функциональной команды COD.)

Окно просмотра таблицы данных функциональных команд
функциональной команды COD

3.2
ОКНО ПРОСМОТР
ТАБЛИЦЫДАННЫХ
ФУНКЦИОНАЛЬНЫХ
КОМАНД
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Имя функциональной
команды Номер данных Тип данных

Строка ввода с клавиатурыСтрока сообщения

Область таблицы
данных

Длина данных

1 Имя функциональной команды, номер таблицы данных,
длины данных и типы данных отображаются над таблицей
данных.

2 В строке сообщений в зависимости от ситуации будут
отображаться сообщения об ошибках или сообщения
запросов.

3 В случае функциональной командыCOD, в области таблицы
данных может отображаться 6 строк и 14 столбцов данных.
В случае функциональной команды CODB, в области
таблицы данных может отображаться 4 строки и 14 столбцов
данных.

3.2.1
Структура окон
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Поиск по номеру
таблицы данных

Отображение
знаков BCD4

Отображение
BCD2

Дисплейные клавиши окна просмотра таблицы данных функциональных команд
функциональной команды COD.

Поиск по
значению
данных

Дисплейные клавиши окна просмотра таблицы данных функциональных команд
функциональной команды CODB.

Поиск по номеру
таблицы данных Поиск по

значению данных

1 [NO.SRCH]Поиск по номеру таблицы данных
Выполняет поиск указанного номера таблицы данных.
Затем курсор переходит к данным с указанным номером.
При выполнении любой операции курсор исчезает.

2 [V.SRCH]Поиск по значению таблицы данных
Выполняет поиск указанного значения таблицы данных.
Затем курсор переходит к указанным данным.
При выполнении любой операции курсор исчезает.

3 [BCD2] Отображение знаков BCD2
Переключает тип отображения данных на 2 знака BCD
(двоично-десятичного кода). Эта работа переключает только
тип отображения данных. Таким образом, она никак не
затрагивает данные в памяти.

4 [BCD4] Отображение знаков BCD4
Переключает тип отображения данных на 4 знака BCD
(двоично-десятичного кода). Эта работа переключает только
тип отображения данных. Таким образом, она никак не
затрагивает данные в памяти.

5 Клавиши перемещения курсора, клавиши перехода по
страницам
Вы можете просматривать содержимое окна посредством
клавиш перемещения курсора вправо/влево и клавиш
перехода по страницам.

3.2.2
Операции
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Окно Просмотр списка программ (подробные сведения)
показывает подробную информацию о программе, куда входят
размер программы, счетчик цепей программы и т. д.

Титульная информация
(ПРИМЕЧАНИЯ) Общий счетчик команд

Программа объекта операции

Строка сообщений Строка ввода с
клавиатуры Область списка программ

(a)Структура окна
1. Титульная информация (ПРИМЕЧАНИЯ) программы
цепной схемы и общий счетчик команд отображаются над
списком программ.

2. В строке сообщений в зависимости от ситуации будут
отображаться сообщения об ошибках или сообщения
запросов.

3. В области списка программ можно отобразить не более 14
пунктов.

(b)Область списка программ
1. Вид подпрограммы отображается в поле ”L/S”.

L : ЦЕПНАЯ СХЕМА
S : Пошаговая последовательность

2. Имя программы отображается в поле ”PROG NO.” для
каждой программы.
Существует три вида имен программ.
COLLECT : Означает коллективную программу.
GLOBAL : Означает программу целиком.
LEVELn (n=1,2,3) :Означает уровеньцепнойсхемы 1, 2и 3.
Pm (m= от 1 до 2000) : Означает подпрограмму.

3.3
ОКНО ПРОСМОТР
СПИСКА ПРОГРАММ

3.3.1
Окно Подробные
сведения
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3. Символ отображается в поле ”SYMBOL” для каждой
программы.
Если символ для подпрограммы не задан, то поле
”SYMBOL” будет пустым.

4. Комментарий отображается в поле ”COMMENT” для
каждой программы.
Если комментарий для подпрограммы не задан, то поле
”COMMENT” будет пустым.

5. Размер программы отображается в поле ”SIZE (BYTE)”
для каждой программы.
Если размерпрограммынепревышает 1024 байта, элемент
показывается в байтах.
Если он превышает 1024 байта, элемент показывается в
килобайтах (1024) с обозначением ”K”.
Пример) Случай, когда размер программы не превышает

1024 байта.
1023 байта : отображается ”1023”.

Пример) Случай, когда размер программы превышает
1024 байта.
20000 байтов : отображается ”19.5K”.

6. В поле ”NET COUNT” (счетчик цепей) для каждой
программы общее число цепей в программе и номер
первой цепи программы в всей программе цепной схемы
отображаются следующим образом.
Общее число цепей в программе* / Глобальный номер
первойцепипрограммыво всейпрограммецепнойсхемы*
*Максимум 99,999.
Отображается с ”-----” в случае программы пошаговой
последовательности.

7. Состояние защиты отображается в поле ”P” для каждой
программы.
Следующие иконки указывают состояние защиты.
Р : Мониторинг и редактирование программы

отключены.
R : Мониторинг программы включен. Редактиро-

вание программы отключено.
(Пусто) : Мониторинг и редактирование программы

включены.
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Окно просмотра списка программ (сводка) показывает меньше
информации, чем окно просмотра списка программ (подробные
сведения), чтобы увеличить число элементов. Тип программы, состояние
защиты и имя или символ отображаются для каждой программы.

Титульная
информация
(ПРИМЕЧАНИЯ)

Программа объекта операции Общий счетчик команд

Строка сообщений Строка ввода с
клавиатуры

Строка дополнительной
информации

Область списка
программ

Подробная информация о программе, указанной курсором,
отображается в строке дополнительной информации.

(a)Структура окна
1. Титульная информация (ПРИМЕЧАНИЯ) программы
цепной схемы и общий счетчик команд отображаются над
списком программ.

2. В строке сообщений в зависимости от ситуации будут
отобра- жаться сообщения об ошибках или сообщения
запросов.

3. В строке дополнительной информации внизу окна
отображается следующая информация для программы,
указанной курсором.
D Имя программы
D символ, комментарий
D размер программы
D общее число цепей
D Первый глобальный номер цепи программы в рамках
всей программы цепной схемы.

ПРИМЕЧАНИЕ
”Общее число цепей” и ”Первый глобальный номер
цепи программы в рамках всей программы цепной
схемы” не отображаются в случае программы
пошаговой последовательности.

3.3.2
Окно сводки
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4. В области списка программ отображение программ
возможно максимум в 14 строках и 5 столбцах.

(b)Область списка программ
Следующие пункты отображаются в области списка
программ окна просмотра списка программ.
Значения этих пунктов такие же, как у пунктов окна
просмотра списка программ (подробные сведения).
D Тип программы.
D Состояние защиты
D Имя или символ программы. (См. этот пункт в разделе

”Настройки окна для окна просмотра списка программ”.)

Дисплейные клавиши окна ПРОСМОТР СПИСКА ПРОГРАММ

Поиск программы

Отображение содержания программы Настройки окна

(a) Работа с дисплейными клавишами
1 Изменения в окнемониторинга диаграммы цепной схемы
или в окне мониторинга пошаговой последовательности.
Если вы нажимаете дисплейную клавишу [ZOOM] без
строки, то программа, на которую указывает курсор,
отображается в окне мониторинга диаграммы цепной
схемыили в окнемониторинга пошаговойпоследователь-
ности. Если перед тем, как нажать дисплейную клавишу
[ZOOM], вы ввели имя программы (подробные сведения
см. (c) 1.) или символ, то выполняется поиск программы
по предшествующей строке, и программа отображается в
окне мониторинга диаграммы цепной схемы или в окне
мониторинга пошаговой последовательности. Однако,
если для выбранной программы установлена защита от
мониторинга, ее необходимо снять.

ПРИМЕЧАНИЕ
Если опция программного обеспечения для работы
пошаговой последовательность не задана, и вы
пытаетесь отобразить программу пошаговой после--
довательности, то отображается сообщение об ошибке
”CANNOT DISPLAY STEP SEQUENCE PROGRAM”
(НЕВОЗМОЖНО ОТОБРАЗИТЬ ПРОГРАММУ ПОШАГО--
ВОЙ ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТИ), и окно не изменяется.

2 [SEARCH]Поиск программы
Выполняется поиск программы. Если вы ввели имя
программы (подробные сведения см. (c) 1. ) или символ и
нажали дисплейную клавишу [SEARCH], то выполняется
поиск программы по предшествующей строке, и курсор
указывает на программу.

3.3.3
Операции
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3 [SETTING]Настройки окна
Переходит к окну настроек для окна Просмотр списка
программ. В этом окне вы можете изменять различные
настройки для окна Просмотр списка программ.Исполь-
зуйте клавишу возврата [<] для возврата к окну Просмотр
списка программ. Подробные сведения см. в разделе
”Настройки для окна Просмотр списка программ”.

4 Клавиша [<]
Отображение окна переключается в Главное меню PMC.

(b) Другие операции

1 Клавиши перемещения курсора, клавиши перехода по
страницам
Вы можете перемещать курсор при помощи всех клавиш
перемещения курсора вправо/влево и клавишперехода по
страницам.
Если вы ввели имя программы (подробные сведения см.
(c) 1.) или символ и нажали дисплейную клавишу
перемещения курсора вправо, то выполняется поиск
программы по предшествующей строке, и курсор
указывает на программу.

2 Клавиша INPUT
Выполняет те же функции, что дисплейная клавиша
[ZOOM].

(c)Примечание по операциям поиска -

1 Если выполняется поиск программы по имени програм-
мы, то строки, отображающие каждую программу, будут
следующими.
GLOBAL : ”0”(ноль) или ”G”
LEVEL1, 2, 3 : ”L” + номер Пример)”L1”,”L01”,ит.д.
Pn : номер или ”P” + номер

Пример) ”1”, ”P1”, ”P01”

2 Функция поиска посредством дисплейной клавиши
[SEARCH] или клавиши перемещения курсора вправо
предполагает значение заданное для поиска слова в
следующем порядке.

(i) Строка для задания уровня GLOBAL или LEVEL:
”0”(ноль), ”G”, ”L” +Номер

Номер подпрограммы: Номер

(ii) Символ

(iii)Строка подпрограммы: ”P” + номер
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(a)Параметры настройки
Окно просмотр/редактирование списка программ содержит
следующие параметры настройки:
D VIEW FORMAT
Определяет, отображается перечень данных в окне
просмотра/редактированияспискапрограммвподробном
или в кратком формате.
DETAIL (по умолчанию)
В окне просмотра/редактирования списка программ
отображаются подробные сведения о каждой про-
грамме. В подробные сведения входит тип программы,
имя программы, символ, комментарий, размер
программы, счетчик цепей программы и состояние
защиты.

BRIEF
В окне просмотра/редактирования списка программ
отображается меньше данных, чем в режиме DETAIL,
чтобы увеличить количество пунктов. Тип программы,
состояние защиты и имя или символ отображаются для
каждой программы. Подробная информация о
программе, указаннойкурсором,отображается встроке
дополнительной информации.

D ADDRESS NOTATION
Определяет, отображаются программы в окне просмотра/
редактирования спискапрограммв виде соответствующих
символов или в виде самих адресов.
SYMBOL
Адреса, имеющие символы, отображаются в виде
символов. Адреса, не имеющие символов, отобража-
ются в виде самих адресов.

ADDRESS (по умолчанию)
Все адреса отображаются в виде самих адресов, даже
если имеют символ.

3.3.4
Окно настройки
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D SORT BY
Определяет, отображаются программы в окне
просмотра/редактирования списка программ по порядку
номеров программ или символьных имен. Эта настройка
включена, когда в качестве нотации адреса указано
SYMBOL. Таким образом, если в качестве нотации адреса
указаноADDRESS, то программывсегда отображаютсяпо
порядку номеров программ.

PROGRAM NUMBER (по умолчанию)
Программы отображаются по порядку номеров
программ.

SYMBOL
Программы, имеющие символ, отображаются по
порядку символьных имен. Программы, не имеющие
символов, отображаются по порядку номеров про-
грамм после программ, имеющих символы. GLOBAL,
LEVEL1, LEVEL2, LEVEL3 не подлежат сортировке.

D PROTECTED PROGRAM
Определяет, отображаются ли защищенные программы в
окне просмотра/редактирования списка программ. В
каждом окне ”защищенная программа” означает
следующее.
В окне Просмотр списка программ :’

программа защищена от мониторинга.
В окне Редактирование списка программ :

программа защищена от редактирования.

SHOW (по умолчанию)
Защищенные программы отображаются в окне
просмотра/редактирования списка программ.

HIDE
Защищенные программы не отображаются в окне
просмотра/редактирования списка программ.

D FRAME NET IN SUBPROGRAM MODE
Фреймовая сеть означает функциональные команды
END1, 2 и 3 на уровнях LEVEL 1,2,3, и функциональные
команды SP и SPE в подпрограмме.
Она определяет, отображается ли фреймовая сеть в окне
мониторинга/редактирования диаграммы цепной схемы,
если вы выберете программу и нажмете дисплейную
клавишу [ZOOM] в окне просмотра/редактирования
списка программ.

SHOW (по умолчанию)
Фреймовая сеть отображается в окне мониторинга/
редактирования диаграммы цепной схемы.

HIDE
Фреймовая сеть не отображается в окне мониторинга/
редактирования диаграммы цепной схемы.
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4 ФУНКЦИЯ КОЛЛЕКТИВНОГОМОНИТОРИНГА
(PMC-SB7)

В окне коллективного мониторинга мониторинг необходимых
цепей цепных схем можно выводить посредством указания
цепей цепных схем.
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Операция вызоваокнаколлективного мониторингаследующая.

(1)Вызов из окна просмотра списка программ
Нажмите дисплейную клавишу [ZOOM] после того, как
установитекурсорвпозицию ”COLLECT”программывокне
просмотра списка программ.

Pис . 4.1 (a) Окно Просмотр списка программ

(2)Вызов из окна мониторинга цепной схемы
Нажмите дисплейную клавишу [SWITCH] в окне
мониторинга диаграммы цепной схемы.

Pис . 4.1 (b) ОкноМониторинг диаграммы цепной схемы

4.1
ВЫЗОВ ОКНА
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Окно коллективного мониторинга представляет собой
следующее.Сначаланеотображаетсяниоднадиаграммацепной
схемы. Добавляются цепные схемы, отобранные посредством
операции поиска обмотки и выбора цепей. В окне коллектив-
ного мониторинга можно вывести 128 или меньше цепей
цепной схемы.При добавлении новых цепей отображаются 128
цепей, добавленных последними.

Pис . 4.2 Окно коллективного мониторинга (исходное окно)

4.2
КОНФИГУРАЦИЯ
ОКНА
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Окно коллективного мониторинга

Настройка окнаВыбрать цепь в диаграмме цепной схемы

Возврат к исходному состоянию окна
коллективного мониторинга

Удалить цепь

Просмотр списка программ Переход к цепи диаграммы цепной схемы

Переключение в Цепную схему
Окно мониторинга диаграммы

Pис . 4.3 (a) Дисплейные клавиши окна коллективного
мониторинга

(a)Операции с использованием дисплейных клавиш

1. [LIST] Вызов окна просмотра списка программ
Вызывает окно просмотра списка программ. В окне
просмотра списка программ вы можете переключать
подпрограммы для отображения в окне просмотра
диаграммы цепной схемы.

2. [PICKUP] Выбор цепей цепной схемы.
Выбирает цепи цепной схемы с указанной вами обмоткой
для мониторинга в окне коллективного мониторинга.

3. [JUMP]Переход к цепи цепной схемы.
В окне мониторинга диаграммы цепной схемы
выполняетсяпоискцепицепнойсхемывпозициикурсора
в окне коллективного мониторинга и переход к этой цепи
цепной схемы.

4. [SWITCH]Переключает на окно мониторинга диаграммы
цепной схемы.
Переключает на окно мониторинга диаграммы цепной
схемы.

5. [ERASE] Прекращает отображение цепи диаграммы
цепной схемы, выведенной в окне. (1 цепь)
Прекращает отображение цепи диаграммы цепной схемы
(только 1 цепи), выбранной в окне коллективного
мониторинга.

6. [ERSALL] Прекращает отображение цепей диаграммы
цепной схемы, выведенной в окне. (все цепи)
Прекращает отображение цепей диаграммыцепнойсхемы
(все цепи), выбранных в окне коллективного
мониторинга.

7. [SETTING]Настройки окна
Вызов окна настроек для окна коллективного мони-
торинга. Выможете изменять все настройки отображения
диаграммы цепной схемы. Возврат в окно коллективного
мониторинга при нажатии клавиши возврата [<].

D Спецификация диаграммы цепной схемы для мониторинга
Операция для выбора цепей цепная схемы, для которых вы
хотите включить мониторинг в окне коллективного
мониторинга, выполняется следующим образом.

4.3
ОПЕРАЦИИ ОКНА
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1. Спецификацияцепейцепнойсхемывокнеколлективного
мониторинга

- Задайте адрес посредством ввода с клавиатуры
Выберите цепи путем ввода адреса, использованного
для обмотки.

- Задайте адрес из цепи диаграммы цепной схемы в окне
коллективного мониторинга
Задайте курсором любое реле в уже выбранной цепи
диаграммы цепной схемы. Выбрается цепь,
использующая указанное для обмотки реле.

2. Указание цепи цепной схемы в окне мониторинга
диаграммы цепной схемы
Задайтецепь цепнойсхемы вокнемониторинг диаграммы
цепной схемы, цепь выбирается в окне коллективного
мониторинга.

D Выбор цепи цепной схемы в окне коллективного
мониторинга
Выможете выбрать цепьцепной схемыв окнеколлективного
мониторинга. Операция выбора цепей цепной схемы
следующая.

a) Указание адреса

1. Введите адрес, для которого вы хотите включить
мониторинг. (Например: R14.7)

2. Нажмите дисплейную клавишу [PICKUP].

3. В верхней части окна выбирается цепь с обмоткой,
заданной вами в шаге 1.

b) Указание адреса из цепи цепной схемы в окне

1. Переместите курсор на реле в цепи цепной схемы с
адресом,для которого выхотите включитьмониторинг.

2. Нажмите дисплейную клавишу [PICKUP].

3. Цепь с обмоткой, в которой используется адрес,
заданный вами в шаге 1, выбирается вверху окна, и
курсор перемещается на заданную позицию обмотки.

Pис . 4.3 (b) Окно коллективного мониторинга
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D Выбор цепи цепной схемы в окне просмотра диаграммы
цепной схемы
Вы можете выбрать цепь цепной схемы в окне просмотра
диаграммы цепной схемы. Операция выбора цепей цепной
схемы следующая.

1. Нажмите дисплейную клавишу [SEARCH] в окне
просмотра цепной схемы. Отображаются дисплейные
клавиши поиска.

2. Переместите курсор на цепь цепной схемы, которую
хотите выбрать.

3. Нажмите дисплейную клавишу [PICKUP], и цепь,
заданная в шаге 2, будет выбрана вверху окна
коллективного мониторинга.

4. Для цепи цепной схемы, выбранной для отображения в
окне коллективного мониторинга, слева от выбранной
цепи отображается пометка ”F”.

Pис . 4.3 (c) Окно просмотра диаграммы цепной схемы
(дисплейные клавиши поиска)
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Сообщения, которые могут быть выведены при работе в режиме коллективного
мониторинга

Номер сигнала тревоги Обнаружение неисправности/
способ устранения

Содержание

THE ADDRESS IS NOT FOUND
(АДРЕС НЕ НАЙДЕН)

Задайте адрес, использованный
для обмотки записи

Заданный адрес не используется
для обмотки записи.

SYMBOL UNDEFINED
(СИМВОЛ НЕ ОПРЕДЕЛЕН)

Задайте определенный символ или
адрес.

Заданный символ не был
определен.

WRITE COIL NEEDS BIT ADDRESS
(ДЛЯ ОБМОТКИ ЗАПИСИ
НЕОБХОДИМ БИТОВЫЙ АДРЕС)

Задайте битовый адрес При задании адреса для поиска
обмотки записи был указан
байтовый адрес.

SOME NETS ARE DISCARDED
(НЕКОТОРЫЕ ЦЕПИ СБРОШЕНЫ)

Выбор возможен не для всех цепей
с выбираемым объектом. Выберите
цепь для окна просмотра
диаграммы цепной схемы и
выведите ее вручную.

Были выбраны не все цепи, так как
число цепей с искомым объектом
больше, чем 128.

4.4
АВАРИЙНЫЕ
СООБЩЕНИЯ И
ОТВЕТНЫЕМЕРЫ
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5 ФУНКЦИЯ РЕДАКТИРОВАНИЯ ДИАГРАММЫ
ЦЕПНОЙСХЕМЫ (PMC-SB7)
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В окне редактирования диаграммы цепной схемы вы можете
редактировать программу цепной схемы для изменения ее
действия. Чтобы попасть в окно редактирования диаграммы
цепной схемы, нажмите дисплейную клавишу [EDIT] в окне
мониторинга диаграммыцепной схемы.В окне редактирования
диаграммы цепной схемы доступны следующие операции.
- Удаление по цепи [DELETE]
- Перемещение по цепи [CUT] & [PASTE]
- Копирование по цепи [COPY] & [PASTE]
- Изменение адреса контактов и обмоток

”битовый адрес” + клавиша INPUT
- Изменение параметров функциональных команд

”номер” или ”байтовый адрес”+ клавиша INPUT
- Добавление новой цепи [CREATE]
- Изменение конструкции цепи [MODIFY]
- Применить изменения [UPDATE]
- Отказ от изменений [RESTORE]

Pис . 5.1 Окно Редактирование диаграммы цепной схемы

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
1 Выможете редактировать цепную схему вне зависимости от

того, работает она или стоит. Однако, если вы хотите за--
пустить отредактированную цепную схему, необходимо
обновить ее. Обновите отредактиро-- ванную цепную схему
посредством выхода из окна редактора цепной схемы или
нажатиемдисплейнойклавиши [UPDATE].Сведенияозащите
операции редактирования см. в разделе ”5.3 Пример
настройки параметров”.

2 Если питание отключено до того, как отредактиро-- ванная
программа последовательности записана во флэш--ПЗУ,
результат редактирования удаляется. Используйте окно
ввода/вывода для записи программы последовательности
во флэш--ПЗУ. Если K902#0 имеет значение 1, то при
завершении редактирования выдается сообщение
подтверж-- дения с запросом, следует ли записать
программу последовательности во флэш--ПЗУ.

5.1
ОКНО
РЕДАКТИРОВАНИЕ
ДИАГРАММЫ
ЦЕПНОЙ СХЕМЫ
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Титульная информация
(ПРИМЕЧАНИЯ)

Отображаемая
подпрограмма

Отображаемая информация о
положении

Курсор
Отображение
положения

Область отображения диаграммы
цепной схемы

Строка отображения
сообщения

Строка ввода с
клавиатуры

Строка отображения
дополнительной информации

Pис . 5.2 Окно Редактирование диаграммы цепной схемы

(a)Конфигурация окна
Практически идентична конфигурации окна Мониторинг
диаграммы цепной схемы, за исключением того, что не
выводятся отображения контроля реле и параметров
функциональных команд.

(b)Отображение диаграммы цепной схемы

1. Стиль диаграммы цепной схемы практически идентичен
стилю окна Мониторинг диаграммы цепной схемы, за
исключением того, что функциональные команды всегда
выводятся в формате ”COMPACT” без отображения
мониторинга.

2. Курсор показан всегда. А цепь, которая будет предметом
последующихоперацийредактирования, выделена в окне.

5.2
КОНФИГУРАЦИЯ
ОКНА
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Список программ

Переключение на дис---
плейные клавиши поиска

Добавить новую цепь

Редактиро---
вать цепь

Выбрать несколько цепей Удалить цепь

Вырезать цепьПрименить изменения

Копировать цепь

Вставить цепь

Пуск/стоп программы последовательностиОтказ от изменений

Окно настройки

Дисплейные клавиши окна редактирования диаграммы цепной схемы

Pис . 5.3 Дисплейные клавиши окна редактирования диаграммы
цепной схемы

(a) Операции с использованием дисплейных клавиш

1. [LIST] Вызов окна редактирования списка программ
Вызывает окно редактирования списка программ. В окне
редактирования списка программ вы можете выбрать
подпрограмму для редактирования в окне редактирования
диаграммы цепной схемы.

2. [SEARCH]Меню поиска и перехода
Переключает на дисплейные клавиши поиска. Для
возврата к отображению основных дисплейных клавиш
нажмите клавишу возврата [<]. Дисплейные клавиши
поиска такие же, как в окне Мониторинг диаграммы
цепной схемы.

3. [MODIFY] Вызов окна редактирования цепи
Вызывает окно редактирования цепи для изменения
структуры выбранной цепи.

4. [CREATE] Создать новую цепь
Создать и добавить новую цепь на позиции курсора.
Нажатие этой дисплейной клавиши переводит в окно
редактирования цепи для конструирования новой цепи.

5. [UPDATE] Введение изменений в действие
Обновляет исполнение программы цепной схемы до
текущей отредактированной программы цепной схемы,
вводя в действие все изменения и не покидая окно
редактирования. Если обновление исполняемой цепной
схемы успешно, то начинается исполнение отредактиро-
ванной цепной схемы.

5.3
ОПЕРАЦИИ ОКНА



B--61863RU/15
5.ФУНКЦИЯ РЕДАКТИРОВАНИЯ

ДИАГРАММЫ ЦЕПНОЙ СХЕМЫ (PMC--SB7)FS16i/18i/21i/0i--B PMC--SA1/SB7 УПРАВЛЕНИЕ

929

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ
Необходимо уделить особое внимание изменению
выполняющейсяпрограммыцепныхсхем.Неправиль--
ное изменение программы цепной схемы или
обновление программы цепной схемы не в соот--
ветствующем состоянии станка может привести к
неожиданной реакции станка. При обновлении
программы цепных схем вы должны убедиться, что
”изменения, вносимые в программу цепной схемы,
правильны”, что ”станок находится в соответст--
вующем состоянии”, и ”рядом со станком никто не
находится”.

6. [SELECT] Выбор нескольких цепей
Выбирает несколько цепей для последующих операций,
таких как [DELETE], [CUT], [COPY]. При нажатии
дисплейной клавиши [SELECT] включается режим для
выбора одной или нескольких цепей для последующей
операции редактирования. Используйте клавиши
перемещения курсора и функции поиска для выбора
желаемых цепей. На активность режима выбора цепей
указывает вдавленная дисплейная клавиша [SELECT], а
информация о выбранных цепях отображается в строке
дополнительной информации внизу окна.

7. [DELETE] Удаление цепи
Удаляет выбранные цепи. Цепи, удаленные с помощью
дисплейной клавиши [DELETE], теряются. Если вы
ошибочно удалите цепи посредством [DELETE], то
потребуется отменить все сделанные вами изменения и
восстановить первоначальное состояние программы
цепной схемы до операции редактирования.

8. [CUT] Вырезание цепей
Вырезает выбранные цепи. Вырезанные цепи
сохраняются в буфере обмена и исчезают с диаграммы.
Содержимое буфера обмена до операции [CUT] теряется.
Дисплейные клавиши [CUT] и [PASTE] используются для
перемещения цепей.

9. [COPY] Копирование цепей
Копирует выбранные цепи в буфер обмена. Диаграмма не
изменяется. Содержимое буфера обмена до операции
[COPY] теряется.Дисплейныеклавиши [COPY]и [PASTE]
используются для копирования цепей.

10.[PASTE] Вставка цепей
Вставляет на позиции курсора цепи, сохраненные в буфер
обмена посредством дисплейной клавиши [CUT] или
[COPY].Нажатие дисплейной клавиши [PASTE] во время
выбора цепей с использованием дисплейной клавиши
[SELECT] изменяет выбранные цепи в буфере обмена.
Содержимое буфера обмена сохраняется до отключения
питания ЧПУ.
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11.[RESTORE] Отмена изменений
Отменяет все изменения и восстанавливает программу
цепной схемы в состояние при входе в окно
редактирования диаграммы цепной схемы или после
последнего обновления при помощи дисплейной
клавиши [UPDATE]. Эта дисплейная клавиша полезна,
если вы выполнили ошибочные модификации, которые
трудно исправить.

12.[SETTING]Настройки окна
Вызывает окно настроек для окна Редактирование диа-
граммы цепной схемы. В этом окне вы можете изменять
различные настройки для окна Редактирование диа-
граммы цепной схемы.Используйте клавишу возврата [<]
для возврата к окну Редактирование диаграммы цепной
схемы.

13.[RUN]/[STOP] Запуск и остановка программа цепной
схемы
Управляет исполнением программы цепной схемы.
Дисплейная клавиша [RUN] запускает цепную схему, а
дисплейная клавиша [STOP] останавливает ее испол-
нение. Обе дисплейные клавиши запрашивают
подтверждения ваших намерений. Если вы уверены, что
хотите запустить или остановить программу цепной
схемы, нажмите [YES] (ДА) для выполнения действия.

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ
Необходимо уделять особое внимание команде
пуска/остановки выполняющейся программы цепной
схемы.Пуск/остановка программы цепной схемы не в
надлежащее время либо когда станок находится не в
надлежащем состоянии, может привести к неожи--
данной реакции станка. При остановке программы
цепной схемы механизм безопасности и контроля
программы цепной схемы отключен. При пуске/
остановке программы цепной схемы надлежит
удостовериться,что ”состояниестанканадлежащее”и
что ”рядом со станком никого нет”.

14.[<] Выход из окна редактирования
Обновляет исполнение программы цепной схемы до
отредактированной программы цепной схемы, вводя в
действиевсеизменения,ипокидаетокноредактирования.
Если окно редактирования диаграммы цепной схемы
активно, и функциональные клавиши, такие как клавиша
<SYS>, не работают, то данные редактирования
удаляются.
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ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ
Необходимо уделять особое внимание изменению
выполняющейсяпрограммыцепныхсхем.Неправиль--
ное изменение программы цепной схемы или обнов--
ление программы цепной схемы не в соответствую--
щем состоянии станкаможетпривести кнеожиданной
реакции станка. При обновлении программы цепной
схемы вы должны убедиться, что ”изменения,
вносимыевпрограммуцепнойсхемы,правильны”,что
”станок находится в соответствующем состоянии”, и
”рядом со станком никто не находится”.

(b)Операции с использованием других клавиш

1. Клавиши перемещения курсора, клавиши перехода по
страницам
Клавиши перемещения курсора и клавиши перехода по
страницам перемещают курсор по экрану. Если курсор
помещен на какое-либо реле или какой-либо параметр
адреса функциональной команды, то информация об
адресе отображается под курсором в ”строке
дополнительной информации”.

2. ”битовый адрес” + клавиша ENTER
Изменяет битовый адрес реле, на которое указывает
курсор.

3. ”номер” или ”байтовый адрес” + клавиша ENTER
Изменяет параметр функциональных команд, на которые
указывает курсор. Однако, некоторые параметры нельзя
изменить посредством этой операции. Если вы видите
сообщение, указывающее, что данный параметр не может
быть изменен, используйте для его изменения окно
редактирования цепи.

(c)Сокращенные операции

1. Доступны такие же сокращенные операции поиска, как в
окне Мониторинг диаграммы цепной схемы. Подробные
сведения см. в описаниях сокращенных операций для
окна Мониторинг диаграммы цепной схемы.

2. Доступны такие же сокращенные операции с исполь-
зованием дисплейной клавиши [LIST], как в окне
Мониторинг диаграммы цепной схемы.
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Pис . 5.4 Окно настройки редактирования диаграммы цепной
схемы

(a)Настройки
В окне настроек редактирования диаграммы цепной схемы
имеются следующие настройки:

- ADDRESS NOTATION
По умолчанию: ADDRESS (АДРЕС)

Указывает, отображать ли каждый битовый и байтовый
адрес на диаграмме цепной схемы при помощи символа
или адреса.

- SHOW COMMENT OF CONTACT
По умолчанию: 2 LINE (2 СТРОКИ)

Изменяет формат комментария, отображаемого под
каждым контактом.

- SHOW COMMENT OF COIL
По умолчанию: YES (ДА)

Указывает, отображать ли комментарий каждой обмотки.

- DIAGRAM APPEARANCE SETTING
Изменяет цвет диаграммы цепной схемы. Вы можете
задать цвета линий, реле и т. д., входящих в состав
диаграммы цепной схемы.
ADDRESS COLOR По умолчанию: Зеленый (1)
DIAGRAM COLOR По умолчанию: Черный (6)
SELECTED NET COLOR По умолчанию:Желтый (2)
SELECTED NET COLOR По умолчанию: Голубой (5)
COMMENT COLOR По умолчанию: Голубой (5)

5.4
ОКНО НАСТРОЙКИ
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- SUBPROGRAM NET NUMBER
По умолчанию: GLOBAL

Указывает, отбражать ли при выведении подпрограммы
локальные (”LOCAL”) номера, присвоенные цепям
внутри подпрограммы, или глобальные (”GLOBAL”),
присвоенные во всей программе цепной схемы. Эта
настройкавлияет такженавидинформациио номерецепи
при поиске цепей по номеру.

- WRAP SEARCH ENABLED
По умолчанию: YES (ДА)

Указывает, возвращаться ли к началу программы цепной
схемыипродолжатьоперациюпоиска,когдаонадостигает
конца программы цепной схемы.

- FORCE POSTPROCESS AFTER EDIT
По умолчанию: NO (НЕТ)

Указывает, будет ли после редактирования программы
цепной схемы всегда выполняться постобработка для
подготовки программы цепной схемы к исполнению, или
она будет выполняться только после фактического
изменения программы цепной схемы и выхода из окна
редактирования диаграммы цепной схемы.

(b)Дисплейные клавиши
В окне настроек редактирования диаграммы цепной схемы
доступны следующие дисплейные клавиши.

- [INIT] Установить все настройки в исходное состояние
Для всех настроек выставляются значения по умолчанию.
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Вокне редактированиецепиможносоздать новуюцепь иизменить
уже существующую цепь.
1. Изменение существующей цепи. При переходе в окно
редактирования цепи посредством дисплейной клавиши
[MODIFY] это окно включается в режиме изменения
(”MODIFY MODE ”) для изменения существующей цепи.

2. Создание новой цепи
При переходе в окно редактирования цепи посредством
дисплейной клавиши [CREATE] это окно включается в режиме
создания (”CREATREMODE”) для создания новой цепи с нуля.

В этом окне доступны следующие операции:
- Размещение новых контактов и обмоток ”битовый адрес” +

[ ], [ ],ит.д.
- Изменение типа контактов и обмоток [ ], [ ],ит.д.
- Размещение новых функциональных команд [FUNC]
- Изменение типа функциональных команд [FUNC]
- Удаление контактов, обмоток и функциональных команд

[ ]
- Рисование/удаление соединительный линий

[ ], [ ], [ ]
- Редактирование таблицы данных функциональных команд

[TABLE]
- Вставка строки/столбца [INSLIN], [INSCLM], [APPCLM]
- Изменение адреса контактов и обмоток ”битовый адрес” +
клавиша INPUT

- Изменение параметров функциональных команд ”номер” или
”байтовый адрес”+ клавиша INPUT

- Отмена изменений [RESTOR]

Отображаемая
подпрограмма

Отображаемая информация о
положении

Режим
редактирования

Курсор

Область отображения
диаграммы цепной схемы

Строка отображения
сообщения

Строка ввода с
клавиатуры

Строка отображения дополнительной
информации

Pис . 5.5.1 Конфигурация окна редактирования цепи

5.5
ОКНО
РЕДАКТИРОВАНИЯ
ЦЕПИ

5.5.1
Конфигурация окна
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(a)Конфигурация окна

1. Практически такая же, как у окна редактирования диаграммы
цепной схемы, за исключением того, что в этом окне
отображается только одна цепь и не отображается панель
позиции в правой части окна.

2. Текущийрежимредактирования указансправа в верхней строке
в виде ”CREATE MODE” (режим создания) или ”MODIFY
MODE” (режимизменения).Прииспользованиидля переходак
окну редактирования цепи дисплейной клавиши [MODIFY] в
окне редактирования диаграммы цепной схемы окно
включается в режиме изменения, а при использовании
дисплейной клавиши [CREATE] - в режиме создания.

3. Текущий номер цепи отображается в правой части верхней
строки. Номер цепи тот же, что в предыдущем окне
Редактирование диаграммы цепной схемы.

4. В окне редактирования цепи изображение цепи увеличивается
по горизонтали для отображения более широкой цепи в
соответствии с ее шириной, в то время как в окне
мониторинга/редактирования диаграммы цепной схемы цепи,
которые шире окна, сворачиваются. Если ширина цепи
превышает ширину окна, при попытке переместить курсор за
пределы окна произойдет прокрутка изображения цепи в этом
направлении. Цепь максимального размера занимает область,
равную 1024 элементам, но фактически доступная область
может быть немного меньше для внутреннего использования в
соответствии с внутренним условием:Под”элементом”имеется
в виду пространство, занимаемое одиночным реле.

Контакт А

Контакт В

Нормальная обмотка

Инвертированная обмотка Горизонтальное
Соединение Удалить

Левое вертикальное
Соединение

Функциональные
Команды

Правое вертикальное
Соединение

Перейти
к следующей цепи

Обмотка установки
в исходное состояние

Установленная обмотка

Отказ от изменений

Вставить строку

Вставить столбец

Добавить столбецРедактировать таблицу данных

Дисплейные клавиши окна редактирования цепи

Pис . 5.5.2 (a) Дисплейные клавиши окна редактирования цепи

5.5.2
Операции окна
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(a)Конфигурация окна
1. [ ], [ ], [ ], [ ], [ s ], [ R ],
Добавить и изменить реле
Разместить реле (контакты и обмотки) или изменить тип
существующихреле.Еслиоднаиз этихдисплейныхклавишреле
нажата, когда курсор указывает на пустое место, то на позиции
курсора помещается новое реле. Если дисплейная клавиша
нажата после ввода строки, означающей битовый адрес, то этот
битовый адрес присваивается новому размещенному реле.Если
битовый адрес не указан, то для нового реле автоматически
используется последний введенный битовый адрес. Если ни
один битовый адрес еще не был введен, то новому реле не будет
присвоен адрес. Контакты нельзя размещать в крайнем правом
столбце, а обмотки можно размещать только в крайнем правом
столбце. Перемещение курсора на существующее реле и
нажатие дисплейной клавиши реле другого типа изменяют тип
реле, указываемого курсором. Однако, превращение обмотки в
контакт, и контакта в обмотку запрещено. Действуют те же
принципы, как для окна редактирования диаграммы цепной
схемы, однако только для одной цепи.

Примеры контактов и обмоток
2. [FUNC] Ввод и изменение функциональной команды
Размещает функциональную команду или изменяет тип
существующей функциональной команды. Если дисплейная
клавиша [FUNC] нажата, когда курсор указывает на пустое
место, то в это место помещается новая функциональная
команда. Отображается список доступных функциональных
команд, выберите тип функциональный команды для ввода.
Если дисплейная клавиша [FUNC] нажата после ввода строки,
означающей номер или имя функциональной команды, то
функциональная команда вводится непосредственно, без
вывода окна списка. Перемещение курсора на существующую
функциональную команду и нажатие дисплейной клавиши
[FUNC] изменяет тип функцио- нальной команды, на которую
указывает курсор.

3. [ ]Рисование горизонтального соединения
Рисует горизонтальную линию соединения. Либо превращает
существующее реле в горизонтальную линию.

4. [ ]Удаление реле и функциональных команд
Удаляет релеифункциональныекоманды, указанныекурсором.

5. [ ], [ ]Рисование и удаление вертикального
соединения
Рисует вертикальную линию соединения вверх от правого или
левого края реле или горизонтальной линии, на которые
указывает курсор. Либо удаляет существующие вертикальные
линии.



B--61863RU/15
5.ФУНКЦИЯ РЕДАКТИРОВАНИЯ

ДИАГРАММЫ ЦЕПНОЙ СХЕМЫ (PMC--SB7)FS16i/18i/21i/0i--B PMC--SA1/SB7 УПРАВЛЕНИЕ

937

Если реле или линия, на которые указывает курсор, не имеет
вертикальной линии, идущей вверх, то на этих дисплейных
клавишах изображаются сплошные стрелки, указывающие, что
при нажатии будет нарисована линия.
Наоборот, если в месте, указанном курсором, уже существует
вертикальная линия, то стрелки на этих дисплейных клавишах
становятся бледными ([ ], [ ]), указывая, что при
нажатии выполняется удаление линий.

[ ]

[ ]
Рисование и удаление вертикальной линии соединения

6. [NXTNET]Переход к следующей цепи
Завершает редактирование текущей цепи и переходит к
следующей цепи. При использовании для перехода к окну
редактирования цепи дисплейной клавиши [MODIFY] в окне
редактирования диаграммы цепной схемы нажатие [NXTNET]
завершает изменение текущей цепи, и объектом дальнейшего
редактирования становиться следующая цепь.

Цепь 1

Цепь 2

Цепь 3

:

Цепь 2a

:

Цепь 4

Цепь 1

Цепь 2a

Цепь 3

:

:

Цепь 4

Редактирование Редактирование

Цепь 3a

[MODIFY]

[NXTNET]

Действие дисплейной клавиши [NXTNET] в режимеModify
(изменение существующей цепи)

Если для перехода в окно редактирования цепи используется
дисплейная клавиша [NXTNET] в окне редактирования
диаграммы цепной схемы, то нажатие [NXTNET] завершает
создание текущейцепи, вставляет ее в программу цепной схемы
и начинает с пустой диаграммы создание новой цепи для
вставки в текущую цепь.
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Цепь 1

Цепь 2

Цепь 3

:

Цепь A

:

Цепь 4

Цепь 1

Цепь 2

Цепь 3

:

Цепь B

Цепь 4

Цепь A

Редактирование Редактирование

[CREATE]

[NXTNET]

Действие дисплейной клавиши [NXTNET] в режиме Create
(создание новой цепи)

7. [TABLE] Редактирование таблицы данных
Вызывает окно редактирования таблицы данных
функциональной команды для функциональной команды,
на которую указывает курсор. Эта дисплейная клавиша
появляется только, когда курсор помещен на
функциональную команду, имеющую таблицу данных.
Подробные сведения об операции редактирования таблицы
данных см. в описаниях окна ”Редактирование таблицы
данных функциональной команды”.

8. [RESTOR]Отмена изменений
Отменяет все изменения и восстанавливает состояние цепи
перед началом ее редактирования. Если для перехода в окно
редактирования диаграммы цепной схемы используется
дисплейная клавиша [CREATE], отобра- жение вернется к
пустой цепи, а если используется дисплейная клавиша
[MODIFY], то оно вернется к старо- му варианту цепи до
внесения изменений в этом окне.

9. [INSLIN] Вставка строки
Вставляет в позиции курсора одну пустую строку. Элементы
диаграммы на позиции курсора или вертикально под ней
будут сдвинуты вниз на одну строку. Вставка строки в
середине ячейки функциональной команды увеличиват
ячейку по вертикали, чтобы создать пространство между
условиями ввода.

[INSLIN]

Pис . 5.5.2 (b) Вставка строки
10.[INSCLM] Вставка столбца
Вставляет в позициикурсора одинпустой столбец.Элементы
диаграммынапозициикурсораили справапо горизонталиот
нее будут сдвинуты вправо на один столбец. Если места для
сдвига элементов нет, добавляется новый столбец, и область
диаграммы расширяется вправо.
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[INSCLM]

Вставка столбца
11.[APPCLM] Добавление столбца
Вставляет один пустой столбец справа от позиции курсора.
Элементы диаграммы справа по горизонтали от позиции
курсора будут сдвинуты вправо на один столбец. При
необходимости цепь расширяется вправо.

[APPCLM]

Добавление столбца
12.[<] Выход из окна редактирования
Анализирует текущую редактируемую цепь и вставляет ее в
программу цепной схемы. Если в цепи обнаружена
какая-либо ошибка, окно редактирования цепи не исчезает,
и выводится сообщение об ошибке. В зависимости от типа
ошибкикурсорможетуказыватьместообнаруженияошибки.

(b)Операции с использованием других клавиш
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1. Клавиши перемещения курсора, клавиши перехода по
страницам
Клавиши перемещения курсора и клавиши перехода по
страницам перемещают курсор по экрану. В окне
редактирования цепи изображение цепи увеличивается по
горизонтали для отображения более широкой цепи в
соответствии с ее шириной, в то время как в окне
мониторинга/редактирования диаграммы цепной схемы
цепи,которыеширеокна, сворачиваются.Еслиширинацепи
превышаетширину окна,припопыткепереместить курсорза
пределы окна произойдет прокрутка изображения цепи в
этом направлении. Цепь максималь- ного размера занимает
область, равную 1024 элементам, но фактически доступная
область может быть немного меньше для внутреннего
использования в соответствии с внутренним условием: Под
”элементом” имеется в виду пространство, занимаемое
одиночным реле.

2. ”битовый адрес” + клавиша INPUT
Изменяет битовый адрес реле, на которое указывает курсор.

3. ”номер” / ”байтовый адрес” + клавиша INPUT
Изменяет параметр функциональных команд, на которые
указывает курсор.
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Действительная цепь должна иметь следующую структуру:

Часть ввода Часть
вывода

Точка схождения

Структура действительной цепи

”Часть ввода” состоит из контактов и функциональной
команды, а результат операций части ввода ведет в ”точку
схождения”. После точки схождения идет ”часть вывода”,
состоящая только из обмоток. ”Точка схождения” - это
ближайшая точка к правой силовой линии, где все соединения
собираются и образуют единое соединение.

Часть ввода Часть выводаТочка схождения

Пример действительной цепи

Часть ввода состоит как минимум из одного реле или
функциональной команды, однако, часть вывода может быть
пустой.

Пример цепи без части вывода

Действительная цепь ограничена также следующими
правилами:

- Для цепи доступна только одна функциональная команда.

- Функциональнаякомандаможетразмещатьсятолько вконце
(в самом правом элементе) части ввода.

- Часть вывода может содержать только обмотки.

5.6
СТРУКТУРА
ДЕЙСТВИТЕЛЬНОЙ
ЦЕПИ
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Нажатие дисплейной клавиши [FUNC] в окне редактирования
цепи выводит окно списка функциональных команд, в котором
вы выбираете функциональную команду для ввода из списка
всех доступных функциональных команд.

Pис . 5.7 Окно Список функциональных команд

В этом окне доступны следующие операции:

(a)Операции с использованием дисплейных клавиш

1. [SELECT] Выберите функциональную команду
Выбирает функциональную команду. Выбирается
функциональная команда,накоторуюуказываеткурсор,и
вводится в редактируемую цепь.

2. [NUMBER], [NAME] Сортировка списка функциональ-
ных команд
Сортирует список функциональных команд двумя
способами. Дисплейная клавиша [NUMBER] организует
список в порядке идентификационных номеров команд, в
то время как дисплейная клавиша [NAME] организует его
в алфавитном порядке их имен. В начале работы список
организован в алфавитном порядке.

3. [<] Выход из окна выбора
Выход из окна выбора функциональной команды и
возврат в окно редактирования сети.

5.7
ОКНО СПИСОК
ФУНКЦИОНАЛЬНЫХ
КОМАНД
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В окне Редактирование таблицы данных функциональных
команд вы можете редактировать содержимое таблицы данных,
относящейся к некоторым функциональным командам. Чтобы
попасть в это окно, нажмите в окне редактирования цепи
дисплейную клавишу [TABLE], которая отображается, когда
курсор указывает на следующие функциональные команды,
имеющие таблицы данных.

- Функциональная команда COD (SUB7)

- Функциональная команда CODB (SUB27)
(Функциональная команда DISP (SUB49) не может исполь-
зоваться)

В этом окне возможны следующие операции редактирования.

- Изменение значения таблицы данных.
”номер” + клавиша ENTER

- Изменение длины данных. [BYTE], [WORD], [D.WORD]
(Эти дисплейные клавиши работают только в окне
редактирования таблицы данных функциональной команды
для функциональной команды CODB.)

- Изменение номера данных. [COUNT]

- Возврат к исходным значениям всех данных [INIT]

Pис . 5.8 Окно Редактирование таблицы данных функциональной
команды

5.8
ОКНО
РЕДАКТИРОВАНИЕ
ТАБЛИЦЫДАННЫХ
ФУНКЦИОНАЛЬНЫХ
КОМАНД
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В окне Редактирование списка программ можно создать новую
программу и удалить программу в добавление к функциям окна
Просмотрспискапрограмм.Дляперехода к этому окнунажмите
дисплейную клавишу [LIST] в окне редактирования диаграммы
цепной схемы. В окне Редактирование списка программ
доступны следующие операции. Подробные сведения об этих
операциях см. в описаниях функций каждой клавиши.
- Создать новую программу [NEW]
- Удалить программу [DELETE]

Pис . 5.9 (a) Окно Редактирование списка программ
(подробные сведения)

Выможете выбрать формат просмотра подробных сведенийили
формат просмотра кратких сведений в окне редактирования
списка программ.Форматомпросмотра по умолчанию является
формат просмотра подробных сведений.

Pис . 5.9 (b) Окно Редактирование списка программ
(краткие сведения)

5.9
ОКНО
РЕДАКТИРОВАНИЕ
СПИСКА
ПРОГРАММ
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Отобразить содержание программы

Поиск программы

Настройки окна

Добавить новую программу

Удалить программу

Pис . 5.9.1 Дисплейные клавиши окна Редактирование списка
программ

(a)Операции с использованием дисплейных клавиш
1. [ZOOM] Отображение содержания программы
Переходит в окно редактирования диаграммы цепной схемы.

2. [SEARCH]Поиск программы
Выполняется поиск программы. Нажатие дисплейной клавиши
[SEARCH] после ввода имени программы или символьного имени
запускает поиск программы, соответствующей введенной
символьной строке, и перемещает курсор на программу.

3. [SETTING]Настройки окна
Вызов окна настроек для окна редактирования списка
программ. В этом окне вы можете изменять различные
настройки для окна Редактирование списка программ. Для
возврата в окно редактирования списка программ нажмите
клавишу возврата [<].

4. [NEW] Создание новой программы
При вводе имени программы или символа и нажатии
дисплейной клавиши [NEW] выполняется проверка сущест-
вования программы. Если такая программа не найдена,
создается новая программа. Созданная программа
автоматически вставляется в список программ, и курсор поме-
щается на нее. Следующие цепи цепной схемы создаются
автоматически в соответствии с типом программы, созданной
этой операцией.
УРОВЕНЬ LEVEL1 : функциональная команда END1
УРОВЕНЬLEVEL2 : функциональная команда END2
УРОВЕНЬLEVEL3 : функциональная команда END3
Подпрограмма : функциональная команда SP, SPE
Если состояние защиты программы разрешает редактиро-
вание, эта операция доступна.

5. [DELETE] Удалить программу
Удаляет программу. При нажатии дисплейной клавиши
[DELETE] без ввода строки программа, на которую указывает
курсор, удаляется. При нажатии дисплейной клавиши [DELETE]
после ввода имени имя программы или символа выполняется
проверка существования программы, и, если такая программа
найдена, она удаляется. Однако в списке программ всегда должны
существовать уровни GLOBAL, LEVEL1 и LEVEL2. Если вы
удаляете эти программы, то содержание программы сбрасывается.
Но эти программы не исчезают из списка программ. Эта операция
доступна, если состояние защиты программы разрешает
редактирование. Эта дисплейная клавиша не отображается для
пошаговой последовательности.

6. [<]
Отображение окна переключается в окно редактирования
диаграммы цепной схемы.

5.9.1
Операции окна
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Pис . 5.9.2 Окно Редактирование списка программ (настройка)
(a)Настройки
В окне настроек редактирования списка программ имеются
следующие настройки:
- VIEW FORMAT По умолчанию: DETAIL
Указывает, отображать ли окно редактирования списка
программ в режиме ”DETAIL” (подробный) или ”BRIEF”
(краткий).

- ADDRESS NOTATION По умолчанию: ADDRESS
Указывает, отображать ли каждую подпрограмму в окне
редактирования списка программ при помощи адреса или
символа.

- SORT BY По умолчанию: PROGRAM NUMBER
Указывает, отображать ли каждую подпрограмму в окне
редактирования списка программ в порядке номеров
программ или символов. Если выбрана символьная
нотация адреса (SYMBOL), то программы, не имеющие
символов, отображаются по порядку номеров программ
после программ, имеющих символы. GLOBAL, LEVEL1,
LEVEL2, LEVEL3 не подлежат сортировке.

- PROTECTED PROGRAM По умолчанию: SHOW
Указывает, отображать ли защищенные программы.
Защищенная программа для этой настройки - это
программы, которые нельзя редактировать в окне
редактирования списка программ.

- FRAME NET IN SUBPROGRAM MODE
По умолчанию: SHOW (ОТОБРАЖАТЬ)
Фреймовая цепь означает функциональную команду
END1, 2 и 3 на уровнях LEVEL1, 2, 3, и функциональную
команду SP и SPE в подпрограмме. Эта настройка
указывает, отображать ли эти фреймовые цепи при показе
содержимого программы при нажатии дисплейной
клавиши [ZOOM] в окне редактирования списка
программ.

5.9.2
Окно настройки
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Сообщения, которые могут быть выведены во время редактирования программы PMC

Номер сигнала тревоги Обнаружение неисправности/
способ устранения

Содержание

OVERLAPPED COM
(НАЛОЖЕНИЕ СОМ)

Если СОМЕ отсутствует, добавьте
его в нужном местоположении.
Если в COM нет необходимости,
удалите его.

Отсутствует СОМЕ, который
соответствует данному СОМ.

END IN COM (END В СОМ)
END1 IN COM (END1 В СОМ)
END2 IN COM (END2 В СОМ)

Если СОМЕ отсутствует, добавьте
его в нужном местоположении.
Если в COM нет необходимости,
удалите его.

Между COM и СОМЕ обнаружен
END, END1, END2 или END3.

JMPE IN COM (JMPE В COM) JMPE и соответствующий JMP
должны иметь одинаковый статус
СОM/COME. Проверьте диапазон
JMP и диапазон COM для внесе--
ния коррекции с тем, чтобы они
не перекрывали друг друга:
допускается, чтобы один диапа--
зон полностью включал другой.

Между COM и COME обнаружен
JMPE, а JMP и соответствующий
JMPE имеют различные статусы
COM/COME.

SP/SPE IN COM (SP/SPE В COM) Если СОМЕ отсутствует, добавьте
его в нужном местоположении.
Если в COM нет необходимости,
удалите его.

Между COM и COME обнаружен
SP или SPE.

COME WITHOUT COM
(COME БЕЗ COM)

Если СОМ отсутствует, добавьте
его в нужном местоположении.
Если в COMЕ нет необходимости,
удалите его.

Отсутствует СОМ, который
соответствует данному СОМЕ.

DUPLICATE CTR NUMBER
(ДВУКРАТНЫЙ НОМЕР CTR)
(ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ)

Если в каком--либо элементе нет
необходимости, удалите его.
Если все элементы обязательны,
присвойте разные номера
параметрам этих элементов для
того, чтобы они определялись
однозначно. (Если две или более
команд с одним номером
параметра никогда не будут
активны одновременно,
программа цепной схемы,
возможно, будет работать
исправно, тем не менее, с точки
зрения безопасности и техобслу--
живания рекомендуется, чтобы
эти команды имели номера
параметров, отличающиеся друг
от друга).

Несколько CTR имеют
одинаковый номер в качестве
своего параметра.
(Это предупреждение).

ILLEGAL CTR NUMBER
(НЕВЕРНЫЙ НОМЕР CTR)

Если нет необходимости, удалите
его. Присвойте соответствующий
номер, не превышающий
максимальный номер, опреде--
ленный для каждой модели РМС.

CTR имеет номер параметра,
который находится вне
диапазона.

5.10
АВАРИЙНЫЕ СООБЩЕНИЯ
И ОТВЕТНЫЕМЕРЫ
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Номер сигнала тревоги СодержаниеОбнаружение неисправности/
способ устранения

DUPLICATE DIFU/DIFD NUMBER
(ДВУКРАТНЫЙ DIFU/DIFD)
(ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ)

Если в каком--либо элементе нет
необходимости, удалите его.
Если все элементы обязательны,
присвойте разные номера
параметрам этих элементов для
того, чтобы они определялись
однозначно. (Если две или более
команд с одним номером
параметра никогда не будут
активны одновременно, про--
грамма цепной схемы, возможно,
будет работать исправно, тем не
менее, с точки зрения безопас--
ности и техобслуживания реко--
мендуется, чтобы эти команды
имели номера параметров,
отличающиеся друг от друга).

Несколько DIFU или DIFD имеют
одинаковый номер в качестве
своего параметра. (Это
предупреждение).

ILLEGAL DIFU/DIFD NUMBER
(НЕВЕРНЫЙ НОМЕР DIFU/DIFD)

Если нет необходимости, удалите
его. Присвойте соответствующий
номер, не превышающий макс.
номер, определенный для каждой
модели РМС.

DIFU или DIFD имеет номер
параметра, который находится
вне диапазона.

NO END (ОТСУТСТВУЕТ END)
NO END1 (ОТСУТСТВУЕТ END1)
NO END2 (ОТСУТСТВУЕТ END2)
NO END3(ОТСУТСТВУЕТ END3)

Добавьте END, END1, END2 или
END3 в соответствующем
местоположении.

Не обнаружен END, END1, END2
или END3.

DUPLICATE END1 (ДВУКРАТНЫЙ END1)
DUPLICATE END2 (ДВУКРАТНЫЙ END2)
DUPLICATE END3 (ДВУКРАТНЫЙ END3)

Удалите лишний END, END1,
END2 или END3.

Обнаружен многократный END,
END1, END2 или END3.

GARBAGE AFTER END
(НЕНУЖНЫЕ ДАННЫЕ ПОСЛЕ END)
GARBAGE AFTER END2
(НЕНУЖНЫЕ ДАННЫЕ ПОСЛЕ END2)
GARBAGE AFTER END3
(НЕНУЖНЫЕ ДАННЫЕ ПОСЛЕ END3)

Удалите ненужные цепи и
переместите нужные цепи в
соответствующее местополо--
жение так, чтобы они были
выполнены.

После END, END2 или END3
имеется несколько цепей,
которые не будут выполнены.

OVERLAPPED JMP (НАЛОЖЕНИЕ JMP) Если JMPE отсутствует, добавьте
его в нужном местоположении.
Если в JMP нет необходимости,
удалите его.

Отсутствует JMPE, который
соответствует данному JMP.

JMP/JMPE TO BAD COM LEVEL
(JMP/JMPE НА
НЕСООТВЕТСТВУЮЩЕМ УРОВНЕ
СОМ)

JMP и соответствующий JMPE
должны иметь одинаковый статус
СОM/COME. Проверьте диапазон
JMP и диапазон COM для
внесения коррекции с тем, чтобы
они не перекрывали друг друга:
допускается, чтобы один диапа--
зон полностью включал другой.

JMP и соответствующий JMPE
имеют различный статус
СОM/COME.
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Номер сигнала тревоги СодержаниеОбнаружение неисправности/
способ устранения

COME IN JMP (СОМЕ В JMP) СОМЕ и соответствующий СОМ
должны иметь одинаковый статус
JMP/JMPE. Проверьте диапазон
COM и диапазон JMP для внесе--
ния корректировки с тем, чтобы
они не перекрывались друг с
другом: допускается, чтобы один
диапазон полностью включал
другой.

Между JMP и JMPE обнаружен
COME, а COM и соответствующий
COME имеют различный статус
JMP/JMPE.

END IN JMP (END В JMP)
END1 IN JMP (END1 В JMP)
END2 IN JMP (END2 В JMP)
END3 IN JMP(END3 В JMP)

Если JMPE отсутствует, добавьте
его в нужном местоположении.
Если в JMP нет необходимости,
удалите его.

Между JMP и JMPE обнаружен
END,END1,END2 или END3.

SP/SPE IN JMP (SP/SPE В JMP) Если JMPE отсутствует, добавьте
его в нужном местоположении.
Если в JMP нет необходимости,
удалите его.

Между JMP и JMPE обнаружен SP
или SPE.

JMPB OVER COM BORDER
(JMPB ЗА ГРАНИЦЕЙ СОМ)

JMPВ и его место назначения
должны иметь одинаковый статус
СОM/COME. Проверьте диапазон
JMPВ и диапазон COM для
внесения корректировки с тем,
чтобы они не перекрывались друг
с другом: допускается, чтобы
один диапазон полностью
включал другой.

JMPВ и его место назначения
различаются по статусу СОM/
COME.

JMPB OVER LEVEL
(JMPB НА УРОВЕНЬ)

JMPB может выполнить переход
только к такому же уровню
программы или в пределах
подпрограммы. Если в JMPB нет
необходимости, удалите его.
Если LBL для JMPB отсутствует,
добавьте его в нужном местопо--
ложении. Если это должен быть
JMPC, внесите исправления.

JMPB выполняет переход к
другому уровню программы.

LBL FOR JMPB NOT FOUND
(НЕ НАЙДЕН LBL ДЛЯ JMPB)

Если в JMPB нет необходимости,
удалите его. Если LBL отсутст--
вует, добавьте его в нужном
местоположении.

Невозможно найти
соответствующий LBL для JMPB.

JMPC IN BAD LEVEL
(JMPC НА НЕСООТВЕТСТВУЮЩЕМ
УРОВНЕ)

JMPC используется для перехода
от подпрограммы до уровня 2.
Если в JMPC нет необходимости,
удалите его. Если это должен
быть JMPВ или JMP, внесите
исправления.

JMPC используется в
программах, кроме подпрограмм.

LBL FOR JMPС NOT FOUND
(НЕ НАЙДЕН LBL ДЛЯ JMPС)

Если в JMPС нет необходимости,
удалите его. Если LBL отсутст--
вует, добавьте его в нужном
местоположении. JMPC осущест--
вляет переход на уровень 2. Если
это должен JMPB или JMP,
внесите исправления.

Невозможно найти
соответствующий LBL для JMPС.
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Номер сигнала тревоги СодержаниеОбнаружение неисправности/
способ устранения

LBL FOR JMPC IN BAD LEVEL
(LBL ДЛЯ JMPC НА
НЕСООТВЕТСТВУЮЩЕМ УРОВНЕ)

JMPC используется для перехода
от подпрограммы на уровень 2.
Если в JMPC нет необходимости,
удалите его. Если в подпро--
грамме существует другой LBL с
таким же адресом L, так что JMPC
предназначен для осуществления
перехода, присвойте этим двум
LBL разные адреса L. Если это
должен быть JMPВ или JMP,
внесите исправления.

Местом назначения для JMPC не
является уровень 2.

JMPC INTO COM (JMPC В COM) LBL для JMPC должен распола--
гаться вне какой--либо пары COM
и COME. Если в JMPC нет необ--
ходимости, удалите его. Если LBL
размещен неверно, переместите
его в нужное местоположение.
Если адрес L для JMPC неверен,
внесите исправления.

JMPC осуществляет переход к
LBL между COM и COME.

JMPE WITHOUT JMP (JMPE БЕЗ JMP) Если JMP отсутствует, добавьте
его в нужном местоположении.
Если в JMPE нет необходимости,
удалите его.

Отсутствует JMP, который
соответствует данному JMPЕ.

TOO MANY LBL
(СЛИШКОММНОГО LBL)

Удалите ненужные LBL. Если
ошибка возникает повторно,
измените структуру программы с
использованием меньшего
количества LBL.

Существует слишком много LBL.

DUPLICATE LBL (ДВУКРАТНЫЙ LBL) Если в каких--либо из LBL нет
необходимости, удалите их. Если
все эти LBL обязательны, прис--
войте им разные адреса L, для
того, чтобы все LBL определялтсь
были однозначно определяемые.

Для нескольких LBL используется
один и тот же адрес L.

OVERLAPPED SP (НАЛОЖЕНИЕ SP) Если SP отсутствует, добавьте его
в нужном местоположении. Если
в SPE нет необходимости,
удалите его.

Отсутствует SP, который
соответствует данному SPE.

SPE WITHOUT SP (SPE БЕЗ SP) Если SP отсутствует, добавьте его
в нужном местоположении. Если
в SPE нет необходимости,
удалите его.

Отсутствует SP, который
соответствует данному SPE.

END IN SP (END В SP) Если SPЕ отсутствует, добавьте
его в нужном местоположении.
Если END размещен неверно,
переместите его в нужное
местоположение.

Между SP и SPE обнаружен END.

DUPLICATE P ADDRESS
(ДВУКРАТНЫЙ АДРЕС Р)

Если в каких--либо из SP нет
необходимости, удалите их. Если
все эти SP обязательны, прис--
войте им разные адреса P, для
того, чтобы все SP были
однозначно определяемые.

Для нескольких SP используется
один и тот же адрес P.
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Номер сигнала тревоги СодержаниеОбнаружение неисправности/
способ устранения

DUPLICATE TMRB NUMBER
(ДВУКРАТНЫЙ НОМЕР TMRB)
(ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ)

Если в каком--либо элементе нет
необходимости, удалите его.
Если все элементы обязательны,
присвойте разные номера
параметрам этих элементов для
того, чтобы они были однозначно
определяемые. (В то время как
две или более команд с одним
номером параметра никогда не
будут одновременно активными,
программа цепной схемы,
возможно, будет работать
исправно, тем не менее, с точки
зрения безопасности и техобслу--
живания рекомендуется, чтобы
эти команды имели номера
параметров, отличающиеся друг
от друга).

Несколько TMRB имеют
одинаковый номер в качестве
своего параметра. (Это
предупреждение).

ILLEGAL TMRB NUMBER
(НЕВЕРНЫЙ НОМЕР TMRB)

Если нет необходимости, удалите
его. Присвойте правильный
номер, не превышающий
максимальный номер, опреде--
ленный для каждой модели РМС.

TMRB имеет номер параметра,
который находится вне
диапазона.

DUPLICATE TMR NUMBER
(ДВУКРАТНЫЙ НОМЕР TMR)
(ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ)

Если в каком--либо элементе нет
необходимости, удалите его.
Если все элементы обязательны,
присвойте разные номера
параметрам этих элементов для
того, чтобы они были однозначно
определяемые. (В то время как
две или более команд с одним
номером параметра никогда не
будут одновременно активными,
программа цепной схемы, воз--
можно, будет работать исправно,
тем не менее, с точки зрения
безопасности и техобслуживания
рекомендуется, чтобы эти коман--
ды имели номера параметров,
отличающиеся друг от друга).

Несколько TMR имеют
одинаковый номер в качестве
своего параметра. (Это
предупреждение).

ILLEGAL TMR NUMBER
(НЕВЕРНЫЙ НОМЕР TMR)

Если нет необходимости, удалите
его. Присвойте соответствующий
номер, не превышающий макс.
номер, определенный для каждой
модели РМС.

TMR имеет номер параметра,
который находится вне
диапазона.

NO SUCH SUBPROGRAM
(НЕТ ТАКОЙ ПОДПРОГРАММЫ)

Если вызывается ошибочная
подпрограмма, внесите исправ--
ления. Если подпрограмма
отсутствует, создайте ее.

Не найдена подпрограмма,
которая вызывается с помощью
CALL/CALLU.

UNAVAILABLE INSTRUCTION
(НЕДОСТУПНАЯ КОМАНДА)

Убедитесь, что программа цепной
схемы --верная. Если эта про--
грамма верная, необходимо
удалить все непредусмотренные
команды.

Найдена команда, непредус--
мотренная для данной модели
РМС.
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Номер сигнала тревоги СодержаниеОбнаружение неисправности/
способ устранения

SP IN BAD LEVEL
(SP НА НЕСООТВЕТСТВУЮЩЕМ
УРОВНЕ)

SP может использоваться в
верхней части подпрограммы.
Внесите исправления так, чтобы
SP находился в другом месте.

SP найден в ненадлежащем
месте.

LADDER PROGRAM IS BROKEN
(ПОВРЕЖДЕНА ПРОГРАММА ЦЕПНОЙ
СХЕМЫ)

Необходимо полностью очистить
эту программу цепной схемы, и
снова создать программу цепной
схемы.

Программа цепной схемы может
быть повреждена по какой--либо
причине.

NO WRITE COIL
(ОТСУТСТВУЕТ ОБМОТКА ЗАПИСИ)

Добавьте соответствующую
обмотку записи.

Обмотка записи необходима,
однако она не найдена.

CALL/CALLU IN BAD LEVEL
(CALL/CALLU НА
НЕСООТВЕТСТВУЮЩЕМ УРОВНЕ)

CALL/CALLU должен
использоваться на уровне 2 или в
подпрограммах. Не используйте в
каких--либо других местах.

CALL/CALLU используется в
ненадлежащем месте.

SP IN LEVEL3 (SP НА УРОВНЕ3) Если END3 размещен неверно,
переместите его в нужное
местоположение. Если в SP нет
необходимости, удалите его.

SP найден на уровне 3.

Сообщения, которые могут отображаться во время редактирования цепи в окне
редактирования программы РМС

Номер сигнала тревоги Обнаружение неисправности/
способ устранения

Содержание

TOO MANY FUNCTIONAL INSTRUCTIONS
IN ONE NET
(В ОДНОЙ ЦЕПИ СЛИШКОММНОГО
ФУНКЦИОНАЛЬНЫХ КОМАНД)

Допускается только одна
функцио--нальная команда,
составляющая цепь. При
необходимости разделите цепь
на несколько цепей.

В одной цепи слишком много
функциональных команд.

TOO LARGE NET
(СЛИШКОМ БОЛЬШАЯ ЦЕПЬ)

Разделите цепь на несколько
цепей так, чтобы количество
ступеней в цепи могло стать
меньше.

Цепь слишком большая. Когда
цепь преобразуется в объект,
цепь превышает 256 ступеней.

NO INPUT FOR OPERATION
(НЕТ ВВОДА ДЛЯ ОПЕРАЦИИ)

Обмотка без ввода, или обмотка,
подсоединенная к выводу
функцио--нальной команды, не
имеет вывода, что приводит к
этой ошибке. Если в обмотке нет
необходимости, отсоедините ее.
Если есть необ-- ходимость,
подсоедините ее к значимому
вводу.

Для логической операции сигнал
не предусмотрен.

OPERATION AFTER FUNCTION IS
FORBIDDEN
(ОПЕРАЦИЯ ПОСЛЕ ФУНКЦИИ
ЗАПРЕЩЕНА)

Вывод функциональной команды
нельзя подсоединить ни к
контакту, ни для связи с другим
сигналом, который будет
выполняться логической
операцией ”или”.

Не разрешается никакая
логическая операция с
функциональной командой, за
исключением обмоток записи.
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Номер сигнала тревоги СодержаниеОбнаружение неисправности/
способ устранения

WRITE COIL IS EXPECTED
(ПРЕДПОЛАГАЕТСЯ ОБМОТКА
ЗАПИСИ)

Добавьте соответствующую
обмотку записи к цепи.

Обмотка записи предполагается,
но не обнаружена.

BAD COIL LOCATION
(НЕНАДЛЕЖАЩЕЕ РАЗМЕЩЕНИЕ
ОБМОТКИ)

Обмотка может размещаться
только в самом крайнем столбце.
Любые обмотки, размещенные в
другом месте, должны быть сразу
стерты, разместите необходимые
обмотки в соответствующем
месте.

Обмотка размещена в
ненадлежащем месте.

SHORT CIRCUIT
(КОРОТКОЕ ЗАМЫКАНИЕ)

Замкните клеммы, подсоеди--
ненные к цепи короткого замыка--
ния, и исправьте соединения.

Некоторые контакты
подсоединены к цепи короткого
замыкания.

FUNCTION AFTER DIVERGENCE IS
FORBIDDEN (ФУНКЦИЯ ПОСЛЕ
РАСХОЖДЕНИЯ ЗАПРЕЩЕНА)

Нельзя использовать функцио--
нальную команду на участке
выхода цепи. При необходимости
разделите цепь на несколько
цепей.

Функциональная команда
используется на участке выхода
цепи.

ALL COIL MUST HAVE SAME INPUT (ВСЕ
ОБМОТКИ ДОЛЖНЫ ИМЕТЬ ОДИН И
ТОТ ЖЕ ВВОД)

Левые клеммы всех обмоток в
цепи должны быть подсоединены
к одной точке ввода.

Когда в цепи содержится более
одной обмотки, обмотки не
должны подсоединяться в другом
месте, кроме предусмотренного
только для обмоток.

BAD CONDITION INPUT
(НЕВЕРНЫЙ УСЛОВНЫЙ ВВОД)

Проверьте соединение всех
условных вводов функциональной
команды. В особенности для
функциональной команды, у
которой имеется более одного
условного ввода, проверьте,
подсоединены ли условные вводы
надлежащим образом.

Какой--то условный ввод
функциональной команды не
подсоединен надлежащим
образом.

NO CONNECTION
(НЕТ СОЕДИНЕНИЯ)

Найдите разрыв, который должен
быть соединен, и исправьте
соединение.

Есть сигнал, который никуда не
подсоединен.

NET IS TOO COMPLICATED
(ЦЕПЬ СЛИШКОМ СЛОЖНАЯ)

Проверьте каждое соединение, и
найдите лишние изогнутые сое--
динения, или обмотки, которые
подсоединены к другой точке.

Цепь слишком сложна для
анализа.

PARAMETER IS NOT SUPPLIED
(ПАРАМЕТР НЕ ПРЕДОСТАВЛЕН)

Введите все адреса реле и
параметры функциональных
команд.

Найдено реле с пустым адресом
или пустой параметр
функциональной команды.
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Некоторые функциональные команды могут приводить к
длительной работе программы цепной схемы или к
невозможности ее завершения, если их условие ACT или RST
сохраняетдействиебез явнойпричины.Еслипрограммацепной
схемы не останавливается, то все операции, направленные на
изменение программы цепной схемы, требуют более
длительного времени для завершения или не завершаются
вообще.
Чтобы не допустить таких проблем, при кодировании
программы цепной схемы с использованием функциональных
команд необходимо разрабатывать структуру цепной схемы с
полным пониманием условий управления отдельных
используемых команд.
Ниже перечислены типичные случаи, когда программа цепной
схемы не может остановиться.

D Функция низкоскоростного окна используется для
функциональнойкомандыWINDRилиWINDW,иее условие
ACT сохраняет действие.

D ВкомандеEXINилиAXCTLне только условиеACT,но также
условие сохраняет действие RST.

D Метка цели перехода находится перед командой JMPB.

D В команде JMPC метка цели перехода указывает ту же самую
команду JMPC.

Если программа цепной схемы долго не останавливается илине
может остановиться по какой-либо из этих причин, это
отразится на следующих операциях.

1. Оствновка программы цепной схемы при помощи
дисплейной клавиши в окне.

2. Считывание новой программы цепной схемы из карты
памяти или с другого носителя с использованием окна ввода
и вывода данных.

3. Обновление программы цепной схемы с внесением
сделанных изменений с использованием окна
редактирования диаграммы цепной схемы.

Если происходит какое-либо из этих явлений, необходимо
исправить функциональную команду, приводящую к
возникновению этой проблемы. Проверьте указанные выше
функциональные команды на предмет наличия сохраняющих
действие условий ACT или RST, и исправьте программу цепной
схемы, как описано ниже.

1. Приведите станок в безопасное состояние и отключите
питание ЧУ.

2. Включите питание ЧУ, удерживая нажатыми одновременно
клавиши ”CAN” и ”Z” для перезагрузкиЧУ с остановленной
программой цепной схемы.

5.11
ПРИМЕЧАНИЕ ПО
ПРОГРАММИРО-
ВАНИЮ
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3. В окне редактирования диаграммы цепной схемы
перекомпонуйте логику функциональной команды,
вызывающей проблему. Затем установите отключенное
состояние условия ACT илиRST. Если одна и та же операция
повторяется из-за неправильной команды JMPB или JMPC,
проверьте условие перехода и при необходимости измените
структуру цепной схемы.

4. Запишите полученную логику во флэш-ПЗУ при помощи
окна ввода/вывода.

5. Запустите программу цепной схемы.

Еслипрограммацепнойсхемынеостанавливаетсяиливнесение
изменений не удается даже после исправления, в ней могут
иметься другие функциональные команды с такими же
установками условий. Проверьте на наличие других
функциональных команд с такими же установками условий,
помимо уж исправленного, и повторите описанную процедуру
для исправления всех таких условий.
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6 ФУНКЦИЯ ТРАССИРОВКИ СИГНАЛА (PMC-SB7)

Функция трассировки сигнала для PMC-SB7 имеет как
функцию отображения формы колебаний сигнала и функцию
трассировки сигнала для PMC-SA5/SB5/SB6, ее спецификации
и действие усовершенствованы.

PMC-SA5/SB5/SB6 PMC-SB7

Использованное условие Функция отображения формы
колебаний сигнала имеется в карте
редактирования цепной схемы.

Базовая функция программного
обеспечения PMC--

Точки трассировки 16 точки 32 точки

Разрешение выборки 8 мс (фиксированное) от 8 мс до 1 с (переменное)

Максимальное время выборки 10 с (фиксированное) Время выборки увеличивается в
соответствии с числом точек
трассировки и разрешением.
Пример)
98 с при 16 точках и разрешении 8
мс (переменная)
100 минут при 32 точках и
разрешении 1 с.

Отображение результата
трассировки

График выборки не отображается в
динамике в функции отображения
формы колебаний сигнала.

График выборки отображается в
динамике во время выполнения
трассировки.

Состояние вкл./выкл. каждого бита
отображается в функции
трассировки сигнала

В окне трассировки вы можете прослеживать прохождение
заданных сигналов. Результат трассировки отображается на
временной диаграмме сигналов. Имеется две модели
трассировки.
- Режим ”Временной цикл”:

Выполняет выборку состояния
сигналов в заданное время цикла.
(Такая же спецификация, как для
отображения формы колебаний
сигнала для PMC-SA5/SB5/SB6)

- Режим ”Прохождение сигнала”:
Выполняет выборку состояния
сигналов в момент изменения
наблюдаемых сигналов в течение
заданного времени.
(Такая же спецификация, как для
функции трассировки для
PMC-SA5/SB5/SB6)
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Нажатие дисплейной клавиши [TRACE] в окне Диагностика
PMC вызывает окно Трассировка сигнала.

Окно Трассировка сигнала (исходное окно)

6.1
ОКНО
ТРАССИРОВКА
СИГНАЛА
(ИСХОДНОЕ ОКНО)
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Нажатие дисплейной клавиши [SETTING] в окне Трассировка
сигнала отображает окно ”Настройкапараметров”.Имеется два
окна ”Настройка параметров”. Переключение между этими
окнами осуществляется клавишей перехода по страницам.

Окно настройки параметров трассировки (страница 1)

a) SAMPLING/ MODE
Определяет режим выборки.

- TIME CYCLE:
Осуществляет выборку в каждом заданном временном
цикле.

- SIGNAL TRANSITION:
Осуществляет выборку при изменении сигнала.

b) SAMPLING/ RESOLUTION
Вводит разрешение выборки. По умолчанию установлено
минимальное разрешение (8 мс). Диапазон значений от 8 мс
до 1000 мс. Введенное значение округляется до ближайшего
значения, кратного 8 мс.

c) SAMPLING/ TIME
Этот параметр отображается, когда в параметре ”SAMPLING
MODE” указано ”TIME CYCLE”. Вводится время выпол-
нения трассировки. Диапазон значения, доступного для
ввода, зависит от настройки ”SAMPLING RESOLUTION”
(РАЗРЕШЕНИЕ ВЫБОРКИ) и номера заданного адреса
сигнала. Диапазон отображается с правой стороны.

d) SAMPLING/ FRAME
Этот параметр отображается, когда режим выборки
”SAMPLING MODE” установлен на прохождение сигнала
”SIGNAL TRANSITION”. Вводится номер выборки.
Диапазон значения, которое можно ввести, зависит от
значения ”SAMPLING/RESOLUTION” и номера заданных
адресов. Диапазон отображается с правой стороны.

6.2
НАСТРОЙКА
ПАРАМЕТРОВ
ТРАССИРОВКИ
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e) STOP CONDITION
Определяет условие остановки трассировки.
- NONE (отсутствует):

Не останавливает трассировку автоматически.
- BUFFER FULL (буфер заполнен):

Останавливает трассировку, если буфер заполнен.
TRIGGER (триггер):

Останавливает трассировку посредством триггера.
f) STOP CONDITION/ TRIGGER/ ADDRESS
Этот параметр активируется, если в параметре ”TRIGGER”
выбрано ”STOP CONDITION”. Введите адрес сигнала ввода
или имя символа для триггера остановки.

g) STOP CONDITION/ TRIGGER/ ADDRESS
Этот параметр активируется, если в параметре ”TRIGGER”
выбрано ”STOP CONDITION”. Определяет режим триггера
при остановке трассировки.
- RISING EDGE: Останавливает трассировку автомати-

чески посредством нарастания триггер-
ного сигнала.

- FALLING EDGE:Останавливает трассировку автомати-
чески посредством снижения триггер-
ного сигнала.

- BOTH EDGE: Останавливает трассировку автомати-
чески с помощью нарастания или
снижения триггерного сигнала.

h) STOP CONDITION/ TRIGGER/ ADDRESS
Этот параметр активируется, если в параметре ”TRIGGER”
выбрано ”STOP CONDITION”. Введите коэффициент
времени выборки или номер, с помощью которого задается
положение, в котором включено заданное условие триггера.
Если Вы хотите проверить прохождения сигнала до условия
триггера, следует установить в этом параметре большое
значение. Если Вы хотите проверить прохождения сигнала
после условия триггера, следует установить в этом параметре
малое значение.
Пример: В данном случае время выборки равно 10 секунд,

а положение триггера установлено на 10%.

Положение триггера

--1 0 9 (сек)

1 сек 9 сек

i) SAMPLING CONDITION
Этот параметр активируется, если ”SIGNAL TRANSITION”
установлен в ”TRACE MODE”. Определяет условие выборки.
- TRIGGER: Делает выборку состояния заданных

сигналов, если включено заданное
условие выборки.

- ANY CHANGE: Делает выборку состояния заданных
сигналов при изменении сигналов.
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j) SAMPLING CONDITION/ TRIGGER/ ADDRESS
Этот параметр активируется, когда для ”SIGNAL
TRANSITION” выбрано ”TRACE MODE”, а в параметре
”TRIGGER” установлено ”SAMPLING CONDITION”.
Введите адрес сигнала или имя символа для пускового
сигнала выборки.

k) SAMPLING CONDITION/ TRIGGER/ ADDRESS
Этот параметр активируется, когда для ”SIGNAL
TRANSITION” выбрано ”TRACE MODE”, а в параметре
”TRIGGER” установлено ”SAMPLING CONDITION”.
Вводит режим триггера, который определяет условие
заданного триггера.

- RISING EDGE: Производит выборку состояния задан-
ных сигналов с помощью нарастания
триггерного сигнала.

- FALLING EDGE:Производит выборку состояния задан-
ных сигналов с помощью снижения
триггерного сигнала.

- BOTH EDGE: Производит выборку состояния задан-
ныхсигналов спомощьюнарастанияили
снижения триггерного сигнала.

- ON: Производит выборку состояния задан-
ных сигналов, когда включен триггер-
ный сигнал.

- OFF: Производит выборку состояния задан-
ных сигналов, когда триггерный сигнал
выключен.
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a) Настройка адресов
На странице 2 окнаНастройка параметров вы можете указать
адреса или символы, подлежащие выборке.

Окно настройки параметров трассировки (страница 2)

При вводе дискретных битовых адресов может быть введен
любой битовый адрес. Более того, при вводе байтового адреса
всебитыадреса (битыот 0до 7) устанавливаются автоматически.
Максимально можно ввести 32 точки адреса сигнала.

ПРИМЕЧАНИЕ
Увеличение числа адресов сигналов приводит к
изменению емкости
параметров ”SAMPLING TIME” (время выборки) или
”SAMPLING FRAME” (кадр выборки) на странице 1.
Если емкость
изменена, то отображается следующее предупреж--
дение. (”n” в сообщении означает максимальное
значение, которое можно ввести.)
a) Вслучаережима ”TIMECYCLE” (ВРЕМЕННОЙЦИКЛ)

”SAMPLING TIME IS REDUCED TO n SEC.” (время
выборки сокращено до n сек.)

b) В случае режима ”SIGNAL TRANSITION”
(ПРОХОЖДЕНИЕ СИГНАЛА)

b) Дисплейные клавиши
Дисплейные клавиши в окне Настройки адреса выборки
следующие

- DELETE: Удаляет значение в окне редактирования, на
которое указывает курсор.

6.3
НАСТРОЙКА
АДРЕСА ВЫБОРКИ
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- SYMBOL: Меняет отображение адресов на отображение
символов. При этом отображение адреса, не
имеющего символьнойформы,неизменяется.
Эта дисплейная клавиша также меняется на
”ADDRESS” (АДРЕС).Отображаютсяследую-
щие дисплейные клавиши.

- MV.UP: Меняет местами сигнал, указанный курсором,
с сигналом строкой выше.

- MV.DWN: Меняет местами сигнал, указанный курсором,
с сигналом строкой ниже.

- DELALL: Удаляет все значения в окне редактирования.

c) Настройка триггера
Если в параметре ”TRACE MODE” (РЕЖИМ
ТРАССИРОВКИ) выбрано ”SIGNAL TRANSITION”
(ПРОХОЖДЕНИЕ СИГНАЛА), а в параметре ”SAMPLING
CONDITION” (УСЛОВИЕ ВЫБОРКИ) установлено ”ANY
CHANGE” (ЛЮБОЕ ИЗМЕНЕНИЕ), то можно выбрать,
использовать ли указанный адрес в качестве триггера для
выборкивсигналахнастройки.Для адресасигнала, вкотором
установлен триггер, справа отображается ”F”. В окне
настройки триггера имеются следующие дисплейные
клавиши:

- TRGON: Активирует триггер.

- TRGOFF: Отключает триггер.

По умолчанию триггер активирован для всех сигналов.
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В окне трассировки нажатие дисплейной клавиши [START]
запускает выполнение трассировки после того, как вы
правильно задали параметры трассировки. Ниже приведены
примеры окна выполнения трассировки в режиме ”TIME
CYCLE” и в режиме ”SIGNAL TRANSITION”

Окно выполнения трассировки (режим TIME CYCLE)

Окно выполнения трассировки (режим SIGNAL TRANSITION)

Результат трассировки отображается непосредственно во время
выполнения трассировки.Привыполненииусловияостановки,
заданного в окне настройки параметров, выполнение
трассировки прекращается. При нажатии дисплейной клавиши
[STOP] выполнение отменяется. В режиме ”SIGNAL
TRANSITION” (ПРОХОЖДЕНИЕ СИГНАЛА) графическое
отображение не обновляется до тех пор, пока не изменяется
какой-либо сигнал для триггера выборки.

6.4
ВЫПОЛНЕНИЕ
ТРАССИРОВКИ
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Когда выполнение закончено, отображается результат
трассировки. Ниже приведены примеры окна выполнения
трассировки в режимах ”TIME CYCLE” (ЦИКЛ ВРЕМЕНИ) и
”SIGNAL TRANSITION” (ПРОХОЖДЕНИЕ СИГНАЛА).

Окно результата трассировки (режим TIME CYCLE)

Окно результата трассировки (режим SIGNAL TRANSITION)

Курсор, указывающий текущее положение, первоначально
отображается в исходной точке (точка 0). Положение курсора
отображается в области ”CURSORPOSITION” (ПОЛОЖЕНИЕ
КУРСОРА) в верхней части окна. Курсор может перемещаться
по горизонтали. После выполнения активируются следующие
операции.

6.5
ОПЕРАЦИИ ПОСЛЕ
ВЫПОЛНЕНИЯ
ТРАССИРОВКИ
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a) Прокрутка окна

- Клавиша перемещения курсора вверх/вниз и клавиша
перехода по страницам вверх/вниз
Активирует вертикальную прокрутку для указанного
сигнала

- Клавишаперемещениякурсоравправо/влево,дисплейная
клавиша [NEXT>>] и дисплейная клавиша [PREV<<]
Активирует горизонтальную прокрутку графика.

b) Автоматический расчет выбранного диапазона
Нажатие дисплейной клавиши [MARK] помечает текущую
позицию и отображает курсор отметки. Если курсор отметки
совпадает с курсором текущего положения, то приоритет
отображения имеет курсор текущего положения. В верхней
части окна отображается ”MARK POSITION”
(ОТМЕЧЕННОЕ ПОЛОЖЕНИЕ) с указанием положения
курсора отметки и ”RANGE” (ДИАПАЗОН) с указанием
диапазона от положения курсора отметки до положения
курсора текущего положения. Эти значения меняются по
мере перемещения курсора текущего положения. При
повторном нажатии дисплейной клавиши [MARK] режим
выбора диапазона разблокируется.

Окно результата трассировки (Отображение курсора отметки)
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c) Приближение/удаление формы колебаний
Нажатие дисплейной клавиши [Z.IN] увеличивает
отображение графика. Нажатие дисплейной клавиши
[Z.OUT] уменьшает отображение графика. Нажатие этих
дисплейных клавиш также изменяет шкалу масштаба
градуировки отображения. Сразу же после завершения
трассировки уровень масштабирования находится на
максимальном увеличении. В режиме [Z.OUT] ”X”
отображается как в примере окна ниже, если невозможно
обозначить прохождения сигнала достаточно точно.
Пределом уменьшенения [Z.OUT] служит отображение всех
результатов трассировки на одной странице.

Окно Результат трассировки (Уменьшение отображения)

d) Смена сигнала выборки
Нажатие дисплейной клавиши [MV.UP] меняет местами
сигнал, указанный курсором сигналов, и сигнал,
находящийся строкой выше. Нажатие дисплейной клавиши
[MV.DWN] меняет местами сигнал, указанный курсором
сигналов, и сигнал, находящийся строкой ниже. Результат
операции отменяется выполнением трассировки или
выключением питания. Если вы хотите сохранить порядок
отображенных сигналов после исполнения трассировки или
выключения питания, изменяйте порядок в окне
”SAMPLING ADDRESS” (АДРЕС ВЫБОРКИ).
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Выполнение трассировки автоматически запускается после
включения питания с помощью установки параметра PMC.

#7

K906

#6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

#5 0 : Запускает исполнение трассировки при нажатии
дисплейной клавиши [EXEC].

1 : Запускает трассировку автоматически после включения
питания

Этот параметр PMC устанавливается в следующем пункте окна
настройки параметров PMC.
- SIGNAL TRACE START = 0 (0: MANUAL 1: AUTO)

6.6
НАСТРОЙКА
АВТОМАТИЧЕСКОГО
ПУСКА ТРАССИРОВКИ
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Если после завершения трассировки имеются данные результа-
тов трассировки, вы можете вывести файл на карту памяти.
a) Действие
Если нажата дисплейная клавиша [PUNCH], выполняется
переключение на [EXEC][CANCEL].
Если нажато [EXEC], начинается вывод. Когда вывод
завершен, дисплейная клавиша возвращается в исходное
состояние окна результатов трассировки.

b) Имя файла
Имя выводимого файла ”PMCTRACE.000”.
Если файл с таким именем имеется на карте памяти, то
расширение увеличивается на единицу, и имя файла
изменяется на PMCTRACE.001,.002 (максимально 999).

c) Формат вывода
Файл выводится в текстовом формате.
Строковые данные элемента и имя настройки выводятся в
форму в одинарных кавычках (’).
Данные разделены на четыре блока, т. е. заголовок, данные
первой страницы настройки параметров, данные второй
страницы и данные результатов трассировки.
D Заголовок
Идентификационные данные ID ’PMC TRACE DATA’
(ДАННЫЕ ТРАССИРОВКИ PMC), указывающие вид
данных, выводятся в заголовке. В следующей строке
выводится номер версии. ’Версия’, 1.

D Данные первой страницы настройки параметров-
Настройка, , ,
Номер настройки, имя пункта настройки, значение
настройки, строки
Номер настройки, имя пункта настройки, значение
настройки, строки
Номер настройки, имя пункта настройки, значение
настройки, строки
Номер настройки, имя пункта настройки, значение
настройки, строки

:
:

ID Строковые данные.
”Настройка”.

Номер настройки Числовые данные.
Для пунка настройки выводится
элемент, давший ему номер, начиная
сверху. (Начиная с 1.)

Имя пункта настройки
Строковые данные.
Имяпункта, такоеже, в окненастроек
параметров трассировки. Данные,
отображенные в разделе ”Выборка”
(”MODE”, ”RESOLUTION”, ”TIME”-
режим, разрешение, время) соедине-
ны и выведены. (См. пример вывода
ниже.)

6.7
ВЫВОД
РЕЗУЛЬТАТОВ
ТРАССИРОВКИ
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Значение настройки
Числовые данные.
Числовые данные выводятся без
изменений. Номер дается по порядку
слева направо, также выводятся
данные (”TIME CYCLE”, ”SIGNAL
TRANSITION” - временной цикл,
прохождение сигнала) о том, что
пункт выбран. (Начиная с 1.)

Строки Строковые данные.
Если значение настройки - числовые
данные, то единица выводится
начиная с первой. Для элемента,
измененного на номер в ”Значениях
настройки” выводятся первоначаль-
ные строковые данные. В остальных
случаях выводится пустой столбец.

ПРИМЕЧАНИЕ
1 При установке недействительного значения выводится

только номер настройки и имя пункту настройки, а колонки
значения настройки и строковых данных пусты. (Однако
запятая не пропускается.)

2 Данные, для которых имя элемента изменяется в
соответствиисдругимнастройками,выводятотображение
имени элемента. (Пример: В таких случаях, как ”SAMPLING
TIME / SAMPLING FRAME” (выборка по времени / выборка
по кадру), в соответствии с настройкой режима выборки
SAMPLING MODE.)

3 Для SAMPLING STOP TRIGGER ADDRESS и SAMPLING
TRIGGER ADDRESS (АДРЕС ТРИГГЕРА ОСТАНОВКИ
ВЫБОРКИ и АДРЕС ПУСКОВОГО СИГНАЛА ВЫБОРКИ)
адрес выводится в графе значение настройки. Символ
выводится в строковых данных. Если символ не задан, то
адрес также выводится в строковых данных.

4 SAMPLING STOP TRIGGER POSITION (ПОЗИЦИЯ ТРИГГЕРА
ОСТАНОВКИ ВЫБОРКИ) выводит позицию, в которой
выполняется заданное условие триггера, и число кадров
выборки после процентного содержания. (Из--за
вероятности возникновения ошибки при изменении
позиции кадра в процентном содержании.)

D Данные второй страницы настройки параметров-

Расширение1, Данные1, Данные2, Данные3,......
Расширение2, Данные1, Данные2, Данные3,......
Расширение3, Данные1, Данные2, Данные3,......
Расширение4, Данные1, Данные2, Данные3,......
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ID Строковые данные.
”ADDRESS”, ”SYMBOL”, ”COMMENT”,
”CHECK”, в таком порядке, четыре
пункта.

ADDRESS АДРЕС ВЫБОРКИ
SYMBOL Символ, указанный в параметре

SAMPLING ADDRESS (адрес выборки).
COMMENT Комментарий, указанный в параметре

SAMPLING ADDRESS (адрес выборки).
CHECK Если в параметре ”SAMPLING

CONDITION” (условие выборки) указано
”ANY CHANGE” (любое изменение), то
здесь указывается, следуетлииспользовать
триггер.

Данные Для ”ADDRESS”, ”SYMBOL”,
”COMMENT” - строковые данные.
Для ’Check’ - числовые данные.
TRGON (триггер вкл.) - ”1”.
TRGOFF (триггер выкл.) - ”0”.

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Адрес выборки SAMPLING ADDRESS выводится, когда

настройка имеет место.
Следовательно,для пункта ”ADDRESS”пустаяколонка
не выводится.

2 Если”SYMBOL”(символ)и ”COMMENT”(комментарий)
не заданы, то не выводится ничего. Выводится пустая
колонка. Запятые не пропускаются, пока не будет
установлено место для адреса выборки SAMPLING
ADDRESS.

D Данные результатов трассировки
ID, Адрес выборки1, Адрес выборки 2,......
Номер кадра, Данные1, Данные2, Данные3,......

:
:

ID Строковые данные.
”Данные”.

Номер кадра Числовые данные.
Позиция кадра номер ”0” становится
позицией образования триггера. Если
триггер не завершен, то ”0” стано-
вится момент остановки выборки.

Данные Числовые данные.
”0” или ”1”.
Определено, что данные продол-
жаются до EOF (END OF FILE -
конец файла), и размер данных не
задан.

Пример вывода результатов трассировки (Таблица фактически
не выводится, но вставлена для удобства чтения.)
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’PMC TRACE DATA’ (данные трассировки PMC)
’Версия’, 1

’Настройка’, , ,
1, ’Режим настройки’, 2, SIGNAL TRANSITION’
2, ’Разрешение выборки’, 8,
’MSEC’
3, ’Время выборки’, 2000,
4, ’Условие остановки’, 3,
’TRIGGER’
5, ’Адрес триггера остановки’, ’X10.0’,
’SYMBOL1’
6, ’Режим триггера остановки’, 1,
’RISING EDGE’
7, ’Позиция триггера остановки’, 50(1250/2500), ’%’
8, ’Условие выборки’, 1,
’TRIGGER’
9, ’Адрес триггера выборки’, ’X10.1’,
’SYMBOL2’
10, ’Режим триггера выборки’, 3,
’BOTH EDGE’

’Адрес’, ’R0000.0’, ’R0000.1’, ’R0000.2’, ’R0000.3’, ’R0000.4’,
’R0000.5’, ’R0000.6’, ’R0000.7’, ’R0001.0’, R0002.0’

’Символ’, ’ZRN_M’, , , ’*SPA1’, ’*SPA2,
’MX-RD’,’RSTN’, ’RSTMA’, ’MO1X’,’MO2X’

’Комментарий’, ’ZRN MODE’, ’TIME CNT.AUX1(MEM)’ , , , ,
’READ STROBE’, ’NORMAL RESET PB’, ’INIT_M&RSTM
(RST->MACRO)’, ’OPTIONAL STOP1’,’OPTIONAL STOP2’

’Проверка’,0, 1, 1, 1,
1, 1,
0, 1, 1, 1

’Данные’, ’R0000.0’, ’R0000.1’, ’R0000.2’, ’R0000.3’,’R0000.4’,
’R0000.5’, ’R0000.6’, ’R0000.7’, ’R0001.0’, ’R0002.0’
-6, 1,0,0,0,0,0,0,0,0,0
-5, 0,0,0,0,0,1,1,1,1,1
-4, 1,1,1,1,1,0,0,0,0,0
-3, 0,1,0,1,0,1,0,1,0,1
-2, 0,0,1,1,0,0,1,1,0,0
-1, 1,1,0,0,0,0,1,1,1,1
0, 1,1,1,1,1,1,1,1,1,1
1, 0,0,0,0,0,0,0,0,0,0
2, 1,0,0,0,0,0,0,0,0,0
3, 0,0,0,0,0,1,1,1,1,1
4, 1,1,1,1,1,0,0,0,0,0
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7 ФУНКЦИЯ ИЗБИРАТЕЛЬНОГОПРИСВОЕНИЯ
КАНАЛОВ СВЯЗИ ВВОДА/ВЫВОДА (PMC-SB7)
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Эта функция позволяет совместное использование программы
последовательности несколькими станками, имеющими
различную конфигурацию устройств ввода/вывода,
посредством задания параметра для активации/отключения
каждой группы в данных присвоения каналов связи
ввода/вывода.

Данные присвоения каналов связи ввода/вывода станка

A и станка B объединяются.

X0 0.0.1 FS08A (Power Mate)
X8 1.0.1 OC02I (Устройство

соединения)

Данные присвоения каналов
связи ввода/вывода

Устройства ввода/вывода

ЧПУ Power
Mate

Устройство
соединения

Станок A

X0 0.0.1 FS08A(Power Mate)
X24 1.0.1 ID32E (блок

ввода/вывода)

Устройства ввода/вывода

Power
Mate

Устройство
ввода/вывода

Станок B

Программатор офф--лайн

Создается файл формата ROM с данными присвоения каналов связи
ввода/вывода, используемыми как в станке A, так и в станке B.

Программа последовательности отправляется в ЧПУ.

Задаются действительные группы ввода/вывода по параметру.

ЧПУ

Станок А : Устройстваввода/вывода

Power
Mate

Устройство
соединения

Станок B : Устройства ввода/вывода

Power
Mate

блок
ввода/вывода

Power Mate активировано Power Mate активировано

Connection Unit активировано Connection Unit отключено

блок ввода/вывода отключено блок ввода/вывода активировано

ЧПУ

ЧПУ ЧПУ

X0 0.0.1 FS08A (Power Mate)

X8 1.0.1 OC02I (Устройство соединения)

X24 2.0.1 ID32E (блок ввода/вывода)

Данные присвоения каналов связи ввода/вывода

Данные присвоения каналов
связи ввода/вывода

7.1
КРАТКОЕ
ОПИСАНИЕ
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Устройства ввода/вывода, используемые во всех станках, могут
быть указаны как основная часть конфигурации, которая всегда
включена.

Данные присвоения канала связи ввода/вывода
станка A и станка B объединены.

ЧПУ
Соединение
Единица
измерения

Ввод-вывод
Единица
измерения

X0 0.0.1 FS08A (Power Mate)

X8 1.0.1 OC02I (Connection Unit)

X24 2.0.1 ID32E (блок ввода/вывода)

Данные присвоения канала
связи ввода/вывода

Программатор офф--лайн

Основная часть (подключена всегда)

Опциональная группа по параметру

Опциональная группа по параметру

Программа последовательности отправляется в ЧПУ.

Задаются действительные группы ввода/вывода по параметру.

ЧПУ

Станок A Устройства ввода/вывода

Power
Mate

Устройство
соединения

Станок B : Устройства ввода/вывода

Power
Mate

блок
ввода/вывода

Основная часть

Определяется основная и опциональная часть данных присвоения каналов связи
ввода/вывода.

Станок A : Устройства ввода/вывода Станок B : Устройства ввода/вывода

Power Mate Основная часть Power Mate Основная часть

(Connection Unit) активировано (Connection Unit) Отключено

Блок ввода/вывода Отключен Блок ввода/вывода Активирован

ЧПУ

ЧПУ ЧПУ

Источник

Mate

Источник

Mate

ПРИМЕЧАНИЕ
При указании основной части следует присваивать
каналыустройствамосновнойчастиподряд,начинаяс
группы 0. Основная часть соединена с началом
каналов связи.
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CNC Power
Mate

Connection
Unit

I/O
Unit

Power
Mate

Connection
Unit

I/O
Unit

Основная
часть

Опциональная часть

Неправильно

Правильно

Основная часть

Опциональная часть

CNC

Для этой функции необходимо указать следующие параметры.
Эти параметры можно установить для каждого канала.
Подробные сведения см. в разделах V-8 и V-2.4.

1) ENABLE SELECTION (РАЗРЕШИТЬ ВЫБОР):
Разрешает/отключает этуфункциюв системномпараметре.

2) BASIC GROUP COUNT (ЧИСЛО ОСНОВНЫХ ГРУПП) :

Устанавливает число групп в основной части в системном
параметре. (Значения этой части следует присваивать
подряд, начиная с группы 0.) Основные группы данных
присвоения каналов связи ввода/вывода всегда
действительны во всех конфигурациях станка.

3) EFFECTIVE GROUP SELECTION
(ВЫБОР ДЕЙСТВИТЕЛЬНОЙ ГРУППЫ):

Задает группу опционального устройства ввода/вывода,
соединенную с каждым станком, в параметре настройки.
Этот параметр не оказывает влияния на основную часть.

ПРИМЕЧАНИЕ
Для использования 2 канала связи ввода/вывода
необходима опция расширения каналов связи
ввода/вывода.
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Имеется три станка с различными конфигурациями устройств
ввода/вывода.

D Конфигурация A
Станок, имеющий операторский пульт распределения
ввода/вывода станка и подключаемый пульт ввода/вывода,
соединенный с каналом 1 ЧУ.
Канал 1

ЧПУ
Операторский пульт
распределения

ввода/вывода станка

Подключаемый пульт
ввода/вывода

Группа 0 Группа 1

Канал 2
Нет соединения

D Конфигурация B
Станок, имеющий операторский пульт распределения
ввода/вывода станка и устройство Power Mate, соединенной
с каналом 1 ЧУ.
Канал 1

ЧПУ
Операторский пульт
распределения

ввода/вывода станка

Подключаемый пульт
ввода/вывода

Группа 0 Группа 1

Канал 2
Нет соединения

D Конфигурация C
Станок, имеющий конфигурацию A на канале 1 и два
бета-усилителя на канале 2.
Канал 1

ЧПУ
Операторский пульт
распределения

ввода/вывода станка

Подключаемый пульт
ввода/вывода

Группа 0 Группа 1

Канал 2

ЧПУ

Группа 0

Бета--усилитель

Группа 1

Бета--усилитель

Эти станки могут использовать общую программу последова-
тельности, имеющую данные присвоения каналов связи
ввода/вывода, куда входят все конфигурации устройств
ввода/вывода. Содержание параметров для каждой конфигура-
цииустройств ввода/выводаприведенонаследующейстранице.

7.2
ПРИМЕР
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(1)Содержаниеданныхприсвоенияканалов связиввода/вывода
в программе последовательности

Канал 1

Адрес Группа База Слот Имя Устройство ввода/вывода

X0000 0 0 1 CM12I Операторский пульт распре--
деления ввода/вывода станка

: : : : : :

X0020 1 0 1 CM03I Подключаемый пульт ввода/
вывода

: : : : : :

X0030 2 0 1 FS08A Power Mate

: : : : : :

Канал 2

Адрес Группа База Слот Имя Устройство ввода/вывода

X0200 0 0 1 OC02I Бета--усилитель

: : : : : :

X0220 1 0 1 OC02I Бета--усилитель

: : : : : :

(2) Содержание параметров
D Конфигурация A

i) Системный параметр
1CH ENABLE SELECTION = YES

BASIC GROUP COUNT = 1
2CH ENABLE SELECTION = YES

BASIC GROUP COUNT = 0
ii) Параметр настройки
Группа ном. : 00 01 02 03 04 05 06 07
(CH1 - канал1) * 1 0 0 0 0 0 0

08 09 10 11 12 13 14 15
0 0 0 0 0 0 0 0

Группа ном. : 00 01 02 03 04 05 06 07
(CH2 - канал2) 0 0 0 0 0 0 0 0

08 09 10 11 12 13 14 15
0 0 0 0 0 0 0 0

D Конфигурация B
i) Системный параметр

1CH ENABLE SELECTION = YES
BASIC GROUP COUNT = 1

2CH ENABLE SELECTION = YES
BASIC GROUP COUNT = 0

ii) Параметр настройки
Группа ном. : 00 01 02 03 04 05 06 07
(CH1 - канал 1) * 0 1 0 0 0 0 0

08 09 10 11 12 13 14 15
0 0 0 0 0 0 0 0

Группа ном. : 00 01 02 03 04 05 06 07
(CH2 - канал 2) 0 0 0 0 0 0 0 0

08 09 10 11 12 13 14 15
0 0 0 0 0 0 0 0
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D Конфигурация C
i) Системный параметр

1CH ENABLE SELECTION = YES
BASIC GROUP COUNT = 1

2CH ENABLE SELECTION = YES
BASIC GROUP COUNT = 0

ii) Параметр настройки
Группа ном. : 00 01 02 03 04 05 06 07
(CH1 - канал1) * 1 0 0 0 0 0 0

08 09 10 11 12 13 14 15
0 0 0 0 0 0 0 0

Группа ном. : 00 01 02 03 04 05 06 07
(CH2 - канал2) 1 1 0 0 0 0 0 0

08 09 10 11 12 13 14 15
0 0 0 0 0 0 0 0

(3)Действительное содержание данных присвоения каналов
связи ввода/вывода, модифицированных параметром
D Конфигурация A

Канал 1

Адрес Группа База Слот Имя Устройство ввода/вывода

X0000 0 0 1 CM12I Операторский пульт распре--
деления ввода/вывода станка

: : : : : :

X0020 1 0 1 CM03I Подключаемый пульт ввода/
вывода

: : : : : :

Канал 2
Нет соединения

D Конфигурация B
Канал 1

Адрес Группа База Слот Имя Устройство ввода/вывода

X0000 0 0 1 CM12I Операторский пульт распре--
деления ввода/вывода станка

: : : : : :

X0030 1 0 1 FS08A Power Mate

: : : : : :

Канал 2
Нет соединения

D Конфигурация C
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Канал 1

Адрес Группа База Слот Имя Устройство ввода/вывода

X0000 0 0 1 CM12I Операторский пульт распре--
деления ввода/вывода станка

: : : : : :

X0020 1 0 1 CM03I Подключаемый пульт ввода/
вывода

: : : : : :

Канал 2

Адрес Группа База Слот Имя Устройство ввода/вывода

X0200 0 0 1 OC02I Бета--усилитель

: : : : : :

X0220 1 0 1 OC02I Бета--усилитель

: : : : : :
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1) Если значенияпараметровPMC удалены, то приотключении
и повторном включении питания ЧПУ подключается только
основная часть.

2) После выбора данных присвоения устройства ввода/вывода
соединены с группой со смещенным номером действи-
тельныхданныхприсвоенияканалов связиввода/вывода.Вы
можете проверить результат соединения посредством окна
”5. Окно контроля подключения каналов ввода/вывода”.

До выбора После выбора

Группа 0

Группа 1

Группа 2

Группа 3

Группа 4

Группа 0

Группа 1

Группа 2

Действует

Данные присвоения каналов связи ввода/вывода

Действует

Действует

Не действует

Не действует

3) Вынеможетеменятьпорядокномеров группыввода/вывода.

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ
1) Если программа последовательности, в которой ”ENABLE

SELECTION” (активировать выбор) установлено на ”YES”,
выполняется программным обеспечением управления
PMC, не имеющим этой функции, то настройка параметра
”ENABLE SELECTION” игнорируется, и все данные
присвоения каналов связи ввода/вывода действительны.

2) Клавиша [IOSTRT] в окне настройки адреса блока
ввода/вывода удалена, так как неправильное исполь--
зование этой клавиши может увеличить ошибку настройки
данных присвоения каналов ввода/вывода, что ведет к
неправильному подключению устройств ввода/вывода и
может вызвать неожиданные сбои станка. Если вы хотите,
чтобы станок был соединен с устройствами ввода/вывода
в соответствии с выбранными данными присвоения
каналов связи ввода/вывода, следует отключить и снова
включить питание после подтверждения корректного
соединения устройств ввода/вывода.

3) Если программа последовательности, в которой указан
системный параметр, декомпилируется и компилируется
средствами FANUC LADDER--III или пакетом редактирования
цепных схем, не поддерживающим этой функции, то
системный параметр для этой функции возвращается в
исходное состояние, и действительными становятся все
данныеприсвоения каналов связи ввода/вывода.Призаписи
программы последовательтности в ЧПУ настройте
системные параметры заново.

7.3
ПРИМЕЧАНИЯ
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8 СИСТЕМНЫЕПАРАМЕТРЫ (PMC-SB7)

Окно системных параметров

(1)ENABLE SELECTION
Этот параметр разрешает или отключает функцию
избирательного присвоения каналов связи ввода/вывода.
Этот параметр задается при помощи дисплейной клавиши
[NO] или [YES ].
NO: Неиспользоватьфункциюизбирательногоприсвое-

ния каналов связи ввода/вывода.
YES: Использовать функцию избирательного присвое-

ния каналов связи ввода/вывода.
Настройка по умолчанию - [NO].
Если параметр как для канала 1, так и для канала 2, имеют
значение [NO], то окно настройки для этой функции,
описанное в разделе ”3.22 Настройка параметров”, не
отображается.

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ
Выберите корректную настройку параметра
(K910--K913, описанный в разделе 3.2.2) в
соответствии с подключенными в данный момент
устройствами ввода/вывода, чтобы активировать эту
функцию.
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(2)BASIC GROUP COUNT (ЧИСЛО ОСНОВНЫХ ГРУПП)
Этот параметр определяет число групп в основной части
данных присвоения каналов связи ввода/вывода. Вы можете
задать число групп для основной части, введя (0-16) и затем
нажав дисрлейную клавишу [INPUT]. Значение по
умолчанию 0.

Пример:
3: Основная часть 0-2 группы

Опциональная часть 3-15 группы

ПРИМЕЧАНИЕ
Сведения о других системных параметров см. в главе
4 в части III.
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9 ОКНО КОНТРОЛЯ СОЕДИНЕНИЯ КАНАЛОВ СВЯЗИ
ВВОДА/ВЫВОДА

Окно контроля соединения каналов связи ввода/вывода
отображает типы и идентификационные коды подключенных
устройств ввода/вывода для каждой группы. Если устройство
ввода/вывода не подключено, то устройства ввода/вывода не
отображаются. Если имеется проблема сигналов ввода или
вывода для устройств ввода/вывода, проверьте соединение
каналов связи ввода/вывода посредством этого окна.

Метка доступного канала

Окно контроля соединения каналов связи ввода/вывода

Метка доступного канала
Есликанал доступен,отображаетсяметка”*”.Наизображенном
примере окна канал 2 недоступен.

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Для использования 2 канала связи ввода/вывода

необходима опция расширения каналов связи
ввода/вывода.

2 Сведения об устройствах ввода/вывода и идентифи--
кационных кодах, примеры конфигураций каналов
связи ввода/вывода и пример окна контроля
соединения каналов связи ввода/вывода см. в
подразделе 3.8.1 в части II.
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10ОНЛАЙН-ФУНКЦИЯ

В программном обеспечении FANUC LADDER-II, FANUC
LADDER-IIIи в пакете редактирования цепных схемыимеются
следующие онлайн-функции.

- Мониторинговое отображение цепной схемы

- Онлайн-редактирование цепной схемы

- Отображение и редактирование параметров PMC

- Мониторное отображение и модификации состояния
сигнала

- Ввод/вывод в и из PMC (загрузка из PMC, хранение в PMC)

- Запись во флэш-ПЗУ

- Выполнение трассировки и отображение результатов

- Отображение и редактирование параметров трассировки

Когда вы используете функцию онлайн, необходима
предварительная установка условия соединения.

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
1 Когда на PMC отображается одно из следующих окон,

использование онлайн--связи невозможно. Для
использования онлайн--функции перейдите из
следующих окон в другие.
[PMCLAD], [I/O], [EDIT], [SYSPRM], [USRDGN],
[DBGLAD], [GDT], [USRMEM]
Вы также не можете использовать перечисленные
окна в PMC во время онлайн--соединения.

2 Если функция онлайн используется с RS--232C, то
выбранный канал занимает система PMC. Для
использования других функций ввода/вывода с
RS--232C задайте настройку канала, отличную от
используемой функцией онлайн.

3 Функция управления загрузчиком не может уста--
новить соединение с FANUC LADDER--III или Пакетом
редактирования цепных схем с помощью Ethernet.

4 Рекоменуется испльзовать онлайн--функцию при
отладке цепной схемы. Онлайн--соединение может
быть разорвано в зависимости от рабочего состояния
ЧПУ/PMC.
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Pис . 10.1 Окно настройки в режиме онлайн

Значения дисплейных клавиш

EMG ST: Принудительно завершает соединение.
Используйте эту клавишу, если в соединении
произошел сбой или соединение нельзя завершить
обычным образом.

INIT: Устанавливает исходные значения параметров по
умолчанию.

ПРИМЕЧАНИЕ
1 В случае, если конфигурация ЧПУ не совместима ни с

Ethernet, ни с HSSB, элемент ”HIGH SPEED I/F”
(ВЫСОКОСКОРОСТНОЙ ИНТЕРФЕЙС) не отобра--
жается.

2 Вслучаеизображенияс5+2дисплейнымиклавишами,
для окна установки используются две страницы.
Переключайтесь между страницами с помощью
клавиши < Page Up > или <Page Down>.

10.1
ОКНО НАСТРОЙКИ
В РЕЖИМЕ ОНЛАЙН
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Для связи с FANUC LADDER-II, FANUC LADDER-III или
Пакетом редактирования цепных схем необходимо перевести
систему PMC в состояние ожидания соединения. Для этого
имеется два спсоба, настройка в окне PMC и настройка в
параметреЧПУ.Такжеимеется три типа соединения,например,
Ethernet, RS-232C илиHSSB.

Для отображения дисплейной клавиши [MONIT]
в окне главного меню РМС установите в окне настройки в
пункте ”PROGRAMMER ENABLE” значение ”YES” (ДА).
После нажатия дисплейной клавиши [MONIT]→[ONLINE]
отображается окно настройки в режиме онлайн. (Рис. 7.1)
1. Случай соединения посредством RS-232C

(FANUC LADDER-II, FANUC LADDER-III)
(1)Проверьте, что для элемента ”RS-232C” выбрано ”NOT

USE” (НЕ ИСПОЛЬЗУЕТСЯ).
(2)Установите параметр ”CHANNEL”(КАНАЛ) и ”BAUD

RATE” (СКОРОСТЬ ПЕРЕДАЧИ В БОДАХ).
(3)Переместите курсор на элемент ”RS-232C” с помощью
клавиши перемещения курсора вверх или вниз.

(4)Выберите ”USE” (ИСПОЛЬЗОВАТЬ) с помощью
клавиши перемещения курсора вправо или влево.

2. Случай соединения посредством Ethernet
(FANUC LADDER-III, Ladder Editing Package)
(1)Переместите курсор на элемент ”HIGH SPEED I/F”

(ВЫСОКОСКОРОСТНОЙ ИНТЕРФЕЙС) с помощью
клавиши перемещения курсора вверх или вниз

(2)Выберите ”USE” (ИСПОЛЬЗОВАТЬ) с помощью
клавиши перемещения курсора вправо или влево.

3. Случай соединения посредством HSSB (Пакет редактиро-
вания цепной схемы)
(1)Переместите курсор на элемент ”HIGH SPEED I/F”

(ВЫСОКОСКОРОСТНОЙ ИНТЕРФЕЙС) с помощью
клавиши перемещения курсора вверх или вниз

(2)Выберите ”USE” (ИСПОЛЬЗОВАТЬ) с помощью
клавиши перемещения курсора вправо или влево.

ПРИМЕЧАНИЕ
1. Если выбрано одновременно ”RS--232C = USE” и ”HIGH

SPEED I/F = USE” , система РМС установит соединение с
прикладнойсистемой,котораяподсоединенапервой.Если
система РМС уже установила соединение с прикладной
системой, она не может установить соединения с другими
прикладными системами.

2 Если вы используете функцию онлайн с помощью Ethernet,
необходима предварительная настройка параметров
Ethernet в ЧПУ.

3 Функция управления загрузчиком не может установить
соединение с FANUC LADDER--III или Пакетом
редактирования цепных схем с помощью Ethernet.

10.2
УСТАНОВКА
СОЕДИНЕНИЯ В
РЕЖИМЕ ОНЛАЙН

10.2.1
Как выполнить
настройку в окне
PMC
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Вы можете активировать и отключить соединение онлайн для
Ethernet,HSSBиRS-232CпосредствомпараметраЧУном. 24без
выполнения настройки в окне настроек онлайн-мониторинга
PMC. Этот параметр ЧУ вступает в действие немедленно после
присвоения значения.
Если значение этого параметра изменяется, пункты ”RS232C”и
”HIGH SPEED I/F” в окне онлайн-мониторинга также
автоматически изменяются. См. следующую таблицу.

Содержание параметра ЧПУ ном. 24

Параметр

Каждый пункт в окне онлайн-
мониторинга после выполнения

настройки
Параметр
ЧПУ ном. 24 Значения RS-232-C HIGH SPEED I/F

(ВЫСОКОСКО-
РОСТНОЙ

ИНТЕРФЕЙС)

0 Действуют значения в окне настройки онлайн--
мониторинга.

Это не влияет на настройку ”RS--232C” и
”HIGH SPEED I/F”.

1 Включает ”Канал 1 RS--232C” и отключает
”HIGH SPEED I/F”.

USE (ИСПОЛЬ--
ЗОВАТЬ) (канал 1)

NOT USE (НЕ
ИСПОЛЬЗОВАТЬ)

2 Включает ”Канал 2 RS--232C” и отключает
”HIGH SPEED I/F”.

USE (ИСПОЛЬ--
ЗОВАТЬ) (канал 2)

NOT USE (НЕ
ИСПОЛЬЗОВАТЬ)

10 Отключает ”RS--232C” и включает ”HIGH SPEED I/F”. NOT USE (НЕ
ИСПОЛЬЗОВАТЬ)

USE (ИСПОЛЬ--
ЗОВАТЬ)

11 Включает ”Канал 1 RS--232C” и ”HIGH SPEED I/F”. USE (ИСПОЛЬ--
ЗОВАТЬ) (канал 1)

USE (ИСПОЛЬ--
ЗОВАТЬ)

12 Включает ”Канал 2 RS--232C” и ”HIGH SPEED I/F”. USE (ИСПОЛЬ--
ЗОВАТЬ) (канал 2)

USE (ИСПОЛЬ--
ЗОВАТЬ)

от 3 до 10
от 13 до 254

3 --1013 --254 Резерв
(не использовать эту настройку.)

(Зарезервировано) (Зарезервировано)

255 Прерывает соединение принудительно. Действует
так же, как дисплейная клавиша [EMG ST].

NOT USE (НЕ
ИСПОЛЬЗОВАТЬ)

NOT USE (НЕ
ИСПОЛЬЗОВАТЬ)

Как настроить параметр

(1)Отображение параметра ЧПУ ном. 24.

(2)Для соединения посредством Ethernet или HSSB введите
”10”, ”11” или ”12”.
Для соединенияпосредствомRS-232C, введите”1”, ”2”, ”11”
или ”12”.

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Даже, если настройка окна онлайн--мониторинга PMC

изменена, значение параметра ЧПУ ном. 24 не меняется.

2 Есливыиспользуете пакет редактированияцепных схемна

открытом СПУ или FANUC LADDER--III для редактирования

цепной схемы и не используете мониторинг и

редактирование цепной схемы в окнах ЧПУ, следует

использовать настройку этого параметра

10.2.2
Настройка
соединения онлайн
при помощи
параметра ЧПУ
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Если вы хотите соединить FANUC LADDER-III или Пакет
редактирования цепных схем (версия Window) с ЧПУ посредством
Ethernet, необходимо задать некоторые параметры Ethernet.
Настройка параметров Ethernet может быть выполнена в следующем
окне параметров Ethernet на ЧПУ. Подробные сведения об окне
настройки и параметрах настройки см. в ”РУКОВОДСТВЕ ПО
ЭКСПЛУАТАЦИИ платы FANUC Ethernet /платы СЕРВЕРА
ДАННЫХ” (B-63354EN). Для Ethernet-соединения онлайн-функции
PMC необходима настройка следующих пунктов.
- IP ADDRESS (Задание IP-адреса ЧПУ. 192.168.0.1 и т. д.)
- SUBNET MASK (Задание адреса маски для IP-адреса.

255.255.255.0 и т. д.)
- ROUTER IP ADDRESS (Если вы используете маршрутизатор,

укажите IP-адрес маршрути- затора.)
- PORT NUMBER (TCP) (8193 и т. д.)

Pис . 10.3.1 (a) Плата Ethernet

Pис . 10.3.1 (b) Встроенный Ethernet

Pис . 10.3.1 (c) Карта Ethernet (PCMCIA)

10.3
ФУНКЦИЯ ОНЛАЙН
ПОСРЕДСТВОМ ETHERNET

10.3.1
Настройка
параметров Ethernet
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Процедуры онлайн-соединения с PMC и автономным
программатором (FANUCLADDER-III,Пакет редактирования
цепных схем для windows) посредством Ethernet следующие.
(Пример: FANUC LADDER-III)

(1)Запустите FANUC LADDER-III и щелкните на пункте
[Communication] (соединение) меню [Tool] (инструменты).

(2)Выберите закладку [Network Address] (адрес сети) и нажмите
кнопку <Add Host> (добавить хост). Введите ”IP Address”
(адрес IP) и ”Port No.” (номер порта), введенные в
соответствии с разделом ”7.3.1 Настройка параметров
Ethernet”.

10.3.2
Установка
онлайн-соединения
автономным
программатором
(соединение
Ethernet)
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(3)Выберите закладку [Setting] (настройка) и добавьте адрес IP в
пункт ”Use device” (использовать устройство).

(4)Нажмите кнопку <Connect>, чтобы начать соединение.

Пакет редактирования цепных схем можно подключить
посредством такой же операции. Подробные сведения о работе
FANUC LADDER-III см. в ”РУКОВОДСТВЕ ПО ЭКСПЛУА-
ТАЦИИ FANUC LADDER-III”(B-66234EN). Подробные
сведения о работе Пакета редактирования цепных схем см. в
”РУКОВОДСТВЕ ПО ЭКСПЛУАТАЦИИ ПАКЕТА РЕДАКТИ-
РОВАНИЯ ЦЕПНЫХ СХЕМ (Windows)” (B-63484EN).

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Когда на PMC отображается одно из следующих окон,

использование онлайн--связи невозможно. Для использо--

вания онлайн--функции перейдите из следующих окон в

другие. [PMCLAD], [I/O], [EDIT], [SYSPRM], [USRDGN],

[DBGLAD], [GDT], [USRMEM].

2 Если функция онлайн используется с RS--232C, то выбран--

ный канал занимает система PMC. Для использования

других функций ввода/вывода с RS--232C задайте

настройку канала, отличную от используемой функцией

онлайн.

3 Функция управления загрузчиком не может установить

соединение с FANUC LADDER--III или Пакетом редактиро--

вания цепных схем с помощью Ethernet.
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Состояние соединения RS-232C и HIGH SPEED I/F
отображется в окне мониторинга в режиме онлайн во время
соединения онлайн.

Pис . 10.4 Окно настройки в режиме онлайн

USE TIME:
(ВРЕМЯ ИСПОЛЬЗОВАНИЯ)

Отображается максимальное время обработки данных соединения.

RS--232C: Отображается условие соединения RS--232C.

HIGH SPEED I/F:
(ВЫСОКОСКОРОСТНОЙ
ИНТЕРФЕЙС)

Отображается условие соединения HIGH SPEED I/F.

ETHER_BOARD:
(ПЛАТА ETHERNET)

Отображается во время соединения с платой Ethernet.
Отображается IP--адрес партнера по соединению.

EMB_ETHERNET:
(ВСТРОЕННАЯ ETHERNET):

Отображается во время соединения со встроенной сетью Ethernet.
Отображается IP--адрес партнера по соединению.

HSSB: Отображается во время соединения с HSSB.

10.4
СОСТОЯНИЕ
СОЕДИНЕНИЯ
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Отображаемыесообщенияизначенияпоказаныв таблицениже.

Отображаемые
сообщения

Значения

INACTIVE (НЕАКТИВНО) Связь не активна.

STOPPING
(ЗАВЕРШЕНИЕ СВЯЗИ)

Выполняется прекращение соединения.
(Подождите завершения соединения)

STARTING (УСТАНОВКА
СОЕДИНЕНИЯ)

Выполняется установка соединения.
(Подождите завершения соединения по
другой линии соединения)

STAND--BY (ОЖИДАНИЕ) Связь активна и находится в режиме
ожидания.

CONNECTED
(СОЕДИНЕНИЕ
УСТАНОВЛЕНО)

Связь активна и соединение установлено.

NO OPTION
(НЕТ ОПЦИИ)

Невозможно открыть порт по причине
отсутствия опции RS--232C.

BAD PARAMETER
(НЕВЕРНЫЙ ПАРАМЕТР)

Заданы неверные параметры открытия.

TIMEOUT ERROR
(ОШИБКА ИСТЕЧЕНИЯ
ЛИМИТА ВРЕМЕНИ)

Произошло истечение лимита времени, и
связь была прекращена.

TIMEOUT(K) ERROR
(ОШИБКА ИСТЕЧЕНИЯ
ЛИМИТА ВРЕМЕНИ)

Произошло истечение лимита времени, и
связь была прекращена.

BCC ERROR
(ОШИБКА ВСС)

Возникла ошибка кода контроля блока
(ВСС) (четности пакета)

PARITY ERROR
(ОШИБКА ЧЕТНОСТИ)

Возникла ошибка четности.

OVER--RUN ERROR
(ОШИБКА
ПЕРЕПОЛНЕНИЯ)

Произошло переполнение принятой
информации, и соединение не может быть
восстановлено.

SEQUENCE ERROR
(ОШИБКА
ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТИ)

Нарушена последовательность пакетов.
(Неправильная процедура)

DATA ERROR
(ОШИБКА ДАННЫХ)

В процессе повторной попытки были
получены неверные пакеты.

QUEUE OVERFLOW
(ПЕРЕПОЛНЕНИЕ
ОЧЕРЕДИ)

Переполнилась очередь приема/передачи.

DISCONNECTED
(СОЕДИНЕНИЕ
РАЗОРВАНО)

Связь была успешно завершена.

NO CONNECTION
(НЕТ СОЕДИНЕНИЯ)

Кабель не подсоединен.

PORT BUSY ERROR
(ОШИБКА ПОРТ ЗАНЯТ)

Порт RS--232C уже используется.
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Если во время соединения Ethernet возникли какие-либо
ошибки, содержание ошибок отображается в окне ”ETHLOG”
ЧПУ. Если соединение не устанавливается, обращайтесь к
этому окну.

Pис . 10.5 (a) Окно протокола встроенной сети Ethernet

Pис . 10.5 (b) Окно протокола Ethernet

10.5
О ПРОТОКОЛЕ
СОЕДИНЕНИЯ
ETHERNET
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Протокол соединения Значение и действия по устранению

SnpErr:PDU=m,n,[x] дата время

SnpErr:PDU=n,[x] дата время

SnpErr:TaskTimeOut[x] дата время

Возникла ошибка во время онлайн--соединения.

m, n : Информация об онлайн--соединении, являющаяся внутренней
информацией системы.

x : Информация об ошибке

6001 PMC не поддерживает Ethernet. Проверьте серию/версию
программного обеспечения PMC.

6003 Получены данные неподдерживаемой команды. Проверьте серию/
версию программного обеспечения платы Ethernet.

6004 Ошибка в данных команды. Проверьте серию/версию
программного обеспечения платы Ethernet.

6005 PMC не получает данных команд. Проверьте состояние
соединения в окне онлайн--настроек PMC.

6010 PMC не получает данных команд. Убедитесь, что в окне
онлайн--настроек PMC выбрано ”HIGH SPEED I/F=USE”, и
соединение с другим приложением отсутствует.

6011 Ошибка по превышению лимита времени в PMC. Увеличьте
значение ”Time Out” (лимит времени) в пункте [Network Address]
(адрес сети) меню [Communication] (связь) для FANUC LADDER--III
или Пакета редактирования цепных схем.

6012 PMC не получает данных команд, так как занят обработкой.
Проверьте состояние связи в окне онлайн--настройки PMC.

6013 Ошибка по превышению лимита времени в PMC. Увеличьте
значение ”Time Out” (лимит времени) в пункте [Network Address]
(адрес сети) меню [Communication] (связь) для FANUC LADDER--III
или Пакета редактирования цепных схем.

6101 PMC получил неподдерживаемый код функций. Проверьте
серию/версию программного обеспечения PMC.

дата время: Время возникновения ошибки

Пример) ”0323” означает 23 марта.
”1858” означает 18 ч. 58 мин.
”21161714” означает 21--е, 16 ч. 17 мин. 14 секунд.
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1 ОБЩИЕ СВЕДЕНИЯ
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Метод цепных схем наиболее часто используется для
программирования управления последовательностью с
применением программируемого контроллера. Этот метод,
показанный на Рис.1.1(a), был создан на основе контуров
управления релейных панелей. Так как он используется уже не
один год, многие инженеры - специалисты по управлению
последовательностями с ним уже знакомы. Этот метод
используется также в программировании последовательностей
PMC.

Pис . 1.1 (a) Метод цепных схем

Чем большее число функций выполняется PMC для системы
ЧПУ, тем больше и сложнее становится программа
последовательности. Для крупномасштабной системы
требуетсябольшаяпрограммыибольшеечислопроцессов,из-за
чего управление всем процессом с использованием метода
цепных схем делается сложным.Причина этого в том, что метод
цепных схем не описывает порядка управления. Хотя метод
цепных схем годится для описания частичного управления, его
сложно применять к описанию всей управляющей логики.

Для преодоления этой проблемы в управление последователь-
ностями было введено структурное программирование.
Система PMC, поддерживающая функцию подпрограмм,
позволяет использовать модульные программы. Как показано
на Рис.1.1(b), большая программа разделена на подпрограммы
для каждой функции, что упрощает блок обработки.
Программист определяет, каким образом разделить главную
программу на подпрограммы и управляющую логику,
используемую для вызова подпрограмм, однако программы не
обязательно просты для понимания других программистов.

CALL

CALL

Подпрограмма
Подпрограмма

Pис. 1.1 (b) Модульный метод

1.1
МЕТОД
ПОШАГОВОЙ
ПОСЛЕДОВАТЕЛЬ-
НОСТИ
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Исходя из этих условий для структурного описания программ
был создан метод пошаговой последовательности. Он удобен
для управления целыми процессами и представляет легкую для
понимания визуализированную схему процесса.Программиро-
вание пошаговой последовательности дает прямое представ-
ление управляющей логики на схеме процесса, как показано на
Рис.1.1(c).Каждый блок обработки описан как подпрограмма с
использованием метода цепных схем. Вся программа создается
путем сочетания таких подпрограмм.

Передача

Шаг 1

Шаг 2

Подпрограмма диаграммы
цепной схемы

Схема логики процесса

Pис. 1.1 (c) Метод пошаговой последовательности

Метод пошаговой последовательности имеет следующие
свойства:

(1) Увеличенная эффективность программирования

D Так как ход процесса можно программировать
непосредственно, правильное прораммирование делается
простым, и необходимое для него время сокращается.

D Даже для сложного управления программирование в
каждом процессе идет от основного потока к развернутому,
создавая структурированную нисходящую программу,
простую для восприятия посторонними (не автором).

D Структурные модули легко могут быть использованы
повторно.

(2) Легкость отладки и обслуживания

D Графическое отображение позволяет оператору легко
визуально определять состояние исполнения программы.

D Ошибочные шаги программы легко обнаруживаются.

D Можно легко изменить часть программы.

(3) Высокоскоростная программы

D Так как исполняются только подпрограммы, необходимые
для определенного процесса, время цикла уменьшается.

(4) Передача из программ цепных схем

D Так как шаги и передачи состоят из стандартных программ
цепных схем, такие стандартные программы цепных схем
можно преобразовывать в новые программы пошаговой
последовательности,используя ресурсыпрограммыцепной
схемы.
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В программировании пошаговой последовательности про-
грамма управления последовательностью разделена на два типа
подпрограмм, шаги и передачи. Шаги описывают процессы.
Передачи соединяют шаги и определяют, выполняются ли
условия передачи от одного шага к другому. Как показано на
Рис. 1.1 (d), программа пошаговой последовательности
описывается с использованием графических символов.

[ ] Шаг A

Передача B

Начинает исполнение. Ожидает запроса на обработку.
(Процесс 1)

Запрос на обработку?
↓Если запрос на обработку получен

Шаг C

Передача D Загрузка завершена?
↓После завершения загрузки

Шаг E

ПередачаF Обработка завершена?
↓После завершения обработки

Шаг G

Передача H Выгрузка завершена?
↓После завершения выгрузки

Шаг I

Удерживает заготовку на поддоне.
(Процесс 2)

Обрабатывает заготовку. (Процесс 3)

Выгружает заготовку на поддон.
(Процесс 4)

Перемещает поддон. (Процесс 5)

Pис . 1.1 (d) Пример обработки заготовки

Какпоказанов данномпримере, ходпрограммыотпроцесса 1до
процесса 5 визуализирован.Подробные программы, связанные
с перемещениями, выполняемыми в рамках каждого процесса,
и сигналы, используемые для определения того, удовлет-
воряются лиусловияпередачидля переходак следующемушагу,
здесь не описаны. Для программирования сложной управ-
ляющей логики поддерживаются многиедругиефункции, такие
как функции расхождения, перехода и вложения. Эти функции
подробно описаны ниже.

Программирование пошаговой последовательности пригодно
для создания программ, последовательно управляющих
процессами. Программы, используемые для управления узлом,
работающим в соответствии с некоторой последовательностью,
например, загрузчиком, ATC и другие периферические узлы,
лучше всего подходят для программирования пошаговой
последовательности. Однако, для программ, управляющих
узлами, не имеющими конкретной последовательности, таких
как операторский пульт, для которого постоянно включен
мониторинг сигнала аварийного останова или сигналов
режимов, программирование пошаговой последовательности
не очень удобно. PMC поддерживает преимущества обоих
методов, программирования цепных схем и пошаговой
последовательности, посредством вызова подпрограмм,
написанных в соответствии с пошаговой последовательностью,
и подпрограмм, написанных в виде цепной схемы, из главной
программы.
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В данном руководстве для описания логических схем
пошаговой последовательности используются графические
символы, перечисленные в таблице 1.2. В зависимости от
используемого шрифта фактически отобрпжаемые символы
могут отличаться от приведенных здесь. Эти графические
символы описаны в последующих главах.

Таблица 1.2 Перечень графических символов

Отображение Отображение

Содер-
жание

Отображение
руководства по
программиро-

ванию
Устройство ЧПУ

FANUC LADDER
на персональ-
ном компьютере

Шаг

Sn Sn Sn

Исходный
шаг [ ] Sn [ ] Sn [ ] Sn

Передача
Pn Pn Pn

Расхожде--
ние избира--
тельной
последова--
тельности

Схождение
избиратель--
ной после--
дователь--
ности

Расхожде--
ние одно--
временной
последовате
льности

Схождение
одновре--
менной
последова--
тельности

Jump

→ Ln > Ln > Ln

Метка

→
Ln < Ln < Ln

Шаг блока
] Sn ] Sn ] Sn

Исходный
шаг блока [ ] Sn [ ] Sn [ ] Sn

Шаг конца
блока

1.2
ГРАФИЧЕСКИЕ
СИМВОЛЫ
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Для создания программы пошаговой последовательности
используйте описанную ниже процедуру. Для кодирования
(редактирования) программы используйте персональный
компьютер, на котором установлен пакет программного
обеспечения FANUC LADDER. Использование ЧПУ для
исполнения, отладки и корректуры подпрограммы цепной
схемы.

(1) Создание программы пошаговой последовательности
(редактирование)

(2) Создание подпрограммы диаграммы цепной схемы
(редактирование)

(3) Компиляция

(4) Перенос на устройство ЧПУ (припомощикартыпамятиили
RS232C)

(5) Запись во флэш-ПЗУ

(6) Исполнение

(7) Диагностика и отладка

(8) Исправление подпрограммы диаграммы цепной схемы
(редактирование)

ПК

Программное
обеспечение
FANUC LADDER (5) Запись во флэш--ПЗУ

PMC SB4/SB6/
SC4/NB2

↓

RS232C

Память

управ--
ления

Устройство ЧПУ

(4) Перенос на
устройство ЧПУ

Флэш--ПЗУ

(1) Создание программы пошаговой
последовательности (редактирование)

(2) Создание подпрограммы диаграммы
цепной схемы (редактирование)

(3) Компиляция

(6) Исполнение

(7) Диагностика и отладка

(8) Исправление подпрограммы диаграммы
цепной схемы (редактирование)

Pис. 1.3 Программирование для создания программы

В таблице 1.3 перечислены функции пошаговой последова-
тельности, поддерживаемые персональным компьютером
(на котором установлен пакет программного обеспечения
FANUC LADDER) и ЧПУ.

1.3
ПРОГРАММИРО-
ВАНИЕ
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Таблица 1.3 Функции пошаговой последовательности

○ : используется

персональный компьютер

Функции
PMC-SB4/

SB6 PMC-SC4 PMC-NB2
Программ-

ное
обеспече-
ние FANUC
LADDER

FANUC
LADDER II

FANUC
LADDER III

Отображение и редактирование программы

¯ Отображение списка подпрограмм ○ ○ ○ ○ ○ ○
¯ Создание новой подпрограммы ○ ○ ○
¯ Удаление подпрограммы ○ ○ ○
¯ Редактирование подпрограммы бланка

пошаговой последовательности ○ ○ ○

¯ Редактирование подпрограммы
диаграммы цепной схемы ○ ○ ○ ○ ○ ○

¯ Компиляция ○ ○ ○
¯ Декомпиляция ○ ○ ○

Ввод и вывод

¯ Ввод и выводс использованием карты
памяти ○ ○ ○ ○ ○ ○

¯ Ввод и выводпри помощи RS232C ○ ○ ○ ○ ○ ○
¯ Запись во флэш--ПЗУ ○ ○ ○ ○ ○

Исполнение программы

¯ исполнение диаграммы цепной схемы ○ ○ ○ ○ ○
¯ исполнение программы пошаговой

последовательности ○ ○ ○ ○ ○

Диагностика и отладка (примечание1)

¯ Диагностика программы пошаговой
последовательности ○ ○ ○

¯ Диагностика диаграммы цепной схемы ○ ○ ○ ○ ○
¯ Настройка и отображение таймера

мониторинга ○ ○ ○

ПРИМЕЧАНИЕ
Во время использования функций пошаговой
последовательности невозможно использовать
некоторые функции диагностики и отладки,
поддерживаемые методом цепных схем. Подробные
сведения см. в разделе 6.5 (Поддерживаемые
функции).
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2 ОСНОВЫПОШАГОВОЙПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТИ
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Программа пошаговой последовательности создается с
использованиемнабораграфических символов,какпоказанона
Рис. 2.1 (a). Ниже описаны основные термины, используемые
для пошаговой последовательности.

L1 (передача)

(блок)

[ ] S1 (исходный шаг)

L1 (метка)

P100 (передача)

S2 (шаг)

P101 (передача)

S3

(Расхождение избирательной
последовательности)

(Расхождение
одновременной
последовательности)

(Cхождение
одновременной
последовательности)

(Cхождение избирательной
последовательности)

] S10 (шаг блока)

Pис. 2.1 (a) Элементы пошаговой последовательности

2.1
ТЕРМИНОЛОГИЯ
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(1) Шаг

Sn
(Pm)

Шаг ознчает процесс, являющийся основной единицей
обработки в программе пошаговой последовательности. В
шаге задается адрес S (Sn), являющийся номером шага, и
адрес P (Pm), указывающий подпрограмму (программу
действия), задающую подробные данные обработки на
каждом шаге.

(2) Передача состояния этапа
При исполнении программы пошаговой последователь-
ности процесс идет по мере продвижения обработки
программы, и соответственно изменяется состояние
каждого шага. Для любого шага возможно любое из
логических состояний, перечисленных в таблице 2.1, его
состояние изменяется, как показано на рис. 2.1 (b).
Активация означает переходшага из неактивного состояния
вактивное.Деактивацияозначаетпереходшагаизактивного
состояния в неактивное.

Таблица 2.1 Состояние шага

Состояние Обработка данных Отобра-
жение

Активен Исполнение Активированный шаг.
Идет исполнение программы
(подпрограммы) действия.

Sn

Неактивно Передача
на останов

Передача от исполнения к останову.
Программа (подпрограмма) дейст--
вия исполняется только один раз,
затемшагавтоматическипереходитв
состояние останова. Sn

Останов Неактивированное состояние.
Программа (подпрограмма)
действия еще не исполнялась.

Деактивировать
(состояние останова)

Активировать
(активное состояние)

Деактивировать
(передача на останов)

Pис . 2.1 (b) Передача состояния шага

(3) Передача

Pn
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Передача распознает условия передачи. Если они оценены
как исполненные, то шаг для соответствующего состояния
переходит из неактивного в активное состояние или
наоборот. Задайте адрес P (Pn), указывающий подпро-
грамму, подробно описывающую условия передачи.

Как показано на рис. 2.1 (c), состояние шага S2 изменяется
с неактивного на активное, когда условия, описанные в
передаче P10, оцениваются как выполненные, а когда
выполненными оказываются условия, описанные в
передаче P20, состояние шага S2 изменяется с активного на
неактивное.

Исполнение шага1 Исполнение шага2 Исполнение шага3

S1 (шаг 1) S1 (шаг1) S1 (шаг1)

P10 (условие
выполнено)

S2 (шаг2)

P20 P20 (условие
выполнено)

S3 (шаг3)

P10

S2 (шаг2)

S3 (шаг3)

P20

P10

S2 (шаг2)

S3 (шаг3)

Pис. 2.1 (c) Изменение состояния шага посредством передачи

Обратите внимание, что шаг должен быть активен
непосредственно перед передачей, чтобы переключить
следующийшаг из неактивного состояния в активное, когда
будут выполнены условия передачи. Как показано на
рис. 2.1 (d),шаг S3 не переходит в активное состояние, даже
еслиусловияпередачиP20 выполнены,когдаактивеншагS1
и неактивен шаг S2. Активное состояние переходит от
некоторогошагак следующему,когдавыполняютсяусловия
соответствующей передачи, и исполнение программы
пошаговой последовательности продвигается на один шаг.

Исполнение шага1 Исполнение шага1

S1 (шаг1) S1 (шаг1)

P10

S2 (шаг2)

P20 (условие
выполнено)

P20

S3 (шаг3)

P10

S2 (шаг2)

S3 (шаг3)

Pис. 2.1 (d) Изменение состояния шага посредством передачи

(4) Исходный шаг

[ ] Sn
(Pm)
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Тогда как обычныйшаг может быть активирован передачей,
исходный шаг активируется автоматически при начале
исполнения программы, как показано на рис. 2.1 (e).

Останов программы (STOP) Исполнение программы (RUN)

S1 (шаг1) S1 (шаг1)

P10

S2 (шаг2)

P20
P20

S3 (шаг3)

P10

S2 (шаг2)

S3 (шаг3)

[ ] [ ]

Pис . 2.1 (e) Активация исходного шага

Хотя исходный шаг, который обычно исполняется первым,
часто размещается в начале программы, его можно задать
также в некоторой точке внутри программы. Он всегда
активируется первым. После деактивации возможна его
повторная активация позже. В этом случае он работает так
же, как обычный шаг.

(5) Расхождение и схождение избирательной последователь-
ности

Для описания сложной последовательности можно исполь-
зовать избирательные последовательности. Избирательная
последовательность предлагает несколько вариантов
выбора, и тот из них, условия которого выполняются
первыми, активирует соответствующий шаг, как показано
на рис. 2.1 (f). Расходящиеся ветви соединяются, образуя
основную последовательность.

S1

(Расхождение избирательной
последовательности)

P23
P21 P22
S21 S22

S23

(Cхождение избирательной
последовательности)

Когда выполняются условия передачи P21
↓

Когда выполняются условия передачи
↓

S1

(верно)

S21 S22 S23

S2

(верно)

S21 S22 S23

Pис. 2.1 (f) Избирательная последовательность
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(6) Расхождение и схождение одновременной последователь-
ности

Одновременная последовательность может использоваться
для одновременного исполнения нескольких процессов. В
одновременной, как показано на рис. 2.1 (g), одна передача
активирует несколько шагов. Активированные шаги
исполняются независимо. Когда исполнение шагов
нескольких ветвей завершено, расходящиеся ветви
соединяются, образуя основную последовательность.

(Расхождение
одновременной
последовательности)

(Cхождение
одновременной
последовательности)

S21 S22 S23

S31 S32 S33

S4

P10
S1

Когда выполняются условия передачи P10

↓

S21 S22 S23

S31 S32 S33

S4

P10 (верно)
S1

Pис . 2.1 (g) Одновременная последовательность
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(7) Переход и метка

Функция перехода используется для описания последо-
вательности, в которой шаги идут не подряд, например,
повторяемого цикла. Как показано на рис. 2.1 (h), когда
активируется обозначение перехода, последовательность
переходит к шагу, имеющему соответствующую метку
перехода, после чего этот шаг активируется. Для указания
номера метки адрес L используется таким же образом, как
команда перехода в программировании цепных схем.
Возможен переход к предшествующему или последующему
шагу.

Исполнение шага3 Исполнение шага1

P10 P10

P20 P20

L1 (передача)

L1 L1 (метка)

S1 (шаг1)

P30 (условие выполнено) →→→ P30

L1

S1 (шаг1)

S2 (шаг2) S2 (шаг2)

S3 (шаг3) S3 (шаг3)

Pис. 2.1 (h) Переход и метка

(8) Блок

Блок означает группу последовательных шагов и передач.
Блок может быть программой пошаговой последова-
тельности. Чем сложнее последовательность, тем больше и
сложнее блок. Программу можно разделить на несколько
блоков таким же образом, как это делается с
подпрограммами в программировании цепных схем, на базе
концепции модульного программирования. Каждый блок
идентифицируется адресом P, соответствующим номеру
подпрограммы в программировании цепных схем.

Блок исполняется как главная программа в пошаговой
последовательности или вызывается из другой программы
пошаговой последовательности как подпрограмма.

Блок (P1) Блок (P2)

[ ] [ ]

Pис. 2.1 (i) Блок
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(9) Вызов блока

Для исполнения блока в качестве главной программы в
пошаговой последовательности вызовите блок командой
CALLU (SUB 66) или CALL (SUB65) таким же образом, как
при вызове подпрограммы цепной схемы из второго уровня
программы цепной схемы.

CALLU P2

CALLU P3

[ ]

[ ]

Цепная схема (второй уровень) Блок2 (P2)

Блок3 (P3)

Pис. 2.1 (j) Вызов блока

(10) Шаг блока (вызов программы пошаговой последова-
тельности)

] Sn
(Pm)
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Чтобы вызвать блок из программы пошаговой после-
довательности в качестве подпрограммы, задайте шаг блока
в программе пошаговой последовательности, вызывающей
блок, как показано на рис. 2.1 (k). Это называется вложение
блока.

(P2)

S231

S232

S233

Блок (P1) Блок (P2)

[ ]

] S23

[ ]S1

S21 S22

S3

Pис. 2.1 (k) Вложение блока

Программа, показанная на рис. 2.1 (k), эквивалентна
показанной на рис. 2.1 (l), где шаг блока не используется.

S1

S21

S232

S233

S3

Блок (P1)

[ ]

S22 S231

Pис . 2.1 (l) Программа без шага блока

(11) Шаг конца блока

Используйте шаг конца блока, чтобы завершить вызов шага
вложенного блока и вернуться в вызывающую после-
довательность.
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Первый уровень
(диаграмма цепной схемы)

Второй уровень
(диаграмма цепной схемы)

CALL

Третий уровень
(диаграмма цепной схемы)

Функция END1 (SUB 1)

CALL

Функция END2 (SUB 2)

Функция END3 (SUB 48)

Подпрограмма P1
(диаграмма цепной схемы)

Подпрограмма P2

(пошаговая
последовательность)

Подпрограмма P3
(диаграмма цепной схемы)

Подпрограмма P4

(пошаговая
последовательность)

[ ]

[ ]

Подпрограмма Pn

Функция END (SUB 64)

S
S

Редактирование
(исходная программа)

Компиляция Исполнение
(программа в формате ПЗУ)

Pис. 2.2 (a) Структура программы

2.2
ИСПОЛНЕНИЕ ПОШАГОВОЙ
ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТИ
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В методе пошаговой последовательности программа создается
(редактируется) по блокам подпрограмм. Отредактированная
исходная программа компилируется и преобразуется в программу
в формате ПЗУ, а затем компонуется, как показано на рис. 2.2 (a).
Программа в формате ПЗУ - это тип модульной программы,
созданной с использованием стандартных подпрограмм. Блок
пошаговой последовательности - это тоже тип подпрограммы.
Блокипошаговойпоследовательности связаны с концомпрограмм
цепной схемы от первого до третьего уровня вместе с другими
подпрограммами цепной схемы.

Так же, как в методе цепных схем, программа активируется с
определенными интервалами, а именно каждые 8мс, как показано
на рис. 2.2 (b). Цепные схемы первого и второго уровней испол-
няются в течение определенного периода (T мс), затем в течение
оставшегося времени исполняется цепная схема третьего уровня.
Период, когда исполняются цепные схемы первого и второго
уровней, различен в зависимости от модели PMC и настройки
системного параметра (LADDER EXEC). Возможность использо-
вания цепной схемы третьего уровня зависит от модели PMC.

8 мсек 8 мсек 8 мсек

T мсек T мсек T мсек

↑деление ↑деление ↑завершение

Первый уровень

Второй уровень

Третий уровень
(зависит от
модели PMC)

tn--8 tn+0 tn+8 tn+16

Pис. 2.2 (b) Циклическое исполнение программы

После исполнения цепной схемы первого уровня в течение
оставшегося времени исполняется цепная схема второго уровня.
Если цепную схему второго уровня нельзя полностьюисполнить за
период исполнения, она приостанавливается, и остаток
исполняется в следующем периоде. Этот тип исполнения
называется разделенноеисполнение.Местоделения цепной схемы
второго уровня зависит от времени исполнения цепной схемы
второго уровня и от исполненных команд цепной схемы второго
уровня. Разделенное исполнение бывает двух типов: разделенная
система и неразделенная система.Вразделенной системепозиция,
на которой разделяется цепная схема второго уровня, определяется
заранее, и в эту позицию вводится код разделенной команды. В
неразделенной системе,напротив,месторазделения цепной схемы
второго уровня не определяется заранее, цепная схема
автоматическиразделяется поистечении заданногопериода. PMC,
разрешающее программирование пошаговой последовательности,
исполняет цепную схему второго уровня в неразделенной системе.
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При разделенном исполнении цепная схема второго уровня
исполняется с интервалом, кратным 8 мс (например, 8, 16, 24 мс).
Сигналы ввода, для которых имеются ссылки в цепной схеме
второго уровня, такие как адреса X и F, обновляются
синхронизированно с периодом исполнения для цепной схемы
второго уровня, так что они не изменяются во время исполнения.
Все подпрограммы, созданные с использованием метода цепных
схем или пошаговых последовательностей, вызываются из цепной
схемы второго уровня. Следовательно, время исполнения цепной
схемы второго уровня включает время исполнения подпрограмм
цепной схемы,программпошаговойпоследовательности (блоков),
шагов и передач. Так как в программе пошаговой последова-
тельности исполняются только активированный шаг и передача,
проверяющая условие передачи от данного шага на следующий,
цепная схема второго уровня исполняется значительно чаще, чем
можно ожидать исходя их общего числа шагов.

P4

P6

R0. 0

LEVEL1 (Диаграмма цепной схемы)

LEVEL2 (Диаграмма цепной схемы)

CALLU P2

CALL P1

LEVEL3 (Диаграмма цепной схемы)

P1 (Диаграмма цепной схемы)

P2 (Пошаговая последовательность)

L1

S1 (P3)

S2 (P5)

P3 (Диаграмма цепной схемы)

P4 (Диаграмма цепной схемы)

[ ]

L1

Pис . 2.2 (c) Исполнение пошаговой последовательности
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В программе пошаговой последовательности, показанной на
рис. 2.2 (c), когда активируется шаг S1, подпрограммы
исполняются в соответствии с распределением времени,
показанным на рис. 2.2 (d).

Третий
уровень

Подпрограмма

Шаг

8 мсек

T мсек

LEVEL1

LEVEL2

P2 P1

P3 P4

Передача

LEVEL3

Первый
уровень

Второй
уровень

Pис. 2.2 (d) Распределение времени исполнения программы пошаговой последовательности

В этом случае исполняются программа пошаговой последова-
тельности P2, шаг P3, передача P4 и подпрограмма цепной
схемы P1.Шаг P5 и передача P6 не исполняются.
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Шаг - это единица обработки в программе.
[Отображение]

Sn
(Pm)

[Содержание]
D Определите номер шага (Sn), необходимый для работы
управления, и номер подпрограммы (Pm), задающий
фактическую обработку, для шага.

D Присвойте шагу номер шага.
D Один и тот же номершага нельзя использовать в программе
дважды.

D Шаги имеет три логических состояния: исполнение,
переход к останову и останов.Состояние исполнения также
называется активным состоянием. Состояния перехода к
останову и останова вместе называются неактивным
состоянием.

Состояние Содержание
операции

Отобра-
жение

Sn.0
ПРИМЕ-
ЧАНИЕ)

Активное Исполнение Активированный шаг.
Идет исполнение про--
граммы (подпрограм--
мы) действия.

Sn 1

Неактивное Передача
для
останова

Передача от испол--
нения к останову.
Программа (подпро--
грамма) действия ис--
полняется только один
раз, затемшагавтома--
тически переходит в
состояние останова.

Sn

0

Остановка Неактивированное
состояние.
Программа (подпро--
грамма) действия еще
не исполнялась.

Sn 0

ПРИМЕЧАНИЕ
См. VI--4.2 АДРЕА PMC (АДРЕС S)

Пример) Передача состояния шага B

Передача A
Деактивация
(состояние останова)

Шаг B Передача A

Передача C

Активация
(состояние исполнения)

Передача C

Деактивировать
(передача на останов)

(Однократное исполнение)

3.1
ШАГ
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[Пример]

После того, как кодM7 декодирован, управление передается на
следующий шаг с использованием функциональной команды
DEC.

DEC F0

711

F7.0

S1
(P1) Подпрограмма P1

MF R0.0

f

P101 Подпрограмма P101

R0.0

TRSET
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Исходный шаг активируется автоматически, когда начинается
исполнение программы. После активации он работает так же,
как обычныйшаг. Программа может возвратиться к этомушагу
через обычные шаги.

[Отображение]

[ ] Sn
(Pm)

[Содержание]

D Определите номер шага (Sn), необходимый для работы
управления, и номер подпрограммы (Pm), задающий
фактическую обработку, для исходного шага.

D Все исходные шаги активируются, когда не активированы
другие шаги.

D Каждый блок должен содержать минимум один исходный
шаг. Ограничения на число исходных шагов в блоке не
существует.

D Если в блоке отсутствует исходный шаг, то при вызове его
исполнение невозможно.

D Присвойте исходному шагу номер шага.

D Один и тот же номершага нельзя использовать в программе
больше, чем один раз.

D В параллельном разветвлении для каждой ветви необходим
один исходный шаг. (См. пример 2.)

[Пример1]

[ ]
L1

S1

P101

S2

P102

L1

При исполнении программы первым активируется
шаг P1, заданный посредством исходного шага.

После первого исполнения S1 исходный шаг S1
исполняется таким же образом, как обычный шаг.

3.2
ИСХОДНЫЙШАГ
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Пример2

[ ]

L1

S4

P110

L1

При исполнении программы первыми
активируются шаги S3 и S4, заданные
посредством исходного шага.

После первого исполнения шагов S3 и S4
исходные шаги S3 и S4 исполняются так
же, как обычные шаги, когда программа
начинается с шага S1.

S1

P101

S2

P102

[ ]

S5

S3

P103

Передача задает условия, управляющие переходом от данного
шага к следующему.

[Отображение]

Pn

[Содержание]

D Необходима только одна передача между шагами.

D Передача между шагами выполняется как описано ниже.

S1

P102

P101

S2

Когда активен шаг S1, исполняются только S1 и
P101.
Другие шаги и передачи не исполняются.
Когда условия передачи P102 оцениваются как
выполненные, если в это время не исполняется
S2,
это состояние игнорируется.

Когда условия передачи P101 оцениваются как
выполненные, управление переходит от S1 к S2. В
этом случае, если условие выполнено, S1
прекращается вне зависимости от состояния S1,
и активируется S2.

D Если сигнал в передаче имеет значение 1, то это состояние
сохраняется, даже если управление передано на
последующий шаг. Чтобы установить сигнал на 0, исполь-
зуйте дополнительную подпрограмму.

[Пример]

См. пример, описанный для функции шага (3.1).

3.3
ПЕРЕДАЧА
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Избирательная последовательность разветвляется на две или
болеепоследовательностей. Еслиусловиепередачиоцененокак
выполненное, активируется соответствующий шаг.

[Отображение]

[Содержание]

D Передачи размещаются после расхождения избирательной
последовательности.

D Первым активируется шаг, сопряженный с передачей,
условия которой выполняются.

D Если одновременно выполняются условия нескольких
передач, активируется шаг, расположенный слева.

D Избирательная последовательность может иметь до 16
ветвей.

[Пример]

[ ] S1

P100

S2

P101

S3

Если условия для P101
удовлетворяются раньше, чем для P102,
активируется шаг S3.

Схождение соединяет две или более расходящихся ветвей в
основную последовательность.

[Отображение]

[Содержание]

Число расходящихся ветвей должно быть равно числу
сходящихся ветвей.

[Пример]

S2

P102

S4

P103

S3 Во время исполнения шага S3
условие передачи P103 оценивается
как выполненное, таким образом,
активируется шаг S4.

3.4
РАСХОЖДЕНИЕ
ИЗБИРАТЕЛЬНОЙ
ПОСЛЕДОВАТЕЛЬ-
НОСТИ

3.5
СХОЖДЕНИЕ
ИЗБИРАТЕЛЬНОЙ
ПОСЛЕДОВАТЕЛЬ-
НОСТИ
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Одновременная последовательность разветвляется на две или
более последовательностей, и все шаги активируются
одновременно.

[Отображение]

[Содержание]

D Передача должна размещаться перед расхождением
одновременной последовательности.

D Все ответвляющиеся шаги активируются одновременно,
затем исполняются.

D Одновременная последовательность может иметь до 16
ветвей.

[Пример]

[ ] S1

P101

S2 S3

Когда условие передачи P101
оценивается как выполненное,
шаги S2 и S3 активируются
одновременно.

3.6
РАСХОЖДЕНИЕ
ОДНОВРЕМЕННОЙ
ПОСЛЕДОВАТЕЛЬ-
НОСТИ
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Схождение соединяет две или более расходящихся ветвей в
основную последовательность.

[Отображение]

[Содержание]

D Схождение одновременной последовательности выпол-
няется следующим образом.

S10

P120

S21

Когда условие передачи P120
выполняется, исполнение шагов
S10 и S20 прекращается,
и активируется шаг S21.

S20

D Ожидание обрабатвается следующим образом. случай1)

S10

P109

S20

Когда условие передачи P109 оценивается
как выполненное, если шаги S11 и S16 не
активны одновременно, управление не
переходит к шагу S20.

Когда условие передачи P109 оценивается
как выполненное в то время, как шаги S11 и
S16 активны одновременно, исполнение
S11 и S16 прекращается, и активируется
S20. В этом случае P109 задает условия
прекращения одновременно для S11 и S16.

P110

S11

S15

P115

S16

случай2 )

S11

P110

S20

Чтобы задать условия прекращения для
S11 и S16 по отдельности, укажите
условия в P111 и P116 и задайте два
пустых шага, S12 и S17, как показано на
схеме

Для пустого шага также необходимы
номер шага и номер подпрограммы.
Задайте также пустое условие передачи,
которое всегда верно, в P110.

P111

S12
(пустой)

S16

P116

S17
(пустой)

3.7
СХОЖДЕНИЕ
ОДНОВРЕМЕННОЙ
ПОСЛЕДОВАТЕЛЬ-
НОСТИ



B--61863RU/15

3. КОНФИГУРАЦИЯ И РАБОТА
ПРОГРАММПОШАГОВОЙ
ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТИПОШАГОВАЯ ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТЬ ФУНКЦИИ

1025

Переход, вместе с передачей, управляет непоследовательным
исполнением шагов.

[Отображение]

Ln

[Содержание]

D Задайте метку перехода (Ln).

D Активируется шаг, которому передается (скачком)
управление.

D Место перехода должно находиться в той же программе.

D Нельзя выполнить переход из положения вне одновре-
менной последовательности внутрь ее или изнутри
одновременной последовательности в положение вне ее.

D Нельзя выполнить переход между параллельными ветвями.

[Пример]

[ ] S1

P101

S2

Если исполняются шаги S4 и S5, и
выполняется условие передачи
P110, то программа повторяется
от исходного шага S1.

L1

P102

S4

P110

L1

S3

P103

S5

Метка указывает место перехода.

[Отображение]

Ln

[Содержание]

Задайте метку перехода (Ln).

[Пример]

См. пример, описанный для функции перехода (3.8).

3.8
ПЕРЕХОД

3.9
МЕТКА
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Шаг блока задает подлежащую исполнению подпрограмму
пошаговой последовательности.

[Отображение]

[ ] Sn
(Pm)

[Содержание]

Определите номер шага (Sn), управляющего исполнением
шага блока, и подпрограмму (Pm), задающую фактический
процесс, для шага блока.

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
¯ Присвойте шагу блока номер шага.
¯ Один и тот же номер шага нельзя использовать в программе дважды.
¯ Передача должна располагаться после шага блока.

Пример)

¯ Передачу P102 нельзя пропустить по правилам синтаксиса метода пошаговой
последовательности. Задайте пустую передачу, которая всегда верна, для P110.

¯ Передача P121 должна задавать условие передачи для прекращения шага S21.
¯ Если условия передач P102 и P121 изменяются, шаг S21 будет исполняться

некорректно.

]

S1

P101

S2
(P2)

P102

S3

P2

S20

P120

S21

P121

равно

S1

S3

S20

P120

S21

P121

P101

3.10
ШАГ БЛОКА
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Это исходный шаг шага блока.

[Отображение]

[ ] Sn
(Pm)

[Содержание]

D Определите номер шага (Sn), необходимый для работы
управления, и номер подпрограммы (Pm), задающий
фактическую обработку, для исходного шага.

D Этот шаг имеет те же функции и графическое обозначение,
как исходный шаг.

Завершает шаг блока.

[Отображение]

[Содержание]

D Используйте этот шаг для завершения шага блока.

D Вкаждом блоке необходимминимум одиншаг концаблока.
Ограничения на число шагов конца блока не существует.

[Пример]

P103P100

P102

S2

[ ] S1

3.11
ИСХОДНЫЙШАГ
БЛОКА

3.12
ШАГ КОНЦА БЛОКА



4. РАСШИРЕННЫЕ
КОМАНДЫ ЦЕПНОЙ СХЕМЫ B--61863RU/15ПОШАГОВАЯ ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТЬ ФУНКЦИИ

1028

4 РАСШИРЕННЫЕ КОМАНДЫЦЕПНОЙСХЕМЫ

Чтобы обеспечить возможность задания шагов и передач,
компонентов программы пошаговой последовательности,
посредством метода цепных схем, предусмотрены следующие
сигналы и функциональные команды. Эти сигналы и команды
можно использовать только в подпрограммах, в которых заданы
шаги и переходы пошаговой последовательности.
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[Функция]

D Эта команда описывает, что условия передачи выполнены.

D Эта команда используется в подпрограмме, вызываемой из
передачи.

[Формат]

TRSET
(SUB122)

ACT

4.1
ФУНКЦИОНАЛЬНАЯ
КОМАНДА TRSET
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[Содержание]

D Ниже показано значение каждого бита номера шага
(адреса S).
.0 0 : Передача в состояние останова или состояние

останова
1 : Состояние исполнения

.4 0 : Передача в состояние останова или состояние
останова или первое исполнение сканирования.

1 : Состояние исполнения (Включено ON 1 сканиро-
вание отложено от .0)

D Этотадресиспользуетсядля созданияпрограммы, вкоторой
рассматривается подробная передача состояний исполне-
ния между шагами. Укажите число шага для считывания.

Пример) Для получения отчета о состоянии шага S100
S100. 0

D Этот адрес разрешает любой подпрограмме проверять
состояние любого шага.

D Если 0 записан в адресеS с байтовымразмером, то возможна
инициализация состояния исполнения заданного шага.
Если цепная схема была остановлена, или шаг больше не
вызывается, когда находится в активированном состоянии,
и т. д.,программа пошаговой последовательности может
быть исполнена сначала при активации в следующий раз.
Инициализация состояния исполнения шага должна
выполняться в состояние, при котором программа
пошаговой последовательности, содержащая этот шаг, не
вызывается (ACT=0). Для инициализации шага программа
последовательности записывает 0 во все адреса S,
включенные в программу.

D Цепную схему для команды передачи TRSET можно
запрограммировать с использованием всех битов адреса S.
Однако обращение к адресу S отрицательно сказывается на
мобильностиипонятности.Неиспользуйтеэто средствобез
необходимости.

[Пример 1]

Этот адрес используется для ссылок о состоянии активации
шагов в шаге, в котором был задан этот адрес, и выполняет
сложную обработку ожидания в программе, включающей
одновременную последовательность.

P1 P4

P2 P1

Подпрограмма
S5.0

S2 TRSETS5

S1 S4

S3 S6

В случае синхронного начала исполнения S2 и S6:

4.2
АДРЕС PMC
(АДРЕС S)
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[Пример 2]

Отрезок между JMP и JMPE в следующем примере
исполняется только один раз после того, как определенный
шаг (в следующем примере это S100.) переходит в
активированное состояние из неактивированного
состояния.
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5 СПЕЦИФИКАЦИЯ ПОШАГОВОЙ
ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТИ



B--61863RU/15
5. СПЕЦИФИКАЦИЯ ПОШАГОВОЙ

ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТИПОШАГОВАЯ ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТЬ ФУНКЦИИ

1033

содержание/тип PMC PMC-RB4/RB6/RC4/NB2

Номер подпрограммы До 2000 (от P1 до P2000)

Номер шага До 1000 (от S1 до S1000)

Номер метки До 9999 (от L1 до L9999)

Номер перехода в блоке До 256

Глубина вложения шага блока До 8 уровней

Размер блока 64 строки × 32 столбца

Число ветвей До 16 ветвей

⋅ ⋅
⋅ ⋅
⋅ ⋅
⋅ ⋅
⋅ ⋅
⋅ ⋅

До 16 ветвей

⋅ ⋅
⋅ ⋅
⋅ ⋅
⋅ ⋅

До 16 ветвей

5.1
ОПИСАНИЕ
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DМежду двумя шагами должна существовать одна передача.

S1
(P10) подпрограмма

CALL P10

CALL P11

Верно

S2
(P11)

S1
(P10)

S2
(P11)

P1 или S1

Шаг S1 вызывает
подпрограмму P10, P11.

DПередача никогда не повторяется, даже в месте расхождения и
схождения.

Верно

P10P2 P1

P11P2 P2

P12

S12

S2

S3

P1

S1

P10

P11

S10

S10

S1

S3

S2

S12

P10

S10

Верно

5.2
ОБЩИЕ ПРАВИЛА
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D Если одновременная последовательность задана в другой
одновременной последовательности, то для каждой
последовательность следует использовать по одному
схождению.

Верно

S5 S5
(пустой)

P1 P3

P2 P2

S3

P1

S3

S2

S4

S1S1 S2

S4

S6

D Если избирательная последовательность задана в одновре-
менной последовательности, следует использовать пустые
шаги как после расхождения, так и перед схождением.

Верно

S4

P1

P2

P3

S1

S2

P4

P5

S3

S6

P1

S1

P2

P3

S3

P4

P5

S4

S2 (пустой)

S5 (пустой)
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D В случае нового разветвления сразу после схождения
необходимы шаг/передача между расхождением и
схождением.

P2

P10

P10 P100 (пустой)

P1

S1 S2

S3 S10

Верно

S100 (пустой)

S10S3

S2S1

P11P2 P2

P100 (пустой)

S10S2

S100 (пустой)

S2

S12

P11

S10

S13

S13S12

Верно

DНепосредственно после шага блока необходима пустая
передача, условие которой всегда выполняется.

P10 Если используется шаг блока S11,
то передачи P11 и P101 нельзя
пропускать

Примечание) P11 -- пустая передача.
Условие передачи
P11 должно
выполняться всегда.

P11

S100

S11

S101

S12

]

S10
[ ]

P100

P101
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D Расхождениедолжно завершаться схождениемтакого же типа.

P2

P3

S2

P4

P5

S3

P2

P3

S2

P4

P5

S3

P2

P3

S2 S3

P2

P3

S2 S3

Верно

Верно

DЧисло схождений должно быть равно числу расхождений.

ВерноS2

S4

P3

P1

S3

P2

L1 S2

S4

P3

P1

S3

P2

L1

DЧисло расхождений должно быть равно числу схождений,
даже в конце шага блока.

Верно

S2

P3

P1 P2

S2

P3

P1 P2
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DПереход в другую подпрограмму невозможен.

P100

L1

P101

P11

S10

S100
P10

Подпрограмма P1

Подпрограмма P2

S101

S11

S102

S12

P20

S20

L1

DПереход из одной одновременной последовательности в
другую одновременную последовательность невозможен.

S1

P1

S2

P2

S3

P3

S4
L1

S10

P10

L1

DПереход изнутри одновременной последовательности в место
вне ее не допускается.

L1

L1

S1

P1

S2

P2

S3

S10

P10

S11

S20

P20
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Использование в шагах и передачах следующих функцио-
нальных команд ограничено.

Группа Описание Функциональ
ные команды

А Команды действуют, когда изменяется сигнал CTR (SUB5)
CTRC (SUB60)

Усло--
вие

Используетсямножествофункциональных
команд, имеющих один и тот же номер.

CTRC (SUB60)
TMR (SUB3)
TMRB (SUB24)
TMRC (SUB54)Про--

блема
Нет активации.
Невозможно гарантировать правильную
работу.

TMRB (SUB24)
TMRC (SUB54)
DIFU (SUB57)
DIFD (SUB58)

В Ограничение в силу интерфейса. WINDR (SUB51)
WINDW (SUB52)

Усло--
вие

Данные вводятся или выводятся с
использованием двух подпрограмм.

WINDW (SUB52)
DISP (SUB49)
DISPB (SUB41)
EXIN (SUB40)Про--

блема
Неверная величина возврата.
Нет завершения.

DISPB (SUB41)
EXIN (SUB40)
AXCTL (SUB53)

(1) Функциональные команды группы A

Так как эти функциональные команды действуют при
изменении соответствующих сигналов, при вызове из
нескольких шагов они могут работать некорректно.

Пример)

Когда используется несколько функциональных команд
CTR, если управление переходит от S1 к S2, а значение
ACTкомандыCTRнеустановленона”выкл.”, тоCTRне
считается при вызове из шага S2.

CTR 1

S1
(P100)

Подпрограмма P100
R0.0

( )

S2
(P100)

X1.0

Подпрограмма P1
X1.0

TRSET

P1

5.3
ИСКЛЮЧИТЕЛЬНОЕ
УПРАВЛЕНИЕ ДЛЯ
ФУНКЦИОНАЛЬНЫХ
КОМАНД
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Корректная программа

Разделите подпрограмму таким образом, чтобы вызов ACT
команды CTR происходил после ее установки на ”выкл.”.

CTR 1

CTR 1

S1
(P100)

Подпрограмма P100

R0.0
( )

S2
(P102)

X1.0

S3
(P100)

Подпрограмма P101

X1.0

TRSET

S4
(P102)

Подпрограмма P102

R9091.0

Подпрограмма P103

R9091.1

TRSET

P101

P103

P103

P101

R0.0
( )

(2) Функциональные команды группы B

В время исполнения команды через интерфейс с ЧУ
исполнение других таких же команд невозможно.
Программное обеспечение управления PMC не получает
процесс, если команда не находится в той же позиции
(цепи).

Если ACT получает значение ”вкл.” и ”выкл.” в различных
командах (или подпрограммах), эти процессы не
завершаются.

ПРИМЕЧАНИЕ
В командах окон (WINDR иWINDW) в функциональные
команды группы B включается замедленный вариант.
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Пример)

S2
(P101)

P1

S1
(P100)

Подпрограмма P100

R9091.1

WINDR R10

Подпрограмма P1

R0.0
TRSET

Подпрограмма P101
R9091.
0 WINDR R10

R0.0
( )

R0.0
( )

Корректная программа

Исправьте программу таким образом, чтобы ACT получало
значения ”вкл.” и ”выкл.” в пределах одной подпрограммы.

S2
(P101)

P1

S1
(P100)

Подпрограмма P100
R9091.1

CALLU P2

Подпрограмма P1
R0.0

TRSET

Подпрограмма P101
R9091.0

CALLU P2

Подпрограмма P2
R0.1

WINDR R10

R0.0
( )

R0.0
( )

R0.0
( )
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6 РАБОТА ОКОН (PMC-SB4/SB6/SC4/NB2)

Поддерживаются следующие операции для обеспечения
возможности диагностики и отладки программы пошаговой
последовательности.

(1) Отображение диаграммы последовательности

(2) Отображение времени исполнения программы пошаговой
последовательности

(3) Мониторинг времени исполнения программы пошаговой
последовательности
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Для диагностики и отладки программы пошаговой
последовательности имеется четыре окна.

(1) Список конфигурации программы (главное окно)
(2) Окно пошаговой последовательности
(3) Окно списка
(4) Окно цепной схемы

Нажмите клавишу [STPSEQ], чтобы отобразить список
конфигурации программы.

STPSEQ <<MAIN>> PROGRAM:(STEP SEQUENCE DEMO PROGRAM) MONIT RUN
P0001 ( ) SUB PROGRAM NO.1

LEVEL1 LEVEL2 LEVEL3
V P0001 V P0002 V P0004 V P0005 V P0006 V P0007
V P0008 V P0009 V P0014 V P0015 V P0016 V P0017
V P0021 V P0022 V P0024 V P0025 V P0026 V]P0027

⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅
⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅
V P0101 V P0202 V]P0304 V]P0405 V]P0406 V]P0407

[ UP ] [ DOWN ] [ TIME ] [ P-ADRS ] [ ZOOM ]

Элементы, отображенные в окне

Отображение Содержание Отображение посредством
клавиши [ZOOM]

LEVEL1 Цепная схема первого
уровня

Диаграмма цепной схемы

LEVEL2 Цепная схема второго
уровня

Диаграмма цепной схемы

LEVEL3 Цепная схема третьего
уровня примечание1)

Диаграмма цепной схемы

V Pxxx Подпрограмма Диаграмма цепной схемы

V] Pxxx Подпрограмма Диаграмма пошаговой
последовательности

Pxxx указывает номер подпрограммы.

ПРИМЕЧАНИЕ
Цепнаясхематретьегоуровняможетбытьпропущена.

Клавиша [ZOOM]

Для отображения содержания программы укажитекурсором
номер программы и нажмите клавишу [ZOOM]. Диаграмма
пошаговой последовательности (Рис. 6.1.2 (b)) или
диаграмма цепной схемы (Рис. 6.1.3 (c) отображается
автоматически в соответствии с типом программы.

Клавиша [TIME]

Нажмите клавишу [TIME] для отображения окна отобра-
жения времени (Рис. 6.2.1) и окна мониторинга времени
(Рис. 6.3).

Клавиша [P-ADRS/P-SYMB]

Отображает адреса, заданные для подпрограмм, с использо-
ванием адресов или символов, если были присвоены
символы. Если нажата клавиша [P-ADRS], то отображаются
адреса. Если нажата клавиша [P-SYMB], то отображаются
символы.

6.1
ОТОБРАЖЕНИЕ
ПРОГРАММЫ
ПОСЛЕДОВАТЕЛЬ-
НОСТИ

6.1.1
Список
конфигурации
программы
(главное окно)
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(1) Укажите курсором программу, отмеченную V], затем
нажмите клавишу [ZOOM].

STPSEQ <<MAIN>> PROGRAM:(STEP SEQUENCE DEMO PROGRAM) MONIT RUN
P0407 (MAIN ) STEP SEQUENCE NO.1

LEVEL1 LEVEL2 LEVEL3
V P0001 V P0002 V P0004 V P0005 V P0006 V P0007
V P0008 V P0009 V P0014 V P0015 V P0016 V P0017
V P0021 V P0022 V P0024 V P0025 V P0026 V]P0027
⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅
⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅
V P0101 V P0202 V]P0304 V]P0405 V]P0406 V]P0407

[ UP ] [ DOWN ] [ TIME ] [ P-ADRS ] [ ZOOM ]

Pис . 6.1.2 (a) Список конфигурации программы (главное окно)

Пример)

Если курсор указывает на V] P0407, то при нажатии
клавиши [ZOOM] отображается подпрограмма P407.

(2) Отображенная пошаговая последовательность

Активированные шаги отмечаются красным V (подсвечен-
ный фон V на монохромном дисплее). (В данном руко-
водстве активированные шаги отображаются символом H.)

PCLAD <<STPSEQ>> PROGRAM:(STEP SEQUENCE DEMO PROGRAM) MONIT RUN
S0001 P0001(ROTATE) ROTATE THE WORK TIP P0407 1- 1

<- L1
[ ] S1

P1

[ MAIN ] [ CHANGE ] [ TIME ] [ P-ADRS ] [ ZOOM ]

] S2 S10

P2

S3

P3

S4

P10

S11

P11

S15

P13

S13

P14

S14

P15

P20

S21

P21

S23

P22

S20

S24

L2

P23

L2

P30

S31

P31

S32

S30

L4

<-

<-

>

Pис . 6.1.2 (b) Окно пошаговой последовательности

6.1.2
Окно пошаговой
последовательности
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Значение отображения

Отображение Содержание Отображение посредством
клавиши [ZOOM]

[V] Sxxx Исходный шаг Диаграмма цепной схемы

V Sxxx Шаг Диаграмма цепной схемы

V] Sxxx Шаг блока Диаграмма пошаговой
последовательности

+ Pxxx Передача Диаграмма цепной схемы

Избирательная
последовательность

Детализация невозможна.

Одновременная
последовательность

Детализация невозможна.

L2 Jump Детализация невозможна.

L2 Метка Детализация невозможна.

Pxxx означает номер подпрограммы.

Клавиша [ZOOM]

Для отображения содержания программы укажитекурсором
номер программы и нажмите клавишу [ZOOM]. Диаграмма
пошаговой последовательности (Рис. 6.1.2 (b)) или
диаграмма цепной схемы (Рис. 6.1.3 (c)) отображается
автоматически в соответствии с типом программы.

Клавиша [MAIN]

Нажмите клавишу [MAIN] для возврата в список
конфигурации программы.

Клавиша [CHANGE]

Нажмите клавишу [CHANGE], чтобы вывести список
подпрограмм, ссылки на которые имеются в программе
пошаговой последовательности.

Клавиша [TIME]

Нажмите клавишу [TIME] для отображения окна
отображения времени (Рис. 6.2.1).

Клавиша [P-ADRS/P-SYMB/S-ADRS/S-SYMB]

Отображает заданные адреса с шагами и передачами, с
использованием адресов или символов, если были
присвоены символы. При этом отображение шагов из
меняется на отображение адресов S или адресов P.

Нажмите клавишу [P-ADRS] для отображения адресов P
в виде адресов.
Нажмите клавишу [P-SYMB] для отображения адресов P
в виде символов.
Нажмите клавишу [S-ADRS] для отображения адресов S
в виде адресов.
Нажмите клавишу [S-SYMB] для отображения адресов S
в виде символов.

(3) Отображение окна списка

Когда отображается окно пошаговой последовательности,
то принажатииклавиши [CHANGE]выводится окносписка
подпрограмм, ссылки на которые имеются в данной
программе пошаговой последовательности.
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PCLAD <<LIST>> PROGRAM:(STEP SEQUENCE DEMO PROGRAM) MONIT RUN
S0001 P0001 (ROTATE) ROTATE THE WORK TIP

V] P0001 V] P0002 V] P0004 V] P0005 V] P0006 V] P0007

V P0008 V P0009 V P0014 V P0015 V P0016 V P0017
V P0021 V P0022 V P0024 V P0025 V P0026 V]P0027
⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅
⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅
V P0101 V]P0202 V]P0304 V]P0405 V]P0406 V]P0407

[ UP ] [ DOWN ] [ ] [ ] [ ZOOM ]

[ MAIN ] [ CHANGE ] [ ] [ ] [ ]

Дисплейная клавиша [ZOOM]

Для отображения программы укажите курсором номер
программы и нажмите клавишу [ZOOM]. Окно пошаговой
последовательности (Рис. 6.1.2 (b)) или окно цепной схемы
(Рис. 6.1.3 (c)) отображается автоматически в соответствии с
типом программы.

Клавиша [MAIN]

Нажмите клавишу [MAIN] для возврата в список
конфигурации программы.

Клавиша [TIME]

Нажмите клавишу [TIME] для отображения окна
отображения времени (Рис. 6.2.1).

Клавиша [P-ADRS/P-SYMB]

Отображает адреса, заданные для подпрограмм, с
использованием адресов или символов, если были
присвоены символы. Если нажата клавиша [P-ADRS], то
отображаются адреса. Если нажата клавиша [P-SYMB], то
отображаются символы.

Клавиша [CHANGE]

Нажмите клавишу [CHANGE] для возврата в диаграмму
пошаговой последовательности.

(1) Укажите курсором программу, отмеченную V, затем
нажмите клавишу [ZOOM].

STPSEQ <<MAIN>> PROGRAM:(STEP SEQUENCE DEMO PROGRAM) MONIT RUN

LEVEL1 LEVEL2 LEVEL3
V P0001 V P0002 V P0004 V P0005 V P0006 V P0007
V P0008 V P0009 V P0014 V P0015 V P0016 V P0017
V P0021 V P0022 V P0024 V P0025 V P0026 V]P0027
⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅
⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅
V P0101 V]P0202 V]P0304 V]P0405 V]P0406 V]P0407

[ UP ] [ DOWN ] [ TIME ] [ P-ADRS ] [ ZOOM ]

Pис . 6.1.3 (a) Список конфигурации программы (главное окно)

6.1.3
Окно цепной схемы
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Пример)

Если курсор указывает на LEVEL1, то при нажатии
клавиши [ZOOM] отображается цепная схема первого
уровня.

PCLAD <<STPSEQ>> PROGRAM:(STEP SEQUENCE DEMO PROGRAM) MONIT RUN
S0001 P0001 (ROTATE) ROTATE THE WORK TIP P0100 4- 2

<- L1
[ ] S1

P1

[ MAIN ] [ CHANGE ] [ TIME ] [ P-ADRS ] [ ZOOM ]

] S2 S10

P2

S3

P10

S11

P13

S13

P20

S21

S20

L2

P30

S31

S30

L4

<-

<-

Pис . 6.1.3 (b) Окно пошаговой последовательности

Пример)

Если курсор указывает на “P2, то при нажатии клавиши
[ZOOM] отображается подпрограмма P2.

(2) Окно цепной схемы

Текущие значения сигналов отображаются белым цветом
(выделяются подсветкой фона на монохромном дисплее).

LADDER * STEP SEQUENCE DEMO PROGRAM * NET 0031-0033 MONIT RUN

[ SEARCH ] [ ADRESS ] [ TRIGER ] [ WINDOW ] [ ]

FIN
( )

MOVN

MOVN

SUB 45

END1

SUB 1

FIN

R9091.1

/ WINDR

20
D10
R10

20
R10
D10

R10

FIN

[ DUMP ] [ DPARA ] [ ] [ ONLEDT ] [ ]

Pис . 6.1.3 (c) Окно цепной схемы
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Клавиша [SEARCH]
Используется для поиска внутри подпрограммы.

NEXT

F--SRCH

RET

SEARCH ADRESS TRIGER WINDOW

TOP BOTTOM SRCH W--SRCH N--SRCH

Клавиша [TOP]
Отображает начало подпрограммы.

Клавиша [BOTTOM]
Отображает конец подпрограммы.

Клавиша [SRCH]
Осуществляет поиск заданного адреса.

Клавиша [W-SRCH]
Отображает цепную схему, в которой заданный адрес
используется как адрес обмотки.

Клавиша [N-SRCH]
Отображает цепную схему, имеющую заданный номер
цепи, вверху окна.

Клавиша [F-SRCH]
Отображает заданную функциональную команду вверху
окна.

Клавиша [ADRESS/SYMBOL]
Отображает заданные адреса с реле и обмотками, с
использованием адресов или символов, если были
присвоены символы. Если нажата клавиша [ADRESS],
то отображаются адреса. Если нажата клавиша
[SYMBOL], то отображаются символы.

Клавиша [TRIGER]
С функцией ручной операции или триггера сигнала,
окно обновления функции мониторинга цепной схемы
останавливается. Посредством этой функции
достоверно проверяется состояние сигналов, если один
сигнал изменен.

Клавиша [WINDOW]
Разделяетокнонадвеобласти,позволяющиеотображать
две позиции цепной схемы в подпрограмме.

Клавиша [DUMP]
Отображает содержание адресов внизу окна.

Клавиша [DPARA]
Отображает данные, заданные с функциональными
командами.

Клавиша [ONLEDT]
Во время исполнения программы последовательности
можно изменить часть диаграммы цепной схемы.
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Отображается истекшее время программы пошаговой
последовательности.

STPSEQ <<STATUS>> PROGRAM:(STEP SEQUENCE DEMO PROGRAM) MONIT RUN

STEP NO. STATUS ELAPSE MONITOR STEP NO. STATUS.
S0001( ) EXEC 1000000 T(1) OVER S0010(TILE ) EXEC
S0002( ) EXEC 100 T(3) S0011( )
S0003( ) EXEC 10000 T(4) S0012( )
S0004( ) 1000000 S0013( )
⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅
⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅

[ UP ] [ DOWN ] [ SEARCH ] [ RESET ] [ MONIT ]

Pис . 6.2.1 Окно времени

Значение отображения

Отображение Содержание

STEP NO. Номер шага
S0001 : Номершага (123456) : символьноеотображение

STATUS Состояние шага
EXEC : активен пробел : неактивен

ELAPSE Фактически истекшее время (мсек)
Время увеличивается при активном состоянии.

MONITOR Время мониторинга
T (1) : номер времени мониторинга
OVER : Истекшее время превышает время мониторинга

Клавиши [UP] [DOWN]

Прокручивает окно вверх или вниз по страницам для
отображения времени работы других шагов. Действует так
же, как клавиши перемещения по страницам.

Клавиша [MONIT]

Отображает окно, используемое для настройки таймера для
мониторинга времени работы. (См. 6.3.)

Клавиша [SEARCH]

Поиск и отображение заданного номера шага.

пример) Отображение адреса S100.

Наберите “100” и нажмите клавишу [SEARCH].

Клавиша [RESET]

Для всехшаговмониторингасостоянияошибки,возникшей
посредством функции мониторинга, отменяется.

Для отмены состояния по шагам нажмите клавишу
[DELETE] в окневременимониторинга. (См.ниже 6.3Окно
времени мониторинга)

6.2
ОКНО ТАЙМЕРА

6.2.1
Окно времени
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Если активированное состояние сохраняется дольше заданного
времени, состояние может быть интерпретировано как
ошибочное. Истекшее время можно задать максимум для
восьми шагов.

Если активированное состояние сохраняется дольше заданного
времени,

(1) Tо в окне STPSEQ/TIME для соответствующего номера
шага отображается надпись OVER.

(2) Исполнение цепной схемы продолжается.

(3) бит адреса R9118, соответствующий номеру шага, получает
значение.

1. Процессы для состояния ошибки можно запрограм-
мировать посредством диаграммы цепной схемы. В окне
PMC/ALARM отображается следующее сообщение.

”ER48 STEP SEQUENCETIMEOVER (xxH)” (ошибка 48,
истекло время шаговой последовательности)

”xx” указывает содержание адреса R9118 в шестнадца-
теричном коде.

Номер Соответствующий Номер СоответствующийНомер
времени

Соответствующий
адрес

Номер
времени

Соответствующий
адрес

1 R9118.0 5 R9118.4

2 R9188.1 6 R9118.5

3 R9188.2 7 R9188.6

4 R9188.3 8 R9188.7

6.2.2
Истекшее время
мониторинга
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Для программы пошаговой последовательности можно задать
предельноевремяработы.Мониторинг возможенмаксимумдля
восьми шагов.

STPSEQ<<MONITOR>> PROGRAM:(STEP SEQUENCE DEMO PROGRAM) MONIT RUN

NO. STEP NO. ELAPSE MONITOR
T(1) S0001( ) 1000000 2000
T(2) S0010(MOVE ) 100 1000
T(3) S0002( ) 100 2000
T(4) S0003( ) 10000 20000
T(5)
T(6)
T(7)
T(8)

[ DELETE ] [ ] [ ] [ ] [ ]

Pис . 6.3 Окно мониторинга времени

Значение отображения

Отображение Значение

NO. Номер времени мониторинга
T (1) : означает время мониторинга 1.

STEP NO. Номер шага
S0001 : Номершага (123456) : символьноеотображение

ELAPSE Фактически истекшее время (мсек)
Время увеличивается при активном состоянии.

MONITOR Время мониторинга (мсек)

Клавиша [DELETE]

Удаление определенного времени мониторинга.

Операции

Определение мониторинга

(1) Поместите курсор в позицию ввода и введите шаг
(или символ).

NO. STEP NO. ELAPSE MONITOR
T(1) S0001( ) 1000000 2000
T(2) S0010(MOVE )

Наберите “MOVE” и нажмите клавишу [INPUT].

(2) Поместите курсор в позицию ввода и задайте время
мониторинга.

NO. STEP NO. ELAPSE MONITOR
T(1) S0001( ) 1000000 2000
T(2) S0010(MOVE ) 1000 100

Наберите “100” и нажмите клавишу [INPUT].

6.3
ОКНО
МОНИТОРИНГА
ВРЕМЕНИ
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Удаление мониторинга

Поместите курсор в место удаления и нажмите клавишу
[DELETE].

NO. STEP NO. ELAPSE MONITOR
T(1) S0001( ) 1000000 2000
T(2) S0010(MOVE ) 100 1000

Изменение мониторинга

Поместите курсор в позицию изменения и повторите ввод.

NO. STEP NO. ELAPSE MONITOR
T(1) S0001( ) 1000000 2000
T(2) S0100( ) 2000 1000

Наберите “S100” и нажмите клавишу <INPUT>.
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Поддерживается отображение и редактирование программы
пошаговой последовательности посредством подпрограммы.
Для программы пошаговой последовательности разрешено
отображение, а для диаграммы цепной схемы разрешено
отображение и редактирование.

Нажмите клавиши [EDIT] и [LADDER], чтобы отобразить
список конфигурации программы.

STPSEQ <<MAIN>> PROGRAM:(STEP SEQUENCE DEMO PROGRAM) MONIT STOP
P0001 ( ) SUB PROGRAM NO.1

LEVEL1 LEVEL2 LEVEL3
V P0001 V P0002 V P0004 V P0005 V P0006 V P0007
V P0008 V P0009 V P0014 V P0015 V P0016 V P0017
V P0021 V P0022 V P0024 V P0025 V P0026 V]P0027
⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅
⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅
V P0101 V P0202 V]P0304 V]P0405 V]P0406 V]P0407

[ UP ] [ DOWN ] [ ] [ P-ADRS ] [ ZOOM ]

Элементы, отображенные в окне

Отображение Содержание Отображение посредством
клавиши [ZOOM]

LEVEL1 Цепная схема первого
уровня

Диаграмма цепной схемы

LEVEL2 Цепная схема второго
уровня

Диаграмма цепной схемы

LEVEL3 Цепная схема третьего
уровня (примечание)

Диаграмма цепной схемы

V Pxxx Подпрограмма Диаграмма цепной схемы

V] Pxxx Подпрограмма Диаграмма пошаговой
последовательности

Pxxx указывает номер подпрограммы.

ПРИМЕЧАНИЕ
Цепнаясхематретьегоуровняможетбытьпропущена.

Клавиша [ZOOM]

Для отображения содержания программы укажитекурсором
номер программы и нажмите клавишу [ZOOM]. Диаграмма
пошаговой последовательности (Рис. 6.4.2 (b)) или
диаграмма цепной схемы (Рис. 6.4.3 (c)) отображается
автоматически в соответствии с типом программы.

Клавиша [P-ADRS/P-SYMB]

Отображает адреса, заданные для подпрограмм, с исполь-
зованием адресов или символов, если были присвоены
символы. Если нажата клавиша [P-ADRS], то отображаются
адреса. Если нажата клавиша [P-SYMB], то отображаются
символы.

6.4
ФУНКЦИЯ
РЕДАКТИРОВАНИЯ
ДИАГРАММЫ
ЦЕПНОЙ СХЕМЫ

6.4.1
Список
конфигурации
программы
(главное окно)
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(1) Укажите курсором программу, отмеченную j], затем
нажмите клавишу [ZOOM].

LADDER <<MAIN>> PROGRAM:(STEP SEQUENCE DEMO PROGRAM) MONIT STOP
P0407 ( ) STEP SEQUENCE NO.1

LEVEL1 LEVEL2 LEVEL3
V P0001 V P0002 V P0004 V P0005 V P0006 V P0007
V P0008 V P0009 V P0014 V P0015 V P0016 V P0017
V P0021 V P0022 V P0024 V P0025 V P0026 V]P0027
⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅
⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅
V P0101 V P0202 V]P0304 V]P0405 V]P0406 V]P0407

[ UP ] [ DOWN ] [ TIME ] [ P-ADRS ] [ ZOOM ]

Pис . 6.4.2 (a) Список конфигурации программы (главное окно)

Пример)

Если курсор указывает на j] P0407, то при нажатии
клавиши [ZOOM] отображается подпрограмма P407.

(2) Отображенная пошаговая последовательность

Активированные шаги отмечаются красным j (подсвечен-
ный фон j на монохромном дисплее). (В данном руко-
водстве активированные шаги отображаются символомJ.)

] S2 S10

P2

S3

P3

S4

P10

S11

P11

S15

P13

S13

P14

S14

P15

P20

S21

P21

S23

P22

S20

S24

L2

P23

L2

P30

S31

P31

S32

S30

L4

<-

<-

>

LADDER <<STPSEQ>> PROGRAM:(STEP SEQUENCE DEMO PROGRAM) MONIT STOP
S0001 P0001(ROTATE) ROTATE THE WORK TIP P0407 1- 1

<- L1
[ ] S1

P1

[ MAIN ] [ CHANGE ] [ ] [ P-ADRS ] [ ZOOM ]

Pис . 6.4.2 (b) Окно пошаговой последовательности

6.4.2
Окно пошаговой
последовательности
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Значение отображения
Отображение Содержание Отображение посредством

клавиши [ZOOM]

[V] Sxxx Исходный шаг Диаграмма цепной схемы

V Sxxx Шаг Диаграмма цепной схемы

V] Sxxx Шаг блока Диаграмма пошаговой
последовательности

+ Pxxx Передача Диаграмма цепной схемы

Избирательная
последовательность

Детализация невозможна.

Одновременная
последовательность

Детализация невозможна.

L2 Jump Детализация невозможна.

L2 Метка Детализация невозможна.

Pxxx означает номер подпрограммы.
Клавиша [ZOOM]

Для отображения содержания программы укажите
курсором номер программы и нажмите клавишу
[ZOOM]. Диаграмма пошаговой последовательности
(Рис. 6.4.2 (b)) или диаграмма цепной схемы (Рис. 6.4.3
(c)) отображается автоматически в соответствии с типом
программы.

Клавиша [MAIN]
Нажмите клавишу [MAIN] для возврата в список
конфигурации программы.

Клавиша [CHANGE]
Нажмите клавишу [CHANGE], чтобы вывести список
подпрограмм, ссылки на которые имеются в программе
пошаговой последовательности.

Клавиша [P-ADRS/P-SYMB/S-ADRS/S-SYMB]
Отображает заданные адреса с шагами и передачами, с
использованием адресов или символов, если были
присвоены символы.
При этом отображение шагов изменяется на
отображение адресов S или адресов P.
Нажмите клавишу [P-ADRS] для отображения адресов P
в виде адресов.
Нажмите клавишу [P-SYMB] для отображения адресов P
в виде символов.
Нажмите клавишу [S-ADRS] для отображения адресов S
в виде адресов.
Нажмите клавишу [S-SYMB] для отображения адресов S
в виде символов.

(3) Отображение окна списка
Когда отображается окно пошаговой последовательности,
то принажатииклавиши [CHANGE]выводится окносписка
подпрограмм, ссылки на которые имеются в данной
программе пошаговой последовательности.

LADDER <<LIST>> PROGRAM:(STEP SEQUENCE DEMO PROGRAM) MONIT STOP
S0001 P0001 (ROTATE) ROTATE THE WORK TIP

V] P0001 V] P0002 V] P0004 V] P0005 V] P0006 V] P0007

V P0008 V P0009 V P0014 V P0015 V P0016 V P0017
V P0021 V P0022 V P0024 V P0025 V P0026 V]P0027
⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅
⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅
V P0101 V P0202 V]P0304 V]P0405 V]P0406 V]P0407

[ UP ] [ CHANGE ] [ ] [ P-ADRS ] [ ZOOM ]
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Дисплейная клавиша [ZOOM]
Для отображения программы укажите курсором номер
программы и нажмите клавишу [ZOOM]. Окно
пошаговой последовательности (Рис. 6.4.2 (b)) или окно
цепной схемы (Рис. 6.4.3 (c)) отображается автомати-
чески в соответствии с типом программы.

Клавиша [MAIN]
Нажмите клавишу [MAIN] для возврата в список
конфигурации программы.

Клавиша [CHANGE]
Нажмите клавишу [CHANGE] для возврата в диаграмму
пошаговой последовательности.

Клавиша [P-ADRS/P-SYMB]
Отображает адреса, заданные для подпрограмм, с
использованием адресов или символов, если были
присвоены символы.Еслинажатаклавиша [P-ADRS], то
отображаются адреса. Если нажата клавиша [P-SYMB],
то отображаются символы.

(1) Укажите курсором программу, отмеченную j, затем
нажмите клавишу [ZOOM].

LADDER <<MAIN>> PROGRAM:(STEP SEQUENCE DEMO PROGRAM) MONIT STOP

LEVEL1 LEVEL2 LEVEL3
V P0001 V P0002 V P0004 V P0005 V P0006 V P0007
V P0008 V P0009 V P0014 V P0015 V P0016 V P0017
V P0021 V P0022 V P0024 V P0025 V P0026 V]P0027
⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅
⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅ ⋅
V P0101 V P0202 V]P0304 V]P0405 V]P0406 V]P0407

[ UP ] [ DOWN ] [ ] [ P-ADRS ] [ ZOOM ]

Pис . 6.4.3 (a) Список конфигурации программы (главное окно)

Пример)

Если курсор указывает на LEVEL1, то при нажатии клавиши
[ZOOM] отображается цепная схема первого уровня.

LADDER <<STPSEQ>> PROGRAM:(STEP SEQUENCE DEMO PROGRAM) MONIT STOP
S0001 P0001 (ROTATE) ROTATE THE WORK TIP P0100 4- 2

<- L1
[ ] S1

P1

[ MAIN ] [ CHANGE ] [ ] [ P-ADRS ] [ ZOOM ]

] S2 S10

P2

S3

P10

S11

P13

S13

P20

S21

S20

L2

P30

S31

S30

L4

<-

<-

Pис . 6.4.3 (b) Окно пошаговой последовательности

Пример)

Если курсор указывает на ” P2”, то при нажатии клавиши
[ZOOM] отображается подпрограмма P2.

6.4.3
Окно цепной схемы
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(2) Окно цепной схемы

LADDER NET 0031-0033 MONIT STOP

FIN
( )

MOVN

MOVN

SUB 45

END1

SUB 1

FIN

R9091.1

/ WINDR

20
D10
R10

20
R10
D10

R10

FIN

Pис . 6.4.3 (c) Окно цепной схемы

См. следующий раздел относительно операций редактирования
диаграммы цепной схемы.

ПРОГРАММАТОР III PMC (CRT/MDI) 5.2
Порождение программы последовательности
(ЦЕПНОЙСХЕМЫ)
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Следующие функции диагностики цепной схемы и отладки
могут использоваться вместе с функциями пошаговой
последовательности.

○ : может использоваться
∆ : может использоваться с ограничениями

× : не может использоваться

Функции PMC-SB4/
SB6

PMC-
SC4

PMC-
NB2

Отображение диаграммы цепной
схемы PMC (PMCLAD)

× × ×

Отображение сигнала ввода/вывода PMC
(PMCDGN)

Окно заголовка (TITLE)
Окно состояния сигнала (STATUS)
Окно сигналов тревоги (ALARM)
Окно трассировки (TRACE)
Содержание памяти (MEMORY)
Окно формы колебания сигнала (ANALYS)
Состояние исполнения пользователь--
ской задачи (USRDGN)

○
○
○
○
○

∆ ПРИМЕЧАНИЕ 1
×

○
○
○
○
○
○
○

○
○
○
○
○
○
○

Окно параметров PMC (PMCPRM)
Окно таймера (TIMER)
Окно счетчика (COUNTR)
Окно удерживающего реле (KEEPRL)
Окно таблицы данных (DATA)
Окно простой настройки (SETTING)

○
○
○
○
○

○
○
○
○
○

○
○
○
○
○

Окно пошаговой последовательности
(STPSEQ)

Окно отображения пошаговой последо--
вательности
Окноотображения цепной схемы SEARCH
Отображение адреса и символа
Функция триггера (TRIGER)
Функция разделенного окна (WINDOW)
Содержание памяти (DUMP)
Содержание параметров (DPARA)
Редактирование в режиме онлайн
(ONLEDT)
Окно времени (TIME)
Окно времени мониторинга (MONIT)

○

○
○
○
○
○
○
○
∆
○
○

○

○
○
○
○
○
○
○
○
○
○

○

○
○
○
○
○
○
○
○
○
○

Исполнение или останов программы
последовательности (RUN)

○ ○ ○

Функция редактирования (EDIT)
Окно заголовка (TITLE)
Диаграмма цепной схемы (LADDER)
Окно символа (SYMBOL)
Окно сообщения (MESAGE)
Определение ввода/вывода (MODULE)
Перекрестная ссылка (CROSS)
Очистка памяти (CLEAR)

ПРИМЕЧАНИЕ 1
∆
∆
∆
∆
∆
∆
∆

○
○
○
○
○
○
○

○
○
○
○
○
○
○

Ввод и вывод
FANUC LADDER (HOST)
Кассета (FDCAS)
Флэш--ПЗУ (F--ROM)
Карта памяти (M--CARD)
Другое устройство ввода/вывода
(OTHERS)

○
○
○

∆ ПРИМЕЧАНИЕ 2

○

○
○
○
○
○

○
○
○
○
○

Системные параметры (SYSPRM) ∆ ПРИМЕЧАНИЕ 1 ○ ○
Функция отладки (MONIT)

Функция отладки цепной схемы
(DBGLAD)
Окно таблицы дескрипторов (GDT)
Окнопользовательской памяти (USRMEM)
Функция отладки пользовательской
программы (DEBUG)

ПРИМЕЧАНИЕ 1
×

×
×
×

×

○
○
○

×

○
○
○

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Необходима карта редактирования.
2 Можно использовать без установки карты редактиро--

вания. (Можно использовать с 16i/18i/21i.)

6.5
СООТВЕТСТВУЮЩАЯ
ФУНКЦИЯ
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Для PMC-SB4, SB6, SC4 иNB2можно использовать либо метод
цепных схем, либо метод пошаговой последовательности. Если
программа пошаговой последовательности переносится на
более старую версию PMC, в окне PMC/ALARM отображается
”ER08 OBJECT UNMATCH” (ошибка08: несоответствие
объекта).

НастройкамоделиFANUCLADDERопределяетиспользование
метода цепных схемилипошаговой последовательности.Пункт
STEP SEQUENCE (пошаговая последовательность) был
добавлен в окно системных параметров для будущего
расширения. Задайте параметр в соответствии с настройкой
модели FANUC LADDER.

Чтобы создать программу посредством встроенной функции
редактирования выполните CLEAR ALL после задания
параметра. Либо выключите и включите питание, удерживая
клавиши “X” и “O”.

Если используется метод пошаговой последовательности:
STEP SEQUENCE = YES.

Если используется метод цепных схем: STEP SEQUENCE =NO.

PMC SYSTEM PARAMETER (1/2) MONIT STOP

COUNTER DATA TYPE = BINARY / BCD

STEP SEQUENCE = YES / NO

>

[BINARY] [ BCD ] [ ] [ ] [ ]

Pис . 6.6 (a) Окно системных параметров PMC-SB4/SB6
(первая страница)

PMC SYSTEM PARAMETER (2/2) MONIT STOP

FS0 OPERATOR PANEL = YES / NO

KEY DI ADDRESS =

LED DO ADDRESS =

KEY BIT IMAGE ADDRESS =

LED BIT IMAGE ADDRESS =

>

[ YES ] [ NO ] [ ] [ ] [ ]

Pис . 6.6 (b) Окно системных параметров PMC-SB4/SB6
(вторая страница)

6.6
СОВМЕСТИМОСТЬ
ДИАГРАММЫ
ЦЕПНОЙ СХЕМЫ



6. РАБОТА ОКОН
(PMC--SB4/SB6/SC4/NB2) B--61863RU/15ПОШАГОВАЯ ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТЬ ФУНКЦИИ

1060

PMC SYSTEM PARAMETER (1/2) MONIT STOP

COUNTER DATA TYPE = BINARY / BCD

LADDER EXEC = % (1-150)

LANGUAGE EXEC RATIO = % (0-99)

LANGUAGE ORIGIN = H

(LANGUAGE AREA = H, SIZE = KB)

STEP SEQUENCE = YES / NO

>

[BINARY] [ BCD ] [ ] [ ] [ ]

Pис . 6.6 (c) Окно системных параметров PMC-SC4/NB2
(первая страница)

PMC SYSTEM PARAMETER (2/2) MONIT STOP

FS0 OPERATOR PANEL = YES / NO

KEY DI ADDRESS =

LED DO ADDRESS =

KEY BIT IMAGE ADDRESS =

LED BIT IMAGE ADDRESS =

>

[ YES ] [ NO ] [ ] [ ] [ ]

Pис . 6.6 (d) Окно системных параметров PMC-SC4/NB2
(вторая страница)
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7 РАБОТА (PMC-SB7)

Поддерживаются следующие операции для обеспечения
возможности диагностики и отладки программы пошаговой
последовательности.

(1) Отображение диаграммы пошаговой последовательности и
редактирование диаграммы цепной схемы.

(2) Отображениесостоянияисполненияпрограммыпошаговой
последовательности.

(3) Мониторинг времени исполнения программы пошаговой
последовательности.
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При нажатии дисплейной клавиши [PMCLAD] выполняется
динамическое отображение программы последовательности. В
окне можно наблюдать за работой программы последова-
тельности. Функция мониторинга программы последователь-
ности состоит из следующих окон.
a) Окно Просмотр списка программ
Выбирает подпрограмму для отображения в окне
Мониторинг ЦЕПНОЙ СХЕМЫ.

b) Окно Мониторниг пошаговой последовательности
Отображает пошаговую диаграмму последовательности и
текущее состояние шага, передачи и пр.

c) Окно Просмотр списка подпрограмм
Выбирает подпрограмму для использования в пошаговой
последовательности.

d) Окно Мониторинг ЦЕПНОЙ СХЕМЫ
ОтображаетЦЕПНУЮСХЕМУитекущее состояниереле ипр.

e) Окно Коллективный мониторинг
Отображает только выбранную цепную схему и текущее
состояние реле и пр.

f) Окно Редактирование ЦЕПНОЙСХЕМЫ
Редактирует ЦЕПНУЮСХЕМУ по цепи.

g) Окно Редактирование списка программ
Редактирует ЦЕПНУЮ СХЕМУ в подпрограмме. Также
выбирает подпрограмму для отображения в окне
Редактирование ЦЕПНОЙСХЕМЫ.

ПРИМЕЧАНИЕ
Вы можете скрыть дисплейную клавишу [PMCLAD] в
Главномменю PMC путем установки реле K900.0 на 1.

Эти окна можно вызвать, как описано ниже.

Окно ПРОСМОТР
СПИСКА ПРОГРАММ

Окно просмотра списка
подпрограмм

Окно мониторинга
пошаговой

последовательности

Окно мониторинга
пошаговой после--
довательности

Окно состояния
пошаговой после--
довательности (Sub)

Окно состояния
пошаговой после--
довательности (Sub)

Окно просмотра списка
подпрограмм Окно

мониторинга
цепной схемы

Окно
редактирования
цепной схемы--

Окно
коллективного
мониторинга

Окно
редактирования
списка программ

Окно
редактирования

цепи

Главное меню РМС

[<]

[<]

[<]

[LIST]

[LIST] [LIST]

[LIST]

[STEP]

[STEP]
[STATE]

[SPLIST] [SPLIST][STATE]

[STEP]

[STEP]
[STATE]

[SPLIST] [SPLIST][STATE]

[ZOOM] [ZOOM]

[ZOOM]

[ZOOM]

[ZOOM]

[ZOOM]

[ZOOM]

[CREATE],[MODIFY]

[BACK]

[BACK]
[BACK]

[SWITCH]

[SWITCH]

[ZOOM], [<]

[EDIT]

Функция редактирования

Функция мониторинга

ПРИМЕЧАНИЕ1

[PMCLAD]

Pис. 7.1 Связь окон мониторинга и редактирования

7.1
ОТОБРАЖЕНИЕ
ПРОГРАММЫ
ПОСЛЕДОВАТЕЛЬ-
НОСТИ
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ПРИМЕЧАНИЕ
1 При нажатии дисплейной клавиши [PMCLAD]

отображается то из окон Мониторинг цепной схемы,
Коллективный мониторинг, Мониторинг пошаговой
последовательности и Просмотр списка программ,
которое выводилось последним. При нажатии
дисплейной клавиши [PMCLAD] в первый раз после
включения питания ЧПУ отображается окно Просмотр
списка программ. Изменение программы цепной
схемы посредством функции ввода/вывода также
приводит к появлению окна Просмотр списка
программ при следующем нажатии дисплейной
клавиши [PMCLAD]. Подробности см. в ”окно
Просмотр списка программ”.

2 Дисплейная клавиша [EDIT] вокнеМониторингцепной
схемы появляется только, когда активирована
функция Программатор. Для активации функции
Программатор установите ”PROGRAMMER ENABLE”
(активировать программатор) на ”YES” (да) в окне
GENERAL (общие)настроек PMC или установите реле
K900.1 на 1. Либо установите ”EDIT ENABLE”
(активировать редактирование) на ”YES” (да) или
установите K901.6 на 1. Когда активна функция
Онлайн--мониторинг, вы не можете вызвать окно
Редактирование цепной схемы. Для использования
функции Редактирование цепной схемы вы должны
отключить функцию онлайн--мониторинга в ”RS--232C”
и ”F--BUS”вокне ”PARAMETERSFORONLINEMONITOR”
(параметры онлайн--мониторинга): выберите ”NOT
USE” (не использовать).

3 См. ”7.2 ОТОБРАЖЕНИЕ СОСТОЯНИЯ ИСПОЛНЕНИЯ”
для окна состояния пошаговой последовательности на
рисунке.
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Подпрограмма пошаговой последовательности может
выполнять дальнейший вызов другой подпрограммы
пошаговой последовательности. (Так называемое ”вложение
блока”) Следовательно, следует помнить об уровне иерархии
вложений текущей подпрограммы при учете перемещения окна
программы пошаговой последовательности. В этой иерархии
окно просмотра спискаподпрограммнаходится вверху.Помере
углубления вложения подпрограмм иерархия разворачивается
вниз.
Имеется три окна, отображающих данные о подпрограмме
пошаговой последовательности.Окно мониторинга пошаговой
последовательности, окно состояния пошаговой последова-
тельности, окно просмотра списка подпрограмм. Эти три окна
могут отображать различную информацию об одной
подпрограмме посредством переключения дисплейными
клавишами [STEP], [SPLIST], [STATE]. Эти дисплейные
клавиши выпол- няют переключение указанных окон на одном
уровне иерархии программы. В отличие от этого, окно
перемещается в окно мониторинга пошаговой последова-
тельности одним уровнем глубже в иерархии, если курсор
установлен на пошаговую последовательность и нажата
дисплейная клавиша [ZOOM] в окне мониторинга пошаговой
последовательностииливокнепросмотра спискаподпрограмм.
Если нажата дисплейная клавиша [BACK], отображение
возвращается в окно мониторинга пошаговой последова-
тельности иерархии (= на один уровень выше в иерархии)
вызванной подпрограммы.

7.1.1
Иерархия
мониторинга
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Когда окно мониторинга пошаговой последовательности
отображается в первый раз после включения питания, в окне
просмотра списка программ выбирается подпрограмма
пошаговой последовательности.

Pис . 7.1.2 Окно просмотра списка программ
(пошаговая последовательность)

Подпрограмма пошаговой последовательности отображается с
отметкой ”S” в поле ”L/S” окна просмотра списка программ.
Окно переключается в окно мониторинга пошаговой
последовательности, есликурсорпомещенна этуподпрограмму
и нажата клавиша [ZOOM].
См. ”3.3 ОКНО ПРОСМОТРА СПИСКА ПРОГРАММ” в
части”V.УПРАВЛЕНИЕFS16i/18i/21i/0i-BPMC-SA1/SB7”для
окна просмотра списка программ.

7.1.2
Окно просмотр
списка программ
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Если курсорпомещен напошаговую последовательность в окне
просмотра списка программ, в окне просмотра списка подпро-
грамм или в окнемониторинга пошаговой последовательности,
и нажата клавиша [ZOOM], отображается окно мониторинга
пошаговой последовательности.

Текущая
подпрограмма

Коорди--
натная

Активирован--
ныйшаг

Строка дополнительной
информации

Строка
сообщения

Pис . 7.1.3.1 Окно мониторинга пошаговой последовательности
(a)Структура окна

1. Над окном отображается информация о текущей
подпрограмме и координаты позиции курсора.

2. В строке сообщений в зависимости от ситуации будут
отображаться сообщения об ошибках или сообщения
запросов.

3. В строке дополнительной информации отображаются
подробные данные для пошаговой последовательности,
на которую указывает курсор. Когда курсор указывает
различные шаги, содержание отображения изменяется
посредством настройки ”STEP NOTATION” (НОТАЦИЯ
ШАГА) в части ”7.1.3.3НАСТРОЙКА ОКНА”.
D В настройке ”STEP NOTATION” установлено

”S-ADDRESS”: [Адрес P] Адрес S: Символ адреса S
(Комментарий адреса S)

D В настройке ”STEP NOTATION” установлено
”P-ADDRESS”: [Адрес S] Адрес P: Символ адреса P

(Комментарий адресаP)
Если курсор указывает на передачу, переход или метку,
информация отображается в следующем формате.

Пустой Адрес: Символ (Комментарий)

4. В фигуре пошаговой последовательности возможно
отображение 16 элементов по вертикали, 8 элементов по
горизонтали в 1 окне.

7.1.3
Окно мониторинга
шаговой
последовательности

7.1.3.1
Структура окна
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на 1 ступень
иерархии вверх

Окно просмотра списка
подпрограмм

Отображает
подпрограмму

Окно состояния пошаговой
последовательности

Подпрограмма
поиска Настройки окна

Pис. 7.1.3.2 Дисплейные клавиши окна мониторинга пошаговой последовательности

(a)Работа с дисплейными клавишами

1 [ZOOM] Отображение содержимого программы
Переключает в окно мониторинга диаграммы цепной
схемы или в окно мониторинга пошаговой последова-
тельности. Если вы нажимаете дисплейную клавишу
[ZOOM] без строки, то программа, на которую указывает
курсор, отображается в окне мониторинга цепной схемы
или в окне мониторинга пошаговой последовательности.
Еслиперед тем,какнажать дисплейнуюклавишу [ZOOM],
вы ввели имя программы или символ, то выполняется
поиск программы по предшествующей строке, и програм-
ма отображается в окне мониторинга цепной схемы или в
окне мониторинга пошаговой последовательности.
Однако, если для выбранной программы установлена
защита от мониторинга, ее необходимо снять.
Если число уровней иерархии превышает 8, и нажата
дисплейная клавиша [zoom], отображается сообщение об
ошибке, и подробное отображение не появляется.

2 [BACK]
Если отображается окно (окно, выбранное из окна
просмотра списка программ) первой ступени иерархии,
выполняется возврат в окно просмотра списка программ.
Если отображается окно после второй ступени иерархии,
выполняется возврат в окно мониторинга пошаговой
последовательности в 1 ступени иерархии.

3 [SPLIST]
Отображение окна переключается в окно просмотра
списка подпрограмм, отображающее список подпро-
грамм, на которые имеется ссылка с отображением
пошаговой последовательности.

4 [STATE]
Отображение окна переключается в окно состояния
пошаговой последовательности.

7.1.3.2
Операции



7. РАБОТА (PMC--SB7) B--61863RU/15ПОШАГОВАЯ ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТЬ ФУНКЦИИ

1068

5 [SEARCH]Поиск программы
Выполняется поиск программы. Если вы ввели имя
программы или символ и нажали дисплейную клавишу
[SEARCH], то выполняется поиск программы по
предшествующей строке, и курсор указывает на программу.
Если вы нажали дисплейную клавишу [SEARCH] без ввода
строки, производится повторный поиск по строке, для
которой был выполнен последний успешный поиск. Если в
параметре WRAP SEARCH ENABLED (ПОИСК С АВТО-
МАТИЧЕСКИМ ПЕРЕХОДОМ ВКЛЮЧЕН) (см. ”7.1.3.3
НАСТРОЙКАОКНА”) установлено ”NO” (нет), то процесс
поиска остановится при достижении конца программы.
Если установлено ”YES” (да), то поиск вниз при
достижении конца программы продолжится с ее начала.

6 [SETTING]
Отображение окна переключается в окно мониторинга
пошаговой последовательности.

7 [<]
Отображение окна переключается в Главное меню PMC.

(b)Другие операции

1 Клавиши перемещения курсора, клавиши перехода по
страницам
Вы можете перемещать курсор при помощи всех клавиш
перемещения курсора вправо/влево и клавишперехода по
страницам.
Если вы ввели имя программы или символ и нажали
клавишу перемещения курсора вправо, то выполняется
поиск программы по предшествующей строке, и курсор
указывает на программу.

2 Клавиша INPUT
Выполняет те же функции, что дисплейная клавиша
[ZOOM].
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Настройка формы отображения из окна настройки
мониторинга пошаговой последовательности.
Настройка каждого элемента выполняется посредством выбора
при помощи клавиши перемещения курсора влево или вправо
или дисплейной клавиши.

Pис . 7.1.3.3 Окно настройки мониторинга пошаговой
последовательности

(a)Элементы настройки

D ADDRESS NOTATION
Определяет, отображаются подпрограммы в окне
мониторинга пошаговой последовательности в виде
соответствующих символов или в виде самих адресов.

SYMBOL
Адреса, имеющие символы, отображаются в виде
символов. Адреса, не имеющие символов, отобра-
жаются в виде самих адресов.

ADDRESS (по умолчанию)
Все адреса отображаются в виде самих адресов, даже
если имеют символ.

D STEP NOTATION
Определяет, отображаются подпрограммы шага в окне
мониторинга пошаговой последовательности в виде
адресовSилиадресовP.Вэтойнастройкедоступнытолько
различные шаги.

S-ADDRESS (по умолчанию)
Если в настройке параметра ”ADDRESS NOTATION”
стоит ”ADDRESS”, различные шаги отображаются в
виде адресаS (номершага).Еслив настройкепараметра
”ADDRESS NOTATION” стоит ”SYMBOL”, то
отображается символ, определенный в адресе S.

7.1.3.3
Настройка окна
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P-ADDRESS
Если в настройке параметра ”ADDRESS NOTATION”
стоит ”ADDRESS”, различные шаги отображаются в
виде адресаP (номер подпрограммы).Если в настройке
параметра ”ADDRESS NOTATION” стоит ”SYMBOL”,
то отображается символ, определенный в адресе P.

D DIAGRAM COLOR (цвет диаграммы) (по умолчанию 6 :
черный)
Задает цвет диаграммы последовательности, кроме
выделения активного шага. Введите номер, увеличьте или
уменьшите номер при помощи клавиш со стрелками
”вправо” и ”влево”. Вы можете задать один из 14 номеров
от 0 до 13.

D DIAGRAMCOLOR (цвет активного шага) (по умолчанию
0 : красный)
Задает цвет активированного шага окна мониторинга
пошаговой последовательности. Задайте цвет таким же
образом, как для цвета диаграммы.

D WRAP SEARCH ENABLED
Разрешает переход процесса поиска от направления
”начало-конец” к направлению ”конец-начало” для
продолжения поиска.

YES (по умолчанию)
При достижении конца поиск вниз будет продолжен с
начала ЦЕПНОЙ СХЕМЫ. Поиск вверх также будет
продолжен с конца при достижении начала.

NO
Процесс поиска останавливается при достижении
начала или конца, и в строке сообщений выдается
сообщение об ошибке.

(b)Работа с дисплейными клавишами

D [INIT]
Для всех настроек выставляются значения по умолчанию.

D [<]
Возврат в окно мониторинга пошаговой последо-
вательности.
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Если в окне мониторинга шаговой последовательности нажата
клавиша [SPLIST], отображается список текущих подпрограмм,
используемых с пошаговой последовательностью.

Окно просмотра списка подпрограмм (подробные сведения)
показывает подробную информацию о подпрограмме, исполь-
зуемой с отображаемой пошаговой последовательностью.

Строка отображения
истории

Текущая
подпрограмма

Строка сообщений

Область списка программ

Pис . 7.1.4.1 Окно просмотра списка программ
(подробные сведения)

(a)Структура окна

1 Над окном отображается информация (комментарий,
номер программы, символ) о текущей подпрограмме и
число программ, используемых в выбранной
подпрограмме.

2. В строке сообщений в зависимости от ситуации будут
отображаться сообщения об ошибках или сообщения
запросов.

3. Подпрограмма всех уровней иерархии отображается в
строке истории.

4. В области списка программ можно отобразить не более 14
пунктов.

(b)Область списка программ

1. Тип подпрограммы отображается в поле ”L/S”.
L : ЦЕПНАЯ СХЕМА
S : Пошаговая последовательность

2. Имя программы отображается в поле ”PROG NO.”
(НОМЕР ПРОГРАММЫ) для каждой программы.
Pm (m=1~2000): Имеется в виду подпрограмма.

7.1.4
Окно просмотра
списка подпрограмм

7.1.4.1
Окно подробной
информации
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3. Символ (16 знаков) отображается в поле ”SYMBOL” для
каждой программы.
Если символ для подпрограммы не задан, то поле
”SYMBOL” будет пустым.

4. Комментарий (30 знаков) отображается в поле
”COMMENT” для каждой программы.
Если комментарий для подпрограммы не задан, то поле
”COMMENT” будет пустым.

5. Размер программы отображается в поле ”SIZE (BYTE)”
для каждой программы.
Если размерпрограммынепревышает 1024 байта, элемент
показывается в байтах.
Если он превышает 1024 байта, элемент показывается в
килобайтах (1024) с обозначением ”K”.

Пример) Случай, когда размер программы не
превышает 1024 байта.
1023 байта: Отображается ”1023”.

Пример) Случай, когда размер программы
превышает 1024 байта.
20000 байта: Отображается ”19.5K”.

6. Состояние защиты отображается в поле ”P” для каждой
программы.
Следующие иконки указывают состояние защиты.
P : Мониторинг и редактирование программы

отключены.
R: Мониторинг программы включен. Редактиро-

вание программы запрещено.
(Пусто):Мониторинг и редактирование программы

включены.
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Окно просмотра списка программ (сводка) показывает меньше
информации,чемокнопросмотраспискапрограмм (подробные
сведения), чтобы увеличить число элементов. Тип программы,
состояние защиты и имя или символ отображаются для каждой
программы.
Подробная информация о программе, указанной курсором,
отображается в строке дополнительной информации.

Pис . 7.1.4.2 Окно просмотра списка программ (краткие сведения)

(a)Структура окна
1. Над окном отображается информация (комментарий, но-
мерпрограммы, символ) о текущейподпрограмме и число
программ, использующих выбранную подпрограмму.

2. В строке сообщений в зависимости от ситуации будут
отображаться сообщения об ошибках или сообщения
запросов.

3. Подпрограмма всех уровней иерархии отображается в
строке истории.

4. В строке дополнительной информации внизу окна
отображается следующая информация для программы,
указанной курсором.
D Имя программы (6 знаков)
D символ (16 знаков), комментарий (30 знаков)
D размер программы (6 знаков)

5. В области списка программ отображение программ
возможно максимум в 14 строках и 5 столбцах.

(b)Область списка программ
Следующие пункты отображаются в области списка
программ окна просмотра списка программ.
Значения этих пунктов такие же, как у пунктов окна
просмотра списка программ (подробные сведения).
D Тип программы.
D Состояние защиты
D Имя или символ программы. (См. этот пункт в разделе

”Настройки окна для окна просмотра списка программ”.)

7.1.4.2
Окно кратких
сведений
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на 1 ступень
иерархии вверх

Окно мониторинга пошаговой
последовательности

Отображает
подпрограмму

Окно состояния пошаговой
последовательности

Подпрограмма
поиска

Настройки окна

Pис. 7.1.4.3 Дисплейные клавиши окна просмотра списка подпрограмм

(a)Работа с дисплейными клавишами

1 [ZOOM] Отображение содержимого программы
Переключает в окно мониторинга диаграммы цепной
схемы или в окно мониторинга пошаговой последо-
вательности. Если вы нажимаете дисплейную клавишу
[ZOOM] без строки, то программа, на которую указывает
курсор, отображается в окне мониторинга цепной схемы
или в окне мониторинга пошаговой последовательности.
Еслиперед тем,какнажать дисплейнуюклавишу [ZOOM],
вы ввели имя программы или символ, то выполняется
поиск программы по предшествующей строке, и
программа отображается в окне мониторинга цепной
схемы или в окне мониторинга пошаговой последо-
вательности.
Однако, если для выбранной программы установлена
защита от мониторинга, ее необходимо снять.
Если число уровней иерархии превышает 8, и нажата
дисплейная клавиша [zoom], отображается сообщение об
ошибке, и подробное отображение не появляется.

2 [BACK]
Отображение окна переключается в окно мониторинга
пошаговой последовательности. в 1 ступени иерархии.

3 [STEP]
Отображение окна переключается в окно мониторинга
пошаговой последовательности.

4 [STATE]
Отображение окна переключается в окно состояния
пошаговой последовательности.

5 [SEARCH]Поиск программы
Выполняется поиск программы. Если вы ввели имя
программы или символ и нажали дисплейную клавишу
[SEARCH], то выполняется поиск программы по
предшествующей строке, и курсор указывает на
программу.

7.1.4.3
Операции
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6 [SETTING]
Переходит к окну настроек для окна просмотра списка
подпрограмм.В этом окне выможете изменять различные
настройки для окна просмотра списка подпрограмм.
Используйте клавишу возврата [<] для возврата к окну
просмотра списка подпрограмм.Подробные сведения см.
в разделе ”7.1.4.4 ОКНОНАСТРОЙКИ”.

7 [<]
Отображение окна переключается в Главное меню PMC.

(b)Другие операции

1 Клавиши перемещения курсора, клавиши перехода по
страницам
Вы можете перемещать курсор при помощи всех клавиш
перемещения курсора вправо/влево и клавишперехода по
страницам.
Если вы ввели имя программы или символ и нажали
клавишу перемещения курсора вправо, то выполняется
поиск программы по предшествующей строке, и курсор
указывает на программу.

2 Клавиша INPUT
Выполняет те же функции, что дисплейная клавиша
[ZOOM].

Настройка окна просмотра списка подпрограмм общая с окном
просмотра списка программ.Подробные сведения см. в разделе
”3.3.4ОКНОНАСТРОЙКИ” руководства ”V.УПРВАВЛЕНИЕ
FS16i/18i/21i/0i-B PMC-SA1/SB7”.

Это окно отображается, если курсор помещен на подпрограмму
цепной схемы в окне просмотра списка программ, в окне
просмотра списка подпрограмм или в окне мониторинга
пошаговой последовательности, и нажата клавиша [ZOOM].
Это окно такое же, как описанное в разделе ”3.1 ОКНО
МОНИТОРИНГАДИАГРАММЫЦЕПНОЙСХЕМЫ” в руко-
водстве ”V. УПРАВЛЕНИЕ FS16i/18i/21i/0i-B PMC-SA1/SB7”.
См. объяснения в подробном описании окна.

Это окно такое же, как окно коллективного мониторинга,
описанное в разделе ”4.2 КОНФИГУРАЦИЯ ОКНА” руко-
водства ”V. УПРАВЛЕНИЕ FS16i/18i/21i/0i-B PMC-SA1/SB7”.
См. объяснения в подробном описании этого окна.
Информация об иерархии мониторинга пошаговой
последовательности теряется при нажатии клавиши [JUMP] в
окне коллективного мониторинга и переходе в цепи ЦЕПНОЙ
СХЕМЫ. Если клавиша [<] нажата в окне мониторинга для
выбранной диаграммы цепной схемы, отображается окно
просмотра списка программ.

7.1.4.4
Окно настройки

7.1.5
Окно Мониторинг
ЦЕПНОЙ СХЕМЫ

7.1.6
Окно коллективного
мониторинга
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Данные окна отображают состояние выполнения каждой
ступени в последовательности ступеней.
D STEP SEQUENCE STATE SCREEN (WHOLE) (ОКНО
СОСТОЯНИЯ ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТИ СТУПЕНЕЙ
(ПОЛНОСТЬЮ))

D STEP SEQUENCE STATE SCREEN (SUB PROGRAM)
(ОКНО СОСТОЯНИЯ ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТИ
СТУПЕНЕЙ (ПОДПРОГРАММА))

D TIMEMONITORSETTINGSCREEN(ОКНОНАСТРОЙКИ
КОНТРОЛЯ ВРЕМЕНИ)

Структура окна представлена следующим образом.

Окно
настройки
контроля
времени

Окно состояния
последовательности
ступеней (полностью)

Окно просмотра
списка

программ

Окно состояния
последовательности

ступеней
(подпрограмма)

Окно контроля
последовательности

ступеней

Окно просмотра списка
подпрограмм

[<]

[MONIT]

[LIST]

[LIST]

[<]

[MONIT]

[STEP]

[STEP]

[STEP]

[ZOOM]

[STATE]

[STATE] [SPLIST] [SPLIST]

Pис. 7.2 Структура окон

Отображается нажатием клавиши [STATE] в окне просмотра
списка программ. Отображается время работы и состояние
выполнения программыпоследовательности для всех ступеней.

Pис . 7.2.1 Окно состояния последовательности ступеней (полное)
(a)Структура окна

1. STEP NO.
Отображает номер ступени. Символьная информация об
адресе номера ступени отображается справа.

7.2
ОТОБРАЖЕНИЕ
СОСТОЯНИЯ
ВЫПОЛНЕНИЯ

7.2.1
Окно состояния
последовательности
ступеней (полное)
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2. STATUS
Приотображении вместе с ”EXEC” означает выполнение.
При отсутствии отображения означает отключение.

3. ELAPSE
Время, в течение которого, отображается активное
состояние. По мере продолжительности активного
состояния время увеличивается.

4. MONITOR
Означает настройки контроля времени.

В строке сообщений в зависимости от ситуации отображаются
сообщения об ошибках или сообщения, содержащие запросы.

D T(x) : контроль номера таймера.

D OVER : время работы превышает время контроля.

Поиск ступени Окно настройки контроля времени

Окно просмотра списка программ Сброс ошибки контроля времени

Pис. 7.2.1.1 Дисплейные клавиши окна состояния последовательности ступеней (полное)

(a)Операции при помощи дисплейных клавиш
1 [LIST]Переходит в окно просмотра списка программ
Отображение на экране переключается в окно просмотра
списка программ.

2 [SEARCH]Поиск ступени
Производит поиск ступени. При вводе номера ступени
или символа и нажатии дисплейной клавиши [SEARCH]
производится поиск ступени, в соответствии с преды-
дущей строкой, затем отображение обновляется таким
образом, что данная ступень отображается сверху.

3 [RESET]
Отменяет состояние ошибки, возникающее при работе
функций контроля, для всех контролируемых ступеней.
Если необходимо произвести отмену независимо,
выполните”удалениеконтроля”вокненастроекконтроля
времени.

4 [MONIT]
Отображение на экране переключается в окно настроек
контроля времени.

5 [<]
Отображение на экране переключается в главное меню
PMC.

7.2.1.1
Операции
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(b)Другие операции
Клавиши управления курсором, клавиши пролистывания
страниц
Курсор можно перемещать при помощи всех клавиш
управления курсором и клавиш пролистывания страниц.
Если вводится номер ступени или символ и нажимается
клавиша управления курсором вправо, то производится
поиск программы в соответствии с предыдущей строкой, и
курсор указывает на программу.

Данное окно отображается нажатием клавиши [STATE] в окне
просмотра списка подпрограмм или в окне контроля
последовательности ступеней. Отображается время работы и
состояние выполнения выбранной в настоящий момент
программы последо- вательности ступеней.

Pис . 7.2.2 Окно состояния последовательности ступеней
(подпрограмма)

(a)Структура окна
1. STEP NO.
Отображает номер ступени. Символьная информация об
адресе номера ступени отображается справа.

2. STATUS
Приотображении вместе с ”EXEC” означает выполнение.
При отсутствии отображения означает отключение.

3. ELAPSE
Отображается время работы после перехода ступени в
активное состояние. По мере продолжительности
активного состояния время увеличивается.

4. MONITOR
Означает, что настройки контроля времени
действительны.

В строке сообщений в зависимости от ситуации отображаются
сообщения об ошибках или сообщения, содержащие запросы.
D T(x): контроль номера таймера.
D OVER: время работы превышает время контроля.

7.2.2
Окно состояния
последовательност
ступеней
(подпрограмма)



B--61863RU/15 7. РАБОТА (PMC--SB7)ПОШАГОВАЯ ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТЬ ФУНКЦИИ

1079

1шаг вверх в
иерархии

Окно контроля последовательности
ступеней

Сброс ошибки контроля времени

Окно просмотра списка
подпрограмм Поиск ступени Окно настройки контроля времени

Pис. 7.2.2.1 Дисплейные клавиши окна состояния последовательности ступеней (подпрограмма)
(a)Операции при помощи дисплейных клавиш

1 [BACK]
Отображение на экране переключается в окно контроля
последовательности ступеней на один уровень вверх. Если
отображение в окне контроля последовательности ступени
соответствует первому уровню иерархии, то отображение на
экране переключается в окно просмотра списка программ.

2 [SPLIST]
Отображение на экране переключается в окно просмотра
списка подпрограмм.

3 [STEP]
Отображение на экране переключается в окно контроля
последовательности ступеней.

4 [SEARCH]Поиск ступени
Производит поиск ступени. При вводе номера ступени или
символа и нажатии дисплейной клавиши [SEARCH]
производится поиск ступени, в соответствии с преды- дущей
строкой, затем отображение обновляется таким образом, что
найденная ступень может перейти вверх.

5 [RESET]
Отменяет состояние ошибки, возникающее при работе
функцийконтроля, для всех контролируемых ступеней.Если
необходимо произвести отмену независимо, выполните
”удаление контроля” в окне настроек контроля времени.

6 [MONIT]
Отображение на экране переключается в окно настроек
контроля времени.

7 [<]
Отображение на экранепереключается в главноеменюPMC.

(b)Другие операции
Клавиши управления курсором, клавиши пролистывания
страниц
Курсор можно перемещать при помощи всех клавиш управ-
ления курсором и клавиш пролистывания страниц. Если
вводится номер ступени или символ и нажимается клавиша
управления курсором вправо, то производится поиск шага в
соответствии с предыдущей строкой, и курсор указывает на
программу.

7.2.2.1
Операции
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Если установка активированного состояния предусматривает
более длительноевремя,чем заданное время, то такое состояние
может считаться ошибочным. Время работы может быть задано
для максимум восьми ступеней.
Если рабочее состояние сохраняется дольше, чем заданное
время, то происходит следующее.

(1)”OVER”отображаетсядлясоответствующегономераступени
в окне состояния последовательности ступеней.

(2)Выполнение цепной схемы продолжается.

(3)Бит адреса R9118, который соответствует номеру таймера
контроля, устанавливается в положение ON. Обработка
состояний ошибки может быть запрограммирована при
помощи цепной схемы.

Номер таймера Соответствующий адрес

1 R9118.0

2 R9118.1

3 R9118.2

4 R9118.3

5 R9118.4

6 R9118.5

7 R9118.6

8 R9118.7

(4)В окне сигналов тревоги PMC отображается следующее
сообщение.
”ER48 STEP SEQUENCE TIME OVER(xxH)” (ПРЕВЫ-
ШЕНО ВРЕМЯПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТИ СТУПЕНЕЙ)
”xx” отражает содержание адреса R9118 в шестнад-
цатеричном коде.

7.3
КОНТРОЛЬ ВРЕМЕНИ

7.3.1
Функция контроля
времени
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Данное окно отображается нажатием клавиши [MONIT] в окне
состояния последовательности ступеней. Вданном окнеможно
настроитьфункциюконтроля времени.Переместитекурсорпри
помощи клавиш управления курсором, введите номер ступени
или время контроля и произведите установку нажатием
клавиши INPUT.

Pис . 7.3.2 Окно настройки контроля времени

(a)Значение отображения

Отображение Значение

Номер таймера контроля
T(1) : означает таймер контроля 1.

STEP NO. Номер ступени и символ
S0001: Номер ступени
Справа от номера ступени символ.

ELAPSE Фактическое время работы (на мсек) Время
увеличивается по мере продолжительности
активированного состояния.

MONITOR Время контроля (мсек)

(b)Операции

1 [DELETE]
Удаляет настройку для заданного номера контроля.
Переместите курсор на номер для удаления и нажмите
клавишу [DELETE].

2 [<]
Отображение на экране переключается в окно состояния
последовательности ступеней.

(c)Настройка контроля

(1)Поместите курсор в положение ввода и введите номер
ступени (или символ).

7.3.2
Окно настройки
контроля времени



7. РАБОТА (PMC--SB7) B--61863RU/15ПОШАГОВАЯ ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТЬ ФУНКЦИИ

1082

Наберите ”S12” и нажмите клавишу [INPUT].
(2)Поместите курсор в положение ввода и задайте время
контроля.

Наберите ”100” и нажмите клавишу [INPUT].
D Максимальное число для процедур контроля, которое
может быть задано, равно восьми.

D Курсор может быть помещен на ”STEP NO.” или
”MONITOR”.

D Макс. время контроля составляет 214748367 мсек.При
выходе вводимого значения за этот предел возникает
ошибка.

D Ошибка также возникает, если время контроля
вводится без ввода номера ступени.

D Один и тот же номер ступени не может быть задан.
(d)Настройка контроля
Пометите курсор в положение для удаления и нажмите
клавишу [DELETE]. Настройки данного номера удаляются
независимо от положения курсора (”STEP NO.” или
”MONITOR”).

(e)Изменение номера
Поместите курсор вположение дляизменения ипроизведите
повторный ввод.
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Отобразите окно редактора цепной схемы из окна просмотра
списка программ, окна просмотра списка подпрограмм и окна
контроля последовательности ступеней при помощи нажатия
клавиши [EDIT].
Данное окно совпадает с ”5.1 ОКНО РЕДАКТОРА ЦЕПНОЙ
СХЕМЫ” для ”V.FS16i/18i/21i/0i-B УПРАВЛЕНИЕ
PMC-SA1/SB7”. Подробную информацию смотрите в
пояснениях к данному окну.

7.4
ФУНКЦИЯ
РЕДАКТИРОВАНИЯ
ЦЕПНОЙ СХЕМЫ
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1 ОБЩИЕ СВЕДЕНИЯ

Система цепной схемы FANUC может подготавливать про-
граммы последовательности, символьные данные, заголовки, а
также сообщения для PMC-SB и PMC-SC, а также задавать
адреса модулей, которые будут установлены в блоке
ввода-вывода при помощи Серии SYSTEM P.
Основные функции цепной схемы FANUC описаны далее.
(1) Ввод, отображение и редактирование программ последо-

вательности
(2) Передача программ последовательности (включая запись на

EPROM для PMC или модуль ПЗУ.)
(3) Сравнение программ последовательности
(4) Отображение ошибок программы
Серия SYSTEM P используется только на этапе подготовки
программы последовательности и отделяется от PMC после
того, как программа последовательности завершается. Серия
SYSTEMPможет быть подключена кPMC, только в том случае,
если PMC работает с картой ОЗУ, и не может быть подключена,
если PMC работает с EPROM для PMC или модулем ПЗУ.

ПЗУ для ввода--вывода
модуля PMC

EPROM для
ввода--вывода PMC

EPROM для
ввода--вывода PMC

Вывод списка

Ввод--вывод на
бумажную ленту

или

Ввод--вывод на
флоппи

Серия SYSTEM P

(FANUC LADDER)

Серия 16/18/20/21/
Power Mate--D

КартаPMC

Станок

Карта DI/DO

PPR

PMC
WRITER

PRINTER

Вывод цифр программы последовательности

FA
WRITER

Загрузка с системного флоппи

FANUC LADDER
PMC--SB/SC

FANUC LADDER
PMC--SA1/SA2

Pис. 1
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2 ФУНКЦИИОБРАБОТКИ

(1) Ввод программ последовательности

Ввод программ последовательности с использованием
следующих модулей, когда программа последовательности
загружена в память Серии SYSTEM P.

a) Клавиатура серии SYSTEM P

b) Считыватель ленты устройства считывания/вывода
FANUC (бумажная лента)

c) Флоппи

d) Память РМС

e) EPROM для PMC или модуль ПЗУ

(2) Отображение программы последовательности

Программы последовательности могут отображаться на 12”
графическомдисплее серииSYSTEMP следующимобразом.

a) Программы последовательности могут отображаться с
использованием символов мнемосхем.

b) Программы последовательности могут также
отображаться в формате цепной схемы.

(3) Редактирование программ последовательности

Программу последовательности можно редактировать,
используя клавиатуру серии SYSTEM P следующими тремя
способами.

a) Изменение

b) Вставка

c) Удаление

(4) Передача программ последовательности

Программы последовательности могут передаваться
следующим образом.

a) Из памяти серии SYSTEM P в память РМС

b) Из памяти РМС в память серии SYSTEM P

c) Из памяти серии SYSTEM P на гибкий диск

d) С гибкого диска в память серии SYSTEM P

e) Из памяти серии SYSTEM P в EPROM или модуль ПЗУ
для РМС (запись в EPROM для РМС или модуля ПЗУ)

f) Из EPROM для РМС или модуля ПЗУ в память серии
SYSTEM P
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(5) Сравнение программ последовательности

Программы последовательности можно проверить
сличением их в следующих видах памяти.

a) Память серии SYSTEM P – память РМС

b) Память серии SYSTEM P - гибкий диск

c) Память серии SYSTEM P- EPROM для РМС или модуль
ПЗУ

d) Память серии SYSTEM P- бумажная лента

(6) Твердая копия

a) Поскольку FANUC PPR подсоединяется к серии
SYSTEM P, возможен вывод на бумажную ленту и
табличный вывод (символами мнемосхемы).

b) Возможна распечатка цепной схемы.

(7) Отображение ошибок программы

Ошибки программы последовательности отображаются в
окне серии SYSTEM P.

Коды ошибок отображаются в нижней правой части окна в
виде ALARM=XXX.
Смотрите список кодов ошибок в Приложении.
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3 КОМПЛЕКТУЮЩИЕ КОМПОНЕНТЫИСОЕДИНЕНИЯ
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(1) Серия SYSTEM P

Система служит в качестве программатора для генерации и
редактирования программы последовательности.

(2) Серия 16

Система передает сгенерированную программу последо-
вательности в ЧПУ.

(3) Устройство считывания/вывода FANUC

Устройство считывания/ввода вводит и выводит программу
последовательности при помощи бумажной ленты, а также
выводит список источника на принтер.

(4) Принтер FANUC

Принтер распечатывает программу последовательности.

(5) Устройство записи PMC FANUC

Устройство используется для записи программы последова-
тельности в EPROM для PMC или модуль ПЗУ, после
завершения программы последовательности.

(6) Устройство записи FAFANUC

Устройство используется для записи данных в EPROM для
PMC или модуль ПЗУ, после создания программы
последовательности.

3.1
КОМПЛЕКТУЮЩИЕ
КОМПОНЕНТЫ
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Подробнее о соединениях блока питания, устройства
считывания-вывода и других устройств Серии SYSTEM P, а
также об их работе, см. в следующих руководствах по
эксплуатации.

SYSTEM P-G Mark II: B-66014E

SYSTEM P-G Mate: B-66003E

В данной главе в основном описаны соединения Серии
SYSTEM P и устройств ввода-вывода.

Pис. 3.2 (a) Внешний вид SYSTEM P Mark II

3.2
СОЕДИНЕНИЯ
УСТРОЙСТВ
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Pис. 3.2 (b) Внешний вид SYSTEM P Mate

Поскольку кратковременное ОЗУ используется в качестве
памяти для Серии SYSTEM P, все программы (системные
программы цепной схемы FANUC и программа последо-
вательности) загружаясь в память представляют собой
операции, которые должны начинаться с ввода системных
программ цепной схемы FANUC (системная загрузка).

Если питание Серии SYSTEM P отключается в процессе ввода
программы последовательности с клавиатуры, программа
последовательности должна быть сохранена заранее, а цепная
схема FANUC имеет функцию вывода на флоппи для такой
цели.
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Адаптер для
1M--бит EPROM

Модуль ПЗУ
для PMC

EPROM для PMC

Адаптер для
модулей ПЗУ

(Устройство записи FA FANUC)

EPROM для
PMC

Принтер FANUC

Задняя панель SYSTEM P
Mark II

(Устройство записи PMC FANUC)

Распечатывает цифры программы
последовательности.

CN2 CN1

CN4 CN3

Устройство считывания/вывода
FANUC

1 Ввод с ленты
2 Распечатка ленты
3 Вывод списка

PMC--SA1/SA2/SB/SC

Адаптер для ПЗУ с
40--штырьками

Устройство записи ПЗУ FANUC

Pис. 3.2 (c) Соединение Серии SYSTEM P с каждым блоком

(1) Соедините устройство считывания/записи FANUC с
разъемом CN1.

(2) Соедините устройство записи PMCFANUC или устройство
записи FA FANUC с разъемом CN2.

(3) Соедините принтер FANUC с разъемом CN3.

(4) Соедините разъем CN4 с PMC-SA1/SA2/SB/SB2/SC.
Соединяет канал, предварительно заданный при помощи
ввода-вывода PMC.
Подробнее см. ”Настройка и отображение ввода-вывода в
программаторе PMC (CRT/MDI) в III”.

Разъем JD5A на главной печатной плате → 1 КАНАЛ

Разъем JD5B на главной печатной плате → 2 КАНАЛ
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Рис. 3.3 (a) - (b) показывают панель клавиатурыСерии SYSTEMP.

Нет необходимости запоминать значения клавиш на
клавиатуре.

Описания клавиш и меню отображаются на экране Серии
SYSTEM P во время работы, таким образом можно легко
работать с клавиатурой Серии SYSTEM P, следя за экраном
Серии SYSTEM P.

В данной главе необходимо понять основные функции клавиш.

Дисплейные клавиши

Стандартная клавиатура

Функциональные
клавиши

Вспомогательная
цифровая клавиатура

Функциональные
клавиши

Pис. 3.3 (a) Панель клавиатуры SYSTEM P Mark II

Функциональные клавиши

Клавиши ввода
данных

Pис. 3.3 (b) Панель клавиатуры SYSTEM P Mate

3.3
КЛАВИАТУРА
СЕРИИ SYSTEM P
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Данная клавиша используется для загрузки системной
программы цепной схемы FANUC в память Серии SYSTEM P с
флоппи диска в первый раз после включения питания.

Клавиша F используется для выбора устройства ввода-вывода
среди устройств ввода-вывода, которые подсоединены в этот
момент.

Клавиши F оснащены светодиодом. При нажатии клавиши
светодиод загорается, а при повторном нажатии клавиши
светодиод гаснет. Условие загорания светодиода указывает на
то, что устройство ввода-вывода выделено. Ни одно из
устройств ввода-вывода не работает, если соответствующий
светодиод не горит.

СоответствиемеждуклавишамиFи устройствамиввода-вывода
представлено далее. (I) показывает ввод, в то время как (O)
показывает вывод.

(1) Клавиша <F1>: Считыватель бумажной ленты устройства
считывания/вывода FANUC (I)

(2) Клавиша <F2>: Ввод с флоппи диска (I)

(3) Клавиша <F3>: Не используется

(4) Клавиша <F4>: Отображение цепной схемы на экране
Серии SYSTEM P (O)

(5) Клавиша <F5>: Принтер устройства считывания/вывода
FANUC (O)

(6) Клавиша <F6>: Перфоратор бумажной ленты устройства
считывания/вывода FANUC (О)

(7) Клавиша <F7>: Вывод на флоппи диска (О)

(8) Клавиша <F8>: PMC-PA1/PA2/SA1/SA2/SB/SB2/SC (I/O)

(9) Клавиша <F9>: Устройство записи PMC FANUC,
устройство записи FA FANUC (I/O)

(10)Клавиша <F10>:Принтер FANUC (O)

(Цепная схема печатается на принтере.)

(11)Клавиша <F13>:Флоппи кассета FANUC/Адаптер платы
FA FANUC (I)

(12)Клавиша <F14>: Флоппи кассета FANUC/Адаптер платы
FA FANUC (O)

Комбинация клавиши F и номера меню цепной схемы FANUC
определяет какая функция будет выполняться.

3.3.1
Клавиша LOAD
(клавиша загрузки
системной программы)

3.3.2
Клавиши F (F1 - F0)
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Имеется четыре клавишиR<R0> -<R3>.Значения этих клавиш
меняется в зависимости от условий экрана во время их работы,
даже для одной и той же клавиши.

(1) Окно меню клавиш R

Окно выводится сразу после загрузки системнойпрограммы
цепной схемы FANUC (1/2) или при нажатии клавиши
<NL> в окне меню. См. Рис. 4.2.4.

<R0> Запуск цепной схемы FANUC.

. Появится экран меню.

<R1> Редактирование запущенных цепных схем.

<R2> Не используется в цепной схеме FANUC.
(Не обрабатывается при нажатии данных клавиш)

<R3> Клавиша запроса (см. 4.8)

Нажмите клавишу NL, если по ошибке была нажата не та
клавиша. Произойдет сброс окна в состояние, предшест-
вующее нажатию неправильной клавиши R.

(2) Окно меню, отличное от клавиш R

<R0> Клавиша срабатывает, если EDIT отображается
в нижней левой части окна (здесь и далее вызывает
окно EDIT) во время редактирования программы
последовательности. Окно переключается на
программу последовательности, символ, сооб-
щение, модуль ввода-вывода и заголовок, каждый
раз при нажатии клавиши R.

<R1> 1 При нажатии клавиши во время печати цепной
схемы на внешнем принтере, принтер останав-
ливается после каждой страницы, чтобы быть
готовым к клавишному вводу.

2 При нажатии клавиши во время передачи данных
между Серией SYSTEM P и PMC-SB/SC,
происходит останов передачи данных.

3 Отображение сигнала в программе последова-
тельности выбирается вместо символов или
адресов, каждый раз при нажатии R1 во время
отображения программы последовательности
на экране.

<R2> Отображаются данные последней страницы,
каждый раз при нажатии данной клавиши в окне
EDIT.

<R3> 1 Отображаются данные следующей страницы,
каждый раз при нажатии данной клавиши в окне
EDIT.

2 Передача прерывается при нажатии данной
клавиши во время передачи данных ПЗУ между
Серией SYSTEM P и устройством записи PMC
или флоппи.

3.3.3
Клавиши R (R0 - R3)
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Клавиши данных используются для ввода данных. Для
переключения вывода таких клавишмежду символами верхнего
регистра и нижнего регистра используйте клавишу [SHIFT] или
клавишу [LOCK]. Нажатие клавиши [SHIFT] вместе в
произвольной клавишей меняет вывод произвольной клавиши
на символ верхнего регистра, и нажатие клавиши [LOCK]
меняет вывод всех клавишна верхний регистр. Чтобыотменить
режим верхнего регистра, повторно нажмите клавишу [LOCK].
Специальный клавиши описаны далее.

(1) Клавиша <NL>

Ввод данных с клавиатуры Серии SYSTEM P вводится в
Серию SYSTEM P при нажатии клавиши <NL>.
Для упрощения работы на клавиатуре предусмотрены две
клавиши <NL>.

(2) Клавиша <CAN>

Отмена данных, введенных с клавиатуры.

(3) Клавиша <BS>

Данные, вводимые с клавиатуры, последовательно
удаляются в направлении влево, каждый раз при нажатии
данной клавиши.

(4) Клавиша стрелок <↑> <↓> <←> <→>

Данные клавиши срабатывают, только если цепная схема
отображается в окне, и используются для перемещения
цепной схемы.

ПРИМЕЧАНИЕ
Ни одна из клавиш [INS] [DEL] [CHG] [AUX] и клавиша K не
используются в цепной схеме FANUC.

3.3.4
Клавиши данных и
клавиши прокрутки
экрана
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(1) Серия SYSTEM P Mate

Первоначальная настройка устройства ввода-вывода
’FANUC LADDER’ для Серии SYSTEM P Mate будет
следующей.

Таблица 3.4 (a) FANUC LADDER (Mate) из таблицы

Канал Устройство
ввода-вывода Клавиша F

CN1 PMC--ОЗУ F8

CN2 УСТРОЙСТВОЗАПИСИPMC
УСТРОЙСТВО ЗАПИСИ FA

F9

CN3 Внешний принтер F10

После настройки устройства ввода-вывода при помощи,
описанной далее, команды ввода-вывода, при использо-
вании устройства считывания вывода FANUC.

i) Нажмите клавишу R3 в окне меню клавиш R.

’REQUEST =’ отображается в левой нижней части окна
и отражает состояние, которое может быть введено.

ii) Впечатайте IO PPR, CN1 <NL>.

Устройство считывания/вывода присвоено каналу 1.

iii) Впечатайте следующее, если распределение калана 1
возвращается ОЗУ PMC.

IO, NC, CN1, F8, BR10 <NL>

(2) SYSTEM P Mark II

Первоначальная настройка устройств ввода-вывода
FANUC LADDER для SYSTEM P Mark II будет следующей.

Таблица 3.4 (b) FANUC LADDER (Mark II)

Канал Устройство
ввода-вывода Клавиша F

CN1 Устройство
считывания/вывода FANUC

F1, F5, F6

CN2 УСТРОЙСТВОЗАПИСИPMC
УСТРОЙСТВО ЗАПИСИ FA

F9

CN3 Внешний принтер F10

CN4 PMC--ОЗУ F8

(3) При использовании флоппи кассеты FANUC или адаптера
платы FA FANUC измените настройку устройства
ввода-вывода при помощи выполнения следующей
команды ввода-вывода:

i) Нажмите клавишу [R3] в окне меню для клавиш [R].

Возникнет REQUEST = в нижней левой части окна, что
позволит вводить данные.

ii) Напечатайте IO BCA, CN2, F13, F14, затем нажмите
клавишу <NL>. Флоппи кассета FANUC или адаптер
платы FA распределен на канал 2.

iii) Для инициализации настройки канала 2 повторно
наберите IO AUX, CN2, F9, затем нажмите клавишу
<NL>.

3.4
НАСТРОЙКА
УСТРОЙСТВА
ВВОДА-ВЫВОДА

(Метод настройки
команды
ввода-вывода)
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(4) Настройка устройства записи ПЗУ

PMC-SA1, -SA2 или -SB использует один из 1MB EPROM
(27C1024).

PMC-SC использует один из модулей ПЗУ (128KB, 256KB
или 512KB).

По этой причине, если используются PMC-SA1, -SA2
или -SB, то может быть использовано как устройство записи
FA, так и устройство записи PMC. Если используется
PMC-SC, то доступно только устройство записи FA.

Если используется PMC-SA1, -SA2 или -SB, то исполь-
зуемое устройство записи ПЗУ может быть выбрано в окне
REQUEST следующим образом.

1 В окне REQUEST введите WRITER, а затем нажмите
клавишу <NL>.

2 Появляется следующее сообщение. Для того, чтобы
выбрать устройство записи FA, введите 0 или нажмите
клавишу <NL>. Для того, чтобы выбрать устройство
записи PMC, введите 1.

SET KIND OF ROM WRITER
(УСТАНОВИТЬ ТИП УСТРОЙСТВА ЗАПИСИ ПЗУ)
(0:FA WRITER, 1:PMC WRITER)
WRITER=

Текущую настройку устройства записи ПЗУ можно
проверить в окне системных параметров.

(1) Устройство записи PMC

Устройство записи PMC требуется, если имеется
PMC-SA1, -SA2, -SB или SB2. Для того, чтобы
использовать 1MBEPROM (27C1024), требуется адаптер
1M EPROM (A13B0147-B001). Установите переклю-
чатель EPROM в положение 271024 перед использо-
ванием адаптера 1M EPROM.

(2) Устройство записи FA

При использовании устройства записи FA с PMC-SA1,
-SA2 или -SB, требуется адаптер EPROM (1MB) для
устройства записи FA. Если устройство записи FA
используется с PMC-RC, то требуется адаптер модуля
ПЗУ.
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4 РАБОТА
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В заданном окне осуществляются различные операции цепной
схемы FANUC.

На рис. 4.1 показана связь между различными операциями и
соответствующими окнами.

Ввод 00 или NL после
установки параметра.

Ввод E NL

Ввод NL

СИСТЕМА P

Питание включено

Системная
загрузка цепной
схемы FANUC

FANUC ladder
R0, R1, R2, R3

Ввод 00 или NL.

Окно меню

Ввод R3

REQUEST=

Включение питания для серии
SYSTEM P

Символы визуального
распознавания

Загрузка системной дискеты
FANUC ladder

Символы визуального
распознавания
Окно меню клавиши R

Окно
редак--
тиро--
вания

Ввод 01

Окно
ввода
исходной
програм--
мы
(PTR, FD,
KB)

Oкно
ввода
программ--
ного ПЗУ
(FD, ОЗУ
дискета)

Окно
вывода
исходной
програм--
мы (PTP,
FD, PRT)

Окно
вывода
программ--
ного ПЗУ
(FD, ОЗУ
дискета)

Окно
верифи--
кации
исходной
програм--
мы (PTR,
FD, KB)

Окно
верифи--
кации
программ--
ного ПЗУ
(FD, ОЗУ
дискета)

Не
исполь--
зуется

Окно
очистки

Окно
установ--
ки пара--
метров

Ввод E NL при сигнала тревоги или при отмене
обработка на середине ее выполнения.

Автоматический возврат по нормальном окончании обработки.

Ввод R0

Окно параметров

Ввод R1

Прямое редактиро--
вание цепной схемы

Ввод R2

Не используется

Ввод NL

Ввод 02 Ввод 03 Ввод 04 Ввод 05 Ввод 06 Ввод 07 Ввод 08 Ввод 09 Ввод 10

Pис. 4.1 (a) Связь между различными операциями и окнами

4.1
ОБЩИЕ СВЕДЕНИЯ
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Включение
питания для
серии SYSTEM P

Загрузочная
системная дискета

Редактирование

Отладка с использованием
PMC--RAM

Запишите программу последовательности
на электронно--перепрограммируемое ПЗУ
для PMC или модуль ПЗУ

Выключение
питания для
серии SYSTEM P

Отладка
завершена?

Да

Ввод программы
последовательности,
названия, символа,
комментария, сообщения,
модуль ввода--вывода

Нет

Установите необходимые параметры системы.

НАЧАЛО

КОНЕЦ

Запустите систему после
загрузки электронно--
перепрограммируемого ПЗУ
для PMC или модуль ПЗУ в ЧПУ

Pис. 4.1 (b) Схема работы
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Системная дискетасодержит систему FANUC LADDER для
PMC-SA1/SA2/SB/SB2/SC.

Когда система FANUC LADDER для PMC-SA1/SA2/
SB/SB2/SC применяется для SYSTEM P Mate происходит
перекрытие следующих функций.

DФункцииотображенияцепнойсхемывокнеивыведения еена
внешний принтер, что выполняется с использованием
номеров меню 03 и F4 или 04 для F10.

DФункции ввода/вывода программы в формате ПЗУ и ее
сравнения, что выполняется с использованием сочетания
номеров меню 03, 05 или 07 и F2, F7, F8, F9, F13 или F14.

DПрямое редактирование цепной схемы, которое
осуществляется нажатием клавиши <R1> в окне меню
клавиши R и выполнение прямого редактирования цепной
схемы.

SYSTEM P Mate обладает меньшей памятью, чем SYSTEM P
Mark II не может единовременно загрузить системную
программу на системную дискету. То что осталось
незагруженным, будет автоматически загружено при
использовании одной из вышеперечисленных функций.
Однако, только в том случае, если системная дискета не
установлена в дисководе, сообщение “MOUNT SYSTEM
FLOPPY DISK” (”ВСТАВЬТЕ СИСТЕМНУЮ ДИСКЕТУ”)
отображается следующим образом:

SET SYSTEM FD & КЛАВИШИI ’OK’ OR ’NO’
FDD =OK ODRIVEJ (VOL =01)
FDD =

Установите системную дискету в дисковод#0 или #1, а клавиши
в ’OK 0’ или ’OK 1’. Если системная дискета установлена в
дисковод #0, возможно вводить только ’OK’ не задавая номер
дисковода.

Системные программы FANUC LADDER загружаются на
дискету. Программы последовательности также могут быть
записаны с серии SYSTEM P на дискету или быть введены с
дискеты.

Способ загрузки дискеты подробно описан в руководстве по
эксплуатации для серии SYSTEM P.

Ниже описано управление загрузкой дискеты.

Управление загрузкой дискеты

4.2
ПОДГОТОВКА
ПЕРЕД РАБОТОЙ

4.2.1
Системная дискета

4.2.2
Ограничения для
SYSTEM P Mate

4.2.3
Загрузка дискеты
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Дисковод ном. 0

ЭЛТ

Дисковод ном. 1

Pис. 4.2.3 Управление загрузкой дискеты

(1) Включите питание для серии SYSTEM P.

(2) Установите системную дискету или специально
приготовленную системную дискету в флоппи-дисковод.

(3) На клавиатуре нажмите кнопку <LOAD> и удерживайте ее в
течение 2 или 3 секунд.

(4) Начинается загрузка системы. После загрузки системы, на
окне дисплея ЭЛТ отображается ”FAPT LADDER”, а также
появляется меню клавиши R.

Это окно клавиши R показано на рис. 4.2.4.

После отображения этого окна извлеките системную
дискету или специальную системную дискету.

Pис. 4.2.4 Окно меню клавиши R

4.2.4
Загрузка системной
дискеты
FANUC LADDER
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Окно меню программера (далее окно меню) отображается при
нажатии клавиши <R0> из окна меню клавиши R. Введите
номер меню, которое должно выполняться. На рис. 4.2.5
показано окно меню.
Окно установки параметров отображается при нажатии
клавиши <R0> сразу после загрузки 1/2 системной дискеты.

Установитетребуемыепараметры,какэтопоказанонарис. 4.2.6.

Перейдите к окну меню при помощи нажатия клавиши <NL>.

Параметры также могут отображаться и устанавливаться с окна
меню.

Окно меню программера (отображаются меню программера и
функциональные клавиши.)

На рисунке ниже показано окно, которое должно отображаться
при нажатии клавиши программера (R0).

На этом окне отображаются меню программера, функцио-
нальные клавиши с обозначением ввода-вывода и состояния .

SET I/O KEY & KEY IN ONE OF THE FOLLOWING NO.S WHICH YOU WANT.

NO. ITEMS(ПУНКТЫ)

01 EDIT LADDER PROGRAM

02 INPUT LADDER PROGRAM

03 INPUT ROM DATA FROM FD, PMC-RAM OR ROM

04 OUTPUT LADDER PROGRAM TO PTP.

05 OUTPUT ROM DATA TO FD, PMC-RAM OR ROM.

06 COMPARE LADDER PROGRAM WITH PTR OR FD.

07 COMPARE ROM DATA WITH FD, PMC-RAM OR ROM.

08 (UNUSED)

09 CLEAR OF TITLE, SYMBOL, LADDER OR MESSAGE DATA.

10 PARAMETER SET.

00 END EDIT & DISPLAY.

F1 : PTR (I) . F4 : GRP (O) SYMBOL =00.0KB SCAN TIME=OOOMS

F2 : FD (I) . F10 : FPRT (O) LADDER =00.0KB

F5 : PRT (O) MESSAGE=00.0KB

F6 : PTP (O) ROM MODULE=A

F7 : FD (O) END SEQ.NO=00000

F8 : PMC (I/O) ERR SEQ.NO=00000

F9 : ROM (I/O) ERR BLOCK =00000 ALARM=00

NO. =

Пространство,
используемое для
символов и данных
комментариев.

Период программы
последовательности

Емкость програм--
мыцепной схемы

Емкость данных
сообщения

Номер последнего
этапа в программе
последовательности

Номер этапа, на
котором произошла
ошибка
Номер ошибки

Номера блоков, в
которых произошла
ошибкаВведите номер меню.

Pис. 4.2.5 Окно меню программера

4.2.5
Окно меню
программера
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Задайте параметры перед бесперебойным вводом программы
последовательности. Задайте требуемые параметры, переклю-
чившись с окнаменюна окно установки параметров (Рис.4.2.6),
притомусловии,что окно установкипараметров автоматически
отображается сразу после загрузки системной дискеты.
(На этапе 1 не требуется выполнение операций во время
процедуры, показанной ниже.)
1 Введите номер меню “10 <NL>” с окна меню.

Отключите все клавишиF.Окно включается иотображается
окно установки параметров, показанное на рис. 4.2.6
Начальное значение каждого параметра показано на
рис. 4.2.6.

KEY IN ONE OF THE FOLLOWING NO.S WHICH YOU WANT TO SET PARA,S.

NO.(НОМ.) ITEMS CURRENT PARAMETERS

01 (UNUSED) ;
02 COUNTER DATA TYPE ; BINARY(БИНАРНЫЙ)
03 OPERATOR PANEL ; NO

KEY/LED ADDRESS ; /
KEY/LED BIT IMAGE ADRS. ; /

04 PMC TYPE ; PMC-RC
05 LANGUAGE ORIGIN ; 000000H
06 (UNUSED) ;
07 LADDER EXEC. ; 100% (1-150%)
08 (UNUSED) ;
09 IGNORE DIVIDE CODE ; NO
10 (UNUSED) ;
00 NOTHING TO SET ; ROM WRITER=FA WRITER
NO.=

Pис . 4.2.6 Окно установки параметров (PMC-RC)

2 Введите “00 <NL>” для перехода к окну меню, если
отображаемые параметры используются как есть.

3 Когда отображаемые параметры необходимо изменить,
устанавливайте параметры в соответствии со следующей
процедурой.
Для пункта, в которые не требуется вносить изменения, не
требуется выполнения операции.
a) Задайте тип счетчика данных. Начальное значение

задается в двоичном формате.
1 Ввод “02 <NL>”
2 Выберите двоичную или двоично-десятичную

систему счисления и введите соответствующее число
“@@<NL>”.

b) OPERATOR PANEL (ПУЛЬТ ОПЕРАТОРА)
Задает используется или нет пульт оператора.
(Начальное значение установленно на NO (НЕТ)
(не используется).
1 Введите 03 и нажмите клавишу <NL>.
2 В нижней левай части окна появляется следующее

сообщение.
EXAMPLE 0:NO, 1:YES
OP PANEL=

3 Для отключения панели оператора, введите 0 и
нажмите клавишу <NL>. Для включения панели
оператора, введите 1 и нажмите клавишу <NL>.

4.2.6
Установка
параметров и
отображение
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4 При выборе YES (ДА) на этапе 3 отображается
следующее сообщение.:

SET KEY/LED ADDRESS
(KEY ADRS, LED ADRS.)
ADDR=

5 Введите адрес Y для того, чтобы задать КЛЮЧЕВОЙ
адрес, и адрес Y чтобы задать НАЧАЛЬНЫЙ адрес.
Например, введите X0,Y0 и нажмите клавишу <NL>.

6 При вводе данных, таким образом, как показано
выше, отображается следующее сообщение:

SET KEY/LED IMAGE ADDRESS
(KEY ADRS, LED ADRS.)
ADDR=

7 Введите адреса исключая адреса X и F. Например,
введите R0,R10 и нажмите клавишу <NL>.

c) Выберите тип РМС.

Начальное значение задано для PMC-SB или -SA1.

1 Наберите 04 и нажмите клавишу <NL>.

2 В нижней левой части окна появляется следующее
сообщение:

EXAMPLE 0:PMC-RB, 1:PMC-RC
PMC TYPE=
или
EXAMPLE 0:PMC-RA1, 1:PMC-RA2
PMC TYPE=

3 Чтобы выбрать PMC-SC или -SA1, введите 0 и
нажмите клавишу <NL>. Чтобы выбрать PMC-SC
или -SA2, введите 1 и нажмите клавишу <NL>.

4 После изменения типа PMC, все данные, включая
данные цепной схемы, очищаются. Отобразится
следующее сообщение подтверждения.

CLEAR ALL DATA TO CHANGE PMC TYPE
(0:NO, 1:YES)
CLEAR/KEEP=

5 Чтобы отменить изменение типа PMC-SC или -SA1,
введите 0инажмите клавишу<NL>.Чтобыизменить
тип PMC-SC или -SA1, введите 1 и нажмите клавишу
<NL>.

d) ПРОИСХОЖДЕНИЕ ЯЗЫКА (только для PMC-SC)

Начальное значение уже установлено на 0.

1 Введите 05 и нажмите клавишу <NL>.

2 Введите@@@@@@ (шестнадцатеричный)инажмите
клавишу <NL> чтобы задать первые адреса TCB в
программу C.

e) ВЫПОЛНЕНИЕ ЦЕПНОЙ СХЕМЫ (только для
PMC-SC)

Значение параметра для ВЫПОЛНЕНИЯ ЦЕПНОЙ
СХЕМЫможетфиксировано на 100% для PMC-RB.Для
PMC-RC, значение параметра может быть задано
следующим образом.
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1 Введите “07 <NL>”

2 Введите “@@@ <NL>” цифровыми символами в
диапазоне от 1% до 150%.

После установка, введите “00 <NL>” или “<NL>” чтобы
задать окно меню.

Данный параметр не поддерживается для PMC-SA1,
PMC-SA2, PMC-SB или PMC-SB2.

f) ПРОПУСКАТЬ КОД РАЗДЕЛЕНИЯ (ТОЛЬКО ДЛЯ
PMC-SB/SC)

Возможно выбрать выполнение программы цепной
схемы с помощью разделения ее на меньшие части или
без разделения.

Этот параметр может быть задан для PMC-SB иPMC-SC
следующим образом:

1 Введите 09 и нажмите клавишу <NL>.

2 Для выполнения программы цепной схемы с
помощью разделения ее на меньшие части,Введите 0
и нажмите клавишу <NL>. Для выполнения
программы без ее разделения, введите 1 и нажмите
клавишу <NL>.

Данный параметр не поддерживается для PMC-SA1 или
PMC-SA2.

Программа цепной схемы всегда выполняется без
разделения.
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Выведите окно EDIT при помощи ввода ”1 <NL>” из окна
меню.Нажмите <R0> столько раз, сколько это необходимо для
появления требуемого окна, от названия до модуля
ввода-вывода. Окно включается в последовательности,
показанной на рис. 4.3.1, при каждом нажатии клавиши <R0>.

Отдельные окна сбрасываются в окно меню при помощи ”E
<NL>”. В этом параграфе описаны только операции ввода и
редактирования данных с клавиатуры.

Для получения данных об операции ввода-вывода с
использованием перфоленты или дискеты, см 4.4 и 4.5.

(1) Данные названий (окно списка программ).

Задайте следующие данные в программе последователь-
ности в качестве комментария.

R0
R0

R0

Введите ’1 NL ’Окно меню

Окно списка программ
цепной схемы

Окно списка данных
названий

Окно списка данных
модуля ввода--вывода

Окно списка данных
о сообщениях

Окно редактирования

R0

R0

Окно списка символов
и комментариев

Pис. 4.3.1 (a) Последовательность переключения окна отображения данных

*** TITLE DATA LIST ***
01 MACHINE TOOL BUILDER NAME
02 MACHINE TOOL NAME
03 PMC & NC NAME FANUC PMC-МОDEL RB & F16MA
04 PMC PROGRAM NO.
05 EDITION NO.
06 PROGRAM DRAWING NO.
07 DATE OF PROGRAMMING
08 PROGRAM DESIGNED BY
09 ROM WRITTEN BY
10 REMARKS

PMC CONTROL PROGRAM SERIES : 4061 EDITION: 01

MEMORY USED : 00.0 KBYTE SCAN TIME : 008 МSEC

0003 ALTERED
EDIT

Pис . 4.3.1 (b) Окно списка данных о названиях

4.3
РЕДАКТИРОВАНИЕ
ПРОГРАММЫ

4.3.1
Отображение и
установка данных
(название, символ,
программа цепной
схемы, комментарий,
сообщение, модуль
ввода-вывода)
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a) MACHINE TOOL BUILDER NAME
Задайте название завода-изготовителя станка (макс.32
символа).
Введите “A1 @@@..........@@@ NL”.

Задаваемое название завода-
изготовителя станка

Пример) “A1 ***MACHINE (LTD) NL”
b) MACHINE TOOL NAME

Задайте название завода- изготовителя станка (макс. 32
символа).
Введите “A2 @@@..........@@@ NL”.

Задаваемое название станка

Пример) ”A2 ***MACHINE NL”
c) PMC & СNC NAME

Задайте название PMC и ЧПУ (макс. 32 символа).
Введите “A3 @@@..........@@@ NL”.

Задаваемое название ЧПУ и PMC

Пример) “A3 F16MA.&.PMC-N NL”
d) PMC PROGRAM NO.

Задайте номер программы последовательности (макс. 4
символа).
Введите “A4 @@@@ NL”.

Задаваемый номер

Пример) “A4 0001 NL”
e) EDITION NO.

Задайте номер версии (макс. 2 символа).
Введите “A5 @@ NL”.

Задаваемый номер версии

Пример) “A5 G NL”
f) PROGRAM DRAWING NO.

Задайте номер графика программы последовательности
(макс. 32 символа).
Введите “A6 @@@...........@@@ NL”.

Задаваемый номер графика

Пример) “A6 0001-0002-000A NL”
g) DATE OF PROGRAMMING

Задайте дату программирования последовательностей
(макс. 16 символов).
Введите “A7 @@..........@@ NL”.

Задаваемая дата

Пример) “A7 1990.10.23 NL”
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h) PROGRAM DESIGNED BY

Задайте имя разработчика программы последова-
тельности (макс. 32 символа).

Введите “A8 @@@..........@@@ NL”.

Задаваемое имя

Пример) “A8 MR.***&MISS *** NL”

i) ROM WRITTEN BY

Задайте имя программиста, который записал программу
на кассету ПЗУ (макс. 32 символа).

Введите “A9 @@@..........@@@ NL”.

Задаваемое имя

Пример) “A9 MR.***&MISS *** NL”

j) REMARKS

Задайте комментарии (поле мемо) (макс. 32 символа).

Введите “A10 @@..........@@ NL”.

Задаваемые комментарии

Пример) “A10 MEMO-COMMENT NL”

Задайте названия перечисленных пунктов в формате
выше для ввода и изменения.

Все символы являются задаваемыми при условии, что
они могут быть введены с клавиатуры серии SYSTEM P.
Задайте понятные данные для отдельных элементов.

(2) Данные символов и комментариев (окно списка
СИМВОЛОВ ИКОММЕНТАРИЕВ).

Символ означает имя сигнала, прикрепляемое к каждому
сигналу ввода-вывода для PMC. Данные комментариев
представляют собой оператор комментария имени сигнала.

Символ может быть задан при помощи максимум 6 знаков,
а данные комментариев могут быть заданы при помощи
максимум 30 знаков.

a) Ввод с клавиатуры (Вставка)

Введите “G0.1 SYMNAM COMMENT NL”.

Имя символа
Адрес

Данные комментариев

Можно не задавать выбор режима (IS..., AS...) и строки
(I..., A...), когда символы или данные комментариев
введены или отредактированы. Также, в любую
последовательность могут быть введены адреса (G, F, X,
Y,...).

b) Изменение

Эта операция аналогична операции, описанной в 2) a).

c) Вставка

Эта операция аналогична операции, описанной в 2) a).
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d) Удалить
i) Удалить все строки
Введите “D@@@ NL”.

Удаляемый номер строки

ii) Последовательное удаление
Введите “D@@@@,@@@ NL”.

Номер первой удаляемой строки

Номер последней
удаляемой строки

e) Поиск
i) Поиск по номеру строки
Введите “L@@@@ NL”.

Искомый номер строки

ii) Поиск по символьному имени
Введите “L@@@@ SYMNAM NL”.

Номер строки, с которой
начинается поиск

Искомое символьное имя

iii)Поиск адреса
Введите “L@@@@ F0.1 NL”.

Номер строки, с которой
начинается поиск

Искомый адрес

(3) Данные сообщения (Окно списка ДАННЫХСООБЩЕНИЯ)
Данные сообщения представляют собой данные сообщения
сигнала тревоги и данные сообщения для оператора,
которые отражаются при использовании функциональной
командыDISPB (SUB 41).

***MESSAGE DATA LIST***

0001 A00.0 0123456··········89XY

0002 ABCD······

0003

0004

0005

0006

0007

0008

0009 A00.1

·

·

·

EDIT =

Адрес

Номер строки

Данные сообщения

Pис. 4.3.1 (b) Окно списка данных сообщения

Макс. 255 символов могут вводиться на адрес как данные
сообщения. Вводите данные сообщения, по 32 символа/
строки на каждое сообщение, путем разделения их на 8
строк.
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a) Ввод и изменение с клавиатуры.
Задавайте данные сообщения вформатеизменения идля
ввода и для изменения. Все символы являются
задаваемыми при условии, что они могут быть введены с
клавиатуры серии SYSTEM P.
Вводите данные сообщения на каждой строке в
следующем формате.
“A @@@ MESSAGE-DATA1 NL”.

Данные сообщения (макс. 32 символа)
Номер строки (максимум 3 цифры)

A означает изменить.

b) Удалить
Удалите данные сообщения на каждой строке в
следующем формате.
Введите “D@@@ NL”.

Удаляемый номер строки

c) Поиск
Поиск данных сообщения по адресу.
“A@@.@ NL”

Искомыйадрес данных сообщения

(4) Данные модуля ввода-вывода (Окно списка данных модуля
ввода-вывода)
Данные модуля ввода-вывода используют для определения
адресов в программе последовательности каждого модуля
ввода-вывода.

*** I /O MODULE DATA LIST***

ADDRESS GROUP BASE SLOT NAME

X000

X001

X002

X003

·

·

·

·

Pис . 4.3.1 (d) Окно списка данных модуля ввода-вывода

a) Ввод и изменение с клавиатуры.
Задайте данные модуля ввода-вывода в следующем
формате при их вводе или изменении с клавиатуры.
Введите данные модуля ввода-вывода в следующем
формате:
“@@@ @ @ @@ @@@@@ NL”

Название модуля ввода-вывода
(максимум 5 цифр)

Номер слота (максимум 2 цифры в
диапазоне от 1 до 10)

Номер основания (максимум 1 цифра в
диапазоне от 0 до 3)

Номер группы (максимум 1 цифра в
диапазоне от 0 до 15)

Адрес (ввод X0, Y0, ...)
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b) Удалить
Удалить каждый адрес данных модуля ввода-вывода,
задавая следующее:
Введите “@@@@ NL”.

Удаляемый адрес данных модуля
ввода-вывода (ввод X0, Y0, ...)

d.

a.

адрес группа основание слот название

X000 2 0 1 FS08A

X001 2 0 1 FS08A

X002 2 0 1 FS08A

X003 2 0 1 FS08A

X004 2 0 1 FS08A

X005 2 0 1 FS08A

X006 2 0 1 FS08A

X007 2 0 1 FS08A

X008

X009 2 1 8 ID16C

X010 2 1 8 ID16C

X011

X012

X013

X014 2 1 8 ID16C

X015 2 1 8 ID16C

b.

C.

При попытке установить модуль на X014, как показано на c.,
срабатывает сигнал тревоги ном. 88 в связи с причиной,
указанной в пункте 1).

При попытке установить модуль вывода на X006, как показано
на d., срабатывает сигнал тревоги ном. 87 в связи с причиной,
указанной в пункте 2).

При попытке установить модуль ввода ID32B на X006, как
показано на d., срабатывает сигнал тревоги ном. 81 в связи с
причиной, указанной в пункте 3). В этом случае модуль ввода
должен быть установлен после однократного удаления модулей
a. и b.

Названия модулей (FS08A, CT01A, и т.д.), применяемых для ввода и вывода одновременно,
находятся вне рассмотрения пунктов 1) и 2).

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
1 Если задан тот же номер слота, когда номера группы и основания равны между

собой, срабатывает сигнал тревоги ном. 88.
2 Еслимодуль вывода задан наадрес вводаилимодуль ввода заданна адрес вывода,

срабатывает сигнал тревоги ном. 87.
3 Если модуль дважды задан на уже заданный адрес, срабатывает сигнал тревоги

ном. 81.
Пример) Когда два модуля ввода-вывода, b заданы таким образом, как это показано на

рисунке ниже;
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Введите программу последовательности с клавиатуры.

Задайте окно редактирования (Окно списка программцепной
схемы).

Нажмите номер меню”1 <NL>” или окно меню, либо нажмите
клавишу <R0> на символе или в окне модуля ввода-вывода.
Отключите все клавиши F.

Введите ”IS0 <NL>” (Вставка последовательности)чтобы задать
режим последовательного введения, а затем введите программу
последовательности.

В нижней правой части окна отображается”*IS MODE*”.
Введите необходимые команды последовательно в следующем
формате.

1 IS0 <NL> (Команда начала последовательного ввода)

→ В нижней правой части окна отображается”*IS MODE*”.

2 R X0.1 <NL>

3 W R1.1 <NL>

4 IE <NL> (Команда окончания последовательного ввода)

→ В нижней правой части окна исчезает отображение
”*IS MODE*”.

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Команды,подлежащиенабору с клавиатуры, вводятся

посредством сокра щенных символов, как показано
выше, для предотвращения ошибки набора и
улучшения работы посредством сокращения числа
элементов, подлежащих набору с клавиатуры. Также
разрешеновводитьэтикоманды,используяихполные
названия, например ”RD X0.1 <NL>”.
На таблице 4.3.2 показано соотношение между
аббревиатурами символов и их полными названиями.

2 Для мнемонической программы не выполняется
жесткая проверка формата. С помощью
программирования в мнемонических кодах можно
исправить, например, следующую программу.
Однако, эта программа не может быть отображена как
цепная схема или распечатана на принтере.

Не осуществляйте программирование так, как это
показано ниже:

Неверная
программа

4.3.2
Программирование
с клавиатуры

(Последовательность
ввода)
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Таблица 4.3.2 Формат ввода с клавиатуры и формат отображения

в окне

Ввод формата с клавиатуры
(Простой символ)

Формат отображения в окне
(Полное имя)

R X0. 1 RD X0. 1

RN X0. 2 RD. NOT X0. 2

RNS X0. 3 RD.NOT.STK X0. 3

W R0. 4 WRT R0. 4

WN R0. 5 WRT.NOT R0.5

O Y1. 0 OR Y1. 0

ON Y1. 1 OR.NOT Y1.1

OS OR. STK

AG2. 0 AND G2. 0

AN G2. 1 AND.NOT G2. 1

AS AND. STK

T 5 TMR 5

D F0 DEC F0

S 5 SUB 5

P 1234 (Parameter)

Исправление созданной программы последовательности при
помощи операции изменения.

Сначала задайте окно редактирования (Окно списка программ
цепной схемы) и выведите отображение созданной исходной
программы. Отключите все клавиши F.

a) Изменение всех команд

Введите “A@@@@@ R X0.1 NL”

Изменяемые команды
Номер строки изменяемой
инструкции (максимум 5 цифр)

A означает изменить.

b) Последовательное изменение

i) Введите ”AS@@@@@ NL” (Последовательность ввода)
чтобы установить режим последовательного изменения.

@@@@@: Номер последовательно изменяемой строки
(максимум 5 цифр) в нижней правой части окна
отображается “AS MODE”.

ii) Команды последовательно изменяются, начиная со
строки, задаваемой при помощи @@@@@, каждый раз
при осуществлении операции ввода с клавиатуры
в формате “R X0.1 <NL>”.

iii) После выполнения последовательного изменения
введите “AE <NL>” (Конец изменения).

Пример) Пример последовательного изменения про-
граммы последовательности
Для изменения всех этапов с 20 по 23;

4.3.3
Изменить
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(Последовательность ввода)

1 AS20 <NL> (команда начала после-
довательного изменения )
→ в нижней правой части окна
отображается *AS MODE*.

00020 RD Y0.1 2 R Y0.1 <NL>
00021 WRT R0.13 W R0.1 <NL>
00022 RD F1.1 4 R Y1.2 <NL>
00023 WRT R1.15 W R1.2 <NL>

6 AE <NL> (Команда окончания посл
довательного изменения)
→ Внижнейправойчастиокнаисче-
зает изображение *AS MODE*.

c) Функция смены контактов

Каждый из адресов, используемых в программе цепной
схемы, изменяется на новый адреснезависимо от
команды.Может быть изменен только битовый адрес.

Введите ’CA адрес 1 адрес 2 <NL>

Новый адрес

Предыдущий изменяемый адрес

Сокращение для CHANGE ALL
(ИЗМЕНИТЬ ВСЕ)

(Символ не может быть изменен)

Пример) ’CA R0.1 R1.2 <NL>’
— Все ”R0.1”, используемые в программе

цепной схемы, изменяются на ”R1.2”.

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
Если задан адрес, который не может быть изменен на
новый адрес, при изменении заданной строки
срабатывает сигнал тревоги 09. В этом случае
допустимо изменение предыдущих строк должным
образом на ту строку.
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1 ‘CA R1.2 X0.1 NL’

Неверное
завершение изменения.

Нормальное завершение
изменения?

III.II.I.
Нормальное завершение
изменения.

00001 SUB1

00002 RD X0.1

00003 WRT R1.3

00004 RD R1.2

00005 WRT R1.3

00006 RD X0.1

00007 WRT R1.4

00008 RD R1.3

00009 SUB 8

00010 1111

00011 1111

00012 X0

00013 R2

00014 SUB 2

00015 SUB 48

EDIT =_

00001 SUB1

00002 RD X1.7

00003 WRT R1.2

00004 RD R1.2

00005 WRT R1.3

00006 RD X1.7

00007 WRT R1.4

00008 RD R1.2

00009 SUB 8

00010 1111

00011 1111

00012 X0

00013 R2

00014 SUB 2

00015 SUB 48

EDIT =_

Неприменимо к байтовому адресу.

‘CA X0.1 X1.7 NL ’

00001 SUB1

00002 RD X0.1

00003 WRT R1.5

00004 RD R1.2

00005 WRT R1.3

00006 RD X0.1

00007 WRT R1.2

00008 RD R1.2

00009 SUB 8

00010 1111

00011 1111

00012 R1

00013 R2

00014 SUB 2

00015 SUB 48

EDIT =_

00001 SUB1

00002 RD R1.2

00003 WRT R1.5

00004 RD R1.2

00005 WRT R1.3

00006 RD R1.2

00007 WRT R1.2

00008 RD R1.2

00009 SUB 8

00010 1111

00011 1111

00012 R1

00013 R2

00014 SUB 2

00015 SUB 48

EDIT =_

00001 SUB1

00002 RD X0.1

00003 WRT R1.5

00004 RD X0.1

00005 WRT R1.3

00006 RD X0.1

00007 WRTR1.2

00008 RD R1.2

00009 SUB 8

00010 1111

00011 1111

00012 R1

00013 R2

00014 SUB 2

00015 SUB 48

EDIT =_

2 ‘CA X0.1 R1.2 NL’Сигнал тревогином. 09

Как показано выше, сигнал тревоги ном. 09 срабатывает при
изменении программы цепной схемы i при помощи опе- рации
1 и будет выполняться программа цепной схемы ii.
В таком случае, может быть невозможно осуществить возврат
программы цепной схемы ii к программе цепной схемы i при
помощи выполнения операции 2.
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Каждый из адресов, используемых в программе цепной
схемы заданного номера строки последовательности,
изменяется на новый адреснезависимо от команды.
Может быть изменен только битовый адрес.
Выполняйтеоперациивнимательно,принимая во внимание
информацию выше.

’C@@@@@ адрес 1 адрес 2 NL’

Новый адрес
Предыдущий изменяемый адрес

Изменение номера начальной строки

(Символ не может быть изменен)

Пример) ’C7 R0.1 R1.2 <NL>’
— Все ”R0.1”, используемые в программе

цепной схемы, 7 строки или последующих,
изменяются на ”R1.2”.

Вставьте новую программу в созданную программу
последовательности. В начале задайте окно редактирования
(Окно списка программ цепной схемы).
a) Вставка всех команд
Введите “I@@@@@ R X0.1 NL”.

Вставляемые команды
Номер строки перед строкой вставки
команды (максимум 5 цифр)

I означает вставка.

b) Последовательная вставка
i) Введите ”IS@@@@@ <NL>” (Вставка последователь-

ности) чтобы задать режим последовательной вставки, и
в нижней правой части окна отображается *IS MODE*.
@@@@@: Номер строки перед строкой вставки

команды (максимум 5 цифр)
ii) Команды последовательно вставляются, начиная со

строки, следующей после строки, задаваемой при
помощи @@@@@, каждый раз при осуществлении
операции ввода с клавиатуры в формате ”R X0.1 NL”.

iii) После выполнения последовательной вставки введите
AE <NL>” (Конец вставки).
Пример) Последовательная вставка программы

последовательности
Для вставки нескольких команд после этапа
номер 20

(Последовательность ввода)

1 AS20 <NL> (команда начала
последовательной вставки)
→ Внижней правой частиокна
отображается *IS MODE*.

00020 RD Y200.0 2R.S R200.1 <NL>
00021 WRT R300.7 3R.S R200.2 <NL>

4R 5 <NL>
5P 9 <NL>
6AS20 <NL> (команда оконча-
ния последовательной вставки)
→ Внижней правой частиокна
исчезает изображение
*IS MODE*.

(Особое
использование
функции смены
контактов)

4.3.4
Вставка
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i) Удаление всех команд

Введите “D@@@@@ NL”.

Номер удаляемой строки (макс. 5 цифр)

D означает удалить.

ii) Последовательное удаление

Введите “D@@@@@,@@@@@ NL”.

Номер последней удаляемой
строки (максимум 5 цифр)

Номер первой удаляемой строки

Поиск номера последовательности по номеру строки или
инструкции

i) Поиск по номеру строки

Введите “L@@@@@ NL”.

Номер искомой строки (макс. 5 цифр)

L означает поиск по расположению.

ii) Поиск по команде (Поиск по адресу)

Введите “L@@@@@ R X0.1 NL”.

Искомая команда
Номер строки, с которой начинается поиск

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ
Вводите данные после изменения отображения
символов на отображение адресов при помощи
клавиши R1, если адрес искомой команды
определяется и отображается символом.

iii) Поиск по команде (Поиск по символу)

Введите “L@@@@@ R ACT NL”.

Искомая команда
(ACT: символьное имя)

Номер строки, с которой начинается поиск

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
К этому поиску прибегают в случае, если адрес
искомой команды определяется и отображается при
помощи символов.

iv)Поиск по битовому адресу или его символьному имени

Поискзаданного адреса (только битового адреса) или его
символьного имени осуществляется из заданного номера
строки независимо от команды.

4.3.5
Удаление

4.3.6
Поиск по
расположению
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Введите ’L@@@@ ????? NL’.
Битовый адрес или его
символьное имя

Поискномераначальнойстроки

Пример) ’L1 R1.0 NL’
— Начните поиск битового адреса ”R1.0” с 1ой
строки.
’L7 SMB NL’

— Начните поиск символьного имени, ”SM BL”,
определенного набитовый адрес, с 7ойстроки.

v) Непрерывный поиск

Поиск заданной команды, адреса (только битового адреса)
или его символьного имени осуществляется из 2ой строки,
отображаемой в окне.

Введите ’L ????? NL’.отображенной в

Искомая команда, битовый адрес или
его символьное имя

Введите ’F NL’.

FIND: Выполняйте поиск той же команды,
битового адреса или его символьного
имени, поиск которых выполнялся
выше, из 2ой строки, отображаемой в
окне.

Пример) ’L R R0.1 <NL>’
— Выполняйте поиск команды ”RDR0.1” из 2ой
строки, отображаемой в окне.

’L R0.1 <NL>’
— Выполняйте поиск адреса”R0.1” из 2ой
строки, отображенной в окне.

’L SYMBOL <NL>’
— Выполняйте поиск символьного имени

”SYMBOL”, определенного на битовом адресе
из 2ой строки, отображаемой в окне.
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Цепная схема может быть отображена в окне функции
редактирования программатора.

Задайте окно редактирования (Окно списка программцепной
схемы).

a) Включите клавишу F4.

b) Нажмите клавишу <NL>

Цепная схема отображается в окне.

Для отображения программы последовательности в
формате мнемосхем из цепной схемы, отключите клавишу
F4, и нажмите клавишу <NL>.

Цепная схема может быть отображена в любой точке при
помощи поиска по номеру этапа или поиска по команде.

Если цепная схемане может быть отображена в одном окне,
она может быть отображена при помощи прокрутки влево,
вправо, вверх и вниз, как показано на таблице ниже.

c) Редактирование во время отображения цепной схемы

Программы последовательности могут быть отредактиро-
ваны даже в окне отображения цепной схемы, (Данная
функция представляется удобной, когда при редактиро-
вании программ последовательности виден список,
выводимый на печать цепной схемой.)
От ’EDIT=’ в окне отображения цепной схемы, программы
последовательностимогутредактироватьсяприпомощитой
же операции, что и в редактировании программ в окне
списка программ цепной схемы.

*** LADDER DIAGRAM ***

TMR 1

X0.0 X0.1

X1.0 X1.1

X2.0

X2.1

Y 0.0

Y 0.1

R 40.7

EDIT=

Направление прокрутки Клавиша

Влево (В окне отображается
левая цепная схема.)

Направо (В окне отображается
правая цепная схема.)

Вверх (В окне отображается
верхняя цепная схема.)

Вниз (В окне отображается
нижняя цепная схема.)

Верхняя половина страницы

Нижняя половина страницы

←
4

6
→

2
↓

↑
8

NL

NL

NL

NL

R2 NL

R2 NL

Pис. 4.3.7 Окно отображения цепной схемы

4.3.7
Отображение цепной
схемы
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Пример)

* LADDER DIAGRAM *

END1

END2

~ ~

EDIT=

X0.0 Y0.0

1 От ’EDIT=’ на левом рисунке, вводите следующее.
’ISO NL’
’R X1.0 NL’
’W Y1.0 NL’
’IE NL’

2 Нажмите клавишу R0, чтобы вывести на дисплей окно
списка программ цепной схемы.
Перед
’SUB1 (END1)’добавлены две строки ’RDX1.0’ и ’WRT Y1.0’.

3 Когда цепная схема отображается еще раз, отобра--
жается схема после добавления двух вышеуказанных
строк.

Окно редактирования пояснения команд может быть
отображено из окна редактирования программ цепной схемы.
(СПИСОК ПРОГРАММ ЦЕПНОЙ СХЕМЫ ИЛИ ЦЕПНАЯ
СХЕМА)

введите ’H <NL>’ чтобы вывести на дисплей следующее окно.

*** HELP LIST ***
(@@@@@=SEQUENCE NO.)

<INSERT>
I@@@@@ OPERATION CODE : INSERT
IS@@@@@ : INSERT SUCCESSION START
IE : INSERT SUCCESSION END

<ALTER>
A@@@@@ OPERATION CODE : ALTER
AS@@@@@ : ALTER SUCCESSION START
AE : ALTER SUCCESSION END

<DELETE>
D@@@@(,@@@@@) : DELETE (SUCCESSION END)

<LOCATION SEACH>
L@@@@@ : SEQUENCE NO. SEARCH
L@@@@@ OPERATION CODE : OPERATION CODE SEARCH
L@@@@@ <ADDRESS OR SYMBOL> : ADDRESS OR SYMBOL SEARCH
L OPERATION CODE : SEARCH FROM DISPLAY 2ND LINE
L <ADDRESS OR SYMBOL> : SEARCH FROM DISPLAY 2ND LINE
F : FIND FROM DISPLAY 2ND LINE

<CHANGE ALL ADDRESS>
CA ADDRESS1 ADDRESS2 :CHANGE ALL ADDRESS1 TO ADDRESS2

Введите “<NL>” чтобы вернуться в окно редактирования
программ цепной схемы.

Введите “E <NL>” (Конец) после редактирования программы
последовательности, и окно редактирования сбросится в окно
меню.

4.3.8
Окно справки

4.3.9
Редактирование
конца
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Считайте исходные программы (параметры, названия,

символы, цепные схемы, сообщения и модули ввода-вывода) с
блока unit, обозначенного клавишей F в окне меню и загрузите
их в память серии SYSTEM P.

(1) Формат перфоленты исходных программ

Форматом перфоленты исходных программ является код
ISO. Нельзя использовать код перфолент EIA.

a) Данные параметров

Feed % @ 0 CR − − − − − % CR Feed

b) Данные названий

Feed % @ 1 CR 1 MACHINE TOOL CR − − − − − % CR Feed

c) Данные символов

Feed % @ 2 CR F0.1 SYMBOL COMMENT CR − − − − % CR Feed

d) Программа цепной схемы

Feed % @ 3 CR RD X0.1 CR − − WRT WORK01 CR − − % CR Feed

e) Данные сообщений

Feed % @ 4 CR A0.0 MESSAGE = 1 CR − − A24.7 MESSAGE = 24 CR %
WRT WORK01 CR

CR ~ Feed

f) Данные модуля ввода-вывода

Feed % @ 5 CR X 0 0 0 5 ID32C CR − − − − − % CR Feed

4.4
ВВОД ПРОГРАММ

4.4.1
Исходная программа
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(2) Способ ввода из устройства считывания/вывода
1 Включите клавишу F1.

2 Введите номер меню “2 <NL>”.

3 Окно переключается, и начинается ввод исходной
программы.

4 После нормального завершения исходной программы,
окно автоматически сбрасывается в окно меню
программера.При обнаружении ошибки во время ввода,
в нижней левой части окна отображается “PART-”.
Проверьте содержание ошибок и введите “E NL”. Окно
сбрасывается в окно меню программера.

(3) Способ ввода с дискеты
1 Включите клавишу F2.

2 Введите номер меню “2 <NL>”.

3 В нижней правой части окна отображается следующее
сообщение.

SET FD & KEY IN “OK” “KILL” OR “NO”
FD0=OK <DRIVE> <@NAME OR : NUMBER>
FD0=

На рис. 4.4.1 показано окно меню в режиме ввода с
дискеты.

[Окно при вводе исходных программ с дискеты]

SET I/O KEY & KEY IN ONE OF THE FOLLOWING NO.S WHICH YOU WANT.

NO.ITEMS
01 EDIT LADDER PROGRAM
02 INPUT LADDER PROGRAM
03 INPUT ROM DATA FROM FD. PMC-RAM OR ROM.
04 OUTPUT LADDER PROGRAM TO PTP. FD OR PRINTER.
05 OUTPUT ROM DATA TO FD. PMC-RAM OR ROM.
06 COMPARE LADDER PROGRAM WITH PTR OR FD.
07 COMPARE ROM DATA WITH FD. PMC-RAM OR ROM.
08 (UNUSED)
09 CLEAR OF TITLE. SYMBOL. LADDER OR MESSAGE DATA.
10 PARAMETER SET.
00 END EDIT & DISPLAY.
F1 : PTR (I) . F4 : GRP (O) SYMBOL =00.0KB SCAN TIME-OO8MS
F2 : FD (I) . F10 : EPRT (O) LADDER =00.0KB
F5 : PRT (O) MESSAGE=00.0KB
F6 : PTP (O)
F7 : FD (O) END SEQ.NO=00000
F8 : PMC (I/O) ERR SEQ.NO=00000
F9 : ROM (I/O) ERR BLOCK =00000
SET FD & KEY IN ’OK’ ’KILL’ OR ’NO’
FD0 = OK ’@FILE NAME’

<DRIVE><@NAME OR NUMBER>
NO.=

Пример

Введите имена файлов, которые должны вводиться с дискеты, как это показано на примере.

Pис . 4.4.1 Окно меню ввода с дискеты

4 Вставьте дискету в дисковод и введите следующие
данные.Символы, заключенные в < > не нужно вводить.

OK @LADDER1 NL

Имя файла (имя временного файла)

5 Окно переключается, и начинается ввод исходных
программ с дискеты.
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6 Данная процедура аналогична описанной в 4.4.1 2) 4.

7 На дисплей может выводиться имя файла, длиной до 17
символов. Все символы на клавиатуре серии SYSTEM P
могут использоваться для этого ввода. Тип заглавных
букв не ограничен.

“@” (у знака) указывает на идентификатор ввода имени
файла. Обязательно вводите его непосредственно перед
именем файла, как показано на примере $$.

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
Если команды программы последовательности
вводятся последовательно, и при этом программа
последовательности загружена в память серии
SYSTEM P, эти команды вводятся в память серии
SYSTEM P после последней загруженной программы.
При вводе с дискеты новой программы очистите
память серии SYSTEM P. (см. 4.7)
Память серии SYSTEM P можно очистить при помощи
выключения питания для серии SYSTEM P.

(1) Перенос программы последовательности с
PMC-SA1/SA2/SB/SC
Созданная программа последовательности переносится с
PMC-SA1/SA2/SB/SC.
Сначала, соедините серию SYSTEM P и ЧПУ с соедини-
тельным кабелем считывателя/перфоратора. Подробную
информацию о способе и расположении соединения см
раздел ”3.2 Устройства конфигурации и их соединение”.
Операции 1 - 6 в процедуре ниже являются операциями ЧУ.
Клавиши, заключенные в [ ] являются дисплейными.
1 При нажатии дисплейных клавиш [SYSTEM] и [PMC]

отображается окно PMC. Этапы 2 - 4, перечисленные
ниже, должны выполняться, когда в окне PMC не
отображено [I/O]. На 9-дюймовом дисплее ЭЛТ для
проверки отсутствия в окне [I/O] нажмите дисплейную
клавишу [NEXT].

2 При нажатии дисплейных клавиш [PMCPRM] и
[KEEPRL] в окне PMC отображается окно установки
удерживающих реле.

3 Установите K17.1 на 1 в окне установки удерживающих
реле.

4 При нажатии дисплейной клавиши [RETURN]
отображается окно PMC.

5 При нажатии дисплейной клавиши [I/O], на окне PMC
отображается окно ввода-вывода. На 9-дюймовом
дисплееЭЛТпереднажатиемдисплейнойклавиши [I/O,]
нажмите дисплейную клавишу [NEXT].

6 Принажатии дисплейной клавиши [EXEC] в окне ввода-
вывода система перейдет в состояние ВЫПОЛНЕНИЯ.

4.4.2
Программа формата
ПЗУ
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7 Включите клавишу F8 в окне меню серии SYSTEM P.
(Одновременно включите клавишу F12, если включена
программа на языке C.)

8 Есливведенномерменю ‘3 [NL]’,появляетсясообщение,
описанное ниже. PMC-SA1/SA2/SB не отображается.
Введите тип модуля ПЗУ, который будет использоваться
с этого момента. (При выборемодуляПЗУB,C илиD см.
Примечание 1.)

SELECT THE TYPE OF ROM MODULE
ACCORDING (ВЫБЕРИТЕ ТИП МОДУЛЯ ПЗУ В
СООТВЕТСТВИИ)
TO THE FOLLOWING NO.
(СО СЛЕДУЮЩИМИНОМ.)
ROM MODULE 0:A 1:B, 2:C, 3:D
NO.=

С помощью выполнения вышеописанных операций
начинается перенос программы. Окно переноса и
показатели счетчика переноса отображаются в окне
SYSTEM P. После окончания переноса на окне снова
появляется окно меню.

(2) Ввод с дискеты
1 Включите клавишу F2. Одновременно включите

клавишу F12, если включена программа на языке C.)

2 Есливведенномерменю ‘3 [NL]’,появляетсясообщение,
описанное ниже. PMC-SA1/SA2/SB не отображается.
Введите тип модуля ПЗУ, который будет использоваться
с этого момента. (При выборемодуляПЗУB,C илиD см.
Примечание 1.)

SELECT THE TYPE OF ROM MODULE
ACCORDING (ВЫБЕРИТЕ ТИП МОДУЛЯ ПЗУ В
СООТВЕТСТВИИ)
TO THE FOLLOWING NO. (СО СЛЕДУЮЩИМИ
НОМ.)
ROM MODULE 0:A 1:B, 2:C, 3:D
NO.=

3 В нижней левой части окна отображается следующее
сообщение.

SET FD & KEY IN ‘OK’,‘KILL’ OR ‘NO’
FD=OK <@FILE NAME>
FD0=OK <DRIVE><@NAME OR : NUMBER>
FD0=

4 Вставьте дискету в дисковод и введите следующие
данные.

5 ’OK @LADDER2 [NL]

Имя файла

6 Окно переключается, и начинается ввод программы
формата ПЗУ с дискеты.

7 После нормального завершения чтения, окно автомати-
чески меняется на окно меню программы. При обнару-
жении ошибки во время чтения, в нижней левой части
окна отображается ”PART” =. Проверьте ошибки и
введите ’E [NL]’ для возврата к окну меню программы.



B--61863RU/15 4. РАБОТАПРОГРАММАТОР PMC (СЕРИЯ SYSTEM P)

1129

(3) Способ ввода с записывающего устройства FA и PMC

1 Проверьте установки записывающего устройства ПЗУ
(См. раздел 3.4, ”Установки устройства ввод-вывод.”)

2 Перед использованием записывающего устройства FA
установите его в УДАЛЕНЫНЫЙ режим при помощи
клавиши [REMOTE/LOCAL].

3 Включите клавишу F9. Одновременно включите
клавишу F12, если включена программа на языке C.)

4 Если введен номер меню ‘3 <NL>’, появляется
сообщение, описанное ниже. PMC-SA1/SA2/SB/SC не
отображается. Введите тип модуля ПЗУ, который будет
использоваться с этого момента. (При выборе модуля
ПЗУ B, C илиD см. Примечание 1.)

SELECT THE TYPE OF ROM MODULE
ACCORDING (ВЫБЕРИТЕ ТИП МОДУЛЯ ПЗУ В
СООТВЕТСТВИИ)
TO THE FOLLOWING NO. (СО СЛЕДУЮЩИМИ
НОМ.)
ROM MODULE 0:A 1:B, 2:C, 3:D
NO.=

5 Окно включается и отображается сообщение, указанное
ниже.

SET EPROMORROMMODULE &KEY IN ‘OK’ OR
‘NO’
KEY IN=

6 Проверьте вышеуказанное сообщение. Для PMC-
SA1/SA2/SB вставьте электронно-перепрограммируемое
ПЗУ для PMC в записывающее устройство FA или PMC.
Для PMC- RC вставьте модуль ПЗУ для PMC в
записывающее устройство FA или PMC. Однако,
обратите внимание на то, что модули ПЗУ не доступны
записывающему устройству PMC.

7 Введите ’OK <NL>’ или ’NO <NL>’.
Когда введено ’OK <NL>’, программа последователь-
ности, записанная в электронно-перепрограммируемое
ПЗУ и модуль ПЗУ для PMC вводится в памятьP-G.
Окно возвращается в окно меню, когда операция
заканчивается без проблем.
Когда вводится ’NO <NL>’, окно возвращается к окну
меню.

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ
Если при использовании SYSTEM P Mate, выбран
модульПЗУB, C илиD,происходит перекрытие.Когда
выбрана кассета B илиC, установите рабочую дискету
для внешней памяти в дисковод 1.
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При выборе ’04 <NL>’ (ВЫВОД ПРОГРАММЫ ЦЕПНОЙ
СХЕМЫ) в меню ном.4, отображается следующее подробное
меню.

SET I/O KEY & KEY IN ONE OF THE FOLLOWING NO.S WHICH YOU WANT.

NO. ITEMS
01 OUTPUT ALL DATA.
02 OUTPUT SYSTEM PARAMETER.
03 OUTPUT TITLE DATA
04 OUTPUT SYMBOL DATA.
05 OUTPUT MESSAGE DATA.
06 OUTPUT I/O MODUL DATA.
07 OUTPUT LADDER PROGRAM (MNEMONIC).
08 OUTPUT LADDER DIAGRAM (ONLY FANUC PRINTER).
09 OUTPUT CROSS REFERENCE (SEQUENCE NO.)
00 END
F5 : PRT (O) , F10 : FANUC PRINTER (O)
F6 : PTP (O) , F13 : CROSS REFERENCE (NO.8)
F7 : FD (O)

NO.=

Выберите требуемые данные устройство из вышеуказанного
подробного окна меню путем соединения номеров меню и
клавишей F.
(1) OUTPUT ALL DATA

Все данные системных параметров, названий, символов,
сообщений, модулей ввода-вывода и программ цепной
схемы (исходный формат) выводятся на устройство
заданное клавишей F. Включите клавишу F, соответст-
вующую выводимому устройству, и введите номер
подробного меню’01 <NL>’.
Если включена клавиша F10, все данные выводятся на
принтерFANUC(внешнийпринтер) а последнейвыводится
цепная схема. Если клавиша F13 продолжает быть вклю-
ченной, цепная схема выводится с перекрестной ссылкой.

(2) OUTPUT SYSTEM PARAMETER
Данные системных параметров выводятся на устройство,
заданное клавишей F. Включите клавишу F, соответст-
вующую выводимому устройству, и введите номер
подробного меню’02 <NL>’.

(3) OUTPUT TITLE, DATA
Данные названия выводятся на устройство, заданное
клавишей F.
Включите клавишу F, соответствующую выводимому
устройству, и введите ном. подробного меню ’03 <NL>’.

(4) OUTPUT SYMBOL DATA
Данные символа выводятся на устройство, заданное
клавишей F. Включите клавишу F, соответствующую
выводимому устройству, и введите номер подробного
меню’04 <NL>’.
Окно переключается и появляется следующее отображение.

OUTPUT = ’L@@@@ (,@@@@)’
OUTPUT =_

4.5
ВЫВОД ПРОГРАММЫ

4.5.1
Исходная программа
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Задайте диапазон вывода при помощи номеров строк, как
изложено ниже.
Пример)
Введите ’L1, 100 NL’

Выведите номер последней строки (если
этот параметр пропущен, данные
выводятся вплоть до конца.)

Выведите номер начальной строки

(5) OUTPUT MESSAGE DATA
Данные сообщения выводятся на устройство, заданное
клавишей F.
Включите клавишу F, соответствующую выводимому
устройству, и введите номер подробного меню’05 <NL>’.
Окно переключается и появляется следующее отображение.

OUTPUT = ’A@@.@ (,@@.@)’
OUTPUT =_

Задайтедиапазонвыводаприпомощиадресов,какизложено
ниже.
Пример)
Введите ’A1.0,10.1’

Выведите последний адрес (если этот
параметр пропущен, данные выводятся
вплоть до конца.)

Выведите начальный адрес

(6) OUTPUT I/O MODULE DATA
Данные модуля ввода-вывода выводятся на устройство,
заданное клавишей F.
Включите клавишу F, соответствующую выводимому
устройству, и введите номер подробного меню’06 <NL>’.

(7) OUTPUT LADDER PROGRAM (MNEMONIC)
Данные программы цепной схемы (исходный формат)
выводятся на устройство, заданное клавишей F.
Включите клавишу F, соответствующую выводимому
устройству, и введите номер подробного меню’07 <NL>’.
Окно переключается и появляется следующее отображение.

OUTPUT = ’L@@@@ (,@@@@)’
OUTPUT =_

Задайте диапазон вывода при помощи номеров строк, как
изложено ниже.
Пример)
Введите ’L1, 100 NL’

Выведите номер последней строки (если
этот параметр пропущен, данные
выводятся вплоть до конца.)

Выведите номер начальной строки

(8) OUTPUT LADDER DIAGRAM (ONLY FANUC PRINTER)
Цепная схема выводится на принтер FANUC (внешний
принтер). Введите номер подробного меню ’08 <NL>’, а
затем включите клавишу F10. Удерживайте клавишу F13
включенной, если требуется вывести цепную схему с
перекрестной ссылкой.
Окно переключается и появляется следующее отображение.

OUTPUT = ’L@@@@ (,@@@@)’
OUTPUT =_
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Задайте диапазон вывода при помощи номеров строк, как
изложено ниже.
(Возможен также частичный вывод.)

Пример)

Введите ’L1,100 <NL>’
Выведите номер последней строки (если
этот параметр пропущен, данные
выводятся вплоть до конца.)

Выведите номер начальной строки

ITEMS

* ALL ADDRESS ALL
* HEAD CHARACTER G
* ADDRESS ’G14.6’
* ADDRESS TO ADDRESS ’G14.6,R142.5’
* ADDRESS TO END ’G14.6-END’

* END ; PUSH ’NL’ KEY

ADDR=

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
D При выводе ЦЕПНОЙ схемы с перекрестной ссылкой

требуетсянекотороевремясзавершенияоперациидо
запуска принтера. (на окне отображается
ВЫПОЛНЕНИЕ.)
Это время зависит от размера и сложности программ
последовательности. Перекрестная ссылка отобра--
жается при помощи номера страницы и строки
каждого контакта цепной схемы.
См. пример в Дополнительной распечатке.

D Если при выводе всех данных на принтер FANUC
(внешний принтер) включена клавиша R1, вывод
отменяется.

(9) OUTPUT CROSS REFERENCE (SEQUENCE NO)

Адреса (символы, комментарии) выводятся на печать
внешним ПРИНТЕРОМ FANUC с перекрестными
ссылками ном. Эти ном. соответствуют списку мнемони-
ческих форматов (окну) или цепной схеме (номер строки
команды RD). Введите подробное поле мемо выше ном. ’09
<NL>’ и включите клавишу F10. Окно изменяется и
отображает пример ввода и ’ADDR=’, показанные ниже.

Введите выводимые адреса в соответствии с примерами.
Пример ввода Выводимые адреса

ALL ALL <NL> Все адреса (G,F,Y,X,A,R,T,K,C,D по
порядку)

Начальный адрес R <NL> Все адреса с заданным начальным

Битовый адрес” X1.0<NL> Только битовый адрес заданный адрес

Байтовый адрес R58 <NL> Биты 0 -- 7 из заданных

Спецификация
диапазона адресов

F8.0, X7.2<NL> Заданные адреса в порядке
G,F,Y,X,A,R,T,K, C,D

X0.2--END<NL> Все адреса после заданного адреса
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*** CROSS REFERENCE LIST ***

ADDRESS SYMBOL COMMENT DATA PAGE=1

G0000.0 *IT
653

G0000.1 *CST
653

G0000.4 *ESP
22 568 901 912 1177 1189 1288 2800

G0000.5 *SP
45 2802

G0000.7 ERS
3435 3512

G0001.0 *AIT
656

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Когда один и тот же адрес выполняет двойную запись,

появляется отображение ”* MULTIPLE COIL USED *”
(ИСПОЛЬЗУЕТСЯ НЕСКОЛЬКО ОБМОТОК).

2 Если клавиша F10 установлена на OFF и выполняется
вывод, таблица перекрестных ссылок отображается в
окне.

12-дюймовая диаграмма также применима для принтера
FANUC (внешнего).

(Размер стандартной диаграммы составляет 11 дюймов.)
Введите команду для изменения диаграммы при помощи
следующей операции.

(1) Нажмите клавишу [R3] в окне меню клавиши R.

(2) В нижней левой части окна отображается ’REQUEST=’ .

(3) Введите ’PAPER <NL>’.

(4) В нижней левой части окна отображается следующее
сообщение.

KEY IN NUMBER OF PAPER LENGTH (ВВЕДИТЕ
ДЛИНУ БУМАГИ)
EXAMPLE 11-INCH;0,12-INCH;1.
LINE NUM.=

(5) Введите ’0 <NL>’ для 11-дюймовой диаграммыили ’1 <NL>’
для 12-дюймовой диаграммы.

4.5.2
Команда для бумаги
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(1) Перенос программы последовательности в
PMC--SA1/SA2/SB/SC
Созданная программа последовательности переносится в
PMC-SA1/SA2/SB/SC. Сначала, соедините серию SYSTEM
P иЧПУприпомощи соединительного кабеля считывателя/
перфоратора. За подробной информацией об способах и
местах соединения обращайтесь к разделу 3.2.
Этапы 1 - 6 показывают операцию на стороне ЧПУ.
1 При нажатии дисплейных клавиш <SYSTEM> и [PMC]

отображается окно PMC. Этапы 2 - 4, перечисленные
ниже, должны выполняться, когда в окне PMC не
отображено [I/O]. На 9-дюймовом дисплее ЭЛТ для
проверки отсутствия в окне [I/O] нажмите дисплейную
клавишу [NEXT].

2 При нажатии дисплейных клавиш [PMCPRM] и
[KEEPRL] в окне PMC отображается окно установки
удерживающих реле.

3 Установите K17.1 на 1 в окне установки удерживающих
реле.

4 При нажатии дисплейной клавиши [RETURN]
отображается окно PMC.

5 При нажатии дисплейной клавиши [I/O], на окне PMC
отображается окно ввода-вывода. На 9-дюймовом
дисплееЭЛТпереднажатиемдисплейнойклавиши [I/O,]
нажмите дисплейную клавишу [NEXT].

6 Принажатии дисплейной клавиши [EXEC] в окне ввода-
вывода система перейдет в состояние ВЫПОЛНЕНИЯ.

7 Включите клавишу F8 в окне меню серии SYSTEM P.
(ТакжевключитеклавишуF12,есливключенапрограмма
на языке C.)

8 Введите номер меню “5 <NL>”.
Программа переноса запущена.
В серии SYSTEM P отображается окно переноса и
счетчикапереносаведет счет.Послепереноса окно вновь
возвращается к окну меню. В окне ЧПУ, ведется счет в
отображении СЧЕТЧИКА .
i) При срабатывании сигнала тревоги 31 в окне серии

SYSTEM P:
Причина 1: Соединительный кабель устройства

считывания/записи на перфоленту
неисправен.

Способ устранения : Используйте заданный кабель.
Причина 2: Разъем устройства считывания/записи

данныхнаперфолентуне подсоединенк
верному каналу серии SYSTEM P.

Способ устранения: Подсоедините разъем долж
ным образом.

ii) Счетчик переноса окна серии SYSTEM P завершил
подсчет и нормально завершил работу, но данные не
были должным образом перенесены на ОЗУ PMC;
Причина 1: Разъем устройства считывания/записи

данных на перфоленту неподсоединен к
ЧПУ.

4.5.3
Программа формата
ПЗУ

*Порядок действий когда
программа не может
быть перенесена с серии
SYSTEM P на ОЗУ PMC
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Способ устранения: Подсоедините его должным
образом.

Причина 2: Окно ЧПУ не задано окно ”ввод-вывод
PMC”.

Способ устранения: Задайтеокно ввода-выводапри
помощи дисплейной клавиши.

Причина 3: На канале ACI произошла ошибка по
определенной причине.

Способ устранения: Выключите питание, затем
включите его снова.

(2) Способ вывода на дискету
1 Включите клавишу F7. (Также включите клавишу F12,

если включена программа на языке C.)
2 Установите дискету в дисковод.
3 Введите номер меню “5 <NL>”.
4 Окно включается и отображается следующее сообщение.

SET FD & KEY IN “OK”,“KILL” OR “NO”.
FD0= OK <INT OR ADD><P OR NP,></DATE,>
<DRIVE>@NAME
FD0 =

При загрузке данных,начиная с запуска дискеты, задайте
INT. При загрузке данных после загруженных файлов,
задайте ADD. После загрузки всех данных, окно
сбрасывается в окно меню программы.
Окно меню также сбрасывается при вводе “NO <NL>”.

(3) Способ вывода данных на записывающее устройство FAили
PMC (электронно-перепрограммируемое ПЗУ для записи
на модуль PMC/ПЗУ)
1 Проверьте установки записывающего устройства ПЗУ

(См. раздел 3.4, ”Установки устройства ввод-вывод.”)
2 Перед использованием записывающего устройства FA

установите его в УДАЛЕНЫНЫЙ режим при помощи
клавиши [REMOTE/LOCAL].

3 Включите клавишу F9. (Включите клавишу F12, если
включена программа на языке C.)

4 Введите номер меню “5 NL”.
5 Окно переключается и на окно названия и отображается

следующее сообщение.
SET EPROM OR ROM MODULE & KEY IN ”OK” OR
“NO”.
KEY IN=

Проверьте вышеуказанное сообщение.
Для PMC-SA1/SA2/SB вставьте электронно-
перепрограммируемое ПЗУ для PMC в записывающее
устройство FA или PMC. Для PMC- RC вставьте модуль
ПЗУ для PMC в записывающее устройство FA или PMC.
Однако, обратите внимание на то, что модули ПЗУ не
доступны записывающему устройству PMC.

6 Введите “OK <NL>” или “NO <NL>”.
При вводе ’OK <NL>’, данные выводятся из памяти
серии SYSTEM P на электронно-перепрограммируемое
ПЗУ для PMC или модуль ПЗУ. После нормального
завершения операции, окно возвращается к окну меню.
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*** TRANSFER ROM DATA TO PMC WRITER ***

01 MACHINE TOOL BUILDER NAME
02 MACHINE TOOL NAME
03 PMC & NC NAME
04 PMC PROGRAM NO.
05 EDITION NO.
06 PROGRAM DRAWING NO.
07 DATE OF PROGRAMMING
08 PROGRAM DESIGNED BY
09 ROM WRITTEN BY
10 REMARKS

PMC CONTROL PROGRAM SERIES : 4061 EDITION :01

MEMORY USED : 00.0 KBYT SCAN TIME : 008 МSЕК

SET EPROM OR ROM MODULE & KEY IN ’OK’ OR ’NO’
KEY IN =

*** TRANSFER ROM DATA TO PMC WRITER ***

01 MACHINE TOOL BUILDER NAME
02 MACHINE TOOL NAME
03 PMC & NC NAME
04 PMC PROGRAM NO.
05 EDITION NO.
06 PROGRAM DRAWING NO.
07 DATE OF PROGRAMMING
08 PROGRAM DESIGNED BY
09 ROM WRITTEN BY
10 REMARKS

PMC CONTROL PROGRAM SERIES : 4061 EDITION :01
MEMORY USED : 00.0 KBYT SCAN TIME : 008 МSЕК

MODE=BLANK
ROML=10 ROMH=EF MEM FF AD=000000

ALARM=083

OUTPUT=

Режим отображения

BLANK: Любой

PROGRAM : Запись

VERIFY : Сравнить

Введите ’E NL’, и перезапустите из меню.

Неверный номер
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Введитеисходныепрограммыизназначенного устройстваввода
и сравните их. Способ работы тот же, что при вводе исходных
программ, за исключением того, что в качестве номера меню
должно быть задано ”6”.

(1) Сравнение с устройством считывания с перфоленты
1 Включите клавишу F1.

2 Введите номер меню “6 NL”.

(2) Сравнение с FD
1 Включите клавишу F2.

2 Введите номер меню “6 <NL>”.

3 Окно включается и отображается следующее сообщение.

SET FD & KEY IN “OK”, “KILL” OR “NO”,
FD0=OK<DRIVE> <@NAME OR : NUMBER>
FD0=
Задайте имя файла для сравнения.

После нормального завершения операции, окно автомати-
чески возвращается к окну меню.
Это окно меню также сбрасывается при вводе “KILL

Сравните программу формата ПЗУ при помощи считывания ее
с заданного устройства ввода. Способ работы тот же, что при
вводе исходных программ, за исключением того, что в качестве
номера меню должно быть задано ”7”.

(1) Сравнение с FD
1 Включите клавишу F2.

2 Введите номер меню “7 <NL>”.

3 Данная процедура аналогична описанной в 4.6.1 2)- 3 и
дальнейшим.

(2) Сравнение с PMC-ОЗУ
Перед выполнением следующей операции выведите
ввод-вывод окна PMC на дисплей ЭЛТ/пульт РВД.
1 Включите клавишу F8.

2 Введите номер меню “7 <NL>”.

При сравнении P-G и PMC-ОЗУ обратите внимание на
следующее: Сравнение P-G и PMC-ОЗУ должно выпол-
нятьсянемедленнопослепереносаданных. (Когдаоперация
сравнения осуществляется после вывода данных формата
ПЗУ, может возникнуть ошибка блока четности данных.)

(3) Сравнение с электронно-перепрограммируемым ПЗУ для
PMC и модуля ПЗУ
1 Включите клавишу F9.

2 Введите номер меню “7 <NL>”.

Окно переключается, и начинается сравнение программы
ПЗУ. После нормального завершения операции, окно
автоматически возвращается к окну меню.

4.6
СОРТИРОВКА ПРОГРАММ

4.6.1
Сортировка
исходных программ

4.6.2
Программа формата
ПЗУ
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Удалите программы цепной схемы, символы, сообщения,
названия, и данные модуля ввода-вывода загружаемые в память
серии SYSTEM P в соответствии со следующим порядком
действий.

1 Установите окно на окно меню.

2 Введите ном. меню. “9 <NL>”.

3 Окно переключается и на окно названия и в левой нижней
частиокнаотображаетсяследующеесообщение.Смрис. 4.7.

KEY IN “1,2,3,4 OR 5” OR “NO”
CLEAR/KEEP =

4 Введите номер данных для удаляемых данных или, если
удаление данных нежелательно, “NO <NL>”. После
обработки, окно автоматически возвращается к окну меню
программера.

KEY IN ONE OF THE FOLLOWING NO.S WHICH YOU WANT TO CLEAR DATA

NO. ITEMS
01 TITLE DATA
02 SYMBOL DATA
03 LADDER DATA
04 MESSAGE DATA
05 I/O MODULE DATA
06 ALL DATA CLEAR

KEY IN ’1. 2. 3. 4. 5 OR 6 OR ’NO’
CLEAR/KEEP =

Pис . 4.7 Удаление программ последовательности

Пример)

i) При необходимости удалить все данные названий;
Введите “1 <NL>”.

ii) При необходимости удалить все данные символов;
Введите “2 <NL>”.

iii) При необходимости удалить все программы цепной
схемы;
Введите “3 <NL>”.

iv) При необходимости удалить все данные сообщений;
Введите “4 <NL>”.

v) При необходимости удалить все данные модуля
ввода-вывода;
Введите “5 <NL>”.

vi) При необходимости удалить все данные названий,
символов, цепных схем, сообщений и модулей
ввода-вывода;
Введите “6 <NL>”.

vii)При отсутствии необходимости удалять какие-либо
данные ;
Введите “NO <NL>”.

4.7
УДАЛЕНИЕ
ПРОГРАММ
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Введите только <NL> в окне меню для отображения окна меню
клавиши R. Введите R3 в окне R, и в нижней левой части окна
появится отображение ’REQUEST=’, после чего становится
возможным ввод клавиш. Введите <NL> в этом окне для
возврата к окну меню клавиши R.

R3 выполняет огромное количество обработок. Однако, для
системы ЦЕПНОЙ СХЕМЫ FANUC обратите внимание на
следующие два пункта:

(1) Вывод имени файлана дискету

1 Нажмите клавишу R3 в окне меню клавиши R.

2 Это действие изменит содержание окна, и в его нижней
левой части отобразится ’REQUEST=’.

3 Введите FDLIST <NL>.

4 Имя файла появится на дисплее ЭЛТ. Для вывода на
печать имени файла, заблаговременно включите
клавишу F5 (принтер).

(2) Изменение устройств ввода-вывода (для вывода на принтер
а не на устройство считывания/вывода)

1 Введите IO PRT, CN3, F5 <NL>, когда на окне отобра-
жено’REQUEST=’. Если клавиша F5 была включена
заранее, данные выводятся на печать на принтере,
соединенном с разъемом CN3 на задней поверхности
серии SYSTEM P.

4.8
ОСОБЫЕСЛУЧАИ
ИСПОЛЬЗОВАНИЯ
КЛАВИШИ R3
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При использовании дисплейных клавиш P-G Mate/Mark II
(в случае P-G Mate, клавиши F), создание и редактирование
программы последовательности может быть выполнено
непосредственно цепной схемой.

В пояснении ниже [P-G Mate] назван [Mate], а [P-G Mark II]
назван [Mark II].
Когда эта функция может быть использована, в окне меню
клавиши Rотображается

R1: EDIT
(Когда в система отображается [UNUSED] эту функцию
невозможно применить.)
В функции редактирования представлены следующие пункты.
DПрямое редактирование цепной схемы при помощи
дисплейной клавиши и курсора (ввод, добавление, удаление и
замещение)

DКопирование, перемещение и удаление нескольких строк
цепной схемы

DДополнительное ссылки реле и обмотки
DОтображения комментариев в цепной схеме

(1) Эта функция работает только когда основное устройство
P-G Mate является версией 04 и более поздней. (Когда
питание включено, это отображено в нижней правой части
начального окна.)

(2) Вместо дисплейных клавиш используются функциональ-
ные клавиши <F keys> (P-G Mark II). В следующем
описании приводится пояснение для дисплейных клавиш
(P-G Mark II).При использовании P-G Mate работайте при
помощи функциональных клавиш. В это время, для ответа
клавиши F и отображения нижней строки окна зажигается
лампочкаклавишиF,такчтобыонасоответствовалапунктам
отображенным с затененными символами в окне.

Меню программы появляется для выполнения этой функции.

Меню программы отображается, когда в окне меню клавиши R
нажимают клавишу <R1>. Меню программы отображается на
дисплейными клавишами (в случае P-G Mate над функцио-
нальными клавишами), как показано в окне ниже, и передает
значение клавишам.
(1) Клавиатура

См. раздел “3.3 Клавиатура для SYSTEM P”.
(2) Взаимосвязь между меню программы и дисплейными

клавишами
Ниже продемонстрирована взаимосвязь между меню про-
граммы и дисплейными клавишами для каждой функции.
Эти меню изменяются при помощи нажатия соответст-
вующих клавиш. Подробнее о содержании меню смотрите
пояснения, приведенные ниже. При осуществлении
операций используйте данный рисунок.

4.9
ПРЯМОЕ РЕДАКТИРОВАНИЕ
ПОСРЕДСТВОМЦЕПНОЙ
СХЕМЫ

4.9.1
Основные
положения

4.9.2
Ограничения в
SYSTEM P Mate

4.9.3
Выбор меню
программы
дисплейными
клавишами
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Нажмите клавишу <R1>

54321

[ COMAND ]

R0 : PROGRAMMER
R1 : EDIT
R2 : UNUSED
R3 : REQUEST

FUNCTN or or COMAND

[ COMAND ]

SEARCHADRESS COPY MOVE

Окно меню клавиш R

INSNET DELNET INSERT

1 [ DELNET ]

C--UPC--DOWNSEARCHEXEC CANCEL

2 [ INSERT ]

INSNET INSLIN INSELM

3 [ ADRESS ]

SEARCHINSNET DELNET SYMBOLINSERT COPY MOVE

4 [ SEARCH ]

TOP BOTTOM W--SRCHSRCH N--SRCH F--SRCH C--DOWN C--UP

5 [ COPY/MOVE ]

C--UPCANCEL C--DOWNSEARCHUNTIL

C--UPTO CANCEL C--DOWNSEARCH
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Чтобы ввести программу последовательности, нажмите
клавишу <R1> в окне меню клавиши R. Отображается меню
программыдисплейных клавиш,и в том случае, если программа
последовательности еще не введена, в окне отображаются
только правая и левая вертикальные линии цепной схемы.

Начинайте ввод программы, когда окно находится в этом
состоянии.
Введите программу цепной схемы, перемещая курсор на
требуемое положение ввода, используя клавишу перемещения
курсора.
В следующем описании показан пример ввода программы
стандартной команды и программы функциональной команды.
(1) ввод программы стандартной команды

R0.1 R10.2 R20.2R1.7

X2.4

1 Нажмите дисплейную клавишу [ ] после
перемещения курсора в положение запуска.
Символ [ ] вводится в положение курсора и в
нижней правой части окна отображается HORIZONTAL
LINE ILLEGAL. Это предупреждающее сообщение,
которое показывает, что горизонтальная строка цепной
схемы еще не полностью создана. Введите адрес
продолжения и данные бита.

2 Нажмите клавишу <NL> после ввода R0.1 с исполь-
зованием клавиатуры. Адрес установлен на контакт, и
курсор смещается вправо.

3 Введите контакт A с адресом R10.2 с использованием
способов выше 1 и 2.

4 Введите контакт B R1.7.
Нажмите дисплейную клавишу [ ], введите адрес
R1.7, а затем нажмите клавишу <NL>. Адрес установлен
на контакт B, и курсор смещается вправо.

5 Нажмите дисплейную клавишу [ ], не мпен7яя
положения курсора.
Правая горизонтальная линия автоматически вычерчи-
вается, и символ реле обмотки вводится рядом с правой
вертикальной линией.

6 Нажмите клавишу <NL> после ввода адреса R20.2.
Курсор автоматически смещается в начальное поло-
жение ввода следующей строки.

7 Затем введите условие ИЛИ.
Нажмите дисплейную клавишу [ ], введите адрес
X2.4, а затем нажмите клавишу <NL>. Адрес установлен
на контакт B, и курсор смещается вправо.

4.9.4
Ввод программы
последовательности
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8 Нажмите дисплейную клавишу [ ], чтобы ввести
горизонтальную линию
Когда вводят клавишу дробной черты [ ], вводя чис-
ловое значение и нажимая эту клавишу черты, и вычер-
чивается горизонтальная черта для частоты. Однако, эта
горизонтальная линия не вычертится над ЛИНИЕЙ.

9 Нажмите дисплейную клавишу, так как необходимо OR
верхней правой линии, [ ] и введите верхнюю правую

вертикальную линию до конца.

ПРИМЕЧАНИЕ
1 При неполном или ошибочном отображении программыцепной схемы в окне (например,если

адреса не были введены), окно невозможно прокрутить даже при нажатии клавиши
перелистывания страниц.Потомуперед тем, как попробовать прокрутитьокно, убедитесь,что
программа цепной схемы завершена и безошибочна.

2 Так какдляоднойстрокинавводиз окназадано 8контактов +обмотка,любыедополнительные
контакты не могут быть введены. Однако, это ограничение не относится к программе
последовательности, созданной при помощи мнемонического формата.
Когда программа последовательности, перенесенная с автономного программатора на PMC,
превышает длину, которая может быть отображена в одной линии, эта программа
отображается на двух или более линиях, связанных с символом продолжения.
Этот символ продолжения не может быть стерт при помощи дисплейной клавиши [−−−−].

3 Ниже приведен пример цепи с ошибкой, или ее часть, стертая без отображения ошибки.

1 Случай нескольких цепей на ЛИНИИ 1

2 Случай нескольких результатов WRT в различии ЦЕПИ 1, как показано на схеме ниже.

Цепь повторяется
Стирается к низу от цепи

Раздел C удаляется

А

В

C

ПРИМЕЧАНИЕ
3 Случай превышения наивысшего порядка WRT в ЦЕПИ 1

Раздел B стерт

А

В

C
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(2) Случай ввода программы функциональной команды
Для ввода функциональной команды введите дисплейную
клавишу [FUNCTN], а затем введите имя функциональной
команды или номер SUB. Затем при вводе функциональной
команды,после ввода номерафункциональной команды,не
имеет значения, нажата ли клавиша [FUNCTN].
Если вы не можете вспомнить имя инструкции или номер
SUB, таблица функциональных команд, соответствующих
символу инструкции и номеру SUB не может быть
отображена в окне. Таблица функциональных команд
автоматически отображается после ввода неправильного
имени команды или номера SUB и последующего нажатия
клавиши [FUNCTN], или после нажатия только клавиши
[FUNCTN] без ввода других клавиш.
Для возврата из таблицы функциональных команд в
исходную цепную схему, нажмите клавишу [FUNCTN].

(1) (2) (3) (4)MOVE

(SUB 8)

Адрес вывода

Адрес ввода

4-- битовые логические данные низкого порядка

4-- битовые логические данные высокого порядка

При вводе функциональной команды с этой функцией, параметры
функциональной команды вводятся вертикально, как показано на схеме ниже.

ACT

Условие управления

MOVE

(SUB 8)

(1)

(2)

(3)

(4)

1 Введите условие управления.

Нажмитедисплейнуюклавишу [ ], введитеданные
адреса и бита, а затем нажмите клавишу <NL>. Курсор
смещается вправо.

2 Введите команду

Нажмите дисплейную клавишу [FUNCTN], введитеSUB
номер 8, а затем нажмите клавишу <NL>. Схема функ-
циональной команды появляется, как показано на
рисунке выше.

3 Введите параметр команды

Введите 4- битовые логические данные высокого
порядка первого параметра, а затем нажмите клавиша
<NL>. Курсор автоматически спускается вниз. Введите
по порядку три оставшихся параметра.
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Способ замены созданной программы последовательности тот
же, что описан выше в разделе 4.9.4.

Переместите курсор на часть программы, которую вы хотите
изменить и введите данные изменения .

В меню программы дисплейных клавиш, нажмите дисплейную
клавишу [COMAND] и действуйте при помощи дисплейных
клавиш, показанных ниже.

Когда вы хотите завершить менюпрограммы, показанное ниже,
нажмите самую левую дисплейную клавишу.

COPYDELNET ADRESSINSERTINSNET MOVESEARCH

INSNET INSLIN INSELM

Программу последовательности можно добавить в цепную
схему четырьмя способами, как показано ниже.

(1) Случай добавления контакта реле в горизонтальном
направлении

Когда добавление является горизонтальным

Случай добавления

Переместите курсор на то место, куда вы хотите добавить, и
введите программу при помощи способа, описанного в
разделе 4.9.4.

Когда на добавление влияет вертикальная линия

Случай добавления

Курсор

1 Переместите курсор в положение выше.
2 Нажмите дисплейную клавишу [ ], чтобы стереть

верхнюю левую вертикальную линию.
Верхняя левая вертикальная линия, перпендикулярная
курсору, исчезает.

4.9.5
Замена программ
последовательности

4.9.6
Добавления в
программы
последовательности
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3 Нажмите дисплейную клавишу [ ], чтобы создать
верхнюю правую линию, перпендикулярную курсору.
Затем нажмите дисплейную клавишу [ ] Теперь
созданы и вертикальная и горизонтальная линии.

4 Переместите курсор на линию места добавления
контакта.

5 Нажмите дисплейную клавишу [ ] чтобы добавить
контакты.

(2) Добавление вертикальной линии
Для добавления схем таким образом, как это указано на
схеме выше, требуется добавить пространство.Для создания
этого пространства сместите всю часть после добавляемой
части на одну линию при помощи перемещения курсора на
цепную схему в пределах пунктирной линии (возможна
произвольная часть), а затем нажмите дисплейную клавишу
[INSNET].
Нижняя цепная схема смещается вниз на одну линию,
каждый раз принажатии клавиши [INSNET], такимобразом
создавая пространство, куда можно добавить линию.
Если добавленное пространство остается неизрасходо-
ванным после завершения добавления (например, если
пространство соответствующее 3 линиям было сохранено
при добавлении двух линий), это пространство может быть
оставлено без проблем.

Сложение

1 Переместите курсор на цепную схему, ограниченную
пунктирной линией.

2 Нажмите дисплейную клавишу [INSNET].

3 Нажатие клавиши [INSNET] без ввода числовых
значений приводит ко вставке одной линии.

4 Нажатие клавиши [INSNET] со вводом числового
значения приводит ко вставке линии, столько раз,
сколько задано при помощи ввода числового значения.

5 После установки курсора на место, в которое вы хотите
добавить, нажмите дисплейную клавишу [ ]
Нажмите клавишу<NL>после установки данных адреса.
Курсор смещается вправо.

6 Нажмите клавишу смены регистра [ ] чтобы создать
цепь OR.

(3) Вставка ЛИНИИ программы последовательности ЦЕПЬ 1.
Свободные линии вставляют во все части ЛИНИИ 1 .
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1 Введите количество линий, которые вы хотите вставить,
инажмитеклавишу [INSLIN].Будетвставленовведенное
количество линий. (Есликоличество вставляемыхлиний
невведено,нонажатаклавиша [INSLIN],будетвставлена
одна строка.)

Курсор

a

b

Если нажата клавиша [INSLIN], а курсор находится в
положении, указанном выше, начнется состояние,
показанное в правой схеме.

(4) ВставкаэлементовпрограммыпоследовательностиЦЕПЬ 1.
Элементы вставляют в части элементов 1.
1 Введите количество элементов, которые вы хотите

вставить,инажмитеклавишу [INSELM].Будетвставлено
введенное количество элементов. Если введены эле-
менты с префиксом ”A” и нажата клавиша [INSELM],
элементы вставляются после курсора.
(Если количество вставляемых элементов не введено, но
нажата клавиша [INSLIN], будет вставлен один элемент.)

Курсор

a

b

Если нажата клавиша [INSELM], а курсор находится в
положении слева, начнется состояние, показанное в
правой схеме.

Курсор

b

a

Если введен символ ”A”, нажата клавиша [INSELM], а
курсор находится в положении слева, начнется
состояние, показанное в правой схеме.
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(1) Для удаления программы используйте следующие три типа
дисплейных клавиш, и удаляйте после установки курсорана
ненужную часть.

[ ] : Удаление горизонтальных линий, контактов реле,
обмоток, и т.д..

[ ] : Удаление левой вертикальной линии, перпенди-
кулярной курсору

[ ] : Удаление правой вертикальной линии, перпенди-
кулярной курсору

(2) Для удаления цепи программы (части, соответствующей
разделу от команды RD до команды WRT), используйте
клавишу [DELNET].

(3) Удаление нескольких ЦЕПЕЙ в частях ЦЕПЬ

SEARCHDELNET ADRESSINSERTINSNET MOVECOPY

EXEC CANCEL SEARCH C--DOWN C--UP

1 Удаление

Переместите курсор на ЦЕПЬ, которую вы хотите
удалить и нажмите клавишу [DELETE]. Цепь, которую
вы хотите удалить, отобразится красным цветом. (В
случаеMate, в перевернутом отображении.)

2 Удаление нескольких цепей

Переместите курсор с помощью клавиши перемещения
курсора вниз, с помощью клавиши [C-DOWN], или
[SEARCH] чтобы вывести отображение красным цветом
ЦЕПИ, которую вы хотите удалить. (В случае Mate, в
перевернутом отображении.) Затем введите числовое
значение и нажмите клавишу [C-DOWN], перемещая
курсор количество раз, заданное этим числовым
значением.

3 Выполнение Нажмите клавишу [EXEC].. . . . . .

Отмена Нажмите клавишу [CANCEL]. . . . . . . . . . .

4 Если вы уже знаете, какую ЦЕПЬ вы хотите удалить,
переместите курсор на первую ЦЕПЬ, введите
количество ЦЕПЕЙ и нажмите клавишу [DELNET],
чтобы пропустить этапы 1 и 2.

4.9.7
Удаление программы
последовательности
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Ищите программу последовательности, используя следующие
дисплейные клавиши.

(1) Дисплейная клавиша [TOP]

При нажатии этой клавиши, в окне отображается запуск
программы последовательности, а курсор смещается в
положение запуска программы.

(2) Дисплейная клавиша [BOTTOM]

При нажатии этой клавиши, в окне отображается
завершение программы последовательности, а курсор
смещается в положение завершения программы.

(3) Дисплейная клавиша [SRCH]

Для этого поиска вы задаете адрес, который вы хотите
искать, и поиск заданного адреса осуществляется из
программы от части курсора в этом окне до последней части
программы, а адрес отображается в окне. Существуют два
способа задать адрес, который вы хотите искать.

(a) Способ задать адрес при помощи курсора

Установите курсор на часть контакта реле адреса,
который вы хотите искать, и нажмите дисплейную
клавишу [SRCH].

Система осуществляет поиск того же адреса, что задан
при помощи курсора от части курсора программы
отображаемой в настоящий момент в этом окне до
последней части программы.

Когда обнаруживается тот же адрес, часть программы
отображается в окне, а курсор смещается на ту часть
адреса. Если тот же адрес не обнаружен курсор остается
в том же положении.

По завершении нажмите самую левую дисплейную
клавишу.

(b) Способ задать адрес при помощи ввода

Введите адрес, который вы хотите искать при помощи
адреса и цифровых клавиш, затем нажмите дисплейную
клавишу [SRCH].

Осуществляетсяпоиск того жеадреса, что задан, отчасти
курсора программы, отображаемой в настоящий момент
в этом окне, до последней части программы.

Когда обнаруживается тот же адрес, часть программы
отображается в окне, а курсор смещается на ту часть
адреса.

Если тотже адресне обнаружен,курсор остается в томже
положении.

(4) Дисплейная клавиша [W-SRCH]

Эта клавиша задает адрес обмотки реле, поиск которого
будет осуществляться, и поиск обмотки реле заданного
адреса осуществляется из программы от части курсора до
последней части программывэтом окне.Затем обмоткареле
отображается в окне.

Существуют два способа задать адрес обмотки реле, поиск
которого будет осуществляться.

4.9.8
Поиск программы
последовательности
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(a) Способ задать адрес при помощи курсора

Установите курсор на контакт реле искомой обмотки
реле, и нажмите дисплейную клавишу [W-SRCH].

Осуществляется поиск соответствующей обмотки реле
из программы от части курсора до последней части
программы.

Когда обнаружена обмотка реле, часть программы ото-
бражается в окне, а курсор смещается на обмотку реле.

Если соответствующая обмотка реле не обнаружена,
возникает ошибка.

COPYDELNET ADRESSINSERTINSNET MOVESEARCH

TOP BOTTOM SRCH W--SRCH C--UPN--SRCH F--SRCH C--DOWN

Когда вы хотите искать тот же
адрес, который задан здесь.
Установите курсор в это положение
и нажмите дисплейную клавишу
[SRCH].

X2.0

R0.5

R5.0

R21.0

R20.1

R0.4

R0.5

R20.1

X4.2

R6.4

R20.2

Y2.0

R2.2

R10.5

Осуществляется поиск того же
адреса, и курсор смещается в это
положение.

Y1.2

(b) Способ задать адрес при помощи ввода

Введите искомый адрес обмотки реле при помощи
адресных и цифровых клавиш, затем нажмите
дисплейную клавишу [W-SRCH].

Осуществляется поиск заданного адреса обмотки реле в
программе,отчастикурсора,отображаемойвнастоящий
момент в этом окне, до последней части программы.

Когда обнаружен заданный адрес обмотки реле, часть
программы отображается в окне, а курсор смещается на
обмотку реле.

Если адрес обмотки реле не обнаружен, возникает
ошибка.

(5) Дисплейная клавиша [N-SRCH]

Онаотображает цепную схему с заданнымномеромЦЕПИс
верхней части окна. Если номер не введен, но нажата
клавиша [N-SRCH], отображение прокручивается вниз на
одну ЦЕПЬ.
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(6) Дисплейная клавиша [SRCH]

Введите имя или номерфункциональной команды нажмите
клавишу [S-SRCH] для начала поиска функциональной
команды. При нажатии клавиши [S-SRCH] во время
выполнения функциональной команды, осуществляется
поиск функциональной команды с тем же номером, что и у
этой команды.

(7) Поиск при помощи клавишей перемещения курсора
(<←>, <→>)

D Введитеадресилисимволинажмитекурсорчтобызапустить
поиск ЦЕПИ ном.

D Введите ЦЕПЬ ном. и нажмите клавишу перемещения
курсора чтобы запустить поиск ЦЕПИ ном.

D Введитеимяилиномерфункциональной команды,начиная
с S и нажмите клавишу перемещения курсора для начала
поиска функциональной команды.

Пример) Введите “END1” или “S1” и нажмите на курсор для
осуществления поиска функциональной команды
END1.
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Программа последовательности с несколькими ЦЕПЯМИ
копируется в части ЦЕПЕЙ. Задайте ЦЕПЬ, которую требуется
скопировать, и положение копирования при помощи курсора.
При копировании, также может быть задано число копий.

1 Копирование

Переместите курсор на ЦЕПЬ, которую вы хотите
скопировать, и нажмите клавишу [COPY]. ЦЕПЬ, которую
вы хотите удалить, отобразится желтым цветом (в случае
Mate в перевернутом отображении).

2 Копирование нескольких ЦЕПЕЙ

Переместите курсор с помощью клавиши перемещения
курсора вверх/вниз, с помощью клавиши [C-DOWN], с
помощью клавиши [C-UP] или[SEARCH], чтобы вывести
отображение желтым цветом ЦЕПИ, которую вы хотите
скопировать. (В случаеMate, в перевернутомотображении.)
Затем, если вы ввели числовое значение при нажатии
клавиши [C-UP] или[C-DOWN], вы можете прокручивать
окно вверх или вниз количество раз, заданное этим
значением.

3 Установка ЦЕПИ, которую требуется скопировать

Нажмите клавишу [UNTIL].

4 Установка адреса копирования

Копированиевыполняетсяпрпомощиклавиши [TO].Вэтот
раз, ЦЕПЬ копируется в направлении над курсором. Если
число копий введено перед нажатием клавиши [TO],ЦЕПЬ
копируется это заданное количество раз.

5 Затем, если вы уже знаете, какую ЦЕПЬ вы хотите
скопировать, и если курсор перемещен на первую ЦЕПЬ и
введено количество ЦЕПЕЙ, можно пропустить этапы от 1
до 3 нажатием клавиши [COPY].

COPYDELNET ADRESSINSERTINSNET MOVESEARCH

UNTIL CANCEL SEARCH C--UPC--DOWN

TO CANCEL SEARCH C--UPC--DOWN

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
Ошибочная цепь не может быть копирована.

4.9.9
Копирование
программы
последовательности
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Программа последовательности с несколькими ЦЕПЯМИ
перемещается в части ЦЕПЕЙ. Задайте ЦЕПЬ, которую
требуется переместить, и положение перемещения при помощи
курсора. При перемещении, также может быть задано число
перемещений.

1 Перемещение

Переместите курсор на ЦЕПЬ, которую вы хотите
переместить, и нажмите клавишу [MOVE]. Цепь, которую
вы хотите переместить, отобразится желтым цветом.
(В случаеMate, в перевернутом отображении.)

2 Перемещение нескольких ЦЕПЕЙ

Переместите курсор с помощью клавиши перемещения
курсора ВВЕРХ/ВНИЗ, с помощью клавиши [C-DOWN], с
помощью клавиши [C-UP] или[SEARCH], чтобы вывести
отображение желтым цветом ЦЕПИ, которую вы хотите
переместить. (В случаеMate, в перевернутом отображении.)
Затем, если вы ввели числовое значение при нажатии
клавиши [C-UP] или[C-DOWN], вы можете прокручивать
окно вверх или вниз количество раз, заданное этим
значением.

3 Установка ЦЕПИ, которую требуется переместить

Нажмите клавишу [UNTIL].

4 Установка адреса перемещения

Перемещение выполняется при помощи клавиши [TO]. В
этот раз,ЦЕПЬ перемещается в направлении над курсором.

5 Затем, если вы уже знаете, какую ЦЕПЬ вы хотите
переместить, и если курсор перемещен на первую ЦЕПЬ и
введено количество ЦЕПЕЙ, можно пропустить этапы 1-3
нажатием клавиши [COPY].

COPYDELNET ADRESSINSERTINSNET MOVESEARCH

UNTIL CANCEL SEARCH C--UPC--DOWN

TO CANCEL SEARCH C--UPC--DOWN

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
Ошибочная цепь не может быть перемещена.

4.9.10
Перемещение
программы
последовательности
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(1) Отображение данных символов и комментариев

Данные символов и комментариев отображаются вместе с
цепной схемой в окне следующим образом.

Когда данные символов и комментариев определены в
адресах сигналов в программе, имя сигнала и комментарий
отображаются, как это показано на схеме ниже.
При преобразовании отображения символа и адреса,
нажмите смещать клавишу переключения регистра
[ADRESS or SYMBOL].

(2) Ввод символа и поиск в программе последовательности

Когда данные символов и комментариев определены в
адресах сигналов в программе, ввод и ссылка могут быть
выполнены при помощи символов. (Адрес и символ
отличаются только при работе.)
Если ни данные символа, на данные комментария не
определяются на адрес, адрес отображается как он есть.

Адрес отображается, если
символ не определяется.

Ma

R5.4

SPDALM

Имя сигнала
(в пределах 6 символов)

X2.4 R2.2 Y4.3 ATCALM R100.1 MRDY

APCALM MALM

R120.1 TIND D20.7 R52.1

APC

MACHINE

READY

10 строк

Коммен--
тарий
(в преде--
лах 30
символов)

MACHINE

ALARM

4.9.11
Отображение
данных символа
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Основную функцию каждой дисплейной клавиши можно
выбрать напрямую из клавиши [COMAND].

После ввода символов, показанных ниже, нажмите клавишу
[COMAND]. [ ] показывает части, которые могут быть
пропущены. Далее, ”n”, появляющаяся после символов,
означает что возможен также ввод числового значения .
Например, ввода ”D2”,нажатие клавиши [COMAND] вызывает
ту же операцию, что и ввод 2 и нажатие клавиши [DELNET].

I [NSERT]

D [ELNET] [n ]

А [DRESS]

SY [MBOL]

S [EARCH]

C [OPY] [n ]

M [OVE] [n ]
n :числовое значение

Создание и поиск программ осуществляется при помощи
нажатия дисплейных клавиша вышеуказанного меню.

ПРИМЕЧАНИЕ
Дисплейные клавиши [ or ] и [ or ] исполь--
зуются для создания или удаления верхней левой
вертикальнойлиниииливерхнейправойвертикальной
линии на цепной схеме. Если вертикальная линия
отображается сплошной линией, это означает созда--
ние; если вертикальная линия отображается пунктир--
ной линией, это означает удаление. Форма цепной
схемы и положение курсора определяют, какое меню
появится над дисплейными клавишами.

Вменюпрограммы,показанномниже,нажмите крайнюю слева
дисплейную клавишу.

FUNCTN or or COMAND

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
При наличии ошибочной ЦЕПИ, отображается ERROR
NET NO. (ОШИБОЧНАЯ ЦЕПЬ НОМ.)и вы не можете
завершить редактирование. Завершите операции
после исправления ошибочной ЦЕПИ.

4.9.12
Сжатый ввод при
помощи клавиши
[COMAND]

4.9.13
Завершение редак-
тирования программы
последовательности
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Программа цепной схемы может храниться на гибком
диске/карте FA или извлекаться с гибкого диска/карты FA при
помощи соединения P-G и адаптера гибкого диска/карты FA,
использование этой функции позволяет считывать программы,
хранимые на гибком диске/картеFA с помощьюиспользования
ОЗУ PMC в P-G, или считывать программы, хранимые на
гибком диске/карте FA с помощью использования ОЗУ PMC.
Список применимых адаптеров:

DАдаптер для гибкого диска FANUC (A13B-0150-B001)/гибкий
диск (A87L-0001-0039)

DАдаптер для карты FA (A13B-0148-B001)/карты FA
(A87B-0001-0108)

При использование адаптера гибкого диска FANUC/карты FA
FANUC, измените установки устройств ввода/вывода при
помощи следующих ‘команд ввода/вывода’.

1 Нажмите клавишу R3 в окне меню клавиши R. В нижней
левой части окна отображается ‘REQUEST=’, и ввод
разрешен.

2 Введите ‘IO BCA, CN2, F13, F14 [NL]’. Адаптер гибкого
диска/карты FA присвоен каналу 2.

3 Чтобы вернуть присвоение канала 2 ЗАПИСЫВАЮЩЕМУ
УСТРОЙСТВУ PMC, введите ‘IO AUX, CN2, F9 [NL]’.

1 Включите клавишу F13.

(Включите такжеклавишуF12, есливключенапрограммана
языке C.)

2 Введите ном. меню ‘3 [NL]’.

3 (Только для PMC-SC) Введите тип модуля ПЗУ, который
должен использоваться. (См. следующее примечание для
выбора модуля ПЗУ B или C.)

SELECT THE TYPE OF ROM MODULE ACCORDING TO
THE FOLLOWING NO.
ROM MODULE 0:A, 1:B, 2:C
No. =

4 Данное сообщение отображается в нижней левой части
окна.
SET BC & KEY IN ‘OK’ OR ‘NO’
BC = OK <FILE NO. OR NEXT>
BC =

4.10
ВВОД/ВЫВОД ПРОГРАММЫ
ЦЕПНОЙ СХЕМЫ СИ НА P-G
И С ГИБКОГО ДИСКА/
КАРТЫ FA И НА ГИБКИЙ
ДИСК/КАРТУ FA

4.10.1
Общие сведения

4.10.2
Установка команд
ввода-вывода

4.10.3
Ввод программы
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5 Установите адаптер гибкого диска/карты FA и введите
следующие данные.

6 ‘OK 1 [NL]’ (задать ном. файла) или ‘OK NEXT [NL]’
(считать следующий файл).

7 Окно изменяется и начинается считывание программы с
гибкого диска/карты FA .

8 После нормального завершения считывания программы,
окно автоматически сбрасывается в окно меню програм-
мера. При обнаружении ошибки во время считывания, в
нижней левой части окна отображается ”PART” =.
Проверьте содержание ошибок и введите “E NL]’. Окно
вернется к окну меню программера.

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
Если при использовании SYSTEM P Mate, выбран
модуль ПЗУ B или C, происходит перекрытие
программы. В этом случае вставьте рабочую дискету
для внешней памяти в дисковод 1.

1 Включите клавишу F14.

(Включите такжеклавишуF12, есливключенапрограммана
языке C.)

2 Введите ном. меню ‘5 [NL]’.

3 Данное сообщение отображается в нижней левой части
окна.
SET BC & KEY IN ‘OK’ OR ‘NO’
BC = OK <INT OR ADD OR FILE NO.>
BC =

4 Установите адаптер гибкого диска/карты FA и введите
следующие данные.

5 ‘OK INT [NL]’ (запись на головку дискеты),
‘OK ADD [NL]’ (запись в следующий файл) или‘OK1 [NL]’
(задать файл ном.).

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
Задавая номерфайла, поставьте числа в восходящем
порядке. Если задан файл ном., расположенный в
середине дискеты, все файлы, расположенные после
него, будут удалены.

6 Окноизменяетсяиначинается записьпрограммынагибкий
диск/карту FA .

7 После нормального завершения запись программы, окно
автоматически возвращается к окну меню программера.
При обнаружении ошибки во время считывания, в нижней
левой части окна отображается ”PART” =. Проверьте
содержание ошибок и введите “E NL]’. Окно вернется к
окну меню программера.

4.10.4
Вывод программы
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1 Включите клавишу F13.

(Включите такжеклавишуF12, есливключенапрограммана
языке C.)

2 Введите ном. меню ‘7 [NL]’.

3 Следующие операции аналогичны операциям после 3 в
‘Вводе программы’.

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
Для программы, которая выводится с платы ОЗУ
PMC--SA1/SA2/SB на гибкий диск/карту FA путем
задания ЦЕПНОЙ СХЕМЫ из ВСЕХ, нет проблем при
вводе/сортировке. Невозможно осуществить ввод/
сортировку программы, которая выводится путем
задания PARAM.

4.10.5
Сортировка
программы
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5 ФУНКЦИЯ РЕДАКТИРОВАНИЯФАЙЛА
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Данная функция редактирует данные на флоппи диске в виде
файла. Если клавиша только в <NL> экран меню клавиши R
появляется в меню клавишиR3меню клавиши R. ’REQUEST=’
(ЗАПРОС) отображается в левой нижней части экрана,
показывая возможность нажатия клавиш.

ПРИМЕЧАНИЕ
Используется следующий форат обозначения файла:
[Диск .] @ имя файла

:Файл Ном.

Атрибуты файла показаны ниже.

(1) Номер файла

(2) Имя файла

(3) Дата создания файла

(4) Идентификатор защиты файла(защита)

(5) Размер файла

(6) Номер тома

Эти атрибуты назначаются при записи файла на флоппи-диск.

При записи, отображается сообщение о необходимости вставки
следующего флоппи-диска, поэтому укажите дату и защиту
файла.

Таблица команд редактирования файла

Содержание
работ

Имя
команды

(Инструкция)

Ввод с клавиатуры
(клавиша NL вводится в конце

команды)

Отображение
имени или
размера файла

FDLIST FDLI [D, [P,] [S,] [F,]
[L,] Обозначение файла

Изменение имени,
даты файла и т.д.

RENAME
RENA обозначение файла [, ] [,/дата]
[,@ новое имя файла]

P
NP

Удаление файла SCRATCH SCRA обозначение файла

Уплотнение
области файла

CONDENSE COND [Диск .]

Копирование
файла
(Эта команда
действительна для
серийSYSTEMP с2
дисководами для
флоппи--дисков.)

REMOVE
REMO [ ,] [обозначение файла]

[, ] [, ] [,/дата]

[,@ новое имя файла]

M
А

INT
ADD

P
NP

Установите FD, и клавиши для ’OK’, KILL, или ’NO’.

FD=OK <INT или ADD,> <P или NP,> </дата>
<диск> <@имя>

FD=_

5.1
ОБЩИЕ СВЕДЕНИЯ
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Установите флоппи-диск и клавиши следующим образом.

OK INT. P , [/дата] [диск] [@ имя файла]

ADD NP

NO

KILL

При считывании,отображается следующийзапрос наустановку
флоппи-диска.

Установите FD, и клавиши для ’OK’, KILL, или ’NO’.

FD=OK <диск.> <@имя или : номер>

FD=_

Установите флоппи-диск и клавиши следующим образом.

OK [диск ] @ имя файла

: Номер файла

NO

KILL

В функции удаления файла, может так же использоваться
параметр клавиши ввода сообщения об установке флоппи-
диска. Теперь, параметр исползуемый в общем случае, имеет
следующие значения. Задайте ’OK’, ’NO’, ’KILL’ и ответ на
следующий запрос.

OK После сообщения о записи или чтении, задайте. . . .
параметр.

NO Отмена чтения/записи только на дисковод.. . . .

KILL Отмена указанного процесса.. . .

Параметры, задающие детали чтения и записи.
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Параметр Функция Примечания

INT При записи, писать от головы
диска

Если опущен, принимается
равным ADD. Если INT задан
для защищенного файла

ADD При записи, добавлять к
существующему файлу

для защищенного файла,
выдется ошибка.

P Подготовить как защищенный
файл

Если опущен, принимается
равным NP. Готовые файлы
могутбыть измененыкомандой

NP Подготовить как обычный файл
могутбыть измененыкомандой
RENAME.

Data Задает дату подготовки файла
6--ю цифрами

Пустая, если пропущена.

Drive number Задает номер диска 0 или 1 при
чтении/записи флоппи--диска.
0; Верхний дисковод
1; Нижний дисковод

Если пропущен, принимается
равным 0. Смотри
Примечание).

@ File name Задайте имя файла (Макс. 17
символов). При считывании,
берется первое имя подходящее
под заданные условия.

Всегда задавайте при записи.
При чтении, если пропущено,
файл считывается.

; File number При чтении, задавайте
необходимы номер файла
после:.

При помощи команды FDLIST,
можно вывести список
номеров и имен файлов.

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ
При задании номера диска или файла, задавайте без
разделения, следующим образом.
Пример) 0 @ ABC или 1 : 5

При отображении запроса на установку, номер диска
назначается системой, и отображается ’FD0=’ или ’FD1=’,
вместо сообщения ’FD=’, для проверки того, какой диск будет
использоваться. Если номер диска указывается после этого, он
игнорируется. (FD0 обозначает диск 0, и FD1, диск 1).
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(1) Общая фома команды

Операции Пробел Операнд

Имя команды или ее
сокращенная форма
(4 первых символа)

_ Перечислите один или более
параметров, разделенных
символом ’ , ’ (запятой).

Имя команды состоит только из букв алфавита, и его можно
сократить до четырех первых символов.

Операнд состоит из параметров специфических для
команды и параметров заданных при запросе на
монтирование флоппи-диска.

(2) Выполнение операндов и команд

Если операнды полностью назначены, то команда
выполняется без вывода сообщения запроса монтирования
флоппи-диска.

Однако, некоторым командам, требуется большое
количество параметров. Если эти параметры не могут быть
запомнены, задавайте команду только по ее имени.
Необходимые параметры, указываются в сообщении
запроса монтирования флоппи-диска. Соответственно,
параметры могут вводиться с клавиатуры, согласно
сообщению. Сообщение может быть отображено дважды, в
зависимости от команды. (Старое и новое время,
запрашиваются отдельно, например в команде RENAME.)

5.2
КОНФИГУРАЦИЯ
КОМАНДЫ
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Эта команда, отображает атрибуты файлов на флоппи-диске,
такие как имя, размер и т.д.

a) Входной формат

[D,] [P,] [S,] [F,]
FDLIST

[L,]

@ имя файла
[Диск Ном.]

:Файл Ном.

b) Операнд

D : Отображение даты создания файла, состоящей из 6
символов

P : Отображение индикации защиты файла
S : Отображение размера файла
F : Отображение разера незанятой области
L : Выдает все данные по парамтрам D, P, S, F.

@ имя файла Отображает файл, имеющий
указанное имя файла или

: файл Ном. только имя файла. Если это назначение
пропущено, отображаются все файлы.

c) Функция

Эта команда, отображает информацию (атрибуты) файлов
флоппи-диска.

Если не указано какие атрибуты отображать, показываются
номер файла, имя файла, и номер тома. В следующем
примере, показано отображение всей информации
(параметр L)

NO. FILE NAME V. DATE SIZE P.
001 DATA1 830928 72 P
002 DATA2 831028 60
003 DATA3 831028 8 P
**** DELETED FILE **** 10
005 DATA4 901022 10 P
006 DATA5 901022 5

FILE USED AREA = 155
DELETED FILE AREA = 10
FREE AREA = 1019

ПРИМЕЧАНИЕ
Цифровые значения РАЗМЕРА, ОБЛАСТИ ИСПОЛЬ--
ЗУЕМОЙ ФАЙЛАМИ, ОБЛАСТИ УДАЛЕННЫЙ
ФАЙЛОВ, и СВОБОДНАЯ ОБЛАСТЬ, отображаются,
исходя из того, что 256 символов равны 1.

5.3
КОМАНДА FDLIST —
ОТОБРАЖЕНИЕ
АТРИБУТОВ
ФАЙЛОВ
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Эта команда предназначена для изменения имени файла, даты
создания файла, и защиты файла.

a) Входной формат

Обозначение изменяемого файлаОбозначение изменяемого файла

@ имя файла
:Файл Ном.

P
NP

[,/дата] [@ новое имя файла]
RENAME
[Диск Ном.]

b) Функция

Атрибуты файлов, обновляются если они указаны
параметрами операнда. Атрибуты которые не указаны,
сохраняются неизменными. Можно оотменить защиту
файла, но ни дату, ни имя файла, изменить нельзя. Защита
файла должна быть отключена перед изменением его
атрибутов.

Если все операнды опущены, система выдает собщение,
запрашивающее значения которые нужно изменить. Если
файл который необходимо изменить выбирается
клавишами, выводится сообщение для ввода атрибутов с
клавиатуры. Назначте новые данные.

Если файл выбираетс при указании команды, система
запрашивает атрибуты, которые нужно изменить.

(RENAME: 5 <NL>, например)

Старые атрибуты (B) и новые атрибуты (A) выводятся при
выполнении этой команды, как показано ниже.

Пример)

RENAME :3, @ NEWNAME <F11>NL>
RENA : 3,@NEWNAME
НОМ.ИМЯФАЙЛА V. ДАТА P.

B : 003 ДАННЫЕ3 901020
A : 003НОВОЕ ИМЯ 901020

5.4
КОМАНДА
RENAME -
ИЗМЕНЕНИЕ
АТРИБУТОВ
ФАЙЛОВ
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Эта команда удаляет файлы на флоппи-диске.

a) Входной формат

SCRATCH
[Диск Ном.]

@ имя файла
:Файл Ном.

b) Функция

Эта команда удаляет указанный файл. Даже если его имя
выводилось командой FDLIST, имя больше не выводится.
Область заменяемая удаленным файлом, должна быть
освобождена командой CONDENSE перед записью новых
данных в эту область.

Эта команда освобождает удаленную область данных, чтобы ее
можно было использовать.

a) Входной формат

CONDENSE [Диск Ном.]

b) Функция

Область занятая файлом, удаленным командой SCRATCH,
не может в этом случае использоваться для записи данных.
Заданием этой команды, все области которые невозможно
использовать, освобождаются. Поскольку для выполнения
этой команды требуется время, рекомендуется распределять
данные области, ели удаляется много файлов, а остаточная
емкость диска мала.

5.5
КОМАНДА
SCRATCH -
УДАЛЕНИЕ
ФАЙЛОВ

5.6
КОМАНДА
CONDENSE -
ОСВОБОЖДЕНИЕ
УДАЛЕННОЙ
ОБЛАСТИ
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Эта командаа копирует файлы на другой флоппи-диск
используя два дисковода.

a) Входной формат

Обозначение метода копирования

Назначение ввода

M входной диск @ имя файла

A, Ном. файла Ном.

INT , Р , [/дата] ,@новыйфайл

ADD NP имя
REMOVE

назначение выхода

b) Операнд

Ho. назначениеM,A:

Укзанный файл копируется с заданными атибутами.

M (ручной):

Копирует указанные файлы по одному.

Сообщение монтирвония флоппи-диска, выводится для
кадого копируемого файла, чтобы можно было выбрать,
копировать его или нет. Если файл для копирования не
задан, копируются все файлы.

Если не задано новое имя файла, используется старое имя
файла.
Соответственно,назначениевыводадля командыREMOVE
неимеет значения,поскольку запроснаназначениевывода,
выводится для каждого файла.

i) Если имя файла указывается для ввода;

Обрабатываются все файлы имеющие указанную длину.
Если,например, указано@A,обрабатываются всефайлы
начинающиеся с А.

ii) Если номер файла указывается для ввода;

обрабатываются файлы с номерами начиная с указан-
ного, до последнего.

A (авто):

Копируются все файлы подпадающие под укзаные условия.
назначение вывода для файлов не имеет значения.Однако,
P, NP и / дата назначаются всем копируемым файлам с
новыми атрибутами.

i) Если имя или номер файла не указаны, копируются все
файлы с флоппи-диска.

ii) Если имя или номер файла указаны, обработка
выполняется тем же образом, что и при заданииM.

c) Функция

Эта команда копирует файлы на флоппи-диске на другой
флоппи-диск. Файлы копируются на флоппи-диск с
номером,противоположным, указанному для ввода (0, если
пропущено). Эти файлы, копируются следующими тремя
методами.

5.7
КОМАНДА REMOVE -
КОПИРОВАНИЕ
ФАЙЛОВ
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i) Копирование только одногофайла (НезаданониM,ниA.)
(Пример. 1) REMOVE : 3,P, @ НОВЫЙ <NL>

В этом примере, используются следующие
обозначения ввода/вывода;
Назначение ввода: 3-й файл на дисководе 0
Назначениевывода:Имяфайла”НОВЫЙ”,
дисковод 1 флоппи-диск с защитой

ii) Системазапрашиваетдля каждогофайла,копировать его
или нет. (указаноM)
(Пример. 2) REMOVE M,1 @ A <NL>

В этом примере, система запрашивает
копировать или нет для каждого файла с
именем начинающимся на ”A” дисковода 1.
Может быть указано изменение таких
атрибутов, как имя файла, дата и защита
файла.

iii) Копируются все указанные файлы. (указано A)
(Пример. 3) REMOVE A,: 3, INT,/830920 <NL>

В этом примере, файлы с именем начи-
нающимся с ”A” и с номера 3 дисковода 0
копируютс на дисковод 1 с его начала,
с указанной датой ”830930”.
Имена копируемых файлов не могут
изменяться при этом методе.

Если эта команда выпоняется, отображаются входные
файлы с атрибутом (I) и выходные файлы с атрибутом (O). В
следующем примере, показано выполнении команды
’REMOVE A, 1 @TO, INT, P <NL>’.

NO. FILE NAME V.DATE P.
I:001 T01 ZX 1. 100/40 830920
O:001 T01 ZX 1. 100/40 830920 P
I:002 T02 ZX 1. 150/50 830920
O:002 T02 ZX 1. 150/50 830920 P
I:003 T04 ZX 1. 100/50 830920
O:003 T04 ZX 1. 100/50 830920 P
I:004 T05 ZX 1. 20/50 830920
O:004 T05 ZX 1. 20/50 830920 P

Если задана только команда REMOVE, введите операны в
соответствии с сообщением. Далее прведено общий формат
значений для копирования файлов.
i) Без указанияM, A (Копируется один файл.)

0 @ имя файла INT P
REMOVE , ,

1 :Файл Ном. ADD NP

[,/ дата] [, @ новое имя файла ] <NL>
ii) Если указно M (запрос выдается для каждого

копируемого файла копируемого файла.)
0 @ имя файла

REMOVE M,
1 :Файл Ном.

iii) Если указано A (Копируются все указанные файлы.)
0 @ имя файла INT P

REMOVE , ,
1 :Файл Ном. ADD NP

[,/ дата] <NL>
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A ПЕРЕЧЕНЬ КОДОВОШИБОК
(ДЛЯ FANUCЦЕПНАЯ СХЕМА P-G)

Коды ошибок Детали ошибки

01 Закончена область последовательности программы

02 Число делений превысило 99.

03 Закончилось время высокоуровневой программы

05 Обнаружен блок ошибки.

07 Указанный номера шага не найден.

08 Указана неопределенная инструкция.

09 Указан неопределенный адрес.

10 Ошибка данных параметра

11 Адрусы заняты в OR.STK и AND.STK.

12 Указан недействительный номер подпрограммы.

13 Указан недействительный номер таймера.

14 Возникла ошибка сравнения.

15 Задана инструкция перехода, превышающая END1 и END2.

16 Задана общая инструкция, превышающая END1 и END2.

17 Ошибка формата инструкции

18 Попытка удаления параметра.

19 Попытка добавления параметра.

20 Неверные данные системного параметра

21 Параметр задан в режиме отличном от режима подпрограммы.

24 END2 не задан.

25 ИнструкцияWRT не задана в подпрограмме инструкции WRT.

27 END1 не задан.

29 Данные переданные от PMC--SB/SC ошибочны.

30 Клавиша R1 нажата при передаче данных между серией SYSTEM P и PMC--SB/SC.

31 Ошибка устройства ввода/вывода

32 Ошибка считывания

33 Ошибка апаратных средств или флоппи--диска

34 Указанное имя файла не найдено.

41 Возникла ошибка при вводе данных ROM от устройства записи ROM.

43 Возникла ошибка при вводе данных ROM в устройство записи ROM.

44 Ошибка удалена при сравнении между данными памяти серии SYSTEM P и данными
дисковода.

45 Возникла ошибка при сравнении данных ROM с устройством записи ROM.

46 Завершен ввод данных с клавиатуры

47 Указанное имя символа не найдено.

48 Цифровое значение было напрямую задано в параметре адреса.

49 Ошибка номера счетчика

50 Ошибка декодирования функциональной инструкции
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Коды ошибок Детали ошибки

51 Превышено имя символа (макс. 6 символов)

52 Ошибка входных данных

53 Данные комментария ошибочны.

54 Превышена таблица символов

55 Превышена область данных комментариев

56 Указанное имя символа уже используется.

57 Последовательность таблицы символов ошибочна.

58 Указанное имя символа не найдено.

59 END1 обнаружен в режиме COM.

60 END1 обнаружен в режиме JMP.

61 END2 обнаружен в режиме COM.

62 END2 обнаружен в режиме JMP.

63 END 3 обнаружен в режиме COM.

64 END 3 обнаружен в режиме JMP.

65 END 3 не задан.

66 Функциональная инструкция COM задана в режиме COM.

67 Функциональная инструкция JMP задана в режиме JMP.

68 Ошибка адреса сообщения

69 Превышена область данных сообщения

70 Ошибка данных сообщения

71 Таблица символов не подготовлена.

72 Ошибка модели NC в заголовке

73 Ошибка номера в заголовке

74 Ошибка данных в заголовке

75 Ошибка адреса порта ввода/вывода

76 Ошибка номера группы

77 Ошибка номера базы

78 Ошибка номера слота

79 Ошибка имени модуля ввода--вывода

80 Данные порта ввода/вывода не подготовлены.

81 Данные порта ввода/вывода указаны дважды.

82 Указанный символ или адрес отсутствуют.

83 Неверный модуль загружен в ROM WRITER или спецификация ROM WRITER не подходит для
модуля.

84 Тип модуля ROM отличается от заданного.

87 Выходной (или входной) модуль, был задан как входной (или выодной) адрес.

88 Одинаковый номер слота задан в одном номере группы и номере базы.

89 Модель PMC отличается.

93 Число витков задано командами COM или JMP. (Это вызывает ошибку для PMC--SA1 и
PMC--SA2.)

150 Ошибка четности передаваемых данных (проверьте кабель.)

151 Черезмерное или недостаточное кодичество передаваемых данных (проверьте кабель.)

152 Модуль EPROM или ROM не вставлен в устройство записи ROM, или спецификация
устройства записи ROM неверна.
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Коды ошибок Детали ошибки

153 Ошибка проверки очистки (Недостаточное облучение ультрафиолетом, или модуль EPROM,
ROM поврежден.)

154 Ошибка записи (модуль EPROM, ROM поврежден.)

155 Ошибка проверки (модуль EPROM, ROM поврежден.)

156 Ошибка уровня вывода данных (модуль EPROM, ROM поврежден.)

157 Ошибка проверки таймера в устройстве записи ROM ( устройство записи ROM повреждено.)

158 Ошибка проверки ввода/вывода в устройстве записи ROM (устройство записи ROM
повреждено.)

159 Ошибка проверки АЦП в устройстве записи ROM (устройство записи ROM повреждено.)

160 Ошибка проверки питания в устройстве записи ROM (устройство записи ROM повреждено.)

161 Питание (VPP) неисправно (модуль EPROM, ROM или устройство записи ROM повреждены.)

162 Источник питания (VCC) неисправен (модуль EPROM, ROM или устройство записи ROM
повреждены.)

163 Ошибка проверки ROM в устройстве записи ROM (устройство записи ROM повреждено.)

164 Ошибка проверки RAM в устройстве записи ROM (устройство записи ROM повреждено.)

170 Ошибка инициализации внешнего усртойства памяти на флоппи--дисках.

171 Введенные данные формата ROM больше чем заданный тип кассеты.
Адрес начала программы PASCAL в загруженном модуле PASCAL не подходит.

172 Заданные данные формата ROM не могут редактироваться в P--G Mate.
Вывод данных в формате ROM, однако, возможен.
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B
ОПИСАНИЕ ОКОННЫХФУНКЦИЙ (PMC-PA1/PA3/SA1/SA2/
SA3/SA5/SB/SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4)
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Эта оконная функция, функциональная инструкция, по
которой данные в ЧПУ, считываются или записываются.

По способу обработки, оконные функции разделяются на
высокоскоростные, и низкоскоростные.

В случае низкоскоростного ответа, данные записываются или
записываются управлением между ЧПУ и PMC

Поэтому, необходимо сохранять сигнал ACT=1 оконной
инструкции, до момента, когда информация завершения
передачи (W1) становится равной 1 (блокировка).

При высокоскоростном ответе, нет необходимости исполь-
зовать блокировку, поскольку данные считываются напрямую.

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
Оконные инструкции с низкоскоростным ответом,

управляются исключительно, совместно с другими
оконными функциями с низкоскоростным ответом.

Поэтому, когда данные постоянно записываются и счи--

тываются, необходимо однократно очищать сигнал ACT
когда информация завершения (W1) становится равной 1.

Это не влияет на сигнал ACT=1 другой оконной функции
с низкоскоростным ответом, например W1=1 и ACT=1

оконной инструкции с низкоскоростным ответом.

Оконные функции с высокоскоростным ответом, не
управляются эксклюзивно, как функции с низкоско--

ростнымответом.Поэтому,еслиданныезаписы--ваются
и считываются постоянно, нет необходимости

устанавливать ACT=0.

Количество сканирований для завершения обработки,
сведено в следующей таблице.

ТИП КОЛИЧЕСТВО СКАНИРОВАНИЙ ДО
ЗАВЕРШЕНИЯ ОБРАБОТКИ

LOW
(ОЧЕНЬ НИЗКАЯ)

ДВА РАЗА ИЛИ БОЛЕЕ
(это зависит от состояния ЧПУ)

HIGH
(ОЧЕНЬ ВЫСОКАЯ)

1 СКАНИРОВАНИЕ

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ
Введите необходимый код функции (к которому добав--

ляется 1000, если считываются или записываются

данные второго держателя инструмента (HEAD2) в
сериях TT, или когда считываются или записываются

данные второго контура, в режиме двухконтурного

управления в Power Mate--D. Для выполнения операций

записи/чтения для контура 3 при 3--контурном
управлении, введите код функции + 2000.

B.1
ФУНКЦИЯ

B.2
НИЗКОСКОРОСТНОЙ
И ВЫСОКОСКО-
РОСТНОЙ ОТВЕТ
ОКОННОЙФУНКЦИИ
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Но. Описание Код
функции

ЧТЕНИЕ/
ЗАПИСЬ
(R/W)

1 Считывание информации системы ЧПУ 0 R

2 Чтение коррекции инструмента 13 R

3 Запись коррекции инструмента :Низкоскоростной ответ 14 W

4 Чтение коррекции начала координат заготовки *PM:Низкоскоростной ответ 15 R

5 Запись коррекции начала координат заготовки *PM:Низкоскоростной ответ 16 W

6 Чтение параметров *SB56 :Низкоскоростной ответ 17 R

7 Запись параметров :Низкоскоростной ответ 18 W

8 Чтение данных установки *SB56 :Низкоскоростной ответ 19 R

9 Запись данных установки :Низкоскоростной ответ 20 W

10 Чтение пользовательских макропеременных *SB56 :Низкоскоростной ответ 21 R

11 Запись пользовательских макропеременных :Низкоскоростной ответ 22 W

12 Считывание состояния сигнала тревоги ЧПУ 23, 186 (*8) R

13 Считывание текущего номера программы 24 R

14 Считывание текущего номера последовательности 25 R

15 Чтение фактической скорости для управляемой оси 26 R

16 Чтение абсолютного положения (значения абсолютной координаты) для
управляемой оси

27 R

17 Чтение положения станка (значения координаты станка) для управляемой оси 28 R

18 Чтение позиции остановки операции пропуска (G31) (значения координаты) для
управляемой оси

29 R

19 Чтение величины задержки системы слежения 30 R

20 Чтение величины задержки ускорения/замедления для управляемой оси 31 R

21 Чтение модальных данных 32 R

22 Чтение данных диагностики *SB56 :Низкоскоростной ответ 33 R

23 Чтение величины тока нагрузки двигателя подачи (данные АЦ преобразования) 34 R

24 Считывание данных управления ресурсом инструмента (группы инструмента
Ном.) *PM *21T *TM

38 R

25 Считывание данных управления ресурсом инструмента (число групп Ном.)
*PM *21T *TM

39 R

26 Считывание данных управления ресурсом инструмента (число инструментов
Ном.) *PM *21T *TM

40 R

27 Считывание данных управления ресурсом инструмента (используемый ресурс
инструмента.) *PM *21T *TM

41 R

28 Считывание данных управления ресурсом инструмента (счетчик использования
инструмента.) *PM *21T *TM

42 R

29 Считывание данных управления ресурсом инструмента (коррекция инструмента
по длине Ном. (1) : Инструмент Ном.) *PM *21T *TM

43 R

30 Считывание данных управления ресурсом инструмента (коррекция инструмента
по длине Ном. (2) : Инструмент Ном.) *PM *21T *TM

44 R

31 Считывание данных управления ресурсом инструмента (коррекция на режущий
инструмент Ном. (1) : Инструмент Ном.) *PM *21T *TM

45 R

32 Считывание данных управления ресурсом инструмента (коррекция на режущий
инструмент Ном. (2) : Инструмент Ном.) *PM *21T *TM

46 R

33 Считывание данных управления ресурсом инструмента (информация по
инструменту (1): Инструмент Ном.) *PM *21T *TM

47 R

34 Считывание данных управления ресурсом инструмента (информация по
инструменту (2): Инструмент Ном.) *PM *21T *TM

48 R

B.3
ПЕРЕЧЕНЬ ОКОННЫХФУНКЦИЙ
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Но.
ЧТЕНИЕ/
ЗАПИСЬ
(R/W)

Код
функции

Описание

35 Считывание данных управления ресурсом инструмента (инструмента Ном.)
*PM *21T *TM

49 R

36 Считывание фактической скорости шпинделя 50 R

37 Ввод данных на экране проверки программы :Низкоскоростной ответ
*PM *21T

150 W

38 Считывание данных часов (дата и время) 151 R

39 Запись данных предела вращающего момента для цифрового серводвигателя
:Низкоскоростной ответ

152 W

40 Считывание информации о нагрузке двигателя шпинделя (последовательный
интерфейс)

153 R

41 Считывание параметра *PM *21T 154 R

42 Считывание данных установок *PM *21T 155 R

43 Считывание данных диагностики *PM *21T 156 R

44 Считывание строки символов выполняемой программы ЧПУ в буфере *C 157 R

45 Считывание относительного положения для управляемой оси 74 R

46 Считывание остающегося перемещения 75 R

47 Считывание информации о статусе ЧПУ 76 R

48 Считывание значения P--кода макропеременной
*SB56 :Низкоскоростной ответ*TM

59 R

49 Запись значения P--кода макропеременной :Низкоскоростной ответ*TM 60 W

50 Считывание данных управления ресурсом инструмента (тип счетчика использо--
вания инструмента.)

160 R

51 Регистрирование данных управления ресурсом инструмента (группа
инструмента.) :Низкоскоростной ответ*TM

163 W

52 Запись данных управления ресурсом инструмента (ресурс инструмента.)
:Низкоскоростной ответ *TM

164 W

53 Записьданныхуправленияресурсоминструмента (счетчикресурсаинструмента.)
:Низкоскоростной ответ*TM

165 W

54 Запись данных управления ресурсом инструмента (тип счетчика использования
инструмента.) :Низкоскоростной ответ*TM

166 W

55 Запись данных управления ресурсом инструмента (число коррекции длины
инструмента (1): Номер инструмента) :Низкоскоростной ответ*TM

167 W

56
Запись данных управления ресурсом инструмента (число коррекции длины
инструмента (2): Номер последовательности работы инструмента)

:Низкоскоростной ответ*TM
168 W

57 Запись данных управления ресурсом инструмента (число коррекции на режущий
инструмент (1): Номер инструмента) :Низкоскоростной ответ*TM

169 W

58
Запись данных управления ресурсом инструмента (число коррекции на режущий
инструмент (2): Номер последовательности работы инструмента)

:Низкоскоростной ответ *TM
170 W

59 Запись данных управления ресурсом инструмента (состояние инструмента (1):
Номер инструмента) :Низкоскоростной ответ*TM

171 W

60
Запись данных управления ресурсом инструмента (состояние инструмента (2):
Номер последовательности работы инструмента)

:Низкоскоростной ответ *TM
172 W

61 Запись данных управления ресурсом инструмента (номер инструмента.)
:Низкоскоростной ответ *TM

173 W

62 Считывание оценочных данных нарушения вращающего момента 211 R

63 Считывание текущего номера программы (8--разрядные номера программ)
*PM *21T

90 R

64 Запись (регистрация) данных управления ресурсом инструмента (номер группы
инструмента): *PM *21T *TM

200 R

65 Считывание данных управления ресурсом инструмента (число коррекции длины
инструмента 1): *PM *21T *TM

227 R
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Но.
ЧТЕНИЕ/
ЗАПИСЬ
(R/W)

Код
функции

Описание

66 Считывание данных управления ресурсом инструмента (число коррекции
диаметра инструмента 1): *PM *21T *TM

228 R

67 Считывание данных управления ресурсом инструмента (информация по
инструменту 1): *PM *21T *TM

201 R

68 Запись данных управления ресурсом инструмента (номер группы инструмента.)
:Низкоскоростной ответ*TM

202 R

69 Запись данных управления ресурсом инструмента (число коррекции длины
инструмента 1): :Низкоскоростной ответ*TM

229 W

70 Запись данных управления ресурсом инструмента (число коррекции радиуса
инструмента 1): :Низкоскоростной ответ*TM

230 W

71 Запись данных управления ресурсом инструмента (информация по
инструменту 1): :Низкоскоростной ответ*TM

231 W

72 Считывание фактических скоростей шпинделей 138 R

73 Считывание точных данных сенсора вращающего момента (результаты
статистических расчетов)

226 R

74 Считывание точных данных сенсора вращающего момента (сохранение данных) 232 R

75 Задание номера программы для соединения I/O Link 194 W

76 Предварительная установка относительных координат
*SB567:Низкоскоростной ответ

249 W

77 Удаление данных управления ресурсом инструмента (группа инструмента.)
:Низкоскоростной ответ *TM

324 W

78 Удаление данных управления ресурсом инструмента (данные инструмента.)
:Низкоскоростной ответ *TM

325 W

79 Очисткаданных управленияресурсом инструмента (счетчик ресурсаинструмента
и состояние инструмента) :Низкоскоростной ответ*TM

326 W

80 Запись данных управления ресурсом инструмента (произвольный номер группы.)
:Низкоскоростной ответ*TM

327 W

81 Запись данных управления ресурсом инструмента (оставшийся ресурс
инструмента.) :Низкоскоростной ответ*TM

328 W

82 Считывание текущего номера экрана 120 (*8) R

83 Считывание детальной информации сигнала тревоги
:Низкоскоростной ответ

186 (*8) R

84 Считывание данных системы слежения для управляемой оси *SB567 207 R

85 Обмен данных управления инструментом в таблице управления магазина
*SB67 :Низкоскоростной ответ

329 W

86 Поиск пустой емкости *SB67 :Низкоскоростной ответ 330 R

87 Регистрация новых данных управления инструментом
*SB67 :Низкоскоростной ответ

331 W

88 Запись данных управления инструментом *SB67:Низкоскоростной ответ 332 W

89 Удаление данных управления инструментом *SB67:Низкоскоростной ответ 333 W

90 Считывание данных управления инструментом *SB67:Низкоскоростной ответ 334 R

91 Запись данных для каждого инструмента *SB67:Низкоскоростной ответ 335 W

92 Поиск данных управления инструментом *SB67:Низкоскоростной ответ 366 R

93 Смещение данных управления инструментом *SB67:Низкоскоростной ответ 367 W

*1 Кодыфункций для которых вколонке ЧТЕНИЕ/ЗАПИСЬстоитR это функции чтения окна,которые можно задавать
командой WINDR. Коды функций для которых в колонке ЧТЕНИЕ/ЗАПИСЬ стоит W это функции записи окна,
которые можно задавать командойWINDW.

*2 Для оконных функций помеченных как “низкоскоростной ответ,” считывание и запись параметров, данных
установки, данных диагностики и так далее, при запуске после получения PMC, ответа на запрос на считывание и
запись от ЧПУ.Напротив, другие оконные функции, могут записывать и считывать данные одновременно, в ответ на
запрос от PMC.

*3 Функции помеченные *PM недоступны для Power Mate-D или F.

*4 Функции помеченные *21T недоступны для Сeрии 21T.
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*5 Функции помеченные *SB5/6 поддерживают высокоскоростной ответ для SB5/SB6.

*6 Функции помеченные *C недоступны для SB5/SB6/SB7.

*7 Функции помеченные *TM ограничены для ЧПУ в функции структурной обработки.
1. Функцию нельзя использовать.
2. Функцию нельзя использовать в режиме T.
Смотрите детальную информацию по каждой оконной функции.

*8 Этот код функции поддерживается только в Power Mate i-D/H.

*9 Функции помеченные *SB67 могут использоваться в PMC-SB6/SB7.

*10 Функции помеченные *SB567 могут использоваться в PMC-SB5/SB6/SB7.
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(1) В пояснениях к оконным функциям, минусы (-) в полях
структуры данных, обозначают, что эти поля не нужно
заполнятьпривводе,иличто данныев этихполях навыходе
не имеют значения.

(2) Все данные в двоичном формате, если не указано иное.

(3) Все длиныблоков данных исамих данных указаны вбайтах.

(4) Выходные данные действительны только в том случае, если
обработка окна завершилась нормально.

(5) Выходные данные всегда включают один из следующих
кодов завершения. Отметьте, однако, что не все
перечисленные коды завершения доступны для каждой
функции.

Код завершения Значение

0 Нормальное завершение

1 Ошибка (неверный код функции)

2 Ошибка (неверная длина блока данных)

3 Ошибка (неверный номер данных)

4 Ошибка (неверный атрибут данных)

5 Ошибка (неверные данные)

6 Ошибка (пропущена необходимая опция)

7 Ошибка (защита от записи)

Данные управления вводом и выводом имеют следующую
структуру.

Верхний адрес +0

2

4

6

8

10

Код функции

Код завершения

Длина данных (M)
(Длина области данных в байтах)

Номер данных

Атрибут данных

Область данных

~ ~

Эти данные устанавливаемые во
входных данных остаются
неизменными в выходных данных.

*Длина данных
Зависит от функции.

B.4
ФОРМАТЫ И
ДЕТАЛИ ДАННЫХ
УПРАВЛЕНИЯ
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[Описание]

Может быть считана системная информация специфичная для
ЧПУ. Такая системная информация включает имя серии ЧПУ
(например 16, как имя серии), тип станка, управляемого ЧПУ,
напримерцентробработки (M)итокарныйстанок (T),кодсерии
и версия ROM содержащего системную программу ЧПУ, и
число управляемых осей.

[Структура входных данных]

Верхний адрес + 0

2

4

6

8

10

(Код функции)
0

(Код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

(Длина данных)
—

(Не надо устанавливать)

(Номер данных)
0

(Атрибут данных)
0

(Область данных)
—

(Не надо устанавливать)

~ ~

42

[Коды завершения]

0 : Системная информация ЧПУ считана нормально.

B.4.1
Считывание
системной
информации ЧПУ
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[Структура выходных данных]

Верхний адрес + 0

2

4

6

8

10

(Код функции)
0

(Код завершения)
0

(Всегда завершается нормально.)

(Длина данных)
14

(Номер данных)
—

(Атрибут данных)
—

Имя серии ЧПУ (2 байта)
Символы ASCII
(16)

Тип станкаM/T/TT (2 байта)
Символы ASCII
( M, T. TT, . . . )

Серия ROM программы системы
ЧПУ (4 байта)

Символы ASCII
(B 0 0 0 1, . . . )

Версия ROM программы системы
ЧПУ (4 байта)

Символы ASCII
(0 0 0 1, 0 0 0 2, , . . )

Число управляемых осей (2 байта)
Символы ASCII
( 2, 3, 4, . . . )

Значение

12

14

18

22

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Данные хранятся со старшего разряда в каждом

младшем байте.
2 В Power Mate--D и --F, данные имени серии ЧПУ и типа

станка оставлены пробелами.
3 При двухконтурном управлении в Power Mate--D,

данные для первого контура, такие же как и для
второго контура.
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[Описание]
Можно считывать данные коррекции инструмента, записанные
в ЧПУ.
Данные коррекции на износ, коррекции на геометрию,
коррекции на режущий инструмент, и коррекции длины
инструментамогутбытьпрочитаныкаккоррекцияинструмента.

[Структура входных данных]

Верхний адрес + 0

2

4

6

8

10

(Код функции)
13

(Код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

(Длина данных)
—

(Не надо устанавливать)

(Номер данных)
N

(N=Номер коррекции)

(Атрибут данных)
M

(M = тип коррекции)

(Область данных)
—

(Не надо устанавливать)

~ ~

42

(a) Типы коррекции (для центров обработки, PowerMate-D, F)

Резец Длина инструмента

Износ 0 2

Форма 1 3

ПРИМЕЧАНИЕ
В Power Mate--D and --F, считывайте коррекцию
инструментов без задания классификации (т.е. кор--
рекция на режущий инструмент, длину инструмента,
износ инструмента, и геометрия инструмента).

(b) Типы коррекции (для токарных станков)

Ось X Ось Z Режущая
кромка

инструмента R

Виртуальная
режущей
кромки

инструмента

Ось Y

Износ 0 2 4 6 8

Форма 1 3 5 7 9

B.4.2
Считывание
коррекции
инструмента
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[Коды завершения]
0 : Данные коррекции инструмента считаны нормально.
3 : Номер коррекции для считывания неверен. (Этот код

завершения, возвращается если заданный номер коррек-
ции не равен от 1 до максимального числа коррекций.)

4 : Есть ошибки в атрибутах данных, которые указывают тип
данных коррекции предназначенных для считывания.

6 : Для номера коррекции предназначенного для считыва-
ния, требуется дополнительная опция номера коррекции
инструмента, которая отсутствует.
Номер коррекции недоступен для Power Mate-D/F.
Вдополнение,для типакоррекциипредназначенногодля
считывания, требуется дополнительная опция функции
инструмента, которая отсутствует.

[Структура выходных данных]

Верхний адрес + 0

2

4

6

8

10

(Код функции)
13

(Код завершения)
?

(Смотрите описание кодов завершения.)

(Длина данных)
L (Обычно устанавливается в 4)

(L: Длина величины коррекции в байтах)

(Номер данных)
N

(N=Номер коррекции)

(Атрибут данных)
M

(M = тип коррекции)

Значение коррекции на инструмент Двоичное со знаком (Отрицательное
значение представлено как дополнение.)
Верхние 3 байта всегда “0” для
виртуального наконечника инструмента

Значение

Единицы выходных данных

Система
ввода

Система
приращений

IS-B

Система
приращений

IS-C

Система центра
обработки

система мм,
град

0.001 0.0001
обработки

Power Mate--D, F Дюймовая
система

0.0001 0.00001

Специфика--
ции радиуса система мм,

0.001 0.0001

Система
токар--

Специфика--
ции диаметра

система мм,
град

0.001 0.0002
токар
ного
станка

Специфика--
ции радиуса Дюймовая

0.0001 0.00001

Специфика--
ции диаметра

Дюймовая
система

0.0001 0.00001



Если тип коррекции
инструмента указывать
не нужно, введите 0.
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[Описание]

Значение коррекции инструмента могут напрямую записы-
ваться в ЧПУ.

Данные коррекции на износ, коррекции на геометрию,
коррекции на режущий инструмент, и коррекции длины
инструмента могут быть записаны как коррекция инструмента.

[Структура входных данных]

Верхний адрес + 0

2

4

6

8

10

(Код функции)
14

(Код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

(Длина данных)
4

(Номер данных)
N

(N=Номер коррекции)

(Атрибут данных)
M

(M = тип коррекции)

Значение коррекции на
инструмент

Двоичное со знаком (Отрицательное значение
представлено как двоичное дополнение.)
Верхние 3 байта всегда “0” для виртуального
наконечника инструмента

Значение

(a) Типы коррекции (для центров обработки, PowerMate-D, F)

Резец Длина инструмент

Износ 0 2

Форма 1 3

ПРИМЕЧАНИЕ
В Power Mate--D and --F, записывайте коррекцию
инструментов без задания классификации (т.е.
коррекция на режущий инструмент, длину инстру--
мента, износ инструмента, и геометрия инструмента).

(b) Типы коррекции (для токарных станков)

Ось X Ось Z Режущая
кромка

инструмента R

Виртуальная
режущей
кромки

инструмента

Ось Y

Износ 0 2 4 6 8

Форма 1 3 5 7 9

B.4.3
Запись данных
коррекции
инструмента
(:Низкоскоростной
ответ)



B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/
SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4) B--61863RU/15ПРИЛОЖЕНИЕ
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Единица входных данных

Система
ввода

Система
приращений

IS-B

Система
приращений

IS-C

Система центра
обработки

система мм,
град

0.001 0.0001
обработки

Power Mate--D, F Дюймовая
система

0.0001 0.00001

Специфика--
ции радиуса система мм,

0.001 0.0001

Система
токар--

Специфика--
ции диаметра

система мм,
град

0.001 0.0001
токар
ного
станка

Специфика--
ции радиуса Дюймовая

0.0001 0.00001

Специфика--
ции диаметра

Дюймовая
система

0.0001 0.00001

[Коды завершения]
0 : Данные коррекции инструмента записаны нормально.
2 : Неверная длина данных в байтах для записываемой

коррекции инструмента. (Не установлена в 4.)
3 : Номер коррекции для записи неверен. (Этот код

завершения, возвращается если заданный номер коррек-
ции не равен от 1 до максимального числа коррекций.)

4 : Есть ошибки в атрибутах данных, которые указывают тип
данных коррекции предназначенных для записи.

6 : Для номера коррекции предназначенного для записи,
требуется дополнительная опция номера коррекции
инструмента, которая отсутствует. Заданный номер кор-
рекции находится вне допустимого диапазона. (Power
Mate-D, F) В дополнение, для типа коррекции пред-
назначенного для записи, требуется дополнительная
опция функции инструмента, которая отсутствует.

[Структура выходных данных]
Верхний адрес + 0

2

4

6

8

10

(Код функции)
14

(Код завершения)
?

(Смотрите описание кодов
завершения.)

(Длина данных)
L

(L: Входные данные)

(Номер данных)
N

(N=Данные ввода)

(Атрибуты данных)
M

(Данные ввода)

Значение коррекции инструмента :
Данные ввода

Двоичное со знаком (Отрицательное
значение представлено как двоичное
дополнение.)

Значение
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B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
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[Описание]

Можно считывать данные коррекции начала координат
заготовки, записанные в ЧПУ.

Коррекция начала координат заготовки имеется для каждой
управляемой оси (от первой до восьмой оси) в ЧПУ. Можно
считать либо значение коррекции для указанной оси, либо
коррекцию начала координат заготовки для всех осей. Однако
если отсутствует опция дополнительной оси, то считать
значение коррекции начала координат заготовки нельзя.

[Структура входных данных]

Верхний адрес + 0

2

4

6

8

10

(Код функции)
15

(Код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

(Длина данных)
—

(Не надо устанавливать)

(Номер данных)
N

(N=0 до 6)

(Атрибут данных)
M

(M = номер оси)

(Область данных)
—

(Не надо устанавливать)

~ ~

42

N = 0: Внешняя коррекция начала координат
заготовки

N = 1: G54
· ·
· ·
N = 6: G59
С “добавлением пары системы координат заготовки”
N=7 : G54.1 P1
·
·
N=306 : G54.1 P300
M = от 1 до n: Номер коррекции начала координат

заготовки для указанной оси. n это
номер оси.

M = --1: Чтение для всех осей

B.4.4
Считывание значения
коррекции начала
координат заготовки
(не поддерживается в
Power Mate-D или -F)



B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
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[Коды завершения]

0 : Данные коррекции начала координат заготовки считаны
нормально.

3 : Указанный номер данных неверен, поскольку номер не
равен от 0 до 6.

4 : Указанный атрибут данных неверен, поскольку атрибут
неравенни -1,низначениюот 1 доn (nчисло осей).Либо,
указанный номер оси больше чем число управляемых
осей.

6 : Не добавлена опция смещения координат заготовки.

[Структура выходных данных]

Верхний адрес + 0

2

4

6

8

10

(Код функции)
15

(Код завершения)
?

(Смотрите описание кодов
завершения.)

(Длина данных)
L

(L: Длина значения коррекции на--
чала координат заготовки в байтах)

(Номер данных)
N

(N=Данные ввода)

(Атрибуты данных)
M

( M = Данные ввода)

Исходное значение коррекции
заготовки

Двоичное число со знаком (Отрицательное
значение представлено как двоичное
дополнение.)

Значение

L = 4: Считывается значение коррекции
начала координат заготовки для
конкретной оси.

L = 4*n: Считываются значения коррекции
начала координат заготовки для всех
осей.

Единицы выходных данных

Система
ввода

Система
приращений

IS-B

Система
приращений

IS-C

Система центра
обработки

система
мм, град

0.001 0.0001

обработки
Power Mate--D, F Дюймовая

система
0.0001 0.00001

Специфика--
ции радиуса система

0.001 0.0001

Система
токар--

Специфика--
ции диаметра

система
мм, град

0.001 0.0001
токар
ного
станка

Специфика--
ции радиуса Дюймовая

0.0001 0.00001

Спецификации
диаметра

Дюймовая
система

0.0001 0.00001
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B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/

SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4)ПРИЛОЖЕНИЕ
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[Описание]

Данные могут записываться напрямую в ЧПУ, как значение
коррекции начала координат заготовки.

Коррекция начала координат заготовки имеется для каждой
управляемой оси (от первой до восьмой оси) в ЧПУ. Можно
записать либо значение коррекции для указанной оси, либо
коррекцию начала координат заготовки для всех осей. Однако
если отсутствует опция дополнительной оси, то записать
значение коррекции начала координат заготовки нельзя.

[Структура входных данных]

Верхний адрес + 0

2

4

6

8

10

(Код функции)
16

(Код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

(Длина данных)
L

(L: Длина значения коррекции на--
чала координат заготовки в байтах)

(Номер данных)
N

(N=Номер группы коррекции)

(Атрибут данных)
M

(M = номер оси)

Исходное значение коррекции
заготовки

Двоичное со знаком (Отрицательное
значение представлено как двоичное
дополнение.)

Значение

L = 4: Записывается значение коррекции начала
координат заготовки для конкретной оси.

L = 4*n
Записывается значение коррекции начала
координат заготовки для всех осей.

N = 0: Внешняя коррекция начала координат заготовки
N = 1: G54
· ·
· ·
N = 6: G59
С опцией добавления системы координат заготовки
N=7: G54.1P1
· ·
· ·
N=306: G54.1 P300

M = от 1 до n: Номер коррекци начала координат
заготовки для указанной оси. n это
номер оси.

M = --1: Запись для всех осей

Единица входных данных

Система
ввода

Система
приращений

IS-B

Система
приращений

IS-C

Система центра
обработки

система мм,
град

0.001 0.0001

обработки
Power Mate--D, F Дюймовая

система
0.0001 0.00001

Специфика--
ции радиуса система мм,

0.001 0.0001

Система
токар--

Специфика--
ции диаметра

система мм,
град

0.001 0.0001
токар
ного
станка

Специфика
ции радиуса Дюймовая

0.0001 0.00001

Специфика--
ции диаметра

Дюймовая
система

0.0001 0.00001

B.4.5
Запись значения
коррекции начала
координат заготовки
(:Низкоскоротной
ответ)
(не поддерживается в
Power Mate-D или -F)



B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
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[Коды завершения]

0 : Данные коррекции начала координат заготовки
записаны нормально.

2 : Задан неверная длина данных.

3 : Указанный номер данных неверен, поскольку номер не
равен от 0 до 6.

4 : Указанный атрибут данных неверен, поскольку атрибут
неравенни -1,низначениюот 1 доn (nчисло осей).Либо,
указанный номер оси больше чем число управляемых
осей.

6 : Не добавлена опция смещения координат заготовки.

[Структура выходных данных]

Верхний адрес + 0

2

4

6

8

10

(Код функции)
16

(Код завершения)
?

(Смотрите описание кодов
завершения.)

(Длина данных)
L

(L: Входные данные)

(Номер данных)
N

(N=Данные ввода)

(Атрибуты данных)
M

( M = Данные ввода)

Значение коррекции начала
координат заготовки
(Входные данные)

Двоичное число со знаком (Отрицательное
значение представлено как двоичное
дополнение.)

Значение
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B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/

SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4)ПРИЛОЖЕНИЕ
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[Описание]

Можно считывать данные параметров в ЧПУ.

Есть четыре типа параметров в ЧПУ: Битовые параметры,
имеющие определенное значение для каждого бита, байтовые
параметры содержащие 1-байт данных, параметры слова,
содержащие 2-байта данных, и параметры с двойным словом,
содержащие 4-байта данных. Поэтому, длина считываемых
данных, зависит от указанного номера параметра.

Отметьте, что битовые параметры не могут считываться
побитно. Одновременно необходимо считывать восемь бит
(один байт) для номера параметра.

Для параметров осей, могут одновременно считываться данные
для одной оси, или для всех осей.

Задайте данные коррекции межмодульного смещения в данных
ном. с 10000 по 11023 (всего 1024 точки).

Подробные сведения о данных параметров см. в Руководстве по
эксплуатации ЧПУ.

[Структура входных данных]

Верхний адрес + 0

2

4

6

8

10

(Код функции)
17

(Код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

(Длина данных)
—

(Не надо устанавливать)

(Номер данных)
N

(N=Номер параметра)

(Атрибут данных)
M

(M = номер оси)

(Область данных)
—

(Не надо устанавливать)

~ ~

42

M = 0: Ни одна ось

M = от 1 до n: Конкретная ось

M = --1: Все оси

Еси все оси заданы параметрами шпинделя
(параметрами с 4000 по4799), задаются только две оси.

B.4.6
Чтение параметра
(:Низкоскоростной
ответ)



B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/
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[Коды завершения]

0 : Данные параметров считаны нормально.

3 : Номер параметра для считывания неверен.

4 : Указанный атрибут данных неверен, поскольку атрибут
не равен ни 0,-1, ни значению от 1 до n (n число осей).

6 : Так же, требуется определенная опция, например
коррекция межмодульного смещения, для данных
указанного номера параметра, которая отсутствует.

[Структура выходных данных]

Верхний адрес + 0

2

4

6

8

10

(Код функции)
17

(Код завершения)
?

(Смотрите описание кодов
завершения.)

(Длина данных)
L

(L = 1, 2, 4, 1*n, 2*n, 4*n)

(Номер данных)
N

(N=Данные ввода)

(Атрибуты данных)
M

( M = Данные ввода)

Данные параметра Форма зависит от параметра

Значение

L = 1: Битовый или байтовый параметр
L = 2: Параметр слово
L = 4: Параметр двойное слово

Если не указана ось, или указана одна ось

Если указаны все оси

L = 1*n: Битовый или байтовый параметр
L = 2*n: Параметр слово
L = 4*n: Параметр двойное слово

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
Для SB5/SB6/SB7, параметры исполнителя макросов
с 9000 по 9011 считаны быть не могут.
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[Описание]

Данные могут быть записаны в параметры ЧПУ.

Есть четыре типа параметров в ЧПУ: Битовые параметры,
имеющие определенное значение для каждого бита, байтовые
параметры содержащие 1-байт данных, параметры слова,
содержащие 2-байта данных, и параметры с двойным словом,
содержащие 4-байта данных. Поэтому, длина записываемых
данных, зависит от указанного номера параметра.

Отметьте, что битовые параметры не могут записываться
побитно. Одновременно необходимо записывать восемь бит
(один байт) для номера параметра. это означает, что если
необходимо записать бит, сначала необходимо считать данные
необходимого параметра, изменить необходимый бит, а затем
заново записать данные.

Для параметров осей, могут одновременно считываться данные
для одной оси, или для всех осей.

Для деталей данных параметров, обратитесь к Руководству по
эксплуатации ЧПУ.

Для некоторых параметров при попытке записи, выдается
сигнал тревогиP/S 000. (Питание должнобыть отключеноперед
продолжением работы.)

[Структура входных данных]

Верхний адрес + 0

2

4

6

8

10

(Код функции)
18

(Код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

(Длина данных)
L

(L = 1, 2, 4, 1*n, 2*n, 4*n)

(Номер данных)
N

(N=Номер параметра)

(Атрибут данных)
M

(M = номер оси)

Данные параметра Форма зависит от параметра

Значение

Если не указана ось, или указана одна ось

L = 1: Битовый или байтовый параметр
L = 2: Параметр слово
L = 4: Параметр двойное слово

Если указаны все оси

L = 1*n: Битовый или байтовый параметр
L = 2*n: Параметр слово
L = 4*n: Параметр двойное слово

M = 0: Ни одна ось
M = от 1 до n: Конкретная ось
M = --1: Все оси

Еси все оси заданы параметрами шпинделя
(параметрами с 4000 по 4799), задаются только две оси.

B.4.7
Запись параметра
(:Низкоскоростной
ответ)



B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/
SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4) B--61863RU/15ПРИЛОЖЕНИЕ

1194

[Коды завершения]

0 : Данные параметров записаны нормально.

2 : Неверная длина данных в байтах для записываемого
параметра.

3 : Номер параметра для записи неверен.

4 : Указанный атрибут данных неверен, поскольку атрибут
не равен ни 0,-1, ни значению от 1 до n (n число осей).

6 : Так же, требуется определенная опция, например
коррекциямежмодульного смещения,для записиданных
указанного номера параметра, которая отсутствует.

[Структура выходных данных]

Верхний адрес + 0

2

4

6

8

10

(Код функции)
18

(Код завершения)
?

(Смотрите описание кодов
завершения.)

(Длина данных)
L

(L = Данные ввода)

(Номер данных)
N

(N=Данные ввода)

(Атрибуты данных)
M

( M = Данные ввода)

Данные параметра: Данные ввода Форма зависит от параметра

Значение

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
Пармаетры могут не становиться действительными
немедленно, в зависимости от номера параметра.



B--61863RU/15

B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/

SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4)ПРИЛОЖЕНИЕ

1195

[Описание]

Можно считывать данные установок в ЧПУ.

Есть четыре типа данных установок в ЧПУ: Битовые устано-
вочные данные, имеющие определенное значение для каждого
бита, байтовые установочные данные содержащие байт данных,
установочные данные слова, содержащие 2-байта данных, и
установочные данные с двойным словом, содержащие 4-байта
данных. Поэтому, длина считываемых данных, зависит от
указанного установочного значения.

Отметьте, что битовые установочные данные, не могут
считываться побитно. Одновременно необходимо считывать
восемь бит (один байт) для данных установки .

Для параметров осей, могут одновременно считываться данные
для одной оси, или для всех осей.

Для деталей данных установок, обратитесь к Руководству по
эксплуатации ЧПУ.

[Структура входных данных]

Верхний адрес + 0

2

4

6

8

10

(Код функции)
19

(Код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

(Длина данных)
—

(Не надо устанавливать)

(Номер данных)
N

(N=Номер данных установок)

(Атрибут данных)
M

(M = номер оси)

(Область данных)
—

(Не надо устанавливать)

~ ~

42

M = 0: Ни одна ось

M = от 1 до n: Конкретная ось

M = --1: Все оси

B.4.8
Чтение данных
установок
(:Низкоскоростной
ответ)



B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/
SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4) B--61863RU/15ПРИЛОЖЕНИЕ

1196

[Коды завершения]

0 : Данные установок считаны нормально.

3 : Номер установки для считывания неверен.

4 : Указанный атрибут данных неверен, поскольку атрибут
не равен ни 0,-1, ни значению от 1 до n (n число осей).

[Структура выходных данных]

Верхний адрес + 0

2

4

6

8

10

(Код функции)
19

(Код завершения)
?

(Смотрите описание кодов
завершения.)

(Длина данных)
L

(L = 1, 2, 4, 1*n, 2*n, 4*n)

(Номер данных)
N

(N=Данные ввода)

(Атрибуты данных)
M

( M = Данные ввода)

Данные установки Форма зависит от параметра

Значение

L = 1: Битовый или байтовый параметр
L = 2: Параметр слово
L = 4: Параметр двойное слово

Если не указана ось, или указана одна ось

Если указаны все оси

L = 1*n: Битовый или байтовый параметр
L = 2*n: Параметр слово
L = 4*n: Параметр двойное слово



B--61863RU/15

B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/

SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4)ПРИЛОЖЕНИЕ

1197

[Описание]

Данные могут быть записаны в установки ЧПУ.

Для деталей данных установок, обратитесь к Руководству по
эксплуатации ЧПУ.

[Структура входных данных]

Верхний адрес + 0

2

4

6

8

10

(Код функции)
20

(Код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

(Длина данных)
L

(L = 1, 2, 4, 1*n, 2*n, 4*n)

(Номер данных)
N

(N=Номер данных установок)

(Атрибут данных)
M

(M = номер оси)

Данные установки Форма зависит от данныхустановок

Значение

Если не указана ось, или указана одна ось

L = 1: Битовый или байтовый параметр
L = 2: Параметр слово
L = 4: Параметр двойное слово

Если указаны все оси

L = 1*n: Битовый или байтовый параметр
L = 2*n: Параметр слово
L = 4*n: Параметр двойное слово

M = 0: Ни одна ось

M = от 1 до n: Конкретная ось

M = --1: Все оси

B.4.9
Запись данных
установок
(:Низкоскоростной
ответ)



B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/
SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4) B--61863RU/15ПРИЛОЖЕНИЕ

1198

[Коды завершения]

0 : Данные установок записаны нормально.

2 : Неверная длина данных в байтах для записываемых
данных установок.

3 : Номер данных установок для записи неверен.

4 : Указанный атрибут данных неверен, поскольку атрибут
не равен ни 0,-1, ни значению от 1 до n (n число осей).

5 : Для записи указаны данные, превышающие допустимый
диапазон для установочных данных. Например, если
указано значение вне диапазона от 0 до 3 как данные
установок для данных ввода/вывода, возвращается этот
код завершения.

[Структура выходных данных]

Верхний адрес + 0

2

4

6

8

10

(Код функции)
20

(Код завершения)
?

(Смотрите описание кодов
завершения.)

(Длина данных)
L

(N = Данные ввода)

(Номер данных)
N

(N=Данные ввода)

(Атрибуты данных)
M

( M = Данные ввода)

Данные установки: Данные ввода Форма зависит от данныхустановок

Значение



B--61863RU/15

B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/

SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4)ПРИЛОЖЕНИЕ

1199

[Описание]
Можно считывать пользовательские макропеременные в ЧПУ.
Пользовательские макропеременные могут, или не могут
считываться, в зависимости от типа переменной.
(1) Локальные переменные

Локальные переменные (#1 - #33) не могут быть считаны.
(2) Общие переменные

Общиепеременные(от#100по#149иот#500по#531)могут
считываться в представлении с плавающей точкой. Если
есть опция добавления общих переменных, диапазон
общих переменных от #100 до #199 и от #500 до #999.

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Power Mate--D (двухконтурное управление), Power

Mate--F: от #100 до 199, от #500 до 699.
Модуль памяти A при одноконтурном управлении: с
#100 по #149, с #500 по #531
Модуль памятиB/C при одноконтурном управлении: с
#100 по #199, с #500 по #699

2 Для Power Mate i--МОДЕЛЬ D/H, общие переменные с
#100по#199ис#500по#699могут бытьсчитываться
и записываться.
Установите номер переменной в этом диапазоне как
номер данных во входных данных, и считывайте и
записывайте пользовательские макропеременные.

(3) Системные переменные
Системные переменные (#1000 и выше) могут считываться
в представлении с плавающей точкой.
Для деталей пользовательских макропеременных,
обратитесь к Руководству по эксплуатации для ЧПУ.

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
Для SA5/SB5/SB6/SB7, системные переменные
считывать нельзя.

B.4.10
Считывание
пользовательской
макропеременной
(:Низкоскоростной
ответ)



B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/
SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4) B--61863RU/15ПРИЛОЖЕНИЕ

1200

[Структура входных данных]

Верхний адрес + 0

2

4

6

8

10

(Код функции)
21

(Код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

(Длина данных)
—

(Не надо устанавливать)

(Номер данных)
N

(N = Номер пользовательской
макропеременной)

(Атрибуты данных)
M

(M : Количество десятичных
разрядов

(Область данных)
—

(Не надо устанавливать)

~ ~
42

[Коды завершения]

0 : Пользовательская макропеременная была считана
нормально.

3 : В качестве номера данных, указан номер пользо-
вательской макропеременной которую нельзя считать.
Только общие переменные могут считываться как
пользовательскиемакропеременные, этой библиотечной
командой.

5 : Пользовательская макропеременная вне диапазона от
0.0000001 до 99999999.

6 : Отсутствует опция пользовательского макроса.
Заданныйномерпеременнойнаходится вне допустимого
диапазона. (Power Mate-D, F)



B--61863RU/15

B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/

SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4)ПРИЛОЖЕНИЕ

1201

[Структура выходных данных]

Верхний адрес + 0

2

4

6

8

10

(Код функции)
21

(Код завершения)
?

(Смотрите описание кодов
завершения.)

(Длина данных)
L

(L: Длина данных пользовательской
макропеременной в байтах)

(Номер данных)
N

(N=Данные ввода)

(Атрибуты данных)
M

(M : Количество десятичных
разрядов

Данные пользовательских
макропеременных (4 байта)
Мантисса (пользовательский
макрос B)

Двоичное со знаком
(Отрицательное значение
представлено как двоичное
дополнение.)

Значение

Данные пользовательских макро--
переменных (2 байта)
Экспонента (пользовательский
макрос B) Число десятичных
разрядов

Двоичное со знаком
от 0 до 8 (нет отрицательных
значений)

14

L = 6: Макропрограмма пользователя В
Мантисса числа с плавающей
точкой указывается в 4--х
байтах, а экспонента в 2--х байтах.

M = 0: Количество десятичных
разрядов не задано.

M = 1≦ n≦ 7:
Число десятичных разрядов задано. n это
число десятичных разрядов.



B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/
SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4) B--61863RU/15ПРИЛОЖЕНИЕ

1202

[Описание]

Можно записыватьпользовательскиемакропеременныевЧПУ.

Для деталей общих переменных, обратитесь к Руководству по
эксплуатации для ЧПУ.

[Структура входных данных]

Верхний адрес + 0

2

4

6

8

10

(Код функции)
22

(Код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

(Длина данных)
L

(L: Длина данных пользовательской
макропеременной в байтах)

(Номер данных)
N

(N = Номер пользовательской
макропеременной)

(Атрибут данных)
0

Данные пользовательских
макропеременных (4 байта)
Мантисса (пользовательский
макрос B)

Двоичное со знаком
(Отрицательное значение
представлено как двоичное
дополнение.)

Значение

Данные пользовательских
макропеременных (2 байта)
Экспонента (пользовательский
макрос B) Число десятичных
разрядов

Двоичное со знаком
(Отрицательное значение
представлено как двоичное
дополнение.)

14

L = 6: Макропрограмма пользователя В
Мантисса числа с плавающей
точкой указывается в 4--х байтах
а экспонента в 2--х байтах.

B.4.11
Запись
пользовательской
макропеременной
(:Низкоскоростной
ответ)



B--61863RU/15

B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/

SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4)ПРИЛОЖЕНИЕ

1203

[Коды завершения]

0 : Пользовательская макропеременная была записана
нормально.

2 : Указанная длина данных неверна, поскольку не равна 6.

3 : В качестве номера данных, указан номер пользо-
вательской макропеременной которую нельзя записать.

6 : Отсутствует опция пользовательского макроса.

Заданныйномерпеременнойнаходится вне допустимого
диапазона. (Power Mate-D, F)

[Структура выходных данных]

Верхний адрес + 0

2

4

6

8

10

(Код функции)
22

(Код завершения)
?

(Смотрите описание кодов
завершения.)

(Длина данных)
L

(L: Входные данные)

(Номер данных)
N

(N=Данные ввода)

(Атрибут данных)
—

(Не надо устанавливать)

Данные пользовательской
макропеременной: Данные ввода
Мантисса (пользовательский
макрос B)

Двоичное со знаком
(Отрицательное значение
представлено как двоичное
дополнение.)

Значение

Данные пользовательской
макропеременной: Данные ввода
Экспонента (пользовательский
макрос B) Число десятичных
разрядов

Двоичное со знаком
14



B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/
SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4) B--61863RU/15ПРИЛОЖЕНИЕ

1204

[Описание]

Если ЧПУ находится в состоянии сигнала тревоги, можно
считывать данные состояния сигнала тревоги.

Можно считывать следующие данные состояния сигнала
тревоги:

(1) Первый байт данных состояния сигнала тревоги

PS1
PS2
PS3
PS
OTS
OH
SV
MALM

7 6 5 4 3 2 1 0

PS1 : Сигнал тревоги P/S 100 (PWE (запись параметра
активна) равен 1.)

PS2 : Сигнал тревоги P/S 000 (Отключите питание перед
продолжением работы. Некоторые параметры, при
записи, вызывают эти сигналы тревоги.)

PS3 : Сигнал тревоги P/S 101 (Область записи программы
обработки деталей повреждена. Этот сигнал тревоги
выдается при отключении питания ЧПУ при редак-
тировании или чтении программы обработки
деталей программы обработки. Для сброса сигнала
тревоги, нажмите клавишу RESET удерживая
нажатой клавишу PROG.)

PS : Выдан сигнал тревоги P/S отличный от указанного

OTS : Сигнал тревоги предела хода

OH : Сигнал тревоги о перегреве

SV : Сигнал тревоги системыслежения

MALM : Сигнал тревоги памяти

B.4.12
Считывание статуса
сигнала тревоги ЧПУ

B.4.12.1
Кроме Power Mate



B--61863RU/15

B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/

SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4)ПРИЛОЖЕНИЕ

1205

(2) Второй байт данных состояния сигнала тревоги

APAL
SPA

(Не используется)
(Не используется)
(Не используется)
(Не используется)
(Не используется)
(Не используется)

7 6 5 4 3 2 1 0

APAL: Сигнал тревоги, относящийся к APC (АИШ)

SPA : Сигнал тревоги, относящийся к шпинделю

[Структура входных данных]

Верхний адрес + 0

2

4

6

8

10

(Код функции)
23

(Код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

(Длина данных)
—

(Не надо устанавливать)

(Номер данных)
0

(Атрибут данных)
0

(Область данных)
—

(Не надо устанавливать)

~ ~

42



B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/
SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4) B--61863RU/15ПРИЛОЖЕНИЕ

1206

(1) Краткий обзор
Программы приложения PMC могут считывать инфор-
мацию сигнала тревоги ЧПУ.

(2) Информация о сигналах тревоги
1) Аварийное состояние

Информация относящаяся к типу сигнала тревоги
2) Подробности сигнала тревоги

Информация относящаяся к номеру сигнала тревоги и
информации оси

ПРИМЕЧАНИЕ
Если подробности сигнала тревоги считываются в
Power Mate i--D/H, используйте функцию ”B.4.83
считывание детальной информации сигнала тревоги
(*Низкоскоростной тип)”.

(3) Конфигурация входных данных

Верхний адрес +0 +2 +4 +6 +8 +10

Код Код Длина Номер Атрибут Область
функции завершения данных данных данных данных

Код функции : 23 (фиксирован)
Код завершения : Не требуется задание.
Длина данных : Не требуется задание.
Номер данных : Число сигналов тревоги которые можно

сохранить. (До 30). Если задано 31 или
больше, значение принимается равным 30.

Область данных : Не требуется задание.
Атрибут данных : 0 : Информация состояния сигнала

тревоги
Кроме 0 : Детальная информация сигнала

тревоги содержится в двух байтах с
битовым типом описана ниже
(могут быть указаны несколько
битов.)

15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0 Бит

Бит 0 : Сигнал тревоги P/S 100 (PS1)
(PWE, запись параметров активна, равно 1.)

Бит 1 : Сигнал тревоги P/S 000 (PS2)
(Выключите питание. Запись данных в некоторые
параметры, может вызывать этот сигнал тревоги.)

Бит 2 : Сигнал тревоги P/S 101 (PS3)
(Область записи программы обработки деталей
повреждена. Этот сигнал тревоги выдается когда
ЧПУ отключается при редактировании ленты или
чтении программы обработки. Для сброса сигнала
тревоги, нажмите клавишу RESET удерживая
нажатой клавишу PROG.)

B.4.12.2
Для Power Mate-D/F/H
(Низкоскоростной тип)
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Бит 3 : Выдан сигнал тревоги P/S (PS) отличный от
указанных выше (До 255).

Бит 4 : Сигнал тревоги предела хода (OTS)

Бит 5 : Сигнал тревоги перегрева (OH)

Бит 6 : Сигналы тревоги сервосистемы (SV)

Бит 7 : Не используется

Бит 8 : Сигнал тревоги APC (APAL)

Бит 9 : Сигнал тревоги шпинделя (SPA)

Бит 10 : Сигнал тревоги P/S 5000 или больше (PS_2)

Биты с 11 по 15 : Не используется

(4) Конфигурация выходных данных

Верхний адрес +0 +2 +4 +6 +8 +10
Код Код Длина Номер Атрибут Область

функции завершения данных данных данных данных

Код функции : 23 (фиксирован)

Код завершения : Всегда 0.

Длина данных : 2 если атрибут входных данных равен 0 и
не выдается сигнал тревоги.

2+4*n еслиатрибутвходныхданныхнеравен
0 (n число выданных сигналов тревоги).

Номер данных : Тотже что и для входных данных.

Атрибут данных : Тотже что и для входных данных.

Область данных : Два байта данных битового типа если
входные данные равны 0 (каждый бит
отображает ту же информацию, что и для
входных данных).

(2 + 4*n)-байт данных, описаны ниже, для
всех сигналов тревоги заданных атрибутом
входных данных, если атрибут входных
данных не равен 0.

7 6 5 4 3 2 1 0

15 14 13 12 11 10 9 8

Бит 0 = 1 : Если выдается сигнал тревоги.
для первой оси

Бит 1 = 1 : Если выдается сигнал тревоги.
для второй оси

Биты со 2 по 15 всегда устанавливаются в 0.

Информация по осям Номер
сигнала
тревоги

2 байта 2 байта 2 байта 4 байта 4 байта

n

Число
сигналов тревоги

Первый сигнал
тревоги

Второй
сигнал тревоги

n--й
сигнал тревоги

(n: Число выданных сигналов тревоги)

⋅ ⋅

⋅ ⋅

⋅ ⋅
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(5) Код завершения

0 : Состояние сигнала тревоги ЧПУ считано нормально.

[Коды завершения]

0 : Это состояние сигнала тревоги ЧПУ считано нормально.

[Структура выходных данных]

Верхний адрес + 0

2

4

6

8

10

(Код функции)
23

(Код завершения)
?

(Смотрите описание кодов
завершения.)

(Длина данных)
2

(Номер данных)
—

(Атрибут данных)
—

Данные состояния сигнала
тревоги ЧПУ

2 байта битовых данных. Для
значения этих битов, смотри
[Описание] в этом разделе.

Значение
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[Описание]

Можно считатьномерпрограммывыполняемойиливыбранной
программы обработки в ЧПУ.
Если в ЧПУ выполняется подпрограмма, можно также считать
номер основной программы.Помните, что считываемыйномер
программы, это первый номер программы (главная программа
первого цикла).
Эта функция воспринимает только 4-х разрядные номера
программ. Если спецификация поддерживает 8-ми разрядные
номера программ, задайте код функции 90 для чтения 8-ми
разрядных номеров программ.

[Структура входных данных]

Верхний адрес + 0

2

4

6

8

10

(Код функции)
24

(Код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

(Длина данных)
—

(Не надо устанавливать)

(Номер данных)
0

(Атрибут данных)
0

(Область данных)
—

(Не надо устанавливать)

42

[Коды завершения]

0 : Номер выполняемой программы считан успешно.

6 : Номер программы, это 8-ми разрядный номер
программы. (Используйте код функции 90.)

B.4.13
Считывание
текущего номера
программы
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[Структура выходных данных]

Верхний адрес + 0

2

4

6

8

10

(Код функции)
24

(Код завершения)
?

(Смотри пояснение выше)

(Длина данных)
4

(Номер данных)
—

(Атрибут данных)
—

Номер текущей программы: ON Беззнаковое двоичное, длина 2
байта

Значение

Номер главной программы: OMN12

(a) Номер текущей программы (ON)

Устанавливается номер выполняемой программы.

(b) Номер главной программы (OMN)

Если текущая выполняемая программа, это подпрограмма,
устанавливается номер ее главной программы (главная
программа первого цикла), Если текущая выполняемая
программа, это не подпрограмма, устанавливается 0.
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[Описание]

Можно считать номер последовательности выполняемой
программы обработки в ЧПУ. Если номера последовательности
не присвоены всем блокам в программе обработки, считывается
номер последовательности последнего выпоняемого блока.

[Структура входных данных]

Верхний адрес + 0

2

4

6

8

10

(Код функции)
25

(Код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

(Длина данных)
—

(Не надо устанавливать)

(Номер данных)
0

(Атрибут данных)
0

(Область данных)
—

(Не надо устанавливать)

~ ~

42

B.4.14
Считывание
текущего номера
последовательности
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[Коды завершения]

0 : Текущий номер последовательности считан нормально.

[Структура выходных данных]

Верхний адрес + 0

2

4

6

8

10

(Код функции)
25

(Код завершения)
?

(Смотрите описание кодов
завершения.)

(Длина данных)
L

(L = 4)

(Номер данных)
—

(Атрибут данных)
—

Текущий номер
последовательности

Беззнаковое двоичное

Значение

Помните, что длина данных должна
равняться 4--м байтам, даже учитывая
то, что номер программы имеет длину
2 байта (номер последовательности
обозначается 5--ю разрядами).
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[Описание]

Можно считать фактическую скорость перемещения по оси
управляемой ЧПУ. Помните, что полученная скорость, это
композитная скорость для управляемых осей. Если в
перемещении задействованы только три базовые оси, X, Y, и Z,
композитная скорость равняется фактической скорости. Если
же в перемещении, участвуют четыре оси, например
вращающаяся ось, или паралельная ось, а так же несколько их
трех базовых осей, композитная скорость для всех релевантных
осей, не равняется фактической скорости.

[Структура входных данных]

Верхний адрес + 0

2

4

6

8

10

(Код функции)
26

(Код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

(Длина данных)
—

(Не надо устанавливать)

(Номер данных)
0

(Атрибут данных)
0

(Область данных)
—

(Не надо устанавливать)

~ ~
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B.4.15
Считывание
фактической
скорости
управляемой оси



B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
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[Коды завершения]

0 : Фактическая скорость для управляемой оси считана
успешно.

[Структура выходных данных]

Верхний адрес + 0

2

4

6

8

10

(Код функции)
26

(Код завершения)
?

(Смотрите описание кодов
завершения.)

(Длина данных)
L

(L = 4)

(Номер данных)
—

(Атрибут данных)
—

Фактическая скорость для
управляемых осей

Беззнаковое двоичное
<Приращения данных>
S Ввод в мм

1 мм/мин
S Ввод в дюймах

0.01 дюйм/мин

Значение
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[Описание]

Можно считать абсолютную координату по оси управляемой
ЧПУ. Абсолютные координаты берутся после коррекции на
режущий инструмент или коррекции инструмента по длине.

[Структура входных данных]

Верхний адрес + 0

2

4

6

8

10

(Код функции)
27

(Код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

(Длина данных)
—

(Не надо устанавливать)

(Номер данных)
0

(Атрибут данных)
M

(M = номер оси)

(Область данных)
—

(Не надо устанавливать)

~ ~
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M = от 1 до n: Абсолютная координата
указанной оси. n это номер
оси.

M = --1: Координаты всех осей

[Коды завершения]

0 : Абсолютные координаты управляемых осей считаны
нормально.

4 : Указанный атрибут данных неверен, поскольку атрибут
неравенни -1,низначениюот 1 доn (nчисло осей).Либо,
указанный номер оси больше чем число управляемых
осей.

B.4.16
Считывание
абсолютного
положения
(абсолютной
координаты) для
управляемой оси
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[Структура выходных данных]

Верхний адрес + 0

2

4

6

8

10

(Код функции)
27

(Код завершения)
?

(Смотрите описание кодов
завершения.)

(Длина данных)
L

(L = 4*n, n это номер указанной
оси.)

(Номер данных)
—

(Атрибуты данных)
M

(M : Входные данные)

Абсолютные координаты
указанной управляемой оси
(4 байта)

Двоичное со знаком
(Отрицательное значение
представлено как двоичное
дополнение.)

Значение

Когда максимальное число управляемых осей составляет 4

10 Абсолютные координаты первой
управляемой оси (4 байта)

Двоичное со знаком
(Отрицательное значение
представлено как двоичное
дополнение.)

Значение

14 Абсолютные координаты второй
управляемой оси (4 байта)

18 Абсолютные координаты третьей
управляемой оси (4 байта)

22 Абсолютные координаты четвертой
управляемой оси (4 байта)

Единицы выходных данных

Система
ввода

Система
приращений

IS-B

Система
приращений

IS-C

Система центра
обработки

система мм,
град

0.001 0.0001

обработки
Power Mate--D, F Дюймовая

система
0.0001 0.00001

Специфика--
ции радиуса система мм,

0.001 0.0001

Система
токар--

Специфика--
ции диаметра

система мм,
град

0.001 0.0001
токар
ного
станка

Специфика--
ции радиуса Дюймовая

0.0001 0.00001

Специфика--
ции диаметра

Дюймовая
система

0.0001 0.00001
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[Описание]

Можно считать машинную координату по оси управляемой
ЧПУ. Считанное значение равняется машинной координате
отображаемой на экране отображения положения показы-
ваемого в ЧПУ. (Это окно можно вызвать, нажав функцио-
нальную клавишу POS.)

[Структура входных данных]

Верхний адрес + 0

2

4

6

8

10

(Код функции)
28

(Код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

(Длина данных)
—

(Не надо устанавливать)

(Номер данных)
0

(Атрибут данных)
M

(M = номер оси)

(Область данных)
—

(Не надо устанавливать)

~ ~

42

M = от 1 до n: Машинная координата
указанной оси. n это
номер оси.

M = --1: Координаты всех осей

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
Если дюймовый станок используется в метрическом
вводе, или если миллиметровый станок используется
в дюймовом вводе, положение станка полученное
когда бит 0 параметра 3104 равен 1, отличается от
значения отображаемого в ЧПУ. В этом случае,
поэтому, значение полученное через цепную схему
должно быть рассчитано (сконвертировано).

[Коды завершения]
0 : Машинные координаты управляемых осей считаны

нормально.

4 : Указанный атрибут данных неверен, поскольку атрибут
неравенни -1,низначениюот 1 доn (nчисло осей).Либо,
указанный номер оси больше чем число управляемых
осей.

B.4.17
Считывание
положения станка
(машинных
координат) для
управляемой оси
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[Структура выходных данных]

Верхний адрес + 0

2

4

6

8

10

(Код функции)
28

(Код завершения)
?

(Смотрите описание кодов
завершения.)

(Длина данных)
L

(L = 4*n, n это номер указанной
оси.)

(Номер данных)--

(Атрибуты данных)
M

(M : Входные данные)

Машинные координаты указанной
управляемой оси (4 байта)

Двоичное со знаком
(Отрицательное значение

представлено
как двоичное дополнение.)

Значение

Когда максимальное число управляемых осей составляет 4

10 Машинные координаты первой
управляемой оси (4 байта)

Двоичное со знаком
(Отрицательное значение

представлено
как двоичное дополнение.)

Значение

14 Машинные координаты второй
управляемой оси (4 байта)

18 Машинные координаты третьей
управляемой оси (4 байта)

22 Машинные координаты четвертой
управляемой оси (4 байта)

Единицы выходных данных

Система
ввода

Система
приращений

IS-B

Система
приращений

IS-C

Система центра
обработки

система мм,
град

0.001 0.0001

обработки
Power Mate--D, F Дюймовая

система
0.0001 0.00001

Специфика--
ции радиуса система мм,

0.001 0.0001

Система
токар--

Специфика--
ции диаметра

система мм,
град

0.001 0.0001
токар
ного
станка

Специфика--
ции радиуса Дюймовая

0.0001 0.00001

Специфика--
ции диаметра

Дюймовая
система

0.0001 0.00001
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[Описание]

Если блок операции пропуска (G31) выполняется в ЧПУ, и
сигнал пропуска включается, чтобы остановить станок, можно
считать абсолютную координату по оси перемещения.

[Структура входных данных]

Верхний адрес + 0

2

4

6

8

10

(Код функции)
29

(Код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

(Длина данных)
—

(Не надо устанавливать)

(Номер данных)
0

(Атрибут данных)
M

(M = номер оси)

(Область данных)
—

(Не надо устанавливать)

~ ~

42

M = от 1 до n: Координата пропуска
указанной оси.
n это номер оси.

M = --1: Координаты всех осей

[Коды завершения]

0 : Координата положения остановки пропуска для
управляемой оси считана успешно.

4 : Указанный атрибут данных неверен, поскольку атрибут
неравенни -1,низначениюот 1 доn (nчисло осей).Либо,
указанный номер оси больше чем число управляемых
осей.

B.4.18
Считывание положения
пропуска (положение
остановки операции
пропуска (G31)) для
управляемой оси
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[Структура выходных данных]

Верхний адрес + 0

2

4

6

8

10

(Код функции)
29

(Код завершения)
?

(Смотрите описание кодов
завершения.)

(Длина данных)
L

(L = 4*n, n это номер указанной
оси.)

(Номер данных)
—

(Атрибуты данных)
M

(M : Входные данные)

Координаты пропуска указанной
управляемой оси (4 байта)

Двоичное со знаком
(Отрицательное значение
представлено как двоичное

дополнение.)

Значение

Когда максимальное число управляемых осей составляет 4

10 Координаты пропуска второй
управляемой оси (4 байта)

Двоичное со знаком
(Отрицательное значение
представлено как двоичное

дополнение.)

Значение

14 Координаты пропуска третьей
управляемой оси (4 байта)

18 Координаты пропуска четвертой
управляемой оси (4 байта)

22 Координаты пропуска первой
управляемой оси (4 байта)

Единицы выходных данных

Система
ввода

Система
приращений

IS-B

Система
приращений

IS-C

Система центра
обработки

система мм,
град

0.001 0.0001

обработки
Power Mate--D, F Дюймовая

система
0.0001 0.00001

Специфика--
ции радиуса система мм,

0.001 0.0001

Система
токар--

Специфика--
ции диаметра

система мм,
град

0.001 0.0001
токар
ного
станка

Специфика--
ции радиуса Дюймовая

0.0001 0.00001

Специфика--
ции диаметра

Дюймовая
система

0.0001 0.00001
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[Описание]

Можно считать задержку системы слежения, которая является
разницей между заданными координатами оси управляемой
ЧПУ, и фактическим положением системы слежения.

[Структура входных данных]

Верхний адрес + 0

2

4

6

8

10

(Код функции)
30

(Код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

(Длина данных)
—

(Не надо устанавливать)

(Номер данных)
0

(Атрибут данных)
M

(M = номер оси)

(Область данных)
—

(Не надо устанавливать)

~ ~

42

M = от 1 до n: Задержка системы слежения
для указанной оси

M = --1: Задержка системы слежения
для всех осей

B.4.19
Считывание
задержки системы
слежения для
управляемой оси
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[Коды завершения]

0 : Задержка системы слежения для управляемых осей
считана нормально.

4 : Указанный атрибут данных неверен, поскольку атрибут
неравенни -1,низначениюот 1 доn (nчисло осей).Либо,
указанный номер оси больше чем число управляемых
осей.

[Структура выходных данных]

Верхний адрес + 0

2

4

6

8

10

(Код функции)
30

(Код завершения)
?

(Смотрите описание кодов
завершения.)

(Длина данных)
L

(L = 4*n, n это номер указанной
оси.)

(Номер данных)
—

(Атрибуты данных)
M

(M : Входные данные)

Задержка системы слежения для
указанной управляемой оси
(4 байта)

Двоичное со знаком
(Отрицательное значение
представлено как двоичное

дополнение.)

Значение

Когда максимальное число управляемых осей составляет 4

10 Задержка системы слежения для
первой оси (4 байта)

Двоичное со знаком
(Отрицательное значение
представлено как двоичное

дополнение.)

Значение

14 Задержка системы слежения для
второй оси (4 байта)

18 Задержка системы слежения для
третьей оси (4 байта)

22 Задержка системы слежения для
четвертой оси (4 байта)
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[Описание]

Можно считать задержку ускорения/замедления, которая
является разницей между координатами управляемых осей,
запрограммированными в ЧПУ, и положением после
выполнения ускорения/замедления.

[Структура входных данных]

Верхний адрес + 0

2

4

6

8

10

(Код функции)
31

(Код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

(Длина данных)
—

(Не надо устанавливать)

(Номер данных)
0

(Атрибут данных)
M

(M = номер оси)

(Область данных)
—

(Не надо устанавливать)

~ ~

42

M = от 1 до n: Задержка ускорения/
замедления для заданной оси

M = --1: Задержка ускорения/замедления
для всех осей

[Коды завершения]

0 : Задержка ускорения/замедления для управляемой оси
считана успешно.

4 : Указанный атрибут данных неверен, поскольку атрибут
неравенни -1,низначениюот 1 доn (nчисло осей).Либо,
указанный номер оси больше чем число управляемых
осей.

B.4.20
Считывание задержки
ускорения/
замедления для
управляемой оси
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[Структура выходных данных]

Верхний адрес + 0

2

4

6

8

10

(Код функции)
31

(Код завершения)
?

(Смотрите описание кодов
завершения.)

(Длина данных)
L

(L = 4*n, n это номер указанной
оси.)

(Номер данных)
—

(Атрибуты данных)
M

(M : Входные данные)

Задержка ускорения/замедления
для указанной управляемой оси
(4 байта)

Двоичное со знаком
(Отрицательное значение
представлено как двоичное

дополнение.)

Значение

Когда максимальное число управляемых осей составляет 4

10 Задержка ускорения/замедления
для первой оси (4 байта)

Двоичное со знаком
(Отрицательное значение
представлено как двоичное

дополнение.)14 Задержка ускорения/замедления
для второй оси (4 байта)

18 Задержка ускорения/замедления
для третьей оси (4 байта)

22 Задержка ускорения/замедления
для четвертой оси (4 байта)

Единицы выходных данных

Система
ввода

Система
приращений

IS-B

Система
приращений

IS-C

Система центра
обработки

система мм,
град

0.001 0.0001

обработки
Power Mate--D, F Дюймовая

система
0.0001 0.00001

Специфика--
ции радиуса система мм,

0.001 0.0001

Система
токар--

Специфика--
ции диаметра

система мм,
град

0.001 0.0001
токар
ного
станка

Специфика--
ции радиуса Дюймовая

0.0001 0.00001

Специфика--
ции диаметра

Дюймовая
система

0.0001 0.00001
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[Описание]

Можно считать модальную информацию из ЧПУ.

(1) Формат и типы модальных данных для функции G

Данные относящиеся к указанному коду идентификации
считываются и хранятся в области данных. Указаны ли
данные в блоке, заданном в атрибуте данных, определяется
значением в самом старшем бите.

7 0

Код в группе 1 байт

0: Не задан в блоке

1: Задан в блоке

6 5 4 3 2 1

1 байт

S

ПРИМЕЧАНИЕ
G коды для центров обработки, используются так же и
для PowerMate--D и --F кроме тех, которыепомечены *.G
коды помеченные ** недоступны для Power Mate--F.

(1/2)

Тип данных DATA Тип данных DATA

Идентифи-
кационный

G код для центра
обработки (M)

Код в
группе

G код для токарного станка (T, G) Код в
группекационный

код
обработки (M) группе

A серия B серия C серия
группе

0

G00
G01

::G02
::G03
:G33

0
1
2
3
4

G00
G01
G02
G03
G32
G33
G34
G90
G92
G94
G71
G72
G73
G74

только
G

серия

G00
G01
G02
G03
G33

G34
G77
G78
G79
G71
G72
G73
G74

только
G

серия

G00
G01
G02
G03
G33

G34
G20
G21
G24
G72
G73
G74
G75

только
G

серия

0
1
2
3
4
8
9
5
6
7
10
11
12
13

1
G17
G18
G19

0
8
4

G96
G97

G96
G97

G96
G97

1
0

2 G90
G91

0
1

G90
G91

G90
G91

0
1

3 G68
G69

G68
G69

G68
G69

1
0

4 G94
G95

0
1

G98
G99

G94
G95

G94
G95

0
1

5 G20
G21

0
1

G20
G21

G20
G21

G70
G71

0
1

B.4.21
Считывание
модальных данных
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(2/2)

DATAТип данныхDATAТип данных

Идентифи-
кационный

код

Код в
группе

G код для токарного станка (T, G)Код в
группе

G код для центра
обработки (M)

Идентифи-
кационный

код

Код в
группе

C серияB серияA серия

Код в
группе

G код для центра
обработки (M)

6
:G40
:G41
:G42

0
1
2

G40
G41
G42

G40
G41
G42

G40
G41
G42

0
1
2

7
G43
G44
G49

1
2
0

G25
G26

G25
G26

G25
G26

0
1

8

G73
G74
G76
G80
G81
G82
G83
G84
G85
G86
G87
G88
G89

10
11
12
0
1
2
3
4
5
6
7
8
9

G22
G23

G22
G23

G22
G23

1
0

9

:G98
:G99

0
1

G80
G83
G84
G85
G87
G88
G89

G80
G83
G84
G85
G87
G88
G89

G80
G83
G84
G85
G87
G88
G89

0
1
2
3
5
6
7

10 :G50
:G51

0
1

G98
G99

G98
G99

0
1

11 G66
G67

1
0

G66
G67

G66
G67

G66
G67

1
0

13

:G54
:G55
:G56
:G57
:G58
:G59

0
1
2
3
4
5

G54
G55
G56
G57
G58
G59

G54
G55
G56
G57
G58
G59

G54
G55
G56
G57
G58
G59

0
1
2
3
4
5

14

:G61
:G62
:G63
:G64

1
2
3
0

15 :G68
:G69

1
0

16 :G15
:G16

0
1

17
G40.1
G41.1
G42.1

1
2
0

18 G25
G26

0
1

19 G50.2
G51.2

G50.2
G51.2

G50.2
G51.2

0
1

20 G13.1
G12.1

0
1

G13.1
G12.1

G13.1
G12.1

G13.1
G12.1

0
1
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(2) Формат и типы модальных данных для функций кроме G

Число входных разрядов

0 : Положительное,

1 : Отрицательное

4 байта

1 байт

Data

FLAG2

--

0 : Не задан в текущем блоке

1 : Задан в текущем блоке

FLAG1 1 байт

7 6 5 4 3 2 1 0

0 : Десятичная точка не указана

1 : Десятичная точка указана

Количество десятичных разрядов-------- --

Указание задана ли десятичная точка или нет, в FLAG1, и задание числа
десятичных разрядов, в FLAG2, действительно только для кодов F.
Даже если десятичная точка не задана, число десятичных разрядов не
должно быть 0.
Примечание) В качестве числа входных разрядов, M, S, T, и B, в адресе
команды, возвращается допустимое число разрядов, которые указаны в
соответствующих параметрах.

M : Допустимое число цифр в М--коде 3030
S : Допустимое число цифр в S--коде 3031
T : Допустимое число цифр в T--коде 3032
B : Допустимое число цифр в B--коде 3033

Тип данных

Идентифика-
ционный код Заданный адрес

--2 Введите идентифика--
ционные кодыот 100до
126 одновременно.

100
101
102
103
104
105
106
107
108
109
110
111
112
113
114
115
116
117
118
119
120
121
122
123
124
125
126

B
D
E
F
H
L
M
S
T
R
P
Q
A
C
I
J
K
N
O
U
V
W
X
Y
Z
M2
M3

(вторая вспомогательная
функция)

(Зарезервировано)
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ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
В Power Mate--D/F отсутствует вторая вспомогатель--
ная функция.

[Структура входных данных]

Верхний адрес + 0

2

4

6

8

10

(Код функции)
32

(Код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

(Длина данных)
—

(Не надо устанавливать)

(Номер данных)
N

(N : Тип данных)

(Атрибуты данных)
M

(M : Заданный блок )

(Область данных)
—

(Не надо устанавливать)

~ ~

20

M = 0: Текущий блок

M = 1: Следующий блок

M = 2: Блок после следующего блока

N = 0 до : Смотри идентификационные коды
перечня данных объясненного выше.

N = --1: Все данные для функции G

N = --2: Все данные для функций отличных от G

Если задано считывание всех данных, данные выводятся
одновременно, в порядке заданном в таблице данных выше.
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[Коды завершения]

0 : Модальная информация ЧПУ считана нормально.

3 : Номер данных для считывания неверен.

4 : Атрибут данных для считывания неверен.

[Структура выходных данных]

Верхний адрес + 0

2

4

6

8

10

(Код функции)
32

(Смотри пояснение выше.)

(Код завершения)
?

(Смотрите описание кодов
завершения.)

(Длина данных)
L

(L = 2, 6, 2*n, 6*m)

(Номер данных)
N

(N : Входные данные)

(Атрибуты данных)
M

(M : Входные данные)

Модальные данные для функции G
(2 байта)

Смотри формат данных для функции G.
Старший байт всегда должен быть равен 0.

Значение

8

10

(Атрибуты данных)
M

(M : Входные данные)

Часть данных для модальных
данных функции отличной от G
(4 байта)

Смотри формат данных для
функций отличных от G.

Значение

14 Часть флага для модальных данных
функции отличной от G (2 байта)

Смотри формат флага данных для
функций отличных от G. Старший
байт всегда должен быть равен 0.

Или

L = 2: G--функция

L = 2*n: Все данные для функции G

L = 6: Функция отличная от G

L = 6*m: Все данные для функций отличных от G
(n: Число групп для функции G)
(m: Число типов для функций отличных от G)

Если задано считывание всех данных, данные выводятся
одновременно, в порядке заданном в таблице данных выше.
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[Описание]

Можно считать информацию на экране диагнотики ЧПУ.

[Структура входных данных]

Верхний адрес + 0

2

4

6

8

10

(Код функции)
33

(Код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

(Длина данных)
—

(Не надо устанавливать)

(Номер данных)
N

(N : диагностики.)

(Атрибуты данных)
M

(M : Номер оси

(Область данных)
—

(Не надо устанавливать)

M = 0: Ни одна ось

M = от 1 до n: Одна ось

M = --1: Все оси

B.4.22
Чтение данных
диагностики
(:Низкоскоростной
ответ)
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[Коды завершения]

0 : Данные диагносики считаны из ЧПУ нормально.

3 : Задан неверный номер данных диагностики.

4 : Указанный атрибут данных неверен, поскольку атрибут
не равен ни 0, -1, ни значению от 1 до n (n число осей).

6 : Отсутствует опция требуемая для получения данных
диагностики, например опция удаленного буфера.

[Структура выходных данных]

Верхний адрес + 0

2

4

6

8

10

(Код функции)
33

(Код завершения)
?

(Смотрите описание кодов
завершения.)

(Длина данных)
L

(L = 1, 2, 4, 1*n, 2*n, 4*n)

(Номер данных)
N

(N : Входные данные)

(Атрибуты данных)
M

(M : Входные данные)

Данные диагностики Зависит от данных

Значение

Если не указана ось, или указана одна ось
L = 1: Битовый или байтовый параметр
L = 2: Параметр слово
L = 4: Параметр двойное слово

Если указаны все оси
L = 1*n: Битовый или байтовый параметр
L = 2*n: Параметр слово
L = 4*n: Параметр двойное слово
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[Описание]

Можно считать цифровое значение сконвертированное из тока
нагрузки на оси управляемой ЧПУ. Так же можно считать
данные с универсального аналогового входа.

[Структура входных данных]

Верхний адрес + 0

2

4

6

8

10

(Код функции)
34

(Код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

(Длина данных)
—

(Не надо устанавливать)

(Номер данных)
N

(N : Тип аналогового напряжения)

(Атрибут данных)
M

(M -- от 1 до 8: Спецификация оси)

(Область данных)
—

(Не надо устанавливать)

(a) Тип аналогового напряжения (номер данных)

N Тип аналогового напряжения

0 Универсальная информация по аналоговому
напряжению (для четырех каналов)

2 Информация о нагрузке на оси управляемой ЧПУ

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
С одним каналом универсальной информации по
аналоговому напряжению, можно использовать
только одноконтурное управление в Power Mate
МОДЕЛЬ--D.

B.4.23
Считывание данных
АЦ преобразования
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(b) Задание оси управляеой ЧПУ (атрибут данных)

Задайте ось управляемую ЧПУ для которой считваются
данные конвертирования напряжения для тока нагрузки.
Данные должны задаваться согласно слдующей
таблице (Действительно для FS16A/18A и FS16B (тип
интерфейса A)):

Задание осей управляемых ЧПУ

Указанные
данные

Разъем ЧПУ

1
2
3
4
5
6
7
8

JV1 (ОСНОВНАЯ ПЛАТА)
JV2 (ОСНОВНАЯ ПЛАТА)
JV3 (ОСНОВНАЯ ПЛАТА)
JV4 (ОСНОВНАЯ ПЛАТА)
JV5 (ДОПОЛНИТЕЛЬНАЯ ПЛАТА)
JV6 (ДОПОЛНИТЕЛЬНАЯ ПЛАТА)
JV7 (ДОПОЛНИТЕЛЬНАЯ ПЛАТА)
JV8 (ДОПОЛНИТЕЛЬНАЯ ПЛАТА)

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
Аналоговый вход общего назначения
Отличный от серии i

Требуется плата OPTION2. Аналоговый вход выпол--
няется через интерфейс аналоговых сигналов. Для
деталей, обратитесь к описанию интерфейса ана--
логового сигнала в руководстве по соединению
(оборудование).

Серия i
Универсальный аналоовый вход отсутствует.
Используйте модуль аналогового ввода I/O Link.

[Коды завершения]

0 : Данные АЦ преобразования считаны нормально.

3 : Неверный номер данных.

4 : Неверный атрибут данных, или указанный номер оси
больше, чем число управляемых осей.

6 : Аналоговый модуль не подсоединен.
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[Структура выходных данных]

Данные АЦ преобразования
(2 байта)

AD Для аналогового входа
общего назначения

Верхний адрес + 0

2

4

6

8

10

(Код функции)
34

(Код завершения)
?

(Смотрите описание кодов
завершения.)

(Длина данных)
2

(Номер данных)
N

(Введенные данные)

(Атрибуты данных)
M

(Данные ввода)

Данные АЦ преобразования
(2 байта)

AD Для информации о нагрузке на
ось управляемую ЧПУ

Двоичное число от 0 до 6554

Значение

Двоичное число от 0 до 255

10

(a) Данные АЦ преобразования (AD) информации о нагрузке
на ось управляему ЧПУ
Ток нагрузки на указанную ось, управлемую ЧПУ, конвер-
тируется в аналоговое напряжение, которое подается наАЦ
преобразователь, из которого выходят цифровые данные.
Значение фактически установленное поле AD получается
из ледующей формулы:

(AD)× N
6554

=

AD = Данные АЦ преобразования [Значение считанное из оконной функции ()]
N= Предел номинального тока для усилителя, используемого в двигателе

Для пределов номинального тока, смотри таблицу ниже, либо описания
двигателя управления.

Ток нагрузки [Apeak]

(b) Данные АЦ преобразования (A/D) для информации с
аналогового входа общего назначения
В данных АЦ преобразования (A/D), 0 соответствует -10В,
128 соответствует 0В, 255 соответствует +10В, а другие
значения прямо пропорциональны этим значениям.

(AD− 128)× N
128
=

AD = Данные АЦ преобразования [Значение считанное из оконной функции ()]
N= Предел номинального тока для усилителя, используемого в двигателе

Для пределов номинального тока, смотри таблицу ниже, либо описания
двигателя управления.

Ток нагрузки [Apeak]
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Модуль сервоусилителя Модель применяемого
двигателя

Предел номинального
тока

Модель Подсоединенная
ось

двигателя тока

SVM1--12
SVM2--12/12
SVM2--12/20
SVM2--12/40
SVM3--12/12/12
SVM3--12/12/20
SVM3--12/20/20
SVM3--12/12/40
SVM3--12/20/40

Оси L иM
L ось
L ось
L, M, и N ось
L иM ось
L ось
L иM ось
L ось

α 0.5/3000
α 1/3000
α 2/2000
α 2/3000

12Ap

SVM1--20
SVM2--12/20
SVM2--20/20
SVM2--20/40
SVM3--12/12/20
SVM3--12/20/20
SVM3--20/20/20
SVM3--12/20/40
SVM3--20/20/40

M ось
L иM ось
L ось
N ось
M и N ось
L, M, и N ось
M ось
L иM ось

α C3/2000
α C6/2000
α C12/2000

20Ap

SVM1--40S α 3/3000
α 6/2000
αM3/3000
α L3/3000

40Ap

SVM2--12/40
SVM2--20/40
SVM2--40/40
SVM3--12/12/40
SVM3--12/20/40
SVM3--20/20/40

M ось
M ось
M ось
N ось
N ось
N ось

α 3/3000
α 6/2000
α 12/2000
αM3/3000
α L3/3000
α C22/1500

40Ap

SVM1--40L
SVM2--40/80 L ось

α 3/3000
α 6/2000
α 12/2000
α 22/1500
αM3/3000
α L3/3000
α C22/1500

40Ap

SVM1--80
SVM2--40/80
SVM2--80/80

L ось
L иM ось

α 6/3000
α 12/3000
α 22/2000
α 30/1200
αM6/3000
αM9/3000
α L6/3000
α L9/3000

80Ap

SVM1--130 α 30/2000
α 40/2000
α 22/3000
α 30/3000

α 40/2000 (с вентилятором)
α L25/3000
α L50/2000

130Ap

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Пределы тока (пиковые значения) яавляются стандартными. Оклонения в рабочих

значениях от постоянной цепи, находяться в пределах +10%.
2 Для SVM1--130 требуется принудительное воздушное охлаждение, если используются

22/3000, α 30/3000, α 40/2000 (с вентилятором), α L25/3000, или α L50/2000.
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[Описание]

Путем задания номера инструмента, можно считать группу, к
которой приндлежит заданный

инструмент, из данных управления ресурсом инструмента.

[Структура входных данных]

Верхний адрес + 0

2

4

6

8

10

(Код функции)
38

(Код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

(Длина данных)
—

(Не надо устанавливать)

(Номер данных)
0

(Атрибуты данных)
M

(M : Инструмент .)

(Область данных)
—

(Не надо устанавливать)

~ ~

42

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
Если в качестве номера инструмента задан 0
считывается номер текущей группы. В этом случае,
если номер группы инструментов не задавался с
момента включения питания ЧПУ, выдается 0.
Если один инструмент принадлежит к более че одной
группе, выводятся номера всех групп, к которым
принадлежит этот инструмент.

B.4.24
Считывание данных
управления
ресурсом
инструмента
(Номер группы
инструмента)
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[Коды завершения]

0 : Номер группы инструмента считан нормально.

4 : Значение атрибута данных неверно.

5 : Заданный номер инструмента не найден.

6 : Не добавлена опция управления ресурсом инструмента.

[Структура выходных данных]

Верхний адрес + 0

2

4

6

8

10

(Код функции)
38

(Код завершения)
?

(Смотрите описание кодов
завершения.)

(Длина данных)
L

(L = 4× n)

(Номер данных)
—

(Атрибуты данных)
M

(M : Входные данные)

Группы инструмента Ном.
(4 байта)

Беззнаковое двоичное

Значение

Если указанный инструмент принадлежит к более чем одной группе

10 Группы инструмента Ном.
(4 байта)

Беззнаковое двоичное

14 Группы инструмента Ном.
(4 байта)

18 Группы инструмента Ном.
(4 байта)

L = от 4 до 4× n
n число групп к которым
принадлежит заданный инструмент.

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Фунциянеможетиспользоватьсявмоделях,вкоторых

нет опции управления ресурсом инструмента.
2 Данные управления ресурсом инструмента не

применяются в режиме T функции комплексной
обработки.
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[Описание]

Считывается число групп инструментов, содержащихся в
данных управления ресурсом инструмента.

Число групп инструментов которое можно зарегистрировать,
меняется в зависимостиот установкипараметра 6800 вЧПУ,как
указано в следующей таблице.

Параметр 6800

GS2 GS1

Число инструментов
Числа в скобках применяются, если используется
дополнительная опция

M-серия Серия T

0 0 1 до 16 (1 до 64) 1 до 16 (1 до 16)

0 1 1 до 32 (1 до 128) 1 до 32 (1 до 32)

1 0 1 до 64 (1 до 256) 1 до 64 (1 до 64)

1 1 1 до 128 (1 до 512) 1 до 16 (1 до 128)

СерияM : Для ценров обработки T серия: Для токарных станков

[Структура входных данных]

Верхний адрес + 0

2

4

6

8

10

(Код функции)
39

(Код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

(Длина данных)
—

(Не надо устанавливать)

(Номер данных)
0

(Атрибут данных)
0

(Область данных)
—

(Не надо устанавливать)

~ ~

42

B.4.25
Считывание
данных управления
ресурсом
инструмента
(Число групп
инструментов)
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[Коды завершения]

0 : Число групп инструмента считано нормально.

6 : Не добавлена опция управления ресурсом инструмента.

[Структура выходных данных]

Верхний адрес + 0

2

4

6

8

10

(Код функции)
39

(Код завершения)
?

(Смотрите описание кодов
завершения.)

(Длина данных)
4

(Номер данных)
—

(Атрибут данных)
—

Число групп инструментов
(4 байта)

Беззнаковое двоичное

Значение

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Фунциянеможетиспользоватьсявмоделях,вкоторых

нет опции управления ресурсом инструмента.
2 Данные управления ресурсом инструмента не при--

меняются в режиме T функции комплексной
обработки.



B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/
SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4) B--61863RU/15ПРИЛОЖЕНИЕ

1240

[Описание]

Задав номер группы инструмента, можно считать число
инструментов, которые принадлежат к этой группе из данных
управления ресурсом инструмента.

Число инструментов которое можно зарегистрировать,
меняется в зависимостиот установкипараметра 6800 вЧПУ,как
указано в следующей таблице.

Параметр 6800

GS2 GS1

Число инструментов
Числа в скобках применяются, если используется
дополнительная опция

M-серия T-cерия

0 0 1 до 16 (1 до 64) 1 до 16 (1 до 16)

0 1 1 до 32 (1 до 128) 1 до 32 (1 до 32)

1 0 1 до 64 (1 до 256) 1 до 64 (1 до 64)

1 1 1 до 128 (1 до 512) 1 до 16 (1 до 128)

M серия: Для ценров обработки T серия: Для токарных станков

[Структура входных данных]

Верхний адрес + 0

2

4

6

8

10

(Код функции)
40

(Код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

(Длина данных)
—

(Не надо устанавливать)

(Номер данных)
N

(N : группы инструмента.

(Атрибут данных)
0

(Область данных)
—

(Не надо устанавливать)

~ ~

42

B.4.26
Считывание данных
управления ресурсом
инструмента
(Число инструментов)



B--61863RU/15

B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/

SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4)ПРИЛОЖЕНИЕ

1241

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
Если в качетве номера группы инструментов задан 0,
считывается число инструментов в ткущей группе. В
этом случае, если номер группы инструментов не
задавался с момента включения питания ЧПУ,
выдается 0.

[Коды завершения]

0 : Текущее число инструментов считано нормально.

3 : Заданный номер группы неверен.

6 : Не добавлена опция управления ресурсом инструмента.

[Структура выходных данных]

Верхний адрес + 0

2

4

6

8

10

(Код функции)
40

(Код завершения)
?

(Смотрите описание кодов
завершения.)

(Длина данных)
4

(Номер данных)
N

(N : Входные данные)

(Атрибут данных)
—

Число инструментов (4 байта) Беззнаковое двоичное

Значение

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Фунциянеможетиспользоватьсявмоделях,вкоторых

нет опции управления ресурсом инструмента.
2 Данные управления ресурсом инструмента не

применяются в режиме T функции комплексной
обработки.



B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/
SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4) B--61863RU/15ПРИЛОЖЕНИЕ

1242

[Описание]

Задав номер группы инструмента, можно считать ресурс
инструментов, которые принадлежат к этой группе из данных
управления ресурсом инструмента.

Тип отображения ресурса инструмента, в минутах или в циклах,
выбирается битом 2 параметра 6800 (LTM) в ЧПУ.

[Структура входных данных]

Верхний адрес + 0

2

4

6

8

10

(Код функции)
41

(Код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

(Длина данных)
—

(Не надо устанавливать)

(Номер данных)
N

(N : группы инструмента.

(Атрибут данных)
0

(Область данных)
—

(Не надо устанавливать)

~ ~

42

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
Если в качестве номера группы инструмента задан 0
считывается ресурс инструментов текущей группы. В
этом случае, если номер группы инструментов не
задавался с момента включения питания ЧПУ,
выдается 0.

B.4.27
Запись данных
управления ресурсом
инструмента
(ресурс инструмента)
(не поддерживается в
Power Mate D, -F, или
Сeрии21-TA)



B--61863RU/15

B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/

SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4)ПРИЛОЖЕНИЕ

1243

[Коды завершения]

0 : Данные ресурса инструмента считаны нормально.

3 : Заданный номер группы неверен.

6 : Не добавлена опция управления ресурсом инструмента.

[Структура выходных данных]

Верхний адрес + 0

2

4

6

8

10

(Код функции)
41

(Код завершения)
?

(Смотрите описание кодов
завершения.)

(Длина данных)
4

(Номер данных)
N

(N : Входные данные)

(Атрибут данных)
—

Ресурс инструмента (4 байта) Двоичное беззнаковое
Единица: Время (минуты) или

цисло циклов

Значение

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Фунциянеможетиспользоватьсявмоделях,вкоторых

нет опции управления ресурсом инструмента.
2 Данные управления ресурсом инструмента не

применяются в режиме T функции комплексной
обработки. Данные управления ресурсом инстру--
мента B не применяются в функции комплексной
обработки.



B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/
SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4) B--61863RU/15ПРИЛОЖЕНИЕ

1244

[Описание]

Задав номер группы инструмента, можно считать счетчик
ресурса инструментов, которые принадлежат к этой группе из
данных управления ресурсом инструмента.

[Структура входных данных]

Верхний адрес + 0

2

4

6

8

10

(Код функции)
42

(Код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

(Длина данных)
—

(Не надо устанавливать)

(Номер данных)
N

(N : группы инструмента.

(Атрибут данных)
0

(Область данных)
—

(Не надо устанавливать)

~ ~

42

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
Если в качестве номера группы инструмента задан 0
считывается счетчик ресурса инструментов текущей
группы. В этом случае, если номер группы
инструментов не задавался с момента включения
питания ЧПУ, выдается 0.

B.4.28
Считывание
данных управления
ресурсом
инструмента
(счетчик ресурса
инструмента)



B--61863RU/15

B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/

SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4)ПРИЛОЖЕНИЕ

1245

[Коды завершения]

0 : Данные ресурса инструмента считаны нормально.

3 : Заданный номер группы неверен.

6 : Не добавлена опция управления ресурсом инструмента.

[Структура выходных данных]

Верхний адрес + 0

2

4

6

8

10

(Код функции)
42

(Код завершения)
?

(Смотрите описание кодов
завершения.)

(Длина данных)
4

(Номер данных)
N

(N : Входные данные)

(Атрибут данных)
—

Счетчик ресурсаинструмента
(4 байта)

Двоичное беззнаковое
Единица: Время (минуты) или

цисло циклов

Значение

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Фунциянеможетиспользоватьсявмоделях,вкоторых

нет опции управления ресурсом инструмента.
2 Данные управления ресурсом инструмента не

применяются в режиме T функции комплексной
обработки. Данные управления ресурсом инстру--
мента B не применяются в функции комплексной
обработки.



B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/
SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4) B--61863RU/15ПРИЛОЖЕНИЕ

1246

[Описание]

Задав номер группы инструмента,и номер самого инструмента,
можно считать коррекции инструмента по длине, из данных
управления ресурсом инструмента. Эта функция доступна
только для ЧПУ серийM.

[Структура входных данных]

Верхний адрес + 0

2

4

6

8

10

(Код функции)
43

(Код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

(Длина данных)
—

(Не надо устанавливать)

(Номер данных)
N

(N : группы инструмента.

(Атрибуты данных)
M

(M : Инструмент .)

(Область данных)
—

(Не надо устанавливать)

~ ~

42

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
Если в качестве номера группы и номера инструмента
задан 0 считываются номера текущей группы и
текущего инструмента. В этом случае, если номер
группы инструментов не задавался с момента
включения питания ЧПУ, выдается 0.
Для ЧПУ серий T, всегда выдается 0.

B.4.29
Считывание данных
управления ресурсом
инструмента
(Номер коррекции
инструмента по
длине (1): Инструмент)



B--61863RU/15

B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/

SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4)ПРИЛОЖЕНИЕ

1247

[Коды завершения]

0 : Номер коррекции инструмента по длине считан
нормально.

3 : Заданный номер группы неверен.

4 : Заданный номер инструмента неверен.

5 : Заданный номер инструмента не гайден в заданном
номере группы.

6 : Не добавлена опция управления ресурсом инструмента.

[Структура выходных данных]

Верхний адрес + 0

2

4

6

8

10

(Код функции)
43

(Код завершения)
?

(Смотрите описание кодов
завершения.)

(Длина данных)
4

(Номер данных)
N

(N : Входные данные)

(Атрибуты данных)
M

(M : Входные данные)

Коррекция на длину инструмента
(4 байта)

Беззнаковое двоичное

Значение

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Фунциянеможетиспользоватьсявмоделях,вкоторых

нет опции управления ресурсом инструмента.
2 Данные управления ресурсом инструмента не

применяются в режиме T функции комплексной
обработки.



B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/
SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4) B--61863RU/15ПРИЛОЖЕНИЕ

1248

[Описание]

Задав номер группы инструмента, и порядковый номер самого
инструмента, можно считать ном. коррекции инструмента по
длине, из данных управления ресурсом инструмента. Эта
функция доступна только для ЧПУ серийM.

[Структура входных данных]

Верхний адрес + 0

2

4

6

8

10

(Код функции)
44

(Код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

(Длина данных)
—

(Не надо устанавливать)

(Номер данных)
N

(N : группы инструмента.

(Атрибуты данных)
M

(M : порядковый инструмента.)

(Область данных)
—

(Не надо устанавливать)

~ ~

42

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
Если в качестве номера группы инструмента задан 0
считывается номер текущей группы. В этом случае,
если номер группы инструментов не задавался с
момента включения питания ЧПУ, выдается 0.
Если в качестве порядкового номера инструмента
задан 0, при использовании заданной группы инстру--
мента считывается текущий инструмент. В этом
случае, если заданная группа инструмента не исполь--
зовалась, считывается первый инструмент в группе.
Для ЧПУ серий T, всегда выдается 0.

B.4.30
Считывание данных
управления ресурсом
инструмента
(Номер коррекции
инструмента по длине
(2): Порядковый номер
инструмента)



B--61863RU/15

B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/

SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4)ПРИЛОЖЕНИЕ

1249

[Коды завершения]

0 : Номер коррекции инструмента по длине считан
нормально.

3 : Заданный номер группы неверен.

4 : Заданный порядковый номер инструмента неверен.

5: Инструмент с заданным порядковым номером не
зарегистрирован в заданной группе.

6 : Не добавлена опция управления ресурсом инструмента.

[Структура выходных данных]

Верхний адрес + 0

2

4

6

8

10

(Код функции)
44

(Код завершения)
?

(Смотрите описание кодов
завершения.)

(Длина данных)
4

(Номер данных)
N

(N : Входные данные)

(Атрибуты данных)
M

(M : Входные данные)

Коррекция на длину инструмента
(4 байта)

Беззнаковое двоичное

Значение

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Фунциянеможетиспользоватьсявмоделях,вкоторых

нет опции управления ресурсом инструмента.
2 Данные управления ресурсом инструмента не

применяются в режиме T функции комплексной
обработки.



B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/
SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4) B--61863RU/15ПРИЛОЖЕНИЕ

1250

[Описание]

Задав номер группы инструмента,и номер самого инструмента,
можно считать коррекции на режущий инструмент, из данных
управления ресурсом инструмента. Эта функция доступна
только для ЧПУ серийM.

[Структура входных данных]

Верхний адрес + 0

2

4

6

8

10

(Код функции)
45

(Код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

(Длина данных)
—

(Не надо устанавливать)

(Номер данных)
N

(N : группы инструмента.

(Атрибуты данных)
M

(M : Инструмент .)

(Область данных)
—

(Не надо устанавливать)

~ ~

42

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
Если в качестве номера группы и номера инструмента
задан 0 считываются номера текущей группы и
текущего инструмента. В этом случае, если номер
группы инструментов не задавался с момента
включения питания ЧПУ, выдается 0.
Для ЧПУ серий T, всегда выдается 0.

B.4.31
Считывание данных
управления ресурсом
инструмента
(Номер коррекции на
режущий инструмент (1):
Инструмент)



B--61863RU/15

B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/

SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4)ПРИЛОЖЕНИЕ

1251

[Коды завершения]

0 : Номер коррекции на режущий инструмент считан
нормально.

3 : Заданный номер группы неверен.

4 : Заданный номер инструмента неверен.

5 : Заданный номер инструмента не гайден в заданном
номере группы.

6 : Не добавлена опция управления ресурсом инструмента.

[Структура выходных данных]

Верхний адрес + 0

2

4

6

8

10

(Код функции)
45

(Код завершения)
?

(Смотрите описание кодов
завершения.)

(Длина данных)
4

(Номер данных)
N

(N : Входные данные)

(Атрибуты данных)
M

(M : Входные данные)

Номер коррекции на режущий
инструмент. (4 байта)

Беззнаковое двоичное

Значение

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Фунциянеможетиспользоватьсявмоделях,вкоторых

нет опции управления ресурсом инструмента.
2 Данные управления ресурсом инструмента не

применяются в режиме T функции комплексной
обработки.



B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/
SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4) B--61863RU/15ПРИЛОЖЕНИЕ

1252

[Описание]

Задав номер группы инструмента, и порядковый номер самого
инструмента, можно считать ном. коррекции на режущий
инструмент, из данных управления ресурсом инструмента. Эта
функция доступна только для ЧПУ серийM.

[Структура входных данных]

Верхний адрес + 0

2

4

6

8

10

(Код функции)
46

(Код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

(Длина данных)
—

(Не надо устанавливать)

(Номер данных)
N

(N : группы инструмента.

(Атрибуты данных)
M

(M : порядковый инструмента.)

(Область данных)
—

(Не надо устанавливать)

~ ~

42

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
Если в качестве номера группы инструмента задан 0
считывается номер текущей группы. В этом случае,
если номер группы инструментов не задавался с
момента включения питания ЧПУ, выдается 0.
Если в качестве порядкового номера инструмента
задан 0, при использовании заданной группы
инструмента считывается текущийинструмент.Вэтом
случае, если заданная группа инструмента не исполь--
зовалась, считывается первый инструмент в группе.
Для ЧПУ серий T, всегда выдается 0.

B.4.32
Считывание данных
управления ресурсом
инструмента
(Номер коррекции на
режущий инструмент
(2): порядковый
инструмента)



B--61863RU/15

B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/

SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4)ПРИЛОЖЕНИЕ

1253

[Коды завершения]

0 : Номер коррекции на режущий инструмент считан
нормально.

3 : Заданный номер группы неверен.

4 : Заданный порядковый номер инструмента неверен.

5 : Инструмент с заданным порядковым номером не
зарегистрирован в заданной группе.

6 : Не добавлена опция управления ресурсом инструмента.

[Структура выходных данных]

Верхний адрес + 0

2

4

6

8

10

(Код функции)
46

(Код завершения)
?

(Смотрите описание кодов
завершения.)

(Длина данных)
4

(Номер данных)
N

(N : Входные данные)

(Атрибуты данных)
M

(M : Входные данные)

Номер коррекции на режущий
инструмент. (4 байта)

Беззнаковое двоичное

Значение

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Фунциянеможетиспользоватьсявмоделях,вкоторых

нет опции управления ресурсом инструмента.
2 Данные управления ресурсом инструмента не

применяются в режиме T функции комплексной
обработки.



B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/
SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4) B--61863RU/15ПРИЛОЖЕНИЕ

1254

[Описание]

Задав номер группы инструмента, и номер инструмента,можно
считать информацию инструмента, который принадлежат к
этой группе из данных управления ресурсом инструмента.

[Структура входных данных]

Верхний адрес + 0

2

4

6

8

10

(Код функции)
47

(Код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

(Длина данных)
—

(Не надо устанавливать)

(Номер данных)
N

(N : группы инструмента.

(Атрибуты данных)
M

(M : Инструмент .)

(Область данных)
—

(Не надо устанавливать)

~ ~

42

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
Если в качестве номера группы и номера инструмента
задан 0 считываются номера текущей группы и
текущего инструмента.
Если ни номер группы инструментов, ни номер
инструмента не задавался с момента включения
питания ЧПУ, выдается 0.

B.4.33
Считывание данных
управления ресурсом
инструмента
(Информация
инструмента (1):
Инструмент)



B--61863RU/15

B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/

SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4)ПРИЛОЖЕНИЕ

1255

[Коды завершения]

0 : Номер группы инструмента считан нормально.

3 : Заданный номер группы неверен.

4 : Заданный номер инструмента неверен.

5 : Заданный номер инструмента не гайден в заданном
номере группы.

6 : Не добавлена опция управления ресурсом инструмента.

[Структура выходных данных]

Верхний адрес + 0

2

4

6

8

10

(Код функции)
47

(Код завершения)
?

(Смотрите описание кодов
завершения.)

(Длина данных)
4

(Номер данных)
N

(N : Входные данные)

(Атрибуты данных)
M

(M : Входные данные)

Число инструментов (4 байта) 0 : Смоти ПРИМЕЧАНИЕ) на предыдущй странице.
1 : Инструмент зарегистрирован.
2 : Ресурс инструмента истек.
3 : Инструмент был пропущен.
Три старших байта заиксированы в 0.

Значение

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Фунциянеможетиспользоватьсявмоделях,вкоторых

нет опции управления ресурсом инструмента.
2 Данные управления ресурсом инструмента не

применяются в режиме T функции комплексной
обработки.



B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/
SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4) B--61863RU/15ПРИЛОЖЕНИЕ

1256

[Описание]

Задав номер группы инструмента, и порядковый номер
инструмента, можно считать информацию инструмента,
который принадлежат к этой группе из данных управления
ресурсом инструмента.

[Структура входных данных]

Верхний адрес + 0

2

4

6

8

10

(Код функции)
48

(Код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

(Длина данных)
—

(Не надо устанавливать)

(Номер данных)
N

(N : группы инструмента.

(Атрибуты данных)
M

(M : порядковый инструмента.)

(Область данных)
—

(Не надо устанавливать)

~ ~

42

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
Если в качестве номера группы инструмента задан 0
считывается номер текущей группы. В этом случае,
если номер группы инструментов не задавался с
момента включения питания ЧПУ, выдается 0.
Если в качестве порядкового номера инструмента
задан 0, если заданная группа инструмента исполь--
зовалась, считывается текущий инструмент. В этом
случае, если заданная группа инструмента не исполь--
зовалась, считывается первый инструмент в группе.

B.4.34
Считывание данных
управления ресурсом
инструмента
(Информация
инструмента (2):
порядковый
инструмента)



B--61863RU/15

B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/

SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4)ПРИЛОЖЕНИЕ

1257

[Коды завершения]

0 : Номер группы инструмента считан нормально.

3 : Заданный номер группы неверен.

4 : Заданный порядковый номер инструмента неверен.

5 : Инструмент с заданным порядковым номером не
зарегистрирован в заданной группе.

6 : Не добавлена опция управления ресурсом инструмента.

[Структура выходных данных]

Верхний адрес + 0

2

4

6

8

10

(Код функции)
48

(Код завершения)
?

(Смотрите описание кодов
завершения.)

(Длина данных)
4

(Номер данных)
N

(N : Входные данные)

(Атрибуты данных)
M

(M : Входные данные)

Информация инструмента
(4 байта)

0 : Смоти Примечание) на предыдущй странице.
1 : Инструмент зарегистрирован.
2 : Ресурс инструмента истек.
3 : Инструмент был пропущен.
Три старших байта заиксированы в 0.

Значение

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Фунциянеможетиспользоватьсявмоделях,вкоторых

нет опции управления ресурсом инструмента.
2 Данные управления ресурсом инструмента не

применяются в режиме T функции комплексной
обработки.



B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/
SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4) B--61863RU/15ПРИЛОЖЕНИЕ

1258

[Описание]

Задав номер группы инструмента, и порядковый номер
инструмента, можно считать номер соответсвующего
инструмента, который принадлежат к этой группе из данных
управления ресурсом инструмента.

[Структура входных данных]

Верхний адрес + 0

2

4

6

8

10

(Код функции)
49

(Код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

(Длина данных)
—

(Не надо устанавливать)

(Номер данных)
N

(N : группы инструмента.

(Атрибуты данных)
M

(M : порядковый инструмента.)

(Область данных)
—

(Не надо устанавливать)

~ ~

42

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
Если в качестве номера группы инструмента задан 0
считывается номер текущей группы. Однаок, если ни
номергруппыинструментов,ниномеринструментане
задавался с момента включения питания ЧПУ, то для
номера группы выдается 0.
Если в качестве порядкового номера инструмента
задан 0, если заданная группа инструмента использо--
валась, считывается текущий инструмент. Если
заданная группа инструмента не использовалась,
считывается первый инструмент в группе.

B.4.35
Считывание данных
управления ресурсом
инструмента
(Номер инструмента)



B--61863RU/15

B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/

SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4)ПРИЛОЖЕНИЕ

1259

[Коды завершения]

0 : Номер инструмента считан нормально.

3 : Заданный номер группы неверен.

4 : Заданный порядковый номер инструмента неверен.

6 : Не добавлена опция управления ресурсом инструмента.

[Структура выходных данных]

Верхний адрес + 0

2

4

6

8

10

(Код функции)
49

(Код завершения)
?

(Смотрите описание кодов
завершения.)

(Длина данных)
4

(Номер данных)
N

(N : Входные данные)

(Атрибуты данных)
M

(M : Входные данные)

Инструмент . (4 байта) Беззнаковое двоичное

Значение

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Фунциянеможетиспользоватьсявмоделях,вкоторых

нет опции управления ресурсом инструмента.
2 Данные управления ресурсом инструмента не

применяются в режиме T функции комплексной
обработки.



B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/
SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4) B--61863RU/15ПРИЛОЖЕНИЕ

1260

[Описание]

Можно считать фактическую скорость шпинделя из ЧПУ.

[Структура входных данных]

Верхний адрес + 0

2

4

6

8

10

(Код функции)
50

(Код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

(Длина данных)
—

(Не надо устанавливать)

(Номер данных)
0

(Атрибут данных)
0

(Область данных)
—

(Не надо устанавливать)

~ ~

42

B.4.36
Считывание
фактической
скорости шпинделя



B--61863RU/15

B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/

SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4)ПРИЛОЖЕНИЕ

1261

[Коды завершения]

0 : Фактическая скорость шпинделя считана нормально.

[Структура выходных данных]

Верхний адрес + 0

2

4

6

8

10

(Код функции)
50

(Код завершения)
?

(Смотрите описание кодов
завершения.)

(Длина данных)
4

(Номер данных)
—

(Атрибут данных)
—

Фактическая скорость вращения
шпинделя

Беззнаковое двоичное
<Единица данных>

мин-1

Значение



B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/
SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4) B--61863RU/15ПРИЛОЖЕНИЕ

1262

[Описание]

На экране проверки программы ЧПУ, можно ввести данные по
номеру инструмента на шпинделе. (HD.T) и следующему
номеру инструмента. (NX.T). Этафункция доступна только для
ЧПУ серийM.

Эта функция действительна, только если бит 2 параметра 3108
равен 1.

[Структура входных данных]

Верхний адрес + 0

2

4

6

8

10

(Код функции)
150

(Код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

(Длина данных)
4

(Номер данных)
N

(N=0 до 1)

(Атрибут данных)
0

Данные номера инструмента
шпинделя. (4 байта)
или данные слеедующего номера
инструмента. (4 байта)

Беззнаковое двоичное

Значение

N = 0 : Номер инструмента шпинделя.
(8 разрядов)

N = 1 : Номер следующего инструмента.
(8 разрядов)

B.4.37
Ввод данных на
экране проверки
программы
(:Низкоскоростной
ответ)
(не доступно для
Power Mate-D/F,
Сeрии 21-TA)



B--61863RU/15

B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/

SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4)ПРИЛОЖЕНИЕ

1263

[Коды завершения]

0 : Данные введены на экран проверки программы
нормально.

2 : Задана неверная длина данных в байтах.

3 : Задан неверный номер данных.

[Структура выходных данных]

Верхний адрес + 0

2

4

6

8

10

(Код функции)
150

(Код завершения)
?

(Смотрите описание кодов
завершения.)

(Длина данных)
4

(Введенные данные)

(Номер данных)
N

(Введенные данные)

(Атрибуты данных)
—

(Данные ввода)

Данные номера инструмента
шпинделя. (4 байта)
или данные слеедующего номера
инструмента. (4 байта)

Беззнаковое двоичное

Значение

N = 0 : Номер инструмента шпинделя.
(8 разрядов)

N = 1 : Номер следующего инструмента.
(8 разрядов)



B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/
SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4) B--61863RU/15ПРИЛОЖЕНИЕ

1264

[Описание]

Считывается текущая дата(год, месяц, день) и текущее время
(часы, минуты, секунды) из часов встроенных в ЧПУ.

[Структура входных данных]

Верхний адрес + 0

2

4

6

8

10

(Код функции)
151

(Код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

(Длина данных)
—

(Не надо устанавливать)

(Номер данных)
N

(N=0 до 1)

(Атрибут данных)
0

N = --1: Считывает текущую дату и время.

N = 0: Считывает текущую дату.

(Область данных)
—

(Не надо устанавливать)

N = 1: Считывает текущее время.

[Коды завершения]

0 : Данные часов встроенных в ЧПУ, считаны нормально.

3 : Для номераданных было указано значениеотличное от 0,
1, или -1.

B.4.38
Считывание данных
часов (Дата и время)
(не доступно для
Power Mate-F)



B--61863RU/15

B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/

SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4)ПРИЛОЖЕНИЕ

1265

[Структура выходных данных]

Верхний адрес + 0

2

4

6

8

10

(Код функции)
151

(Код завершения)
?

(Смотрите описание кодов
завершения.)

(Длина данных)
6/12

(Номер данных)
N

(Введенные данные)

(Атрибуты данных)
—

(Данные ввода)

Текущая дата (год) или время
(часы)

Беззнаковое двоичное

Значение

Текущая дата (месяц) или время
(минуты)

12

Текущая дата (день) или время
(секунды)

14

Если для считвыания заданы и дата, и время, путем задания [--1] для номера данных.

10

—
(Входные данные)

Текущая дата (год) Беззнаковое двоичное

Значение

Текущая дата (месяц)
12

14
Текущая дата (день)

Текущее время (часы)
16

18
Current time (минуты)

Current time (секунды)
20

1990
Область данных

+2
9

10
+4

23
Область данных

+2
59

59
+4

[Пример] 10 Сентября, 1990 [Пример] 23:59:59
(часы:минуты:секунды)
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[Описание]

Можно ввести значения пределов вращающего момента для
цифрового серводвигателя.

[Структура входных данных]

Верхний адрес + 0

2

4

6

8

10

(Код функции)
152

(Код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

(Длина данных)
2

(Номер данных)
0

(Атрибуты данных)
M

(M : от 1 до n)

Данные предела вращающего
момента (1 байт)
Старший байт всегда 0.

Двоичное беззнаковое
<Единица: %>
Значения от 0 до 255
соответствуют от 0% до 100%.

Значение

M = от 1 до n: Ось Ном.

ПРИМЕЧАНИЕ
При расчете данных предела вращающего момента,
помните, что пиковые значения, это 100%.
[Пример] Чтобы задать предел вращающего момента
в 50%, введите 128.

B.4.39
Ввод данных предела
вращающего момента
для цифрового
серводвигателя
(:Низкоскоростной
ответ)
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[Коды завершения]

0 : Данные предела вращающего момента введены
нормально.

4 : Задан неверный атрибут данных. То есть, было задано
значение, отличное от 1 до n (число осей), или заданный
номер оси, больше чем число управляемых осей.

[Структура выходных данных]

Верхний адрес + 0

2

4

6

8

10

(Код функции)
152

(Код завершения)
?

(Смотрите описание кодов
завершения.)

(Длина данных)
2

(Введенные данные)

(Номер данных)
—

(Введенные данные)

(Атрибуты данных)
M

(M : Входные данные)

Данные предела вращающего
момента (1 байт): Данные ввода
Старший байт всегда
устанавливается в 0.

Двоичное беззнаковое
<Единица: %>
Значения от 0 до 255
соответствуют от 0% до 100%.

Значение
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[Описание]

Можно считать данные по нагрузке последовательного
шпинделя.

Выражение по нормализации данных нагрузке показано ниже

(%)= L
32767× λНагрузка

L : Данные считанные из окна

λ: Процент максимальной мощности двигателя от его
постоянной паспортной мощности (Если макс.
мощность 180% а папортнаяпостоянная мощность 100%,
процент равен 180.)

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
λ равно значению параметра Ном. 4127.

[Структура входных данных]

Верхний адрес + 0

2

4

6

8

10

(Код функции)
153

(Код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

(Длина данных)
—

(Не надо устанавливать)

(Номер данных)
N

(Атрибут данных)
0

(Область данных)
—

(Не надо устанавливать)

~ ~

42

N= 0: Считывание нагрузки шпиделя 1.
1: Считывание нагрузки шпиделя 2.
2: Считывание нагрузки шпиделя 3.
3: Считывание нагрузки шпиделя 4.

--1: Считывает нагрузку для шпинделей .1 и .2.
--2: Считывает нагрузку для шпинделей с .1 до .3.
--3: Считывает нагрузку для шпинделей с .1 до .4.

B.4.40
Считывание данных
по нагрузке
двигателя шпинделя
(последовательный
интерфейс)
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[Коды завершения]

0 : Информация по нагрузке шпинделя считана нормально.

[Структура выходных данных]

Верхний адрес + 0

2

4

6

8

10

(Код функции)
153

(Код завершения)
?

(Смотрите описание кодов
завершения.)

(Длина данных)
L

(L = 2 или 4)

(Номер данных)
N

(N : Входные данные)

(Атрибут данных)
—

Инфомация по нагрузке
последовательного шпинделя
(первая или вторая ось)

Беззнаковое двоичное, длина
2 байта

Значение

L = 2: Задает первую ось.

L = 8: задает четвертую ось. (Если N равно --3.)

8

10

12

(Атрибут данных)
—

Вторая ось в информации по
нагрузке последовательного
шпинделя

Беззнаковое двоичное, длина
2 байта

Значение

Первая ось в информации по
нагрузке последовательного
шпинделя

Если указаны две оси

N= 0: Считывание нагрузки шпиделя 1.
1: Считывание нагрузки шпиделя 2.
2: Считывание нагрузки шпиделя 3.
3: Считывание нагрузки шпиделя 4.

--1: Считывает нагрузку для шпинделей .1 и .2.
--2: Считывает нагрузку для шпинделей с .1 до .3.
--3: Считывает нагрузку для шпинделей с .1 до .4.

L = 2: Задает первую ось.
L = 4: Задает вторую ось. (Если N равно --1.)
L = 6: Задает третью ось. (Если N равно --2.)
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8

10

12

(Атрибут данных)
—

Вторая ось в информации по
нагрузке последовательного
шпинделя

Беззнаковое двоичное, длина
2 байта

Значение

Первая ось в информации по
нагрузке последовательного
шпинделя

Если указаны четыре оси

8

10

12

(Атрибут данных)
—

Вторая ось в информации по
нагрузке последовательного
шпинделя

Беззнаковое двоичное, длина
2 байта

Значение

Первая ось в информации по
нагрузке последовательного
шпинделя

Если указаны три оси

14 Третья ось в информации по
нагрузке последовательного
шпинделя

14

16 Четвертая ось в информации по
нагрузке последовательного
шпинделя

Третья ось в информации по
нагрузке последовательного
шпинделя
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[Описание]

Параметыданных вЧПУ,могутбыть считанынапрямуюизЧПУ
через шину FANUC.

Эта функция, в оновном аналогична описанной в Разделе B.4.6
”Считывание параметра,” за исключением того, что код
функции 154 и отличаются некоторые коды завершения.

[Структура входных данных]

Верхний адрес + 0

2

4

6

8

10

(Код функции)
154

(Код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

(Длина данных)
—

(Не надо устанавливать)

(Номер данных)
N

(N : Параметр Ном.)

(Атрибуты данных)
M

(M : Ось Ном.

(Область данных)
—

(Не надо устанавливать)

~ ~

42

M = 0 : Нет оси

M = от 1 до n : Заданная ось

M = --1 : Все оси

[Коды завершения]

0 : Данные параметров считаны нормально.

3 : Неверный номер параметра для чтения.

4 : В атрибуте данных указано значение отличное от 0, -1, и
от 1 до n (число осей).

6 : Отсутствует опция, требуемая для считывания установки
параметра, например коррекция межмодульного
смещения.

B.4.41
Считывание
параметра
(недоступно для
Power Mate-D/F,
Сeрии 21-TA)
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[Описание]

Установочные данные в ЧПУ,могут быть считаны напрямуюиз
ЧПУ через шину FANUC.

Эта функция, в оновном аналогична описанной в Разделе B.4.8
”Считывание данных установок,” за исключением того, что код
функции 155 и отличаются некоторые коды завершения.

[Структура входных данных]

Верхний адрес + 0

2

4

6

8

10

(Код функции)
155

(Код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

(Длина данных)
—

(Не надо устанавливать)

(Номер данных)
N

(N : данных установок Ном.)

(Атрибуты данных)
M

(M : Ось Ном.

(Область данных)
—

(Не надо устанавливать)

~ ~

42

M = 0 : Ни одна ось

M = от 1 до n : заданной оси

M = --1 : Все оси

[Коды завершения]

0 : Данные установок считаны нормально.

3 : Неверный номер данных установок для чтения.

4 : В атрибуте данных указано значение отличное от 0, -1, и
от 1 до n (число осей).

B.4.42
Считывание данных
установок
(недоступно для
Power Mate-D/F,
Сeрии 21-TA)
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[Описание]

Данные отображаемые на экране диагностики ЧПУ, могут быть
считаны напрямую из ЧПУ через шину FANUC.

Этафункция, в оновноманалогична описаннойв РазделеB.4.22
”Считывание данных диагностики,” за исключением того, что
код функции 156 и отличаются некоторые коды завершения.

[Структура входных данных]

Верхний адрес + 0

2

4

6

8

10

(Код функции)
156

(Код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

(Длина данных)
—

(Не надо устанавливать)

(Номер данных)
N

(N : диагностики Ном.)

(Атрибуты данных)
M

(M : Номер оси)

(Область данных)
—

(Не надо устанавливать)

~ ~

42

M = 0 : Ни одна ось

M = от 1 до n : заданной оси

M = --1 : Все оси

[Коды завершения]

0 : Данные диагностики считаны из ЧПУ нормально.

3 : Неверный номер данных диагностики для чтения.

4 : В атрибуте данных указано значение отличное от 0, -1, и
от 1 до n (число осей).

6 : Отсутствует опция требуемая для получения данных
диагностики, например опция удаленного буфера.

B.4.43
Считывание данных
диагнотики
(недоступно для
Power Mate-D/F,
Сeрии 21-TA)
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[Описание]

В выполняемой программе обработки ЧПУ, можно считать
выполняемый блок, следующий блок, и блок через один от
выполняемого, в формате программы ЧПУ. То есть, эти блоки
можно считать в виде строки кодов ASCII. Эта функция
доступна только для ЧПУ серийM.

Так же можно считать комментарии в блоках.

Максимальное число символов в строке ограничено 64.

[Структура входных данных]

Верхний адрес + 0

2

4

6

8

10

(Код функции)
157

(Код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

(Длина данных)
—

(Не надо устанавливать)

(Номер данных)
—

(Не надо устанавливать)

(Атрибуты данных)
M

(M : Заданный блок)

(Область данных)
—

(Не надо устанавливать)

~ ~

74

M = 0 : Текущий блок

M = 1 : Следующий блок

M = 2 : Блок через один от текущего

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Если данные задаваемые в NC это макрооператор,

строка символов не може быть считана правильно.
2 Если атрибут данных M равен 2, блок через один от

текущего, можно считать только если следующий
блок это инструкция для коррекции на режущий
инструмент C.

B.4.44
Считывание строки
символов из
выполняемой в
буфере программы
ЧПУ
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[Коды завершения]

0 : Строка символов программы ЧПУ выполняемой в
буфере считана нормально.

4 : Значение атрибута данных неверно.

[Структура выходных данных]

Верхний адрес + 0

2

4

6

8

10

(Код функции)
157

(Код завершения)
?

(Смотрите описание кодов
завершения.)

(Длина данных)
64

(Номер данных)
—

(Атрибуты данных)
M

(M : Заданный блок )

Данные команды NC для первого
символа

RC(1)

Код ASCII
Если блок состоит из менее чем
64 символов, оставшиеся байты
заполняются кодом 20H
(пробелом).

11 Данные команды NC для второго
символа

RC(2)

73 Данные команды NC для 64--го
символа

RC(64)

~ ~
~ ~

~
~

64 символов
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[Описание]

Можно считать относительные координаты станка, переме-
щающегося вдоль оси управляемой ЧПУ.

[Структура входных данных]

Верхний адрес + 0

2

4

6

8

10

(Код функции)
74

(Код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

(Длина данных)
—

(Не надо устанавливать)

(Номер данных)
0

(Атрибуты данных)
M

(M : Номер оси)

(Область данных)
—

(Не надо устанавливать)

~ ~

42

M = от 1 до n: Считывает относительные
координаты для
отдельной оси.
n это номер оси.

M = --1 : Считывает относительные
координаты для всех осей.

[Коды завершения]

0 : Относительные координаты управляемых осей считаны
нормально.

4 : Задан неверный атрибут данных. То есть, было задано
значение, отличное от -1 и от 1 до n (число осей), или
заданный номер оси, больше чем число управляемых
осей.

B.4.45
Считывание
относительного
положения по
управляемой оси
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[Структура выходных данных]

Верхний адрес + 0

2

4

6

8

10

(Код функции)
74

(Код завершения)
?

(Смотрите описание кодов
завершения.)

(Длина данных)
L

(L = 4*n, n это номер указанной
оси.)

(Номер данных)
—

(Атрибуты данных)
M

(M : Входные данные)

Относительные координаты
указанной управляемой оси
(4 байта)

Двоичное со знаком
(Отрицательное значение представлено
как двоичное дополнение.)

Значение

10

14
Относительные координаты второй
управляемой оси (4 байта)

Двоичное со знаком
(Отрицательное значение представлено
как двоичное дополнение.)

Значение

Относительные координаты
первой управляемой оси (4 байта)

18
Относительные координаты
третьей управляемой оси (4 байта)

22
Относительные координаты чет--
вертой управляемой оси (4 байта)

Когда максимальное число управляемых осей составляет 4

Единицы выходных данных

Система ввода Система приращений
IS-B

Система приращений
IS-C

система мм, град 0.001 0.0001

Дюймовая
система

0.0001 0.00001

система мм град
0.001 0.0001

система мм, град
0.001 0.0001

Дюймовая 0.0001 0.00001Дюймовая
система 0.0001 0.00001

Двойные значения могут быть считаны для центров обработки
или если для соответствующей оси токарного станка,
используется задание радиуса.
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[Описание]

Можно считать оставшееся перемещение станка, перемещаю-
щегося вдоль оси управляемой ЧПУ. Считанное значение
равняетсяоставшемусяперемещениюотображаемомунаэкране
отображения положения показываемого в ЧПУ. (Это окно
можно вызвать, нажав функциональную клавишу POS.)

[Структура входных данных]

Верхний адрес + 0

2

4

6

8

10

(Код функции)
75

(Код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

(Длина данных)
—

(Не надо устанавливать)

(Номер данных)
0

(Атрибуты данных)
M

(M : Номер оси)

(Область данных)
—

(Не надо устанавливать)

~ ~

42

M = от 1 до n: Считывает оставшееся
перемещение вдоль
отдельной оси.
n это номер оси.

M = --1 : Считывает оставшееся
перемещение вдоль всех осей.

[Коды завершения]

0 : Оставшееся перемещение вдоль управляемой оси,
считано нормально.

4 : Задан неверный атрибут данных. То есть, было задано
значение, отличное от -1 и от 1 до n (число осей), или
заданный номер оси, больше чем число управляемых
осей.

B.4.46
Считывание
оставшегося
перемещения
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[Структура выходных данных]

Верхний адрес + 0

2

4

6

8

10

(Код функции)
75

(Код завершения)
?

(Смотрите описание кодов
завершения.)

(Длина данных)
L

(L = 4*n, n это номер указанной оси.)

(Номер данных)
—

(Атрибуты данных)
M

(M : Входные данные)

Оставшееся перемещение вдоль
указанной управляемой оси (4 байта)

Двоичное со знаком
(Отрицательное значение представлено
как двоичное дополнение.)

Значение

Когда максимальное число управляемых осей составляет 4

10

14
Оставшееся перемещение вдоль
второй управляемой оси (4 байта)

Двоичное со знаком
(Отрицательное значение представлено
как двоичное дополнение.)

Значение

Оставшееся перемещение вдоль
первой управляемой оси (4 байта)

18
Оставшееся перемещение вдоль
третьей управляемой оси (4 байта)

22
Оставшееся перемещение вдоль
четвертой управляемой оси (4 байта)

Единицы выходных данных

Система
ввода

Система
приращений

IS-B

Система
приращений

IS-C

Система центра
обработки

система мм,
град

0.001 0.0001
обработки

Power Mate--D, F Дюймовая
система

0.0001 0.00001

Специфика--
ции радиуса система мм,

0.001 0.0001

Система
токар--

Специфика--
ции диаметра

система мм,
град

0.0005 0.00005
токар
ного
станка

Специфика--
ции радиуса Дюймовая

0.0001 0.00001

Специфика--
ции диаметра

Дюймовая
система

0.00005 0.000005

В вышеуказанной таблице, при использовании центра
обработки, или токарного станка с заданием радиуса,
считывается удвоенное значение.
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[Описание]

Информация о состоянии (отображение состояния на экране)
может быть считана из ЧПУ.

Типы информации о состоянии, которые можно считатть,
перечислены ниже.

(1) Информация о выбранном режиме, автоматическом или
ручном

(2) Состояние автоматической операции

(3) Состояние перемещения вдоль оси и выстой

(4) Состояние функцийM, S, T, и B

(5) Состояние сигналов аварийной остановки и сброса

(6) Аварийное состояние

(7) Состояние редакирования программы

(Отображение)

(1)
EDIT

15 (Отображение дисплейной клавиши)

00 05 10 15 20 25 30 35

14

13

15

14
(2)

STOP
(3)

MTN
(4)
FIN 16:52:13

(7)
READ

(5)
----EMG----

(6)
ALM

[Структура входных данных]

Верхний адрес + 0

2

4

6

8

10

(Код функции)
76

(Код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

(Длина данных)
—

(Не надо устанавливать)

(Номер данных)
0

(Атрибут данных)
0

(Область данных)
—

(Не надо устанавливать)
~

42

~

B.4.47
Считывание
информации статуса
ЧПУ
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[Коды завершения]

0 : Состояние ЧПУ считано нормально.

[Структура выходных данных]

Верхний адрес + 0

2

4

6

8

10

(Код функции)
76

(Код завершения)
?

(Смотрите описание кодов
завершения.)

(Длина данных)
14

(Номер данных)
—

(Введенные данные)

(Атрибуты данных)
—

(Данные ввода)

Индикация текущего режима,
автоматического или ручного
(2 байта)

0 : MDI (ручной ввод данных)
1 : MEMory (память)
2 : **** (Другие состояния)
3 : EDIT
4 : HaNDle (рукоятка)
5 : JOG (толчок)
6 : Обучение при ручной непрерывной

подаче (JOG)
7 : Обучение при подаче рукояткой (HND)
8 : INC. подача
9 : REFerence (ссылка)
10 : REMOTE

Значение

Состояние автоматической работы
(2 байта)

12

14 Состояние перемещения вдоль
оси или выстой (2 байта)

0 : **** (Состояния сброса)
1 : STOP (остановка)
2 : HOLD (задержка)
3 : STaRT (запуск)

0 : **** (Другие состояния)
1 : MoTioN (перемещение)
2 : DWell (выстой)

16 Состояние функцийM, S, T, и B
(2 дайта)

0 : **** (Другие состояния)
1 : FIN

Состояние аварийной остановки
(2 байта)

18

20 Аварийное состояние (2 байта)

22
Состояние редактирования
программы (2 байта)

0 : ******* (Не редактируется)
1 : EDIT (редактирование)
2 : SeaRCH (поиск)
3 : OUTPUT (вывод)
4 : INPUT (ввод)
5 : COMPARE (сравнение)
6 : LabelSKip (пропуск меток)
7 : OFST (смещение)
8 : WSFT (запись)
9 : ReSTaRt(перезапуск)

0 : (Сброс состояния аварийной остановки)
1 : — —EMerGency — — (Авария)
2 : ----RESET----(сброс)

(Сигнал сброса включен.)

0 : **** (Другие состояния)
1 : ALarM (сигнал тревоги)
2 : BATtery low (батарея разряжена)
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[Описание]

Эта функция получает значение переменной для макро
компилятора (P-код макропеременной) по заданному номеру.

Расширенный P-код макропеременной считать невозможно.

[Структура входных данных]

Верхний адрес + 0

+ 2

+ 4

+ 6

+ 10

+ 12

(Код функции)
59

(Код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

(Длина данных)
—

(Не надо устанавливать)

(Номер данных)
N

(P--код Номер макропеременной)

(Атрибут данных)
0

(Область данных)
—

(Не надо устанавливать)

+ 18

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
’Номер данных’ занимает 4 байта, вместо 2 байт в
обычной структуре данных.

B.4.48
Считывание
значения P-кода
макропеременной
(:Низкоскоростной
ответ)
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[Коды завершения]

0 : Успешное чтение значения P-кода макропеременной.

3 : P-код макропеременной заданный ’Номером данных’
считать невозможно.

5 : Значение P-кода макропеременной вне диапазона
(0.0000001 -99999999).

6 : Нет опции, или неMacro ROM модуль.

[Структура выходных данных]

Верхний адрес + 0

+ 2

+ 4

+ 6

+ 10

+ 12

(Код функции)
59

(Код завершения)
?

(Смотри пояснение выше)

(Длина данных)
6

(Номер данных)
N

(Такой же как у данных ввода)

(Атрибут данных)
—

(Такой же как у данных ввода)

Значение P--кода
макропеременной (4 байта)

Двоичное со знаком
(Отрицательное число представляется
как дополнение до 2)

Значение

Разряды после десятичнй точки
значения (2 байта)

Двоичное со знаком
(Отрицательное число представляется
как дополнение до 2)

+ 16



B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
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[Описание]

Эта функция сохраняет значение переменной для макро
компилятора (P-код макропеременной) по заданному номеру.

Расширенный P-код макропеременной записать невозможно.

[Структура входных данных]

Верхний адрес + 0

+ 2

+ 4

+ 6

+ 10

+ 12

(Код функции)
60

(Код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

(Длина данных)
6

(Номер данных)
N

(P--код Номер макропеременной)

(Атрибут данных)
0

Значение P--кода
макропеременной (4 байта)

Двоичное со знаком
(Отрицательное число представляется
как дополнение до 2)

Значение

Разряды после десятичнй точки
значения (2 байта)

Двоичное со знаком
(Отрицательное число представляется
как дополнение до 2)

+ 16

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
’Номер данных’ занимает 4 байта, вместо 2 байт в
обычной структуре данных.

B.4.49
Запись значения
P-кода
макропеременной
(:Низкоскоростной
ответ)
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[Коды завершения]

0 : Успешное сохранение значения P-кода макропере-
менной.

2 : Неверная длина данных (не равна 6).

3 : P-код макропеременной заданный ’Номером данных’
записать невозможно.

6 : Нет опции, или неMacro ROM модуль.

[Структура выходных данных]

Верхний адрес + 0

+ 2

+ 4

+ 6

+ 10

+ 12

(Код функции)
60

(Код завершения)
?

(Смотри пояснение выше)

(Длина данных)
6

(Такая же как у данных ввода)

(Номер данных)
N

(Такой же как у данных ввода)

(Атрибут данных)
—

(Такой же как у данных ввода)

Значение P--кода макропеременной
(4 байта)

+ 16
Разряды после десятичнй точки
значения (2 байта)
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[Описание]

Эта функция получает тип счетчика ресурса инструмента, в
указанной группе инструмента, в данных управления ресурсом
инструмента. (только серияM)

[Структура входных данных]

Верхний адрес + 0

+ 2

+ 4

+ 6

+ 8

+ 10

(Код функции)
160

(Код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

(Длина данных)
—

(Не надо устанавливать)

(Номер данных)
N

(N=Номер группы инструмента)

(Атрибут данных)
0

(Область данных)
—

(Не надо устанавливать)

+ 12

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
О номере группы инструмента (в ’Номере данных’)
“0” в качестве номера группы, это текущая група.
Если группа не задавалась с момента включения
питания, “0” в качестве номера группы возвращает “0”
для типа счетчика.
“0” для типа счетчика возвращается для серий T.

B.4.50
Считывание данных
управления ресурсом
инструмента
(тип счетчика
ресурса
инструмента)
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[Коды завершения]

0 : Успешное чтение типа счетчика ресурса инструмента.

3 : Номергруппыинструментавнедиапазонаот 0до 512,или
превышает максимальный номер зарегистрированной
группы инструмента.

6 : Нет опции для управления ресурсом инструмента.

[Структура выходных данных]

Верхний адрес + 0

+ 2

+ 4

+ 6

+ 8

+ 10

(Код функции)
160

(Код завершения)
?

(Смотри пояснение выше)

(Длина данных)
2

(Номер данных)
N

(Такой же как у данных ввода)

(Атрибут данных)
—

(Такой же как у данных ввода)

Тип счетчика ресурса инструмента
(2 байта)

0 : Нет типа счетчика
1 : Частота
2 : Реальное время (в минутах)

Значение

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Фунциянеможетиспользоватьсявмоделях,вкоторых

нет опции управления ресурсом инструмента.
2 Данные управления ресурсом инструмента не

применяются в режиме T функции комплексной
обработки.
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[Описание]
Эта функция регистрирует группу инструмента в данных
управления ресурсом инструмента, с номером инструмента, его
длиной и ресурсом, а так же с типом счетчика. В сериях T, тип
счетчика ресурса инструмента задается параметром NC ”LTM”
(.6800#2), и эта функция не может устанавливать/изменять тип
счетчика.
[Структура входных данных]

Верхний адрес + 0

+ 2

+ 4

+ 6

+ 8

+ 14

(Код функции)
163

(Код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

(Длина данных)
8

(Номер данных)
0

(Атрибут данных)
M

(M = номер инструмента)

Ресурс инструмента (4 байта) Беззнаковое двоичное
1--9999 (Частота)
1--4300 (Реальное время в минутах: 1 отсчет/4 с Примечание)
1--1090 (Реальное время в минутах: 1 отсчет/1 с Примечание)

Значение

+ 10

+ 12
Тип счетчика ресурса инструмента

(2 байта)

Номер группы инструмента
(2 байта)

1 : Частота
2 : Реальное время в минутах

Беззнаковое двоичное
1--512

ПРИМЕЧАНИЕ
Отсчет ресурса инструмента, изменятся параметром
6801#5.
6801#5 = 0 : ресурс учитывается каждые 4 секунды.
6801#5 = 1 : ресурс учитывается каждую секунду.

[Коды завершения]
0 : Успешная регистрация группы инструмента.
3 : Номергруппыинструментавнедиапазонаот 1 до 512,или

превышает максимальный номер зарегистрированной
группы инструмента.

4 : Номер инструмента в ’Атрибутах данных’ имеет
неправильное значение.

5 : Длина ресурса инструмента в ’Области данных’ вне
диапазона. Тип счетчика ресурса инструмента не
совпадает в сериях T.

6 : Нет опции для управления ресурсом инструмента.

B.4.51
Регистрация данных
управления ресурсом
инструмента (группа
инструмента) (:Низ-
коскоростной ответ)
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[Структура выходных данных]

Верхний адрес + 0

+ 2

+ 4

+ 6

+ 8

+ 10

(Код функции)
163

(Код завершения)
?

(Смотри пояснение выше)

(Длина данных)
8

(Такая же как у данных ввода)

(Длина данных)
—

(Такая же как у данных ввода)

(Атрибут данных)
M

(Такой же как у данных ввода)

Номер группы инструмента (2 байта)
(Такой же как у данных ввода)

+ 12
Тип счетчика ресурса инструмента
(2 байта)
(Такой же как у данных ввода)

Длина ресурса инструмента (4 байта)
(Такой же как у данных ввода)

+ 14

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Фунциянеможетиспользоватьсявмоделях,вкоторых

нет опции управления ресурсом инструмента.
2 Данные управления ресурсом инструмента не

применяются в режиме T функции комплексной
обработки.



B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/
SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4) B--61863RU/15ПРИЛОЖЕНИЕ

1290

[Описание]

Эта функция устанавливает длину ресурса инструмента, в
указанной группе инструмента, в данных управления ресурсом
инструмента.

[Структура входных данных]

Верхний адрес + 0

+2

+4

+6

+8

+10

(Код функции)
164

(Код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

(Длина данных)
4

(Номер данных)
N

(N=Номер группы инструмента)

(Атрибут данных)
0

Ресурс инструмента (4 байта)

Беззнаковое двоичное
1--9999 (Частота)
1--4300 (Реальное время в минутах: 1 отсчет/4 с Примечание)
1--1090 (Реальное время в минутах: 1 отсчет/1 с Примечание)
В случае данных управления ресурсом инструмента B
1--999999 (Частота)
1--100000 (Реальное время в минутах)

Значение

ПРИМЕЧАНИЕ
Отсчет ресурса инструмента, изменятся параметром
6801#5.
6801#5 = 0 : ресурс учитывается каждые 4 секунды.
6801#5 = 1 : ресурс учитывается каждую секунду.

B.4.52
Запись данных
управления ресурсом
инструмента
(группа инструмента)
(:Низкоскоростной
ответ)



B--61863RU/15

B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/

SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4)ПРИЛОЖЕНИЕ

1291

[Коды завершения]

0 : Успешная установка длительности ресурса инструмента.

3 : Номергруппыинструментавнедиапазонаот 1 до 512,или
превышает максимальный номер зарегистрированной
группы инструмента.

5 : Длина ресурса инструмента вне диапазона.

6 : Нет опции для управления ресурсом инструмента.

13 : Данные в выбранной группе инструмента или в
следующей группе, не могут быть перезаписаны. Была
предпринята попытка перезаписать данные в выбранной
группе инструмента или в следующей группе.

[Структура выходных данных]

Верхний адрес +0

+2

+4

+6

+8

+10

(Код функции)
164

(Код завершения)
?

(Смотри пояснение выше)

(Длина данных)
4

(Такая же как у данных ввода)

(Номер данных)
N

(Такой же как у данных ввода)

(Атрибут данных)
—

(Такой же как у данных ввода)

Длина ресурсаинструмента
(4 байта)

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Фунциянеможетиспользоватьсявмоделях,вкоторых

нет опции управления ресурсом инструмента.
2 Данные управления ресурсом инструмента не

применяются в режиме T функции комплексной
обработки. Данные управления ресурсом инстру--
мента B не применяются в функции комплексной
обработки.



B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/
SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4) B--61863RU/15ПРИЛОЖЕНИЕ

1292

[Описание]

Эта функция устанавливает счетчик ресурса инструмента, в
указанной группе инструмента, в данных управления ресурсом
инструмента.

[Структура входных данных]

Верхний адрес + 0

+2

+4

+6

+8

+10

(Код функции)
165

(Код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

(Длина данных)
4

(Номер данных)
N

(N=Номер группы инструмента)

(Атрибут данных)
0

Счетчик ресурсаинструмента
(4 байта)

Значение

Беззнаковое двоичное
1--9999 (Частота)
1--4300 (Реальное время в минутах: 1 отсчет/4 с Примечание)
1--1090 (Реальное время в минутах: 1 отсчет/1 с Примечание)
В случае данных управления ресурсом инструмента B
1--999999 (Частота)
1--100000 (Реальное время в минутах)

ПРИМЕЧАНИЕ
Отсчет ресурса инструмента, изменятся параметром
6801#5.
6801#5 = 0 : ресурс учитывается каждые 4 секунды.
6801#5 = 1 : ресурс учитывается каждую секунду.

B.4.53
Запись данных
управления ресурсом
инструмента
(Счетчик ресурса
инструмента)
(:Низкоскоростной
ответ)



B--61863RU/15

B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/

SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4)ПРИЛОЖЕНИЕ

1293

[Коды завершения]

0 : Успешная установка счетчика ресурса инструмента.

3 : Номергруппыинструментавнедиапазонаот 1 до 512,или
превышает максимальный номер зарегистрированной
группы инструмента.

5 : Значение для счетчика ресурса инструмента вне
диапазона.

6 : Нет опции для управления ресурсом инструмента.

[Структура выходных данных]

Верхний адрес + 0

+2

+4

+6

+8

+10

(Код функции)
165

(Код завершения)
?

(Смотри пояснение выше)

(Длина данных)
4

(Такая же как у данных ввода)

(Номер данных)
N

(Такой же как у данных ввода)

(Атрибут данных)
—

(Такой же как у данных ввода)

Длина ресурсаинструмента
(4 байта)

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Фунциянеможетиспользоватьсявмоделях,вкоторых

нет опции управления ресурсом инструмента.
2 Данные управления ресурсом инструмента не

применяются в режиме T функции комплексной
обработки. Данные управления ресурсом инстру--
мента B не применяются в функции комплексной
обработки.



B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/
SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4) B--61863RU/15ПРИЛОЖЕНИЕ

1294

[Описание]

Эта функция устанавливает тип счетчика ресурса инструмента,
в указанной группеинструмента, в данных управленияресурсом
инструмента. (только серияM)

[Структура входных данных]

Верхний адрес + 0

+2

+4

+6

+8

+10

(Код функции)
166

(Код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

(Длина данных)
2

(Номер данных)
N

(N=Номер группы инструмента)

(Атрибут данных)
0

Тип счетчика ресурса инструмента
(2 байта)

1 : Частота
2 : Реальное время в минутах

Значение

B.4.54
Запись данных
управления ресурсом
инструмента
(Тип счетчика ресурса
инструмента)
(:Низкоскоростной
ответ)



B--61863RU/15

B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/

SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4)ПРИЛОЖЕНИЕ

1295

[Коды завершения]

0 : Успешная установка типа счетчика ресурса инструмента.

3 : Номергруппыинструментавнедиапазонаот 1 до 512,или
превышает максимальный номер зарегистрированной
группы инструмента.

5 : Значение для счетчика ресурса инструмента неверно.

6 : Нет опции для управления ресурсом инструмента.

[Структура выходных данных]

Верхний адрес + 0

+2

+4

+6

+8

+10

(Код функции)
166

(Код завершения)
?

(Смотри пояснение выше)

(Длина данных)
2

(Такая же как у данных ввода)

(Номер данных)
N

(Такой же как у данных ввода)

(Атрибут данных)
—

(Такой же как у данных ввода)

Тип счетчика ресурса инструмента
(2 байта)

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Фунциянеможетиспользоватьсявмоделях,вкоторых

нет опции управления ресурсом инструмента.
2 Данные управления ресурсом инструмента не

применяются в режиме T функции комплексной
обработки.



B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/
SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4) B--61863RU/15ПРИЛОЖЕНИЕ

1296

[Описание]

Эта функция устанавливает номер коррекции длины
инструмента, в указанной группе инструмента, в данных
управления ресурсом инструмента. (только серияM)

[Структура входных данных]

Верхний адрес + 0

+2

+4

+6

+8

+10

(Код функции)
167

(Код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

(Длина данных)
4

(Номер данных)
N

(N=Номер группы инструмента)

(Атрибут данных)
M

(M = номер инструмента)

Номер коррекции длины
инструмента (4 байта)

Беззнаковое двоичное
1--255

Значение

B.4.55
Запись данных
управления ресурсом
инструмента
(Номер коррекции
длины инструмента (1):
номер инструмента)
(:Низкоскоростной
ответ)



B--61863RU/15

B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/

SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4)ПРИЛОЖЕНИЕ

1297

[Коды завершения]

0 : Успешная установка номера коррекции длины
инструмента.

3 : Номергруппыинструментавнедиапазонаот 1 до 512,или
превышает максимальный номер зарегистрированной
группы инструмента.

4 : Номер инструмента в ’Атрибутах данных’ имеет
неправильное значение.

5 : Номер инструмента не найден в группе инструмента.

6 : Нет опции для управления ресурсом инструмента.

[Структура выходных данных]

Верхний адрес + 0

+2

+4

+6

+8

+10

(Код функции)
167

(Код завершения)
?

(Смотри пояснение выше)

(Длина данных)
4

(Такая же как у данных ввода)

(Номер данных)
N

(Такой же как у данных ввода)

(Атрибут данных)
M

(Такой же как у данных ввода)

Номер коррекции длины
инструмента (4 байта)

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
Эффективное значение для номера коррекции длины
инструмента зависит от номера компенсации
погрешностей инструмента в NC.

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Фунциянеможетиспользоватьсявмоделях,вкоторых

нет опции управления ресурсом инструмента.
2 Данные управления ресурсом инструмента не

применяются в режиме T функции комплексной
обработки.



B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/
SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4) B--61863RU/15ПРИЛОЖЕНИЕ

1298

[Описание]

Эта функция устанавливает номер коррекции длины для
инструмента с указаннымномером последовательности работы
в данных управления ресурсом инструмента. (только серияM)

[Структура входных данных]

Верхний адрес + 0

+2

+4

+6

+8

+10

(Код функции)
168

(Код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

(Длина данных)
4

(Номер данных)
N

(N=Номер группы инструмента)

(Атрибут данных)
M

(M = Номер последовательности
работы инструмента)

Номер коррекции длины
инструмента (4 байта)

Беззнаковое двоичное
1--255

Значение

B.4.56
Запись данных
управления ресурсом
инструмента
(Номер коррекции длины
инструмента (2): номер
последовательности
работы инструмента)
(:Низкоскоростной
ответ)



B--61863RU/15

B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/

SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4)ПРИЛОЖЕНИЕ

1299

[Коды завершения]

0 : Успешная установка номера коррекции длины
инструмента.

3 : Номергруппыинструментавнедиапазонаот 1 до 512,или
превышает максимальный номер зарегистрированной
группы инструмента.

4 : Номерпоследовательностиработыинструментаневерен.

6 : Нет опции для управления ресурсом инструмента.

[Структура выходных данных]

Верхний адрес + 0

+2

+4

+6

+8

+10

(Код функции)
168

(Код завершения)
?

(Смотри пояснение выше)

(Длина данных)
4

(Такая же как у данных ввода)

(Номер данных)
N

(Такой же как у данных ввода)

(Атрибут данных)
M

(Такой же как у данных ввода)

Номер коррекции длины
инструмента (4 байта)

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
Эффективное значение для номера коррекции длины
инструмента зависит от номера компенсации
погрешностей инструмента в NC.

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Фунциянеможетиспользоватьсявмоделях,вкоторых

нет опции управления ресурсом инструмента.
2 Данные управления ресурсом инструмента не

применяются в режиме T функции комплексной
обработки.



B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/
SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4) B--61863RU/15ПРИЛОЖЕНИЕ

1300

[Описание]

Эта функция устанавливает номер коррекции на режущий
инструмент, в указанной группе инструмента, в данных
управления ресурсом инструмента. (только серияM)

[Структура входных данных]

Верхний адрес + 0

+2

+4

+6

+8

+10

(Код функции)
169

(Код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

(Длина данных)
4

(Номер данных)
N

(N=Номер группы инструмента)

(Атрибут данных)
M

(M = номер инструмента)

Номер коррекции на режущий
инструмент (4 байта)

Беззнаковое двоичное
1--255

Значение

B.4.57
Запись данных
управления ресурсом
инструмента (Номер
коррекции на режущий
инструмент (1):
номер инструмента)
(:Низкоскоростной
ответ)



B--61863RU/15

B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/

SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4)ПРИЛОЖЕНИЕ

1301

[Коды завершения]

0 : Успешная установка номера коррекции на режущий
инструмент.

3 : Номергруппыинструментавнедиапазонаот 1 до 512,или
превышает максимальный номер зарегистрированной
группы инструмента.

4 : Номер инструмента в ’Атрибутах данных’ имеет
неправильное значение.

5 : Номер инструмента не найден в группе инструмента.

6 : Нет опции для управления ресурсом инструмента.

[Структура выходных данных]

Верхний адрес + 0

+2

+4

+6

+8

+10

(Код функции)
169

(Код завершения)
?

(Смотри пояснение выше)

(Длина данных)
4

(Такая же как у данных ввода)

(Номер данных)
N

(Такой же как у данных ввода)

(Атрибут данных)
M

(Такой же как у данных ввода)

Номер коррекции на режущий
инструмент (4 байта)

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
Эффективное значение для номера коррекции на
режущий инструмент зависит от номера компенсации
погрешностей инструмента в NC.

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Фунциянеможетиспользоватьсявмоделях,вкоторых

нет опции управления ресурсом инструмента.
2 Данные управления ресурсом инструмента не

применяются в режиме T функции комплексной
обработки.



B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/
SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4) B--61863RU/15ПРИЛОЖЕНИЕ

1302

[Описание]

Эта функция устанавливает номер коррекции на режущий
инструмент с указанным номером последовательности работы
в данных управления ресурсом инструмента. (только серияM)

[Структура входных данных]

Верхний адрес + 0

+2

+4

+6

+8

+10

(Код функции)
170

(Код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

(Длина данных)
4

(Номер данных)
N

(N=Номер группы инструмента)

(Атрибут данных)
M

(M = Номер последовательности
работы инструмента)

Номер коррекции на режущий
инструмент (4 байта)

Беззнаковое двоичное
1--255

Значение

B.4.58
Запись данных
управления ресурсом
инструмента (Номер
коррекции на режущий
инструмент (2): номер
последовательности
работы инструмента)
(:Низкоскоростной
ответ)



B--61863RU/15

B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/

SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4)ПРИЛОЖЕНИЕ
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[Коды завершения]

0 : Успешная установка номера коррекции на режущий
инструмент.

3 : Номергруппыинструментавнедиапазонаот 1 до 512,или
превышает максимальный номер зарегистрированной
группы инструмента.

4 : Номерпоследовательностиработыинструментаневерен.

6 : Нет опции для управления ресурсом инструмента.

[Структура выходных данных]

Верхний адрес + 0

+2

+4

+6

+8

+10

(Код функции)
170

(Код завершения)
?

(Смотри пояснение выше)

(Длина данных)
4

(Такая же как у данных ввода)

(Номер данных)
N

(Такой же как у данных ввода)

(Атрибут данных)
M

(Такой же как у данных ввода)

Номер коррекции на режущий
инструмент (4 байта)

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
Эффективное значение для номера коррекции на
режущий инструмент зависит от номера компенсации
погрешностей инструмента в NC.

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Фунциянеможетиспользоватьсявмоделях,вкоторых

нет опции управления ресурсом инструмента.
2 Данные управления ресурсом инструмента не

применяются в режиме T функции комплексной
обработки.



B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/
SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4) B--61863RU/15ПРИЛОЖЕНИЕ
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[Описание]

Эта функция устанавливает состояние инструмента, в
указанной группе инструмента, в данных управления ресурсом
инструмента. (Только серия М)

[Структура входных данных]

Верхний адрес + 0

+2

+4

+6

+8

+10

(Код функции)
171

(Код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

(Длина данных)
2

(Номер данных)
N

(N=Номер группы инструмента)

(Атрибут данных)
M

(M = номер инструмента)

Состояние инструмента (2 байта) 1 : Состояние инструмента очищено
2 : Состояние инструмента пропущено

Значение

B.4.59
Запись данных
управления ресурсом
инструмента
(состояние
инструмента (1):
номер инструмента)
(:Низкоскоростной
ответ)
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B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/

SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4)ПРИЛОЖЕНИЕ
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[Коды завершения]

0 : Успешная установка состояния инструмента.

3 : Номергруппыинструментавнедиапазонаот 1 до 512,или
превышает максимальный номер зарегистрированной
группы инструмента.

4 : Номер инструмента в ’Атрибутах данных’ имеет
неправильное значение.

5 : Номер инструмента не найден в группе инструмента.

6 : Нет опции для управления ресурсом инструмента.

[Структура выходных данных]

Верхний адрес + 0

+2

+4

+6

+8

+10

(Код функции)
171

(Код завершения)
?

(Смотри пояснение выше)

(Длина данных)
2

(Такая же как у данных ввода)

(Номер данных)
N

(Такой же как у данных ввода)

(Атрибут данных)
M

(Такой же как у данных ввода)

Состояние инструмента (2 байта)

Эта функция изменяет состояние инструмента как указано
ниже.

команда перед вызовом после вызова

очистка
пропуск ( # )
пропуск ( # )
расходуемый ( * )

используемый ( )
Используется (@)
используемый ( )

пропуск
неиспользованый ( )
Используется (@)
расходуемый ( * )

пропуск ( # )
пропуск ( # )
пропуск ( * )

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Фунциянеможетиспользоватьсявмоделях,вкоторых

нет опции управления ресурсом инструмента.
2 Данные управления ресурсом инструмента не приме--

няются в режиме Tфункции комплексной обработки.



B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/
SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4) B--61863RU/15ПРИЛОЖЕНИЕ
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[Описание]

Эта функция устанавливает состояние инструмента с
указанным номером последовательности работы в данных
управления ресурсом инструмента. (только серияM)

[Структура входных данных]

Верхний адрес + 0

+2

+4

+6

+8

+10

(Код функции)
172

(Код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

(Длина данных)
2

(Номер данных)
N

(N=Номер группы инструмента)

(Атрибут данных)
M

(M = Номер последовательности
работы инструмента)

Состояние инструмента (2 байта) 1 : Состояние инструмента очищено
2 : Состояние инструмента пропущено

Значение

B.4.60
Запись данных
управления ресурсом
инструмента
(состояние инструмента
(2): номер
последовательности
работы инструмента)
(:Низкоскоростной
ответ)



B--61863RU/15

B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/

SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4)ПРИЛОЖЕНИЕ

1307

[Коды завершения]

0 : Успешная установка состояния инструмента.

3 : Номергруппыинструментавнедиапазонаот 1 до 512,или
превышает максимальный номер зарегистрированной
группы инструмента.

4 : Номерпоследовательностиработыинструментаневерен.

6 : Нет опции для управления ресурсом инструмента.

[Структура выходных данных]

Верхний адрес + 0

+2

+4

+6

+8

+10

(Код функции)
172

(Код завершения)
?

(Смотри пояснение выше)

(Длина данных)
2

(Такая же как у данных ввода)

(Номер данных)
N

(Такой же как у данных ввода)

(Атрибут данных)
M

(Такой же как у данных ввода)

Состояние инструмента (2 байта)

Эта функция изменяет состояние инструмента, как показано в
B.4.59.

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Фунциянеможетиспользоватьсявмоделях,вкоторых

нет опции управления ресурсом инструмента.
2 Данные управления ресурсом инструмента не

применяются в режиме T функции комплексной
обработки.



B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/
SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4) B--61863RU/15ПРИЛОЖЕНИЕ
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[Описание]

Эта функция регистрирует инструмент в указанной группе в
данных управления ресурсом инструмента.

[Структура входных данных]

Верхний адрес + 0

+2

+4

+6

+8

+10

(Код функции)
173

(Код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

(Длина данных)
4

(Номер данных)
N

(N=Номер группы инструмента)

(Атрибут данных)
M

(M = Номер последовательности
работы инструмента)

Номер инструмента (4 байта) Беззнаковое двоичное
1--9999

Значение

B.4.61
Запись данных
управления
ресурсом
инструмента
(номер инструмента)
(:Низкоскоростной
ответ)



B--61863RU/15

B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/

SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4)ПРИЛОЖЕНИЕ
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[Коды завершения]

0 : Успешная регистрация номера инструмента.

3 : Номергруппыинструментавнедиапазонаот 1 до 512,или
превышает максимальный номер зарегистрированной
группы инструмента.

4 : Номерпоследовательностиработыинструментаневерен.

6 : Нет опции для управления ресурсом инструмента.

[Структура выходных данных]

Верхний адрес + 0

+2

+4

+6

+8

+10

(Код функции)
173

(Код завершения)
?

(Смотри пояснение выше)

(Длина данных)
4

(Такая же как у данных ввода)

(Номер данных)
N

(Такой же как у данных ввода)

(Атрибут данных)
M

(Такой же как у данных ввода)

Номер инструмента (4 байта)

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Фунциянеможетиспользоватьсявмоделях,вкоторых

нет опции управления ресурсом инструмента.
2 Данные управления ресурсом инструмента не

применяются в режиме T функции комплексной
обработки.



B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/
SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4) B--61863RU/15ПРИЛОЖЕНИЕ
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Power
Mate

FS20 FS18 FS16

∆ × ∆ ∆

∆ : Поддержка определяется серией ЧПУ
×: Нет поддержки

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
Требуется опция обнаружения неожиданного
нарушения вращающего момента. Для детализиро--
ванных установок параметров и тому подобного,
обратитесь к описанию обнаружения неожиданного
нарушения вращающего момента в руководстве по
соединению (функция).

(1) Сервоось

[Описание]

Считываются вращающие моменты, за исключением
необходимого вращающего момента для ускорения/
замедления, цифровой сервооси.

[Структура входных данных]

Верхний адрес + 0

+2

+4

+6

+8

+10

(Код функции)
211

(Код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

(Длина данных)
—

(Не надо устанавливать)

(Номер данных)
0

(Атрибут данных)
M

(M = номер оси)

(Область данных)
—

(Не надо устанавливать)

+12

M = от 1 до n: Данные примерного
нарушения вращающего
момента для указанной оси.
“n” это номер оси.

M= -- 1 : Данные примерного
нарушения вращающего
момента для всех осей

B.4.62
Считывание
примерных данных
нарушения
вращающего
момента
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B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/

SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4)ПРИЛОЖЕНИЕ
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[Коды завершения]

0 : Данные примерного нарушения вращающего момента
считаны нормально.

4 : Указанный атрибут данных неверен, поскольку атрибут
неравенни -1,низначениюот 1 доn (nчисло осей).Либо,
указанный номер оси больше чем число управляемых
осей.

[Структура выходных данных]

Верхний адрес + 0

+2

+4

+6

+8

+10

(Код функции)
211

(Код завершения)
?

(( Смотрите описание кодов
завершения. ) )

(Длина данных)
L

(L = 2×n, n это номер указанной
оси.)

(Номер данных)
0

(Атрибуты данных)
M

(M : Входные данные)

Данные примерного нарушения
вращающего момента для
указанной оси

(2 байта)

Двоичное со знаком
(Отрицательное значение
представлено как двоичное
дополнение.)

Значение

+12

+10

+12 Данные примерного нарушения
вращающего момента для второй

оси (2 байта)

Двоичное со знаком
(Отрицательное значение
представлено как двоичное
дополнение.)

Значение

Данные примерного нарушения
вращающего момента для первой

оси (2 байта)

+14 Данные примерного нарушения
вращающего момента для третьей

оси (2 байта)
+16 Данные примерного нарушения

вращающего момента для
четвертой оси (2 байта)

+18

Когдамаксимальноечислоуправляемыхосейсоставляет

4



B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/
SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4) B--61863RU/15ПРИЛОЖЕНИЕ
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(2) оси шпинделя

[Описание]

Считываются вращающие моменты, за исключением
необходимого вращающего момента для ускорения/
замедления, последовательного шпинделя.

[Структура входных данных]

Верхний адрес + 0

+2

+4

+6

+8

+10

(Код функции)
211

(Код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

(Длина данных)
—

(Не надо устанавливать)

(Номер данных)
1

(Атрибут данных)
M

(M = номер оси)

(Область данных)
—

(Не надо устанавливать)

+12

M= от 1 до n: Считывает нагрузку для каждого
шпинделя (n это номер шпинделя.)

--1: Считывает нагрузку для шпинделей .1 и .2.
--2: Считывает нагрузку для шпинделей с .1 до .3.
--3: Считывает нагрузку для шпинделей с .1 до .4.
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B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
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[Коды завершения]

0 : Данные примерного нарушения вращающего момента
считаны нормально.

4 : Указанный атрибут данных неверен, поскольку атрибут не
равен ни - 1, ни значению от 1 до n (n число осей). Либо,
указанный номер оси больше чем число управляемых осей.

[Структура выходных данных]

Верхний адрес + 0

+2

+4

+6

+8

+10

(Код функции)
211

(Код завершения)
?

( Смотрите описание кодов
завершения.)

(Длина данных)
L

(L = 2×n, n это номер указанной
оси.)

(Номер данных)
1

(Атрибуты данных)
M

(M : Входные данные)

Данные примерного нарушения
вращающего момента для

указанной оси
(2 байта)

Двоичное со знаком
(Отрицательное значение
представлено как двоичное
дополнение.)

Значение

+12

+10 Двоичное со знаком (Отрицательное
значение представлено как двоичное
дополнение.)

Значение

Данные примерного нарушения
вращающего момента для первой

оси (2 байта)

Когдамаксимальноечислоуправляемыхосейсоставляет

2

+8+(2×n) Данные примерного нарушения
вращающего момента для второй

оси (2 байта)

~ ~

[поддерживающие программы]
CNC : B005 SERIES Версия K или позднее

B105 SERIES Версия H или позднее

B205 SERIES Версия H или позднее

BD03 SERIES Версия L или позднее

BE03 SERIES Версия I или позднее

BF03 SERIES Версия I или позднее

SERVO : 9060 SERIES Версия J или позднее

SPINDLE : 9A50 SERIES Версия Q или позднее
* Некоторые серии не перечисленные ниже, подерживают в
первой версии.



B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
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[Описание]

Эта функция считывает номера программ ЧПУ, расширенные
до 8 разрядов, вместо обычных 4.
В основном, эта функция аналогична функции номер 24 за
исключением разной длины данных кода функции 90.

[Структура входных данных]

Верхний адрес 0

2

4

6

8

10

(Код функции)
90

(Код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

(Длина данных)
—

(Не надо устанавливать)

(Номер данных)
0

(Атрибут данных)
0

18

(Область данных)
—

(Не надо устанавливать)

[Коды завершения]

0 : Номер выполняемой программы считан успешно.

B.4.63
Считывание текущего
номера программы
(8-разрядный номер
программы)
(недоступно для
Power Mate-D/F,
Серий 21-TA)
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B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/

SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4)ПРИЛОЖЕНИЕ

1315

[Структура выходных данных]

Верхний адрес 0

2

4

6

8

10

(Код функции)
90

(Код завершения)
?

( Смотрите описание кодов
завершения.)

(Длина данных)
8

(Номер данных)
—

(Атрибут данных)
—

Беззнаковое двоичное, длина
4--байта

Значение

14

18

Номер выполняемой программы
ON

Номер основной программы
ON

(a) Номер выполняемой программы (ON)
Устанавливается номер программы, выполняемой в
настоящий момент.

(b) Номер основной программы (OFF)
Если выполняемая программа является подпрограммой,
устанавливается номер основной программы.
Если выполняемая программа не является подпрограммой,
устанавливается 0.



B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/
SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4) B--61863RU/15ПРИЛОЖЕНИЕ
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[Описание]

Эта функция считывает номер группы инструмента, в которой
регистрируются номера инструментов.

[Структура входных данных]

Верхний адрес 0

2

4

6

8

12

(Код функции)
200

(Код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

(Длина данных)
—

(Не надо устанавливать)

(Номер данных)
0

(Атрибут данных)
M

(M = номер инструмента)

16

(Область данных)
—

(Не надо устанавливать)

ПРИМЕЧАНИЕ
Еслиномеринструментаравен “0”,считываетсяномер
группы текущего инструмента.
Если номер группы инструмента не задан после
включения питания, считывается номер группы
инструмента “0”. Так же, если номер инструмента
зарегистрирован более чем в одной группе
инструментов, считываются все номера групп в
которых зарегистрирован номер инструмента.

B.4.64
Считывание данных
управления
ресурсом
инструмента
(Номер группы
инструмента)



B--61863RU/15

B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/

SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4)ПРИЛОЖЕНИЕ
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[Коды завершения]
0 : Номер группы инструмента считан успешно.

4 : Номер инструмента в ’Атрибутах данных’ имеет
неправильное значение.

5 : Номер инструмента не зарегистрирован.

6 : Не добавлена опция управления ресурсом инструмента.

[Структура выходных данных]

Верхний адрес 0

2

4

6

8

12

(Код функции)
200

(Код завершения)
?

(Смотри пояснение выше)

(Длина данных)
L

(L = 4×n)

(Номер данных)
—

(Атрибуты данных)
M

(M : введенные данные)

Номер группы инструмента
(4 байта)

Беззнаковое двоичное

Значение

16

12

16 Номер группы инструмента
(4 байта)

Беззнаковое двоичное

Значение

Номер группы инструмента
(4 байта)

Или, если номер инструмента зарегистрирован в нескольких группах

L=от 4 до 4 x n
n это число групп инструментов,
если задано несколько групп.

20

24

Номер группы инструмента
(4 байта)

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Фунциянеможетиспользоватьсявмоделях,вкоторых

нет опции управления ресурсом инструмента.
2 Данные управления ресурсом инструмента не

применяются в режиме T функции комплексной
обработки. Данные управления ресурсом инстру--
мента B не применяются в функции комплексной
обработки.



B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/
SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4) B--61863RU/15ПРИЛОЖЕНИЕ
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[Описание]

Эта функция считывает номер коррекции длины инструмента,
согласно указанному номеру группы инструмента и номеру
инструмента. (только серияM)

[Структура входных данных]

Верхний адрес 0

2

4

6

8

12

(Код функции)
227

(Код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

(Длина данных)
—

(Не надо устанавливать)

(Номер данных)
N

(N=Номер группы инструмента)

(Атрибут данных)
M

(M = номер инструмента)

16

(Область данных)
—

(Не надо устанавливать)

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
Еслиномер группыинструментаиномер инструмента
равны “0”, берутся текущая группа и номер
инструмента.
Если номер группы инструмента не задан после
включения питания, считывается номер группы
инструмента “0”.
“0” всегда выводится в сериях T.

B.4.65
Считывание данных
управления ресурсом
инструмента
(Номер коррекции
длины инструмента 1)
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B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/

SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4)ПРИЛОЖЕНИЕ
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[Коды завершения]

0 : Номер коррекции длины инструмента считан успешно.

3 : Указанный номер группы инструмента неверен.

4 : Указанный номер инструмента неверен.

5 : Указанный номер инструмента не зарегистрирован в
указанной группе.

6 : Не добавлена опция управления ресурсом инструмента.

[Структура выходных данных]

Верхний адрес 0

2

4

6

8

12

(Код функции)
227

(Код завершения)
?

(Смотри пояснение выше)

(Длина данных)
4

(Номер данных)
N

(N : введенные данные)

(Атрибуты данных)
M

(M : введенные данные)

Беззнаковое двоичное

Значение

16

Номер коррекции инструмента
(4 байта)

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Фунциянеможетиспользоватьсявмоделях,вкоторых

нет опции управления ресурсом инструмента.
2 Данные управления ресурсом инструмента не

применяются в режиме T функции комплексной
обработки. Данные управления ресурсом инстру--
мента B не применяются в функции комплексной
обработки.



B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/
SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4) B--61863RU/15ПРИЛОЖЕНИЕ
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[Описание]

Этафункция считывает номер коррекции радиуса инструмента,
согласно указанному номеру группы инструмента и номеру
инструмента. (только серияM)

[Структура входных данных]

Верхний адрес 0

2

4

6

8

12

(Код функции)
228

(Код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

(Длина данных)
—

(Не надо устанавливать)

(Номер данных)
N

(N=Номер группы инструмента)

(Атрибут данных)
M

(M = номер инструмента)

16

(Область данных)
—

(Не надо устанавливать)

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
Еслиномер группыинструментаиномер инструмента
равны “0”, берутся текущая группа и номер
инструмента.
Если номер группы инструмента не задан после
включения питания, считывается номер группы
инструмента “0”.
“0” всегда выводится в сериях T.

B.4.66
Считывание данных
управления ресурсом
инструмента
(Номер коррекции
диаметра
инструмента 1)
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B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/

SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4)ПРИЛОЖЕНИЕ
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[Коды завершения]

0 : Номер коррекции радиуса инструмента считан успешно.

3 : Указанный номер группы инструмента неверен.

4 : Указанный номер инструмента неверен.

5 : Указанный номер инструмента не зарегистрирован в
указанной группе.

6 : Не добавлена опция управления ресурсом инструмента.

[Структура выходных данных]

Верхний адрес 0

2

4

6

8

12

(Код функции)
228

(Код завершения)
?

(Смотри пояснение выше)

(Длина данных)
4

(Номер данных)
N

(N : введенные данные)

(Атрибуты данных)
M

(M : введенные данные)

Беззнаковое двоичное

Значение

16

Номер коррекции инструмента
(4 байта)

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Фунциянеможетиспользоватьсявмоделях,вкоторых

нет опции управления ресурсом инструмента.
2 Данные управления ресурсом инструмента не

применяются в режиме T функции комплексной
обработки. Данные управления ресурсом инстру--
мента B не применяются в функции комплексной
обработки.



B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/
SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4) B--61863RU/15ПРИЛОЖЕНИЕ
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[Описание]

Эта функция считывает информация инструмента (статус),
согласно указанному номеру группы инструмента и номеру
инструмента.

[Структура входных данных]

Верхний адрес 0

2

4

6

8

12

(Код функции)
201

(Код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

(Длина данных)
—

(Не надо устанавливать)

(Номер данных)
N

(N=Номер группы инструмента)

(Атрибут данных)
M

(M = номер инструмента)

16

(Область данных)
—

(Не надо устанавливать)

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
Еслиномер группыинструментаиномер инструмента
равны “0”, берутся текущая группа и номер
инструмента.
Если номер группы инструмента не задан после
включения питания, считывается номер группы
инструмента “0”.

B.4.67
Считывание данных
управления
ресурсом
инструмента
(Информация
инструмента 1)
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B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/

SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4)ПРИЛОЖЕНИЕ
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[Коды завершения]

0 : Информация инструмента считана успешно.

3 : Указанный номер группы инструмента неверен.

4 : Указанный номер инструмента неверен.

5 : Указанный номер инструмента не зарегистрирован в
указанной группе.

6 : Не добавлена опция управления ресурсом инструмента.

[Структура выходных данных]

Верхний адрес 0

2

4

6

8

12

(Код функции)
201

(Код завершения)
?

(Смотри пояснение выше)

(Длина данных)
4

(Номер данных)
N

(N : введенные данные)

(Атрибуты данных)
M

(M : введенные данные)

0 : Смотри ПРИМЕЧАНИЕ в предыдущей функции/
1 : Инструмент зарегистрирован.
2 : Конец ресурса инструмента.
3 : Инструмент пропущен Все три указанные выше

байты, должны быть “0”.

Значение

16

Номер коррекции инструмента
(4 байта)

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Фунциянеможетиспользоватьсявмоделях,вкоторых

нет опции управления ресурсом инструмента.
2 Данные управления ресурсом инструмента не

применяются в режиме T функции комплексной
обработки. Данные управления ресурсом инстру--
мента B не применяются в функции комплексной
обработки.



B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/
SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4) B--61863RU/15ПРИЛОЖЕНИЕ
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[Описание]

Этафункция регистрирует номер группы инструмента в данных
управленияресурсом.Установитеномеринструмента, значение
ресурса и тип счетчика ресурса для указанной группы
инструментов. В сериях T, поскольку тип счетчика ресурса
задается в параметре ЧПУ LTM (Ho. 6800#2), он не может
изменяться и задаваться здесь.

[Структура входных данных]

Верхний адрес +0

+2

+4

+6

+8

+12

(Код функции)
202

(Код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

(Длина данных)
8

(Номер данных)
0

(Атрибут данных)
M

(M = номер инструмента)

Беззнаковое двоичное
1--512

Значение

Номер группы инструмента
(2 байта)

+14

+16

Тип счетчика ресурса инструмента
(2 байта)

Ресурс инструмента
(4 байта)

1 : Частота
2 : Реальное время в минутах

Беззнаковое двоичное
1--9999 (Частота)
1--4300 (Реальное время в минутах: 1 отсчет/4 с Примечание)
1--1090 (Реальное время в минутах: 1 отсчет/1 с Примечание)
В случае данных управления ресурсом инструмента B
1--999999 (Частота)
1--100000 (Реальное время в минутах)

ПРИМЕЧАНИЕ
Отсчет ресурса инструмента, изменятся параметром
6801#5.
6801#5 = 0 : ресурс учитывается каждые 4 секунды.
6801#5 = 1 : ресурс учитывается каждую секунду.

B.4.68
Запись (регистрация)
данных управления
ресурсом инструмента
(номер группы
инструмента)
(:Низкоскоростной
ответ)
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B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/

SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4)ПРИЛОЖЕНИЕ
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[Коды завершения]
0 : Номер группы инструмента зарегистрирован успешно.
3 : Номер группы инструмента превышает диапазон от 1 до

512 или максимальное число зарегистрированных групп.
4 : Номер инструмента в ’Атрибутах данных’ имеет

неправильное значение.
5 : Значение ресурса инструмента вне диапазона.В серияхT,

тип счетчика ресурса инструмента отличается.
6 : Не добавлена опция управления ресурсом инструмента.

[Структура выходных данных]

Верхний адрес 0

2

4

6

8

12

(Код функции)
202

(Код завершения)
?

(Смотри пояснение выше)

(Длина данных)
8

(Введенные данные)

(Номер данных)

(Введенные данные)

14

Номер группы инструмента
(2 байта)

(Введенные данные)

(Атрибуты данных)
M

(Введенные данные)

16

Тип счетчика ресурса инструмента
(2 байта)

(Введенные данные)

Значение ресурса инструмента
(4 байта)

(Введенные данные)

20

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Фунция не может использоваться в моделях, в которых нет

опции управления ресурсом инструмента.

2 Данные управления ресурсом инструмента не приме--

няются в режиме T функции комплексной обработки.

Данные управления ресурсом инструмента B не

применяются в функции комплексной обработки.



B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/
SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4) B--61863RU/15ПРИЛОЖЕНИЕ
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[Описание]

Эта функция устанавливает номер коррекции длины
инструмента, в указанной группе инструмента, в данных
управления ресурсом инструмента. (только серияM)

[Структура входных данных]

Верхний адрес 0

2

4

6

8

12

(Код функции)
229

(Код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

(Длина данных)
4

(Номер данных)
N

(N=Номер группы инструмента)

(Атрибут данных)
M

(M = номер инструмента)

Беззнаковое двоичное
1-- 255

Значение

Номер коррекции длины
инструмента

(4 байта)

16

B.4.69
Запись данных
управления ресурсом
инструмента
(Номер коррекции
длины инструмента 1)
(:Низкоскоростной
ответ)



B--61863RU/15

B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/

SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4)ПРИЛОЖЕНИЕ
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[Коды завершения]
0 : Номер коррекции длины инструмента записан успешно.

3 : Номер группы инструмента превышает диапазон от 1 до
512 или максимальное число зарегистрированных групп.

4 : Указанный номер инструмента неверен.

5 : Указанный номер инструмента не зарегистрирован в
указанной группе.

6 : Не добавлена опция управления ресурсом инструмента.

[Структура выходных данных]

Верхний адрес 0

2

4

6

8

(Код функции)
229

(Код завершения)
?

(Смотри пояснение выше)

(Длина данных)
4

(Введенные данные)

(Номер данных)
N

(Введенные данные)

(Атрибуты данных)
M

(Введенные данные)

Номер коррекции длины
инструмента

(4 байта)

16

12

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
Номер коррекции длины инструмента который может
быть задан, полагается на коррекции инструмента
доступные в NC.

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Фунциянеможетиспользоватьсявмоделях,вкоторых

нет опции управления ресурсом инструмента.
2 Данные управления ресурсом инструмента не

применяются в режиме T функции комплексной
обработки. Данные управления ресурсом инстру--
мента B не применяются в функции комплексной
обработки.
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[Описание]

Эта функция устанавливает номер коррекции радиуса
инструмента, в указанной группе инструмента, в данных
управления ресурсом инструмента. (только серияM)

[Структура входных данных]

Верхний адрес 0

2

4

6

8

12

(Код функции)
230

(Код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

(Длина данных)
4

(Номер данных)
N

(N=Номер группы инструмента)

(Атрибут данных)
M

(M = номер инструмента)

Беззнаковое двоичное
1-- 255

Значение

Номер коррекции длины
инструмента

(4 байта)

16

B.4.70
Запись данных
управления ресурсом
инструмента
(Номер коррекции
радиуса инструмента 1)
(:Низкоскоростной
ответ)



B--61863RU/15

B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/

SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4)ПРИЛОЖЕНИЕ

1329

[Коды завершения]
0 : Номер коррекции радиуса инструмента записан

успешно.
3 : Номер группы инструмента превышает диапазон от 1 до

512 или максимальное число зарегистрированных групп.
4 : Указанный номер инструмента неверен.
5 : Указанный номер инструмента не зарегистрирован в

указанной группе.
6 : Не добавлена опция управления ресурсом инструмента.

[Структура выходных данных]

Верхний адрес 0

2

4

6

8

(Код функции)
230

(Код завершения)
?

(Смотри пояснение выше)

(Длина данных)
4

(Введенные данные)

(Номер данных)
N

(Введенные данные)

(Атрибуты данных)
M

(Введенные данные)

Номер коррекции длины
инструмента

(4 байта)

16

12

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
Номер коррекции длины инструмента который может
быть задан, полагается на коррекции инструмента
доступные в NC.

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Фунциянеможетиспользоватьсявмоделях,вкоторых

нет опции управления ресурсом инструмента.
2 Данные управления ресурсом инструмента не

применяются в режиме T функции комплексной
обработки. Данные управления ресурсом инстру--
мента B не применяются в функции комплексной
обработки.
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[Описание]

Эта функция устанавливает информацию инструмента, в
указанной группе инструмента, в данных управления ресурсом
инструмента. (только серияM)

[Структура входных данных]

Верхний адрес 0

2

4

6

8

12

(Код функции)
231

(Код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

(Длина данных)
2

(Номер данных)
N

(N=Номер группы инструмента)

(Атрибут данных)
M

(M = номер инструмента)

1 : Очищает статус инструмента.
2 : Пропускает статус инструмента.

Значение

Номер группы инструмента
(2 байта)

14

B.4.71
Запись данных
управления ресурсом
инструмента
(информация
инструмента 1)
(:Низкоскоростной
ответ)
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[Коды завершения]

0 : Информация инструмента записана успешно.

3 : Номер группы инструмента превышает диапазон от 1 до
512 или максимальное число зарегистрированных групп.

4 : Указанный номер инструмента неверен.

5 : Указанный номер инструмента не зарегистрирован в
указанной группе.

6 : Не добавлена опция управления ресурсом инструмента.

[Структура выходных данных]

Верхний адрес 0

2

4

6

8

(Код функции)
231

(Код завершения)
?

(Смотри пояснение выше)

(Длина данных)
2

(Введенные данные)

(Номер данных)
N

(Введенные данные)

(Атрибуты данных)
M

(Введенные данные)

Номер коррекции длины
инструмента

(2 байта)

14

12

В следующей таблице показаныизменения статуса инструмента
до и после задания этой функции.

команда Статус до команды Статус после команды

очистка
пропуск ( # )
пропуск ( # )
используется ( * )

неиспользованый ( )
Используется (@)
неиспользованый ( )

пропуск
неиспользованый ( )
Используется (@)
используется ( * )

пропуск ( # )
пропуск ( # )
пропуск ( * )
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ПРИМЕЧАНИЕ
1 Фунциянеможетиспользоватьсявмоделях,вкоторых

нет опции управления ресурсом инструмента.
2 Данные управления ресурсом инструмента не

применяются в режиме T функции комплексной
обработки. Данные управления ресурсом инстру--
мента B не применяются в функции комплексной
обработки.
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(1)Фактическая скорость вращения шпинделя

[Описание]

Эта функция считывает фактические скорости последователь-
ных шпинделей с. Ном. 1 до c. Ном. 4.

[Структура входных данных]

Верхний адрес +0

+2

+4

+6

+8

+10

(Код функции)
138

(Код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

(Длина данных)
—

(Не надо устанавливать)

(Номер данных)
0

(Атрибут данных)
M

(M = номер шпинделя)

(Область данных)
—

(Не надо устанавливать)

M=от 1 до n: Считывает шпиндель по
каждой оси.
(n это номер шпинделя.)

--1 : Считывает шпиндели по оси c.1 и c.2
--2 : Считывает шпиндели по осям с.1 по c. 3
--3 : Считывает шпиндели по осям с.1 по c.4

[Коды завершения]

0: Фактические скорости шпинделя считаны успешно.

4: Скоростьшпинделя в ’Атрибутах данных’имеетневерное
значение, то есть, значение вне диапазона от -1 до -(n-1)
или от 1 до n (n: число шпинделей).

B.4.72
Считывание
фактических
скоростей шпинделя
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[Структура выходных данных]

Верхний адрес +0

+2

+4

+6

+8

+10

(Код функции)
138

(Код завершения)
?

(Смотри пояснение выше)

(Длина данных)
L

(L = 4×n)

(Номер данных)
—

(Атрибуты данных)
M

(Введенные данные)

Фактическая скорость указанного
шпинделя

Знаковое двоичное
<единица данных>
мин-1

Значение

+14

+10

+14
Фактическая скорость шпинделя

Ном.2

Знаковое двоичное
<единица данных>
мин-1

Фактическая скорость шпинделя
Ном.1

Или, 4 управляемых оси:

+18

+22

Фактическая скорость шпинделя
Ном.3

+26

Фактическая скорость шпинделя
Ном.4

Значение
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(2) Фактическая скорость шпинделябез шифратора

[Описание]

Эта функция считывает фактическую скорость шпинделя
(скорость шпинделябез шифратора) полученную путем
подсчета скоростей двигателя шпинделя, последовательных
шпинделей от c. 1 до c. 4.

[Структура входных данных]

Верхний адрес +0

+2

+4

+6

+8

+10

(Код функции)
138

(Код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

(Длина данных)
—

(Не надо устанавливать)

(Номер данных)
0

(Атрибут данных)
M

(M = номер шпинделя + 10)

(Область данных)
—

(Не надо устанавливать)

M=от 11 до (10+n) : Считывает шпиндель
по каждой оси.
(n это номер шпинделя.)

--11 : Считывает шпиндели по оси c. 1 и c. 2
--12 : Считывает шпиндели по осям с.1 по c. 3
--13 : Считывает шпиндели по осям с.1 по c. 4

+12

[Коды завершения]

0 : Фактические скорости шпинделя считаны успешно.

4 : Скоростьшпинделя в ’Атрибутах данных’имеетневерное
значение, то есть, значение внедиапазона от -11 до -(9+1)
или от 11 до 10+ n (n: число шпинделей).
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[Структура выходных данных]

Верхний адрес +0

+2

+4

+6

+8

+10

(Код функции)
138

(Код завершения)
?

(Смотри пояснение выше)

(Длина данных)
L

(L = 4×n)

(Номер данных)
—

(Атрибуты данных)
M

(Введенные данные)

Фактическая скорость
шпинделябез шифратора

Знаковое двоичное
<единица данных>
мин-1

Значение

+14

+10

+14
Фактическая скорость шпинделя

Ном. 2 без шифратора

Знаковое двоичное
<единица данных>
мин-1

Фактическая скорость шпинделя
Ном.1 без шифратора

Или, 4 управляемых оси:

+18

+22

Фактическая скорость шпинделя
Ном. 3 без шифратора

+26

Фактическая скорость шпинделя
Ном. 4 без шифратора

Значение
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[Описание]

Эта функция считывает результаты статистических расчетов
(среднее значение, максимальное значение, распределение) в
функции точных данных сенсоров вращающего момента.

[Структура входных данных]

Верхний адрес +0

+2

+4

+6

+8

+10

(Код функции)
226

(Код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

(Длина данных)
—

(Не надо устанавливать)

(Номер данных)
N

(N=Номер оси)

(Атрибут данных)
0

(Область данных)
—

(Не надо устанавливать)

M=от 1 до n: Считывает шпиндель
по каждой оси.
(n это номер шпинделя.)

--1 : Считывает все оси

[Коды завершения]

0 : Результаты статистических расчетов считаны успешно.

3 : Точные данные сенсоров вращающего момента в
’Атрибутах данных’ имеют неверное значение, то есть,
значение вне диапазона от -1 или от 1 до n (n: число
шпинделей).

6 : Не добавлена опция точных значений сенсоров
вращающего момента.

B.4.73
Считывание точных
данных сенсоров
вращающего момента
(результаты
статистических
расчетов)
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[Структура выходных данных]

Верхний адрес +0

+2

+4

+6

+8

+10

(Код функции)
226

(Код завершения)
?

(Смотри пояснение выше)

(Длина данных)
L

(L = 6×n)

(Номер данных)
—

(Атрибуты данных)
M

(Введенные данные)

Распределение указанных осей

Двоичное со знаком

Значение

+16

+10

+12

Двоичное со знаком
(Выводится только для номеров
осей заданных в параметрах.
6390 -- 6363).

Среднее значение для целевой
оси 1

Или, 4 управляемых оси:

Значение

Среднее значение для
целевой оси

+12

Максимальное значение для
целевой оси

+14

+14

Максимальное значение для
целевой оси 1

+16

Распределение целевой оси 1

+18

Среднее значение для целевой
оси 2

+20

Максимальное значение для
целевой оси 2

Распределение целевой оси 2

:

:

+32

:

+34

Среднее значение для целевой
оси 4
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(1)Счетчик сохранения

[Описание]

Эта функция считывает число сохраненных значений данных
вращающего момента.

[Структура входных данных]

Верхний адрес +0

+2

+4

+6

+8

+10

(Код функции)
232

(Код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

(Длина данных)
—

(Не надо устанавливать)

(Номер данных)
0

(Атрибут данных)
M

(M = номер инструмента)

(Область данных)
—

(Не надо устанавливать)

M= 0 : Счетчик последних данных
= 1 : Счетчик данных примеров

[Коды завершения]

0 : Сохраненный счетчик считан успешно.

3 : Неверный номер данных, то есть, указано значение
отличное от 0.

4 : Точные данные сенсоров вращающего момента в
’Атрибутах данных’ имеют неверное значение, то есть,
значение отличное от 0 или 1.

6 : Не добавлена опция точных значений сенсоров
вращающего момента.

B.4.74
Считывание точных
данных сенсоров
вращающего момента
(сохраненные данные)
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[Структура выходных данных]

Верхний адрес +0

+2

+4

+6

+8

+10

(Код функции)
232

(Код завершения)
?

(Смотри пояснение выше)

(Длина данных)
4

(Номер данных)
0

(Введенные данные)

(Атрибуты данных)
M

(Введенные данные)

Беззнаковое двоичное

Значение

+14

Значение сохраненного счетчика
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(2) Сохраненные данные вращающего момента (последние
данные)

[Описание]

Эта функция считывает последние сохраненные данные среди
данных вращающего момента.

[Структура входных данных]

Верхний адрес +0

+2

+4

+6

+8

+10

(Код функции)
232

(Код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

(Длина данных)
—

(Не надо устанавливать)

(Номер данных)
N

(N=Номер оси + 10)

(Атрибуты данных)
M

( M = Тип данных)

(Область данных)
—

(Не надо устанавливать)

N : Число осей для чтения + 100

M= 0 : Последние данные
=1 : Данные примера

[Коды завершения]

0 : Сохраненные данные вращающего момента (последние
данные) считаны успешно.

3 : Неверный номер данных, то есть, указано значение
отличное от 11 до (10+n) (n: число шпинделей).

4 : Точные данные сенсоров вращающего момента в
’Атрибутах данных’ имеют неверное значение, то есть,
значение отличное от 0 или 1.

6 : Не добавлена опция точных значений сенсоров
вращающего момента.
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[Структура выходных данных]

Верхний адрес +0

+2

+4

+6

+8

+10

(Код функции)
232

(Код завершения)
?

(Смотри пояснение выше)

(Длина данных)
L

(L = 2 или 10)

(Номер данных)
N

(Введенные данные)

(Атрибуты данных)
M

(Введенные данные)

Двоичное со знаком

Значение

+12

Последние сохраненные
данные

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Если данные не сохранялись, они не выводятся. а обработка заканчивается успешно с

L равным 0.
2 Если атрибутами данных выбраны данные примеров, выводятся данные примеров

соответствующие последним сохраненным данным.
Пример) Если сохранены 10000 значений примеров (номера данных с 0 по 9999) и

5000 последних данных (номера данных с 0 по 4999), номер данных 4999 в
последних данных выводится, если атрибут данных M равен “0”, и номер
данных 4999 в данных примеров, выводится если атрибут данных M равен
“1”.

3 Если атрибутами данных выбраны данные примеров, и нет данных примеров
соответствующихпоследнимсохраненнымданным,данныеневыводятся. аобработка
заканчивается успешно с L равным 0.
Пример) Если сохранены 5000 значений примеров (номера данных с 0 по 4999) и

10000последнихданных (номераданныхс0по9999),данныеневыводятся.
а обработка заканчивается успешно с L равным 0, если атрибут данных M
равен “1”.
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(3) Сохраненныеданные вращающегомомента (любыеданные)

[Описание]

Эта функция считывает произвольные сохраненные данные
среди данных вращающего момента.

[Структура входных данных]

Верхний адрес +0

+2

+4

+6

+8

+10

(Код функции)
232

(Код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

(Длина данных)
6

(Номер данных)
N

(N=Номер оси)

(Атрибуты данных)
M

( M = Тип данных)

Данные номер n

N= от 1 до n: Номер оси
(n это номер шпинделя.)

M= 0 : Последние данные
=1 : Данные примера

Число позиций данных I

+14

+16

Данные номера n

Данные номера n+1

+18

+20
:
:
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ПРИМЕЧАНИЕ
Действительный диапазон номеров данных n
рассчитывается следующим образом:

где
1 : Номер целевой оси 1

a= 2 : Номер целевой оси 2
4 : Номер целевой оси 3 и 4

b= 1 :Функция сохранения данных примеров ВЫКЛ
2 :Функция сохранения данных примеров ВКЛ

Действительный диапазон позиций данных I расс--
читывается следующим образом:

1≤l≤20

0≤ n≤ (524288× 1
a×

1
b
)− 1

[Коды завершения]

0 : Сохраненные данные вращающего момента (любые
данные) считаны успешно.

2 : Неверная длина данных, то есть, указано значение
отличное от 6.

3 : Неверный номер данных, то есть, указано значение
отличное от 11 до (10+n) (n: число шпинделей).

4 : Точные данные сенсоров вращающего момента в
’Атрибутах данных’ имеют неверное значение, то есть,
значение отличное от 0 или 1.

5 : Задананеверная область данных.Смотрипримечаниедля
деталей диапазонов значений.

6 : Не добавлена опция точных значений сенсоров
вращающего момента.
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[Структура выходных данных]

Верхний адрес +0

+2

+4

+6

+8

+10

(Код функции)
232

(Код завершения)
?

(Смотри пояснение выше)

(Длина данных)
L

(L=6 + число позиций
данных I× 2)

(Номер данных)
N

(Введенные данные)

(Атрибуты данных)
M

(Введенные данные)

Распределение
указанных осей

Двоичное со знаком

Значение

+18

+20

Данные номер n

Номер данных n
(Введенные данные)

+14

Число элементов данных I
(Введенные данные)

+16

+22

Данные номер n+1

+24

Данные номер n+2

:

:

:

Данные номера n+I--1



B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/
SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4) B--61863RU/15ПРИЛОЖЕНИЕ

1346

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Если число фактически сохраненных данных

превышено, даже если номер данных n находится в
указанном диапазоне, данные не выводятся, и
обработка заканчивается успешно при числе позиций
данных I равном 0.
Пример) Если номер целевой оси 2, и функция

сохранения данных примеров активна
(параметр c. 6350#2=1), действительны
номера данных с 0 по 131071.Однако, если
сделана попытка считать данные (пример
(1) на рисунке ниже) с номером данных
n = 131020, тогда как число фактически
сохраненных данныхравно 131000 (номера
данных от 0 до 130999), данные не
выводятся, а число позиций данных I
становится равным 0.

2 Если номер данных n находится внутри диапазона
фактически сохраненныхданных,и (n+I --1)превышает
число фактически сохраненных данных, данные
выводятся, и обработка заканчивается успешно. В
этом случае, число позиций данных обновляется I на
число данных которые были выведены.
Пример) Если сделана попытка считать число

данных (пример (2) на рисунке ниже) I (120)
сномераданных130900притехжеуловиях,
что и в примере выше, выводятся данные с
номерами с 130900 по 130999, а число
позиций данных I становится равным 100.
Так же, при попытке считать (пример (3) на
рисунке ниже) число элементов данных I
(120) с номера данных 130999 при тех же
уловиях, что и в примере выше, выводятся
данные с номерами с 130990 по 130999, и
число элементов данных становится
равным 10.

Диапазон верных номеров данных:

Диапазон фактически сохраненных
данных

Диапазон данных для считывания (1)
Диапазон данных для считывания (2)
Диапазон данных для считывания (1)
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[Пояснение данных]

Задавайте номер программы для ввода/вывода используя
функцию ввода/вывода данных при помощи соединения I/O
Link.

[Структура входных данных]

Верхний адрес +0

+2

+4

+6

+8

+10

(Код функции)
194

(Код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

(Длина данных)
2

(Номер данных)
0

(Атрибут данных)
0

Формат двоичный со знаком

Значение

+12

Номер программы

[Коды завершения]

0 : Задание номера программы завершено нормально.

5 : Неверные данные заданы в номере программы, т.е.,
данныепопадают вне диапазона от 1 до 9999или не -9999.

B.4.75
Задание номера
программы для
соединения I/O Link
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[Структура выходных данных]

Верхний адрес +0

+2

+4

+6

+8

+10

(Код функции)
194

(Код завершения)
?

( Смотрите описание кодов
завершения.)

(Длина данных)
2

(Данные во время ввода)

(Номер данных)
0

(Данные во время ввода)

(Атрибут данных)
0

(Данные во время ввода)

Формат двоичный со знаком

Значение

+12

Номер программы
(Данные во время ввода)

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
Для деталей по этой функции, смотри раздел по
функциям ввода/вывод данных с использованием I/O
Link “Руководстве по соединению ЧПУ (функции).”
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[Описание]

Предустановленные данные назначаются относительным
координатам, управляемым ЧПУ. Если установлен 0 они
устанавливаются в начало координат.
Однако, невозможно записать значение предустановленных
данных дл перемещающейся оси. В случае предустановки
относительных координат для всех осей, с использованиемэтой
функции, даже если только одна ось перемещается,
предустановка невозможна.

[Структура входных данных]

В случае записи данных для каждой оси.

Верхний адрес +0

+2

+4

+6

+8

+10

(Код функции)
249

(Код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

(Длина данных)
4

(Номер данных)
0

(Атрибуты данных)
M

(M : Номер оси)

Двоичное со знаком
(Отрицательное значение
представлено как двоичное

дополнение.)

Значение

+12

Значение относительной
координаты указанной
управляемой оси

(4 байта)

M = от 1 до n: Запись данных по
каждой оси
(n это номер оси)

Единица входных данных

Система
ввода

Система
приращений

IS-B

Система
приращений

IS-C

Система центра

система мм,
град

0.001 0.0001
Система центра

обработки Дюймовая
система

0.0001 0.00001

Специфика--
ции радиуса система мм,

0.001 0.0001

Система
токар--

Специфика--
ции диаметра

система мм,
град

0.001 0.0001
токар
ного
станка

Специфика--
ции радиуса Дюймовая

0.0001 0.00001

Специфика--
ции диаметра

Дюймовая
система

0.0001 0.00001

B.4.76
Предустановка
относительных
координат
(:Низкоскоростной
ответ)
(не доступно для
Power Mate и
Сeрии 21-TA)
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В случае записи данных для всех осей (4 управляемых оси).

Верхний адрес +0

+2

+4

+6

+8

+10

(Код функции)
249

(Код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

(Длина данных)
16

(Номер данных)
0

(Атрибуты данных)
M

(M=--1)

Двоичное со знаком
(Отрицательное значение
представлено как двоичное

дополнение.)

Значение

+12

Значение относительной
координаты для первой оси

(4 байта)

--1 должно быть заданы.

+14

Значение относительной
координаты для второй оси

(4 байта)

+18

Значение относительной
координаты для третьей оси

(4 байта)

+22

Значение относительной
координаты для четвертой оси

(4 байта)

[Коды завершения]

0 : Успешная установка значения относительной
координаты.

4 : Указанный атрибут данных неверен, поскольку атрибут
не равен ни -1, ни значению от 1 до n (n число осей).
Либо, указанный номер оси больше чем число
управляемых осей.

5 : относительная координата вне диапазона.

13 : ось сейчас перемещается.
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[Структура выходных данных]

Верхний адрес +0

+2

+4

+6

+8

+10

(Код функции)
249

(Код завершения)
?

(Смотри пояснение выше)

(Длина данных)
L

(Такая же как у данных ввода)

(Длина данных)
0

(Такая же как у данных ввода)

(Атрибут данных)
M

(Такой же как у данных ввода)

Значение относительной
координаты (4×n байт)
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[Описание]

Эта функция удаляет указанную группу инструментов в данных
управления ресурсом инструмента. Вкратце, она делает группу
инструментов незарегистрированной.

[Структура входных данных]

Верхний адрес +0

+2

+4

+6

+8

+10

(Код функции)
324

(Код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

(Длина данных)
0

(Номер данных)
N

(N=Номер группы инструмента)

(Атрибут данных)
0

B.4.77
Удаление данных
управления ресурсом
инструмента
(группы инструмента)
(:Низкоскоростной
ответ)
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[Коды завершения]

0 : Успешное удаление номера группы инструмента.

3 : Номергруппыинструментавнедиапазонаот 1 до 512,или
превышает максимальный номер зарегистрированной
группы инструмента.

6 : Нет опции для управления ресурсом инструмента.

[Структура выходных данных]

Верхний адрес +0

+2

+4

+6

+8

+10

(Код функции)
324

(Код завершения)
?

(Смотри пояснение выше)

(Длина данных)
0

(Такая же как у данных ввода)

(Номер данных)
N

(Такой же как у данных ввода)

(Атрибут данных)
0

(Такой же как у данных ввода)

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Фунциянеможетиспользоватьсявмоделях,вкоторых

нет опции управления ресурсом инструмента.
2 Токарный режим функции комплексной обработки

не поддерживает данные управления ресурсом
инструмента.
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[Описание]

Этафункция удаляетданныеинструментас указаннымномером
последовательности работы в данных управления ресурсом
инструмента. (только серияM)

[Структура входных данных]

Верхний адрес +0

+2

+4

+6

+8

+10

(Код функции)
325

(Код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

(Длина данных)
0

(Номер данных)
N

(N=Номер группы инструмента)

(Атрибут данных)
M

(M = Номер последовательности
работы инструмента)

B.4.78
Удаление данных
управления ресурсом
инструмента
(данные инструмента)
(:Низкоскоростной
ответ)
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[Коды завершения]

0 : Успешное удаление номера группы инструмента.

3 : Номергруппыинструментавнедиапазонаот 1 до 512,или
превышает максимальный номер зарегистрированной
группы инструмента.

4 : Номерпоследовательностиработыинструментаневерен.

6 : Нет опции для управления ресурсом инструмента.

[Структура выходных данных]

Верхний адрес +0

+2

+4

+6

+8

+10

(Код функции)
325

(Код завершения)
?

(Смотри пояснение выше)

(Длина данных)
0

(Такая же как у данных ввода)

(Номер данных)
N

(Такой же как у данных ввода)

(Атрибут данных)
M

(Такой же как у данных ввода)

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Фунциянеможетиспользоватьсявмоделях,вкоторых

нет опции управления ресурсом инструмента.
2 Токарный режим функции комплексной обработки не

поддерживает данные управления ресурсом
инструмента.



B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/
SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4) B--61863RU/15ПРИЛОЖЕНИЕ

1356

[Описание]

Эта функция удаляет счетчик ресурса и все состояния
инструмента с указанным номером последовательности работы
в данных управления ресурсом инструмента.

[Структура входных данных]

Верхний адрес +0

+2

+4

+6

+8

+10

(Код функции)
326

(Код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

(Длина данных)
0

(Номер данных)
N

(N=Номер группы инструмента)

(Атрибут данных)
0

B.4.79
Удаление данных
управления ресурсом
инструмента
(счетчик ресурса
инструмента и
состояние инструмента)
(:Низкоскоростной
ответ)



B--61863RU/15

B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/

SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4)ПРИЛОЖЕНИЕ
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[Коды завершения]

0 : Успешная очистка данных счетчика ресурса и состояния
инструмента.

3 : Номергруппыинструментавнедиапазонаот 1 до 512,или
превышает максимальный номер зарегистрированной
группы инструмента.

6 : Нет опции для управления ресурсом инструмента.

[Структура выходных данных]

Верхний адрес +0

+2

+4

+6

+8

+10

(Код функции)
326

(Код завершения)
?

(Смотри пояснение выше)

(Длина данных)
0

(Такая же как у данных ввода)

(Номер данных)
N

(Такой же как у данных ввода)

(Атрибут данных)
0

(Такой же как у данных ввода)

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Фунциянеможетиспользоватьсявмоделях,вкоторых

нет опции управления ресурсом инструмента.
2 Токарный режим функции комплексной обработки не

поддерживает данные управления ресурсом
инструмента.



B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/
SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4) B--61863RU/15ПРИЛОЖЕНИЕ

1358

[Описание]

Эта функция устанавливает произвольный номер группы, в
указанной группе инструмента, в данных управления ресурсом
инструмента.

[Структура входных данных]

Верхний адрес +0

+2

+4

+6

+8

+10

(Код функции)
327

(Код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

(Длина данных)
4

(Номер данных)
N

(N=Номер группы инструмента)

(Атрибут данных)
0

Произвольный номер группы
(4 байта)

ПРИМЕЧАНИЕ
Запись данных управления ресурсом инструмента
(произвольный номер группы) доступна для данных
управления ресурсом инструмента B

B.4.80
Запись данных
управления ресурсом
инструмента
(произвольный
номер группы)
(:Низкоскоростной
ответ)



B--61863RU/15

B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/

SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4)ПРИЛОЖЕНИЕ
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[Коды завершения]

0 : Успешная установка произвольного номера группы.

3 : Номергруппыинструментавнедиапазонаот 1 до 512,или
превышает максимальный номер зарегистрированной
группы инструмента.

5 : Произвольный номер группы вне диапазона.

6 : Нет опции для управления ресурсом инструмента.

[Структура выходных данных]

Верхний адрес +0

+2

+4

+6

+8

+10

(Код функции)
327

(Код завершения)
?

(Смотри пояснение выше)

(Длина данных)
4

(Такая же как у данных ввода)

(Номер данных)
N

(Такой же как у данных ввода)

(Атрибут данных)
0

(Такой же как у данных ввода)

Произвольный номер группы
(4 байта)

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Фунциянеможетиспользоватьсявмоделях,вкоторых

нет опции управления ресурсом инструмента.
2 Токарный режим функции комплексной обработки не

поддерживает данные управления ресурсом
инструмента.
Токарный режим функции комплексной обработки не
поддерживает данные управления ресурсом
инструмента B.



B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/
SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4) B--61863RU/15ПРИЛОЖЕНИЕ
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[Описание]

Эта функция устанавливает оставшийся ресурс инструмента, в
указанной группе инструмента, в данных управления ресурсом
инструмента.

[Структура входных данных]

Верхний адрес +0

+2

+4

+6

+8

+10

(Код функции)
328

(Код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

(Длина данных)
4

(Номер данных)
N

(N=Номер группы инструмента)

(Атрибут данных)
0

Оставшийся ресурсинструмента
(4 байта)

ПРИМЕЧАНИЕ
Запись данных управления ресурсом инструмента
(оставшийся ресурс инструмента) доступна для
данных управления ресурсом инструмента B

B.4.81
Запись данных
управления ресурсом
инструмента
(остаточный ресурс
инструмента)
(:Низкоскоростной
ответ)



B--61863RU/15

B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/

SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4)ПРИЛОЖЕНИЕ
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[Коды завершения]

0 : Успешная установка остаточного ресурса инструмента.

3 : Номергруппыинструментавнедиапазонаот 1 до 512,или
превышает максимальный номер зарегистрированной
группы инструмента.

5 : Значение оставшегося ресурса инструмента вне
диапазона.

6 : Нет опции для управления ресурсом инструмента.

[Структура выходных данных]

Верхний адрес +0

+2

+4

+6

+8

+10

(Код функции)
328

(Код завершения)
?

(Смотри пояснение выше)

(Длина данных)
4

(Такая же как у данных ввода)

(Номер данных)
N

(Такой же как у данных ввода)

(Атрибут данных)
0

(Такой же как у данных ввода)

Оставшийся ресурсинструмента
(4 байта)

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Фунциянеможетиспользоватьсявмоделях,вкоторых

нет опции управления ресурсом инструмента.
2 Токарный режим функции комплексной обработки не

поддерживает данные управления ресурсом
инструмента.
Токарный режим функции комплексной обработки не
поддерживает данные управления ресурсом
инструмента B.



B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/
SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4) B--61863RU/15ПРИЛОЖЕНИЕ
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[Описание]

Можно считать номер экрана отображаемого на дисплее.

[Структура входных данных]

Верхний адрес + 0

+2

+4

+6

+8

+10

(Код функции)
120

(Код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

(Длина данных)
—

(Не надо устанавливать)

(Область данных)
—

(Не надо устанавливать)

(Область данных)
—

(Не надо устанавливать)

+12

(Область данных)
—

(Не надо устанавливать)

B.4.82
Считывание номера
текущего экрана



B--61863RU/15

B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/

SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4)ПРИЛОЖЕНИЕ
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[Коды завершения]

0 : Текущий номер экрана считан нормально.

1 : Эта функция не может использоваться, поскольку
несоответствуют серия и версия программ ЧПУ или
PMC.

[Структура выходных данных]

Верхний адрес +0

+2

+4

+6

+8

+10

(Код функции)
120

(Код завершения)
?

(Смотрите описание кодов
завершения.)

(Длина данных)
4

(Длина данных)
—

(Такая же как у данных ввода)

(Атрибут данных)
—

(Такой же как у данных ввода)

(Область данных)
Номер экрана (Маленькая

классификация)
(Обратитесь к Таблице 1)

+12
(Область данных)

Номер экрана (Большая
классификация)

(Обратитесь к Таблице 1)

ПРИМЕЧАНИЕ
Эта функция используется только в Power Mate i--D/H.



B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/
SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4) B--61863RU/15ПРИЛОЖЕНИЕ
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[Номера экранов для Power Mate i--D/H ]

Таблица B.4.82

Большая
классификация

Маленькая классификация

00 ПОЛОЖЕНИЕ 00 АБСОЛЮТНОЕ

01 ОТНОСИТЕЛЬНОЕ

02 ВСЕ

03 РУЧНОЕ ПРЕРЫВАНИЕ

04 РАБОЧИЙ МОНИТОР

05 C Исполняющее устройство

01 ПРОГРАММА 00 ПРОГРАММА РУЧНОГО ВВОДА
ДАННЫХ

01 ПРОГРАММА

02 БИБЛИОТЕКА

03 ТЕКУЩИЙ БЛОК

04 СЛЕДУЮЩИЙ БЛОК

05 ПРОВЕРКА ПРОГРАММЫ

07 ПАПКА ДИСКЕТЫ

0d C Исполняющее устройство

02 КОРЕКЦИЯ 00 КОРЕКЦИЯЦ

01 УСТАНОВКА ПАРАМЕТРОВ

03 МАКРОПЕРЕМЕННАЯ

04 МЕНЮ

05 ПАНЕЛЬ ОПЕРАТОРА

0а C Исполняющее устройство

03 СИСТЕМА 00 ПАРАМЕТР

01 ДИАГНОЗ

02 PMC

03 СИСТЕМА

04 ПАМЯТЬ

06 УСТАНОВКА СИСТЕМЫ СЛЕЖЕНИЯ

07 УСТАНОВКАШПИНДЕЛЯ

0b ЖУРНАЛ ОПЕРАЦИЙ

0c ВЕСЬ ВВОД/ВЫВОД I/O

13 ЭКРАН ПЕРИОДИЧЕСКОГО
ОБСЛУЖИВАНИЯ

14 ЭКРАН ИНФОРМАЦИИ
ОБСЛУЖИВАНИЯ

18 ДИСПЛЕЙ УСТАНОВОК FSSB

19 C Исполняющее устройство

04 СООБЩЕНИЕ 00 СИГНАЛ ТРЕВОГИЩ

01 ВНЕШНЕЕ СООБЩЕНИЕ

02 ИСТОРИЯ СИГНАЛОВ ТРЕВОГИ

0а C Исполняющее устройство

05 ПОЛЬЗОВАТЕЛЬ 01 МАКРО1

02 МАКРО2

03 МАКРО3



B--61863RU/15

B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/

SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4)ПРИЛОЖЕНИЕ

1365

[Описание]

Если ЧПУ находится в состоянии сигнала тревоги, можно
считывать детали.Детальная информация включает следующее:

(a)Информация статуса сигнала тревоги
Информация о типе возникшего сигнала тревоги

(b)Детальная информация сигнала тревоги
Информация по оси на которой возник сигнал тревоги и
информация по номеру сигнала тревоги

(1) Считывание информации о статусе сигнала тревоги

[Структура входных данных]

Верхний адрес + 0

+2

+4

+6

+8

+10

(Код функции)
186

(Код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

(Длина данных)
—

(Не надо устанавливать)

(Номер данных)
0

(Область данных)
—

(Не надо устанавливать)

+12

(Атрибут данных)
0

B.4.83
Считывание
детальной
информации по
сигналам тревоги
(:Низкоскоростной
тип)



B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/
SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4) B--61863RU/15ПРИЛОЖЕНИЕ
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[Коды завершения]
0 : Считывание информации сигнала тревоги ЧПУ

завершено успешно.
[Структура выходных данных]

Верхний адрес +0

+2

+4

+6

+8

+10

(Код функции)
186

(Код завершения)
—

(Смотри пояснение кодов
возврата)

(Длина данных)
2

(Длина данных)
0

(Такая же как у данных ввода)

(Атрибут данных)
0

(Такой же как у данных ввода)

Информация о состоянии
сигнала тревоги
(Смотри ниже.)

+12

Информация состояния сигнала тревоги

Бит15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0

Бит 0: Сигнал тревоги P/S 100 (PS1)
(PWE (запись параметра активна) равен 1.)

Бит 1: Сигнал тревоги P/S 000 ( PS2)
(Отключите питание перед продолжением работы.
Записываемые параметры могут вызвать этот
сигнал тревоги.)

Бит 2: Сигнал тревоги P/S 101 (PS3)
(Область записи программы обработки деталей
повреждена. Если питание ЧПУ отключается при
редактировании программы обработки деталей
или чтении программы обработки, возникает
сигнал тревоги. Для сброса этого сигнала тревоги,
нажмите клавишу RESET удерживая нажатой
клавишу PROG.)

Бит 3: Выдан сигнал тревогиP/Sотличный отуказанного
(PS) (До 255)

Бит 4: Сигнал тревоги предела хода (OTS)
Бит 5: Сигнал тревоги перегрева (OH)
Бит 6: Сигналы тревоги сервосистемы (SV)
Бит 7: Не используется
Бит 8: Сигнал тревоги APC (APAL)
Бит 9: Сигнал тревоги шпинделя (SPA)
Бит 10: Сигнал тревоги P/S с номером 5000 и больше (PS_2)
Биты с 11 по 15:Не используется
(2) Считывание детальной информации сигнала тревоги



B--61863RU/15

B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/

SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4)ПРИЛОЖЕНИЕ
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[Структура входных данных]

Верхний адрес + 0

+2

+4

+6

+8

+10

(Код функции)
186

(Код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

(Длина данных)
—

(Не надо устанавливать)

(Номер данных)M

(Область данных)
—

(Не надо устанавливать)

+12

(Атрибут данных) N

M: 1--30
Число сохраненных сигналов тревоги

N: Биты запроса детальной информации по
сигналу тревоги
(Для значения каждого бита, смотри
”Информация статуса сигнала тревоги.”



B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/
SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4) B--61863RU/15ПРИЛОЖЕНИЕ
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[Коды завершения]

0 : Считывание информации сигнала тревоги ЧПУ
завершено успешно.

[Структура выходных данных]

Верхний адрес +0

+2

+4

(Код функции)
186

(Код завершения)
—

(Смотри пояснение кодов
возврата)

Число сигналов тревоги

(Длина данных)
2+4×n

(n : Число сигналов тревоги)

(Номер данных)
M

(Такая же как у данных ввода)

(Атрибут данных)
N

(Такой же как у данных ввода)

+6

+8

+10

Информация по оси
(первый сигнал тревоги)

+12

Номер сигнала тревоги
(первый сигнал тревоги)

+14

Информация по оси
(второй сигнал тревоги)

+16

Номер сигнала тревоги
(втоой сигнал тревоги)

+18

Пояснение значения

2--байта беззнаковые
двоичные данные

2--байта битовые данные
(смотрите ниже.)

2--байта беззнаковые
двоичные данные

Информация по оси
(n--й сигнал тревоги)

+8+4×n

Номер сигнала тревоги
(n--й сигнал тревоги)

+10+4×n

+12+4×n

~ ~

D Информация по оси
Для сигнала тревоги осевого типа, бит обозначающий
соответствующий номер оси включен.
(Если возникает сигнал тревоги по оси 1, бит 0 равен 1.)
Для сигнала тревоги не осевого типа, бит равен 0.



B--61863RU/15

B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/

SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4)ПРИЛОЖЕНИЕ

1369

[Описание]

Может быть считана фактическая скорость серводвигателя оси
управляемой ЧПУ.

[Структура входных данных]

Верхний адрес + 0

+2

+4

+6

+8

+10

(Код функции)
207

(Код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

(Длина данных)
—

(Не надо устанавливать)

(Номер данных)
11

(Атрибут данных)
M

(M = номер оси)

(Область данных)
—

(Не надо устанавливать)

M = от 1 до n : Фактическая скорость по
указанной оси.
n это номер оси

1 : Фактическая скорость всех осей

B.4.84
Считывание данных
системы слежения
для управляемых
осей



B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/
SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4) B--61863RU/15ПРИЛОЖЕНИЕ

1370

[Коды завершения]

0 : Фактическая скорость серводвигателя считана
нормально.

4 : Указанный атрибут данных неверен, поскольку атрибут
неравенни -1,низначениюот 1 доn (nчисло осей).Либо,
указанный номер оси больше чем число управляемых
осей.

[Структура выходных данных]

Верхний адрес +0

+2

+4

+6

+8

+10

(Код функции)
207

(Код завершения)
?

( Смотрите описание кодов
завершения.)

(Длина данных)
L

(L = 4×n)

(Номер данных)
11

(Атрибуты данных)
M

( M Данные ввода)

Фактическая скорость
серводвигателя

(4 байта)

Двоичное со знаком
Единица данных: мин-1

Значение

+10

+14 Фактическая скорость
серводвигателя по второй оси

(4 Байта)

Двоичное со знаком
Единица данных: мин-1

Фактическая скорость
серводвигателя по первой оси

(4 Байта)

Если число управляемых осей 4, и зааны все оси

+18

+22

Фактическая скорость
серводвигателя по третьей оси

(4 Байта)

Значение

Фактическая скорость
серводвигателя по четвертой оси

(4 Байта)



B--61863RU/15

B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/

SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4)ПРИЛОЖЕНИЕ

1371

[Описание]

Эта функция обменивает номера данных управления
инструментом в паре стаканов в указанной обойме.
Если номер обоймы установлен на 11-14(1-4-е положение
шпинделя ) или 21-24(1-4-я позиция ожидания), номер стакана
может быть пустым номером.
Это необходимо для задания 2-го или 3-го положения
шпинделя/ожидания в многоконтурных системах, для задания
номера контура в положении 100.Например,номер обоймы 213
означает 3-е положениешпинделя и 2-й контур. Вособенности,
1-е положение шпинделя может быть задано без сотен (Номер
боймы 22 и 122 обозначают одну обойму). Дополнительную
информацию смотрите в примечании.

[Структура входных данных]

Верхний адрес + 0

+2

+4

+6

+8

+10

(Код функции)
329

(Код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

(Данные)
8

(Номер данных)
—

(Не надо устанавливать)

(Атрибут данных)
—

(Не надо устанавливать)

(Номер данных 2)
—

(Не надо устанавливать)

+12

+14

+16

+18

+20

(Детальный код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

Обойма 1 (2 байта)

Стакан 1 (2 байта)

Обойма 2 (2 байта)

Стакан 2 (2 байта)

B.4.85
Обмен номера
данных управления
инструментом в
таблице управления
обоймы
(:Низкоскоростной
ответ)



B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/
SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4) B--61863RU/15ПРИЛОЖЕНИЕ

1372

[Коды завершения]

0 : Нормальное завершение

5 : Заданный номер обоймы/ стакана не зарегистрирован.

6 : Нет требуемой опции.

[Детальный код завершения]

Этот код равен 0 за исключением кода завершения 5.
Код завершения = 5

21 : Ошибка обоймы 1

22 : Ошибка стакана 1

24 : Ошибка обоймы 2

25 : Ошибка стакана 2

[Структура выходных данных]

Верхний адрес + 0

+2

+4

+6

+8

+10

(Код функции)
329

(Код завершения)
Смотрите описание выше

(Длина данных)
8

(Номер данных)
—

(Атрибут данных)
—

(Номер данных 2)
—

+12

+14

+16

+18

+20

(Детальный код завершения)
Смотрите описание выше

Обойма Ном.1 (2 байта)

Стакан Ном.1 (2 байта)

Обойма Ном.2 (2 байта)

Стакан Ном.2 (2 байта)



B--61863RU/15

B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/

SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4)ПРИЛОЖЕНИЕ

1373

ПРИМЕЧАНИЕ
1 [Команда специальной обоймы в многоконтурной

системе]
Данные управления инструментом и таблица
управления обоймой общие для сех контуров. Но
таблица положения шпинделя и таблица положения
ожидания индивидуальна для каждого контура.
Если положение шпинделя или ожидания на каждом
контуре задаются ка кобойма через окно PMC, номер
обоймы зависит от следующей таблицы.

2 Эта функция может использоваться в Сeрии
16i/18i/21i--MA/MB/TB.

1-й 2-й 3-й 4-й

1--й контур 111(11) 112(12) 113(13) 114(14)

2--й контур 211 212 213 214

3--й контур 311 312 313 314

Положение шпинделя

1-й 2-й 3-й 4-й

1--й контур 121(21) 122(22) 123(23) 124(24)

2--й контур 221 222 223 224

3--й контур 321 322 323 324

Положение ожидания



B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/
SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4) B--61863RU/15ПРИЛОЖЕНИЕ

1374

[Описание]

Эта функция ищет ближайший пустой стакан, для которого
данныеуправленияинструментомравны0,от заданногостакана
в обойме. Положения шпинделя и ожидания не ищутся как
пустой стакан.

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Смотри Примечание в B.4.85 для команды

специальной обоймы многоконтурной системы
2 Эта функция может использоваться в Сeрии

16i/18i/21i--MA/MB/TB.

[Структура входных данных]

Верхний адрес + 0

+2

+4

+6

+8

+10

(Код функции)
330

(Код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

(Длина данных)
—

(Не надо устанавливать)

(Номер данных)
Номер обоймы

(Атрибут данных)
Направление поиска

(Номер данных2)
Номер стакана

+12

+14

+16

(Детальный код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

Область данных (4 байта)

(Не нужно устанавливать)

[Направление поиска]
-1 : Обратное
0 : Не задается (Ближайший стакан ищется и в нормальном

и в обратном направлении)

1 : Нормальный

B.4.86
Поиск пустого стакана
(:Низкоскоростной
ответ)



B--61863RU/15

B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/

SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4)ПРИЛОЖЕНИЕ

1375

[Коды завершения]

0 : Нормальное завершение

3 : Ошибка номера обоймы/стакана

4 : Ошибка направления поиска

6 : Нет требуемой опции.

8 : Нет пустого стакана

[Детальный код завершения]

Этот код равен 0 за исключением кода завершения 3.
Код завершения = 3

21 : Ошибка номера обоймы

22 : Ошибка номера стакана

[Структура выходных данных]

Верхний адрес + 0

+2

+4

+6

+8

+10

(Код функции)
330

(Код завершения)
Смотрите описание выше

(Длина данных)
4

(Номер данных)
Номер обоймы

(Атрибут данных)
Направление поиска

(Номер данных2)
Номер стакана

+12

+14

+16

(Детальный код завершения)
Смотрите описание выше

Номер обоймы для поиска
(2 байта)

Номер стакана для поиска
(2 байта)

Если эта функция задается без направленя для поиска,
выдается стакан для нормального направления, если на
одинаковом расстоянии найдены пустые стаканы в прямом и
обратном направлении.



B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/
SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4) B--61863RU/15ПРИЛОЖЕНИЕ

1376

[Описание]

Этафункция регистрирует новые данные инструмента согласно
указанному номер обоймы и стакана. Данные инструмента
регистрируются в первой вакантной области начиная с верха
базы данных в системеNC.
Вакантная область, означает. что данные управления в этой
области игнорируются. (Это равносильно сотосянию, когда бит
0 информации инструмента равен 0.) Если нет вакантной
области, возвращается код завершения 8.
Если размещается набор номеров обоймы и стакана,
возвращатся код завершения 13.

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Длина данных изменяется согласно опции

”Дополнительные пользовательские данные функции
управления инструментом”. Если эта опция
существует, длина данных равна 140. Если нет, длина
данных 76.

2 Смотри Примечание в B.4.85 для команды
специальной обоймы многоконтурной системы

3 Эта функция может использоваться в Сeрии
16i/18i/21i--MA/MB/TB.

[Структура входных данных]

~ ~

Верхний адрес + 0

+2

+4

+6

+8

+10

(Код функции)
331

(Код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

Длина данных
76 или 140

(Номер данных)
Номер обоймы

(Атрибут данных)
—

(Не надо устанавливать)

(Номер данных2)
Номер стакана

+12

+14

(Детальный код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

B.4.87
Регистрация новых
данных управления
инструментом
(:Низкоскоростной
ответ)



B--61863RU/15

B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/

SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4)ПРИЛОЖЕНИЕ

1377

Верхний адрес + 14

+18

+22

+26

+30

+31

Номер типа инструмента
(4 байта)

Счетчик ресурсаинструмента
(4 байта)

Максимальный ресурс
инструмента (4 байта)

Предыдущий ресурсинструмента
(4 байта)

Состояние ресурсаинструмента
(1 байт)

Пользовательские данные 0
(1 байт)

+32

+34

Информация инструмента
(2 байта)

Номер коррекции инструмента
по длине H
(2 байта)

~ ~

+36

+38

+42

+46

+48

Номер коррекции на режущий
инструмент D

(2 байта)

Скорость шпинделя S
(4 байта)

Скорость подачи F
(4 байта)

Пустой (номер обоймы)
(2 байта)

Пустой (номер стакана)
(2 байта)

+50

+52

Номер коррекции геометрии
инструмента G (2 байта)

Номер коррекции на износ
инструментаW (2 байта)

~ ~
+54

Система обработки и
токарного станка
(составная)

Система токарного станка



B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/
SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4) B--61863RU/15ПРИЛОЖЕНИЕ

1378

Верхний адрес + 54

+74

+78

+82

+86

+90

(зарезервировано) (20 байт)
0

Пользовательские данные 1
(4 байта)

Пользовательские данные 2
(4 байта)

Пользовательские данные 3
(4 байта)

Пользовательские данные 4
(4 байта)

Пользовательские данные 5
(4 байта)

+94

Пользовательские данные 6
(4 байта)

~ ~

+150

Пользовательские данные 20
(4 байта)

~ ~

~ ~

[Коды завершения]

0 : Нормальное завершение

2 : Ошибка длины данных

3 : Ошибка номера обоймы или стакана

5 : Ошибка в оласти данных.

6 : Нет требуемой опции.

7 : Защищенная область

8 : Нет места.

13 : Уже размещено.



B--61863RU/15

B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/

SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4)ПРИЛОЖЕНИЕ

1379

[Детальный код завершения]

Этот код равен 0 за исключением кода завершения 5.
Код завершения = 5

1 : Ошибка номера типа инструмента

2 : Ошибка счетчика ресурса инструмента

3 : Ошибка максимального ресурса инструмента

4 : Ошибка предыдущих значений ресурса инструмента

5 : Ошибка состояния ресурса инструмента

7 : Ошибка информации инструмента

8 : Ошибка номера коррекции инструмента по длине (H)
(Система обработки и токарного станка (составная))

9 : Ошибка номера коррекции на режущий инструмент (D)
(Система обработки и токарного станка (составная))

10 : Ошибка скорости шпинделя (S)

11 : Ошибка скорости подачи (F)

12 : Ошибка номера геометрической коррекции
инструмента (G)
(Система токарного станка)

13 : Ошибка номера коррекции износа инструмента (W)
(Система токарного станка)

от 31 до 50: Ошибка в пользовательских данных 1 - 20



B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/
SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4) B--61863RU/15ПРИЛОЖЕНИЕ

1380

[Структура выходных данных]

Верхний адрес + 0

+2

+4

+6

+8

+10

(Код функции)
331

(Код завершения)
Смотрите описание выше

Длина данных
76 или 140

(Номер данных)
Номер обоймы

(Атрибут данных)
—

(Номер данных2)
Номер стакана

+12

+14

(Детальный код завершения)
Смотрите описание выше

+18

+22

+26

Номер типа инструмента
(4 байта)

Счетчик ресурсаинструмента
(4 байта)

Максимальный ресурс
инструмента (4 байта)

Предыдущий ресурсинструмента
(4 байта)

+150

Пользовательские данные 20
(4 байта)

~ ~



B--61863RU/15

B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/

SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4)ПРИЛОЖЕНИЕ

1381

[Описание]

Эта функция записывает новые данные инструмента согласно
указанному номеру обоймы и стакана. Если в стакане нет
инструмента (если данные управления инструментом не
размещены), выдается ошибка 9.

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Длина данных изменяется согласно опции ”Допол--

нительные пользовательские данные функции управ--
ления инструментом”. Если эта опция существует,
длина данных равна 140. Если нет, длина данных 76.

2 Смотри Примечание в B.4.85 для команды спе--
циальной обоймы многоконтурной системы

3 Эта функция может использоваться в Сeрии
16i/18i/21i--MA/MB/TB.

[Структура входных данных]

~ ~

Верхний адрес + 0

+2

+4

+6

+8

+10

(Код функции)
332

(Код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

(Длина данных)
76 или 140

(Номер данных)
Номер обоймы

(Атрибут данных)
—

(Не надо устанавливать)

(Номер данных2)
Номер стакана

+12

+14

(Детальный код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

Номер типа инструмента
(4 байта)

+18

+22

Счетчик ресурсаинструмента
(4 байта)

B.4.88
Запись данных
управления
инструментом
(:Низкоскоростной
ответ)



B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/
SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4) B--61863RU/15ПРИЛОЖЕНИЕ

1382

Верхний адрес + 22

+26

+30

+31

+32

+34

Максимальный ресурс
инструмента (4 байта)

Предыдущий ресурсинструмента
(4 байта)

Состояние ресурсаинструмента
(1 байт)

Пользовательские данные 0
(1 байт)

Информация инструмента
(2 байта)

Номер коррекции инструмента по
длине H (2 байта)

+36

+38

Номер коррекции на режущий
инструмент D (2 байта)

Скорость шпинделя S (4 байта)

~ ~

+42

+46

+48

+50

+52

Скорость подачи F (4 байта)

Пустой (номер обоймы)
(2 байта)

Пустой (номер стакана)
(2 байта)

Номер коррекции геометрии
инструмента G (2 байта)

Номер коррекции на износ
инструментаW (2 байта)

+54

+74

(зарезервировано) (20 байт)
0

Пользовательские данные 1
(4 байта)

~ ~
+78

Система обработки и
токарного станка
(составная)

Система токарного станка

~ ~



B--61863RU/15

B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/

SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4)ПРИЛОЖЕНИЕ

1383

Верхний адрес + 78

+82

+86

+90

+94

Пользовательские данные 2
(4 байта)

Пользовательские данные 3
(4 байта)

Пользовательские данные 4
(4 байта)

Пользовательские данные 5
(4 байта)

Пользовательские данные 6
(4 байта)

+150

Пользовательские данные 20
(4 байта)

~ ~

~ ~

[Коды завершения]

0 : Нормальное завершение

2 : Ошибка длины данных

3 : Ошибка номера обоймы или стакана

5 : Ошибка в оласти данных.

6 : Нет требуемой опции.

7 : Защищенная область

9 : В стакане нет инструмента.



B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/
SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4) B--61863RU/15ПРИЛОЖЕНИЕ

1384

[Детальный код завершения]

Этот код равен 0 за исключением кода завершения 3 или 5.
Код завершения = 3

21 : Ошибка номера обоймы

22 : Ошибка номера стакана

23 : Ошибка номера данных управления инструментом

Код завершения = 5

1 : Ошибка номера типа инструмента

2 : Ошибка счетчика ресурса инструмента

3 : Ошибка максимального значения ресурса
инструмента

4 : Ошибка предыдущих значений ресурса инструмента

5 : Ошибка состояния ресурса инструмента

7 : Ошибка информации инструмента

8 : Ошибка номера коррекции инструмента по длине (H)
(Система обработки и токарного станка (составная))

9 : Ошибка номера коррекции на режущий инструмент (D)
(Система обработки и токарного станка (составная))

10 : Ошибка скорости шпинделя (S)

11 : Ошибка скорости подачи (F)

12 : Ошибка номера геометрической коррекции
инструмента (G)
(Система токарного станка)

13 : Ошибка номера коррекции износа инструмента (W)
(Система токарного станка)

от 31 до 50 :Ошибка в пользовательских данных 1 - 20



B--61863RU/15

B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/

SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4)ПРИЛОЖЕНИЕ

1385

[Структура выходных данных]

Верхний адрес + 0

+2

+4

+6

+8

+10

(Код функции)
332

(Код завершения)
Смотрите описание выше

Длина данных
76 или 140

(Номер данных)
Номер обоймы

(Атрибут данных)
—

(Номер данных2)
Номер стакана

+12

+14

(Детальный код завершения)
Смотрите описание выше

+18

+22

+26

Номер типа инструмента
(4 байта)

Счетчик ресурсаинструмента
(4 байта)

Максимальный ресурс
инструмента (4 байта)

Предыдущий ресурсинструмента
(4 байта)

+150

Пользовательские данные 20
(4 байта)

~ ~



B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/
SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4) B--61863RU/15ПРИЛОЖЕНИЕ

1386

[Описание]

Эта функция удаляет данные управления инструментом
согласно указанному номеру обоймы и стакана.
Если в стакане нет инструмента (если данные управления
инструментом не размещены), выдается ошибка 9.

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Смотри Примечание в B.4.85 для команды

специальной обоймы многоконтурной системы
2 Эта функция может использоваться в Сeрии

16i/18i/21i--MA/MB/TB.

[Структура входных данных]

Верхний адрес + 0

+2

+4

+6

+8

+10

(Код функции)
333

(Код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

(Длина данных)
0

(Номер данных)
Номер обоймы

(Атрибут данных)
—

(Не надо устанавливать)

(Номер данных2)
Номер стакана

+12
(Детальный код завершения)

—
(Не надо устанавливать)

[Коды завершения]

0 : Нормальное завершение

3 : Неверный номер обоймы или стакана

6 : Нет требуемой опции.

7 : Защищенная область

9 : В стакане нет инструмента.

B.4.89
Удаление данных
управления
инструментом
(:Низкоскоростной
ответ)



B--61863RU/15

B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/

SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4)ПРИЛОЖЕНИЕ
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[Детальный код завершения]

Этот код равен 0 за исключением кода завершения 3.
Код завершения = 3

21 : Ошибка номера обоймы

22 : Ошибка номера стакана

23 : Ошибка данных управления инструментом

[Структура выходных данных]

Верхний адрес + 0

+2

+4

+6

+8

+10

(Код функции)
333

(Код завершения)
Смотрите описание выше

(Длина данных)
0

(Номер данных)
Номер обоймы

(Атрибут данных)
—

(Номер данных2)
Номер стакана

+12

(Детальный код завершения)
Смотрите описание выше



B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/
SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4) B--61863RU/15ПРИЛОЖЕНИЕ

1388

[Описание]
Эта функция считывает данные управления инструментом
согласно указанному номеру обоймы и стакана. Если в стакане
нет инструмента (если данные управления инструментом не
размещены), выдается ошибка 9.

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Пользовательскиеданные5--20могут бытьпрочитаны

если есть опция ”Дополнительные пользовательские
данные функции управления инструментом”.

2 Смотри Примечание в B.4.85 для команды
специальной обоймы многоконтурной системы

3 Эта функция может использоваться в Сeрии
16i/18i/21i--MA/MB/TB.

[Структура входных данных]

Верхний адрес + 0

+2

+4

+6

+8

+10

(Код функции)
334

(Код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

(Длина данных)
—

(Не надо устанавливать)

(Номер данных)
Номер обоймы

(Атрибут данных)
—

(Не надо устанавливать)

(Номер данных2)
Номер стакана

+12

+14

(Детальный код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

(Область данных)
76 или 140

[Коды завершения]
0 : Нормальное завершение

3 : Неверный номер управляющих данных инструмента
6 : Нет требуемой опции.

7 : Защищенная область

9 : В стакане нет инструмента.

B.4.90
Считывание данных
управления
инструментом
(:Низкоскоростной
ответ)



B--61863RU/15

B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/

SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4)ПРИЛОЖЕНИЕ
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[Детальный код завершения]

Этот код равен 0 за исключением кода завершения 3.
Код завершения = 3

21 : Ошибка номера обоймы

22 : Ошибка номера стакана

[Структура выходных данных]

Верхний адрес + 0

+2

+4

+6

+8

+10

(Код функции)
334

(Код завершения)
Смотрите описание выше

Длина данных
76 или 140

(Номер данных)
Номер обоймы

(Атрибут данных)
—

(Номер данных2)
Номер стакана

+12

+14

(Детальный код завершения)
Смотрите описание выше

Номер типа инструмента
(4 байта)

+18

+22

+26

Счетчик ресурсаинструмента
(4 байта)

Максимальный ресурс
инструмента (4 байта)

Предыдущий ресурсинструмента
(4 байта)

+30

Состояние ресурсаинструмента
(1 байт)

~ ~
+31



B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/
SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4) B--61863RU/15ПРИЛОЖЕНИЕ

1390

Верхний адрес + 31

+32

+34

+36

+38

+42

Пользовательские данные 0
(1 байт)

Информация инструмента
(2 байта)

Номер коррекции инструмента по
длине H (2 байта)

Номер коррекции на режущий
инструмент D (2 байта)

Скорость шпинделя S (4 байта)

Скорость подачи F (4 байта)

+46

+48

Пустой (номер обоймы) 2 байта)

Пустой (номер стакана) (2 байта)

~ ~

+50

+52

+54

+74

+78

Номер коррекции геометрии
инструмента G (2 байта)

Номер коррекции на износ
инструментаW (2 байта)

(зарезервировано) (20 байт)
0

Пользовательские данные 1
(4 байта)

Пользовательские данные 2
(4 байта)

+82

+86

Пользовательские данные 3
(4 байта)

Пользовательские данные 4
(4 байта)

~ ~
+90

Система обработки и
токарного станка
(составная)

Система токарного станка

~ ~



B--61863RU/15

B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/

SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4)ПРИЛОЖЕНИЕ

1391

Верхний адрес + 90

+94

150

Пользовательские данные 5
(4 байта)

Пользовательские данные 6
(4 байта)

Пользовательские данные 20
(4 байта)

~ ~

~ ~



B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/
SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4) B--61863RU/15ПРИЛОЖЕНИЕ

1392

[Описание]

Эта функция записывает указанные данные в данные
управления инструментом.
Тип записанных данных вводится в областиатрибута.
Размер необходимой области данных, изменяется в
зависимости от типа данных.Отношение между типами данных
и входным значением, а так же необходимый размер области
данных равно слеудющему.

Таблица B.4.91 Вводимое значение атрибутов данных и размер
области данных

Вводимое
значение

Тип данных
Размер
области
данных

Примечание

1 Номер типа
инструмента

4 байта

2 Счетчик ресурса
инструмента

4 байта

3 Максимальный ресурс
инструмента

4 байта

4 Предыдущий
прогнозируемый

ресурс инструмента

4 байта

5 Состояние ресурса
инструмента

4 байта

6 Пользовательские
данные 0

1 байт Битовый тип

7 Информация об
инструменте

2 байта

8 Номер коррекции
инструмента по длине

(H)

2 байта Система обработки и
токарного станка
(составная)

9 Номер коррекции на
режущий инструмент

(D)

2 байта Система обработки и
токарного станка
(составная)

10 Скорость вращения
шпинделя (S)

4 байта

11 Скорость подачи (F) 4 байта

12 Номер коррекции на
геометрические

размеры инструмента
(G)

2 байта Система токарного
станка

13 Номер коррекции на
износ инструмента

(W)

2 байта Система токарного
станка

31 Пользовательские
данные 1

4 байта

32 Пользовательские
данные 2

4 байта

33 Пользовательские
данные 3

4 байта

34 Пользовательские
данные 4

4 байта

35 Пользовательские
данные 5

4 байта

B.4.91
Запись данных по
каждому
инструменту
(:Низкоскоростной
ответ)



B--61863RU/15

B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/

SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4)ПРИЛОЖЕНИЕ

1393

Таблица B.4.91 Вводимое значение атрибутов данных и размер
области данных

Вводимое
значение

Примечание
Размер
области
данных

Тип данных

36 Пользовательские
данные 6

4 байта

~ ~ ~ ~
~ ~ ~ ~
50 Пользовательские

данные 20
4 байта

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Пользовательскиеданные5--20могут бытьпрочитаны

если есть опция ”Дополнительные пользовательские
данные функции управления инструментом”.

2 Смотри Примечание в B.4.85 для команды
специальной обоймы многоконтурной системы

3 Эта функция может использоваться в Сeрии
16i/18i/21i--MA/MB/TB.



B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/
SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4) B--61863RU/15ПРИЛОЖЕНИЕ

1394

[Структура входных данных]

Верхний адрес + 0

+2

+4

+6

+8

+10

(Код функции)
335

(Код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

(Длина данных)
1, 2, 4

(Номер данных)
Номер обоймы

(Атрибут данных)
Тип данных

(Номер данных2)
Номер стакана

+12

+14

(Детальный код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

(Область данных)
1, 2, 4

[Коды завершения]

0 : Нормальное завершение

3 : Невреный номер обоймы, стакана или данных
управления инструментом

4 : Ошибка типа данных

5 : Ошибка области данных

6 : Нет требуемой опции.

7 : Защищенная область



B--61863RU/15

B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/

SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4)ПРИЛОЖЕНИЕ

1395

[Детальный код завершения]

Этот код равен 0 за исключением кода завершения 3 или 5.
Код завершения = 3

21 : Ошибка номера обоймы

22 : Ошибка номера стакана

23 : Ошибка данных управления инструментом

Код завершения = 5

1 : Ошибка номера типа инструмента

2 : Ошибка счетчика ресурса инструмента

3 : Ошибка максимального ресурса инструмента

4 : Ошибка предыдущих значений ресурса инструмента

5 : Ошибка состояния ресурса инструмента

7 : Ошибка информации инструмента

8 : Ошибка номера коррекции инструмента по длине (H)
(Система обработки и токарного станка (составная))

9 : Ошибка номера коррекции на режущий инструмент (D)
(Система обработки и токарного станка (составная))

10 : Ошибка скорости шпинделя (S)

11 : Ошибка скорости подачи (F)

12 : Ошибка номера геометрической коррекции
инструмента (G)
(Система токарного станка)

13 : Ошибка номера коррекции износа инструмента (W)
(Система токарного станка)

от 31 до 50 :Ошибка в пользовательских данных 1 - 20



B. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/
SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4) B--61863RU/15ПРИЛОЖЕНИЕ
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[Структура выходных данных]

Верхний адрес + 0

+2

+4

+6

+8

+10

(Код функции)
335

(Код завершения)
Смотрите структуру выше

(Длина данных)
1, 2, 4

(Номер данных)
Номер обоймы

(Атрибут данных)
Тип данных

(Номер данных2)
Номер стакана

+12

+14

(Детальный код завершения)
Смотрите описание выше

(Область данных)
1, 2, 4



B--61863RU/15
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[Описание]

Эта функция ищет инструмент по пользовательским данным.
Эта функция ищет наличие указанных данных для
зарегистрированного инструмента в таблице управления
обоймой, и возвращает номер обоймы и стакана первого
найденного инструмента.

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Смотри Примечание в B.4.85 для команды

специальной обоймы многоконтурной системы
2 Эта функция может использоваться в Сeрии

16i/18i/21i--MA/MB/TB.

[Структура входных данных]

Верхний адрес + 0

+2

+4

+6

+8

+10

(Код функции)
366

(Код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

(Длина данных)
—

(Не надо устанавливать)

(Номер данных)
Номер пользовательских данных

(Атрибут данных)
—

(Номер данных 2)
—

+12
(Детальный код завершения)

—
(Не надо устанавливать)

Данные сравнения

[Коды завершения]

0 : Нормальное завершение

3 : Неверный номер пользовательских данных

6 : Нет требуемой опции.

B.4.92
Поиск данных
управления
инструментом
(:Низкоскоростной
ответ)
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[Детальный код завершения]

Этот код равен 0 за исключением кода завершения 3.
Код завершения = 3

1 : Слишком маленький номер пользовательских
данных (менее 0)

2 : Слишком большой номер пользовательских данных
(свыше 4 или 20)

3 : Инструмент не найден

[Структура выходных данных]

Верхний адрес + 0

+2

+4

+6

+8

+10

(Код функции)
366

(Код завершения)
Смотрите описание выше

(Длина данных)
4 или 0

(Номер данных)
—

(Атрибут данных)
—

(Номер данных2)
—

+12

+14

(Детальный код завершения)
Смотрите описание выше

Номер обоймы (2 байта)

+16

Номер стакана (2 байта)
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[Описание]

Эта функция смещает таблицу управления обоймы.
Эта функция смещает таблицу управления инструментом для
обоймы с фиксированным типом номера стакана.

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Смотри Примечание в B.4.85 для команды

специальной обоймы многоконтурной системы
2 Эта функция может использоваться в Сeрии

16i/18i/21i--MA/MB/TB.

[Структура входных данных]

Верхний адрес + 0

+2

+4

+6

+8

+10

(Код функции)
367

(Код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

(Длина данных)
0

(Номер данных)
Номер обоймы

(Атрибут данных)
Направление смещения

(Номер данных2)
Величина смещения

+12
(Детальный код завершения)

—
(Не надо устанавливать)

[Коды завершения]

0 : Нормальное завершение

3 : Неверный номер обоймы или величина смещения

4 : Неверное направление смещения

6 : Нет требуемой опции.

[Детальный код завершения]

Этот код равен 0 за исключением кода завершения 3.
Код завершения = 3

1 : Неверный номер обоймы

2 : Неверная величина смещения
(Задана меньше 0 или ольше номера обоймы)

B.4.93
Смещение данных
управления
инструментом
(:Низкоскоростной
ответ)
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[Структура выходных данных]

Верхний адрес + 0

+2

+4

+6

+8

+10

(Код функции)
367

(Код завершения)
Смотрите описание выше

(Длина данных)
0

(Номер данных)
Номер обоймы

(Атрибут данных)
Направление смещения

(Номер данных2)
Величина смещения

+12

(Детальный код завершения)
Смотрите описание выше

Направление смещения определяется следующим образом.

Направление смещения: 1
Данные инструмента в стакане 1 смещаются в стакан 2.
Данные инструмента в стакане 2 смещаются в стакан 3.
Данные инструмента в стакане 3 смещаются в стакан 4.
Данные инструмента в стакане 4 смещаются в стакан 5.
Данные инструмента в стакане 5 смещаются в стакан 1.

Направление смещения: -1
Данные инструмента в стакане 1 смещаются в стакан 5.
Данные инструмента в стакане 2 смещаются в стакан 1.
Данные инструмента в стакане 3 смещаются в стакан 2.
Данные инструмента в стакане 4 смещаются в стакан 3.
Данные инструмента в стакане 5 смещаются в стакан 4.

Номер стакана 1 2 3 4 5

Направление: 1 7 3 4 5 6

Исходное
состояние

3 4 5 6 7

Направление: --1 4 5 6 7 3
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Эта оконная функция, функциональная инструкция, по
которой данные в ЧПУ, считываются или записываются.

Необходима опция (FS15B: A02B-0162-J917, FS15i:
A02B-0261-J950) окнаNC.

C.1
ФУНКЦИЯ



ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
1 Оконные инструкции с низкоскоростнм ответом, управляются исключительно,

совместно с другими оконными функциями с низкоскоростным ответом. Поэтому,
когда данные постоянно записываются и считываются, необходимо однократно
очищать сигнал ACT когда информация завершения (W1) становится равной 1. Это не
влияет на сигнал ACT=1 другой оконной функции с низкоскоростным ответом,
например W1=1 и ACT=1 оконной инструкции с низкоскоростным ответом. Оконные
функции с высокоскоростным ответом, не урпавляются эксклюзивно, как функции с
низкоскоростным ответом. Поэтому, если данные записываются и считываются
постоянно, нет необходимости устанавливать ACT=0.
Количество сканирований для завершения обработки, сведено в следующей таблице.

(Только FS15B)
2 Сущществует версия, которая не поддерживает чтение и запиь оконных данных в

новом формате.

Функция зависит от #4 параметра NC 7401.

3 Функции, кроме вышеуказанных, не связаны с #4 параметра NC 7401.

Ели нет опции соответствующей функции, инструкции окна не могут использоваться.
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По способу обработки, оконные функции разделяются на
высокоскоростные, и низкоскоростные.

В случае низкоскоростного ответа, данные записываются или
записываются управлением между ЧПУ и PMC

Поэтому, необходимо сохранять сигнал ACT=1 оконной
инструкции, до момента, когда информация завершения
передачи (W1) становится равной 1 (блокировка).

При высокоскоростном ответе, нет необходимости исполь-
зовать блокировку, поскольку данные считываются напрямую.

Длячтенияданныхкоррекцииинструмента,данныхуправления
ресурсом инструмента, и времени обработки, для FS15B
необходима установка опции B окна NC (A02B-0162-J984), в
дополнение к опци окнаNC.

TYPE КОЛИЧЕСТВО СКАНИРОВАНИЙ ДО ЗАВЕРШЕНИЯ ОБРАБОТКИ

LOW(ОЧЕНЬ НИЗКАЯ) ДВА РАЗА ИЛИ БОЛЕЕ (это зависит от состояния ЧПУ)

HIGH(ОЧЕНЬ ВЫСОКАЯ) 1 СКАНИРОВАНИЕ

ВЕРСИЯROM СОДЕРЖИМОЕ

4047 A --E Он не поддеривает новый формат.
Пожалуйста устанавливайте бит #4 параметра NC 7401 равным 0.

F Он поддерживает новуюформу.
Еслииспользуетсяоконнаяфункциявновомформате пожалуйстаустановитебит#4

4078 А
Еслииспользуетсяоконнаяфункциявновомформате, пожалуйстаустановите бит#4
параметра NC 7401 в 1.

ФУНКЦИЯ
СОДЕРЖИМОЕ

ФУНКЦИЯ
7401#4

Данные по управлению
ресурсом инструмента

0 Можносчитыватьи записыватьданные управленияресурсом
инструмента для 128 наборов инструментов.ресурсо с ру е а

1 Можносчитыватьи записыватьданные управленияресурсом
инструмента для 512 наборов инструментов.

Данные коррекции инстру-- 0 Эту функцию нельзя использовать.Д рр ц ру
мента согласно указанному
номеру инструмента

1 Данные коррекции инструмента можно считывать и
записывать.

C.2
НИЗКОСКОРОСТНОЙ
И ВЫСОКОСКО-
РОСТНОЙ ОТВЕТ
ОКОННОЙФУНКЦИИ
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0

2

4

6

8

10

CTL0 Код функции

Код завершения

Длина данных

Номер данных

Спецификация оси

~ ~
Область данных

CTL1

CTL2

DATA *Длина данных Зависит от функции.

часть 1

Тип данных
Тип

обрабо
Тип данных управления Длина

аТип данных обработки
CTL0 CTL1 CTL2

данных

Данные коррекции инструмента (младший) 13 Номер коррекции Формат коррекции 4 байта

Коррекция начала координат
заготовки

(старший) 15 0 Номер оси 4 байта

Данные параметров
Setting data

(младший) 17 Номер параметра Номер оси 4 байта

Переменные макропрограмм
пользователя

(младший) 21 Номер пользова--
тельского макроса

0 6 байт

Состояние сигнала тревоги ЧПУ (младший) 23 0 0 2 байта

Номер текущей программы: (младший) 24 0 0 6 байт

Текущий номер
последовательности

(младший) 25 0 0 6 байт

Фактическая скорость для
управляемых осей

(младший) 26 0 0 4 байта

Абсолютное положение на
управляемых осях

(старший) 27 0 Номер оси 4 байта

Машинное положение на
управляемых осях

(старший) 28 0 Номер оси 4 байта

Позиция остановки операции
пропуска на управляемых осях

(младший) 29 0 Номер оси 4 байта

Величина задержки системы
слежения на управляемых осях

(старший) 30 0 Номер оси 4 байта

Величина задержки ускорения/
замедления для управляемой оси

(старший) 31 0 Номер оси 4 байта

Модальные данные
(Gфункция)
(Функция отличная от G)

(младший) 32 Тип данных Заданный блок 2 байта
6 байт

Данные диагностики (младший) 33 Номер диагностики 0 2 байта

Значение тока нагрузки двигателя
подачи
Аналоговый вход общего
назначения

(старший)
(старший)

34
34

200
0

Номер оси
Номер оси

2 байта
2 байта

C.2.1
Функциональная
инструкцияWINDR



B--61863RU/15
C. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ

(PMC--NB/NB2/NB6)ПРИЛОЖЕНИЕ

1405

часть 1

Тип данных
Длина
данных

Тип данных управленияТип
обработкиТип данных

Длина
данных

CTL2CTL1CTL0

Тип
обработки

Данные по управлению ресурсом
инструмента

Группы инструмента Ном.
Чило групп инструментов
Номер инструмента
Ресурс инструмента
Счетчик ресурса инструмента
Тип счетчика ресурса
инструмента
Коррекция на длину
инструмента Ном.1
Коррекция на длину
инструмента Ном. 2
Коррекция на режущий
инструмент Ном. 1
Коррекция на режущий
инструмент Ном. 2
Информация об
инструменте Ном. 1
Информация об
инструменте Ном. 2
Инструмент Ном.

(младший)
(младший)
(младший)
(младший)
(младший)
(младший)

(младший)

(младший)

(младший)

(младший)

(младший)

(младший)

(младший)

38
39
40
41
42
160

43

44

45

46

47

48

49

0
группы инструмента Ном.

группы инструмента Ном.

группы инструмента Ном.

группы инструмента Ном.

группы инструмента Ном.

группы инструмента Ном.

группы инструмента Ном.

группы инструмента Ном.

группы инструмента Ном.

группы инструмента Ном.

группы инструмента Ном.

группы инструмента Ном.

Инструмент ном.
0
0
0
0
0

Инструмент ном.

Порядковый номер
инструмента
Инструмент.

Порядковый номер
инструмента
Инструмент ном.

Порядковый номер
инструмента
Порядковый номер
инструмента

4 байта
4 байта
4 байта
4 байта
4 байта
4 байта

4 байта

4 байта

4 байта

4 байта

4 байта

4 байта

4 байта

Данные часов (младший) 151 Формат данных 0 6 байт

Относительное положение по
управляемым осям

(старший) 74 0 Номер оси 4 байта

Оставшееся перемещение по
управляемым осям

(старший) 75 0 Номер оси 4 байта

Оценочные данные нарушения
вращающего момента на
цифровом
Оценочные данные нарушения
вращающего момента на
последовательном шпинделе

(старший)

(старший)

211

211

0

1

Номер оси

Номер оси

2 байта

2 байта

Время обработки (младший) 178 Номер программы 1 6 байт

Информация по нагрузке
двигателя шпинделя

(старший) 153 0 Номер оси 2 байта

Данные коррекции инструмента
согласно указанному номеру
инструмента

(младший) 213 Формат данных Номер инструмента 4 байта

Данные управления ресурсом
инструмента (Примечание)
Номер группыинструмента
(поддерживает 8--разрядные
номера инструментов)
Номер коррекции инструмента
по длине 1
(поддерживает 8--разрядные
номера инструментов)
Номер коррекции на режущий
инструмент 1
(поддерживает 8--разрядные
номера инструментов)
Информация инструмента 1
(поддерживает 8--разрядные
номера инструментов)

(младший)

(младший)

(младший)

(младший)

200

227

228

201

0

Число групп
инструментов

Число групп
инструментов

Число групп
инструментов

Номер инструмента
(4 байта)

Номер инструмента
(4 байта)

Номер инструмента
(4 байта)

Номер инструмента
(4 байта)

4 байта

4 байта

4 байта

4 байта

Данные реальных параметров
(Примечание)

(младший) 321 Номер параметра
(4 байта)

Номер оси 4 байта
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часть 1

Тип данных
Длина
данных

Тип данных управленияТип
обработкиТип данных

Длина
данных

CTL2CTL1CTL0

Тип
обработки

Фактическое положение станка на
управляемых осях (Примечание)

(старший) 329 0 Номер оси 4 байта

Считывание точных данных
сенсора вращающего момента
(результаты статистических
расчетов) (Примечание)

(младший) 226 Номер данных Номер оси 4 байта

Считывание точных данных
сенсора вращающего момента
(сохранение данных)
(Примечание)

(младший) 232 Атрибут данных Номер оси 4 байта

Считывание детальной информа--
ции сигнала тревоги ЧПУ.
(Примечание)

(младший) 330 Тип сигнала тревоги Счетчиксигналов
тревоги

8 байтов

ПРИМЕЧАНИЕ
Эта функция подерживается только в FS15i--A
(PMC--NB6).
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0

2

4

6

8

10

CTL0 Код функции

Код завершения

Длина данных

Номер данных

Спецификация оси

∽ ∽
Область данных

CTL1

CTL2

DATA *Длина данных Зависит от функции.

часть 1

Тип данных
Тип

б б
Тип данных управления Длина

Тип данных обработки CTL0 CTL1 CTL2

Д
данных

Данные коррекции инструмента (младший) 14 Номер коррекции Формат коррекции 4 байта

Данные параметра
Данные установки

(младший) 18 Номер параметра Номер оси 4 байта

Переменные макропрограмм
пользователя

(младший) 22 Номер пользова--
тельского макроса

0 6 байт

Данные на экране проверки
программы

Номеринструменташпинделя
Номер инструмента для
следующего использования

(младший)
(младший)

150
150

Тип данных
201

0
0

4 байта
4 байта

Перерегулирование предела
вращающего момента

(младший) 152 0 Номер оси 2 байта

Данные по управлению ресурсом
инструмента

Чило групп инструментов
Ресурс инструмента
Счетчик ресурса инструмента
Тип счетчика ресурса
инструмента
Коррекция на длину
инструмента ном. 1
Коррекция на длину
инструмента ном. 2
Коррекция на режущий
инструмент ном. 1
Коррекция на режущий
инструмент ном. 2
Информация об
инструменте ном. 1
Информация об
инструменте ном. 2
Инструмент ном.

(младший)
(младший)
(младший)
(младший)

(младший)

(младший)

(младший)

(младший)

(младший)

(младший)

(младший)

163
164
165
166

167

168

169

170

171

172

173

0
группы инструмента ном.

группы инструмента ном

группы инструмента ном

группы инструмента ном

группы инструмента ном

группы инструмента ном

группы инструмента ном

группы инструмента ном

группы инструмента ном

группы инструмента ном

Инструмент ном.
0
0
0

Инструмент ном.

Порядковый номер
инструмента
Инструмент ном.

Порядковый номер
инструмента
Инструмент ном.

Порядковый номер
инструмента
Порядковый номер
инструмента

4 байта
4 байта
4 байта
4 байта

4 байта

4 байта

4 байта

4 байта

4 байта

4 байта

4 байта

Данные коррекции инструмента
согласно указанному номеру
инструмента

(младший) 214 Формат данных Номер инструмента 4 байта

Команда суперпозиционного
перемещения (для трех осей)
Команда суперпозиционного
перемещения (для четырех осей)

(старший)

(старший)

215

215

0

Режим спецификации
оси

0

Номер оси

6 байт

8 байт

C.2.2
Функциональная
инструкцияWINDW
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часть 1

Тип данных
Длина
данных

Тип данных управленияТип
обработкиТип данных

Длина
данныхCTL2CTL1CTL0

Тип
обработки

Скорость подачи (старший) 216 0 0 6 байт

Данные управления ресурсом
инструмента (Примечание)
Номер группыинструмента
(поддерживает 8--разрядные
номера инструментов)
Номер коррекции инструмента
по длине 1
(поддерживает 8--разрядные
номера инструментов)
Номер коррекции на режущий
инструмент 1
(поддерживает 8--разрядные
номера инструментов)
Информация инструмента 1
(поддерживает 8--разрядные
номера инструментов)

(младший)

(младший)

(младший)

(младший)

202

229

230

231

0

Число групп
инструментов

Число групп инстру--
ментов

Число групп инстру--
ментов

Номер инструмента
(4 байта)

Номер инструмента
(4 байта)

Номер инструмента
(4 байта)

Номер инструмента
(4 байта)

6 байтов

4 байта

4 байта

4 байта

Данные реальных параметров
(Примечание)

(младший) 323 Номер параметра
(4 байта)

Номер оси 6 байтов

ПРИМЕЧАНИЕ
Эта функция подерживается только в FS15i--A
(PMC--NB6).
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(1) Смотри описание оконной функции. Элемент данных
помеченый тире (-) в описании структуры данных вводить
ненужно.

(2) Длина всех блоков данных и элеметов данных указана в
байтах.

(3) Считанные данные становятся действительными, только
при нормальном завершении инструкции.

Код
завершения

Значение

--10 Обрабатывается оконная инструкция. Держите ACT пока
W1 не станет равным 1.

0 Инструкция завершена нормально.

1 Возникла ошибка. Не найден соответствующий номер
функции.

2 Возникла ошибка. Возможная причина следующая:
Неверные данные обнаружены в области CTL. В NC нет
соответсвующей функции.

3 Возникла ошибка. Указанной оси не существует.

5 Возникла ошибка. Ошибка формыданных. Хотяфункция
поддерживает только новыйформат, был указанстарый.

[Описание]

Значение коррекции инструмента (компенсация погрешностей
инструмента) считывается из ЧПУ.

0
Код функции

13

Код завершения
—

Длина данных
—

Номер коррекции

Формат коррекции

Область данных
(4 байта)

2

4

6

8

10

Установить данные

14

0

2

4

6

8

10

Считать данные

14

Код функции
13

Код завершения

Длина данных
4

Номер коррекции

Формат коррекции

Значение
коррекции
инструмента

(4 байта)

C.3
ФОРМАТ И
ДЕТАЛИДАННЫХ
УПРАВЛЕНИЯ
ФУНКЦИОНАЛЬ-
НОЙИНСТРУКЦИИ
WINDR

C.3.1
Считывание коррекции
инструмента
(Низкоскоростной ответ)
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1

2

3

4

1
2

3

4

5

Компенсация
погрешностей
инструмента C
Длина
инструмента
Коррекция
геометрии
Корреция износа
Коррекция
геометрии
режущей кромки
Коррекция износа

Но. коррекции

Но. коррекции +1000
Но. коррекции

Но. коррекции +1000

1

1
2

2

(Примечание 1) Формат коррекции
М серия (система центра обработки) : T серия (система токарного станка) :

Компенсация
погрешностей
инструмента B
Коррекция
геометрии
Коррекция износа

1

1

Коррекция
инструмента A Номер коррекции1

Тип данных Номер коррекции
(CTL+2, 3)

Фор--
мат

Но. коррекции

Но. коррекции +1000

Компенсация
погрешностей
инструмента B
Коррекция
геометрии
Коррекция вдоль
оси X
Коррекция вдоль
оси Z
Коррекция
радиуса режущей
кромки
инструмента
Коррекция вдоль
оси Y
Коррекция износа
Коррекция вдоль
оси X
Коррекция вдоль
оси Z
Коррекция
радиуса режущей
кромки
инструмента
Коррекция вдоль
оси Y
Коррекция
относящаяся к
положению
виртуального
инструмента

Компенсация
погрешностей
инструмента A
Коррекция вдоль
оси X
Коррекция вдоль
оси Z
Коррекция радиуса
режущей кромки
инструмента
Коррекция вдоль
оси Y
Коррекция
относящаяся к
положению
виртуального
инструмента

Но. коррекции

Но. коррекции

Но. коррекции

Но. коррекции

Но. коррекции
Но. коррекции

1

2

3

4

5

Тип данных Номер коррекции
(CTL+2, 3)

Фор--
мат

Но. коррекции

Но. коррекции

Но. коррекции

Но. коррекции

Но. коррекции +1000
Но. коррекции +1000

Но. коррекции +1000

Но. коррекции +1000

Но. коррекции
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[Описание]

Считывается смещение начала координат заготовки от текущей
системы координат (включая разделяемое смещение) в ЧПУ.

Смещение от начала координат заготовки, можно считывать
индвидуально для каждой оси. Смещение начала координат
заготовки для дополнительных осей, можно считывать только
если есть дополнительные оси.

0
Код функции

15

Код завершения
—

Длина данных
—

Номер данных
0

Номер оси

Область данных
(4 байта)

2

4

6

8

10

Установить данные

14

0

2

4

6

8

10

Считать данные

14

Код функции
15

Код завершения

Длина данных
4

Номер данных

Номер оси

Значение
коррекции начала

координат заготовки
(4 байта)

C.3.2
Считывание начения
смещения начала
координат з
аготовки
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[Описание]
Считывается параметр ЧПУ.

0
Код функции

17

Код завершения
—

Длина данных
—

Номер параметра

Атрибут данных

Область данных
(4 байта)

2

4

6

8

10

Установить данные

14

0

2

4

6

8

10

Считать данные

14

Код функции
17

Код завершения

Длина данных
4

Номер параметра

Атрибут данных

Данные параметра
(4 байта)

0 : Ни одна ось

от 1 до n : Заданная ось

10

11

12

13

14

DATA +0

DATA +1

DATA +2

DATA +3

(Прмечание)Формат данных параметра
Если данные имют длину один байт, они
устанавливаются в области DATA+0.

ПРИМЕЧАНИЕ
Параметр с действительными числами не может
считываться используя функцию с кодом 17.
Считывайте параметр используя:
D Действительный параметр: Код функции 321

Целый или битовый параметр: Код функции 17

C.3.3
Считывание параметра
(данных установок)
(Низкоскоростной ответ)
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[Описание]

Можно считывать пользовательские макропеременные в ЧПУ.

ПРИМЕЧАНИЕ
Положение десятичной точки должно быть заано
заранее.

0
Код функции

21

Код завершения
—

Длина данных
—

Номер
пользовательской

переменной

Атрибут данных 0

Область данных
(4 байта)

2

4

6

8

10

Установить данные

14

0

2

4

6

8

10

Считать данные

14

Код функции
21

Код завершения

Длина данных
6

Номер
пользовательской

переменной

Атрибут данных

Значение
пользовательской
макропеременной

(4 байта)

Пложение
десятичной точки

(2 байта)
16

Пложение
десятичной точки

(2 байта)
16

ПРИМЕЧАНИЕ
В случае считывания пользовательской макропере--
менной с номером более 100000.
Пожалуйста установите “10” “Атрибут данных”, и
введите последние четыре цифры номера пере--
менной в “Номер пользовательской переменной”.

Взаимосвязь между считанным значением и сохраненной
переменной:

(Считанное значение) =
(Пользовательская макропеременная в NC)
×10 (Положение десятичной точки)

Считанное значение Пользовательская
макропеременная

в NC

Положение
десятичной

точки

1
12

123
1234

12340

1. 234
0
1
2
3
4

C.3.4
Считывание
пользовательской
макропеременной
(Низкоскоростной
ответ)

Примеры
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[Описание]
Если ЧПУ назодится в состоянии сигнала тревоги, можно
считать детали сигала тревоги.

0
Код функции

23

Код завершения
—

Длина данных
—

Номер данных
0

Атрибут данных
0

Область данных
(2 байта)

2

4

6

8

10

Установить данные

12

0

2

4

6

8

10

Считать данные

Код функции
23

Код завершения

Длина данных
2

Номер данных

Атрибут данных

11

12

ALARM 1

ALARM 2

Можно считывать следующие данные состояния сигнала
тревоги:

ALARM 1Формат данных
7 6 5 4 3 2 1 0

#0 : Фоновый сигнал тревоги P/S
#1 : Приоритетный сигнал тревоги P/S
#2 : Перегрев
#3 : Ошибка вспомогательного процессора
#4 : Черезмерная ошибка синхронизации
#5 : Активация параметра включена
#6 : Перебег
#7 : Ошибка компьютера

ALARM 2Формат данных
7 6 5 4 3 2 1 0

#0 : Внешнее сообщение сигнала тревоги
#1 : Не определено
#2 : Сигнал тревоги P/S предотвращающий дальнейшее

продолжение обработки (серьезный сигнал тревоги)
#3 : Не определено
#4 : Сигнал тревоги системы слежения
#5 : Ошибка ввода--вывода
#6 : Ввод параметра требует отключения питания
#7 : Системная ошибка

C.3.5
Считывание статуса
сигнала тревоги ЧПУ
(Низкоскоростной
ответ)
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[Описание]

Считывается номер выполняемой программы обработки из
ЧПУ.

0
Код функции

24

Код завершения
—

Длина данных
—

Номер данных
0

Атрибут данных
0

Область данных
(6 байт)

2

4

6

8

10

Установить данные

16

0

2

4

6

8

14

Считать данные

Код функции
24

Код завершения

Длина данных
6

Номер данных

Атрибут данных

15

16

FLAG 1

FLAG 2

Номер программы
10

FLAG 1Формат данных
7 6 5 4 3 2 1 0

#0 -- 3 : Число десятичных разрядов
#4 : Наличие десятичной точки

(0: Не присутствует, 1: Присутствует)
#5 : Положительное или отрицательное

(0: Положительное, 1: Отрицательное)
#6 : Используется ли только один разряд

(0: Не только один, 1: Только один)
#7 : Не определено

FLAG 2Формат данных
7 6 5 4 3 2 1 0

#3 :Находится ли хоть один адрес в диапазоне
D второй вспомогательной функции
заданной после сброса NC
(0: Не задан, 1: Задан)

#7 :Считанные данные заданы в текущем блоке
программы обработки деталей
(0: Не задан, 1: Задан)
Другие биты не определены.

C.3.6
Считывание номера
текущей программы
(Низкоскоростной
ответ)
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[Описание]

Считывается номер последовательности, выполняемой
программы обработки из ЧПУ. Если номера последователь-
ности не присвоены всем блокам в программе обработки,
считывается номер последовательности последнего выпо-
неняемого блока.

0
Код функции

25

Код завершения
—

Длина данных
—

Номер данных
0

Атрибут данных
0

Область данных
(6 байт)

2

4

6

8

10

Установить данные

16

0

2

4

6

8

14

Считать данные

Код функции
25

Код завершения

Длина данных
6

Номер данных

Атрибут данных

15

16

FLAG 1

FLAG 2

10

FLAG 1Формат данных
7 6 5 4 3 2 1 0

#0 до 3 : Число десятичных разрядов
#4 : Наличие десятичной точки

(0: Не присутствует, 1: Присутствует)
#5 : Положительное или отрицательное

(0: Положительное, 1: Отрицательное)
#6 : Используется ли только один разряд

(0: Не только один, 1: Только один)
#7 : Не определено

FLAG 2Формат данных
7 6 5 4 3 2 1 0

#3 :Находится ли хоть один адрес в диапазоне
D второй вспомогательной функции заданной
после сброса NC
(0: Не задан, 1: Задан)

#7 :Считанные данные заданы в
текущем блоке программы обработки деталей
(0: Не задан, 1: Задан)
Другие биты не заданы.

Номер последо--
вательности

(4 байта)

C.3.7
Считывание номера
текущей
последовательности
(Низкоскоростной
ответ)
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[Описание]

Считываетсяфактическая скоростьпо оси подачи, управляемой
ЧПУ.

Считываетсякомпозитнаяскоростьпоуправляемымосям.Если
оси X-, Y-, Z-, тир базовые оси, управляютс как оси подачи,
считывается композитная скорость по всем трем осям.

0
Код функции

26

Код завершения
—

Длина данных
—

Номер данных
0

Атрибут данных 0

Область данных
(4 байта)

2

4

6

8

10

Установить данные

14

0

2

4

6

8

10

Считать данные

14

Код функции
26

Код завершения

Длина данных
4

Номер данных

Атрибут данных

Скорость подачи
(4 байта)

[Описание]

Считывается абсолютное положение (абсолютная координата)
по оси подачи, управляемой ЧПУ.

0
Код функции

27

Код завершения
—

Длина данных
—

Номер данных
0

Номер оси
0

Область данных
(4 байта)

2

4

6

8

10

Установить данные

14

0

2

4

6

8

10

Считать данные

14

Код функции
27

Код завершения

Длина данных
4

Номер данных

Номер оси

Абсолютное
положение
(4 байта)

C.3.8
Считывание
фактической скорости
по управляемой оси
(Низкоскоростной
ответ)

C.3.9
Считывание
абсолютного
положения по
управляемой оси



Текущее
положение

Тип данных Спецификация данных

y

x

Начало системы координат станка

Локальная система координат (G52)

Коррекция начала координат
заготовки (G54 или позднее)

Величина внешнего смещения
начала координат заготовки

Система координат заготовки(G92)
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Спецификация данных

1) Отображает текущее положение на системе координат заготовки.
Текущее положение расчитывается по следующей простой формуле.
Считанное текущее положение сохраняется в 4--байтной области с DATA+0 до DATA+3.
Текущее положение = знаечние машинных координат --величина коррекции заготовки
Величину коррекции заготовки можно получить, сложив следующие коррекции.
(1) Величина внешнего смещения начала координат заготовки
(2) Коррекция начала координат заготовки (с G54 по G59,G54.1Pp)
(3) Система координат заготовки(G92)
(4) Локальная система координат (G52)

2) Считанное значение определяется следующим образом:
(1) Для центровобработки, илиесли заданрадиус дляоси всистемах токарного станка.

Данные показывают удвоенное текущее положение с наименьшим входным
приращением в качестве единицы ввода.

(2) Если задан диаметр в системах токарного станка
Данные показывают текущее положение с наименьшим входным приращением.

(3) Если единица ввода умножена на 10
Данные показывают текущее положение умноженное на двадцать
(программирование радиуса) или на десять (программирование диаметра) с
последним входным приращением в качестве единицы ввода.

3) Текущее положение перемещаемой оси может быть считано при выполнении
функциональной инструкции.
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[Описание]

Считывается положение станка (машинная координата) по оси
подачи, управляемой ЧПУ.

0
Код функции

28

Код завершения
—

Длина данных

Номер данных
0

Атрибут данных

Область данных
(4 байта)

2

4

6

8

10

Установить данные

14

0

2

4

6

8

10

Считать данные

14

Код функции
28

Код завершения

Длина данных
4

Номер данных

Атрибут данных

Скорость подачи
(4 байта)

1) Считанное значение определяется следующим образом:

(1) Для центров обработки, (кроме задания диаметра
для FS15-MB) или если задан радиус для оси в системах
токарного станка.
Данные показывают удвоенное текущее положение с
наименьшим входным приращением в качестве
единицы ввода.

(2) Если диаметр задан для центра обработки
(FS15-MB) и токарного станка

Данныепоказывают текущее положение с наименьшим
входным приращением .

2) Текущее положение перемещаемой оси может быть считано
при выполнении функциональной инструкции.

C.3.10
Считывание
положения станка
(машинных
координат) для
управляемой оси
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[Описание]

Считываются абсолютные координаты положения пропуска
заданные в ЧПУ.

0
Код функции

29

Код завершения
—

Длина данных
—

Номер данных
0

Номер оси

Область данных
(4 байта)

2

4

6

8

10

Установить данные

14

0

2

4

6

8

10

Считать данные

14

Код функции
29

Код завершения

Длина данных
4

Номер данных

Номер оси

Положение
пропуска (4 байта)

1) Считанное значение определяется следующим образом:

(1) Для центров обработки, (кроме задания диаметра
для FS15-MB) или если задан радиус для оси в системах
токарного станка.
Данные показывают удвоенное текущее положение с
наименьшим входным приращением в качестве
единицы ввода.

(2) Если диаметр задан для центра обработки
(FS15-MB) и токарного станка

Данныепоказывают текущее положение с наименьшим
входным приращением .

2) как только сигнал пропуска подается в NC, перемещение
вдоль соответтсвующей оси останавливается, затем, после
истечения времени задержки системы слежения, можно
считать абсолютное положение.

C.3.11
Считывание положения
пропуска (положение
остановки операции
пропуска (G31)) для
управляемой оси
(Низкоскоростной
ответ)
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[Описание]

Можно считать из ЧПУ, задержку системы слежения, которая
является разницей между заданными положениями оси, и
фактическим положением системы слежения.

0
Код функции

30

Код завершения
—

Длина данных
—

Номер данных
0

Атрибут данных

Область данных
(4 байта)

2

4

6

8

10

Установить данные

14

0

2

4

6

8

10

Считать данные

14

Код функции
30

Код завершения

Длина данных
4

Номер данных

Атрибут данных

Задержка системы
слежения
(4 байта)

[Описание]

Можно считать из ЧПУ, задержку ускорения/замедления,
которая является разницей между запрограммированными
положениями управляемых осей, и фактическим положением
после выполнения ускорения/замедления.

0
Код функции

31

Код завершения
—

Длина данных
—

Номер данных
0

Номер оси

Область данных
(4 байта)

2

4

6

8

10

Установить данные

14

0

2

4

6

8

10

Считать данные

14

Код функции
31

Код завершения

Длина данных
4

Номер данных

Номер оси

Задержка
ускорения/
замедления
(4 байта)

C.3.12
Считывание
задержки системы
слежения для
управляемой оси

C.3.13
Считывание
задержки
ускорения/
замедления для
управляемой оси
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[Описание]

Считывание данных с постоянным состоянием из ЧПУ.

Данные с постоянным состоянием можно грубо раздлить на
следующие два типа: Данные подготовительной функции и
данные остальных функций. Если CTL2 (заданный блок)
равен 0, считываются данные с постоянным состоянием из
предыдущего блока. Если CTL2 равен 2, считываются данные с
постоянным состоянием для следующего блока.

(1) Данные с постоянным состоянием подготовительной
функции

0
Код функции

32

Код завершения
—

Длина данных
—

Тип данных

Заданный блок

2

4

6

8

10

Установить данные
0

2

4

6

8

10

Считать данные

Код функции
32

Код завершения

Длина данных
2

Тип данных

Заданный блок

12

Модальные данные

12

Область данных
(2 байта)

0 : Предыдущий блок

1 : Текущий блок

2 : Следующий блок

0 : Все данные для функции G

(Примечание)Формат данных с постоянным состоянием
7 6 5 4 3 2 1 0

#0 по #6 : Данные с постоянным состоянием
#7 : Заданный блок
1= Текущий блок
0= Предыдущий блок

DATA +0

C.3.14
Считывание
модальных данных
(Низкоскоростной
ответ)
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(2) Данные с постоянным состоянием функции отличной от
подготовительной функции

Могут быть считаны следующиеодиннадцать видов данных
программы обработки деталейNC: адресаD, E, H, L, M,N,
O, S, T, и F, и вторая смешанная функция.

0
Код функции

32

Код завершения
—

Длина данных
—

Тип данных

Заданный блок

Область данных
(6 байт)

2

4

6

8

10

Установить данные

16

0

2

4

6

8

14

Считать данные

Код функции
32

Код завершения

Длина данных
6

Тип данных

Заданный блок

15

16

FLAG 1

FLAG 2

Модельные данные
(4 байта)

10

FLAG 1Формат данных
7 6 5 4 3 2 1 0

#0 -- 3: Число десятичных разрядов
#4 : Наличие десятичной точки

(0: Не присутствует, 1: Присутствует)
#5 : Положительное или отрицательное

(0: Положительное, 1: Отрицательное)
#6 : Используется ли только один разряд

(0: Не только один, 1: Только один)
#7 : Не определено

FLAG 2Формат данных
7 6 5 4 3 2 1 0

#3 :Находится ли хоть один адрес в диапазоне
D второй вспомогательной функции заданной
после сброса NC
(0: Не задан, 1: Задан)

#7 :Считанные данные заданы в текущем
блоке программы обработки деталей
(0: Не задан, 1: Задан)
Другие биты не определены.

0 : Предыдущий блок

1 : Текущий блок

2 : Следующий блок

24 -- : Все данные для функции G
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(3) Спецификация данных

1) Модальные данные Gфункции

Соотношение между числами заданными в CTL1 (тип данных), и кодами модальных данных показаны
ниже.В CTL2 (заданный блок), укажите 0 (предыдущие данные), 1 (текущие данные), или 2 (следующие
данные) в соответствии с неохдимыми модальными данными.
G код для токарного станка выражается в системе G кодов B. Обратитесь к таблице обозначающей
систему функций G. Например, G32 в системе G кодов A, соответствует G33 в системе G кодов B. В
результате, код выбранный в DATA + 0 равен 4.

Заданное число в
CTL1 (тип данных)

G код для центров
обработки

G код для
токарного станка
(G код системы B)

Код выбранный в
DATA + 0

00 G00
G01
G02
G03
G33
—
—
—

G00
G01
G02
G03
G33
G77
G78
G79

0
1
2
3
4
8
9
10

01 G17
G18
G19

G97
G96
—

0
1
2

02 G90
G91

G90
G91

1
0

03 G22
G23

G22
G23

0
1

04 G93
G94
G95

—
G94
G95

2
0
1

05 G20
G21

G20
G21

1
0

06 G40
G41
G42

G40
G41
G42

0
1
2

07 G43
G44
G49

—
—
—

1
2
0

08 G80
G81
G82
G83
G84
G85
G86
G87
G88
G89
G73
G74
G76

G80
G81
G82
G83
G84
G85
G86
G87
G88
G89
G83.1
G84.1
G86.1

0
1
2
3
4
5
6
7
8
9
10
11
12

09 G98
G99

G98
G99

0
1

10 G50
G51

—
—

0
1

Модальные
данные

Тип данных Спецификация данных
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Заданное число в
CTL1 (тип данных)

G код для центров
обработки

G код для
токарного станка
(G код системы B)

Код выбранный в
DATA + 0

11 G66
G67
G66.1

G66
G66
G66.1

1
0
2

12 G96
G97

G68
G69

1
0

13 G54
G55
G56
G57
G58
G59

G54
G55
G56
G57
G58
G59

0
1
2
3
4
5

14 G61
G62
G63
G64

G61
—
—
G64

1
2
3
0

15 G69
G68
—

G17
G18
G19

0
1
2

16 G15
G16

—
—

0
1

17 G50.1
G51.1

G50.1
G51.1

0
1

Модальные
данные

Тип данных Спецификация данных
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Таблица— 1 системы G кодов для токарного станка

G код системы *1)
Функция

А В C
Функция

G00
G01
G02
G03
G04
G07
G09
G10
G10.1
G11
G17
G18
G19
G20
G21
G22
G23
G27
G28
G29
G30
G31
G32
G34
G35
G36

G37

G37.1
G37.2
G37.3
G40

G41
G42
G50

G50.1
G51.1
G52
G53
G54
G55
G56
G57
G58
G59
G61
G62
G64
G65
G66
G66.1
G67
G68
G69

G70
G71

G00
G01
G02
G03
G04
G07
G09
G10
G10.1
G11
G17
G18
G19
G20
G21
G22
G23
G27
G28
G29
G30
G31
G32
G34
G35
G36

G37

G37.1
G37.2
G37.3
G40

G41
G42
G92

G50.1
G51.1
G52
G53
G54
G55
G56
G57
G58
G59
G61
G62
G64
G65
G66
G66.1
G67
G68
G69

G70
G71

G00
G01
G02
G03
G04
G07
G09
G10
G10.1
G11
G17
G18
G19
G70
G71
G22
G23
G27
G28
G29
G30
G31
G32
G34
G35
G36

G37

G37.1
G37.2
G37.3
G40

G41
G42
G92

G50.1
G51.1
G52
G53
G54
G55
G56
G57
G58
G59
G61
G62
G64
G65
G66
G66.1
G67
G68
G69

G72
G73

Позиционирование
Линейная интерполяция
Круговая интерполяция по ч.с.
Круговая интерполяция против ч.с.
Выстой
Интерполяция по гипотетической оси
Точный останов
Установка данных
Устанвока данных ПК
Прекращение режима установки данных
выборплоскостиXpYpXp: осьXилипаралельнаяейось
выборплоскостиZpXp Yp: ось Y илипаралельная ейось
выборплоскости YpZpZp: осьZилипаралельнаяейось
Дюймовый ввод
Метрический ввод
Проверка сохраненного хода вкл
Проверка сохраненного хода выкл
Проверка возврата в референтную точку
Возврат в референтную точку
Возврат из референтной точки
Возврат во 2--ю, 3--ю, 4--ю референтную точку
Фнукция пропуска
Нарезание резьбы
Нарезание резьбы с переменным шагом
Круговое нарезание резьбы по ч.с.
Круговое нарезание резьбы против ч.с. или автом.
компенсация погрешностей инструмента (ось X)
Автом. компенсация погрешностей инструмента #1
автом. компенсация погрешностей инструмента (ось Z)
Автом. компенсация погрешностей инструмента #1
Автом. компенсация погрешностей инструмента #2
Автом. компенсация погрешностей инструмента #3
Прекращение коррекции на радиус вершины
инструмента
Коррекция на радиус вершины инструмента слева
Коррекция на радиус вершины инструмента справа
Изменение координат заготовки/установка макс.
скорости шпинделя
Отмена программируемого зеркального отображения
Программируемое зеркальное отображение
Установка локальной системы координат
Выбор системы машинных координат
Выбор системы координат заготовки 1
Выбор системы координат заготовки 2
Выбор системы координат заготовки 3
Выбор системы координат заготовки 4
Выбор системы координат заготовки 5
Выбор системы координат заготовки 6
Режим точного останова
Автом. изменение скорости подачи при обработке углов
Режим резки
Вызов макроса
Модальный вызов макроса A
Модальный вызов макроса B
Прекращение модального вызова макроса A/B
Зеркальное отображение для двойной каретки вкл.
Зеркальное отображение для двойной каретки
отключено
Цикл обработки
Съм припуска при токарной обработке

Модальные
данные

Тип данных Спецификация данных
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Таблица— 2 системы G кодов для токарного станка

G код системы *1)
Функция

А В C
Функция

G72
G73
G74
G75
G76
G80
G81
G82
G83
G83.1
G84
G84.1
G85
G86
G86.1
G87
G88
G89
G90
G92
G94
G96
G97
G98
G99
—
—
—
—

G72
G73
G74
G75
G76
G80
G81
G82
G83
G83.1
G84
G84.1
G85
G86
G86.1
G87
G88
G89
G77
G78
G79
G96
G97
G94
G95
G90
G91
G98
G99

G74
G75
G76
G77
G78
G80
G81
G82
G83
G83.1
G84
G84.1
G85
G86
G86.1
G87
G88
G89
G20
G21
G24
G96
G97
G94
G95
G90
G91
G98
G99

Съм припуска при торцевой обработке
Повторение шаблона
Глубокое сверление ось Z
Проточка ось X
Цикл нарезания резьбы
Отмена постоянного цикла для сверления
Цикл сверления, точечные отверстия
Цикл сверления, обратные отверстия
Цикл глубокого сверления
Цикл глубокого сверления
Цикл нарезания резьбы метчиком
Обратный цикл нарезания резьбы метчиком
Цикл растачивания
Цикл растачивания
Цикл чистового растачивания
Цикл обратного растачивания
Цикл растачивания
Цикл растачивания
Цикл выемки A
Цикл резьбонарезания
Цикл выемки B
Управление постоянной скоростью по поверхности
Управление постоянной скоростью по поверхности
Подача в минуту
Подача на оборот
Абсолютная команда
Команда приращения
Возврат на исходный уровень в постоянном цикле
Возврат на уровень точки R в постоянном цикле

*1) Система G кодов A/Bможет быть выбрана установкой параметров (базовая функция).
Система G кодов C это опциональная функция. Однако, если эта опция выбрана,
система G кодов A/B так же можно выбрать.

2) Модальные данные для функций отличных от G

Модальные данные для
функций отличных от

CTL1 (типы данных)
Поле из которогофункций отличных от

(адреса в программе
обработки деталей)

Для системы
обработки

Для токарной
системы

Поле из которого
получать данные

D 24 —

E 25 24

H 26 25

L 27 26

M 28 27

N 29 28
DATA+0 по DATA+5

O 30 29
DATA+0 по DATA+5

S 31 30

T 32 31

F 33 32

Вторая вспомогательная
функция

34 33

Модальные
данные

Тип данных Спецификация данных
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[Описание]

Считываются данные на экране диагностики ЧПУ.

0
Код функции

33

Код завершения
—

Длина данных

Номер диагностики

Атрибут данных
0

Область данных
(2 байта)

2

4

6

8

10

Установить данные

12

0

2

4

6

8

10

Считать данные

12

Код функции
33

Код завершения

Длина данных
2

Номер диагностики

Данные диагностики
(2 байта)

Атрибут данных
0

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Действительный диапазон номеров диагностики, это

от 0 до 103 и от 200 до 303. (FS15B)
Для FS15i,действительныйдиапазонномеро это 1000
и выше. (FS15iA)

2 В качестве диагностических данных можно считать
только целые значения. (FS15iA)

3 Для FS15i, можно считать данные оси, указав номер
оси в атрибуте данных.

C.3.15
Считывание данных
диагностики
(Низкоскоростной
ответ)
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[Описание]

1. Ток нагрузки для оси управляемой ЧПУ, конвертируется в
цифровое значение, которое считывается.

2. Ввод аналоговых данных в ЧПУ, конвертируется в
цифровое значение АЦ преобразователем и цифровое
значение счиывается.

0
Код функции

34

Код завершения
—

Длина данных
—

Номер данных

Номер оси

Область данных
(2 байта)

2

4

6

8

10

Установить данные

12

0

2

4

6

8

10

Считать данные

12

Код функции
34

Код завершения

Длина данных
2

Номер данных

Данные АЦ
преобразования

(2 байта)

Номер оси

Аналоговое напряжение в диапазоне от -10 V до +10 V подается
в АЦ преобразователь в NC. Напряжение конвертируется в
цифровое значение, в диапазоне от 0 до +255 и передается
оконной функции в PMC. Это значение называется данными
АЦ преобразования.

Цифровое значение, пропорционально аналоговому напря-
жению: 0 соответствует -10 V, 128 соответствует 0 V, а 255
соответствует +10 V.

Тип ввода аналогового
напряжения

Номер данных Номер оси

Аналоговый вход общего
назначения

0 1
2
3
4
5
6

Аналоговый ввод напряжения,
расчитанный из тока нагрузки для
оси управляемой NC
(только серводвигатели
переменного тока)

200 1
2
3
4
5
6
7
8
9
10
11
12
13
14
15

C.3.16
Считывание данных
АЦ преобразования
для двигателя
подачи
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Метод расчета токанагрузки для управляемой оси из считанных
данных АЦ преобразования.

a) В случае рассчета пикового тока [Ao-p] тока нагрузки.

[Ao− p]= − 128 [Ao− p]ТОКНАГРУЗКИ
(СЧИТАННЫЕ ДАННЫЕ)

(КОЭФФИЦИЕНТ)

b) В случае рассчета паспортного тока [Arms] тока нагрузки.

[Arms]= − 128
× 2

[Arms]ТОКНАГРУЗКИ
(СЧИТАННЫЕ ДАННЫЕ)

(КОЭФФИЦИЕНТ)

c) В случае рассчета процентов (уровня).

[%]=
[Ao− p]

× 100[%]ТОКНАГРУЗКИ

ПИКОВАЯ НАГРУЗКА СЕРВОДВИГАТЕЛЯ
Уровень нагрузки

КОЭФФИЦИЕНТ:
Он выбирается исходя из мощности используемого
усилителя.

ПИКОВЫЙ ТОК СЕРВОДВИГАТЕЛЯ:
Зависит от серводвигателя.

Если используется двигатель переменного тока модели ”30s”, и
считаные данные АЦ преобразования равны 150, метод расчета
каждого тока нагрузки.

Следующее выясняется из руководства к системе слежения.
Модель двигателя переменного тока Паспортные токи (Arms)

30S 16

Более того, для двигателя 30 S, используеся усилитель 80 A.

Коэффициент расчитан.

Коэффициент, это значение при помощи которого, пиковый
ток усилителя конвертируется в 128.

= 128 = 128
80 = 1.6КОЭФФИЦИЕНТ

ПИКОВЫЙ ТОК УСЛИТЕЛЯ

Рассчитывается пиковый ток серводвигателя.

[Ao− p]ПИКОВЫЙ ТОК = ( )× 2паспортный ток

ПИКОВЫЙ ТОК = 16× 2 = 22.62742

ПИКОВЫЙ ТОК ≐ 23 [Ao–p]

Поскольку данные АЦ преобразования равны 150, можно
расчитать пиковый ток, паспортные токи и степень нагрузки.

a) Пиковый ток [Ao-p] тока нагрузки

[Ao− p]ТОКНАГРУЗКИ = − 128= 150− 128
1.6(КОЭФФИЦИЕНТ)

(СЧИТАННЫЕ ДАННЫЕ)

ТОКНАГРУЗКИ = 13.75 [Ao–p]

b) Паспортные токи [Arms] тока нагрузки

[Arms]ПАСПОРТНЫЙ ТОК = − 128
× 2

= 150− 128
1.6× 2(КОЭФФИЦИЕНТ)

(СЧИТАННЫЕ ДАННЫЕ)

ПАСПОРТНЫЙ ТОК = 9.72 [Arms]

c) Процент (степень)

[%]УРОВЕНЬ НАГРУЗКИ =
[Ao− p]

× 100
ТОКНАГРУЗКИ

ПИКОВАЯ НАГРУЗКА СЕРВОДВИГАТЕЛЯ

УРОВЕНЬ НАГРУЗКИ = 13.75
23 × 100= 59.8 [%]

Примеры
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[Оборудование]
При сичтывании аналоговых данных, требуется одно из
следующих устройств:

1 Плата вспомогательного ЦП

2 Модуль аналогового ввода-вывода на плате дополнитель-
ной оси

Для подробностей взаимосвязи между номерами входов и
разъемами, обратитесь к руководству по соедиенниям. Если
считывается ток нагрузки для оси управляемой NC, указанное
выше оборудование не требуется.

[Параметры NC]
При использовании этой функции, необходимо установить
параметры NC перечисленные ниже. Более подробно см.
руководство по параметрам.

1 Бит 6 параметра ном. 1810 = 0
(АЦ преобразование выполняется.)

2 Бит 0 параметра ном. 1811 = 1 (данные АЦ преобразования
выводятся в высокоскоростном режиме.)

[Описание]

Считывается номер группы инструмента в которой размещен
указанный номер инструмента.

0
Код функции

38

Код завершения
—

Длина данных
—

Номер данных
0

Инструмент ном.

Область данных
(4 байта)

2

4

6

8

10

Установить данные

14

0

2

4

6

8

10

Считать данные

14

Код функции
38

Код завершения

Длина данных
4

Номер данных

Инструмент ном.

группы
инструмента ном.

(4 байта)

ПРИМЕЧАНИЕ
Данные могут считываться, только при наличии
функции данных управления ресурсом инструмента.

C.3.17
Считывание данных
управления ресурсом
инструмента (Номер
группы инструмента)
(Низкоскоростной
ответ)
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[Описание]

Считывается число групп инструментов, содержащихся в
данных управления ресурсом инструмента.

0 Код функции
39

Код завершения
—

Длина данных
—

Номер данных
0

Атрибут данных
0

Область данных
(4 байта)

2

4

6

8

10

Установить данные

14

0

2

4

6

8

10

Считать данные

14

Код функции
39

Код завершения

Длина данных
4

Номер данных

Атрибут данных

Число групп
инструментов

(4 байта)

[Описание]

Считывается число инструментов в указанной группе.

0 Код функции
40

Код завершения
—

Длина данных
—

группы
инструмента ном.

Атрибут данных
0

Область данных
(4 байта)

2

4

6

8

10

Установить данные

14

0

2

4

6

8

10

Считать данные

14

Код функции
40

Код завершения

Длина данных
4

группы
инструмента ном.

Атрибут данных

Число
инструментов

(4 байта)

C.3.18
Считывание данных
управления ресурсом
инструмента (число
групп инструмента)
(Низкоскоростной
ответ)

C.3.19
Считывание данных
управления ресурсом
инструмента (Число
инструментов)
(Низкоскоростной
ответ)
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[Описание]

Считывается ресурс инструмента в указанной группе.

0 Код функции
41

Код завершения
—

Длина данных

группы
инструмента ном.

Атрибут данных
0

Область данных
(4 байта)

2

4

6

8

10

Установить данные

14

0

2

4

6

8

10

Считать данные

14

Код функции
41

Код завершения

Длина данных
4

группы
инструмента ном.

Атрибут данных

Ресурс
инструмента

(4 байта)

[Описание]

Считывается счетчик ресурса инструмента в указанной группе.

0
Код функции

42

Код завершения
—

Длина данных
—

группы
инструмента ном.

Атрибут данных
0

Область данных
(4 байта)

2

4

6

8

10

Установить данные

14

0

2

4

6

8

10

Считать данные

14

Код функции
42

Код завершения

Длина данных
4

группы
инструмента ном.

Атрибут данных

Счетчик ресурса--
инструмента

(4 байта)

C.3.20
Считывание данных
управления ресурсом
инструмента
(Ресурс инструмента)
(Низкоскоростной
ответ)

C.3.21
Считывание данных
управления ресурсом
инструмента (счетчик
ресурса инструмента)
(Низкоскоростной
ответ)
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[Описание]

Считывается тип счетчика ресурса инструмента в указанной
группе.

0
Код функции

160

Код завершения
—

Длина данных
—

группы
инструмента ном.

Атрибут данных
0

Область данных
(4 байта)

2

4

6

8

10

Установить данные

14

0

2

4

6

8

10

Считать данные

14

Код функции
160

Код завершения

Длина данных

группы
инструмента ном.

Атрибут данных

Тип счетчика
ресурса

инструмента
(4 байта)

Тип счетчика ресурса инструмента
1: Счетчик ресурса инструмента, подсчитывает число раз которое использовался инструмент.
2: Счетчик ресурса инструмента, подсчитывает период времени которое использовался инструмент.

C.3.22
Считывание данных
управления ресурсом
инструмента
(тип счетчика ресурса
инструмента)
(Низкоскоростной
ответ)
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[Описание]

Эта функция считывает номер коррекции длины инструмента,
согласно указанному номеру группы инструмента и номеру
инструмента.

0
Код функции

43

Код завершения
—

Длина данных
—

группы
инструмента ном.

Инструмент .

Область данных
(4 байта)

2

4

6

8

10

Установить данные

14

0

2

4

6

8

10

Считать данные

14

Код функции
43

Код завершения

Длина данных
4

группы
инструмента ном.

Инструмент ном.

Коррекция на длину
инструмента

(4 байта)

Если ничего не указано после кодаH, NC выдает 255 (FFH).

C.3.23
Считывание данных
управления ресурсом
инструмента
(коррекция
инструмента по
длине 1)
(Низкоскоростной
ответ)
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[Описание]

Эта функция считывает номер коррекции длины инструмента,
согласно указанному номеру группы инструмента и
порядковому номеру инструмента.

0
Код функции

44

Код завершения
—

Длина данных
—

группы
инструмента ном.

Порядковый номер
инструмента

Область данных
(4 байта)

2

4

6

8

10

Установить данные

14

0

2

4

6

8

10

Считать данные

14

Код функции
44

Код завершения

Длина данных
4

группы
инструмента ном.

Порядковый номер
инструмента

Коррекция на длину
инструмента ном

(4 байта)

Если ничего не указано после кодаH, NC выдает 255 (FFH).

C.3.24
Считывание данных
управления ресурсом
инструмента
(коррекция
инструмента по
длине 2)
(Низкоскоростной
ответ)
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[Описание]

Эта функция считывает номер коррекции на режущий
инструмент, согласно указанному номеру группы инструмента
и номеру инструмента.

0
Код функции

45

Код завершения
—

Длина данных
—

группы
инструмента.

Инструмент ном.

Область данных
(4 байта)

2

4

6

8

10

Установить данные

14

0

2

4

6

8

10

Считать данные

14

Код функции
45

Код завершения

Длина данных
4

группы
инструмента ном.

Инструмент ном.

Коррекция на
режущий

инструмент ном.
(4 байта)

Если ничего не указано после кодаD, NC выдает 255 (FFH).

C.3.25
Считывание данных
управления ресурсом
инструмента
(коррекция на режущий
инструмент 1)
(Низкоскоростной
ответ)
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[Описание]

Эта функция считывает номер коррекции на режущий
инструмент, согласно указанному номеру группы инструмента
и порядковому номеру инструмента.

0
Код функции

46

Код завершения
—

Длина данных
—

группы
инструмента ном.

Порядковый номер
инструмента

Область данных
(4 байта)

2

4

6

8

10

Установить данные

14

0

2

4

6

8

10

Считать данные

14

Код функции
46

Код завершения

Длина данных
4

группы
инструмента ном.

Порядковый номер
инструмента

Коррекция на
режущий

инструмент ном.
(4 байта)

Если ничего не указано после кодаD, NC выдает 255 (FFH).

C.3.26
Считывание данных
управления ресурсом
инструмента
(коррекция на
режущий
инструмент 2)
(Низкоскоростной
ответ)
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[Описание]

Эта функция считывает информация инструмента (статус),
согласно указанному номеру группы инструмента и номеру
инструмента.

0
Код функции

47

Код завершения
—

Длина данных
—

группы
инструмента ном.

Инструмент ном.

Область данных
(4 байта)

2

4

6

8

10

Установить данные

14

0

2

4

6

8

10

Считать данные

14

Код функции
47

Код завершения

Длина данных
4

группы
инструмента ном.

Инструмент ном.

Информация
инструмента

(4 байта)

Информация об инструменте
1: Инструмент катологизирован.
2: Ресурс инструмента истек.
3: Инструмент был пропущен.

C.3.27
Считывание данных
управления ресурсом
инструмента
(информация
инструмента 1)
(Низкоскоростной
ответ)
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[Описание]
Эта функция считывает информация инструмента (статус),
согласно указанному номеру группы инструмента и
порядковому номеру инструмента.

0 Код функции
48

Код завершения
—

Длина данных
—

группы
инструмента ном.

Порядковый номер
инструмента

Область данных
(4 байта)

2

4

6

8

10

Установить данные

14

0

2

4

6

8

10

Считать данные

14

Код функции
48

Код завершения

Длина данных
4

группы
инструмента ном.

Порядковый номер
инструмента

Информация
инструмента

(4 байта)

Информация об инструменте
Смотри описание в Разделе C.3.27.

[Описание]
Эта функция считывает номер инструмента, согласно
указанному номеру группы инструмента и порядковому номеру
инструмента.

0
Код функции

49

Код завершения
—

Длина данных
—

группы
инструмента ном.

Порядковый номер
инструмента

Область данных
(4 байта)

2

4

6

8

10

Установить данные

14

0

2

4

6

8

10

Считать данные

14

Код функции
49

Код завершения

Длина данных
4

группы
инструмента ном.

Порядковый номер
инструмента

Инструмент ном.
(4 байта)

C.3.28
Считывание данных
управления ресурсом
инструмента
(информация
инструмента 2)
(Низкоскоростной
ответ)

C.3.29
Считывание данных
управления ресурсом
инструмента (номер
инструмента) (Низкос-
коростной ответ)
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[Описание]

Считывается текущая дата(год, месяц, день) и текущее время
(часы, минуты, секунды) из часов встроенных в ЧПУ.

0
Код функции

151

Код завершения
—

Длина данных
—

Формат данных

Атрибут данных
0

Область данных
(6 байт)

2

4

6

8

10

Установить данные

16

0

2

4

6

8

10

Считать данные

16

Код функции
151

Код завершения

Длина данных
6

Формат данных

Атрибут данных

Данные часов
(6 байт)

0 : Текущая дата

1 : Текущее время

DATA+ 0

+ 2

+ 4

+ 6

Год (Пример: 1992)

Месяц (Пример: 12)

День (Пример: 16)

(Примечание) Формат данных часов
Данные в двоичном виде.
Текущая дата

DATA+ 0

+ 2

+ 4

+ 6

Часы (Пример: 23)

Минуты (Пример: 59)

Секунды (Пример: 59)

Текущее время

C.3.30
Считывание
данных часов
(Низкоскоростной
ответ)
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[Описание]

Считывается относительное положение (относительная
координата) по оси подачи, управляемой ЧПУ.

0
Код функции

74

Код завершения
—

Длина данных
—

Номер данных
0

Номер оси

Область данных
(4 байта)

2

4

6

8

10

Установить данные

14

0

2

4

6

8

10

Считать данные

14

Код функции
74

Код завершения

Длина данных
4

Номер данных

Номер оси

Относительное
положение
(4 байта)

1) Единицы считанного значения определяются следующим
образом:

(1) Для центров обработки, (кроме задания диаметра
для FS15-MB) или если задан радиус для оси в системах
токарного станка.
Данные показывают удвоенное текущее положение с
наименьшим входным приращением в качестве
единицы ввода.

(2) Если диаметр задан для центра обработки (FS15-MB) и
токарного станка

Данныепоказывают текущее положение с наименьшим
входным приращением .

2) Текущее положение перемещаемой оси может быть считано
при выполнении функциональной инструкции.

C.3.31
Считывание
относительного
положения по
управляемой оси
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[Описание]

Считывается оставшееся расстояние перемещения по оси
подачи, управляемой ЧПУ.

0
Код функции

75

Код завершения
—

Длина данных
—

Номер данных
0

Номер оси

Область данных
(4 байта)

2

4

6

8

10

Установить данные

14

0

2

4

6

8

10

Считать данные

14

Код функции
75

Код завершения

Длина данных
4

Номер данных

Номер оси

Оставшееся
перемещение

(4 byte)

Единицы считанного значения определяются следующим
образом:

(1) Если задан радиус или диаметр (кроме FS15-MB)
Данныепоказывают текущее положение с наименьшим
приращением ввода.

(2) Если задан радиус или диаметр (FS15-MB)
Данные показывают половину текущего положения с
наименьшим приращением ввода.

C.3.32
Считывание
оставшегося
перемещения
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[Описание]

1) Считываются вращающие моменты, за исключением
необходимого вращающего момента для ускорения/
замедления, сервооси.

2) Считываются вращающие моменты, за исключением
необходимого вращающего момента для ускорения/
замедления, оси последовательного шпинделя.

0
Код функции

211

Код завершения
—

Длина данных
—

Номер данных
0 или 1

Номер оси
(от 1 до n)

Область данных
(2 байта)

2

4

6

8

10

Установить данные
0

2

4

6

8

10

Считать данные

Код функции
211

Код завершения

Длина данных
2

Номер данных

Номер оси
(от 1 до n)

12 12

Примерное нару--
шение вращающего
момента (2 байта)

0:Оценочные данные нарушения
вращающего момента на
цифровой сервооси

1:Оценочные данные нарушения
вращающего момента на
последовательном шпинделе

Тип данных Спецификация данных

Оценочные данные нарушения
вращающего момента на
цифровой сервооси

Пожалуйста обратитесь к ”РУКОВОДСТВУ ПО ОБСЛУЖИВАНИЮ УСИЛИТЕЛЯ
СЕРВОСИСТЕМЫ ПЕРЕМЕННОГО ТОКА FANUC (B--65005E)” для соотношения
вращающего момента нагрузки и значения считанных данных.

Оценочные данные нарушения
вращающего момента на
последовательном шпинделе

Пожалуйста обратитесь к ”РУКОВОДСТВУ ПО ОБСЛУЖИВАНИЮ СЕРВОБЛОКА
ШПИНДЕЛЯ (ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНЫЙ ИНТЕРФЕЙС) ПЕРЕМЕННОГО ТОКА
FANUC (B--65045E)” для соотношения вращающего момента нагрузки и
значения считанных данных.
Вращающий момент нагрузки можно объяснить из следующего типа расчетов.

Нагружающий момент =
считанные данные

16384
x

макс. выходной крутящий
момент шпинделя

* Для объяснения параметров ЧПУ, смотри “Описание
параметров ЧПУ.”

C.3.33
Считывание
примерных данных
нарушения
вращающего
момента
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[Описание]

Считывается время обработки назначенное для программы.

0
Код функции

178

Код завершения
—

Длина данных
—

Номер программы

Атрибут данных
1

Область данных
(6 байт)

2

4

6

8

10

Установить данные

16

0

2

4

6

8

10

Считать данные

16

Код функции
178

Код завершения

Длина данных
6

Номер программы

Атрибут данных
1

Время обработки
(6 байт)

C.3.34
Считывание типа
обработки
(Низкоскоростной
ответ)
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[Описание]

Ток нагрузки для шпинделя (двигателя шпинделя),
конвертируется в цифровое значение, которое считывается.
(Смотри Подраздел C.3.16, ”Считывание тока нагрузки
(данных АЦ преобразования) для двигателя подачи.”)

0
Код функции

153

Код завершения
—

Длина данных
—

Номер данных
0

Номер оси
(от 1 до n)

Область данных
(2 байта)

2

4

6

8

10

Установить данные
0

2

4

6

8

10

Считать данные

Код функции
153

Код завершения

Длина данных
2

Номер данных

Номер оси
(от 1 до n)

Данные АЦ
преобразования

(2 байта)
12 12

15B поддерживает
два шпинделя, а 15iA
четыре шпинделя.

[Оборудование]

При сичтывании аналоговых данных, требуется одно из
следующих устройств:

1 Плата вспомогательного ЦП

2 Модуль аналогового ввода-вывода на плате допол-
нительной оси

С последовательным шпинделем, однако, оборудование
описанное выше не требуется, если используется обычная
программа ЧПУ версии IV или выше. Для подробностей
взаимосвязи между номерами входов и разъемами, обратитесь к
руководству по соедиенниям.

[Параметры NC]

При использовании этой функции, необходимо установить
параметры NC перечисленные ниже. Более подробно см.
руководство по параметрам.

1 Бит 6 параметра ном. 1810 = 0 (АЦ преобразование
выполняется.)

2 Бит 0 параметра ном. 1811 = 1
(данные АЦ преобразования выводятся в высокоско-
ростном режиме.)

C.3.35
Считывание тока
нагрузки (данных АЦ
преобразования)
для двигателя
шпинделя
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[Описание]

Задается номер инструмента и считываются данные коррекции
инструмента.

0
Код функции

213

Код завершения
—

Длина данных
—

Формат данных

Номер инструмента

Область данных
(4 байта)

2

4

6

8

10

Установить данные

16

0

2

4

6

8

10

Считать данные

16

Код функции
213

Код завершения

Длина данных
4

Формат данных

Номер инструмента

данные коррекции
(4 байта)

Тип данных для
считывания

Форма данных
CTL1

Номер инструмента
CTL2

Номер инструмента
Номер стакана
Номер стакана
Значение коррекции
инструмента по длине
Значение коррекции
инструмента по длине
Значение коррекции на
режущий инструмент
Значение коррекции на
режущий инструмент

01
10
11
20

21

30

31

Номер экрана инструмента
Инструмент ном.
Номер экрана инструмента
Инструмент ном.

Номер экрана инструмента

Инструмент ном.

Номер экрана инструмента

ПРИМЕЧАНИЕ
Пожалуйста используйте бит 4 парамтера NC
ном. 7401 равным 1.
Если возвращен код “5”, измените формат окна на
экране SETTING (УСТАНОВОК).
(ССЫЛКА: глава II 4.4 Экран SETTING (УСТАНОВКИ))

C.3.36
Считывание данных
коррекции инструмента
согласно заданному
номеру инструмента
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[Пояснение данных]

Считывается номер группы инструмента в которой зарегистри-
рован указанный номер инструмента.
Помните, что область данных для номера инструмента, имеет
длину четыре байта, поэтому може быть указан номер
инструмента длиной до восьми рарядов.

[Структура входных данных]

0
Код функции

200

Код завершения
—

Длина данных
—

Формат данных
0

Номер инструмента

Область данных
(4 байта)

+2

+4

+6

+8

+12

Установки

+16

0

+2

+4

+6

+8

+12

Псоле считывания

+16

Код функции
200

Код завершения

Длина данных
4

Формат данных

Номер инструмента

Число групп
инструментов

(4 байта)

+10

+14

+10

+14

C.3.37
Считывание данных
управления ресурсом
инструмента
(номера групп
инструментов)
(Низкоскоростной тип)
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[Пояснение данных]

Эта функция считывает номер коррекции длины инструмента,
согласно указанному номеру группы инструмента и номеру
инструмента.
Помните, что область данных для номера инструмента, имеет
длину четыре байта, поэтому може быть указан номер
инструмента длиной до восьми рарядов.

[Структура входных данных]

0
Код функции

227

Код завершения
—

Длина данных
—

Число групп
инструментов

Номер
инструмента

Область данных
(4 байта)

+2

+4

+6

+8

+12

Установки

+16

0

+2

+4

+6

+8

+12

Псоле считывания

+16

Код функции
227

Код завершения

Длина данных
4

Число групп
инструментов

Номер
инструмента

Номер коррекции
инструмента по

длине
(4 байта)

+10

+14

+10

+14

C.3.38
Считывание данных
управления ресурсом
инструмента
(Номер коррекции
инструмента по
длине 1)
(Низкоскоростной тип)
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[Пояснение данных]

Эта функция считывает номер коррекции на режущий
инструмент, согласно указанному номеру группы инструмента
и номеру инструмента.
Помните, что область данных для номера инструмента, имеет
длину четыре байта, поэтому може быть указан номер
инструмента длиной до восьми рарядов.

[Структура входных данных]

0
Код функции

228

Код завершения
—

Длина данных
—

Число групп
инструментов

Номер инструмента

Область данных
(4 байта)

+2

+4

+6

+8

+12

Установки

+16

0

+2

+4

+6

+8

+12

Псоле считывания

+16

Код функции
228

Код завершения

Длина данных
4

Число групп
инструментов

Номер инструмента

Номер коррекции
на режущий
инструмент
(4 байта)

+10

+14

+10

+14

C.3.39
Считывание данных
управления ресурсом
инструмента
(номер коррекции
на режущий
инструмент 1)
(Низкоскоростной тип)
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[Пояснение данных]

Эта функция считывает информация инструмента (состояние),
согласно указанному номеру группы инструмента и номеру
инструмента.
Помните, что область данных для номера инструмента, имеет
длину четыре байта, поэтому може быть указан номер
инструмента длиной до восьми рарядов.

[Структура входных данных]

0
Код функции

201

Код завершения
—

Длина данных
—

Число групп
инструментов

Номер инструмента

Область данных

(4 байта)

+2

+4

+6

+8

+12

Установки

+16

0

+2

+4

+6

+8

+12

Псоле считывания

+16

Код функции
201

Код завершения

Длина данных
4

Число групп
инструментов

Номер инструмента

Номер коррекции
инструмента по

длине
(4 байта)

+10

+14

+10

+14

Пояснение информации инструмента
1 : Инструмент зарегистрирован.
2 : Ресурс инструмента истек.
3 : Инструмент пропущен.

C.3.40
Считывание данных
управления ресурсом
инструмента
(информация
инструмента 1)
(Низкоскоростной тип)
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[Пояснение данных]

Действительные параметры считываются из ЧПУ.

[Структура входных данных]

0
Код функции

321

Код завершения
—

Длина данных
—

Позиция десятичной
точки

Номер параметра

Область данных

(4 байта)

+2

+4

+6

+14

+10

Установки

+18

0

+2

+4

+6

+14

+10

Псоле считывания

+18

Код функции
321

Код завершения

Длина данных
4

Позиция десятичной
точки

Номер параметра

Значение
параметра
(4 байта)

+8

+16

+8

+16

Атрибут данных

+12 +12

Атрибут данных
0: нет оси
1 до n: Заданная ось

ПРИМЕЧАНИЕ
Целые или битовые параметры не могут быть считаны
с использованием функции с кодом 321.
Read a parameter using:
D Действительный параметр: Код функции 321
D Целый или битовый параметр: Код функции 17

Пример) Единицы считанного значения определяются
следующим образом:

(Значение считанного параметра) =
(значение параметра в NC)×

10(заданное положение десятичной точки)

Значение параметра Значение в NC Позиция десятичной
точки

1
12

123
1234

12340

1.123

0
1
2
3
4

C.3.41
Считывание
действительных
параметров
(Низкоскоростной тип)
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[Описание]

Считывается положение станка (машинная координата) по оси
подачи, управляемой ЧПУ.
Знаечние положения станка включает задержку системы
слежения и ускорения / торможения.
Поэтому, это значение может не совпадать со значением
положения станка на экране положения в ЧПУ.(Этот экран
можно отображать нажав функциональную клавишу ”POS”.)

[Структура]

0
Код функции

329

Код завершения
—

Длина данных
—

Номер данных
0

Атрибут данных
M

(M = номер оси)

Область данных
(4 байта)

2

4

6

8

10

Данные ввода

14

0

2

4

6

8

10

Выходные данные

14

Код функции
329

Код завершения

Длина данных
4

Номер данных
0

Область данных
(4 байта)

Атрибут данных
M

(M = номер оси)

Если заданы радиус или диаметр, считанное значение-
показывает удвоенное текущее положение с наименьшим
входным приращением в качестве единицы.

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Эта функция подерживается только в FS15iA

(PMC--NB6).
2 Чтобы использовать эту функцию, пожалуйста

установите параметр NC 1013#7 в 1. Этот параметр
долже быть установлен только для нужных осей,
поскольку он увеличивает нагрузку на процессор ЧПУ.

C.3.42
Считывание
фактического
положения станка
(машинных
координат)
управляемых осей
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[Описание]

Эта функция считывает результаты статистических расчетов
(среднее значение, максимальное значение, распределение) в
фукции точных данных сенсоров вращающего момента.

[Структура]

0
Код функции

226

Код завершения
—

Длина данных
—

Номер данных
—

2

4

6

10

Установить данные

8

--1: Считывать все оси
n : Считать одну ось

Номер оси
—

Область данных
—

0
Код функции

226

Код завершения

Длина данных
6×Число осей

Номер данных

2

4

6

10

Считать данные

8
Номер оси

10
Среднее значение
для целевой оси

Максимальное
значение для
целевой оси

Распределение
указанных осей

12

14

16

Если номер оси установлен в “n”

10
Среднее значение
для целевой оси 1

Макс. значение
для целевой оси 1

Распределение
целевой оси 1

12

14

16

20

Если номер оси установлен в “--1”

18

Среднее значение
для целевой оси 2

Макс. значение для
целевой оси 2

Распределение
целевой оси 2

22
:

Выводится только для осей которые
заданы в параметрах ном. 4670 по 4673.

ПРИМЕЧАНИЕ
Эта функция подерживается только в FS15iA
(PMC--NB6).

C.3.43
Считывание точных
данных сенсора
вращающего момента
(результаты статисти-
ческих расчетов)
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(1) Счетчик сохранения

[Описание]

Эта функция считывает число сохраненных значений данных
вращающего момента. (Счетчик сохранения)

[Структура]

0
Код функции

232

Код завершения
—

Длина данных
—

Атрибут данных

2

4

6

10

Установить данные

8

0 : Счетчик новых данных
1 : Счетчик данных примеров

Номер оси
0

Область данных
—

0
Код функции

232

Код завершения

Длина данных
4

Атрибут данных

2

4

6

10

Считать данные

8
Номер оси

0

14

Значение
сохраненного
счетчика

ПРИМЕЧАНИЕ
Эта функция подерживается только в FS15iA
(PMC--NB6).

C.3.44
Считывание точных
данных сенсора
вращающего момента
(сохранение данных)
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(2) Сохраненные данные вращающего момента (последние
данные)

[Описание]
Эта функция считывает последние сохраненные данные среди
данных вращающего момента.
[Структура]

0
Код функции

232

Код завершения
—

Длина данных
—

Атрибут данных

2

4

6

10

Установить данные

8

10 : Счетчик новых данных
11 : Счетчик данных примеров

Номер оси
N

Область данных
—

0
Код функции

232

Код завершения

Длина данных
2 или 0

Атрибут данных

2

4

6

10

Считать данные

8
Номер оси

N

12

Последние
сохраненные

данные

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Если данные не сохранены, ”0” считывается как длина

данных, и даннные не считываются. Функция завер--
шается нормально.

2 Если атрибут данных равен ”11”, считываются данные
примеров,чейномерсовпадаетспоследнимномером
новейших данных .
Пример) Если сохранены 10000 зачений примеров

(номера данных с 0 по 9999) и 5000
последних данных (номера данных с 0 по
4999), номер данных 4999 в последних
данных выводится, если атрибут данных
равен “10”. И номер данных 4999 в данных
примеров, выводится если атрибут данных
равен ”11”.

3 Если атрибут данных установлен в ”11” и нет данных
примеров, чей номер равен последнему номеру
новейших сохраненных данных, ”0” считывается как
длина данных, и даннные не считываются. Функция
завершается нормально.
Пример) Если сохранены 5000 зачений примеров

(номера данных с 0 по 4999) и 10000
последних данных (номера данных с 0 по
9999), данные не считываются и функция
завершается нормально, если атрибут
данных равен “11”.
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(3) Сохраненные данные вращающего момента (любые
данные)

[Описание]

Эта функция считывает последние сохраненные данные среди
данных вращающего момента.

[Структура]

0
Код функции

232

Код завершения
—

Длина данных
—

Атрибут данных

2

4

6

10

Установить данные

8

20 : Счетчик новых данных
21 : Счетчик данных примеров

Номер оси
N

Номер данных
m

0
Код функции

232

Код завершения

Длина данных
2×n

Атрибут данных

2

4

6

10

Считать данные

8
Номер оси

N

14

Номер данных
m

14
Число позиций

данных n
16

Число позиций
данных n

16
Данные номер

m
18

Данные номер
m+1

20
Данные номер

m+2
22

:

24
Данные номер

m+n--1
26



C. ОПИСАНИЕ ОКОННЫХ ФУНКЦИЙ
(PMC--NB/NB2/NB6) B--61863RU/15ПРИЛОЖЕНИЕ

1458

ПРИМЕЧАНИЕ
1. Действительная область данных с номером m следующая:

0 ≤m ≤ (524288 × 1/a × 1/b) -- 1
1 : Число осей для точного определения вращающего момента 1

для a = 2: Число осей для точного определения вращающего момента 2
4 : Число осей для точного определения вращающего момента 3 или 4
1 :функция сохранения данных примеров отключена

b =
2:функция сохранения данных примеров включена

Действительная область данных с номером n следующая:
1 ≤ n ≤ 120

2. Если номер данных m который находится в действительном диапазоне превышает
числофактически сохраненных данных, ”0” считывается какдлина данных, а данныене
считываются.Функция завершается нормально.
Пример) Еслиномерцелевойоси 2 ифункция сохраненияданныхпримероввключена,

номера данных действительны в диапазоне от 0 до 13107. Однако, при
попытке считать данные с номером m ”131020” если число фактически
сохраненных данных 131000 (номер данных в диапазоне от 0 до 130999), ”0”
считывается как длина данных, а данные не считываются. Функция
завершается нормально.
(Пример 1 на рисунке ниже)

3. Если номер данных m находится внури диапазона фактически сохраненных данных, и
m+n--1 превышает число фактически сохраненных данных, считываются сохраненные
данные.Функция завершается нормально.
В этом лучае, удвоеное число считанных данных это длина данных.
Пример) При попытке считать число элементов данных n ”120” начиная с номера

данныхm”130900” при тех же условиях, что и в примере выше, с читываются
данные с номерами с 130900 по 130999 и ”200” считывается как длина
данных.
(Пример 2 на рисунке ниже)
Так же, при попытке считать число элементов данных n ”120” начиная с
номера данных m ”130990” при тех же условиях, что и в примере выше, с
читываются данные с номерами с 130990 по 130999 и ”20” считывается как
длина данных.
(Пример 3 на рисунке ниже)

Действительный диапазон номеров данных
Диапазон фактически сохраненных данных

0 131000 131071

Заданный диапазон (Пример. 1)

Заданный диапазон (Пример. 2)

Заданный диапазон (Пример. 3)

Диапазон
считывания

Диапазон
считывания
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[Описание]

Эта функция считывает детальную информацию о сигнале
тревоги ЧПУ.
Выдается следующая информация о сигнале тревоги.

DНомер оси

D Тип сигнала тревоги

DНомер сигнала тревоги

[Структура]

0
Код функции

330

Код завершения
—

Длина данных

Номер сигнала
тревоги от 1 до 30

2

4

6

10

Установить данные

8
--1 : Все типы сигналов тревоги
от 0 до 20 : Тип сигнала тревоги

Тип сигнала тревоги
--1 до 20

0
Код функции

330

Код завершения

Длина данных
8¢ n + 2

Номер сигнала
тревоги от 1 до 30

2

4

6

10

Считать данные

8
Тип сигнала тревоги

Информация о
сигналах тревоги

Область данных
—

(n = считанный номер сигнала тревоги.)

ПРИМЕЧАНИЕ
Эта функция подерживается только в FS15iA
(PMC--NB6).

[Тип сигнала тревоги]

Далее приведена таблица соотношения между типом сигнала
тревоги и номером типа сигнала тревоги.

Номер типа
сигнала
тревоги

Тип сигнала
тревоги

Номер типа
сигнала
тревоги

Тип сигнала
тревоги

Номер типа
сигнала
тревоги

Тип сигнала
тревоги

0 Сигнал тревоги BG 10 Сигнал тревоги SR 20 Сигнал тревоги SP

1 Сигал тревоги PS 11 —

2 Сигнал тревоги OH 12 Сигнал тревоги SV

3 — 13 Сигнал тревоги IO

4 Сигнал тревоги SN 14 Сигнал тревоги PW

5 Сигнал тревоги SW 15 Сигнал тревоги SY

6 Сигнал тревоги OT 16 —

7 Сигнал тревоги PC 17 —

8 Сигнал тревоги EX 18 —

9 — 19 Сигнал тревогиMC

C.3.45
Считывание детальной
информации сигнала
тревоги ЧПУ
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[Структура детальной информации о сигнале тревоги]

2 байта 4 байта 2 байта 2 байта 8 байт 8 байт

Число
считан--
ных
сигна--
лов
тревоги

Информация по осям Тип
сигнала
тревоги

Номер
сигнала
тревоги

0 : Не тип оси.
бит0=1 : Сигнал тревоги выдан

для первой оси.
бит1=1 : Сигнал тревоги выдан

для второй оси.
: :

7 6 5 4 3 2 1 0
15 14 13 12 11 10 9 8
23 22 21 20 19 18 17 16
31 30 29 28 27 26 25 24

. . .

. . .

. . .

Первый сигнал тревоги Второй
сигнал
тревоги

n--й
сигнал
тревоги

. . .

. . .

. . .

[Пример]

Сигнал тревогиNC : Сигнал тревоги OT ном.6
(Сигнал тревоги выдан для 1-й оси.)

: Сигнал тревоги SV .10,11
(Сигналы тревоги выданы для 3-й оси.)

: Сигнал тревоги Ex ном. 5
(Не тип оси)

Если выдаются эти сигналы тревоги, считываются следующие
данные.

1. В слечае если считывается сигнал тревоги SV.

0 Код функции 330

Код завершения —

Длина данных —

Номер сигнала тревоги 10

2

4

6

10

Установить данные

8
Тип сигнала тревоги 12

0 Код функции 330

Код завершения 0

Длина данных 18

Номер сигнала тревоги 10

2

4

6

10

Считать данные

8
Тип сигнала тревоги 12

12

Число считанных сигналов тревоги 2

Информация по осям 1 4

16
Тип сигнала тревоги 1 12

18
Номер сигнала тревоги 1 10

20
Информация по осям 2 4

24
Тип сигнала тревоги 2 12

26
Номер сигнала тревоги 2 11

28
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2. В случае если считаны все сигналы тревоги.

0 Код функции 330

Код завершения —

Длина данных —

Номер сигнала тревоги 10

2

4

6

10

Установить данные

8
Тип сигнала тревоги --1

0 Код функции 330

Код завершения 0

Длина данных 34

Номер сигнала тревоги 10

2

4

6

10

Считать данные

8
Тип сигнала тревоги --1

12

Число считанных сигналов тревоги 4

Информация по осям 1 1

16
Тип сигнала тревоги 1 6

18
Номер сигнала тревоги 1 6

20
Информация по осям 2 4

24
Тип сигнала тревоги 2 12

26
Номер сигнала тревоги 2 10

28
Информация по осям 3 4

32
Тип сигнала тревоги 3 12

34
Номер сигнала тревоги 3 11

36
Информация по осям 4 0

40
Тип сигнала тревоги 4 8

42
Номер сигнала тревоги 4 5

44
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(1) Смотри описание оконной функции. Элемент данных
помеченый тире (-) в описании структуры данных вводить
ненужно.
При выводе, элемент данных н еимеет значения.

(2) Длина всех блоков данных и элеметов данных указана в
байтах.

(3) Считанные данные становятся действительными, только
при нормальном завершении инструкции.

Код завершения Описание

--10 Обрабатывается оконная инструкция. Держите ACT
покаW1 не станет равным 1.

0 Инструкция завершена нормально.

1 Возникла ошибка. Не найден соответствующий
номер функции.

2 Возникла ошибка. Возможная причина следующая:
Неверные данные обнаружены в области CTL. В NC
нет соответсвующей функции.

3 Возникла ошибка. Указанной оси не существует.

5 Возникла ошибка. Ошибка в форма данных. Хотя
функция поддерживает только новый формат, был
указан старый.

C.4
ФОРМАТ И
ДЕТАЛИ ДАННЫХ
УПРАВЛЕНИЯ
ФУНКЦИОНАЛЬНОЙ
ИНСТРУКЦИИ
WINDW
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[Описание]

Данныенапрямую записываются в область значенийкоррекции
инструмента (компенсация погрешностей инструмента) вЧПУ.

0
Код функции

14

Код завершения

Длина данных
4

Номер коррекции

Формат коррекции

Значение
коррекции
инструмента

(4 байта)

2

4

6

8

10

Установить данные

14

(Примечание 1) Формат коррекции
М серия (система центра обработки) : T серия (система токарного станка)

Компенсация
погрешностей
инструмента C
Длина инструмента

Коррекция геометрии
Коррекция износа

Компенсация на
геометрию режу--
щего инструмента
Компенсация на
износ

Номер коррекции
Номер коррекции
+1000

Номер коррекции

Номер коррекции
+1000

1
1

2

2

Компенсация
погрешностей
инструмента B
Коррекция
геометрии
Коррекция износа

1

1

Коррекция
инструмента A Номер коррекции1

Тип данных Номер коррекции
(CTL+2, 3)

Фор--
мат

Номер коррекции

Номер коррекции
+1000

Компенсация погрешностей
инструмента A

Коррекция вдоль оси X
Коррекция вдоль оси Z
Коррекция радиуса
режущей кромки
инструмента
Коррекция вдоль оси Y
Коррекция относящаяся к
положению виртуального
инструмента

Номер коррекции
Номер коррекции
Номер коррекции

Номер коррекции
Номер коррекции
Номер коррекции

1
2
3

4
5

Тип данных Номер коррекции
(CTL+2, 3)

Фор--
мат

Компенсация погрешностей
инструмента B
Коррекция геометрии
Коррекция вдоль оси X
Коррекция вдоль оси Z
Коррекция радиуса режущей
кромки инструмента
Коррекция вдоль оси Y
Коррекция износа
Коррекция вдоль оси X
Коррекция вдоль оси Z
Коррекция на радиус
вершины инструмента
Коррекция вдоль оси Y
Коррекция относящаяся к
положению виртуального
инструмента

Номер коррекции
Номер коррекции
Номер коррекции

Номер коррекции

Номер коррекции +1000
Номер коррекции +1000
Номер коррекции +1000
Номер коррекции +1000
Номер коррекции

1
2
3

4

1
2
3

4
5

C.4.1
Запись данных
коррекции
инструмента
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[Описание]

Данные записываются в область парамтеров ЧПУ.

Парамтеры ЧПУ классифицируются на четыре типа в
соответствии с наименьшей единицей имеющей значение.
Битовыйпараметр: Каждый бит имеет свое значение.Байтовый
параметр: Каждый байт имеет свое значение. Параметр слово
Каждыедвабайтаимеютсвое значение.Параметрдвойноеслово
Каждые четыре байта имеют свое значение.

Каждый бит в битовом параметре не может записываться
отдельно. Одновременно необходимо записывать восемь бит
(один байт) для номера параметра. Чтобы изменить битв
битовом параметре, считайте весь параметр, измените нужный
бит, а затем запишите весь параметр.

0
Код функции

18

Код завершения

Длина данных
4

Номер параметра

Атрибут данных

Данные параметра
(4 байта)

2

4

6

8

10

Установить данные

14

0 : Ни одна ось

от 1 до n : Заданная ось

10

11

12

13

14

DATA +0

DATA +1

DATA +2

DATA +3

(Примечание 1) Формат данных параметров Если данные имют длину
один байт, они устанавливаются в области DATA+0.

ПРИМЕЧАНИЕ
Для PMC--NB6, параметры действительноо типа не
могут быть записаны, это приводит к ошибке CTL
ERROR.

C.4.2
Запись параметра
(Данные установок)
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[Описание]

Данные записываются в область пользовательских макро-
переменных ЧПУ.

0

2

4

6

8

14

Установить данные

Код функции
22

Код завершения

Длина данных
6

Номер
пользовательского

макроса

Атрибут данных
0

Значение
пользовательской
макропеременной

(4 байта)

10

(Примечание 1) В случае записи пользовательской макропеременной
более 100000.
Пожалуйста введите ”10” в ”Атрибут данных”, и введите
четыре последних номера переменной в ”Номер
пользовательской макропеременной”.

(Примечание 2) Спецификация положения десятичной точки

с #0 по #3 Устанавливает число разрядов после десятичной точки.
с #4 по #7 Устанавливает ”0”.

16

Пложение
десятичной точки

(2 байта)

7 6 5 4 3 2 1 0
DATA +4

(Значение,
записанное в ЧПУ)

Значение пользовательской макропеременной
=

10 (позиция десятичной точки)

Значение в NC Значение пользовательской
макропеременной

Положение
десятичной

точки

1234. 000
123. 400
12. 340
1. 124
0. 1234

1 2 3 4
0
1
2
3
4

C.4.3
Запись
пользовательской
макропеременной

Примеры
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[Описание]

Перезаписываются данные отображаемые на экране проверки
программы в ЧПУ.

0
Код функции

150

Код завершения

Длина данных
2 или 4

Тип данных

Атрибут данных
0

Данные на экране
проверки
программы
(2 байта)

2

4

6

8

10

Установить данные

12

Тип данных

Длина
данных

Тип
дан- Атри-

бут
Тип данных

15B 15i
дан
ных бут

Выполняемый М--код (с 1 до 5) 2 2 от 1
до 5

0

Диапазон скорости шпинделя 2 2 100 0

Номер инструмента шпинделя 2 2, 4 200 0

Номер инструмента для следующего
использования

2 2, 4 201 0

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Можно записать столько данных экрана проверки

программы, сколько указано в длине данных.
2 При использовании 15i,номер инчтрументашпинделя

и номер следующего инструмента для обработки
могут быть записаны в область 2--или 4--байта.

C.4.4
Запис данных на
экране проверки
программы
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[Описание]

Перезаписывается регулирование предела вращающего
момента для указанной оси подачи.

0
Код функции

152

Код завершения

Длина данных
2

Тип данных
0

Номер оси

Перерегулирование
предела

вращающего
момента

2

4

6

8

10

Установить данные

12

Значение

беззнаковое двоичное <Единица: %>
Значения от 0 до 255 соответствуют от
0% до 100%.

[Пример]

Если предел регулирования вращающего момента равен 50%,
пожалуйста установите 128.

ПРИМЕЧАНИЕ
Это окно влияет на параметры устанавливаемые в
ЧПУ.

0: Фиксированное
перерегулирование 100%

1: Окно активно.
Параметр 1802#4

C.4.5
Запись регулирования
предела вращающего
момента
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[Описание]

Номеринструмента и ресурс, записываются в указанную группу
инструментов.

0
Код функции

163

Код завершения
—

Длина данных
4

Номер данных
0

Инструмент ном.

группы
инструмента ном.

2

4

6

8

10

Установить данные

12
Величина ресурса

инструмента

14

(4 байта)

Тип данных Ввод

Число групп
инструментов

Зарегистрируйте группу инструмента.
Установите номер группы инструмента, значение
ресурса и счетчик ресурса для передаваемых данных.

7 6 5 4 3 2 1 0

Номер группы от 1 до 512
Значение ресурса инструмента
от 1 до 9999 (Заданное число раз)
от 1 до 4300 (Заданное время)
Тип счетчика ресурса инструмента (DATA+1 БИТ 7)

0: Число раз
1: Время (минуты)

DATA +0

DATA +1

DATA +2

DATA +3

Номер группы
Тип счетчика ресурса
DATA+1 БИТ 7

Величинаресурса
инструмента

[Описание]

Номеринструмента и ресурс, записываются в указанную группу
инструментов.

0
Код функции

164

Код завершения
—

Длина данных
4

группы
инструмента ном.

Атрибут данных
0

Ресурс инструмента
(4 байта)

2

4

6

8

10

Установить данные

14

C.4.6
Запись данных
управления ресурсом
инструмента
(Номер группы
инструмента)

C.4.7
Запись данных
управления ресурсом
инструмента
(ресурс инструмента)
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[Описание]
Номер инструмента и счетчик ресурса, записываются в
указанную группу инструментов.

0
Код функции

165

Код завершения
—

Длина данных
4

группы
инструмента ном.

Атрибут данных
0

Счетчик
ресурсаинструмента

(4 байта)

2

4

6

8

10

Установить данные

14

[Описание]
Номер инструмента и тип счетчика ресурса, записываются в
указанную группу инструментов.

0
Код функции

166

Код завершения
—

Длина данных
4

группы
инструмента ном.

Атрибут данных
0

Тип счетчика
ресурса

инструмента
(4 байта)

2

4

6

8

10

Установить данные

14Тип счетчика ресурса инструмента
1: Счетчик ресурса инструмента, подсчитывает число раз которое использовался инструмент.
2: Счетчик ресурса инструмента, подсчитывает период времени которое использовался инструмент.

C.4.8
Запись данных
управления ресурсом
инструмента (счетчик
ресурса инструмента)

C.4.9
Запись данных
управления ресурсом
инструмента
(тип счетчика ресурса
инструмента)
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[Описание]

Данные записываются в область номера коррекции длины
инструмента, согласно указанномуномеру группы инструмента
и номеру инструмента.

0
Код функции

167

Код завершения
—

Длина данных
4

группы
инструмента ном.

Инструмент ном.

Коррекция на длину
инструмента ном

(4 байта)

2

4

6

8

10

Установить данные

14

[Описание]

Данные записываются в область номера коррекции длины
инструмента, согласно указанномуномеру группы инструмента
и порядковому номеру инструмента.

0
Код функции

168

Код завершения
—

Длина данных
4

группы
инструмента ном.

Порядковый номер
инструмента

Коррекция на длину
инструмента ном

(4 байта)

2

4

6

8

10

Установить данные

14

C.4.10
Запись данных
управления ресурсом
инструмента
(номер коррекции
инструмента по длине 1)

C.4.11
Запись данных
управления ресурсом
инструмента
(номер коррекции
инструмента по длине 2)
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[Описание]

Данные записываются в область номера коррекции режущего
инструмента, согласно указанномуномеру группы инструмента
и номеру инструмента.

0
Код функции

169

Код завершения
—

Длина данных
4

группы
инструмента ном.

Инструмент ном.

Коррекция на
режущий

инструмент ном.
(4 байта)

2

4

6

8

10

Установить данные

14

[Описание]

Данные записываются в область номера коррекции режущего
инструмента, согласно указанномуномеру группы инструмента
и порядковому номеру инструмента.

0
Код функции

170

Код завершения
—

Длина данных
4

группы
инструмента ном.

Порядковый номер
инструмента

Коррекция на
режущий

инструмент ном.
(4 байта)

2

4

6

8

10

Установить данные

14

C.4.12
Запись данных
управления ресурсом
инструмента
(номер коррекции на
режущий инструмент 1)

C.4.13
Запись данных
управления ресурсом
инструмента
(номер коррекции на
режущий инструмент 2)
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[Описание]

Данные записываются в область информации инструмента
(состояния), согласно указанному номеру группы инструмента
и номеру инструмента.

0
Код функции

171

Код завершения
—

Длина данных
4

группы
инструмента ном.

Инструмент ном.

Информация
инструмента

(4 байта)

2

4

6

8

10

Установить данные

14

Информация об инструменте
1: Инструмент катологизирован.
2: Ресурс инструмента истек.
3: Инструмент был пропущен.

[Описание]

Данные записываются в область информации инструмента
(состояния), согласно указанному номеру группы инструмента
и порядковому номеру инструмента.

0
Код функции

172

Код завершения
—

Длина данных
4

группы
инструмента ном.

Информация
инструмента

(4 байта)

2

4

6

8

10

Установить данные

14

Порядковый номер
инструмента

C.4.14
Запись данных
управления ресурсом
инструмента
(информация
инструмента 1)

C.4.15
Запись данных
управления ресурсом
инструмента
(информация
инструмента 2)
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[Описание]

Данные записываются (добавляются) в область номера
инструмента, согласно указанному номеру группыинструмента
и порядковому номеру инструмента.

0
Код функции

173

Код завершения
—

Длина данных
4

группы
инструмента ном.

Порядковый номер
инструмента

Инструмент ном.
(4 байта)

2

4

6

8

10

Установить данные

14

C.4.16
Запись данных
управления ресурсом
инструмента
(номер инструмента)
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[Описание]

Задаетсяномеринструментаи записываются данныекоррекции
инструмента.

0
Код функции

214

Код завершения
—

Длина данных
4

Формат данных

Номер инструмента

данные коррекции
(4 байта)

2

4

6

8

12

Установить данные

16

Тип данных для записи
Форма
данных
CTL1

Номер
инструмента

CTL2

Изменение номера инструмента
Изменение номера инструмента
Номер стакана
Номер стакана
Значение коррекции инструмента по
длине
Значение коррекции инструмента по
длине
Значение коррекции на режущий
инструмент
Значение коррекции на режущий
инструмент
Добавление номера инструмента
Добавление номера инструмента

00
01
10
11
20

21

30

31

40
41

Инструмент ном.
Номер экрана
инструмента
Инструмент ном.
Номер экрана
инструмента
Инструмент ном.
Номер экрана
инструмента
Инструмент ном.
Номер экрана
инструмента
Инструмент ном.
Номер экрана
инструмента

ПРИМЕЧАНИЕ
(Только Сeрии 15B)
Используйте бит 4 параметраNC ном. 7401 равным 1.
Если возвращен код “5”, измените формат окна на
экране SETTING (УСТАНОВОК).
(СПРАВОЧНАЯ ИНФОРМАЦИЯ : глава II 4.4 Экран
SETTING УСТАНОВОК)

C.4.17
Запись данных
коррекции
инструмента согласно
заданному номеру
инструмента
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[Описание]

После выбора оси для ручной подачи рукояткой в режиме
ручной подачи рукояткой, записываются расстояния
перемещения (число импульсов) соответствующее трем
генераторам ручных импульсов. Диапазон заданных значений
от -256 до +256.

Заданное число импульсов предполагается введенным из
генератора ручных импульсов. Скорость рассчитывается
следующим образом: (заданное число импульсов) ×
(умножение)× 62.5 (импульсов/секунду)
Данные в параметрах 1413 и 1414 ЧПУ действительны для
данной функции.

(1)Для трех осей

0
Код функции

215

Код завершения
—

Длина данных
6

Номер данных
0

Атрибут данных
0

Команда
суперпозиционного

перемещения
(6 байт)

2

4

6

8

10

Установить данные

16

DATA +0

DATA +2

DATA +4

DATA +6

Первый ручной импульсный генератор

Второй ручной импульсный генератор

Третий ручной импульсный генератор

(Примечание 1) Формат команды суперпозиционного перемещения

Данные для использования четвертого гнратора ручных
импульсов показаны на следующей станице.

C.4.18
Запись команды
суперпозиционного
перемещения
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(2) Для четырех осей

0

2

4

6

8

18

Установить данные

Код функции
215

Код завершения
—

Длина данных
8

Режим
спецификации оси

Номер оси

Команда
суперпозиционного

перемещения
(8 байт)

10

Режим спецификации оси
7 6 5 4 3 2 1 0

#0 : Выбор режима (0: Выбран сигнал BMI. 1: Выбран номер оси.)

Номер оси
7 6 5 4 3 2 1 0

CTL+8

CTL+9

P2

P4

P1

P3

CTL+8, #0 до #3: Номер оси первого генератора ипульсов (P1)
CTL+8, #4 до #7: Номер оси второго генератора ипульсов (P2)
CTL+9, #0 до #3: Номер оси третьего генератора ипульсов (P3)
CTL+9, #4 до #7: Номер оси четвертого генератора ипульсов (P4)

DATA +0

DATA +2

DATA +4

Первый ручной импульсный генератор

Второй ручной импульсный генератор

Третий ручной импульсный генератор

(Примечание 1)Формат команды суперпозиционного перемещения

DATA +8
Четвертый ручной импульсный генератор

DATA +6
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[Описание]

Запись скорости подачи можно использовать только в режиме
подачи за одну минуту. Команда скорости задается с F×10-d.
Имеется флаг для опредления команды PMC или скорости
подачи ЧПУ. После установки флага, команда скорости
заданная в NC недействиетльна. Чтобы активировать скорость
подачи вNC, установите флаг в 0.

0
Код функции

216

Код завершения

Длина данных
6

Номер данных
0

Атрибут данных
0

Скорость подачи
(6 байт)

2

4

6

8

10

Установить данные

16

DATA +0

DATA +2

DATA +4

DATA +6

Скорость
подачи, F

Экспонента
скорости
подачи, d

(Примечание 1)Формат скорости подачи
7 6 5 4 3 2 1 0

Флаг для активации команды скорости
: Бит 2 в DATA+0

(0: Команда NC действительна.
1: Действительно PMC.)

Скорость подачи, F : DATA+2 и DATA+3
Экспонента скорости подачи, d : DATA+4 и DATA+5

ПРИМЕЧАНИЕ
С FS15i--A (PMC--NB6), эта функция имеет низкоско--
ростной тип. Поэтому, эта функция не должна
блокироваться с другими окнами.

C.4.19
Запись скорости
подачи
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[Пояснение данных]

Номер инструмента и ресурс инструмента записываются в
указанный номер инструмента.
Помните, что область данных для номера инструмента, имеет
длину четыре байта, поэтому може быть указан номер
инструмента длиной до восьми рарядов.

[Структура входных данных]

+16

0

+2

+4

+6

+8

+12

+14

+10

7 6 5 4 3 2 1 0

DATA +0

DATA +1

DATA +2

DATA +3

DATA +4

DATA +5

+16

+18

Установки

Код функции
202

Код завершения
—

Длина данных
6

Номер данных
0

Номер инструмента

Номер
группыинструмента

(6 байт)
Значение ресурса

инструмента

Тип данных Спецификация данных

Число групп
инструментов

Группа инструмента зарегистрирована. В качестве
данных для передачи установлены номер группы,
ресурс и тип счетчика ресурса.

Номер группы +
тип счетчика
иснтрумента
(DATA+1 BIT7 7)

Значения
ресурса

Номер группы 1 до
значение ресурса от 1 до 99999999

(если задан счетчик)
от 1 до 59940 (если задано время)

Тип счетчика ресурса инструмента ( DATA + БИТ 7) :
0 : Счетчик
1 : Время (в минутах)

ПРИМЕЧАНИЕ
Эта функция подерживается только в FS15iA
(PMC--NB6).

C.4.20
Запись данных
управления ресурсом
инструмента
(Номера групп
инструментов)
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[Пояснение данных]

Этафункция записывает номер коррекции длины инструмента,
согласно указанному номеру группы инструмента и номеру
инструмента.
Помните, что область данных для номера инструмента, имеет
длину четыре байта, поэтому може быть указан номер
инструмента длиной до восьми рарядов.

[Структура входных данных]

0
Код функции

229

Код завершения
—

Длина данных
4

Число групп
инструментов

Номер инструмента

Номер коррекции
инструмента по

длине
(4 байта)

+2

+4

+6

+8

+12

Установки

+16

+10

+14

ПРИМЕЧАНИЕ
Эта функция подерживается только в FS15iA
(PMC--NB6).

C.4.21
Запись данных
управления ресурсом
инструмента
(номер коррекции
инструмента по
длине 1)
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[Пояснение данных]

Эта функция записывает номер коррекции на режущий
инструмент, согласно указанному номеру группы инструмента
и номеру инструмента.
Помните, что область данных для номера инструмента, имеет
длину четыре байта, поэтому може быть указан номер
инструмента длиной до восьми рарядов.

[Структура входных данных]

0
Код функции

230

Код завершения
—

Длина данных
4

Число групп
инструментов

Номер инструмента

Номер коррекции
на режущий
инструмент
(4 байта)

+2

+4

+6

+8

+12

Установки

+16

+10

+14

ПРИМЕЧАНИЕ
Эта функция подерживается только в FS15iA
(PMC--NB6).

C.4.22
Запись данных
управления ресурсом
инструмента
(номер коррекции
на режущий
инструмент 1)
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[Пояснение данных]

Эта функция записывает информацию (состояние) инстру-
мента, согласно указанному номеру группы инструмента и
номеру инструмента.
Помните, что область данных для номера инструмента, имеет
длину четыре байта, поэтому може быть указан номер
инструмента длиной до восьми рарядов.

[Структура входных данных]

0
Код функции

231

Код завершения
—

Длина данных
4

Число групп
инструментов

Номер инструмента

Информация об
инструменте

(4 байта)

+2

+4

+6

+8

+12

Установки

+16

+10

+14

Пояснение информации инструмента
1 : Инструмент зарегистрирован.
2 : Ресурс инструмента истек.
3 : Инструмент пропущен.

ПРИМЕЧАНИЕ
Эта функция подерживается только в FS15iA
(PMC--NB6).

C.4.23
Запись данных
управления
ресурсом
инструмента
(информация
инструмента 1)
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[Пояснение данных]

Действительные параметры записываются в ЧПУ.

[Структура входных данных]

0
Код функции

323

Код завершения
—

Длина данных
6

Позиция десятичной
точки

Номер параметра

Область данных

(4 байта)

+2

+4

+6

+14

+10

Установки

+18

+8

+16

Атрибут данных

+12

0 : нет оси
1 до n : Заданная ось

ПРИМЕЧАНИЕ
Целые параметры не могут быть записаны.

Пример)

(Значение устанавливаемое в NC) =
(Значение переменной параметра)

10(заданное положение десятичной точки)

Значение
устанавливаемое в

NC

Значение
пользовательской
макропеременной

Позиция
десятичной

точки

1234.000
123.400
12.640
1.234
0.1234

1 2 3 4 0
1
2
3
4

C.4.24
Запись
действительных
параметров
(Низкоскоростной тип)
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D ОПИСАНИЕ ОКОННОЙФУНКЦИИ
(FS16/16i-LA/16i-LB)
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Следующие функции добавлены в оконные функции
PMC-ЧПУ для FS16-LA.

(1) Передача файла состояния обработки из энергонеза-
висимой памяти в область данных ЧПУ и наоборот.

(2) Считывание команды комментария в программе обработки
деталей.

(3) Считывание данных передаваемых на лазерный осцилятор

Следующие функции добавлены в оконные функции
PMC-ЧПУ для FS16i-LA/LB:

(1) Считывание комментариев
Могут быть прочитаны комментарии заданные в
программе.

(2) Данные значений команды лазера и данные установок
лазера могут быть считаны и записаны, и можно получить
данные передаваемые на лазерный осцилятор.

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
Передача файла состояния обработки из областей
данных невозможна для диаграмм цепной схемы в
FS16i--LA/LB.

D.1
ОСНОВНЫЕ
ПОЛОЖЕНИЯ
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(1) Передача из области данных в энергонезависимую память.
(% низкоскоростной тип)

[Содержание данных]

Данные огут быть переданы из области данных в ЧПУ в
энергонезависимую память PMC приложением PMC-RC.

Установка исходного набора или группы данных в атрибутеM.

Установка адреса записи в энергонезависимой памяти для
адреса смещения от верхнего адреса в адресе N.

Установка общего числа байтов записываемых данных,
выполняется в адресе L.

Установка структуры набора данных в данных.

И можно передавать группу или набор данных из области
данных в энергонезависимую память.

[Структура входных данных]

Верхний адрес + 0

2

4

6

8

10

(Код функции)
183

(Код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

(Длина данных)
L

(Адрес)
N

(Атрибут данных)
M

(Данные)

L= Установите общее число байтов в структуре данных
для 1 набора в энергонезависимой памяти.
Эти данные должны быть установлены в случае
передачи группы данных.
(Нет необходимости устанавливать в случае
передачи набора)

Следующий код завершения передается
после окончания чтения.
0 : Нормальное завершение
3 : Неверные данные в Адресе.
4 : Неверные данные в Атрибуте данных.

N= Установите передовой адрес путем смещения от
верхнего адреса в энергонезависимой памяти.

M= Установите тип передаваемых данных группа
или набор

1--10 : Установка данных обработки
101--103 : Установка данных пробивки d
201--205 : Установка данных обработки края
1000 : Группа данных обработки
1001 : Группа данных пробивки
1002 : Группа данных обработки края

Установите соотношение 1 набора элементов
данных в области даных и элемента данных в
энергонезависимой памяти относительным
адресом в энергонезависимой памяти.
(Смотри примечание для деталей.)

Структура набора данных

D.2
ФУНКЦИЯ

D.2.1
Передача между
областью данных и
энергонезависимой
памятью
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(2) Передача из энергонезависимой памяти в область данных
(% низкоскоростной тип)

[Содержание данных]

данные могут быть переданы из файла состояния обработки
зарегистрированного в энергонезависимой памяти в область
данных ЧПУ, приложением PMC-SC.

Установка предварительного набора или группы данных в
атрибутеM.

Установка исходного адреса чтения в энергонезависимой
памяти для адреса смещения от верхнего адреса в адресе N.

Установка общего числа байтов исходных данных, выполняется
в адресе L.

Установка исходной структуры набора данных в данных.

Иможно передавать группу или набор данных из энергонезави-
симой памяти в область данных.

[Структура входных данных]

Верхний адрес + 0

2

4

6

8

10

(Код функции)
184

(Код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

(Длина данных)
L

(группы ном.)
N

(Атрибут данных)
M

(Данные)

L= Установите общее число байтов в структуре данных
для 1 набора в энергонезависимой памяти.
Эти данные должны быть установлены в случае
передачи группы данных.
(Нет необходимости устанавливать в случае
передачи набора)

Следующий код завершения передается
после окончания чтения.
0 : Нормальное завершение
3 : Неверные данные в Адресе.
4 : Неверные данные в Атрибуте данных.

N= Установите исходный адрес путем смещения от
верхнего адреса в энергонезависимой памяти.

M= Установите тип передаваемых данных
группа или набор

1--10 : Установка данных обработки
101--103 : Установка данных пробивки d
201--205 : Установка данных обработки края
1000 : Группа данных обработки
1001 : Группа данных пробивки
1002 : Группа данных обработки края

Установите соотношение 1 набора элементов
данных в области даных и элемента данных в
энергонезависимой памяти относительным
адресом в энергонезависимой памяти.
(Смотри примечание для деталей.)

Структура набора данных
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(3) Структура данных области данных

(a) Набор даных обработки

Адрес Элемент данных Число байт

0 Скорость подачи 4

4 Пиковая мощность 2

6 Частота импульсов 2

8 Работа импульсов 2

10 Наличие вспом газа. 2

12 Выбор вспом. газа 2

14 Время установки вспом газа 2

16 Референтное смещение 2

18 Величина коррекции 4

22 Выбор обработки края 2

24 Выбор процесса запуска 2

(b) Набор данных для пробивки

Адрес Элемент данных Число байт

0 Пиковая мощность 2

2 Начальная частота 2

4 Начальная работа 2

6 Приращение частоты 2

8 Приращение работы 2

10 Время шага 2

12 Ном шага. 2

14 Время пробивки 4

18 Наличие вспом газа. 2

20 Выбор вспом газа 2

22 Время установки вспом газа 2

24 Референтное смещение 2

(c) Набор данных обработки края

Адрес Элемент данных Число байт

0 Оценочный угол 2

2 Пиковая мощность 2

4 Частота импульсов 2

6 Работа импульсов 2

8 Время пробивки 4

12 Наличие вспом. газа. 2

14 Выбор вспом газа 2

16 Расстояние возврата 4

20 Скорость подачи возврата 2

22 Частота возврата 2

24 Работа возврата 2
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ПРИМЕЧАНИЕ
Пример набора данных
Адрес в данных установлен следущим образом,
например, в слечае следующей структуры данных в
файле состояния обработки в энергонезависимой
памяти.

Частота импульсов

Работа импульсов

Скорость подачи

Данные

Пиковая мощность

Адрес

0

4

6

8

Наличие вспом газа.10

Выбор вспом газа12

Время вспом газа14

Реф. смещение16

Выбор запуска24

Величина коррекции18

Выбор края22

Частота импульсов

Работа импульсов

Скорость подачи

Данные

Пиковая мощность

Адрес

0

4

6

8

Расстояние фокуса10

Наличие вспом газа.12

Выбор вспом газа14

Время вспом газа16

Тип импульсов24

Реф. смещение18

Величина коррекции20

Выбор запуска28

Выбор края26

Структура данных области данных Пример структуры данных в
фатйе состояния обработки в
энергонезависимой памяти

Элемент данных в
области данных Адрес

Установочное
значение данных

Скорость подачи
Пиковая мощнось
Частота импульсов
Работа импульсов
Наличие вспом. газа.
Выбор вспом. газа
Время вспом. газа
Реф. смещение
Величина коррекции
Выбор края
Выбор запуска

Верхний адрес +10
Верхний адрес +12
Верхний адрес +14
Верхний адрес +16
Верхний адрес +18
Верхний адрес +20
Верхний адрес +22
Верхний адрес +24
Верхний адрес +26
Верхний адрес +28
Верхний адрес +30

0
4
6
8
12
14
16
18
20
26
28
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Данные в крулых скобках записываются в область коммен-
тариев, если задан следующий M-код в программе обработки
деталей. Этот комментарий можно считать из PMC.

Mxxx (* * * * * * *) ;

Менее 24 символов,
включая буквы, цифры, точку и +/--

[Содержание данных]

Содержание данных можно считать как коды ASCII.

[Структура входных данных]

Верхний адрес + 0

2

4

6

8

10

(Код функции)
140

(Код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

(Длина данных)
L

(группы ном.)
—

(Атрибут данных)
—

(Данные)

L= Длина данных считываемого комментария.
(Добавляется 1 в случае нечетного числа.)

Следующий код завершения передается
после окончания записи.
0 : Нормальное завершение
1 : Длинаданных комментария свыше 24байт

Устанавливаются считанные данные комментария.

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Комментарий перезаписывается, если считывается

следующий комментарий.
2 НомерM--кода для считывания комментария устанав--

ливается в параметре 15350.
Значение от 0 до 999.

D.2.2
Чтение
комментраиев
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(1) Считывание данных команды лазера и данный установок
лазера (:высокоскоростной тип)

[Содержание данных]

Данные команды лазера и данные установок лазера можно
считать из приложения PMC-SC. Данные разделены на группы
и могут считываться по группам.

[Структура входных данных]

Верхний адрес + 0

2

4

6

8

10

(Код функции)
186

(Код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

(Длина данных)
L

(группы ном.)
N

(Атрибут данных)
—

(Не надо устанавливать)

(Данные)

L = Установите число байт ном. в группе.

Следующий код завершения передается
после окончания записи.
0 : Нормальное завершение
2 : Неверные данные в Длине данных.
3 : Неверные данные в Номере данных.

N = Установите группы ном.

D.2.3
Считывание и запись
данных команды
лазера и данный
установок лазера
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(2) Запись данных команды лазера и данный установок лазера
(:низкоскоростной тип)

[Содержание данных]

Данные команды лазера можно записать из приложения
PMC-SC.Данныеразделенынагруппыимогут записыватьсяпо
группам.

[Структура входных данных]

Верхний адрес + 0

2

4

6

8

10

(Код функции)
187

(Код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

(Длина данных)
L

(группы ном.)
N

(Атрибут данных)
—

(Не надо устанавливать)

(Данные)

L = Установите число байт в группе.

Следующий код завершения передается
после окончания записи.
0 : Нормальное завершение
2 : Неверные данные в Длине данных.
3 : Неверные данные в Номере данных.
5 : Установлены данные вне допустиого диапазона

для записи данных команды .

N = Установите группы ном.
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(3) Структура данных команды лазера и данных установок
лазера

Группа
ном.

Адрес
Верхний. +

Число байт
для каждого
элемента

Длина данных
Число байт

Элемент

0 10
12

2
2

4 Постоянная работа управления питанием
Минимальная работа управления питанием

1 10
12
14
16

2
2
2
4

10 Мониторинг мощности (Только чтение)
Коррекция мощности (Только чтение)
Фактическая мощность (Только чтение)
Фактическая скорость подачи

(Только чтение)

2 10 2 2 Коэфф. коррекции входной мощности

3 10
12

2
2

4 Выбор вспом. газа
Выбор потока вспом. газа

4 10
12
14
16
18
20
22
24
26
28
30
32
34
36
38

2
2
2
2
2
2
2
2
2
2
2
2
2
2
2

30 Поток вспом. газа--1 пред. время
пред. давл.
рабоч. давл
посл. время,
посл. давл.

Поток вспом. газа--2 пред. время
пред. давл.
рабоч. давл
посл. время,
посл. давл.

Поток вспом. газа--3 пред. время
пред. давл.
рабоч. давл
посл. время,
посл. давл

5 10
12
14

2
2
2

6 Пиковая мощность обработки
Частота импульсов обработки
Работа импульсов обработки

6 0
12
14
16

2
2
2
4

10 Пиковая мощность пробивки
Частота импульсов пробивки
Работа импульсов пробивки
Время пробивки

7 10
14
16
18
20
22
24
26
28

4
2
2
2
2
2
2
2
4

22 Команда скорости подачи
Команда пиковой мощности
Команда частоты импульсов
Команда работы импульсов
Команда выбора вспомогательного газа
Время установки вспомогательного газа
Давление вспомогательнго газа
Референтное смещение
Величина коррекции

10 10 2 2 Команда реф. смещения
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E ОПИСАНИЕ ОКОННОЙФУНКЦИИ (FS16-W)
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[Описание]

Можно считывать данные коррекции диаметра проволоки,
записанные в ЧПУ.

[Структура входных данных]

Верхний адрес
(Функция)

13

(Завершение)
—

(Длина данных)
—

(Номер)
N

(Атрибут)
M

(Область данных)
—

+ 2

+ 4

+ 6

+ 8

+ 10

Коррекция

0--15

Угол R

16

Зазор

17

Условие

—

0 0 0 1

[Структура выходных данных]

Верхний адрес

(Область данных)
D

+ 2

+ 4

+ 6

+ 8

+ 10

0--15 16 17 —

0 0 0 1

Величина
коррекции

Значение угла --R
Величина
просвета

Фактическая
величина
коррекции

+ 14

4 4 4 8

Направление
0, 1, 2

Режим
коррекции

0, 1

+ 16

+ 18

(Функция)
13

(Завершение)
?

(Длина данных)
L

(Номер)
N

(Атрибут)
M

Коррекция Угол R Зазор Условие

E.1
ЧИТЫВАНИЕ
КОРРЕКЦИИ
ДИАМЕТРА
ПРОВОЛОКИ
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[Номер данных]

0 -15 : Считывает величину коррекции.

0 -16 : Считывает значение угла -R.

0 -17 : Считывает величину зазора.

[Атрибут данных]

0 : Считывает значение величины коррекции, Угла -R или
зазора.

1 : Считывает состояние.

[Содержание данных]

a) Единицы коррекции, угла -R, зазора и фактической
величины коррекции

Метрическая система ввода : 10-3 [мм]

(В случае инкрементной системы 1/10,
единица выходных данных 10-4 [мм].)

Ввод в дюймах : 10-5 [дюймов]

b) Напралвение в данных состояния

0 : Отмена коррекции (G40)

1 : Коррекци диаметра провлоки слева (G41)

2 : Коррекци диаметра провлоки справа (G42)

c) Режим коррекции в данных состояния

0 : Режим коррекции 0.

1 : Режим коррекции 1.

[Коды завершения]

0 : Данные считаны нормально.

3 : Номер данных для считывания неверен.

4 : Атрибут данных для считывания неверен.
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[Описание]

Значения коррекции диаметра проволоки могут напрямую
записываться в ЧПУ.

[Структура входных данных]

Верхний адрес

(Область данных)
D

+ 2

+ 4

+ 6

+ 8

+ 10

0--15 16 17 —

0 0 0 1

Величина
коррекции

Значение угла --R Величина
просвета

0, 1

+ 12

4 4 4 8

—

+ 14

(Функция)
14

(Завершение)
—

(Длина данных)
L

(Номер)
N

(Атрибут)
M

Коррекция Угол R Зазор Условие

[Структура выходных данных]

Верхний адрес
(Функция)

14

(Завершение)
?

(Длина данных)
L

(Номер)
N

(Атрибут)
M

(Область данных)
D

+ 2

+ 4

+ 6

+ 8

+ 10

E.2
ЗАПИСЬ КОРРЕКЦИ
ДИАМЕТРА
ПРОВОЛОКИ
(:НИЗКОСКОРОСТ-
НОЙ ОТВЕТ)
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[Номер данных]

0 -15 : Записывает величину коррекции.

0 -16 : Записывает значение угла -R.

0 -17 : Записывает величину зазора.

[Атрибут данных]

0 : Записывает значение величины коррекции, Угла -R или
зазора.

1 : Записывает состояние.

[Содержание данных]

a) Единицы коррекции, угла -R, зазора и фактической
величины коррекции

Коррекция,Угол -R,ЗазориФактическая коррекция, это
знаковое двоичное 4 байта. Отрицательное значение
представлено как двоичное дополнение.

b) Режим коррекции в данных состояния

0 : Режим коррекции 0.

1 : Режим коррекции 1.

[Коды завершения]

0 : Данные записаны нормально.

2 : Длина данных неверна.

3 : Номер данных неверен.

4 : Атрибут данных неверен.

5 : Неверные значения данных.
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[Описание]

Можно считывать данные параметров в ЧПУ.

Есть четыре типа парамтеров в ЧПУ: Битовые параметры,
имеющие определенное значение для каждого бита, байтовые
параметры содержащие 1-байт данных, параметры слова,
содержащие 2-байта данных, и параметры с двойным словом,
содержащие 4-байта данных. Поэтому, длина считываемых
данных, звисит от указанного номера параметра.

Отметьте, что битовые параметрынемогут считыватся побитно.
Одновременно необходимо считывать восемь бит (один байт)
для номера параметра.

Для параметров осей (серво параметров), могут одновременно
считываться данные для одной оси, или для всех осей.

Верхний адрес
(Функция)

17

(Завершение)
—

(Длина данных)
—

(Номер)
N

(Данные)
—

+ 2

+ 4

+ 6

+ 8

+ 10

Верхний адрес

+ 2

+ 4

+ 6

+ 8

+ 10

(Функция)
17

(Завершение)
?

(Длина данных)
L

(Номер)
N

(Атрибут)
M

[Структура входных данных] [Структура выходных данных]

(Атрибут)
M

(Данные)
—

[Длина данных]

L= 1 : Считывает битовый или байтовый параметр или
значение коррекции межмодульного смещения.

2 : Считывает параметр слова.

4 : Считывает параметр 2 слова.

Если задан параметр системы слежения для всех осей

L= 1¢8 : Считывает битовый или байтовый параметр.
2¢8 : Считывает параметр слова.
4¢8 : Считывает параметр 2 слова.

[Номер данных]

Если значение коррекции межмодульного смещения

N = 11000 - 11511 : Значение коррекции межмодульного
смещения 1-й (X) оси

N = 12000 - 12511 : Значение коррекции межмодульного
смещения 2-й (Y) оси

N = 13000 - 13127 : Значение коррекции межмодульного
смещения 3-й (U) оси

E.3
ЧТЕНИЕ ПАРАМЕТРА
(:НИЗКОСКОРОСТ-
НОЙ ОТВЕТ)
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N = 14000 - 14127 : Значение коррекции межмодульного
смещения 4-й (V) оси

N = 15000 - 15255 : Значение коррекции межмодульного
смещения 5-й (Z) оси

N = 16000 - 16255 : Значение коррекции межмодульного
смещения 6-й (W) оси

N = 17000 - 17255 : Значение коррекции межмодульного
смещения 7-й (A) оси

N = 18000 - 18255 : Значение коррекции межмодульного
смещения 8-й (E) оси

[Атрибут данных]

Если парамтер системы слежения

M= 0 : считывает неосевой параметр.

от 1 до n : Считывает параметр указанной оси

-1: Считывает параметр для всех осей.

(Примечание: n это номер оси.)

Если считвается парамтер отличный от парраметров системы
слежения, M устанавливается в 0.

[Код завершения]

0 : Данные параметров считаны нормально.

3 : Номер данных неверен.

4 : Атрибут данных неверен.

6 : Если данные номера параметра для чтения не могут
использоваться, если нет таких опций как например
коррекция межмодульного смещения эти опции
недоступны.
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[Описание]

Можно записывать данные параметров в ЧПУ.

Есть четыре типа парамтеров в ЧПУ: Битовые параметры,
имеющие определенное значение для каждого бита, байтовые
параметры содержащие 1-байт данных, параметры слова,
содержащие 2-байта данных, и параметры с двойным словом,
содержащие 4-байта данных. Поэтому, длина записываемых
данных, звисит от указанного номера параметра.

Отметьте, что битовые параметры не могут записываться
побитно. Одновременно необходимо записывать восемь бит
(один байт) для номера параметра. Это означает, что если
необходимо записать бит, сначала необходимо считать данные
необходимого параметра, изменить необходимый бит, а затем
заного записать данные.

Для параметров осей (серво параметров), могут одновременно
записваться данные для одной оси, или для всех осей.

Для некоторых параметров при попытке записи, выдается
сигнал тревогиP/S 000. (Питание должнобыть отключеноперед
продолжением работы.)

Верхний адрес
(Функция)

18

(Завершение)
—

(Длина данных)
L

(Номер)
N

(Данные)
Данные параметров

+ 2

+ 4

+ 6

+ 8

+ 10

Верхний адрес

+ 2

+ 4

+ 6

+ 8

+ 10

(Функция)
18

(Завершение)
?

(Длина данных)
L

(Номер)
N

(Атрибут)
M

[Структура входных данных] [Структура выходных данных]

(Атрибут)
M

(Данные)
D

[Длина данных]

L= 1 : Считывает битовый или байтовый параметр или
значение коррекции межмодульного смещения.

2 : Считывает параметр слова.

4 : Считывает параметр 2 слова.

Если задан параметр системы слежения для всех осей

L= 1¢8 : Записывает битовый или байтовый параметр.
2¢8 : Записывает параметр слова.
4¢8 : Записывает параметр 2 слова.

E.4
ЗАПИСЬ ПАРАМЕТРА
(:НИЗКОСКОРОСТ-
НОЙ ОТВЕТ)
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[Номер данных]

Если значение коррекции межмодульного смещения

N = 11000 - 11511 : Значение коррекции межмодульного
смещения 1-й (X) оси

N = 12000 - 12511 : Значение коррекции межмодульного
смещения 2-й (Y) оси

N = 13000 - 13127 : Значение коррекции межмодульного
смещения 3-й (U) оси

N = 14000 - 14127 : Значение коррекции межмодульного
смещения 4-й (V) оси

N = 15000 - 15255 : Значение коррекции межмодульного
смещения 5-й (Z) оси

N = 16000 - 16255 : Значение коррекции межмодульного
смещения 6-й (W) оси

N = 17000 - 17255 : Значение коррекции межмодульного
смещения 7-й (A) оси

N = 18000 - 18255 : Значение коррекции межмодульного
смещения 8-й (E) оси

[Атрибут данных]

M= 0 : Записывает неосевой параметр.

от 1 до n : Записывает параметр указанной оси

-1: Записывает параметр для всех осей.

(Примечание: n это номер оси.)

Если записывается параметр отличный от параметров
системы слежения, M устанавливается в 0.

[Код завершения]

0 : Данные параметров записаны нормально.

2 : Длина данных неверна.

3 : Номер данных неверен.

4 : Атрибут данных неверен.

6 : Если данные номера параметра для записи не могут
использоваться, если нет таких опций как например
коррекция межмодульного смещения эти опции
недоступны или, система не находится в состоянии
щаписи параметров.



E. ОПИСАНИЕ ОКОННОЙ ФУНКЦИИ (FS16--W) B--61863RU/15ПРИЛОЖЕНИЕ

1502

[Типы параметров] В системе B908, используется тип данных ( ).

Ном. Длина Ном. Тип данных Ном. Тип данных Ном. Тип данных

0000
0001
0002
0003
0004
0005
0006
0007
0008
0009
0010
0011
0012
0013
0014
0015
0016
0017
0018
0019
0020
0021
0022
0023
0024
0025
0026
0027
0028
0029
0030
0031
0032
0033
0034
0035
0036
0037
0038
0039
0040
0041
0042
0043
0044
0045
0046
0047
0048
0049
0050
0051
0052
0053
0054
0055
0056
0057
0058
0059
0060
0061
0062
0063
0064
0065
0066
0067
0068
0069

Бит
Бит
Бит
Бит
Бит
Бит
Бит
Бит
Бит
Бит
Бит
Бит
Бит
Бит
Бит
Бит
Бит
Бит
Бит
Бит
Бит
Бит
Бит
Бит
Бит
Бит
Бит
Бит
Бит
Бит
Бит
Бит
Бит
Бит
Бит
Бит
Бит
Бит
Бит
Бит
Байт
Байт
Слово
Слово
Слово
Слово
Байт
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Байт(—)
Байт(—)
Байт
Байт
Байт
Байт
Байт
Байт
Байт
Байт
Слово
2 слова

0070
0071
0072
0073
0074
0075
0076
0077
0078
0079
0080
0081
0082
0083
0084
0085
0086
0087
0088
0089
0090
0091
0092
0093
0094
0095
0096
0097
0098
0099
0100
0101
0102
0103
0104
0105
0106
0107
0108
0109
0110
0111
0112
0113
0114
0115
0116
0117
0118
0119
0120
0121
0122
0123
0124
0125
0126
0127
0128
0129
0130
0131
0132
0133
0134
0135
0136
0137
0138
0139

Байт
Байт
Байт
Байт
Байт
Байт
Байт
Байт
Байт
Байт
Байт
Байт
Байт
Байт
Байт
Байт
Байт
Байт
Байт
Байт
Байт
Байт
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
2 слова
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
2 слова
Байт
Байт
Байт
Байт
Байт
Байт
Байт
Байт
Байт
Байт
Байт
Байт
Байт
Байт
Байт
Байт

0140
0141
0142
0143
0144
0145
0146
0147
0148
0149
0150
0151
0152
0153
0154
0155
0156
0157
0158
0159
0160
0161
0162
0163
0164
0165
0166
0167
0168
0169
0170
0171
0172
0173
0174
0175
0176
0177
0178
0179
0180
0181
0182
0183
0184
0185
0186
0187
0188
0189
0190
0191
0192
0193
0194
0195
0196
0197
0198
0199
0200
0201
0202
0203
0204
0205
0206
0207
0208
0209

Байт
Байт
Байт
Байт
Байт
Байт
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Байт
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
2 слова
Слово
2 слова
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Байт

2W(Байт)
2 слова
Байт(2W)
Байт
Байт
Байт
Байт
Байт
Байт
Байт
Слово
Байт
Байт

2 слова
2 слова
2 слова
2 слова
2 слова
Слово
2 слова
Байт

2 слова
Байт
Слово

—
—
—
—
—
—
—
—

0210
0211
0212
0213
0214
0215
0216
0217
0218
0219
0220
0221
0222
0223
0224
0225
0226
0227
0228
0229
0230
0231
0232
0233
0234
0235
0236
0237
0238
0239
0240
0241
0242
0243
0244
0245
0246
0247
0248
0249
0250
0251
0252
0253
0254
0255
0256
0257
0258
0259
0260
0261
0262
0263
0264
0265
0266
0267
0268
0269
0270
0271
0272
0273
0274
0275
0276
0277
0278
0279

2W(—)
—
—
—
—
—
—
—
—
—
—
—
—
—
—
—
—
—
—
—
—
—
—
—
—
—
—
—
—
—
—
—
—
—
—
—
—
—
—
—
—
—
—
—
—
—
—
—
—
—
—
—
—
—
—
—
—
—
—
—
—
—
—
—
—
—
—
—
—
—
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Ном. Длина Ном. Тип данных Ном. Тип данных Ном. Тип данных

0280
0281
0282
0283
0284
0285
0286
0287
0288
0289
0290
0291
0292
0293
0294
0295
0296
0297
0298
0299
0300
0301
0302
0303
0304
0305
0306
0307
0308
0309
0310
0311
0312
0313
0314
0315
0316
0317
0318
0319
0320
0321
0322
0323
0324
0325
0326
0327
0328
0329
0330
0331
0332
0333
0334
0335
0336
0337
0338
0339
0340
0341
0342
0343
0344
0345
0346
0347
0348
0349

—
—
—
—
—
—
—
—
—
—
—
—
—
—
—
—
—
—
—
—
Бит
Бит
Бит
Бит
Бит
Бит
Бит
Бит
Бит
Бит
Бит
Бит
Бит
Бит
Бит
Бит

Слово
—
—
—

Байт
Байт
Байт
Байт
Байт
Байт
Байт
Байт
Байт
Байт
Слово
Слово
2 слова
2 слова
Слово
Слово
2 слова
2 слова
2 слова
2 слова
2 слова
2 слова
2 слова
Байт
Слово
Байт
Слово
Байт

2 слова
2 слова

0350
0351
0352
0353
0354
0355
0356
0357
0358
0359
0360
0361
0362
0363
0364
0365
0366
0367
0368
0369
0370
0371
0372
0373
0374
0375
0376
0377
0378
0379
0380
0381
0382
0383
0384
0385
0386
0387
0388
0389
0390
0391
0392
0393
0394
0395
0396
0397
0398
0399
0600
0601
0602
0603
0604
0605
0606
0607
0608
0609
0610
0611
0612
0613
0614
0615
0616
0617
0618
0619

2 слова
Байт
Байт
Байт
Байт
Байт
Байт
Слово

—
—

Слово
2 слова
2 слова
2 слова
2 слова
2 слова
2 слова
2 слова
2 слова
2 слова
2 слова
2 слова
2 слова
2 слова
2 слова
2 слова
2 слова
2 слова
2 слова
2 слова
2 слова
2 слова
2 слова
2 слова
2 слова

—
2 слова
2 слова

—
—
—
—
—
—
—
—
—
—
—
—
Бит
Бит
Бит
Бит
Бит
Бит
Бит
Бит
Бит
Бит
Бит
Бит
Бит
Бит
Бит
Бит
Байт
Байт
Байт
Байт

0620
0621
0622
0623
0624
0625
0626
0627
0628
0629
0630
0631
0632
0633
0634
0635
0636
0637
0638
0639
0640
0641
0642
0643
0644
0645
0646
0647
0648
0649
0650
0651
0652
0653
0654
0655
0656
0657
0658
0659
0660
0661
0662
0663
0664
0665
0666
0667
0668
0669
0670
0671
0672
0673
0674
0675
0676
0677
0678
0679
0680
0681
0682
0683
0684
0685
0686
0687
0688
0689

Байт
Байт
Байт
Байт
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
2 слова
2 слова
2 слова
2 слова
2 слова
2 слова
2 слова
2 слова
2 слова
2 слова
2 слова
2 слова
2 слова
2 слова
2 слова
2 слова
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
2 слова
2 слова
2 слова
2 слова
2 слова
2 слова
2 слова
2 слова
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово

0690
0691
0692
0693
0694
0695
0696
0697
0698
0699
0700
0701
0702
0703
0704
0705
0706
0707
0708
0709
0710
0711
0712
0713
0714
0715
0716
0717
0718
0719
0720
0721
0722
0723
0724
0725
0726
0727
0728
0729
0730
0731
0732
0733
0734
0735
0736
0737
0738
0739
0740
0741
0742
0743
0744
0745
0746
0747
0748
0749
0750
0751
0752
0753
0754
0755
0756
0757
0758
0759

Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
2 слова
2 слова
2 слова
2 слова
2 слова
2 слова
2 слова
2 слова
Слово
Слово
Слово
2 слова
2 слова
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Ном. Длина Ном. Тип данных Ном. Тип данных Ном. Тип данных

0760
0761
0762
0763
0764
0765
0766
0767
0768
0769
0770
0771
0772
0773
0774
0775
0776
0777
0778
0779
0780
0781
0782
0783
0784
0785
0786
0787
0788
0789
0790
0791
0792
0793
0794
0795
0796
0797
0798
0799
0800
0801
0802
0803
0804
0805
0806
0807
0808
0809

2 слова
2 слова
2 слова
2 слова
2 слова
2 слова
2 слова
2 слова
2 слова
2 слова
2 слова
2 слова
2 слова
2 слова
2 слова
2 слова
2 слова
2 слова
2 слова
2 слова
2 слова
2 слова
2 слова
2 слова
2 слова
2 слова
2 слова
2 слова
2 слова
2 слова
2 слова
2 слова
2 слова
2 слова
2 слова
2 слова
2 слова
2 слова
2 слова
2 слова
2 слова
2 слова
2 слова
2 слова
2 слова
2 слова
2 слова
2 слова
2 слова
2 слова

0810
0811
0812
0813
0814
0815
0816
0817
0818
0819
0820
0821
0822
0823
0824
0825
0826
0827
0828
0829
0830
0831
0832
0833
0834
0835
0836
0837
0838
0839
0840
0841
0842
0843
0844
0845
0846
0847
0848
0849
0850
0851
0852
0853
0854
0855
0856
0857
0858
0859

2 слова
Байт
Байт
Байт
Байт
Байт
Байт
Байт
Байт
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово

—
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово

Слово(2W)
Слово(2W)
Слово(2W)
Слово(2W)
Слово(2W)
Слово(2W)
Слово(2W)
Слово(2W)

0860
0861
0862
0863
0864
0865
0866
0867
0868
0869
0870
0871
0872
0873
0874
0875
0876
0877
0878
0879
0880
0881
0882
0883
0884
0885
0886
0887
0888
0889
0890
0891
0892
0893
0894
0895
0896
0897
0898
0899
0900
0901
0902
0903
0904
0905
0906
0907
0908
0909

Слово
Бит
Бит
Байт
Байт
Байт
Байт
Байт
Байт
Байт
Байт
Байт
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово
Слово

—(Слово)
—(Бит)
—(Бит)
—(Бит)

—
—(Байт)
—(Байт)

—
—
—
—

0910
0911
0912
0913
0914
0915
0916
0917
0918
0919
0920
0921
0922
0923
0924
0925
0926
0927
0928
0929
0930
0931
0932
0933
0934
0935
0936
0937
0938
0939
0940
0941
0942
0943
0944
0945
0946
0947
0948
0949

—
—
—
—
—
—
—
—
—
—
—
—
—
—
—
—
—
—
—
—
—
—
—
—
—
—
—
—
—
—
—
—
—
—
—
—
—
—
—
—
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[Содержание данных]

Можно считывать данные установок в ЧПУ.

Верхний адрес
(Код функции)

19

(Код завершения)
?

(Длина данных)
—

Номер данных (N)

(Область данных)
—

+ 2

+ 4

+ 6

+ 8

+ 10

Верхний адрес

+ 2

+ 4

+ 6

+ 8

+ 10

(Код функции)
19

(Код завершения)
?

(Длина данных)
L

(Номер данных)
Введенные данные

(Атрибут данных)
—

[Структура входных данных] [Структура выходных данных]

(Атрибут данных)
—

(Область данных)
Данные установок

[Номер данных]

Смотри перечень данных установок.

[Код завершения]

0 : Операция чтения завершена успешно.

3 : Указан недействительный номер данных.

E.5
СЧИТЫВАНИЕ
ДАННЫХ
УСТАНОВОК
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[Содержание данных]

Можно записывать данные установок в ЧПУ.

Верхний адрес
(Код функции)

20

(Код завершения)
?

(Длина данных)
L

Номер данных (N)

(Область данных)
Данные установок

+ 2

+ 4

+ 6

+ 8

+ 10

Верхний адрес

+ 2

+ 4

+ 6

+ 8

+ 10

(Код функции)
20

(Код завершения)
?

(Длина данных)
Введенные данные

(Номер данных)
Введенные данные

(Атрибут данных)
—

[Структура входных данных] [Структура выходных данных]

(Атрибут данных)
—

(Область данных)
Введенные данные

[Длина данных]

Смотри перечень данных установок.

[Номер данных]

Смотри перечень данных установок.

[Код завершения]

0 : Операция чтения завершена успешно.

2 : Указан недействительная длина данных.

3 : Указан недействительный номер данных.

E.6
ЗАПИСЬ ДАННЫХ
УСТАНОВОК
(НИЗКОСКО-
РОСТНОЙ ТИП)
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Перечень установочных данных

Данные установки Экран Номер данных Длина данных Имя бита

X зеркальное отображение
Y зеркальное отображение
Переключение осей
Проверка TV
Выходной код
Единица ввода
Параметр записывается
Умножение единицы ввода на 10
Автом. восстановление после отказа питания
Автом. отключение питанияM20/M30
Автом. отключение питанияM00/M10
Сигнал тревоги обратного перемещения
автоматического питания
Автоматическое отключение питания
Устройство ввода/вывода
Уровень увеличения фигуры
Угол вращения фигуры

Доступно
Доступно
Доступно
Доступно
Доступно
Доступно
Доступно
Доступно
Доступно
Доступно
Доступно
Доступно

Доступно
Доступно
Доступно
Доступно

1
1
1
1
1
1
1
1
2
3
3
3

3
4
5
6

1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1

1
1
4
4

Бит 0
Бит 1
Бит 2
Бит 3
Бит 4
Бит 5
Бит 6
Бит 7
Бит 3
Бит 0
Бит 1
Бит 2

Бит 3
--
--
--

Режим конусной обработки
Тип направляющей
Положение поверхности программы
Толщина заготовки
Положение поверхности черчения
Положение верхней направляющей

(Положение нижней направляющей)
(Вертикальное положение U)
(Вертикальное положение V)

Конус
Конус
Конус
Конус
Конус
Конус
Конус
Конус
Конус

15
16
17
18
19
20
21
22
23

1
1
4
4
4
4
4
4
4

--
Бит 0

--
--
--
--
--
--
--

Включить/отключить
Диаметр проволоки
Ширина канавки обработки
Толщина заготовки
Отражение проволоки
Эффективность вогнутости
Эффективность выпуклости
Автоматическое регулирование
Активно/отключено
Дифференциальное напряжение

Печатная плата
Печатная плата
Печатная плата
Печатная плата
Печатная плата
Печатная плата
Печатная плата

Печатная плата
Печатная плата

2
7
8
9
10
11
12

2
13

1
4
4
4
4
4
4

1
2

--
--
--
--
--
--
--

Бит 5
--

Включено/Выключено
Востановление отсоединения
Пдготовленное отверстие 0.5
Обработка отстойника
Порция оставляемая необрабатываемой
Уровень уменьшения питания (установка)
Положение соединения U1
Положение соединения V1
Положение соединения Z1
Число повторных попыток (установка)
Число доступных отсоединений (установка)
Число повторных попыток (текущее)
Число доступных отсоединений (текущее)

AWF
AWF
AWF
AWF
AWF
AWF
AWF
AWF
AWF
AWF
AWF
AWF
AWF

2
2
2
2
14
24
26
27
28
40
41
42
43

1
1
1
1
1
1
4
4
4
1
1
1
1

Бит 2
Бит 1
Бит 6
Бит 7

--
--
--
--
--
--
--
--
--

ПРОВОЛОКИ ОПОРА
РЕЖУЩЕГО ОПОРА
ИНСТРУМЕНТА
( ) ОПОРА
( ) ОПОРА
( ) ОПОРА
( ) ОПОРА
( ) ОПОРА
( ) ОПОРА

РЕСУРС
РЕСУРС

РЕСУРС
РЕСУРС
РЕСУРС
РЕСУРС
РЕСУРС
РЕСУРС

30
31

32
33
34
35
36
37

2
2

2
2
2
2
2
2

--
--

--
--
--
--
--
--

ОП. ПРОПУСК БЛОКА /0
ОП. ПРОПУСК БЛОКА /1
ОП. ПРОПУСК БЛОКА /2
ОП. ПРОПУСК БЛОКА /3
ОП. ПРОПУСК БЛОКА /4
ОП. ПРОПУСК БЛОКА /5
ОП. ПРОПУСК БЛОКА /6
ОП. ПРОПУСК БЛОКА /7
ОП. ПРОПУСК БЛОКА /8
ОП. ПРОПУСК БЛОКА /9

Другие
Другие
Другие
Другие
Другие
Другие
Другие
Другие
Другие
Другие

38
38
38
38
38
38
38
38
39
39

1
1
1
1
1
1
1
1
1
1

Бит 0
Бит 1
Бит 2
Бит 3
Бит 4
Бит 5
Бит 6
Бит 7
Бит 0
Бит 1
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Перечень установочных данных

Данные установки Имя битаДлина данныхНомер данныхЭкран

Число попыток
Число повторных попыток
Число попыток
Число повторных попыток

AWF
AWF
AWF
AWF

40
41
42
43

1
1
1
1

--
--
--
--

Номер программы
(для расчета расстояния обработки)

Графика 44 2 --
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[Описание]

Если ЧПУ находится в состоянии сигнала тревоги, можно
считывать данные состояния сигнала тревоги.

Верхний адрес
(Функция)

23

(Завершение)
—

(Длина данных)
—

(Номер)
—

(Область данных)
—

+ 2

+ 4

+ 6

+ 8

+ 10

Верхний адрес

+ 2

+ 4

+ 6

+ 8

+ 10

(Функция)
23

(Завершение)
0

(Длина данных)
2

(Номер)
—

(Атрибут)
—

[Структура входных данных] [Структура выходных данных]

(Атрибут)
—

(Область данных)
Состояние сигнала

тревоги
+ 11

+ 12

Первый Байт

Второй Байт

[Содержание данных]

(1) Данные сигнала тревоги в первом байте.
#7 #6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

EOR OTM OTS OH SV OTH Ps

PS : Сигнал тревоги P/S

OTH : Сигнал тревоги перехода через крайнее
положение

SV : Сигнал тревоги системы слежения

OH : Сигнал тревоги о перегреве

OTS : Сигнал тревоги первого предела хода

OTM : Сигнал тревоги второго предела хода

EOR : Сигнал тревоги редактирования

(2) Данные сигнала тревоги во втором байте.
#7 #6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

APCER

APCER : Сигнал тревоги абсолютного положения

[Коды завершения]

0 : Это состояние сигнала тревоги ЧПУ считано нормально.

E.7
СЧИТЫВАНИЕ С
ТАТУСА СИГНАЛА
ТРЕВОГИ ЧПУ
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[Описание]

Можно считать модальную информацию из ЧПУ.

(1) Формат и тип модальных данных для G функции Данные с
указанным идентификационным кодом, могут быть
считаны и храняться в области данных. Данные
расположенные в указанном атрибутом блоке могут быть
определы по старшему биту.

Код в группе : 1 Байт

0: Не задан в текущем блоке

1: Задан в текущем блоке

7 6 5 4 3 2 1 0

G04
G19
G28
G30
G92
G31
G70
G71
G72
G73
G74
G75
G76
G77
G78
G79

0
1
5
7
14
15
16
17
18
19
20
21
22
23
24
25

0
1

0
1
2

G40
G41
G42

0

Идентифика-
ционный код

ДанныеТип данных

1 0
1
2
3

G00
G01
G02
G03

2 0G17

3 0
1

G90
G91

4 1
0

G22
G23

5 G94
G95

Идентифика-
ционный код

ДанныеТип данных

6 0
1

G20
G21

7

8 G50
G51
G52

9 G60
G61
G62
G63

0
1
2
0
1
2
3

26
0
1

G65
G66
G67

10 1
0

G48
G49

11

E.8
СЧИТВАНИЕ
МОДАЛЬНЫХ
ДАННЫХ
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(2) Формат и типы модальных данных для функций кроме G

: 4 байта

: 1 Байт

Данные

Флаг

— —

0 : Не задан в текущем блоке

1 : Задан в текущем блоке

7 6 5 4 3 2 1 0

1 байт

0 : Положительное

1 : Отрицательное

Число входных разрядов

Идентификационный
код

Заданный адрес Смысл значения

100
101
102
103
104
105
106
107
108
109
110
111

B
D
E
F
H
L
M
S
T
R
P
Q

Номер коррекции

Скорость подачи

Данные конуса

Верхний адрес
(Функция)

32

(Завершение)
—

(Длина данных)
—

(Номер)
N

(Область данных)
—

+ 2

+ 4

+ 6

+ 8

+ 10

[Структура входных данных]

(Атрибут)
M
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[Структура выходных данных]

Верхний адрес
(Код функции)

32

(Код завершения)
?

(Длина данных)
L

(Номер данных)
Введенные данные

(Атрибут данных)
Введенные данные

(Область данных)
Модальные данные

Gфункций

+ 2

+ 4

+ 6

+ 8

+ 10
Модальные
данные для
функций

отличных от G

Модальные
данные
ID кода 0

Модальные
данные

ID кода 100

Модальные
данные
ID кода 1

Модальные
данные
ID кода 2

Флаговая часть
ID кода 100

Флаговая часть
модальных
данных

Модальные
данные

ID кода 16

Модальные
данные

ID кода 111

Флаговая часть
ID кода 111

~ ~~

+ 12

+ 14

+ 16

+ 44

+ 78

[Длина данных]

L= 2 : G-функция

2*16 : Все данныеG функций

6 : Функций отличных отG

6*12 : Все данные для функций отличных отG

[Номер данных]

N= 0 и выше : Смотри перечень всех данных.

-1 : Все данныеG функций

-2 : Все данные для функций отличных отG

[Атрибут данных]

M= 0 : Текущий блок

1 : Следующий блок

2 : Блок после следующего блока
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[Код завершения]

-1 : Команда чтения модальных данных не может быть
выполнена. Это означает, что поскольку модаль-
ные данные были обновлены в ЧПУ, команда не
может быть выполнена.

0 : Операция чтения модальных данных завершена
нормально.

3 : Указан недействительный номер данных.

4 : Указан недействительный атрибут данных.
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[Содержание данных]

Можно считать расстояние (расстояние обработки) от точки
начала обработки до текущей точки, и расстояние (полное
расстояние) от точки начала обработки до точки, где заданы
M02 илиM30.

Верхний адрес
(Код функции)

182

(Код завершения)
?

(Длина данных)
—

Номер данных (N)

(Область данных)
—

+ 2

+ 4

+ 6

+ 8

+ 10

Верхний адрес

+ 2

+ 4

+ 6

+ 8

+ 10

(Код функции)
182

(Код завершения)
?

(Длина данных)
4

(Номер данных)
Введенные данные

(Атрибут данных)
—

[Структура входных данных] [Структура выходных данных]

(Атрибут данных)
—

(Область данных)
Расстояние
обработки

+ 14

[Номер данных]

N= 0 : Расстояние обработки

N= 1 : Полная длина полученная из функции холостого
хода

N= 2 : Полная длина полученная из черчения

N= 3 : Полная длина полученная из функции расчета
рсстояния обработки

[Единица данных]

Ввод метрических данных : 10-3 [мм]
(Если система приращений 1/10: 10-4 [мм])

Ввод данных в дюймах : 10-5 [дюймов]

[Код завершения]

-1 : Данные не могут быть считаны. Это означает, что
поскольку данные были обновлены в ЧПУ, команда не
может быть выполнена.

0 : Операция чтения данных завершена успешно.

3 : Указан недействительный номер данных.

E.9
СЧИТВЫАНИЕ
РАССТОЯНИЙ
ОБРАБОТКИ
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[Описание]

Можно считать измеренную точку полученную от позицио-
нирования. Так же можно считать ширину щели при
продольной резке и диаметр отверстия при центровании.

[Структура входных данных]

Верхний адрес
(Функция)

185

(Завершение)
—

(Длина)
—

(Номер)
N

(Атрибут)
M

(Область данных)
—

+ 2

+ 4

+ 6

+ 8

+ 10

Считвыает
измеренную точку

Номер точки

Считывает ширину щели
или диаметр отверстия

0

0 1

[Структура выходных данных]

Верхний адрес
(Функция)

185

(Завершение)
?

(Длина)
L

(Номер)
N

(Атрибут)
M

+ 2

+ 4

+ 6

+ 8

Номер точки 0

0 1

Тип Ширина щели или
диаметр отверстия

Машинные
координаты

оси X

Машинные
координаты

оси Y

(Область данных)
+ 10

10 4

+ 12

+ 14

+ 16

+ 18

+ 20

Считвыает
измеренную точку

Считывает ширину
щели или диаметр

отверстия

E.10
ЧТЕНИЕ
ИЗМЕРЕННОЙ
ТОЧКИ
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[Единица данных]

Метрическая система ввода : 10-3 [мм]

(В случае инкрементной системы 1/10,
единица выходных данных 10-4 [мм].)

Ввод в дюймах : 10-5 [дюймов]

[Коды завершения]

0 :Измеренная точка считана нормально.

3 : Номер данных неверен.

4 : Атрибут данных неверен.
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[Описание]

Можно записать измеренную точку полученную от позицио-
нирования. Так же можно записать ширину щели при
продольной резке и диаметр отверстия при центровании.

Верхний адрес

+ 2

+ 4

+ 6

+ 8

+ 10

Верхний адрес

+ 2

+ 4

+ 6

+ 8

+ 10

[Структура входных данных] [Структура выходных данных]

Машинные
координаты

оси X

+ 12

+ 14

Машинные
координаты

оси Y

+ 16

+ 18

+ 20

+ 12

+ 14

+ 16

+ 18

+ 20

(Функция)
186

(Завершение)
—

(Длина)
10

(Номер)
Номер точки

(Атрибут)
0

(Область данных)
Тип

(Функция)
186

(Завершение)
?

(Длина)
10

(Номер)
N

(Атрибут)
0

(Область данных)

[Единица данных]

Метрическая система ввода : 10-3 [мм]

(В случае инкрементной системы 1/10,
единица выходных данных 10-4 [мм].)

Ввод в дюймах : 10-5 [дюймов]

[Коды завершения]

0 :Измеренная точка записана нормально.

3 : Номер данных неверен.

4 : Атрибут данных неверен.

E.11
ЗАПИСЬ
ИЗМЕРЕННОЙ
ТОЧКИ
(:НИЗКОСКО-
РОСТНОЙ ОТВЕТ)
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F ОПИСАНИЕ ОКОННОЙФУНКЦИИ (FS16/16i/0i-P)
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[Описание]

Можно считывать различные данные установок инструментов
записанные в ЧПУ.

[Структура входных данных]

Верхний адрес + 0

2

4

6

8

10

(Код функции)
188

(Код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

(Длина данных)
—

(Не надо устанавливать)

(Номер данных)
N

(Смотрите F.1.1)

(Атрибуты данных)
M

(Смотрите F.1.1)

(Область данных)
—

(Не надо устанавливать)

[Коды завершения]

0 : Данные установок инструмента считаны нормально.

3 : Номер данных для считывания неверен.

4 : Есть ошибки в атрибутах данных, которые указывают тип
данных установок инструмента предназначенных для
считывания.

6 : Для данных установок инструмента предназначенных
для считывания, требуется дополнительная опция
(графическое или многоинструментное управление)
которая отсутствует.

F.1
ЧИТЫВАНИЕ ДАННЫХ
УСТАНОВОК
ИНСТРУМЕНТА
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[Структура выходных данных]

Верхний адрес + 0

2

4

6

8

10

(Код функции)
188

(Код завершения)
?

(Смотрите пояснение кодов)

(Длина данных)
?

(Смотрите F.1.1)

(Номер данных)
N

(N : Входные данные)

(Атрибуты данных)
M

(M : Входные данные)

(Область данных)
?

(Смотрите F.1.1)

~ ~

48
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Номер данных, aтрибуты данных, длина данных, и oбласть
данных различных данный установок инструмента следующие.

Различные данные
установок инструмента

Номер
данных (N)

Атрибут
данных (M)

Длина данных Область данных

Номер используемого
инструмента

0 2 байтов Двоичный
от 1 до 136

Номер индексируемой
револьверной головки

1 2 байтов Двоичный
от 1 до 136

Номер инструмента
референтной точки 0

2 2 байтов Двоичный
от 1 до 136

Величина подачи на оборот
револьверной головки

3 4 байта Двоичный
от 1 до 99999999

Общее число пуансонов 4 8 байтов Двоичный
от 1 до 99999999

Номер инструмента 0 2 байтов Двоичный
от 1 до 9999

Отсчет операций
перфорирования

1 4 байта Двоичный
от 1 до 99999999

Коррекция положения
инструмента X

2 4 байта Двоичное
±99999999

Коррекция положения
инструмента Y

3 4 байта Двоичное
±99999999

Машинное положение
инструмента Число данных

установок

4 4 байта Двоичное
±99999999

Номер инструмента для
смены инструмента

установок
инструмента

1 136

5 2 байтов Двоичный
от 1 до 136

Ресурс инструмента от 1 до 136 6 4 байта Двоичный

Форма инструмента (C) для
графики

7 2 байта
Старший байт =0

Двоичный
от 0 до 4

Форма инструмента (I) для
графики

8 4 байта Двоичный
от 0 до 999999

Форма инструмента (J) для
графики

9 4 байта Двоичный
от 0 до 999999

Форма инструмента (K) для
графики

10 4 байта Двоичный
от 0 до 360000

Номер инструмента для
нескольких инструментов

0 2 байта
Старший байт =0

Двоичный
от 0 до 99

Угол инструмента для
нескольких инструментов

1 4 байта Двоичное
±360000

Коррекция положения
инструмента Y

Номер даных
установок для

2 4 байта Двоичное
±99999999

Форма инструмента (C) для
нескольких инстументов

у д
нескольких

инструментов
+200

3 2 байта
Старший байт =0

Двоичный
от 0 до 4

Форма инструмента (I) для
нескольких инстументов

+200

от 201 до 264
4 4 байта Двоичный

от 0 до 999999

Форма инструмента (J) для
нескольких инстументов

5 4 байта Двоичный
от 0 до 999999

Форма инструмента (K) для
нескольких инстументов

6 4 байта Двоичный
от 0 до 360000

F.1.1
Номер данных,
Атрибуты данных,
Длина данных,
Область данных
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Единица данных

Станок Ввод в IS-A Ввод в IS-B

Коорекция
положения

мм 0. 01 0. 001
положения
инструмента дюйм 0. 001 0. 0001

Единица ввода Ввод в IS-A Ввод в IS-B

Форма и угол
инструмента

мм 0. 01 0. 001
инструмента
для графики дюйм 0. 001 0. 0001

Угол
инструмента

град 0. 01 0. 001
с ру е а

для нескольких
инструментов
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[Описание]

Рзличные данные установок инструмента могут напрямую
записываться в ЧПУ.

[Структура входных данных]

Верхний адрес + 0

2

4

6

8

10

(Код функции)
189

(Код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

(Длина данных)
?

(Смотрите F.1.1)

(Номер данных)
N

(Смотрите F.1.1)

(Атрибуты данных)
M

(Смотрите F.1.1)

(Данные)
?

(Смотрите F.1.1)

[Код завершения]

0 : Данные установок инструмента записаны нормально.

2 : Длина данных для записи неверна.

3 : Номер данных для записи неверен.

4 : Атрибут данных для записи неверен.

5 : Длина указанные для записи неверны.

6 : Требуется дополнительная опция (графическое или
многоинструментное управление) которая отсутствует.

F.2
ЗАПИСЬ ДАННЫХ
УСТАНОВОК
ИНСТРУМЕНТОВ
(:НИЗКОСКО-
РОСТНОЙ ОТВЕТ)
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[Структура выходных данных]

Верхний адрес + 0

2

4

6

8

10

(Код функции)
189

(Код завершения)
?

(Смотрите пояснение кодов)

(Длина данных)
?

(Смотрите F.1.1)

(Номер данных)
N

(N : Входные данные)

(Атрибуты данных)
M

(M : Входные данные)

(Область данных)
?

(Смотрите F.1.1)

~ ~

48

ПРИМЕЧАНИЕ
Смотрите Секцию. F.1.1 для ввода данных.
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[Описание]

Установочные данные для инструмента (например порядок
регистрации, число пунсонов и форма инструмента)могут быть
считаны путем задания номера инструмента.

[Структура входных данных]

Верхний адрес + 0

2

4

6

10

12

(Код функции)
141

(Код завершения)
—

(Не надо устанавливать)

(Длина данных)
—

(Не надо устанавливать)

(Номер данных)
N

(N=Номер инструмента)

(Атрибуты данных)
M

(Смотрите F.1.1)

(Область данных)
—

(Не надо устанавливать)

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Область для задания номера данных состоит из

четырех байтов.
2 В качестве атрибутаданных, задайте тип считываемых

данных установок инструмента, так же, как для
функции с кодом 188. Если задан 0 считывается
порядок регитсрации инструмента.

F.3
СЧИТЫВАНИЕ
ДАННЫХ
УСТАНОВОК
ИНСТРУМЕНТА
ПУТЕМ ЗАДАНИЯ
ЕГО НОМЕРА
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[Код завершения]

0 : Данные установок инструмента считаны нормально.

3 : Задан неверный номер данных.

4 : Задан неверный атрибут данных.

6 : Для данных установок инструмента предназначенных
для считывания, требуется дополнительная опция
(графическое или многоинструментное управление)
которая отсутствует.

[Структура выходных данных]

Верхний адрес + 0

2

4

6

10

12

(Код функции)
141

(Код завершения)
?

(Смотри пояснение выше)

(Длина данных)
?

(Смотрите F.1.1)

(Номер данных)
N

(N : Входные данные)

(Атрибуты данных)
M

(M : Входные данные)

(Область данных)
?

(Смотрите F.1.1)

А А

48

~ ~
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FS16-PA поддерживает слеудющие оконные функции,
описанные в Приложении B данного руководства.

Номер Код функции

1 Считывание информации системы ЧПУ 0

2 Считывание коррекции на инструмент 13

3 Запись коррекции на инструмент :низкоскоростной ответ 14

4 Считывание коррекции начала координат заготовки 15

5 Запись коррекции начала координат заготовки :низкоскоростной ответ 16

6 Считывание параметра :низкоскоростной ответ 17

7 Запись параметра :низкоскоростной ответ 18

8 Считывание данных установок :низкоскоростной ответ 19

9 Запись данных установок :низкоскоростной ответ 20

10 Считывание пользовательской макропеременной :низкоскоростной ответ 21

11 Запись пользовательской макропеременной :низкоскоростной ответ 22

12 Считывание состояния сигнала тревоги ЧПУ 23

13 Считывание текущего номера программы 24

14 Считывание текущео номера последовательности 25

15 Считывание фактической скорости для управляемй оси 26

16 Считывание абсолютного положения для управляемй оси 27

17 Считывание положения станка для управляемй оси 28

18 Считывание положения пропуска для управляемй оси 29

19 Считывание величины задержки системы слежения для управляемй оси 30

20 Считывание величины задержки ускорения/торможения для управляемй оси 31

21 Считывание модальных данных 32

22 Считывание данных диагностики :низкоскоростной ответ 33

38 Считывание данных часов (дата и время) 151

41 Считывание параметра 154

42 Считывание данных установок 155

43 Считывание данных диагностики 156

44 Считывание строки символов выполняемой программы ЧПУ в буфере *SB567 157

45 Считывание относительного положения для управляемй оси 74

46 Считывание оствшегося перемещения для управляемй оси 75

47 Считывание информации о статусе ЧПУ 76

48 Считывание сообщения оператора 83

*1 Функции помеченные *SB567N не предназначены для PMC--SB5/SB6/SB7.

F.4
ДРУГИЕ ОКОННЫЕ
ФУНКЦИИ
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G ПРЕОБРАЗОВАНИЕ АДРЕСОВ СИГНАЛОВ
(МЕЖДУ PMC-МОДЕЛЬ L/MИ PMC-МОДЕЛЬ SB/SC)
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Ситналы DI/DO используемые в PMC-МОДЕЛЬ L/M могут
быть преобразованы в сигналы PMC-МОДЕЛЬ SB/SC
используя программу FANUC LADDER для PMC-МОДЕЛЬ
SB/SC.

Сигналы DI/DO, используемые между блоком NC и PMC
ссылаются на адреса со словомсостоящимиз адреса и значения.
Преобразуются адреса со словом битового типа. Программа не
преобразуется логически.
Преобразование выполняется при следующих условиях.
(1) Преобразуется адрес со словом битового типа исполь-

зуемый в базовой инструкции.
(2) Адрес со словом битового типа используемый в функцио-

нальной инструкции не преобразуется.
(3) Адрес со словом используемый в стандартном FANUC

Сeрии 0-T/M конвертируется в стандартный сигнал
используемый в FANUC Сeрии 16-T/M. Если значение в
адресе 1000.0 или более, адрес не конвертируется.

(4) Если используются одинаковые имена сигналов в
FANUC Сeрии 0 и 16, и адреса соответствующие сигналам
в Сeрии 0 и 16 имеют прямую взаимосвязь, битовые адреса
конвертируются. Для подробностей смотрите таблицу
преобразования сигналов.

(1) Загрузите программу FANUC LADDER для PMC-SB/SC.
(2) Нажмите клавишу R0 чтобы вывести экран меню

программатора.
(3) Нажмите клавишу F2. Введите 2 и нажмите <NL> затем на

экране появятся слдующие сообщения. Вставьте дискс
данными для PMC-SB/SC. Выберите имя файла для
преобразования из Таблицы G.3 и введите его.
SET FD & KEYIN ‘OK’, ‘KILL’ OR ‘NO’
FD0 = OK<DRIVE> <@NAME OR :NUMBER>
FD0 =

Таблица G.3 Имя файла на диске PMC-SB/SC

Имя файла

FS0--T→ FS16--T COMV.FS0--T

FS0--M→ FS16--M COMV.FS0--M

(4) Считайте программу цепной схемы созданной в FANUC
LADDER для PMC-L/M с дискеты так же как и в пункте 3.
Если адрес не перечислен в таблице преобразования
сигналов в файле программы цепной схемы, возникает
ошибка. В этом случае, введите E, затем нажмите <NL>
чтобы вернуться на экран меню программатора.
PART= E <NL>

(5) Ввод 9 и нажатие клавиши <NL> на экране меню
программатора изменяет экран. Следующее сообщение
появляется в нижнем левом углу экрана. Введите 2, и
нажмите<NL> чтобы удалить данные символов.
KEYIN ’1, 2, 3, 4, 5 OR 6 OR ‘NO’
CLEAR/KEEP=

G.1
ОБЩИЕ СВЕДЕНИЯ

G.2
ФУНКЦИЯ

G.3
ПРЕОБРАЗОВАНИЕ
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Вышеуказанная операция прекрашает преобразование.
Проверьте сконвертированную программу. Если при преобра-
зовании возникла ошибка, измените программу.

Введите 1 вменю программатора для перехода на экран
редактирования программы последовательности. Операци
редактирования проводится как обычно.

ПРИМЕЧАНИЕ
Некоторые несконвертированные адреса не содержат
сообщение об ошибке. После изменения программы,
проверьте все адреса на соответствие таблице
преобразования и руководству по соединению.

(1) Если Сeрии 0 и 16 отличаются по числу параметров,
используемых в функциональной инструкции

Поскольку Сeрии 0 и 16 отличаются по числу параметров,
используемых в TMR (таймер), TMRB (таймер), и CTR
(счетчик), ошибки оторажаются в параметрах. Проверьте
программу, затем удалите параметр. Снова утсановите
таймер и счетчик.

(2) Если задан адрес не используемый в функциональных
иснтрукциях

Если адрес используемый в программе для Сeрии 0 не
определен в Сeрии 16, появляются сообщения (NO
PARAMETER) и #PARAM.ERROR#. Снова установите
параметр и удалите сообщение.

Пример
00001 RD XXX.X
00002 SUB 8
00003 XXXX
00004 XXXX
00005 XXXX
00006 (NO PARAMETER) Установите параметры. .

заново.
00007 #PARAM.ERR# Удалите сообщение.. . . . .

Это сообщение может
не появиться.

(XXX.X и XXXX это адреса и значения.)

(3) Удаление SUB48 (END3) (в PMC-SB)

Если задано SUB48 (END3) в PMC-SB, возникает ошибка,
поскольку в PMC-SB нет SUB48 (END3). Если возникает
ошибка, удалите программы третьего уровня, илиизмените
программы третьего уровня напрограммывторого уровняи
удалите SUB48.

(4) Преобразование адресов для сигналов которые не перечис-
лены в таблице преобразования сигналов. Измените адрес
для сигнала сверившись с руководством по соединению.

G.4
ИЗМЕНЕНИЕ
СКОНВЕРТИРО-
ВАННОЙ
ПРОГРАММЫ
ПОСЛЕДОВАТЕЛЬ-
НОСТИ

G.4.1
Процедура
изменения
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Панель оператора Сeрии 0 состоит из клавишных
переключателей, светодиодов, поворотного переключателя и
т.д. Поскольку состояния клавишных переключателей и ламп
закодировано, число сигнальных линий, требуемое для
подключения панели оператора к ЧПУ, может не совпадать с
фактическим ыислом переключателей. Программа управления
PMC автоматически кодирует состояние клавишных
переключателей и ламп, и передает данные.

Поэтому, простые битовые карты переключателей и
светодиодов должны управляться только в программе цепной
схемы PMC.

Битовая
карта
Rk и на

программе
управления
PMC

Ввод
Xn и на Клавиатуре

Кодиро--
вание

Вывод
Ym и на

ЧПУ (Сeрии 16 или 18)
блок ввода--вывода
карта ввода/вывода

Светодиод

Кодиро--
вание

Защитный ключ

Аварийная остановка

кнопка

Поворотный

переключатель

регулировки и т.д.

Руководство оператора
Сeрии 0

Программа
цепной
схемы PMC
(пользова--
теля)

G* и
после (X)

Программа
ЧПУ

Интерфейс с
другими станками

Битовая
карта
Rl и на

Ввод
X* и на

Контакт

Ввод
X* и на

Вывод
Y* и
после

F* и на

Pис. H.1 (a) Соединение между ЧПУ и панелью оператора

H.1
ОБЩИЕ СВЕДЕНИЯ
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Панель оператора, состоит из следующих клавиш, светодиодов
и т.д.

D Клавишный переключатель (Клавиша нажатия)

D 42 клавиши (0-TC)

D 46 клавиш (0-MC)

D Светодиоды (красные)
Подготовленыдля всех клавишныхпереключателей. . . . . . .

D Поворотный переключатель регулировки 4 бита. . . . . . . . . .

D Кнопка аварийной остановки 1 бит. . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

D Защитный ключ программы 1 бит. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .

(Координата))

Pис. H.1 (b) Вид спереди панели оператора для 0-TC

(Координата)

Pис. H.1 (c) Вид спереди панели оператора для 0-MC
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(Координата)

Pис. H.1 (d) Внешний вид панели оператора для 9″ CRT/MDI с полной клавиатурой (0-TC)

(Координата)

Pис. H.1 (e) Внешний вид панели оператора для 9″ CRT/MDI с полной клавиатурой (0-MC)
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ЧПУ (Сeрии16или18)

ОСНОВНОЙ
ЦП Устройство ввода--вывода

JD1A
(Канал

I/O Link)

PSU
CP6

JD1B

CP32

JD1A

DI
модуль

DO
модуль

M1A

M2A

ПанельоператораСeрии0

24 В пост. тока Другой блок ввода--вывода

DI модуль : +24 В общее, 20 мс
Пример) AID32A1

DO модуль : 0 В общее
Пример) AOD32A1

Канал
связи
ввода--
вывода

M1A

M2A

Панель оператора Сeрии 0

ЧПУ (Сeрии 16 или 18)
К другому блоку ввода--вывода

ОСНОВНОЙ
ЦП

ИнтерфейссдругимистанкамиJD1A
(Канал

I/O Link)

Картаввода/
вывода

DI
разъем

DO
разъем

H.2
СОЕДИНЕНИЕ

H.2.1
Соединение с блоком
ввода-вывода

H.2.2
Соединение с картой
ввода-вывода
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Этот сигналиспользуеся для фиксированного адреса,
отслеживаемого ЧПУ.

Для подключения сигнала, обратитесь к описанию интерфейса
между ЧПУ и PMC в “Сeрии 16 или 18 Руководство по
соединению.”

Сигналы с контактов этих переключателей напрямую
передаютсяв PMC. Управляйте ими при помощи программы
цепной схемы PMC.

Для подключения этих сигналов, обратитесь к описанию
интерфейса между ЧПУ и PMC в “Сeрии 16 или 18 Руководство
по соединению.”

Сигналы клавишных переключателей кодируюстя программой
управления PMC, и выводятся в область заданную адресом R в
форме битовой карты.

Нажатие нужных клавиш, можно проверить на битовой карте
клавишных переключателей, используя пользовательскую
программу цепной схемы PMC. (Смотри Таблицы H.3.4 (a),
H.3.4 (b), иH.3.4 (c))

Если клавиша нажата, бит соответствующий ей равен 1.

Одновременно могут быть нажаты две клавиши. Создавайте
пользовательские программы PMC так, чтобы небыло
необходимости нажимать более двух клавиш одновременно.
Если одновременно нажаты более двух клавиш, данные
вводятся неправильно.

Максимум 60 мс требуется для утсановки соответствующего
бита в 1 или 0 после нажатия (отпускания) клавиши.

Адреса сигналов клавишных переключателей (Xn - Xn+2:
Таблица H.3.4 (a)) и их адреса на битовой карте (Rk - Rk+7:
ТаблицыH.3.4 (b)иH.3.4 (c))могут быть определеныиспользуя
фиксированные ии неиспользованные адреса. (В Сeрии 0,
адреса сигналов клавишных переключателей фиксированы на
X20 и далее. Адреса битовой карты фиксированы на F292 и
далее.)

H.3
СИГНАЛЫДЛЯ
СОЕДИНЕНИЯ
ПАНЕЛИ ОПЕРАТОРА

H.3.1
Сигнал аварийной
остановки (*ESP)

H.3.2
Сигналы регулировки
(*OV1 - *OV8) и сигнал
защитного ключа
программы (KEY)

H.3.3
Сигналы клавишных
переключателей
(Xn, Xn+2)
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Задавайте сигналы светодиодов в PMC адресом R используя
пользовательскую программу цепной схемы PMC в форме
битовой карты.Программы управленияPMC изменяетбитовую
карту сигналов светодиодов на закодированные входные
сигналы. (Смотри ТаблицыH.3.4 (a), H.3.4 (b), иH.3.4 (c))

Если в битовую карту записывается 1, соответствующий
светодиод автоматически включается. Если в битовую карту
записывается 0, соответствующий светодиод автоматически
выключается. Все светодиоды выключены перед включением
питания.

Максимум 200 мс требуеся для включения или выключения
светодиода, после записи 1 или 0 в битовую карту в PMC.

Адреса сигналов светодиодов (Ym: Таблица H.3.4 (a)) и адреса
дитовой карты (Rl - Rl+7: ТаблицыH.3.4 (b), иH.3.4 (c)) могут
быть определены используя фиксированные или неисполь-
зованные адреса. (В Сeрии 0, сигналы светодиодов
фиксированы на Y51. Адреса битовой карты фиксированы на
G242 и далее.)

Tаблица H.3.4 (a) Адреса клавишных переключателей и

светодиодов

#7 #6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

Xn’ KD7 KD6 KD5 KD4 KD3 KD2 KD1 KD0

Xn’+1

Xn’+2 KST KA3 KA2 KA1 KA0

Ym LD7 LD6 LD5 LD4 LD3 LD2 LD1 LD0

Tаблица H.3.4 (b) Адреса битовой карты клавишных

переключателей и светодиодов

(для маленькой панели оператора.)

#7 #6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

KEY/LED F3 F2 F1 D1 C1 B1 A1

Rk/Rl F4 D2 C2 b2 A2

Rk+1/Rl+1 D4 D3 C4 C3 B4 b3 A4 a3

Rk+2/Rl+2 F6 F5 D5 C5 B5 A5

Rk+3/Rl+3 F8 D6 C6 B6 A6

Rk+4/Rl+4 D8 C8 B8 A8 A7

Rk+5/Rl+5 F9 D9 C9 B9 A9

Rk+6/Rl+6 F10 D10 C10 B10 A10

H.3.4
Сигналы
светодиодов (Ym)



H. ПОДСОЕДИНЕНИЯ ПАНЕЛИ
ОПЕРАТОРА ДЛЯ FS 0 С FS16,
FS18, FS21, ИЛИ Power Mate B--61863RU/15ПРИЛОЖЕНИЕ

1538

Tаблица H.3.4 (c) Адреса битовой карты клавишных

переключателей и светодиодов

(для панели оператора с полной клавиатурой)

#7 #6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

KEY/LED e1 C1 A1 E6 D6 C6 B6 A6

Rk/Rl e2 C2 A2 E7 D7 C7 B7 A7

Rk+1/Rl+1 e3 C3 a3 E8 D8 C8 B8 A8

Rk+2/Rl+2 E5 C4 A4 E9 D9 C9 B9 A9

Rk+3/Rl+3 D2 C5 A5 E10 D10 C10 B10 A10

Rk+4/Rl+4 D4 D5 b2 E11 D11 C11 B11 A11

Rk+5/Rl+5 D1 B1 B4 E12 D12 C12 B12 A12

Rk+6/Rl+6 D3 b3 B5 E13 D13 C13 B13 A13
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В следующем разделе описано как задавать адреса сигналов
клавишных переключателей и светодиодов, и адреса битовой
карты.

KEY IN ONE OF THE FOLLOWING NO.S WHICH YOU WANT TO SET PARA.S

NO. ITEMS CURRENT PARAMETERS

01 (UNUSED) ;

02 COUNTER DATA TYPE ; BINARY

03 OPERATOR PANEL ; YES

KEY/LED ADDRESS ; X0000/Y0000

KEY/LED BIT IMAGE ADRS. ; R0900/R0910

04 PMC TYPE ; PMC-RB

05 (UNUSED) ;

06 (UNUSED) ;

07 (UNUSED) ;

08 (UNUSED) ;

09 IGNORE DIVIDED CODE ; NO

10 (UNUSED) ;

00 NOTHING TO SET ;

; ROM WRITER = FA WRITER

NO. =

1) Выберите 3 из меню парамтеров. Затем, отображается
следующее сообщение:

EXAMPLE 0:NO, 1:YES
OP.PANEL=_

2) Выберите 1(:ДА). Затем, отображается следующеесообщение:

SET KEY/LED ADDRESS(KEY ADRS., LED ADRS.)
ADDR=_

3) Задайте адрес клавиши или светодиода (X или Y).
Например,чтобызадать адрес клавишного переключателя в
X0 и адрес светодиода в Y0, введите X0,Y0 и нажмите
клавишу [NL] ([NL]: Клавиша новой строки). Затем,
отображается следующее сообщение:

SET KEY/LED BIT IMAGE ADDRESS(KEY ADRS., LED ADRS.)
ADDR=_

H.4
ЗАДАНИЕ АДРЕСОВ

H.4.1
Меню параметров
(PMC-SB7)

H.4.2
Процедура
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4) Задайте адрес битовой карты.Например, чтобы задатьR900
и R910, введите R900,R910 и нажмите клавишу [NL].

Затем, ткущий экран возвращается в исходное менюпара-
метров, и появляется следующее сообщение:

: : :
03 OPERATOR PANEL ; YES

KEY/LED ADDRESS ; X0000/Y0000

KEY/LED BIT IMAGE ADRS. ; R0900/R0910
: : :

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ
1 После вышеуказанной процедуры, адреса в Таблицах

3.1, 3.2--A, и 3.2--B определены как следующие адреса
PMC:
Xn’ → X0000 Rk / Rl →R0900/R0910
Xn+1 → X0001 Rk+1 / Rl+1→R0901/R0911
Xn+2 → X0002 Rk+2 / Rl+2→R0902/R0912

Rk+3 / Rl+3→R0903/R0913
Ym → Y0000 Rk+4 / Rl+4→R0904/R0914

Rk+5 / Rl+5→R0905/R0915
Rk+6 / Rl+6→R0906/R0916
Rk+7 / Rl+7→R0907/R0917

2 Поскольку адреса PMC для карты ввода/вывода уже
зафиксированы, задайте сигналы для использования
с фиксированными адресами.

Чтобы использовать X1000, X1001, X1002, и Y1000 для
клавишных переключателей и светодиодов, введите следующее:

SET KEY/LED ADDRESS(KEY ADRS., LED ADRS.)
ADDR= X1000,Y1000 [NL]

Примеры
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I РЕДАКТИРОВАНИЕ ДЛЯ PowerMate-МОДЕЛЬ D
(PMC-PA1/PA3)
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Функция редактирования диаграммы цепной схемы для
FANUC PMC-МОДЕЛЬ PA1/PA3 имее тмного общего в
базовых спецификациях с аналогичной функцией FANUC
PMC-МОДЕЛЬ SA1/SA2.

В этой главе используюся следующие аббревиатуры.

Модель ЧПУ Имя продукта/карты Аббр.

FANUC Power Mate--MODEL D FANUC PMC--MODEL PA1 PMC--PA1

FANUC PMC--MODEL PA3 PMC--PA3

Редактирование
диаграммы цепной схемы
карта памяти

Карта
редактирo--
воания

FANUC Series 18 FANUC PMC--MODEL SA1 PMC--SA1

FANUC PMC--MODEL SA2 PMC--SA2

Карта редактирвоания описанная здесь, применима к
следующим, или более поздним программам.

ЧПУ
· Версия 08(H) или позднее базовой программы

Power Mate-МОДЕЛЬ D Серия 8830

PMC
· Версия 04(D)илипозднеепрограммыуправления 4075для

PMC-PA1/PA3 Серия

I.1
ОСНОВНЫЕ
ПОЛОЖЕНИЯ

I.2
СОВМЕСТИМОСТЬ
С БАЗОВОЙ
ПРОГРАММОЙ ЧПУ
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Эта функция используется для утсановки системных
параметров PMC а так же для генерации и выполнения
программ последовательностей, путем использования
дисплейных клавиш на блоке ЭЛТ/РУЧНОЙ ВВОД ДАННЫХ
или ПЛАЗМЕННАЯПАНЕЛЬ/РУЧНОЙВВОДДАННЫХ. Вы
не можете использовать следующую функцию, поскольку
FANUCPowerMate-МОДЕЛЬDн еиспользуетпамятьROM для
программ последовательностей.

· Функция копирования программы последовательности

· Запись, Считывание, и Проверка программы последова-
тельностей и данных параметров PMC на/из/с памятью
ROM.

Блоки требуемые для генерации программы последователь-
ностей и методы соединения, описаны ниже.

I.3
ПРОГРАММАТОР
PMC (ЭЛТ/РУЧНОЙ
ВВОД ДАННЫХ ИЛИ
ПЛАЗМЕННАЯ
ПАНЕЛЬ/РУЧНОЙ
ВВОД ДАННЫХ)
[ФУНКЦИЯ
РЕДАКТИРОВАНИЯ
ЦЕПНОЙ СХЕМЫ]

I.3.1
Блоки и соединения
компонентов
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(1) Карта редактирования

Используется для редактирвоания программы последо-
вательности.

Если эта карта вставлена в ЧПУ при включении питания,
PMC отображает меню программатора.

Если вы хотите вставить, или вытащить ее, вы должны
отключить питание ЧПУ.

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
Пожалуйста не снимайте переключатель защиты от
записинакартередактирвоания,дляпредотвращения
ошибочного удаления.

ЗАЩИТА ОТ ЗАПИСИ

Карта редактирования
(A02B--0166--K701#4076)

Pис. I.3.1.1

(2) БлокЭЛТ/РУЧНОЙВВОДДАННЫХилиПЛАЗМЕННАЯ
ПАНЕЛЬ/РУЧНОЙ ВВОД ДАННЫХ

Блоки ЭЛТ/РУЧНОЙ ВВОД ДАННЫХ или ПЛАЗМЕН-
НАЯ ПАНЕЛЬ/РУЧНОЙ ВВОД ДАННЫХ, необходимы
для создания или редактирвоания программы последо-
вательностей, с использованием карты редактирвоания.

ЭЛТ/РУЧНОЙ ВВОД ДАННЫХ (A02B-0166-C001)

ПЛАЗМЕННАЯ ПАНЕЛЬ/РУЧНОЙ ВВОД ДАННЫХ
(A02B-0166-C010, A02B-0166-C011)

I.3.1.1
Блоки компонентов
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Всавьте карту редактирвоания в разъем CNMC на ЧПУ.

Если вы хотите вставить, или вытащить ее, вы должны
отключить питание ЧПУ. (Обратитесь к Рис. I.3.1.2)

Pис. I.3.1.2

Установите бит 1 вK17 в области реле задержки для параметров
PMC.

#7 #6 #5 #4 #3 #2 #1 #0

K17 PRGRAM

PRGRAM 0: Функция програматора отключена.
(Меню программатора не отображается).

1: Функция програматора включена.
(Меню программатора отображается).

I.3.1.2
Соединение
компонентов

I.3.1.3
Параметр
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FANUC Power Mate-МОДЕЛЬ D может устанавливать только
ТИП ДАННЫХ СЧЕТЧИКА.

Значение этого параметра такое же как и в PMC-SA1/SA2.

Pис. I.3.2 PMC-PA1 или PA3 Экран системных параметров

PMC SYSTEM PARAMETER
COUNTER DATA TYPE = BINARY/BCD

[BINARY] [ BCD ] [ ] [ ] [ ]

При удовлеторении следующих уловий, клавиша CONDNS
используеся в FANUC Power Mate-МОДЕЛЬ D.

· Остаются неиспользованные данные при повторении
добавления или удаления символа/комментария и
сообщения в памяти.

· Цепная схема может быть увеличена, путем сжатия
неиспользуемой области нажатием клавиши [CONDNS]
при недостатке памяти при добавлении цепной схемы.

Пример:Если вы хотитерасширить бластьцепной схемыудалив
символ/комментарий в состоянии памяти Рис. I.3.3 (a)]

(1) Удаление данных символов (0.2кБ).

(2) Нажатие клавиши [CONDNS].

(3) Состояние памяти становится как на Рис.I.3.3 (c) и цепная
схема может редактироваться дальше.

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Область программы последовательности на Рис. I.3.3

(a) -- (c) 64KБ.
2 Выделенная память на Рис. I.3.3 (a) -- (c) это тоже, что

и отображение памяти на экране заголовка TITLE.
3 Область символом/комментариев на Рис. I.3.3 (a)

равна 20кБ (содержит неиспользованную область
0.9KБ.)

4 В случае удаления сообщения и расширения другой
области, получается результат как в примере.

I.3.2
Спецификация и
отображение
системных
параметров
(SYSPRM)

I.3.3
Сжатие
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Сообщение
10.0KB

Сообщение
10.0KB

Сообщение
10.0KB

(Неиспользованная
область 0.9KB)

Символ/
Комментарии

19.1KB

Символ/
Комментарии

18.9KB

Символ/
Комментарии

18.9KB

(Неиспользованная
область 1.1KB)

(Неиспользованная
область 0.1KB)

Выполняется
Сжатие

Символ/
Комментарии
0.2 KB

Цепная схема
34.0KB

20.0 Кб

19.0 Кб

(Неиспользованная
область 1.0KB)

Pис. I.3.3 (a) Pис. I.3.3 (b) Pис. I.3.3 (c)

Цепная схема
34.0KB

Цепная схема
34.0KB
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PCLAD PCDGN PCPRM

STOP EDIT I/O SYSPRM

TITLE LADDER SYMBOL MESAGE

MODULE CROSS CLEAR

RETURN

NEXT

NEXT

Pис. I.4 (a)

TITLE LADDER SYMBOL MESAGE

FUNCTN

COMAND

INSNET DELNET INSERT ADRESS SEARCH

RETURN NEXT

NEXT

COPY MOVE CHANGE

Pис. I.4 (b)

I.4
СИСТЕМНАЯ ДИАРАММА
ДИСПЛЕЙНЫХ КЛАВИШ
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J ПРИМЕНЯЕМЫЕВЕРСИИ FANUC LADDER

В следующей таблице перечислены версии автономных
программ, требуемых для программирования каждой модели
PMC.
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Основа FANUC LADDER (PC-9801) A08B-9200-J502#JP

Основа FANUC LADDER (IBM PC/AT) A08B-9201-J502#EN

Модуль PMC-SA (PC-9801) A08B-9200-J603#JP

Модуль PMC-SA (IBM PC/AT) A08B-9201-J603#EN

Модуль PMC-SB/SC (PC-9801) A08B-9200-J604#JP

Модуль PMC-SB/SC (IBM PC/AT) A08B-9201-J604#EN

Модуль PMC-NB (PC-9801) A08B-9200-J606#JP

Модуль PMC-NB (IBM PC/AT) A08B-9201-J606#EN

FANUC LADDER-II (IBM PC/AT) A08B-9201-J503

Пакет редактирования цепной схемы
(IBM PC/AT) A08B-9201-J510

FANUC LADDER-III (IBM PC/AT) A08B-9210-J505

Пакет редактирования цепной схемы
(Windows) (IBM PC/AT) A08B-9210-J511

Модель

Номер чертежа

PMC-
PA1

PMC-
PA3

PMC-
SA1

PMC-
SA2

PMC-
SA3

PMC-
SA5

PMC-
SB

PMC-
SB2

PMC-
SB3

A08B--9200--J502#JP

A08B--9201--J502#EN

5.0
и

позднее

5.0
и

позднее

2.0
и

позднее

2.0
и

позднее

5.0
и

позднее

6.2
и

позднее
(Приме--
чание)

1.0
и

позднее

2.0
и

позднее

5.0
и

позднее

A08B--9200--J603#JP

A08B--9201--J603#EN

4.0
и

позднее

4.0
и

позднее

1.0
и

позднее

1.0
и

позднее

4.0
и

позднее

4.2
и

позднее
(Приме--
чание)

-- -- --

A08B--9200--J604#JP

A08B--9201--J604#EN

-- -- -- -- -- -- 1.0
и

позднее

3.0
и

позднее

4.5
и

позднее

A08B--9201--J503 -- 1.0
и

позднее

2.0
и

позднее

-- 1.0
и

позднее

2.0
и

позднее

-- -- 1.0
и

позднее

A08B--9201--J510 -- -- 2.1
и

позднее

-- 1.3
и

позднее

2.2
и

позднее

-- -- 1.0
и

позднее

A08B--9210--J505 -- 1.0
и

позднее

1.0
и

позднее

-- 1.0
и

позднее

1.0
и

позднее

-- -- 1.0
и

позднее

A08B--9210--J511 -- -- 1.0
и

позднее

-- 1.0
и

позднее

1.0
и

позднее

-- -- 1.0
и

позднее

J.1
ПАКЕТЫ
РЕДАКТИРОВАНИЯ
ЦЕПНОЙ СХЕМЫ
FANUC LADDER,
FANUC LADDER-II,
FANUC LADDER-III
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Модель

Номер
чертежа

PMC-
SB4

PMC-
SB5

PMC-
SB6

PMC-
SB7

PMC-
SC

PMC-
SC3

PMC-
SC4

PMC-
NB

PMC-
NB2

PMC-
NB6

A08B--9200--J502#JP

A08B--9201--J502#EN

7.1
и

позднее

8.5
и

позднее

8.5
и

позднее

-- 1.0
и

позднее

5.0
и

позднее

7.1
и

позднее

6.1
и

позднее

8.5
и

позднее

--

A08B--9200--J603#JP

A08B--9201--J603#EN

-- -- -- -- 1.0
и

позднее

4.5
и

позднее

5.0
и

позднее

-- -- --

A08B--9200--J604#JP

A08B--9201--J604#EN

5.0
и

позднее

7.0
и

позднее

7.0
и

позднее

-- -- -- -- 1.0
и

позднее

3.0
и

позднее

--

A08B--9201--J503 1.0
и

позднее

1.1
и

позднее
(Приме--
чание2)

1.1
и

позднее
(Приме--
чание2)

-- -- 1.0
и

позднее

1.0
и

позднее

1.0
и

позднее

1.0
и

позднее

3.2
и

позднее

A08B--9201--J510 1.0
и

позднее

1.0
и

позднее
(Приме--
чание3)

1.0
и

позднее
(Приме--
чание3)

-- -- 1.0
и

позднее

1.0
и

позднее

2.1
и

позднее

2.1
и

позднее

3.1
и

позднее

A08B--9210--J505 1.0
и

позднее

1.0
и

позднее

1.0
и

позднее

2.0
и

позднее

-- 1.0
и

позднее

1.0
и

позднее

1.0
и

позднее

1.0
и

позднее

1.0
и

позднее

A08B--9210--J511 1.0
и

позднее

1.0
и

позднее

1.0
и

позднее

2.0
и

позднее

-- 1.0
и

позднее

1.0
и

позднее

1.0
и

позднее

1.0
и

позднее

1.0
и

позднее

ПРИМЕЧАНИЕ
1 Есл цепная схема для PMC--SA5 создается в FANUC

LADDER, установите модель в PMC--SA3 (RA3).
2 Версия 2.1 и позднее с онлайновой функцией

используется в Power Mate i--D/H
3 Версия 2.4 и позднее с онлайновой функцией

используется в Power Mate i--D/H
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A08B-0035-J595#E (P-G Mark II):
FANUC LADDER PMC-SA1/SA2

A08B-0036-J595#E (P-G Mate):

Модель
Версия

PMC-
PA1

PMC-
PA3

PMC-S
A1

PMC-
SA2

PMC-
SA3

1.1 и позднее × × ○ × ×

2.1 и позднее × × ○ ○ n

3.1 и позднее × ○ × × ×

4.1 и позднее ○ ○ ○ ○ n

× : Не поддерживается, ○ : Поддерживается,
n : Ограниченно поддерживается (Примечание)

ПРИМЕЧАНИЕ
Программа последовательности не может быть
передана из PMC--SA1 в FANUC Сeрии 20 на
автономный программатор (версии 6.0 или более
ранней). Если попытаться это сделать, возникает
сигнал тревоги 89 в автономном программаторе.

A08B-0036-J964 (P-G Mark II и P-G Mate):
PMC-SA1/SA2/SB/SC/PA1/PA3 данные

Модель
Версия

PMC-
PA1

PMC-
PA3

PMC-S
A1

PMC-
SA2

PMC-
SA3

1.1 и позднее × × ○ × ×

2.1 и позднее ○ ○ ○ ○ ×

× : Не поддерживается, ○ : Поддерживается,
n : Ограниченно поддерживается (Примечание)

A08B-0035-J595#E (P-G Mark II):
FANUC LADDER PMC-SB/SB2/SC

A08B-0036-J595#E (P-G Mate):

Модель
Версия

PMC-
SB

PMC-
SB2

PMC-
SB3

PMC-
SC

PMC-
SC3

PMC-
NB

1.1 и позднее ○ × × ○ × ×

4.1 и позднее ○ ○ N ○ × ×

× : Не поддерживается, ○ : Поддерживается,
n : Ограниченно поддерживается (Примечание)

J.2
FANUC LADDER
(СЕРИЯ СИСТЕМЫ P)
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ПРИМЕЧАНИЕ
Версия FANUC LADDER адоптированная для PMC--SA2
или PMC--SB2 может использоваться для про--
граммирования PMC--SA3 или PMC--SB3 если не
используются некоторые функциональные инструк--
ции, включая структурное программирование (пока
FANUC LADDER используется в диапазоне специ--
фикаций PMC--SA2 или PMC--SB2).
Если используется эта версия:
(1)Не могут использоваться следующие функцио--

нальные инструкции. (Для деталей, смотрите
Раздел 5 Часть I.)
--MOVB, MOVW, MOVN
--DIFU, DIFD
-- AND, OR, NOT, EOR
-- END, CALL, CALLU, SP, SPE
-- JMPB, JMPC, LBL

(2)Программа последовательности созданная функ--
цией редактирования (модуль редактирования
цепной схемы) содержащейся в PMC--SA3/SB3 не
может редактироваться после загрузки в автономный
программатор.

(3)Программа последовательности созданная авто--
номным программатором и переданная в PMC
(программа последовательности переданная и
отредактированная встроенной функцией) может
редактироваться опять, после загрузки в авто--
номный программаторoffline programmer.



K. УРОВЕНЬ ВХОДНОЙ/ВЫХОДНОЙ
ФУНКЦИИ С КАРТОЙ ПАМЯТИ B--61863RU/15ПРИЛОЖЕНИЕ

1554

K УРОВЕНЬ ВХОДНОЙ/ВЫХОДНОЙФУНКЦИИС
КАРТОЙПАМЯТИ
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Функция поднимает уровень, это функция Ввода/Вывода с
картой памяти в ЧПУ или автономным программатором.
Повышенный уровень содержания следующий.

(1) Уменьшено времени Ввода/вывода между ЧПУ и картой
памяти функцией ввода/вывода PMC. То же самое между
автономным программатором и картой памяти.

(2) Программы последовательности могут быть введены из
карты памяти BOOT SYSTEM (системой загрузки), при
помощи которой можно ввести программу управления
ЧПУ и так далее.

Функция картыпамятиможет использоваться в следующих
версиях базовой программы ЧПУ и программы управления
PMC и FANUC LADDER для персонального компьютера.

· Основное программное обеспечение ЧПУ

с не поднятым уровнем с поднятым ровнем

FANUC Series 20--FA базовая программа (D001) 05--06 Выше 07

FANUC Series 20--TA базовая программа (D101) 02 Выше 03

· Программа управления PMC

с не поднятым уровнем с поднятым ровнем

PMC--SA1/SA3 программа управления (4080) 04--05 Выше 06

· FANUC LADDER для персонального компьютера

с не поднятым уровнем с поднятым ровнем

СИСТЕМА FANUC LADDER
PMC--SA1/SA2/SB/SB2/SC

(A08B--9200--J502#JP (PC--9801))
(A08B--9201--J502#EN (IBM PC/AT))

6.1 6.2 Выше 6.3

МОДУЛЬ PMC--SA1/SA2 MODULE
(PMC--SA1/SA2/SA3/PA1/PA3)

(A08B--9200--J603#JP (PC--9801))
(A08B--9201--J603#EN (IBM PC/AT))

4.1 Выше 4.2

K.1
ОПИСАНИЕ
ПОВЫШЕНИЯ
УРОВНЯ
СОДЕРЖАНИЯ
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(1) Работа ЧПУ

1) На экране ввода/вывода PMC, задайте M-CARD как
“DEVICE (УСТРОЙСТВО)”, WRITE (ЗАПИСЬ) как
“FUNCTION (ФУНКЦИЮ)”, LADDER как “DATA
KIND (ТИП ДАННЫХ)”, любое имя файла, которое
дапустимо, как “FILE NO.(ФАЙЛА)” (Смотри Рис.
K.2.1 (a)) и нажмите дисплейную клавишу [EXEC].

Pис. K.2.1 (a) Экран ввода/вывода PMC

PMC I/O PROGRAM MONIT STOP

CHANNEL = 1
DEVICE = M-CARD
FUNCTION = WRITE
DATA KIND = LADDER
FILE NO. =
( #NAME )

[ EXEC ][CANCEL][ WRITE ][ READ ][COMPAR]

[DELETE][ LIST ][FORMAT ][ ][SETUP ]

(2) Операция автономного программатора (FANUC LADDER
для персонального компьютера)

2) Установите интерфейс карты памяти на персональный
компьютер.

3) Выберите [INOUT] (I/O) из основного меню.

4) Выберите [M-CARD] (карта памяти) из меню
ввода/вывода. (Смотрите Рис. K.2.1 (b))

I/O PMC-RA1 <O>[A:¥FLADDER¥]

F1 KEY : FA WRITER

F2 KEY : PMC WRITER

F3 KEY : PMC

F4 KEY : Handy File

F5 KEY : Memory Card

F10 KEY : END

FAWRT PMC PMC FDCAS M END
WRT CARD

Pис. K.2.1 (b) Экран меню ввода/вывода

K.2
ОПЕРАЦИЯ

K.2.1
ЧПУ→ автономный
программатор
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5) Выберите [READ] (ПРОГРАММАТОР и карта памяти).
(Смотрите рис. K.2.1 (c).)

I/O (M_CARD) PMC-RA1 <O> [A:¥FLADDER¥]

F1 KEY : WRITER (PROGRAMMER -> Memory Card)

F2 KEY : READ (PROGRAMMER -> Memory Card)

F10 KEY : END

WRITE READ END

Pис. K.2.1 (c) Экран ввода/вывода (I/O M_CARD)

6) Задайте следующее (Смотри Рис. K.2.1 (d).):

- Имя файла карты памяти
Задайте имя файла на карте памяти который должен
быть сконвертирован, и диск карты памяти, на
котором смонтирована карта памяти.

- Имя создаваемого файла формата ROM
Задайте имя файла для сконвертированных данных
формата ROM Данные.

I/O (FROM MC) PMC-RA1 <O> [A:¥FLADDER¥]

READ (PROGRAMMER <- Memory Card)

Memory Card FILE NAME :
(Specify the MEMORY CARD drive)

ROM FORMAT FILE NAME :

EXEC END

Pис. K.2.1 (d) Экран ввода/вывода (СMC)

7) После декомпиляции, файл формата ROM может
редактирваться на персональном компьютере.
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(1) Операция автономного программатора (FANUC LADDER
для персонального компьютера)

1) Установите интерфейс карты памяти на персональный
компьютер.

2) Скомпилируйте исходную программу и сохдайте файл
формата ROM.

3) Вернитесь в основное меню и выбеите [INOUT] (I/O).

4) Выберите [M-CARD] (карта памяти) из меню
ввода/вывода.

5) Выберите [WRITE] (ПРОГРАММАТОР → карта
памяти). (Смотри Рис. K.2.1(c)).

6) Задайте следующее (Смотри Рис. K.2.2.):

- Имя файла формата ROM
Задайте имя файла формата ROM для конвертации

- Имя файла карты памяти
Задайте имя для сконвертированного файла карты
памяти и диск карты памяти на который выводятся
данные. (К файлу можно получить доступ через
интерфейс карты памяти встроенный в ЧПУ.)

EXEC END

Pис. K.2.2 Экран ввода/вывода (вMC)

I/O (TO MC) PMC- RA1 <O> [A:¥FLADDER¥]

WRITE(PROGRAMMER -> Memory Card)

ROM FORMAT FILE NAME :

Memory Card FILE NAME :
(Specify the MEMORY CARD drive)

(2) Работа ЧПУ

Есть 2 метода для ввода программы последовательности с
карты памяти.

- Метод использования функции ввода/вывода PMC
На экране ввода/вывода PMC, задайте M-CARD как
“DEVICE (УСТРОЙСТВО)”, READ (ЧТЕНИЕ) как
“FUNCTION”, имя или номер файла для вода как
“FILE NO.” и нажмите дисплейную клавишу [EXEC].

- Метод использования BOOT SYSTEM (СИСТЕМЫ
ЗАГРУЗКИ) (При запуске ЧПУ) Обратитесь к K.2.3.

K.2.2
Автономный
программатор→ ЧПУ
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Программыпоследовательности которые были введеныизЧПУ
или автономного программатора с поднятым уровнем на карту
памяти не могут быть введены на ЧПУ или автономный
программатор с не поднятым уровнем.
(Обратитесь к Таблице. K.1)

ЧПУ Автономный программатор

: с поднятым ровнем

: с не поднятым уровнем

: Доступно без условий

: Доступно с условиями

(1) (4)

(2) (3)

Случаи (1), (2), (3) и (4) объяснены ниже.

· В случае (1), (2)

Операция вывода : Нет специальной операции
Операция ввода : Ввод программы последовательности

через BOOT SYSTEM.

K.2.3
Примечание
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· В случае (3);

Операция вывода : Выводите программу последовательно-
сти установив формат в 1 (:S-FORMAT)
на следующем экране установок SETUP
PMC I/O. Выходной формат по
умолчанию 0 (:ДВОИЧНЫЙ).

PMC I/O PROGRAM MONIT STOP

CHANNEL = 1
DEVICE = M-CARD
FUNCTION = WRITE
DATA KIND = LADDER
FILE NO. =
( #NAME )

[ EXEC ][ CANCEL ][ WRITE ][ READ ][ COMPAR ]

[ DELETE ][ LIST ][ FORMAT ][ ][ SETUP ]

PMC SETUP M-CARD MONIT STOP

OUTPUT FORMAT (PROGRAM) = 1
(0:BINARY,1:S-FORMAT)

[ INPUT ][ ][ ][ ][ INIT ]

Нажмите клавишу [INIT] для сброса в значение по умолчанию 0.

Операция ввода : Вводите программы последователь-
ности выбрав F6:“I/O” на экране
основного меню FANUC LADDER,
затемF3:“Handy File&MemoryCard”.

· В случае (4)

Операция вывода : Выводите программы последователь-
ности выбрав F6:“I/O” на экране
основного меню FANUC LADDER,
затем F4:“Handy File”.

Операция ввода : Вводите программы последователь-
ности выбрав F6:“I/O” на экране
основного меню FANUC LADDER,
затемF3:“Handy File&MemoryCard”.
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Данные цепной схемы могут быть переданы используя карту
памяти.

Используются два формата данных:

- ФорматHandy file

- Формат карты памяти

Формат handy file определяет данные Sформата используемые с
RS-232C.
Формат карты памяти, определяет формат воичных данных,
используемых для загрузки.Данные выводятся на карту памяти
с экрана ввода/выводаNB серии 4047 в формате handy file.
Данные выводятся на карту памяти с экрана ввода/вывода
NB/NB2 в серии 4048 в формате карты памяти.

Передача в формате handy file Функция передачи не доступна

Функция передачи не доступна

FANUC LADDER
(версия для
персонального
компьютера)

Экран ввода/вывода
PMC
NB (4047)

Функция
загрузки NC
NB (4047)

Экран ввода/
вывода PMC
NB/NB2 (4048)

Передача в
формате handy file

Передача в формате карты памяти

Передача в формате карты памяти

Передача в формате карты памяти

FANUC LADDER
(версия для
персонального
компьютера)

Функция загрузки
NC
NB/NB2 (4048)

K.3
СОВМЕСТИМОСТЬ
ДАННЫХ NB/NB2

K.3.1
Передача данных
между NB (серия 4047 )
и FANUC LADDER

K.3.2
Передача данных
между NB/NB2 (серия 4048 )
и FANUC LADDER
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Функция передачи не доступна

Передача в формате карты памяти

Передача в формате
карты памятиПередача в формате handy file

Передача в формате handy file

FANUC LADDER
(версия для
персонального
компьютера)

Экран ввода/вывода
PMC
NB (4047)

Экран ввода/
вывода PMC
NB (4048)

Функция загрузки
NC
NB (4047)

Функция загрузки
NC
NB (4048)

K.3.3
Передача данных
между NB (серия 4047 )
и NB (серия 4048)
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L МИГРАЦИЯ ПРОГРАММЦЕПНОЙСХЕМЫНА
РАЗЛИЧНЫЕМОДЕЛИ
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PMC-SB5/SB6 для Power Mate i-D/H совместим снизу вверх с
PMC-PA1/PA3 для Power Mate-D/H, по своим базовым
спецификациям. Поскольку, однако, программы последова-
тельности не совместимы по объектам с PMC-PA1/PA3 для
Mate-D/H, программы цепной схемы, записанные из Power
Mate-D/H на карту памяти, не могут быть напрямую загружены
в Power Mate i-D/H. По этой причине, для перехода от Power
Mate-D/H к Power Mate i-D/H, вы должнысконвертировать
программы последовательности PMC.

В этом разделе предоставлена информация по совместимости
программ PMC, которую следует учитывать при конвертиро-
вании программ последовательностей.

(1)Изменение модели PMC
Программы последовательности для одного PMC должны
быть сконвертированы для другого. Эти модели совместимы
по исходникам цепной схемы, и конвертация возможна при
использовании процедуры в руководстве:
Приложение 3.3, “Конвертация программ последователь-
ностей с одной модели PMC на другую” в “Руководство по
эксплуатации FANUC ЦЕПНАЯ СХЕМА-II”

(2)Изменения в сигналах интерфейса между ЧПУ и PMC, и
между PMC и станком. Сигналы адресов F, G, X, и Y были
частично изменены.
Измените программы последовательностей, согласно
следующему руководству:
“FANUC Power Mate i-МОДЕЛЬ D/H Руководство по
соединениям (функции)”

(3)Изменение времени обработки базовых команд
Из за увеличения времени выполнения команд, могут
возникнуть следующие изменения:

D Изменения в цикле выполнения на втором уровне цепной
схемы

D Изменения таймингов при делении второго уровня и
выполнении первого уровня

D Изменения таймингов при выполнения порграммы
цепной схемы и передачи ввода/вывода

(4)Расширение адресов PMC
В PMC-SB5, были расширены внутреннее реле (R) и таблица
данных (D).
В PMC-SB6, были расширены внутреннее реле (R), сигнал
запроса сообщения (A),переменный таймер (T), счетчик (C),
удерживающе реле (K), таблица данных (D), и номер
подпрограммы (P).

L.1
МИГРАЦИЯ
ПРОГРАММ
ЦЕПНОЙ СХЕМЫ С
Power Mate-D/H НА
Power Mate i-D/H

Разница между
PMC-PA1/PA3 для
Power Mate-D/H и
PMC-SB5/SB6 для
Power Mate i-D/H
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Модель

Тип адреса PMC Power Mate-D Power Mate-D/H Power Mate i-D/H

PMC-PA1 PMC-PA3 PMC-SB5 PMC-SB6

Внутреннее реле (R) R0 --R999
R9000 --R9099

R0 --R999
R9000 --R9099

R0 --R1499
R9000 --R9117

R0 --R2999
R9000 --R9199

Сигнал запроса
сообщения (A)

A0 --A24 A0 --A124

Регулируемый таймер (T) T0 --T79 T0 --T299

Счетчик (C) C0 --C79 C0 --C199

Удерживающее реле (К) K0 --K19 K0 --K39, K900 --K909

Таблица данных (D) D0 --D1859 D0 --D2999 D0 --D7999

Номер подпрограммы (P) -- P1 --P512 P1 --P2000

(5)Расширения спецификаций команд функций
Расширенные спецификации, были добавлены для команд
DECB, NUMEB, XMOVB, и PSGN2. Обычные, базовые
спецификации, так же действительны,поэтму, для миграции
не нужно изменять прораммы последовательностей. Для
объяснения расширенных спецификаций, смотри Раздел I.5,
“Функциональные команды PMC.”

(6)Изменения в оконных функциях
Изменен код функции чтения состояния сигнала тревоги
ЧПУ, с 23 на 186. В дополнение, тип оконной функции был
изменен на низкоскоростной. Подробные сведения см. в
разделе B.4.83.
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Если вы раньше использовали Сeрии 15-B PMC-NB/NB2, вы
должны сконвертировать PMC-NB/NB2 на PMC-NB6.Процедура
конвертации приведена ниже.
(1)Изменения модели с PMC-NB/NB2 на PMC-NB6 (исходники
программ)
При смене модели с PMC-NB/NB2 на NB6, вы должны
сконвертировать исходники программ для одной модели PMC,
в другую,использующуюFANUCLADDER-II.Преобразование
озможно с использованием процедуры описанной в следующем
руководстве:
Приложение 3.3, “Конвертация программ последо- ватель-
ностей с одной модели PMC на другую” в “Руководство по
эксплуатации FANUCЦЕПНАЯ СХЕМА-II” (B-66184EN)

Мнемонический формат файла системынх параметров
PMC-NB6 используемый для преобразования модели,
следующий:

%@0

2 BCD

3 NO

4 PMC--NB6

7 100 7. Время выполнения цепной схемы (100%)

2. Тип данных счетчика
(BINARY (двоичный) или BCD (двоично--десятичный))

3. Наличие панели оператора
(есть: YES, нет: NO)

4. Тип PMC (PMC--NB6)

Изменения спецификаций в NB6, описаны в Разделе I.1.2,
“Обзор спецификаций цепной схемы,” так же должны
учитываться.

(2)При использовании FANUC LADDER
При создании программ цепной схемы для PMC-NB6 с
использованием FANUC LADDER, задайте использование
PMC-NB2. Однако, при задании PMC-NB2 налагаются
следующие ограничения:
a) Не используйте функции поддерживаемые в PMC-NB6.

(Смотри Раздел I.1.2, “Обзор спецификаций цепной схемы”
для дополнительной информации.)

b) Не используйте программы последовательностей с подклю-
ченными программами C.

(3)При использовании программ последовательностей на FANUC
Сeрии 15-B
a) При использовании программ последовательностей для

PMC-NB2 которые расположены на Сeрии 15-B в Сeрии 15i,
налагаются те же ограничения, что и в пункте (2). При
условии соблюденя этих ограничений, программы для
PMC-NB2 могут быь выведены на карту памяти (задав
“LADDER” для DATA KIND (типа данных) на экране
ввода/вывода) и напрямую загружать их в Сeрии 15i.

b) Программы последовательностей для PMC-NB располо-
женныенаСeрии 15-B немогут использоваться на Сeрии 15i,
без предварительной конвертации. Они должны быть
сконвертированы в программы для PMC-NB6 при помощи
процедуры смены модели с использованием FANUC
LADDER-II, описанной в (1).

L.2
МИГРАЦЯ С
PMC-NB/NB2 НА
PMC-NB6
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(1)Разница между PMC-SA5/SB5/SB6 и PMC-SB7
В следующем списке, показана разница между моделями
PMC. Возможно сконвертировать программы цепной схемы
для PMC-SA5, PMC-SB5, и PMC-SB6 в программы для
PMC-SB7. Для обратной совместимости, существуют неко-
торые ограничения, например диапазон адресов PMC.
Поэтому порграмма цепной схемы для PMC-SB7 не может
быть сконвертирована для использования в других моделях
PMC.

Серия
16i/18i/21i-A 16i/18i/21i-B

Серия
SA5 SB5 SB6 SB7

Адрес PMC PMC/ЧПУ
интерфейс (F,G)

F0 --F255
G0 --G255

F0 --F511
G0 --G511

F0 --F767
G0 --G767

PMC/станок
интерфейс (X,Y)

X0 --X127
Y0 -- Y127

X200 --X327
Y200 -- Y327

Совметимы

Реле удержания (K)
для системной
программы

K17 --K19 K900 --K909 K900 --K919

Стандартная команда Совметимы

Функциональная
команда

END3
CTRB
MOVD

Не доступно Доступный

DISP Доступный Не доступно

ПРИМЕЧАНИЕ
В этом списке отсутствуют добавления для зарезир--
вированной области адресов PMC.

(2)Конвертация цепной схемы PMC-SA5/SB5/SB6 в PMC-SB7
(исходная программа)
Если вы хотите изменить программу цепной схемы с PMC-
SA5/SB5/SB6 на PMC-SB7, вы можете сконвертировать
исходную программу, используя FANUC LADDER-III.
Пожадуйста обратитесь к следующему руководству, для
дополнительной информации.

РУКОВОДСТВО ПОЛЬЗОВАТЕЛЯ FANUC LADDER-
III B-66234EN ”10.3 КОНВЕРТАЦИЯ ПРОГРАММ
ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТЕЙ МЕЖДУ МОДЕЛЯМИ
PMC”

Используется следующая последовательность для
конвертации.
i) Сконвертируйте исходнуюпрограмму в мнемонический

файл при помощи FANUC LADDER-III.
ii) Измените системные параметры в мнемоническом

файле для PMC-SB7 при помощи текстового редактора.
iii) Создайте новую исхдную программу для PMC-SB7 при

помощи FANUC LADDER-III.

L.3
МИГРАЦИЯ С
PMC-SA5/SB5/SB6
НА PMC-SB7

L.3.1
Совместимость PMC
для Серия
16i/18i/21i-МОДЕЛИ
A и B
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D Если вы хотите сменить модель PMC-SA5/SB5/SB6 на
PMC-SB7, измените значение ”PMC TYPE” на
”PMC-SB7”.

D Если в мнемоническом файле не хватает параметров
для PMC-SB7, начальные значения устанавливаются
при конвертации исходной программы.

D Используется следующий формат мнемонического
файла для системных параметров для PMC-SB7.

%@0
2 BINARY
3 NO
4 PMC--SB7
7 150
%

2. Тип счетчика (BINARY или BCD
(двоичный или двоично--десятичный))

3. Панель оператора (YES или NO)
4. Тип PMC (PMC--SB7)
7. Соотношение выполнения цепной схемы

(150%)*

ПРИМЕЧАНИЕ
Значение по умолчанию 150. Значение описано в ”(7)
добавление команды LADDER EXEC в системные
параметры (PMC--SB7)”

iv) Сконвертируйте мнемонический файл в исходную
программу и перепишите ее на PMC-SB7.

(3)Программы ценой схемы, зависят от времени выполнения
(PMC-SB7)
Поскольку время выполнения становится меньше, следует
учитывать следующие моменты в таймингах выполнения.
- Цикл выполнения для первого и второго уровня цепной
схемы

- Тайминг циклапервого уровня цепной схемы в соответст-
вии с делением второго уровня цепной схемы

- Тайминг между выполнением цепной схемы и передачей
ввода/вывода

Необходим рабочий тест на станке.
(4)Изменение размера программы последовательности

(PMC-SB7)
Как описано в Разделе 3.4, изменяется используемый размер
системы и символов/коментариев. В общем случае, размер
программы для PMC-SB7 становится больше, чем для
PMC-SA5/SB5/SB6 даже при конвертации одной исходной
программы. Если размер программы првышает емкость
модуляфлэшROM,пожалуйстаизменитеопцияшагацепной
схемы, или уменьшите символы и коментарии.

(5)Управление/отображение экранов (PMC-SB7)
Управление экранами PMC для PMC-SB7 аналогично как
дляPMC-SA5/SB5/SB6.Некоторые экраны, однако,измене-
ны, для улучшения работы и некоторых функций.Пожалуй-
ста обратитесь к ”ОБРАЩЕНИЕ С FS16i/18i/21i/0i-B
PMC-SA1/SB7”.
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(6)Ввод/вывод параметров PMC (PMC-SB7)
Из за увеличения размеров параметров PMC (области
T/C/K/D), формат даных параметров PMC на экране
ввода/вывода PMC изменился. Для подробностей формата
данных, обратитесь к ”4 PMC-МОДЕЛЬ SB7 формат
параметров”.
- Параметы PMC выводимые с PMC-SA5/SB5/SB6 могут
быть введены в PMC-SB7.

- Параметы PMC выводимые с PMC-SB7 не могут быть
введены в PMC-SA5/SB5/SB6.

Дополнительный адрес (E) доступен как адрес PMC.
Параметры PMC для PMC-SB7 содержат адреса E. Если
вводится параметрPMC дляPMC-SB7, адресаE перезаписы-
ваются.

(7)Добавление ”LADDER EXEC” в системные параметры
(PMC-SB7)
В PMC-SB7, согласно добавлениям в цепную схему уровень
3, добавлен системный параметр ”LADDER EXEC”.
В этом параметре задается отношение выполнения цепной
схемы уровня 1 и 2.

Значениепо умолчанию 150 Диапазон установки: от 1 до 150

- Eсли вы не используете цепную схему уровня 3,
установите параметр на максимальное значение (150).

- Если выиспользуете цепнуюсхему уровня 3,цепная схема
уровня 3 может выполнятся неправильно при макси-
мальном значении (150). Установите параметр для умень-
шения времени выполнения цепной схемы уровней1 и 2.

Время выполнения цепной схемы уровней1 и 2, расчит-
выается по следующей формуле.

”Время выполнения
цепной схемы
уровней 1 и 2”

”LADDER EXEC”

(ВЫПОЛНЕНИЕ ЦЕПНОЙ СХЕМЫ)

100
= 5 мсек×

Время выполненияцепной схемыуровня3, расчитвыаетсяпо
следующей формуле.

”Время выполнения цепной схемы уровня 3” =
7.5 мсек - ”Время выполнения цепной схемы уровней 1 и 2”.

Например, если в парамтере установлено ”100”, время
выполнения цепной схемы уровней1 и 2 равно 5мсек в цикле
выполнения цепной схемы (8 мсек) а время выполнения
цепной схемы уровня3 равно 2.5 мсек.

ПРИМЕЧАНИЕ
Поскольку цепная схема уровня 3 не используется в
схемах портируемыхсPMC--SA5/SB5/SB6, установите
этот пара-- метр в верхнее значение (150). При
создании новой цепной схемы уровня 3, иои
портировании цепной хемы уровня 3 с, например,
PMC--NB6, установите этот параметр в подходящее
значение.
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(8)Добавление/изменение установочных параметров/системных
реле задержки. Добавляютсяследующие парамтеры
установки и реле задержки.

Реле задержки
16i/18i/21i-A

PMC-SA1/SA5/SB5/SB6
16i/18i/21i-B
PMC-SA1/SB7

Применяемая
программа

K901.6/K18.6 -- EDIT ENABLE 406G/01 или позднее
406H/01 или позднее

K902.2/K19.2 -- ALLOW PMC STOP 406G/01 или позднее
406H/01 или позднее

K906.1 Сохранение в энергонеза--
висимой памяти

I/O GROUP SELECTION 406G/02 или позднее
”SA1” не применяется

K902.6/K19.6 -- HIDE PMC PARAM 406G/03 или позднее
406H/02 или позднее

K902.7/K19.7 -- PROTECT PMC PARAM 406G/03 или позднее
406H/02 или позднее

Значение следующих реле задержки меняется при
использовании функции трассировки сигналов.

Реле задержки
16i/18i/21i-A

PMC-SA5/SB5/SB6
16i/18i/21i-B

PMC-SB7
Применяемая
программа

K900.5/K17.5 Функция трассировки
сигналов запускается
автоматически.

Функция трассировки сигналов
для автономного программатора
запускается автоматически.

406G/01 или позднее

K900.6/K17.6 Функция анализа сигналов
запускается
автоматически.

Функция анализа сигналов для
автономного программатора
запускается автоматически.

406G/01 или позднее

K906.5 -- Функция трассировки сигналов
для встроенного экрана
запускается автоматически.

406G/01 или позднее

Значение следующих установочных паамтеров/реле
задержки изменяется для усиления функции защиты
програматора.

Реле задержки
16i/18i/21i-A

PMC-SA1/SA5/SB5/SB6
16i/18i/21i-B

PMC-SB7
Применяемая
программа

K900.0/K17.0 Скрыть программу цепной
схемы.

Скрыть программу PMC 406G/01 или позднее

Расположение следующих реле задержки изменилось для
функцииназначения соединения ввода/выводас 2каналами.
(PMC-SB6/SB7)

Реле задержки 16i/18i/21i-A PMC-SB6 16i/18i/21i-B PMC-SB7
Применяемая
программа

K904 --K905 Эффективный выбор
группы для канала 1 при
одноканальном
использовании
Эффективный выбор
группы для канала 2 при
двухканальном
использовании

-- PMC--SB7 не применяется.

K910 --K911 -- Эффективный выбор группы для
канала 1

406G/02 или позднее

K912 --K913 -- Эффективный выбор группы для
канала 2

406G/02 или позднее

Для деталей каждого установочного параметра, смотрите
”V.2.Функция установки”
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(9)Добавление сигнала тревоги PMC (PMC-SB7)
Число групп I/O Link определенное в программе после-
довательности, сравнивается с числом групп фактически
подключенных устройств ввода/вывода. Если используется
функция выборочного назначения соединения, число
выбранных групп вода/вывода, сравнивается с числом групп
фактически подключенных устройств ввода/вывода. Если
число групп не совпадает, возникает следующий сигнал
тревоги PMC.

Аварийное сообщение Содержание Решение

ER97 IO LINK FAILURE
(CHx yyGROUP)
(НЕИСПРАВНОСТЬ КАНАЛА
СВЯЗИ ВВОДА--ВЫВОДА)

Размещение модуля ввода--вывода в
группе yy не совпадает с фактической
конфигурацией устройства
ввода/вывода.

1) Проверьте соединения кабелей,
ведущих к устройствам ввода--вывода
в группе yy.

2) Проверьте, было ли включено
устройство ввода--вывода до ЧПУ.

3) Проверьте установочные данные для
функции выбора канала связи ввода--
вывода.

4) Проверьте установку параметра для
функции назначения выбираемого
канала связи ввода--вывода.

ПРИМЕЧАНИЕ
Все устройства ввода/вывода подключенные к каналу
на котором возник этот сигна тревоги, не
подключаются. И программа последовательности
выполняется независимо от этого сигнаа тревоги.

Эта функция управляется K906.2.
K906.2 = 0: Проверка соединения по каналу связи
ввода-вывода включена. (Начальное значение)
K906.2 = 1: Проверка соединения по каналу связи
ввода-вывода выключена. (Так же как в 16i/18i/21i-A)

ПРЕДОСТЕРЕЖЕНИЕ
Если устройства ввода/вывода подлкючены с
ошибками, напимер отказ устройства ввода/вывода,
илисоединения и установка устройства ввода/вывода
случайно изменена, существует возможность, что
станок бутед работать неправильно. Если этафункция
включена, возможно отслеживать такие неполадки
при включении питания устройств ввода/вывода.
Рекомендуетсяустанавливать значениепоумолчанию
(0) для легкого обнаружения неисправностей
устройств ввода/вывода.

(10)Программа PMC на языке C
Для конвертации программы на языке C с Сeрии
16i/18i/21i-AнаСeрии 16i/18i/21i-B, смотри описаниениже.
Библиотека языка The C ”A08B-9201-J701” применяется в
версиях 14 или позднее. Для деталей, обратитесь к
”B-61863-1/06-1”.
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D Действия для изменения спецификации библотечных
функций
Следующие функции в ”III PMC LIBRARY” недоступны
дляСeрии 16i/18i/21i-BпосколькупамятьPMCрасширена
для PMC-SB7 в Сeрии 16i/18i/21i-B и поскольку есть
разделы, к которым обычные функции не имеют доступа.

*5.1 pl_memc, pl_mems, pl_meml, pl_memuc, pl_memus,
pl_memul

5.2 pl_membrd
5.3 pl_membwrt

Пожалуйста используйте вместо них, следующие
функции.
5.4 pl_memc2, pl_mems2, pl_meml2, pl_memuc2,

pl_memus2, pl_memul2
5.5 pl_membrd2
5.6 pl_membwrt2

Для сохранени совместимости исходной программы для
каждой модели PMC имеющией различные адреса PMC,
рекомендуется использовать функции с 5.4 по 5.6.

D Действия при различных таймингах операций
В Сeрии 16i/18i/21i-B, цепная схема выполняется быстрее
по сравнению с 16i/18i/21i-A. Поэтому, приложение на
языке C в зависимости от скорости выполнения
программы цепной схемы может работать неправильно.
Проверьте условия работы.

(11)NC параметр номер 24 (PMC-SA1/SB7)
Выможетевключитьиотключить онлайновоеподключение
для Ethernet, HSSB и RS-232C параметром NC 24 без
установки на экране онлайного мониторинга PMC.
При использовании Пакета редактирования цепной схемы
в FANUC LADDER-III наOpen CNC или системе с опцией
Ethernet на 16i/18i/21i-A, высокоскоростной интерфейс
(HSSB или Ethernet) автоматически активнен с начальным
значением ”0”.
На 16i/18i/21i-B, начальное значение не делает
”высокоскоростной интерфейс ” активным.
на 16i/18i/21i-B функция Ethernet является базовой,
поэтому ее невозможно определить опцией. Поэтому,
начальное значение изменяется.
При использовании Пакета редактирования цепной схемы
или FANUC LADDER-III (через Ethernet), установите этот
параметр в ”10”, или утановите этот параметр в ”0” и
установите ”HIGH SPEED I/F (высокоскоростной
интерфейс)” на ”USE (использовать)” на экране онлайно-
вых установок. Если вы не используете это порграммное
обеспечение, сохраните исходное значение.
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СодержаниеNC параметра .24

Параметр NC
Ном. 24

Значение на 16i/18i/21i-A Значение на 16i/18i/21i-B

0

Отключает ”RS--232C” и включает ”HIGH
SPEED I/F(высокоскоростной интерфейс)”.
Однако, включает ”HIGH SPEED I/F
(высокоскоростной интерфейс)” если есть
ПАКЕТ РЕДАКТИРОВАНИЯ ЦЕПНОЙ СХЕМЫ
или Ethernet.

Значения на экране установок онлайнового
мониторинга активны.

1
Включает ”Канал 1 of RS--232C” и отключает
”HIGH SPEED I/F (высокоскоростной
интерфейс)”.

Включает ”Канал 1 of RS--232C” и отключает
”HIGH SPEED I/F (высокоскоростной
интерфейс)”.

2
Включает ”Канал 2 of RS--232C” и отключает
”HIGH SPEED I/F (высокоскоростной
интерфейс)”.

Включает ”Канал 2 of RS--232C” и отключает
”HIGH SPEED I/F (высокоскоростной
интерфейс)”.

10

Зарезервировано
(Не используйте эту установку.)

Отключает ”RS--232C” и включает ”HIGH
SPEED I/F(высокоскоростной интерфейс)”.
Однако, включает ”HIGH SPEED I/F
(высокоскоростной интерфейс)” если есть
ПАКЕТ РЕДАКТИРОВАНИЯ ЦЕПНОЙ СХЕМЫ
или Ethernet.

11
Включает ”Канал 1 of RS--232C” и ”HIGH
SPEED I/F (высокоскоростной интерфейс)”.

Включает ”Канал 1 of RS--232C” и ”HIGH
SPEED I/F (высокоскоростной интерфейс)”.

12
Включает ”Канал 2 of RS--232C” и ”HIGH
SPEED I/F (высокоскоростной интерфейс)”.

Включает ”Канал 2 of RS--232C” и ”HIGH
SPEED I/F (высокоскоростной интерфейс)”.

от 3 до 9
от 13 до 254

Зарезервировано
(Не используйте эту установку.)

Зарезервировано
(Не используйте эту установку.)

255
Принудительно завершает соединение.
Тот же эффект что и дисплейная клавиша
[EMG ST].

Принудительно завершает соединение.
Тот же эффект что и дисплейная клавиша
[EMG ST].

Для деталей, обратитесь к ”V.10. онлайновая функция”.
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это спецификация фрмата для вывода энергонезависимого
параметра PMC на устройство ввода/вывода.

(1)Таймер (T)
[Формат]

N60xxx Pnnnnn; Установка значения или таймера

N : Число адресов таймера плюс 60000.
Диапазон:
PMC-SA1/SA5/SB5:N60000 - N60078
PMC-SB6: N60000 - N60298

P : Десятичное значение таймера. Эффективные
значения от 0 до 32767.

(Пример)

N60000 P1; Номер таймера 1 T0
N60002 P20; Номер таймера 2 T2
........
N60078 P32767; Номер таймера 40 T78

(2)Сетчик (C)
[Формат]

N61xxx Pnnnnn; Значение сброса счетчика, Текущее
значение счетчика

N : Число адресов счетчика плюс 61000.
Диапазон:
PMC-SA1/SA5/SB5:N61000 - N61078
PMC-SB6: N61000 - N61198

P : Десятичное значение счетчика. Действительны
значения от 0 до 32767. Значения предустановки и
текущее, выводятся попеременно. Всегда выводятся
двоичные данные, вне зависимости от установки
формата (двоично-десятичный или двоичный).

(Пример)

N61000 P7; Счетчик номер 1 C0

N61002 P7; C2
.......
N61076 P9999; Счетчик номер 20 C76
N61078 P0; C78

(3)Реле задержки (K)
[Формат]

N62xxx Pnnnnnnnn;

N : Число адресов реле задержки плюс 62000.
Диапазон:
PMC-SA1/SA5/SB5:N62000 - N62019
PMC-SB6: N62000 - N62039,

N62900 -N62909

L.3.2
Формат параметров PMC

L.3.2.1
Общие сведения

L.3.2.2
Формат для
PMC-МОДЕЛИ
SA1/SA5/SB5/SB6
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P : Значение реле задержки в двоичном виде.
Эффективные значения от N62000 до N62019 от
00000000 до 11111111. Эффективные значения от
N62900 до N62909 так же с 00000000 по 11111111.

(Пример)
N620000 P00000000; K0
N620001 P11111111; K1
......
N620019 P10101010; K19

(4)Данные (D)

(i) Управление таблицей данных
[Формат]

N63000 Pnn; Число групп таблицы (от1 до 100)

N63002 Pnnnnnnnn; Параметр группы 1 (двоичный
формат)

N63003 Pn; Тип данных группы 1 (0,1,2)

N63004 Pnnnn; Номер данных в группе 1
(PMC-SA1/SA5: от 1 до 1860,
PMC-SB5: от 1 до 3000,
PMC-SB6: 1 - 8000).

N63006 Pnnnn; Верхний адрес данных в группе 1
(PMC-SA1/SA5: от 0 до 1859,
PMC-SB5: от 0 до 2999,
PMC-SB6: 0 - 7999).

N63010 Pnnnnnnnn; Параметр группы 2 (двоичный
формат)

N63011 Pn; Тип данных группы 2 (0,1,2)

N63012 Pnnnn; Номер данных в группе 2 (от 1
до10000)

N63014 Pnnnn; Верхний адрес данных в группе 2
(от 0 до 9999)

N : Число контрольных адресов в таблице данных
плюс 63000. Диапазон отN63000 до N63800.

P : Значения контроля таблицы данных.

D Общее число групп в таблице
Диапазон : от 1 до 100

D Параметр таблицы
Диапазон : от 00000000 до 11111111

D Тип данных
Диапазон : от 0 до 2

D Номер данных в группе
Диапазон : PMC-SA1/SA5: от 1 до 1860

PMC-SB5: от 1 до 3000
PMC-SB6: от 1 до 8000

D Верхний адрес данных в группе
Диапазон : от 0 до 9999
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(Пример)
N63000 P2;
N63002 P00000000;
N63003 P0;
N63004 P10;
N63006 P0;
N63010 P00000001;
N63011 P0;
N63012 P10;
N63014 P10;

(ii) Таблица данных
[Формат]

N64xxx Pnnnnn;

N : Смещение адреса таблицы данных плюс 64000.
Диапазон:
PMC-SA1/SA5: N64000 - N65859
PMC-SB5: N64000 - N66999
PMC-SB6: N64000 - N71999

P : Значение адреса таблицы данных в десятичном
виде. Диапазоны значений зависят от типа
данных в таблице и лежат впределах от -128 до 127
с 1-о байтовым типом, от -32768 до 32767 с 2-х
байтовым типом, и от -2147483648 до 2147483647
4-х байтовым типом.

(Пример)
N64000 P-128;
N64001 P100;
N64002 P0;
.......
N64010 P1000;
N64012 P-1;
.......
N64992 P50000000;
N64996 P50000000;

(1)Заголовок
[Формат]

%; (PMC=SB7,MSID=0)

PMC : Серия PMC. Для PMC-SB7, выводится ”SB7”.
MSID : Зарезервировано FANUC. ВсегдаMSID=0.

(2)Таймер (T)
[Формат]

N60xxxx Pnnnnn; Установка значения или таймера

N : Число адреса таймера плюс 600000. Диапазоны от
N600000 доN600498 и отN609000 до N609498.

P : Десятичное значение таймера. Эффективные значе-
ния от N600000 до N600498 от 0 до 32767.
Эффективные значения от N609000 до N609498 так
же с 0 по 5.

L.3.2.3
Формат для
PMC-МОДЕЛИ SB7
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(Пример)
N600000 P1; Номер таймера 1 T0
N600002 P20; Номер таймера 2 T2
......
N600498 P32767; Номер таймера 250 T498

N609000 P0; T9000
N609002 P0; T9002
......
609498 P0; T9498

*Примечание: Область с N609000 по N609498 зарезер-
вирована и должно устанавливатся P0.

(3)Сетчик (C)
[Формат]

N61xxxx Pnnnnn; Значение сброса счетчика, Текущее
значение счетчика

N : Число адреса таймера плюс 610000. Диапазоны от
N610000 до N610398 и отN615000 до N615198.

P : Десятичное значение счетчика. Действительны
значения отN610000 доN610398равныот0 до 32767.
Значения предустановки и текущее, выводятся
попеременно. Эффективные значения от N615000
до N615198 равны от 0 до 32767. Выводятся только
текущие значения. Всегда выводятся двоичные
данные, вне зависимости от установки формата
(двоично-десятичный или двоичный).

(Пример)
N610000 P7; Счетчик номер 1 C0
N610002 P7; C2
......
N610396 P9999; Счетчик номер 100 C396
N610398 P0; C398

N615000 P7; Фиксированный номер счетчика 1
C5000

N615002 P20; Фиксированный номер счетчика 2
C5002

......
N615198 P9999; Фиксированный номер счетчика 100

C5198

(4)Реле задержки (K)
[Формат]

N62xxxx Pnnnnn;

N : Число адреса таймера плюс 620000. Диапазоны от
N620000 до N620099 и отN620900 до N620919.

P : Значение реле задержки в двоичном виде.
Эффективные значения от N620000 до N620099 от
00000000 до 11111111. Эффективные значения от
N620900 до N620919 так же с 00000000 по 11111111.
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(Пример)
N620000 P00000000; K0
N620001 P11111111; K1
......
N620099 P10101010; K99

N620900 P00000000; K900
N620901 P11111111; K901
......
N620919 P10101010; K919

(5) Данные (D)

(i) Управление таблицей данных
[Формат]

N630000 Pnn; Число групп таблицы (от1 до 100)

N630002 Pnnnnnnnn;Параметр группы 1 (двоичный
формат)

N630003 Pn; Тип данных группы 1 (0,1,2)

N630004 Pnnnn; Номер данных в группе 1 (от 1 до
10000)

N630006 Pnnnn; Верхний адрес данных в группе 1
(от 0 до 9999)

N630010 Pnnnnnnnn;Параметр группы 2 (двоичный
формат)

N630011 Pn; Тип данных группы 2 (0,1,2)

N630012 Pnnnn; Номер данных в группе 2 (от 1
до10000)

N630014 Pnnnn; Верхний адрес данных в группе 2
(от 0 до 9999)

N : Число контрольных адресов в таблице данных
плюс 630000. Диапазон отN630000 до N630000.

P : Значения контроля таблицы данных.

D Общее число групп в таблице
Диапазон : от 1 до 100

D Параметр таблицы Диапазон : 00000000 до
11111111

D Тип данных Диапазон : от 0 до 2

D Номер данных в группе Диапазон : от 1 до 10000

D Верхний адрес данных в группе
Диапазон : от 0 до 9999

(Пример)
N630000 P2;
N630002 P00000000;
N630003 P0;
N630004 P10;
N630006 P0;
N630010 P00000001;
N630011 P0;
N630012 P10;
N630014 P10;
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(ii) Таблица данных
[Формат]

N64xxxx Pnnnnn;

N : Смещениеадресовв таблицеданныхплюс 640000.
Диапазон отN640000 до N649999.

P : Значение адреса таблицы данных в десятичном
виде. Диапазоны значений зависят от типа
данных в таблице и лежат впределах от -128 до 127
с 1-о байтовым типом, от -32768 до 32767 с 2-х
байтовым типом, и от -2147483648 до 2147483647
4-х байтовым типом.

(Пример)
N640000 P-128;
N640001 P100;
N640002 P0;
......
N640010 P1000;
N640012 P-1;
......
N649992 P50000000;
N649996 P50000000;

(6)Расширенная память (E)
[Формат]

N69xxxx Pnnnnn;

N : Число адресов раширенной памяти плюс 690000.
Диапазон отN690000 до N697999.

P : Значение адреса расширенной памяти в десятичном
виде. Диапазон действительных значений от
-128 до 127.

(Пример)
N690000 P-128;
N690001 P100;
.......
N697998 P127;
N697999 P0;
%

По отношениюкпарамтерамPMC,PMC-SB7имеет следующие
значения по отношению с PMC-SA1/SA5/SB5/SB6.

D Изменение числаN (с 60,000 на 600,000)

D Добавление заголовка

D Расширенные адреса в PMC-SB7

*Примечание: Тип значения с ”P” не изменен.

L.3.2.4
Различие между
PMC-SA1/SA5/SB5/
SB6 и PMC-SB7
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Объекты и исходники цепной схемы не совместимы между
PMC-SA1/SA3 для Сeрии 0i-A и PMC-L/M для Сeрии 0.
Потому, чтобы применить программу цепной схемы от
PMC-L/M для Сeрии 0 на PMC-SA1/SA3 для Сeрии 0i-A,
необходимо сконвертировать программу для PMC-L/M в
мнемоническую форму, исправить данные в мнемогической
форме, и сконвертировать мнемоническую форму в программу
для PMC-SA1/SA3.

D Разница между PMC-L/M для Сeрии 0 и PMC-SA1/SA3 для
Сeрии 0i-A и меры противодействия

1. Инструкции TMR, TMRB, и CTR.
PMC-SA1/SA3 отличается от PMC-L/M по числу
параметров в инструкциях TMR, TMRB и CTR.Поэтому,
пожалуйста проверьте данные в мнемонической форме,
удалите параметр, и установите таймер или счетчик.
(Пример)

Инструкция До изменения
(PMC-L/M)

После изменения
(PMC-SA1/SA3)

TMR RD R400.0
TMR 1
D300
WRT R401.1

RD R400.0
TMR 1
WRT R401.1

TMRB RD R400.1
SUB 24
2
1000
D310
WRT R401.2

RD R400.1
SUB 24
2
1000
WRT R401.2

CTR RD.STK R400.2
SUB 5
1
D320
WRT R401.3

RD.STK R400.2
SUB 5
1
WRT R401.3

L.4
МИГРАЦИЯ С
Сeрии 0 И
Сeрии 21-B НА
Сeрии 0i-A

L.4.1
Совместимость с
Сeрии 0
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2. Инструкции END3(SUB48), PACTL(SUB25) и
DISP(SUB49)

Инструкция Контрмера

END3 (SUB48) Эта инструкция не поддерживается в PMC--SA1/SA3.
Пожалуйста удалите программу цепной схемы третьего уровня.
Или, перейдите на второй уровень с третьего и удалите END3(SUB48).

PACTL (SUB25) Эта инструкция не поддерживается в PMC--SA1/SA3.
Пожалуйста удалите PACTL(SUB25).

DISP (SUB49) Эта инструкция не поддерживается в PMC--SA1/SA3.
Пожалуйста измените цепную схему, и используйте инструкцию DISPB.
Пожалуйста удалите DISP(SUB49).

3. Разница в адресах

- Конвертирование адресов крое F/G/X
Исправьте диапазон адресов, при использовании
адреса вне диапазона для PMC-SA1/SA3.
(Пример) Указанный адрес не может использоваться в

PMC-SA1/ SA3.
D3584-D3839, R3840-R4095 и т.д.

- Конвертация адресов F/G/X
Пожалуйста обратитесь к руководству по соединению
дляСeрии 0иСeрии 0i, и сконвертируйте адресаF/G/X.

Также, FANUCLADDERиFANUCLADDER-IIможет
конвертировать сигналыF/GмеждуNC иPMC сСeрии
0 на Сeрии 0i-A.
Такое преобразование имеетследующие ограничения.

(1) Необходима программа цепной схемы сконвер-
тированая в мнемоническую форму.

(2) Конвертируется битовый адрес используемый в
базовой инструкции.

(3) Не конвертируется битовый адрес используемый в
функциональной инструкции.

(4) Это преобразование може применяться только для
стандартных Сeрии 0-T/M и Сeрии 0i-TA/MA.
Адреса F/G 1000.0 и более, не конвертируюся.

(5) Если используются одинаковые имена сигналов в
Сeрии 0 и Сeрии 0i-A, и адреса соответствующие
сигналам в Сeрии 0 и Сeрии 0i-A имеют прямую
взаимосвязь, битовые адреса конвертируются.

ПРИМЕЧАНИЕ
FANUC LADDER--III не может конвертировать адреса.

[Операция преобразования]
В случае FANUC LADDER (Пример:Конвертирвоание цепной
схемы на PMC-SA1 для Сeрии 0i-MA с PMC-M для Сeрии 0M)
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(1)Подготовьте мнемонический файл PMC-M для
конвертации. (*A)

(2)Введите новое имя исходной порграммы в поле ”EDIT” в
FANUC LADDER, и выберите PMC-RA1(SA1) в ”SETUP
(установке)”, и выйдите из экрана редактирования без
редактирования.

(3)Сконвертируйте исходную программу из (2) в
мнемоническую форму. (*B)
Создается пустая мнемоническая форма.

(4)Выйдите из FANUC LADDER, и запустите текстовый
редактор.
Задайте форму мнемонического файла из (3) для
редактирования.

(5)Замените символьныеданныевфрмемнемоническогофайла
(PMC-SA1) из (3) файлом конвертации ”FS0T_CNV.SYM”
или ”FS0M_CNV.SYM”. (*C)

Файл конвертации хранится в ”OAppendix” директории
установки FANUC LADDER.
FS0M--CNV.SYM: Для конвертации на Сeрии 0i--MA из

Сeрии 0M
FS0T--CNV.SYM: Для конвертации на Сeрии 0i--TA из

Сeрии 0T

(6)Замените данные цепной схемы формы мнемоничекого
файла (PMC-SA1) в (3) на данные из файла (PMC-M) в (1).
(*D)

(7)Выйдите из текстового редактора, и запустите FANUC
LADDER.

(8)Задайте PMC-RA1(SA1) в качестве модели PMC, и
сконвертируйте исходную программу из мнемонического
файла из (5).

(9)Удалите все символы и коментарии на экране ”EDIT”.
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*A Исходный мнемонический
файл (PMC--M)

файл конвертера
FS0M--CNV.SYM

*B Конвертированный
мнемонический файл (PMC--SA1)

*C вставка

*D вставка

%@A

%@0

2 BINARY

3 NO

4 PMC--RA1

%

%@1

%

%@2

%

%@3

%

%@4

%

%@5

%

%@E

%@A

%@0

1 400

2 0

3 0

4 0

5 0

6 0

7 100

8 0

9 0

%

%@1

%

%@2

%

%@3

RD X21.4

WRT G121.3

RD.NOT X22.3

WRT.NOT G122.3

SUB1

SUB2

%

%@4

%

%@E

%@2

G000.0 G100.0

G000.1 G100.1

G000.2 G100.2

G000.3 G100.3

...

F132.5 F272.5

F132.6 F272.6

F132.7 F272.7

%

При использовании FANUC LADDER-II (Пример: Конвер-
тирование цепной схемы на PMC-SA3 для Сeрии 0i-TA с
PMC-M для Сeрии 0T)

(1)Подготовьте мнемонический файл PMC-M для
конвертации. (**A)

(2)Введите новое имя исходной порграммыв ”Program Selection
(выборе порграммы)” в FANUC LADDER-II, выберите
”PMC-SA3/RA3”, и ”Off-Line function (оффлайновая
функция)”.

(3)Сконвертируйте исходную программу из (2) в мнемони-
ческую форму. (**B)
Выберите ”MNEMONIC EDIT”, и задайте ”SOURCE
PROGRAM→MNEMONICFILE”.Создаетсяпустаямнемо-
ническая форма.

(4)Выйдите из FANUC LADDER-II, и запустите текстовый
редактор.
Задайте форму мнемонического файла из (3) для
редактирования.

(5)Замените символьныеданныевфрмемнемоническогофайла
(PMC-SA3) из (3) файлом конвертации ”FS0T_CNV.SYM”
или ”FS0M_CNV.SYM”. (**C)
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Файл конвертера храниться в директории ”\Appendix” в
папке FANUC LADDER--II.
FS0M--CNV.SYM: Для конвертации на Сeрии 0i--MA из

Сeрии 0M
FS0T--CNV.SYM: Для конвертации на Сeрии 0i--TA из

Сeрии 0T

(6)Замените данные цепной схемы формы мнемоничекого
файла (PMC-SA3) в (3) на данные из файла (PMC-M) в (1).
(**D)

(7)Выйдите из текстового редактора, и запустите FANUC
LADDER-II.

(8)Задайте PMC-RA1(SA1) в качестве модели PMC, и
сконвертируйте исходную программу из мнемонического
файла из (5). Выберите ”MNEMONIC EDIT”, и задайте
”MNEMONIC FILE→ SOURCE PROGRAM”.

(9)Удалите все символы и коментарии в ”SYMBOL &
COMMENT” на ”EDIT”.

*A Исходный мнемонический
файл (PMC--M)

Файл конвертера
FS0T--CNV.SYM

**B Конвертированный
мнемонический файл (PMC--SA3)

**C вставка

**D вставка

%@A

%@0

2 BINARY

3 NO

4 PMC--RA3

%

%@1

%

%@2--C

%

%@3

SUB 64

%

%@4

%

%@5

%

%@E

%@A

%@0

1 400

2 0

3 0

4 0

5 0

6 0

7 100

8 0

9 0

%

%@1

%

%@2

%

%@3

RD X21.4

WRT G121.3

RD.NOT X22.3

WRT.NOT G122.3

SUB1

SUB2

%

%@4

%

%@E

%@2

G000.0 G100.0

G000.1 G100.1

G000.2 G100.2

G000.3 G100.3

...

F0135.5 F275.5

F0135.6 F275.6

F0135.7 F275.7

%
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Программа цепной схемы на PMC-SA1/SA3 для Сeрии 0i-A
объектносовместимаспрограммойнаPMC-SA1/SA3дляСeрии
21-B или PMC-SA1/SA5 для Сeрии 21i/210i.
Поэтому, вы можете загрузить программу цепной схемы из
Сeрии 21-B используя карту памяти на экране BOOT в Сeрии 0i.
Однако, в следующих случаях, может понадобиться коррекция
программы.

(1)Программа цепной схемы зависит от времени выполнения
Тайминги выполнения могут измениться из за изменения
времени выполнения инструкций.

- Изменения в цикле выполнения на втором уровне цепной
схемы

- Изменения таймингов при делении второго уровня и
выполнении первого уровня

- Изменения таймингов при выполнения порграммы
цепной схемы и передачи ввода/вывода

L.4.2
Совместимость с
Сeрии 21-МОДЕЛЬ B
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Спецификация PMC для Сeрии 0i-A аналогична PMC-SA1/SA3
для Сeрии 21-B. Однако, следующие функции не поддержи-
ваются.

- Карта памяти не может использоваться на экране
ввода/вывода PMC.

Другими словами, программа цепной схемы и парамтеры PMC
не могут вводиться или выводится на экране PMC при помощи
карты памяти.
Пожалуйста используйте экран BOOT (ЗАГРУЗКА) при вводе и
выводе программы с карты памяти.
Пожалуйста используйте дискету FANUC, либо Handy File или
PC (персональный компьютер) если вы выводите или вводите
параметры PMC.

Онлайновые функции FANUC LADDER-II или FANUC
LADDER-III не поддерживаются.

В PMC-NB6 для Сeрии 15i-МОДЕЛЬ A/B, соблюдается
следующая совместимость.

Данные/Приложения Совместимы

Программа цепной схемы Совместима между Модель A и B

Параметр PMC Совместима между Модель A и B

Приложение PMC на языке C Совместима между Модель A и B

Любые данные/приложения для Модель A могут
использоваться в Модель B.

Любые данные/приложения для Модель B могут не быть
доступны для Модель A в будущем, поскольку функции
зависящие от возможностейЧПУ, такие как оконныефункции,
могут быть улучшены.

L.4.3
Ограниченные
функции

L.5
СОВМЕСТИМОСТЬ
С PMCМЕЖДУ
Сeрии15i-МОДЕЛЬ
A И B
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M ПЕРЕЧЕНЬ СООБЩЕНИЙСИГНАЛОВ ТРЕВОГИ
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Сообщения сигналов тревоги 1 (экран сигналов тревоги)

Сообщение Содержание и решение

ALARM NOTHING (СИГНАЛ ТРЕВОГИ
ОТСУТСТВУЕТ)
или
NO ALARM (НЕТ СИГНАЛА ТРЕВОГИ)
(В случае PMC--NB6)

Нормальное состояние

ER00 PROGRAM DATA ERROR(ROM)
(ОШИБКА ДАННЫХ ПРОГРАММЫ) (ПЗУ)

Программа последовательности в ПЗУ записана неправильно.
(решение) Замените ПЗУ для программы последовательности.

ER01 PROGRAM DATA ERROR(RAM)
(ОШИБКА ДАННЫХ ПРОГРАММЫ) (ОЗУ)

Программа последовательности в отладочном ОЗУ повреждена.
(решение) Очистите отладочное ОЗУ и снова введите LADDER

(ЦЕПНАЯ СХЕМА).
Несмотря на то, что выбрано ОЗУ, отладочное ОЗУ не
установлено.
(решение) Установите отладочное ОЗУ или установите ПЗУ для

программы последовательности и выберите ПЗУ с
помощью K17#3=0.

ER02 PROGRAM SIZE OVER
(ПРЕВЫШЕНИЕ РАЗМЕРА ПРОГРАММЫ)

Размерпрограммыпоследовательностипревышает максимально
допустимый размер цепной схемы.
(решение) Заказанный размер RAM меньше чем опция. Свяжитесь

с FANUC. Измените значение в MAX LADDER AREA SIZE
(МАКСИМАЛЬНЫЙРАЗМЕРОБЛАСТИЦЕПНОЙСХЕМЫ)
на экране SYSPRM, затем выключите и включите питания
(только для PMC--SC).

ER03 PROGRAM SIZE ERROR (OPTION)
(ОШИБКАРАЗМЕРАПРОГРАММЫ) (ОПЦИЯ)

Размер программы последовательности превышает програм--
мируемый размер для опции.
(решение) Увеличьте программируемый размер для опции. Или

уменьшите размер программы последовательности.

ER04 PMC TYPE UNMATCH
(НЕСООТВЕТСТВУЮЩИЙ ТИП РМС)

Установка модели PMC в программе последовательности не
соответствует фактической модели.
(решение) Измените установку модели РМС с помощью

автономного программатора.

ER05 PMC MODULE TYPE ERROR
(ОШИБКА ТИПА МОДУЛЯ РМС)

Неверен тип модуля процессора РМС.
(решение) Замените модуль процессора РМС на требуемый.

ER06 PROGRAM MODULE NOTHING
(ПУСТО В ПРОГРАММНОММОДУЛЕ)

И ROM для программы последовательности, и отладочная
программа в RAM отсутствуют (только PMC--SC).
Для 3--х контурной системы, модель PMC должна быть SB6.
(решение) Свяжитесь с FANUC.

ER07 NO OPTION (LADDER STEP)
(НЕТ ОПЦИИ (СТУПЕНЬ ЦЕПНОЙ СХЕМЫ))

Нет опций количества ступеней LADDER.

ER08 OBJECT UNMATCH
(НЕПРЕДУСМОТРЕННЫЙ ОБЪЕКТ)

Программа последовательности имеет 2 канала соединения I/O
Link, но программа управления PMC или Карта редактирования
цепной схемы или программа управления языком С в PMC не
поддерживает расширение соединения I/O Link.
(решение) Чтобы использовать только канал 1, соединения I/O

Link, используйте программу последовательности
только для канала 1. Чтобы использовать канал 2
соединения I/O Link, обновите программа управления
PMC или Карты редактирования цепной схемы или
программу управления языком С в PMC, что бы они
поддерживали расширение соединения I/O Link.

M.1
СООБЩЕНИЯ
СИГНАЛОВ ТРЕВОГИ
(PMC-PA1/PA3/SA1/
SA2/SA3/SA5/SB/
SB2/SB3/SB4/SB5/
SB6/SC/SC3/SC4/
NB/NB2/NB6)
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Сообщение Содержание и решение

ER09 PMC LABEL CHECK ERRORPLEASE
TURN ON POWER AGAIN WITH PUSH ’O &’ Z’.
(ОЧИСТКА PMCSRAM) (ОШИБКАПРОВЕРКИ
МЕТКИ РМС СНОВА ВКЛЮЧИТЕ ПИТАНИЕ
НАЖАТИЕМ НА ’O’&’Z’
(ОЧИСТИТЕ СТАТИЧЕСКОЕ ОЗУ РМС)

При замене типа РМС, например, необходимо инициализировать
память хранения данных РМС.
(решение) 1) Нажмите и удерживайте комбинацию клавиш ’O’

и ’Z’, и снова включите питание ЧПУ.
2) Если сигнал тревоги возник на стороне

управления загрузчика, нажмите и удерживайте
клавиши ’5’ и ’Z’, и снова включите ЧПУ.

3) Замените батарею аварийного питания.
4) Замените главную печатную плату.

ER10 OPTION AREA NOTHING
(ПУСТО В ОБЛАСТИ ОПЦИЙ)
(НАЗВАНИЕ СЕРИИ)

Управляющее программное обеспечение PMC--SB не передано
соответствующим образом.
(решение) Несоответствие между запрошенным и переданным

программным обеспечением. Свяжитесь с FANUC.

ER11 OPTION AREA NOTHING
(ПУСТО В ОБЛАСТИ ОПЦИЙ)
(НАЗВАНИЕ СЕРИИ)

Управляющее программное обеспечение платы языка С РМС не
передано соответствующим образом.
(решение) Несоответствие между запрошенным и переданным

программным обеспечением. Свяжитесь с FANUC.

ER12 OPTION AREA ERROR
(ОШИБКА В ОБЛАСТИ ОПЦИЙ)
(НАЗВАНИЕ СЕРИИ)

Серия управляющего программного обеспечения для платы
PMC--SB различается для базовой и опциональной части.
(решение) Свяжитесь с FANUC.

ER13 OPTION AREA ERROR
(ОШИБКА В ОБЛАСТИ ОПЦИЙ)
(НАЗВАНИЕ СЕРИИ)

Серия управляющего программного обеспечения для платы PMC
языка С различается для базовой и опциональной части.
(решение) Свяжитесь с FANUC.

ER14 OPTION AREA VERSIION ERROR
(ОШИБКА ВЕРСИИ ОБЛАСТИ ОПЦИЙ)
(НАЗВАНИЕ СЕРИИ)

Версия управляющего программного обеспечения для платы
PMC--SB различается для базовой и опциональной части.
(решение) Свяжитесь с FANUC.

ER15 OPTION AREA VERSIION ERROR
(ОШИБКА ВЕРСИИ ОБЛАСТИ ОПЦИЙ)
(НАЗВАНИЕ СЕРИИ)

Версия управляющегопрограммного обеспечениядля платыPMC
языка С различается для базовой и опциональной части.
(решение) Свяжитесь с FANUC.

ER16 RAM CHECK ERROR (PROGRAM RAM)
(ОШИБКА ПРОВЕРКИ ОЗУ)
(ОЗУ ПРОГРАММ)

Невозможно выполнить считывание с/ запись на отладочное ОЗУ
надлежащим образом.
(решение) Замените отладочное ОЗУ.

ER17 PROGRAM PARITY
(ЧЕТНОСТЬ ПРОГРАММЫ)

В ПЗУ возникла ошибка четности в отношении программы
последовательности или отладочного ОЗУ.
(решение) ПЗУ: Износ памяти, модуль ROM может быть

изношен
Пожалуйста замените модуль ROM для
программы последовательности

RAM: Пожалуйста редактируйте программупоследо--
вательности на PMC
Если ошибка возникает снова, замените
модуль RAM для отладки.

F--ROM: (PMC--NB/FS--20)
Пожалуйста редактируйте программупоследо--
вательности на PMC и запишите программу
последовательности в модуль F--ROM.

ПРИМЕЧАНИЕ
1 PMC--SB3/SC3 для Сeрии 16МОДЕЛЬ--B не поддерживает ER00 и ER06.
2 Для PMC--SB3/SC3 для Сeрии 16 МОДЕЛЬ--B, термины ”отладочная RAM” и ”ROM для

программы последовательности,” описанные в таблице, не поддерживаются но
соответствующие описания применяются к обычной памяти RAM.
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Сообщения сигналов тревоги 2 (экран сигналов тревоги)

Сообщение Содержание и решение

ER18 PROGRAM DATA ERROR BY I/O
(ОШИБКА ДАННЫХ ПРОГРАММЫ ПРИ
ВВОДЕ--ВЫВОДЕ)

Передача программы последовательности от автономного
программатора была прервана выключением питания и т.п.
(решение) Очиститепрограммупоследовательностиипередайте

программу последовательности снова.

ER19 LADDER DATA ERROR
(ОШИБКА ДАННЫХ ЦЕПНОЙ СХЕМЫ)

Редактирование LADDER (ЦЕПНАЯ СХЕМА) было прервано
выключениемпитанияилипереключениемнаэкран ЧПУнажатием
на функциональную клавишу и т.п.
(решение) Отредактируйте один раз в РМС LADDER.

Или введите LADDER снова.

ER20 SYMBOL/COMMENT DATA ERROR
(ОШИБКА ДАННЫХ СИМВОЛА/
КОММЕНТАРИЯ)

Редактирование символа и комментария было прервано
выключениемпитанияилипереключениемнаэкран ЧПУнажатием
на функциональную клавишу и т.п.
(решение) Отредактируйте один раз в РМС символ и

комментарий. Введите символ и комментарий снова.

ER21 MESSAGE DATA ERROR
(ОШИБКА ДАННЫХ СООБЩЕНИЯ)

Редактирование данных сообщения было прервано выключением
питания или переключением на экран ЧПУ нажатием на
функциональную клавишу и т.п.
(решение) Отредактируйте один раз в РМС данные сообщения.

Введите данные сообщения снова.

ER22 PROGRAM NOTHING
(ПУСТАЯ ПРОГРАММА)
или
ER 22 NO PROGRAM
(НЕТ ПРОГРАММЫ) (В случае PMC--NB6)

Отсутствует программа последовательности
(решение) Загрузите необходимую программу на экране ввода/

вывода или создайте программу на экране Редактора
диаграммцепнойсхемы. Послезагрузкиилисоздания
программы, запишитеее впамятьфлэшROM чтобыне
потерять при отключении питания.

ER23 PLEASE TURN OFF POWER
(ОТКЛЮЧИТЕ ПИТАНИЕ)

Изменение в установки LADDER MAX AREA SIZE (МАКС. РАЗМЕР
ЦЕПНОЙ СХЕМЫ) и т.п.
(решение) Перезапуститесистемудляактивированияизменений.

ER24 LADDER, LANGUAGE AREA OVERLAP
(ПЕРЕКРЫТИЕОБЛАСТЕЙЯЗЫКАИЦЕПНОЙ
СХЕМЫ)

Область программы С перекрывается областью программы
цепной схемы.
(решение) Измените диапазон адресов программы C.

ER25 SOFTWARE VERSION ERROR
(ОШИБКА ВЕРСИИ ПРОГРАММНОГО
ОБЕСПЕЧЕНИЯ)(xx)

xx=PMCAOPT : Не совпадают версии программы управления
PMC--SB.

xx=PMCBAS--2 : Не совпадают версии программы управления
PMC--NB6 .

ER26 PMC CONTROL MODULE ERROT
(ОШИБКА МОДУЛЯ УПРАВЛЕНИЯ РМС)(xx)

xx=PMCAOPT : Управляющее программное обеспечение для
РМС--SB не инициализировано.

xx=PMCBAS--2 : Управляющее программное обеспечение для
РМС--NB6 не инициализировано.

ER27 LADDER FUNC. PRM IS OUT OF RANGE
(ПАРАМЕТРФУНКЦИИЦЕПНОЙСХЕМЫВНЕ
ДИАПАЗОНА)

Измените программу последовательности. Измените номер
параметра функциональной команды на номер, входящий в
применимый диапазон.
(решение) С помощью функциональной команды ТMR, TMRB,

CTR, DIFU или DIFD задан номер параметра, находя--
щийся вне диапазона.

ER28 NO OPTION
(ОПЦИЯ ОТСУТСТВУЕТ)
(РАСШИРЕНИЕ I/O LINK)

Программа последовательности имеет 2 канала соединения I/O
Link, а опция раширения I/O Link отсутствует.
(решение) Чтобы использовать только канал 1 соединения I/O

Link, использйте программу последовательности
только для канала 1. Для использования канала 2 I/O
Link, необходима опция расширения I/O Link.

ER29 NO SUPPORT HARDWARE
(НЕТ ПОДДЕРЖИВАЮЩЕГО
ОБОРУДОВАНИЯ)
(I/O LINK 2 КАНАЛА)

2 канала I/O Link не поддерживаются данной версией платы.
(решение) Чтобы использовать только канал 1 соединения I/O

Link, использйте программу последовательности
только для канала 1. Для использования канала 2 I/O
Link, замените основную плату CPU, на поддер--
живающую 2 канала I/O Link.
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Сообщение Содержание и решение

ER32 NO I/O DEVICE
(НЕТ УСТРОЙСТВА ВВОДА--ВЫВОДА)

Не подсоединено какое--либо устройство ввода--вывода или
устройство соединения и т.п. Когда подсоединена встроенная
карта ввода--вывода, это сообщение не отображается.
(решение) Когда используется встроенная карта ввода--вывода:

Проверьте, действительно ли подсоединена встроен--
ная карта ввода--вывода. Когда используется канал
ввода--вывода: Проверьте, включены ли устройства
DI/DO. Или проверьте соединение кабеля.

ER33 SLC ERROR (ОШИБКА SLC)
или
ER33 SLC ERROR ( ОШИБКА SLC)(CH2)

Неисправность БИС для канала связи ввода--вывода.
Отображение ”CH2” означает неисправность канала 2 I/O Link.
(решение) Замените модуль процессора РМС.

ER34 SLC ERROR (ОШИБКА SLC) (xx)
или
ER34 SLC ERROR ( ОШИБКА SLC)(CH2 xx)

Не удалось установить соединение с устройствами DI/DO группы
хх соединения I/O Link. Отображение ”CH2” означает
неисправность группы хх канала 2 I/O Link.
(решение) Проверьте соединение кабеля, подсоединенного к

устройствам DI/DO группы хх. Проверьте, были ли
включенылиустройстваDI/DOраньшеЧПУиPMC.Или
замените материнскую плату CPU.

ER35 TOO MUCH OUTPUT DATA IN GROUP
(СЛИШКОМ МНОГО ВЫХОДНЫХ ДАНЫХ В
ГРУППЕ) (xx)
или
ER35 TOO MUCH OUTPUT DATA (СЛИШКОМ
МНОГО ВЫХОДНЫХ ДАНЫХ В ГРУППЕ)
(CH2 xx)

Количество выходных данных в группе хх I/O Link, превысило
максимальное значение. Данные, которые превышают 32 байта,
становятся недействительными. Отображение ”CH2” означает
неисправность группы хх канала 2 I/O Link.
(решение) Для получения информации о количестве данных для

каждой группы обратитесь к следующей документа--
ции. ”Блок ввода/вывода FANUC--МОДЕЛЬ A
руководство по соединению и обслуживанию”
(B--61813E) Блок ввода/вывода FANUC--МОДЕЛЬ B
руководство по соединению ”(B--62163E)

ER36 TOO MUCH INPUT DATA IN GROUP
(СЛИШКОМ МНОГО ВХОДНЫХ ДАНЫХ В
ГРУППЕ)(xx)
или
ER36 TOO MUCH INPUT DATA
(СЛИШКОММНОГО ВХОДНЫХ ДАНЫХ В
ГРУППЕ) (CH2 xx)

Количество входных данных в группе хх I/O Link, превысило
максимальное значение. Данные, которые превышают 32 байта,
становятся недействительными. Отображение ”CH2” означает
неисправность группы хх канала 2 I/O Link.
(решение) Для получения информации о количестве данных для

каждой группы обратитесь к следующей докумен--
тации. Блок ввода/вывода FANUC--МОДЕЛЬ A руко--
водство по соединению и обслуживанию ”(B--61813E)
Блокввода/выводаFANUC--МОДЕЛЬ Bруководствопо
соединению ” (B--62163E)

ER38 MAX SETTING OUTPUT DATA OVER
(ЗАКОНЧИЛИСЬ МАКС. УСТАНОВОЧНЫЕ
ВЫХОДНЫЕ ДАННЫЕ ) (xx)
или
ER38 MAX SETTING OUTPUT DATA
(ЗАКОНЧИЛИСЬ МАКС. УСТАНОВОЧНЫЕ
ВЫХОДНЫЕ ДАННЫЕ) (CH2 xx)

Данные распределения для группы превышают 128 байтов.
(Данные распределения на стороне выхода группы хх или далее
становятся недействительными). Отображение ”CH2” означает
неисправность группы хх канала 2 I/O Link.
(решение) Сократите данные распределения до 128 или меньше

в отношении количества выходных данных каждой
группы.

ER38 MAX SETTING INPUT DATA OVER
(ЗАКОНЧИЛИСЬ МАКС. УСТАНОВОЧНЫЕ
ВХОДНЫЕ ДАННЫЕ ) (xx)
или
ER38 MAX SETTING INPUT DATA
(ЗАКОНЧИЛИСЬ МАКС. УСТАНОВОЧНЫЕ
ВХОДНЫЕ ДАННЫЕ) (CH2 xx)

Данные распределения для группы превышают 128 байтов.
(Данные распределения на стороне входа группы хх или далее
становятся недействительными). Отображение ”CH2” означает
неисправность группы хх канала 2 I/O Link.
(решение) Сократите данные распределения до 128 или меньше

в отношении количества входных данных каждой
группы.

ER48 STEP SEQUENCE TIME OVER
(ЗАКОНЧИЛОСЬ ВРЕМЯШАГА
ПОСЛЕДОАТЕЛЬНОСТИ) (xxH)

Возник тайм ат при обработке шага последовательности.
Подробные сведения см. в разделе IV--6.2.2.

ER98 ILLEGAL LASER CONNECTION
(НЕПРАВИЛЬНОЕ ПОДСОЕДИНЕНИЕ
ЛАЗЕРА)

Группа блока ввода--вывода для лазера не совпадает с
установочными данными.
(решение) Убедитесь,чтофактическаяконфигурацияблокввода--

вывода совпадает с данными в цепной схеме.

ER99 X,Y96--127 ARE ALLOCATED
(X,Y96--127 УЖЕ РАСПРЕДЕЛЕНЫ)

Ввод/вывод лазера, назначены с X96 по X127 и Y96 по Y127 если
поддерживается соединение I/O link для лазера.
(решение) Удалите данные назначения ввода/вывода на X96 по

X127 и Y96 по Y127.
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Сообщения сигналов тревоги 3 (экран сигналов тревоги)

Сообщение Содержание и решение

WN01 LADDER MAX SIZE ERROR
(ОШИБКА МАКСИМАЛЬНОГО РАЗМЕРА
ЦЕПНОЙ СХЕМЫ)

Неверный MAX LADDER AREA SIZE ( МАКСИМАЛЬНЫЙ РАЗМЕР
ОБЛАСТИ ЦЕПНОЙ СХЕМЫ ) в системных парамтерах.
(решение) Задайте правильное значение для MAX LADDER AREA

SIZE и перезапустите систему.

WN02 OPERATE PANEL ADDRESS ERROR
(ОШИБКА АДРЕСА ПУЛЬТА ОПЕРАТОРА)

Неверны установочные данные адреса пульта оператора для FS--0.
(решение) Исправьте установочные данные адреса.

WN03 ABORT NC--WINDOW/EXIN
(ОТМЕНА WINDOW/EXIN В ЧПУ)

LADDER (ЦЕПНАЯ СХЕМА) была прервана во время соединения
ЧПУ и РМС.
Функциональные инструцииWINDR, WINDW, EXIN, DISPB, AXCTL, и
т.д. могут не работать нормально.
(решение) Измените цепную схему так, чтобы SCT и RST выклю--

чались после выполнения WINDR (низкоскоростной
тип), WINDW, EXIN, AXCTL, MMCWR, иMMCWW.
(Этот сигнал тревоги сбрасывается при выключении и
включении питания.)

WN04 UNAVAIL EDIT MODULE
(НЕДОСТУПНЫЙМОДУЛЬ
РЕДАКТИРОВАНИЯ)

Невозможно распознать модуль редактирования цепной схемы
LADDER.
(PMC--SA1/SA2/SA3/SB/SB2/SB3, кроме SA1/SA3 для FS--20)
(решение) Проверьте установленное положение слота.

Проверьте установленный модуль.

WN05 PMC TYPE NO CONVERSION
(НЕТ ПРЕОБРАЗОВАНИЯ ТИПА РМС)

Цепная схема PMC--SA3/SA5 передана на PMC--SB5.
(решение) Исправьте тип цепной схемы.

WN06 TASK STOPPED BY DEBUG FUNC
(ВЫПОЛНЕНИЕ ЗАДАЧИ ОСТАНОВЛЕНО
ФУНКЦИЕЙ ОТЛАДКИ)

Выполнение некоторых задач пользователя остановлено
прерыванием функцией отладки.

WN07 LADDER SP ERROR (STACK)
(ОШИБКА ПОДПРОГРАММЫ ЦЕПНОЙ
СХЕМЫ) (СТЕК)

После выполнения функциональной команды CALL(SUB65) или
CALLU(SUB66) произошло переполнение стека LADDER.
(решение) Сократите вложение подпрограмм до 8 уровней или

меньше.

WN09 SEQUENCE PROGRAM IS NOTWRITTEN
TO FLASH ROM
(ПРОГРАММА ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТИ НЕ
ЗАПИСЫВАЕТСЯ ВО ФЛЭШ--ПЗУ)

Программа последовательности изменена на экране редактирo--
вания диаграммы цепной схемы, экране размещения блока
ввода--выводаилиэкраневвода/вывода,и измененнаяпрограмма
не записана в память ROM. Если питание ЧПУ отключится до
записи измененной программы во флэш память ROM, то
программа будет потеряна.
(решение) Если измененную программу планируется запускать

при следующем включении питания ЧПУ, то запишите
ее в память флэш ROM на экране ввода/вывода. Если
программа последовательности была случайно
изменена, считайте правильнуюпрограммуизROMна
экране ввода/вывода.

WN17 NO OPTION (LANGUAGE)
(НЕТ ОПЦИИ) (ЯЗЫК)

Отсутствует опция языка С.

WN18 ORIGIN ADDRESS ERROR
(ОШИБКА АДРЕСА ИСТОЧНИКА)

Неверен адрес LANGUAGE ORIGIN ИСТОЧНИК ЯЗЫКАпараметра
системы
(решение) Установите адрес символа RC_CTLB_INIT в файле

распределенияпамятивLANGUAGEORIGINпараметра
системы.

WN19 GDT ERROR (BASE, LIMIT)
(ОШИБКА GDT)

Неверно значение BASE, LIMIT или ENTRY определяемого
пользователем GDT.
(решение) Исправьте адрес в операторе управления каналом связи

и компоновочном файле.

WN20 COMMON MEM. COUNT OVER
(ПРЕВЫШЕНИЕ ЧИСЛА ОБЩИХ ЗУ)

Число общих ЗУ превышает 8.
(решение) Сократите число общих ЗУ до 8 или меньше.

Необходимо исправить оператор управления каналом
связи, компоновочный файл и исходный файл для
общей памяти.
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Сообщение Содержание и решение

WN21 COMMON MEM. ENTRY ERROR
(ОШИБКА ВВОДА ОБЩЕЙ ПАМЯТИ)

GDT ENTRY общей памяти находится вне диапазона.
(решение) Исправьте адрес GDT ENTRY в общей памяти в

операторе управления соединением.

WN22 LADDER 3 PRIORITY ERROR
(ОШИБКА ПРИОРИТЕТА ЦЕПНОЙ СХЕМЫ 3)

Приоритет LADDER LEVEL 3 находится вне диапазона.
(решение) Исправьте значение LADDER LEVEL 3 в операторе

управления каналом связи на 0, 10--99 или --1.

WN23 TASK COUNT OVER
(ПРЕВЫШЕНИЕ ЧИСЛА ЗАДАЧ)

Число задач пользователя превышает 16.
(решение) Проверьте TASK COUNT (КОЛИЧЕСТВО ЗАДАЧ) в

операторе управления каналом связи. Когда
изменено количество задач, необходимо исправить
оператор управления каналом связи, компоновочный
файл и состав файлов, подлежащих связыванию.

WN24 TASK ENTRY ADDR ERROR
(ОШИБКА АДРЕСА ВВОДА ЗАДАЧ)

Селектор адресов ввода для задач пользователя находится вне
диапазона.
(решение) Исправьте таблицу GDT в компоновочном файле на

значение 32 (20H) ----95 (5FH).

WN25 DATA SEG ENTRY ERROR
(ОШИБКА ВВОДА СЕГМЕНТА ДАННЫХ)

Адрес ввода сегмента данных находится вне диапазона.
(решение) Исправьте DATA SEGMENT GDT ENTRY в операторе

управления каналом связи и таблице GDT в компоно--
вочном файле на 32(20H)--95(5FH).

WN26 USER TASK PRIORITY ERROR
(ОШИБКА ПРИОРИТЕТА ЗАДАЧ
ПОЛЬЗОВАТЕЛЯ)

Приоритет задач пользователя находится вне диапазона.
(решение) Исправьте TASKLEVEL (УРОВЕНЬЗАДАЧ) воператоре

управления каналом связи на диапазон 10--99 или --1.
Примечание:Только одна задача может иметь TASK LEVEL --1

(включая LADDERуровня 3)

WN27 CODE SEG TYPE ERROR
(ОШИБКА ТИПА КОДОВОГО СЕГМЕНТА)

Неверен тип кодового сегмента. Неверен кодовый сегмент
RENAMESEG в связывающем управляющем файле.
(решение) Исправьте ввод кодового сегмента в операторе

управления каналом связи так, чтобы он соответст--
вовал вводу в компоновочном файле.

WN28 DATA SEG TYPE ERROR
(ОШИБКА ТИПА СЕГМЕНТА ДАННЫХ)

Неверен тип кодового сегмента данных. Неверен сегмент данных
RENAMESEG в связывающем управляющем файле.
(решение) Исправьте ввод кодового сегмента в операторе

управления каналом связи так, чтобы он соответст--
вовал вводу в компоновочном файле.

WN29 COMMON MEM SEG TYPE ERROR
(ОШИБКА ТИПА СЕГМЕНТА ОБЩЕЙ
ПАМЯТИ)

Неверен тип сегмента общей памяти. Неверен сегмент
RENAMESEG в файле управления связыванием общей памяти.
(решение) Исправьтевводобщейпамятивоператореуправления

каналом связи так, чтобы он соответствовал вводу в
компоновочном файле.

WN30 IMPOSSIBLE ALLOCATE MEM.
(НЕВОЗМОЖНО РАСПРЕДЕЛИТЬ ПАМЯТЬ)

Невозможно распределить память для данных и стека.
(решение) Проверьте, верноили нет значение кодового сегмента

в компоновочном файле и USER GDT ADDRESS
(АДРЕС GDT ПОЛЬЗОВАТЕЛЯ) в операторе управ--
ления каналом связи.
Или, по крайней мере, уменьшите значениеMAX LAD--
DER AREA SIZE (МАКС. РАЗМЕР ЦЕПНОЙ СХЕМЫ)
параметра системы и размер стека в операторе
управления каналом связи

WN31 IMPOSSIBLE EXECUTE LIBRARY
(НЕВОЗМОЖНО ВЫПОЛНИТЬ
БИБЛИОТЕЧНЫЕ ФУНКЦИИ)

Невозможно выполнить библиотечную функцию.
(решение) Проверьте модель объекта библиотеки.

Или требуется заменить систему ПЗУ PMC на систему
более поздней версии.

WN32 LNK CONTROL DATA ERROR
(ОШИБКА ДАННЫХ УПРАВЛЕНИЯ КАНАЛОМ
СВЯЗИ)

Неверны данные оператора управления каналом связи.
(решение) Проверьте, установлен ли адрес символа RC_

CTLB_INITвфайлераспределения памяти на LANGUAGE
ORIGIN (ИСТОЧНИК ЯЗЫКА) параметра системы. Или
снова создайте оператор управления каналом связи.
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Сообщение Содержание и решение

WN33 LNK CONTROL VER. ERROR
(FSSB : ОШИБКА)

Возникла ошибка версии данных оператора управления каналом
связи.
(решение) Исправьте оператор управления каналом связи в

программе С.

WN34 LOAD MODULE COUNT OVER
(ПРЕВЫШЕНИЕ ЧИСЛА МОДУЛЕЙ
ЗАГРУЗКИ)

Более чем восемь независимых модулей загрузки.
(решение) Уменшите количество независимых модулей загрузки

до восеми или меньше.

WN35 CODE AREA OUT OF RANGE
(ОБЛАСТЬ КОДОВ ВНЕ ДИАПАЗОНА)

Область сегмента кода вне области памяти RAM.
(решение) Проверьте схему канала связи и распределите

сегменты в пределах диапазона ОЗУ.

WN36 LANGUAGE SIZE ERROR (OPTION)
(ОШИБКА РАЗМЕРА ЯЗЫКА) (ОПЦИЯ)

Размер области языка превышает опцию.
(решение) Проверьте свобдное место и увеличте опцию.

WN37 PROGRAM DATA ERROR (LANG.)
(ОШИБКА ДАННЫХ ПРОГРАММЫ) (ЯЗЫК)

Неверная область языковой программы.
(решение) Установите правильную языковую программу.

WN38 RAM CHECK ERROR (LANG.)
(ОШИБКА ПРОВЕРКИ ОЗУ) (ЯЗЫК)

Ошибка проверки ОЗУ в области языковой программы.
(решение) Замените память.

WN39 PROGRAM PARITY (LANG.)
(ЧЕТНОСТЬ ПРОГРАММЫ) (ЯЗЫК)

Ошибка четности в области языковой программы.
(решение) Повторно введите каждую языковую программу. Если

ошибка возникнет снова, замените ОЗУ.

Сообщения сигналов тревоги 4 (экран сигналов тревоги)

Сообщение Содержание и решение

WN40 PROGRAM DATA ERROR BY I/O (LANG.)
(ОШИБКА ДАННЫХ ПРОГРАММЫ ПРИ
ВВОДЕ--ВЫВОДЕ) (ЯЗЫК)

Прервано чтение языковой программы.
(решение) Повторно введите языковую программу.

WN41 LANGUAGE TYPE UNMATCH
(НЕСООТВЕТСТВУЮЩИЙ ТИП ЯЗЫКА)

Возникло несоответствие типов программ С.
(решение) Исправьте программу С.

WN42 UNDEFINE LANGUAGE ORIGIN
ADDRESS
(НЕОПРЕДЕЛЕН АДРЕС ИСТОЧНИКА
ЯЗЫКА)

Не установлен адрес источника языка.
(решение) Установите адрес источника языка.
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Номер сигнала тревоги Обнаружение неисправности/
способ устранения

Содержание

ER01 PROGRAM DATA ERROR
(ОШИБКА ДАННЫХ ПРОГРАММЫ)

1) Снова введите программу
последовательности.

2) Замените главную печатную
плату.

Неверная программа последова--
тельности.

ER02 PROGRAM SIZE OVER
(ПРЕВЫШЕНИЕ РАЗМЕРА
ПРОГРАММЫ)

1) Сократите программу
последовательности.

2) СвяжитесьсFANUCдляустановки
опции с большим заданным
количеством ступеней в цепной
логической схеме.

Слишком большая программа
последовательности.
Неверная программа последова--
тельности.

ER03 PROGRAM SIZE ERROR
(OPTION)
(ОШИБКА РАЗМЕРА ПРОГРАММЫ)
(ОПЦИЯ)

1) Сократите программу
последовательности.

2) СвяжитесьсFANUCдляустановки
опции с большим заданным
количеством ступеней в цепной
логической схеме.

Программа последовательности
превышает размер, заданный в
опцииколичестваступеней вцепной
схеме.

ER04 PMC TYPE UNMATCH
(НЕСООТВЕТСТВУЮЩИЙ ТИП
РМС)

Используя автономный программа--
тор, измените программу последо--
вательности на программу для
соответствующего типа РМС.

Установка типа в программе
последовательности отличается от
фактически используемого типа.

ER06 PMC CONTROL SOFTWARE
TYPE UNMATCH
(НЕСООТВЕТСТВУЮЩИЙ ТИП
ПРОГРАММНОГО ОБЕСПЕЧЕНИЯ
ДЛЯ УПРАВЛЕНИЯ РМС)

Свяжитесь с FANUC для опреде--
ления типа конкретного РМС.

Неверное сочетание конфигурации
системы ЧПУ и типа РМС.
(Пример: PMC--SB5 используется
для 3--контурной системы ЧПУ).

ER07 NO OPTION (LADDER STEP)
(НЕТ ОПЦИИ (СТУПЕНЬ ЦЕПНОЙ
СХЕМЫ))

1) Восстановите сохраненные в
качестве резервной копии
параметры ЧПУ.

2) Проверьте таблицу данных и
снова введите параметры ЧПУ.

3) СвяжитесьсFANUCдляустановки
опции выбора количества
ступеней в цепной схеме
необходимого размера.

Не найдена опция количества
ступеней в цепной схеме.

ER08 OBJECT UNMATCH
(НЕПРЕДУСМОТРЕННЫЙ ОБЪЕКТ)

1) Свяжитесь с FANUC. В программе последовательности
используется непредусмотренная
функция.

ER09 PMC LABEL CHECK
ERRORPLEASE TURN ON POWER
AGAIN WITH PUSH ’O &’ Z’.
(CLEAR PMC SRAM)
(ОШИБКА ПРОВЕРКИ МЕТКИ РМС
СНОВА ВКЛЮЧИТЕ ПИТАНИЕ
НАЖАТИЕМ НА ’O’&’Z’ (ОЧИСТИТЕ
СТАТИЧЕСКОЕ ОЗУ РМС)

1) Нажмите и удерживайте
комбинацию клавиш ’O’ и ’Z’, и
снова включите питание ЧПУ.

2) Замените батарею аварийного
питания.

3) Замените главную печатную
плату.

При замене типа РМС, например,
необходимо инициализировать
память хранения данных РМС.

ER10 OPTION AREA NOTHING (xxxx)
(ПУСТО В ОБЛАСТИ ОПЦИЙ)

Свяжитесь с FANUC для изменения
конфигурации управляющего
программного обеспечения РМС.

Управляющее программное обес--
печение РМС не загружено соот--
ветствующим образом.

ER11 OPTION AREA NOTHING (xxxx)
(ПУСТО В ОБЛАСТИ ОПЦИЙ)

Свяжитесь с FANUC для изменения
конфигурации управляющего
программного обеспечения РМС.

Управляющее программное обес--
печение платы С РМС не загружено
соответствующим образом.

M.2
СООБЩЕНИЯ СИГНАЛОВ
ТРЕВОГИ (PMC-SB7)
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ER12 OPTION AREA ERROR (xxxx)
(ОШИБКА В ОБЛАСТИ ОПЦИЙ)

Свяжитесь с FANUC для изменения
конфигурации управляющего
программного обеспечения РМС.

Несоответствующее управляющее
программное обеспечение РМС.
(Серии BASIC и OPTION не соот--
ветствуют).

ER13 OPTION AREA ERROR (xxxx)
(ОШИБКА В ОБЛАСТИ ОПЦИЙ)

Свяжитесь с FANUC для изменения
конфигурации управляющего
программного обеспечения РМС.

Несоответствующее управляющее
программное обеспечение платы С
РМС.
(Серии BASIC и OPTION не соот--
ветствуют).

ER14 OPTION AREA VERSION ERROR
(xxxx) (ОШИБКА ВЕРСИИ В
ОБЛАСТИ ОПЦИЙ)

Свяжитесь с FANUC для изменения
конфигурации управляющего
программного обеспечения РМС.

Несоответствующее управляющее
программное обеспечение РМС.
(Издания BASIC и OPTION не соот--
ветствуют).

ER15 OPTION AREA VERSION ERROR
(xxxx) (ОШИБКА ВЕРСИИ В
ОБЛАСТИ ОПЦИЙ)

Свяжитесь с FANUC для изменения
конфигурации управляющего
программного обеспечения РМС.

Несоответствующее управляющее
программное обеспечение платы С
РМС.
(Издания BASIC и OPTION не соот--
ветствуют).

ER16 RAM CHECK ERROR
(PROGRAM RAM)
(ОШИБКА ПРОВЕРКИ ОЗУ)
(ОЗУ ПРОГРАММ)

Замените главную печатную плату. Не удалась инициализация памяти,
используемой для хранения про--
граммы последовательности.

ER17 PROGRAM PARITY
(ЧЕТНОСТЬ ПРОГРАММЫ)

1) Снова введите программу
последовательности.

2) Замените главную печатную
плату.

Неверная четность программы пос--
ледовательности.

ER18 PROGRAM DATA ERROR BY I/O
(ОШИБКА ДАННЫХ ПРОГРАММЫ
ПРИ ВВОДЕ--ВЫВОДЕ)

Снова введите программу
последовательности.

Во время считывания программы
последовательности была введена
команда прерывания.

ER19 LADDER DATA ERROR
(ОШИБКА ДАННЫХ ЦЕПНОЙ
СХЕМЫ)

Снова выведите экран редактиро--
вания цепной схемы и выйдите из
режима редактирования с помощью
клавиши [<<].

Во время редактирования цепной
схемы произошло принудительное
переключение системы на экран
ЧПУ с помощью функциональной
клавиши.

ER20 SYMBOL/COMMENT DATA
ERROR
(ОШИБКА ДАННЫХ СИМВОЛА/
КОММЕНТАРИЯ)

Снова выведите экран редактиро--
вания символа/комментария и
выйдите из режима редактирования
с помощью клавиши [<<].

Во время редактирования символа/
комментария произошло прину--
дительное переключение системы
на экран ЧПУ с помощью функцио--
нальной клавиши.

ER21 MESSAGE DATA ERROR
(ОШИБКА ДАННЫХ СООБЩЕНИЯ)

Снова выведите экран редактиро--
вания данных сообщения и выйдите
из режима редактирования с
помощью клавиши [<<].

Во время редактирования данных
сообщения произошло принуди--
тельное переключение системы на
экран ЧПУ с помощью функцио--
нальной клавиши.

ER22 PROGRAM NOTHING
(ПУСТО В ПРОГРАММЕ)

1) Снова введите программу
последовательности.

2) Замените главную печатную
плату.

Программа последовательности --
пустая.

ER23 PLEASE TURN OFF POWER
(ОТКЛЮЧИТЕ ПИТАНИЕ)

Выключите питание ЧПУ, затем
снова его включите.

Например, при замене типа РМС
необходимо выключить питание,
затем снова включить его.

ER25 SOFTWARE VERSION ERROR
(PMCAOPT)
(ОШИБКА ВЕРСИИ
ПРОГРАММНОГО ОБЕСПЕЧЕНИЯ)

Свяжитесь с FANUC для изменения
конфигурации управляющего про--
граммного обеспечения РМС.

Несоответствующее управляющее
программное обеспечение РМС.
(Издание PMCAOPT -- несоответст--
вующее).
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ER26 PMC CONTROL MODULE
ERROR (PMCAOPT)
(ОШИБКА МОДУЛЯ УПРАВЛЕНИЯ
РМС)

1) Свяжитесь с FANUC для изме--
нения конфигурации управляю--
щего программного обеспече--
ния РМС.

2) Замените главную печатную
плату.

Не удалась инициализация управ--
ляющего программного обеспе--
чения PMC.

ER27 LADDER FUNC. PRM IS OUT OF
RANGE
(ПАРАМЕТР ФУНКЦИИ ЦЕПНОЙ
СХЕМЫ ВНЕ ДИАПАЗОНА)

Измените программу последо--
вательности. Измените номер пара--
метра функциональной команды на
номер, входящий в применимый
диапазон.

С помощью функциональной коман--
ды ТMR, TMRB, CTR, DIFU или DIFD
задан номер параметра, находя--
щийся вне диапазона.

ER32 NO I/O DEVICE
(НЕТ УСТРОЙСТВА
ВВОДА--ВЫВОДА)

1) Проверьте, включено ли
устройство ввода--вывода.

2) Проверьте, было ли выключено
устройство ввода--вывода до
включения ЧПУ.

3) Проверьте соединение кабеля.

Не подсоединено устройство
ввода--вывода, например, канал
связи ввода--вывода, устройство
соединения и Power Mate.

ER33 I/O LINK ERROR
(ОШИБКА КАНАЛА СВЯЗИ
ВВОДА--ВЫВОДА)

Замените главную печатную плату. Неисправность в БИС канала связи
ввода--вывода.

ER34 I/O LINK ERROR (xx)
(ОШИБКА КАНАЛА СВЯЗИ
ВВОДА--ВЫВОДА)

1) Проверьте соединение кабеля,
ведущего к устройству в группе
xx.

2) Проверьте, было ли выключено
устройство ввода--вывода до
ЧПУ.

3) Замените устройство в группе xx,
в котором установлен модуль
управления РМС.

Вподчиненномустройстве группыхх
возникла ошибка соединения с
устройством ввода--вывода.

ER35 TOO MUCH OUTPUT DATA IN
GROUP (xx)
(СЛИШКОММНОГО ВЫХОДНЫХ
ДАННЫХ В ГРУППЕ)

Сократите количество выходных
данных группы хх.

Количество выходных данных в
группе хх канала связи ввода--
вывода превышает предельное
значение (33 байта). Избыточные
данные аннулируются.

ER36 TOO MUCH INPUT DATA IN
GROUP (xx)
(СЛИШКОММНОГО ВХОДНЫХ
ДАННЫХ В ГРУППЕ)

Сократите количество входных
данных группы хх.

Количество входныхданныхвгруппе
хх канала связи ввода--вывода
превышает предельное значение
(33 байта). Избыточные данные
аннулируются.

ER38 MAX SETTING OUTPUT DATA
OVER (xx)
(ПРЕВЫШЕНИЕ МАКСИМАЛЬНОЙ
УСТАНОВКИ ВЫХОДНЫХ ДАННЫХ)

Измените общее количество
выходныхданныхв каждой группедо
128 байт или меньше.

Недостаточно области ввода--
вывода канала связи ввода--вывода.
(Размещение любой группы после
группы хх на стороне вывода
аннулируется).

ER39 MAX SETTING INPUT DATA
OVER (xx)
(ПРЕВЫШЕНИЕ МАКСИМАЛЬНОЙ
УСТАНОВКИ ВХОДНЫХ ДАННЫХ)

Измените общее количество
входных данных в каждой группе до
128 байт или меньше.

Недостаточно области ввода--
вывода канала связи ввода--вывода.
(Размещение любой группы после
группы хх на стороне ввода
аннулируется).

ER40 I/O LINK--II SETTING ERROR
(CHx)
(ОШИБКА УСТАНОВКИ КАНАЛА
ВВОДА--ВЫВОДА II)

Измените конфигурацию канала
ввода--вывода II.

Неверная установка канала ввода--
вывода II.
(CH1: Основная плата,
CH2: Вспомогательная плата)

ER41 I/O LINK--II MODE ERROR (CHx)
(ОШИБКА РЕЖИМА КАНАЛА СВЯЗИ
ВВОДА--ВЫВОДА II)

Измените конфигурацию канала
ввода--вывода II.

Неверная установка режима канала
ввода--вывода II.
(CH1: Основная плата,
CH2: Вспомогательная плата)
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ER42 I/O LINK--II STATION NO.ERROR
(CHx)(ОШИБКА НОМЕРА СТАНЦИИ
КАНАЛА СВЯЗИ ВВОДА--ВЫВОДА II)

Измените конфигурацию канала
ввода--вывода II.

Неверная установка режима канала
ввода--вывода II.
(CH1: Основная плата,
CH2: Вспомогательная плата)

ER48 STEP SEQUENCE TIME OVER
(ЗАКОНЧИЛОСЬ ВРЕМЯШАГА
ПОСЛЕДОАТЕЛЬНОСТИ) (xxH)

Снимите установку превышения
установленного времени на экране
STEP SEQUENCE TIME MONITOR
SETTING (установка мониторинга
времени шага последователь--
ности).

Активированное условие шага
последовательности превышает
предел времени, установленный на
экране STEP SEQUENCE TIME
MONITOR SETTING (установкамони--
торинга времени шага последова--
тельности).

ER97 IO LINK FAILURE
(CHx yyGROUP)
(НЕИСПРАВНОСТЬ КАНАЛА СВЯЗИ
ВВОДА--ВЫВОДА)

1) Проверьте, подсоединены ли
кабели устройств ввода--вывода
в группе уу надлежащим обра--
зом.

2) Проверьте, подается ли питание к
каждому устройству ввода--
вывода.

3) Проверьте установочные данные
для выбора канала связи ввода--
вывода.

4) Проверьте установку параметра
дляфункцииназначениявыбира--
емого канала связи ввода--
вывода.

Количество распределенных моду--
лей ввода--вывода группы уу
отличается от количества подсое--
диненных устройств ввода--вывода.
Все устройства ввода/вывода
подключенные к каналу на котором
возник этот сигна тревоги, не
подключаются.
И программа последовательности
выполняется независимо от этого
сигнаа тревоги.

ER98 ILLEGAL LASER CONNECTION
(НЕПРАВИЛЬНОЕ
ПОДСОЕДИНЕНИЕ ЛАЗЕРА)

Измените распределение модуля
ввода--вывода.

Когда используется устройство
ввода--вывода для лазера, распре--
деление модуля ввода--вывода не
соответствует конфигурации
устройства ввода--вывода.

ER99 X,Y96--127 ARE ALLOCATED
(X,Y96--127 УЖЕ РАСПРЕДЕЛЕНЫ)

Измените распределение модуля
ввода--вывода.

Когда используется устройство
ввода--вывода для лазера, другое
устройство ввода--вывода распре--
делено для X96--127/Y96--127.
X96--127/Y96--127 используются для
устройств ввода--выводадлялазера,
и не могут использоваться для
других устройств.

WN02 OPERATE ADDRESS ERROR
(ОШИБКА АДРЕСА ОПЕРАТОРА)

Измените установку параметра
системы РМС, адрес пульта
оператора для серии 0.

Неверная установка параметра
системы РМС, адрес пульта
оператора для серии 0.

WN03 ABORT NC--WINDOW/EXIN
(ОТМЕНА WINDOW/EXIN В ЧПУ)

1) Измените цепную схему так,
чтобы SCT и RST выключались
после выполнения WINDR (низ--
коскоростной тип), WINDW, EXIN,
AXCTL, MMCWR, иMMCWW.
(Этот сигнал тревоги сбрасы--
вается при выключении и
включении питания.)

2) Выключите питание ЧПУ, затем
снова его включите.

Программа цепной схемы была
остановлена во время связи между
ЧПУ и PMC. Функциональные
инструкции WINDR, WINDW, EXIN,
DISPB, и AXCTL не могут
выполняться нормально.

WN05 PMC TYPE NO CONVERSION
(НЕТ ПРЕОБРАЗОВАНИЯ ТИПА
РМС)

Используя автономный программа--
тор, измените программу последо--
вательности на программу для
соответствующего типа РМС.

Установка типа в программе
последовательности отличается от
фактически используемого типа.
(Пример: При использовании
PMC--SB5была передана программа
цепной схемы PMC--SA3/SA5).
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WN06 TASK STOPPED BY DEBUG
FUNC (ВЫПОЛНЕНИЕ ЗАДАЧИ
ОСТАНОВЛЕНО ФУНКЦИЕЙ
ОТЛАДКИ)

Для возобновления выполнения
задачи пользователя, которое было
остановлено, остановите про--
грамму последовательности, затем
выполните ее снова.

Когда используется плата С РМС,
выполнение задачи пользователя
было остановлено по причине
прерывания функцией отладки.

WN07 LADDER SP ERROR (STACK)
(ОШИБКА ПОДПРОГРАММЫ
ЦЕПНОЙ СХЕМЫ) (СТЕК)

Измените программу последо--
вательности так, чтобы уровней
вложенности подпрограмм было
восемь или менее.

При применении вызова подпро--
грамм с помощью функциональной
команды СALL или CALLU уровень
вложенности слишком высокий
(превышает 8).

WN10 NO OPTION
(STEP SEQUENCE)
(НЕТ ОПЦИИ
(ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТЬ ШАГОВ))

1) Свяжитесь с FANUC чтобы задать
опцию последовательности
шагов.

2) Перейдите на программу после--
довательности длякоторой пос--
ледовательностьшагов не
используется.

Даже при отсутствии опции после--
довательности шагов, предпре--
нимается попытка выполнения
функции последовательности
шагов.

WN17 NO OPTION (LANGUAGE)
(НЕТ ОПЦИИ) (ЯЗЫК)

1) Восстановите сохраненные в
качестве резервной копии
данные параметров.

2) Проверьте таблицу данных и
снова введите параметры.

3) СвяжитесьсFANUCдляустановки
опции программы С РМС.

Когда используется плата С РМС, не
найдена опция выбора программыС
РМС.

WN18 ORIGIN ADDRESS ERROR
(ОШИБКА АДРЕСА ИСТОЧНИКА)

1) На экране параметров системы
РМС нажмите [ORIGIN].

2) Задайте в параметре системы
РМС, LANGUGE ORIGIN
(ИСТОЧНИК ЯЗЫКА), в адресе,
указанном в файле распре--
деления памяти RC_CTLB_INIT.

Когда используется плата С РМС,
неверен параметр системы РМС,
LANGUAGE ORIGIN.

WN19 GDT ERROR (BASE, LIMIT)
(ОШИБКА GDT)

Измените установку в опре--
деляемом пользователем GDT
(Глобальная таблица дескрипторов)
в операторе управления каналом
связи или компоновочном файле.

Когда используется плата С РМС,
неверен BASELIMIT или ENTRY или
определяемый пользователем GDT.

WN20 COMMON MEM. COUNT OVER
(ПРЕВЫШЕНИЕ ЧИСЛА ОБЩИХ ЗУ)

Измените число совместно исполь--
зуемой памяти до восьми или ниже.
Измените оператор управления
сединением,скомпонуйтефайл,или
другие исходные файлы, для
совместно используемой памяти.

Когда используется плата С РМС,
количество совместно исполь--
зуемых ЗУ превышает восемь.

WN21 COMMON MEM. ENTRY
ERROR
(ОШИБКА ВВОДА ОБЩЕЙ ПАМЯТИ)

Измените ENTRY в совместно
используемой памяти GDT в опе--
раторе управления каналом связи.

Когда используется плата С РМС,
ENTRY в совместно используемой
памяти GDT находится вне
диапазона.

WN22 LADDER 3 PRIORITY ERROR
(ОШИБКА ПРИОРИТЕТА ЦЕПНОЙ
СХЕМЫ 3)

Измените значение TASK LEVEL
(LADDER LEVEL 3) (УРОВЕНЬ
ЗАДАЧИ (УРОВЕНЬ ЦЕПНОЙ
СХЕМЫ 3)) в операторе управления
каналом связи на 0, 10 --99 или --1.

Когда используется плата С РМС,
приоритет LADDER LEVEL 3
находится вне диапазона.

WN23 TASK COUNT OVER
(ПРЕВЫШЕНИЕ ЧИСЛА ЗАДАЧ)

Измените TASK COUNT (ЧИСЛО
ЗАДАЧ) в операторе управления
каналом связи на 16 или меньше.
(Чтобы изменить число задач,
измените оператор управления
каналом связи, компоновочный
файл и конфигурацию файлов,
подлежащих связыванию).

Когда используется плата С РМС,
количество задач пользователя
превышает 16.
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WN24 TASK ENTRY ADDR ERROR
(ОШИБКА АДРЕСА ВВОДА ЗАДАЧ)

Измените таблицу GDT в компоно--
вочномфайле на 32 (20H) --95 (5FH).

Когда используется плата С РМС,
селектор адреса ввода задач
пользователя находится вне
диапазона.

WN25 DATA SEG ENTRY ERROR
(ОШИБКА ВВОДА СЕГМЕНТА
ДАННЫХ)

Измените значение DATA SEGMENT
GDT ENTRY (ВВОД GDT СЕГМЕНТА
ДАННЫХ) в операторе управления
каналом связи и таблице GDT в
компоновочном файле на 32
(20H) --95 (5FH).

Когда используется плата С РМС,
адрес ввода сегментов данных
находится вне диапазона.

WN26 USER TASK PRIORITY ERROR
(ОШИБКА ПРИОРИТЕТА ЗАДАЧ
ПОЛЬЗОВАТЕЛЯ)

Измените значение TASK LEVEL
(УРОВЕНЬ ЗАДАЧИ) в операторе
управления каналом связи на
значение от 10 до 99 или --1.
(Обратите внимание, что --1 можно
задать для TASK LEVEL только в
отношении одной задачи, включая
третий уровень цепной схемы).

Когда используется плата С РМС,
приоритет задач пользователя
находится вне диапазона.

WN27 CODE SEG TYPE ERROR
(ОШИБКА ТИПА КОДОВОГО
СЕГМЕНТА)

Измените значение кодового сег--
мента в соответствии с установкой
сегмента в операторе управления
каналом связи и компоновочном
файле.

Когда используется плата С РМС,
неверен тип кодового сегмента.
Неверна установка кодового сег--
ментаRENA--MESEGв связывающем
управляющем файле.

WN28 DATA SEG TYPE ERROR
(ОШИБКА ТИПА СЕГМЕНТА
ДАННЫХ)

Измените значение сегмента
данных в соответствии с установкой
сегмента в операторе управления
каналом связи и компоновочном
файле.

Когда используется плата С РМС,
неверен тип сегмента данных.
Неверна установка сегмента данных
RENA--MESEG в связывающем
управляющем файле.

WN29 COMMON MEM SEG TYPE
ERROR
(ОШИБКА ТИПА СЕГМЕНТА ОБЩЕЙ
ПАМЯТИ)

Изменитезначениев соответствиис
установкой сегмента в операторе
управления каналом связи и
компоновочном файле.

Когда используется плата С РМС,
неверен тип сегмента совместно
используемой памяти. Неверна
установка сегмента RENA--MESEG в
связывающем управляющем файле
совместно используемой памяти.

WN30 IMPOSSIBLE ALLOCATE MEM.
(НЕВОЗМОЖНО РАСПРЕДЕЛИТЬ
ПАМЯТЬ)

1) Проверьте, верны ли USER GDT
ADDRESS (АДРЕС GDT ПОЛЬЗО--
ВАТЕЛЯ) в операторе управления
каналом связи и начальный адрес
кодового сегмента в компоновоч--
ном файле.

2) Измените параметр системы
РМС, MAX LADDER AREA SIZE
(МАКС. РАЗМЕР ОБЛАСТИ
ЦЕПНОЙ СХЕМЫ), на минималь--
ное значение.

3) Измените размер стека в
операторе управления каналом
связи на минимальный.

Когда используется плата С РМС,
невозможно зарезервировать
область памяти дляданных, стекови
других элементов.

WN31 IMPOSSIBLE EXECUTE
LIBRARY
(НЕВОЗМОЖНО ВЫПОЛНИТЬ
БИБЛИОТЕЧНЫЕ ФУНКЦИИ)

1) Проверьте типы, используемые в
библиотеке.

2) Свяжитесь с FANUC для изме--
нения конфигурации управля--
ющего программного обеспе--
чения РМС.

Когда используется плата С РМС,
невозможно выполнить библио--
течные функции.

WN32 LNK CONTROL DATA ERROR
(ОШИБКА ДАННЫХ УПРАВЛЕНИЯ
КАНАЛОМ СВЯЗИ)

1) Проверьте, чтобы адрес
RC_CTLNB_INIT был установлен
для параметра системы РМС,
LANGUAGE ORIGIN.

2) Снова создайте оператор управ--
ления каналом связи.

Когда используется плата С РМС,
неверны данные оператора управ--
ления каналомсвязи (программного
управления).
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WN33 LNK CONTROL VER.ERROR
(ОШИБКА ВЕРСИИИ УПРАВЛЕНИЯ
КАНАЛОМ СВЯЗИ)

Измените оператор управления
каналом связи в программе С РМС.

Когда используется плата С РМС,
возникла ошибка выпуска данных
оператора управления каналом
связи.

WN34 LOAD MODULE COUNT OVER
(ПРЕВЫШЕНИЕ ЧИСЛА МОДУЛЕЙ
ЗАГРУЗКИ)

Измените количество независимых
модулей загрузки на восемь или
меньше.

Когда используется плата С РМС,
количество независимых модулей
загрузки превышает восемь.

WN35 CODE AREA OUT OF RANGE
(ОБЛАСТЬ КОДОВ ВНЕ
ДИАПАЗОНА)

Проверьте схему канала связи и
распределите сегменты в пределах
диапазона ОЗУ.

Когда используется плата С РМС,
область кодовых сегментов
находится вне диапазона ОЗУ.

WN36 LANGUAGE SIZE ERROR
(OPTION)
(ОШИБКА РАЗМЕРА ЯЗЫКА)
(ОПЦИЯ)

1) Сократите программу С РМС.
2) СвяжитесьсFANUCдляустановки

опции программы С РМС боль--
шего размера.

Когда используется плата С РМС,
программа С РМС превышает
размер, заданный в качестве опции
программы С РМС.

WN37 PROGRAM DATA ERROR
(LANG.)
(ОШИБКА ДАННЫХ ПРОГРАММЫ)
(ЯЗЫК)

Инициализируйте память программ
С РМС.
([EDIT] → [CLEAR] → [CLRLNG] →
[EXEC])

Требуется инициализировать
память программ С РМС.

WN38 RAM CHECK ERROR (LANG.)
(ОШИБКА ПРОВЕРКИ ОЗУ) (ЯЗЫК)

Замените главную печатную плату. Не удалась инициализация памяти
программ С PMC.

WN39 PROGRAM PARITY (LANG.)
(ЧЕТНОСТЬ ПРОГРАММЫ) (ЯЗЫК)

1) Снова введите программу СРМС.
2) Замените главную печатную

плату.

Неверная четность программы С
РМС.

WN40 PROGRAM DATA ERROR BY I/O
(LANG.)
(ОШИБКА ДАННЫХ ПРОГРАММЫ
ПРИ ВВОДЕ--ВЫВОДЕ) (ЯЗЫК)

Снова введите программу языка. Во время считывания программы С
РМС была введена команда
прерывания.

WN41 LANGUAGE TYPE UNMATCH
(НЕСООТВЕТСТВУЮЩИЙ ТИП
ЯЗЫКА)

1) Снова введите программу СРМС.
2) Замените главную печатную

плату.

Когда используется плата С РМС,
введена неиспользуемая про--
грамма С.

WN42 UNDEFINE LANGUAGE ORIGIN
ADDRESS
(НЕОПРЕДЕЛЕН АДРЕС
ИСТОЧНИКА ЯЗЫКА)

1) На экране параметров системы
РМСщелкните по [ORIGIN].

2) Задайте в параметре системы
РМС, LANGUGE ORIGIN
(ИСТОЧНИК ЯЗЫКА), в адресе,
указанном в файле распреде--
ления памяти RC_CTLB_INIT.

Когда используется плата С РМС, не
установлен параметр системы РМС,
LANGUAGE ORIGIN.

WN48 UNAVAIL LANGUAGE BY CNC
UNMATCH
(НЕДОСТУПНЫЙ ЯЗЫК ИЗ--ЗА
НЕСООТВЕТСТВИЯ ЧПУ)

Выньте плату С РМС. Плата С РМС установлена в ЧПУ, в
котором плата С РМС не может
использоваться.
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PC1nn CPU INTERPT xxxx yyyyyy

Светодиод состояния lL

Возникла ошибка CPU (ненормальное прерывание).
nn :Код обработки ошибки CPU

Это код исключительного состояния для i80386. Для
подробностей, обратитесь к руководству CPU.

00 Ошибка деления ,например деление на 0.
12 Ошибка стека, анпример нарушение границы сегмента

стека.
13 Общая ошибка, например выход за границы сегмента.

xxxx :Селектор сегмента, в котором возникла ошибка системы
Селектор 0103--02FB выдается в языке C.

yyyyyy :Адрес смещения, в котором возникла ошибка системы

ЧЕТНОСТЬ ОЗУ PC130 aa xxxx yyyyyy

Светодиод состояния jL

Возникла ошибка четности в ОЗУ отладки PMC.
aa :Информация о возникновении ошибки четности ОЗУ
xxxx :Селектор сегмента, в котором возникла ошибка системы
yyyyyy :Адрес смещения, в котором возникла ошибка системы

PC140 немаскируемое прерывание BOC bb
xxxx yyyyyy

Светодиод состояния LJ

Ощибка четности ОУ или немаскируемое прерывание возникло в
механизме PMC.
bb :Информация о возникновении ошибки четности ОЗУ
1, 2, 4, 8 В базовом модуле DRAM возникла ошибка

четности.
14, 18 В опциональном модуле DRAM возникла ошибка

четности.
20, 60, A0, E0 В модуле SRAM возникла ошибка четности.

xxxx :Селектор сегмента, в котором возникла ошибка системы
yyyyyy :Адрес смещения, в котором возникла ошибка системы

PC150 немаскируемое прерываниеSLCaacc

Светодиод состояния JL

В канале связи ввода--вывода возникла ошибка соединения.
aa, cc :Информация ошибки соединения I/O Link
Эта ошибка мож твозникнуть по следующим причинам.
1. При использовании блока ввода--вывода--МОДЕЛЬ A, база1, 2

или 3 не подсоединена, хотя и размещена.
2. Непрочное соединение кабеля.
3. Дефект кабеля.
4. Дефект блоков DI/DO (блок ввода--вывода, Power Mate и т.д.)
5. Дефект платы PMC (печатная плата на стороне хоста где

подключен кабель I/O Link.)
(решение) Выясните причину ошибки.
1. Подтвердите данные распределения (на экране ”EDIT”→

”MODULE”) и сравните с фактическим соединением.
2. Проверьте подключение кабеля. Если в не смогли найти

причину способами указанными выше, возможен дефект
оборудования. Проверьте место дефекта следующми
способами.

3. Проверьтеспецификациюкабеляпо ”FANUCблокввода--вывода--
МОДЕЛЬ B руководство по соединению (B--62163E)”.

4. Замените интерфейсный модуль блока ввода--вывода, кабель
и платуPMC и т.д. поочередно, проверив возникает лиошибка
снова. Соединение может нарушится из за шума и т.д. если
ошибка возникает после замены всех блоков DI/DO.
Пожалуйста расследуйте причину шума.

PC160 ОШИБКАШИНЫ F--BUS xxxx:yyyyyyyy
PC161 ОШИБКАШИНЫ F--BUS xxxx:yyyyyyyy
PC162 ОШИБКАШИНЫ F--BUS xxxx:yyyyyyyy
Светодиод состояния Lj

В PMC возникла ошибка шины.
xxxx : Селектор сегмента в которомвозникла ошибка шины.
yyyyyyyy : Адрес смещения, в котором возникла ошибка шины

M.3
СООБЩЕНИЯ СИСТЕМНЫХ
СИГНАЛОВ (PMC-SC)
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PC170 ОШИБКАШИНЫ L--BUS xxxx:yyyyyyyy
PC171 ОШИБКАШИНЫ L--BUS xxxx:yyyyyyyy
PC172 ОШИБКАШИНЫ L--BUS xxxx:yyyyyyyy
Светодиод состояния Lj

В PMC возникла ошибка шины.
xxxx :Селектор сегмента в которомвозникла ошибка шины.
yyyyyyyy :Адрес смещения, в котором возникла ошибка шины

PC199 ЧЕТНОСТЬ ROM eeeeeeee
Светодиод состояния Ll

В памяти ROM системы РМС возникла ошибка четности.
eeeeeeee : Информация об ошибке четности ROM.

Светодиод состояния (зеленый) это LED1, LED2 на PMC-SC.
CAP-II это LED3 и LED4.

j: Выключен J: Включен lL :Мигание

ПРИМЕЧАНИЕ
Системная ошибка в PMC--SA1,SA2,SA3,SB,SB2 и SB3
отображается как системная ошибка на стороне ЧПУ.
(Обратитесь к “FANUC Сeрии 16--MA руководство по
эксплуатации (B--61874E)” и “FANUC Сeрии 16--TA
руководство по эксплуатации (B--61804E)”.)
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ОШИБКА ОЗУ <a> bbcc xxxx: yyyyyyyy: PC010

СВЕТОДИОД СОСТОЯНИЯ LJ или jL

Возникла ошибка четности в ОЗУ отладки PMC.
a :RAM которая генерирует четность RAM.

B БАЗОВАЯ ОЗУ
O ОПЦИОНАЛЬНАЯ ОЗУ
S СТАТИЧЕСКОЕ ОЗУ

bb, cc :Информация о четности ОЗУ
xxxx :Селектор сегмента, в котором возникла ошибка

системы
yyyyyyyy :Адрес смещения, в котором возникла ошибка системы

ОШИБКА ROM aaaaaaaa: PC020
STATUS LEDlL(СВЕТОДИОД СОСТОЯНИЯ)

В памяти ROM системы РМС возникла ошибка четности.
aaaaaaaa :Информация четности ROM

DIVIDE ERROR (ОШИБКА ДЕЛЕНИЯ) xxxx:
yyyyyyyy: PC040

STATUS LEDlL(СВЕТОДИОД СОСТОЯНИЯ)

Ошибка деления ,например деление на 0.
xxxx :Селектор сегмента, в котором возникла ошибка

системы
yyyyyyyy :Адрес смещения, в которомвозникла ошибкасистемы

BUSERROR (ОШИБКАШИНЫ) xxxx: yyyyyyyy:
PC040

STATUS LEDlL(СВЕТОДИОД СОСТОЯНИЯ)

Ошибка BUS (доступ по неверному адресу).
xxxx :Селектор сегмента, в котором возникла ошибка

системы
yyyyyyyy :Адрес смещения, в котором возникла ошибка системы

STACK FAULT (ОТКАЗ СТЕКА) xxxx: yyyyyyyy:
PC040

STATUS LEDlL(СВЕТОДИОД СОСТОЯНИЯ)

Ошибка стека, например нарушение границы стека.
xxxx :Селектор сегмента, в котором возникла ошибка

системы
yyyyyyyy :Адрес смещения, в котором возникла ошибка системы

GENERAL PROTECTION (ОБЩАЯ ОШИБКА
ЗАЩИТЫ) xxxx: yyyyyyyy: PC040

Светодиод состояния lL

Выдана общая ошибка защиты, например граница сегмента.
xxxx :Селектор сегмента, в котором возникла ошибка

системы
yyyyyyyy :Адрес смещения, в котором возникла ошибка системы

SLC ERROR (ОШИБКА SLC )aa (cc) : PC050

Светодиод состояния JL

В канале связи ввода--вывода возникла ошибка соединения.
aa, cc :Информация ошибки соединения I/O Link
Эта ошибка мож твозникнуть по следующим причинам.
1. При использовании блока ввода--вывода--МОДЕЛЬ A, база1, 2

или 3 не подсоединена, хотя и размещена.
2. Непрочное соединение кабеля.
3. Дефект кабеля.
4. Дефект блоков DI/DO (блок ввода--вывода, Power Mate и т.д.)
5. Дефект платы PMC (печатная плата на стороне хоста где

подключен кабель I/O Link.)
(решение) Выясните причину ошибки.
1. Подтвердите данные распределения (на экране ”EDIT”→

”MODULE”) и сравните с фактическим соединением.
2. Проверьте подключение кабеля.

Если вы не смогли найти причину способами указанными
выше, возможен дефект оборудования.
Проверьте место дефекта следующми способами.

3. Проверьтеспецификациюкабеляпо ”FANUCблокввода--вывода--
МОДЕЛЬ B руководство по соединению (B--62163E)”.

4. Замените интерфейсный модуль блока ввода--вывода, кабель
и платуPMC и т.д. поочередно, проверив возникает лиошибка
снова. Соединение может нарушится из за шума и т.д. если
ошибка возникает после замены всех блоков DI/DO.
Пожалуйста расследуйте причину шума.

Светодиод состояния (зеленый) это LED1, LED2 на PMC-NB.

j: Выключен J: Включен lL :Мигание

M.4
СООБЩЕНИЯ СИСТЕМНОГО
СИГНАЛА ТРЕВОГИ
(ФУНКЦИЯ ЯЗЫКА CДЛЯ
PMC-NB/NB2/NB6)
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Сообщение Содержание и решение

PC0nn ПРЕРЫВАНИЕ CPU xxxxxxxx Ошибка CPU
nn :Код исключительного состояния
xxxxxxxx :Адрес в котором возникла ошибка

PC004 CPU ERR xxxxxxxx:yyyyyyyy
PC006 CPU ERR xxxxxxxx:yyyyyyyy
PC009 CPU ERR xxxxxxxx:yyyyyyyy
PC010 CPU ERR xxxxxxxx:yyyyyyyy

В PMC возникла ошибка CPU.
xxxxxxxx и yyyyyyyy представляют внутренний код ошибки.
Эта ошибка может быть вызана поломкой материнской платы.
(решение)
Замените материнскую плату, затем проверьте возникает ли эта
ошибка снова. Если ошибка возникает снова, свяжитесь с FANUC
с информацией об ошибке (конфигурация системы, операция,
тайминг возникновения ошибки, частота возникновения ошибки,
и так далее).

PC030 RAM PARITY (ЧЕТНОСТЬ ОЗУ) aa:bb В системе РМС возникла ошибка четности ОЗУ.
aa и bb представляют внутренний код ошибки.
Эта ошибка может быть вызана поломкой материнской платы.
(решение)
Замените материнскую плату, затем проверьте возникает ли эта
ошибка снова. Если ошибка возникает снова, свяжитесь с FANUC
с информацией об ошибке (конфигурация системы, операция,
тайминг возникновения ошибки, частота возникновения ошибки,
и так далее) а так же внутренний код ошибки.

PC040 немаскируемое прерывание BOC
xxxxxxxx

Немаскируемое прерывание (NMI) возникло в модуле управления
PMC.
xxxxxxxx :Адрес в котором возникла ошибка

PC050 немаскируемое прерывание SLC
(CHn) a0:d0 a1:d1
or
PC050 I/O Link (CHn) a0:d0 a1:d1

В канале связи n ввода--вывода возникла ошибка соединения.
a0 и d0 представляют внутренний код ощибки для канала
ввода/вывода 1. a1и d1 представляют внутренний код ощибкидля
канала ввода/вывода 2.
Эта ошибка может вызываться одной из следующих причин:
(1) При использовании блока ввода--вывода A, назначение

ввода/вывода сделано для базового расширения, но база не
подсоединена.

(2) Кабели подсоединены неправильно.
(3) Кабели повреждены.
(4) Неисправность в оборудовании ввода--вывода (блок ввода--

вывода, Power Mate и т.п.).
(5) Отказпитанияв ведущемиливедомомустройствесоединения

I/O Link
(6) Короткое замыкание на терминале DO устройства

ввода/вывода
(7) Отказ материнской платы.
(решение)
(1) Проверьте, чтобы данные распределения ввода--вывода и

фактически подсоединенные устройства ввода--вывода
совпадали.

(2) Проверьте, чтобы кабели были подсоединены правильно.
(3) Проверьте наличие ошибки в спецификациях кабелей в

соответствии с FANUC I/O Unit--МОDEL A Connection andMain--
tenanceManual” (B--61813E) или FANUC I/O Unit--MODEL BCon--
nection manual” (B--62163E).

(4) Заменитеинтерфейсныймодуль, кабели,иматеринскуюплату
блокаввода--вывода, затемпроверьтевозникновениеошибки.

(5) Проверьте стабильность питания и силовую линию для
ведущего и ведомого устройств.

(6) Проверьте соединение линии терминала DO.
Еслиошибкапо прежнемувозникает послезаменывсех устройств
связанных с I/O Link согласно Действиям (4), ошибка связи может
быть связана с шумом. Попытайтесь выяснить источник шума.

M.5
СООБЩЕНИЯ СИСТЕМНОГО
СИГНАЛА ТРЕВОГИ
(PMC-SB5/SB6/NB6)
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Сообщение Содержание и решение

PC060 FBUS xxxxxxxx:yyyyyyyy
PC061 FL--R xxxxxxxx:yyyyyyyy
PC062 FL--W aa:xxxxxxxx:yyyyyyyy

В PMC возникла ошибка шины.
aa, xxxxxxxx, и yyyyyyyy представляют внутренний код ошибки.
Эта ошибка может быть вызвана поломкой оборудования.
(решение)
Если ошибка возникает снова, свяжитесь сFANUC синформацией
об ошибке (конфигурация системы, операция, тайминг возник--
новенияошибки,частотавозникновенияошибки,и такдалее) атак
жевнутренний кодошибки, истатус светодиодовна каждойплате.

PC070 SUB65 CALL (STACK)
(ВЫЗОВ SUB65) (СТЕК)

Ошибка стека возникла в функциональной инструкции цепной
схемы CALL/CALLU.
(решение)
ПроверьтесоответствиемеждукомандойCALL/CALLUикомандой
SPE. Если причина ошибки не найдена, свяжитесь с FANUC с
информацией об ошибке и программой цепной схемы.

PC080 SYS EMG xxxxxxxx:yyyyyyyy
PC081 FL EMG xxxxxxxx:yyyyyyyy

Системный сигнал тревоги вызван другим программным
обеспечением.
(решение)
Если ошибка возникает снова, свяжитесь сFANUC синформацией
об ошибке (конфигурация системы, операция, тайминг
возникновения ошибки, частота возникновения ошибки, и так
далее) а так же внутренний код ошибки, и статус светодиодов на
каждой плате.

PC097 PARITY ERR (LADDER)
PC098 PARITY ERR (DRAM)
PC099 PARITY ERR (SRAM)

В системе РМС возникла ошибка четности.
Эта ошибка может быть вызана поломкой материнской платы.
(решение)
Замените материнскую плату, затем проверьте возникает ли эта
ошибка снова. Если ошибка возникает снова, свяжитесь с FANUC
с информацией об ошибке (конфигурация системы, операция,
тайминг возникновения ошибки, частота возникновения ошибки,
и так далее).
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Номер сигнала тревоги Обнаружение неисправности/
способ устранения

Содержание

PC004 CPU ERR xxxxxxxx:yyyyyyyy
PC006 CPU ERR xxxxxxxx:yyyyyyyy
PC009 CPU ERR xxxxxxxx:yyyyyyyy
PC010 CPU ERR xxxxxxxx:yyyyyyyy
PC012 CPU ERR xxxxxxxx:yyyyyyyy

1) Замените главную печатную
плату.

2) Если ошибка возникает и после
замены, свяжитесь с FANUC и
сообщите о состоянии (отобра--
жаеом сообщении, конфигура--
цией системы, операции, когда
возникла ошибка, частота
возникновения, и т.д.)

В РМС возникла ошибка CPU
.xxxxxxxx и yyyyyyyyy обозначают
внутренний код ошибки.

PC030 RAM PARITY
(ЧЕТНОСТЬ ОЗУ) aa:bb

1) Замените главную печатную
плату.

2) Если ошибка возникает и после
замены, свяжитесь с FANUC и
сообщите о состоянии (отобра--
жаеом сообщении, конфигу--
рацией системы, операции,
когда возникла ошибка, частота
возникновения, и т.д.), а так же
вышеуказанныевнутренниекоды
ошибки.

В РМС возникла ошибка четности
ОЗУ. аа и bb обозначают внутренний
код ошибки.

PC050 немаскируемое прерывание
SLC aa:bb
PC050 I/O LINK(CH_) aa:bb aa:bb
PC050 IOLINK CH_ aaaa--bbbb:cccc

1) Проверьте, что назначение
ввода/вывода совпадет с факти--
ческии соединением устройств.

2) Проверьте, чтобы кабель связи
был крепко подсоединен.

3) Проверьте спецификацию
кабеля.

4) Замените модуль интерфейса
устройства ввода/вывода,
кабель, печатную плату, и т.д.

Ошибка связи возникла в I/O LINK.
aa, bb и cc это внутренние коды
ошибки. Если возникает этот сигнал
тревоги, возможные причины
включают следующее:
1) Несмотря на то, что расширение

базы распределено, когда
используется устройство ввода--
вывода А, база не подсоединена.

2) Кабель не подсоединен прочно.
3) Неправильный монтаж кабелей.
4) Неисправность в оборудовании

ввода--вывода (устройство
ввода--вывода, Power Mate и т.п.).

5) Отказ питания в ведущем или
ведомом устройствесоединения
I/O Link

6) Короткое замыкание на терми--
нале DO устройства ввода/
вывода

7) Неисправность в материнской
плате.

PC060 FBUS xxxxxxxx:yyyyyyyy
PC061 FL--R xxxxxxxx:yyyyyyyy

1) Замените главную печатную
плату.

2) Если ошибка возникает и после
замены, свяжитесь с FANUC и
сообщите о состоянии
(отображаеом сообщении,
конфигурацией системы, опе--
рации, когда возникла ошибка,
частота возникновения, и т.д.)

В PMC возникла ошибка шины.

PC070 SUB65 CALL (STACK)
(ВЫЗОВ SUB65) (СТЕК)

Проверьте соотношение между
инструкциями CALL/CALLU и SPE

Ошибка стека возникла в функцио--
нальной инструкции цепной схемы
CALL/CALLU.

M.6
СООБЩЕНИЯ СИСТЕМНЫХ
СИГНАЛОВ ТРЕВОГИ PMC
(PMC-SB7)
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Номер сигнала тревоги СодержаниеОбнаружение неисправности/
способ устранения

PC090 NMI(___) xxxxxxxx:yyyyyyyy 1) Замените главную печатную
плату.

2) Если ошибка возникает и после
замены, свяжитесь с FANUC и
сообщите о состоянии (отобра--
жаеом сообщении, конфигу--
рацией системы, операции,
когда возникла ошибка, частота
возникновения, и т.д.)

В программном обеспечении управ--
ления PMC возникло немаскируе--
мое прерывание по неизвестной
причине.

PC092 USER TRAP
(ПОЛЬЗОВАТЕЛЬСКАЯ ЛОВУШКА)
aa:xxxxxxxx

1) Замените главную печатную
плату.

2) Если ошибка возникает и после
замены, свяжитесь с FANUC и
сообщите о состоянии (отобра--
жаеом сообщении, конфигу--
рацией системы, операции,
когда возникла ошибка, частота
возникновения, и т.д.)

Была выполнена инструкция TRAP,
которая не используется в про--
грамме управления PMC.

PC093 INT(SYS) xxxxxxxx:yyyyyyyy
PC094 INT(TRAP) xxxxxxxx:yyyyyyyy
PC095 INT(EX) xxxxxxxx:yyyyyyyy
PC096 INT(IN) xxxxxxxx:yyyyyyyy

1) Замените главную печатную
плату.

2) Если ошибка возникает и после
замены, свяжитесь с FANUC и
сообщите о состоянии (отобра--
жаеом сообщении, конфигу--
рацией системы, операции,
когда возникла ошибка, частота
возникновения, и т.д.)

В программном обеспечении управ--
ления PMC возникло немаскируе--
мое прерывание по неизвестной
причине.

PC087 PARITY ERR (LADDER--2)
PC097 PARITY ERR (LADDER)
PC098 PARITY ERR (DRAM)

1) Замените главную печатную
плату.

2) Если ошибка возникает и после
замены, свяжитесь с FANUC и
сообщите о состоянии (отобра--
жаеом сообщении, конфигу--
рацией системы, операции,
когда возникла ошибка, частота
возникновения, и т.д.)

Возникла ошибка проверки ПЗУ.

PC501 NC/PMC INTERFACE ERR
PATH_
(ОШИБКА ИНТЕРФЕЙСА ЧУ/PMC)

1) Замените главную печатную
плату.

2) Если ошибка возникает и после
замены, свяжитесь с FANUC и
сообщите о состоянии (отобра--
жаеом сообщении, конфигу--
рацией системы, операции,
когда возникла ошибка, частота
возникновения, и т.д.)

Нарушена считывание/запись
сигналов между ЧПУ и PMC.

PC502 ILLEGAL FUNCTION (SUB xx)
(НЕДОПУСТИМАЯ ФУНКЦИЯ)

Измените программу последова--
тельности, так, чтобы функция xx не
использовалась.

Используется неподдерживаемая
функция xx.
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N ПРИМЕР ПРОГРАММПОШАГОВОЙ
ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТИ

ЧПУ подключен к двум или трем модулям Power Mate.

Устройство ввода--вывода

X0.0:Аварийный переключатель
Y0.0:Аварийный переключатель
Y1.0:Конец готовности#1
Y1.1:Запуск привода#1
Y2.0:Конец готовности#2
Y2.1:Запуск привода#2
Y3.0:Конец готовности#3
Y3.1:Запуск привода#3

Устройство соединения.

Power Mate #1
X100.0:Конец готовности#1

Y100.0:Авария#1
X100.1:Движение#1

Y100.1:Запуск привода#1

Power Mate #2
X110.0:Конец готовности#2

Y110.0:Авария#2
X110.1:Движение#2

Y110.1:Запуск привода#2

Power Mate #3
X120.0:Конец готовности#3

Y120.0:Авария#3
X120.1:Движение#3

Y120.1:Запуск привода#3

ЧПУ

ПРИМЕЧАНИЕ
Адреса обозначают единичные адреса, со стороны
ЧПУ.

ЧПУ контролирует блоки Power Mate со следующими
таймингами сигналов.

Конец готовности#1
(Power Mate к ЧПУ)

Запуск привода#1
(ЧПУ к Power Mate)

Движение#1
(Power Mate к ЧПУ)

1 сек1 сек

1 сек
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На следующей диаграме показан интерфейс блоков PowerMate.

Дождаться окончания движения.

ЧПУ Power Mate x

Если готовность и сигнал
отключены, не посылается
общее начало движения.

Сигнал запуска (STx) включен.
STx

STx

Начинает перемещение сигналом
запуска и сигнала DEN (DENx)
установленных в ЧПУ.

DENx

Когда перемещение завершается,
программа ЧУ перематявается и
сигнал DEN (DENx) отключается.

DENx

Завершено

Сигнал запуска (STx) отключается
после 1 секунды.

Интерфейс с блоками Power Mate изменяется на программу
пошаговой последовательности.

Пустой шаг

Конец готовности Готовность

Завершено

Пошаговая последовательность для PowerMate

Сигнал запуска включен.

Ожидание 1 секунда.

Сигнал запуска выключен.

Дождаться окончания TIMER.

Состояние перемещеня устанавливает LED.

Дождаться окончания перемещения.

Завершено
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Программа пошаговой последовательности для трех
последовательно управляемых блоков Power Mate:

Входной сигнал устанавливает LED.

Вхдной сигнал 1 (истина).

Перемещение Power Mate#1

Пустое перемещение

Перемещение Power Mate#2

Пустое перемещение

Перемещение Power Mate#3

Пустое перемещение

Главная программа

Запускает таймер.

Ожидание одна секунда.

Обнуляет таймер.

Дождаться окончания TIMER.

L1

L1

Пример 1
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Программа пошаговой последовательности для трех
одновременно управляемых блоков Power Mate:

Входной сигнал устанавливает LED.

Вхдной сигнал 1 (истина).

Перемещение
Power Mate#1

Пустое перемещение

Главная программа

Запускает таймер.

Ожидание одна секунда.

Обнуляет таймер.

Дождаться окончания TIMER.

L1

L1

Перемещение
Power Mate#2

Перемещение
Power Mate#3

Пример 2
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O ПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТЬШАГОВОТНОСЯЩАЯСЯ К
ЯЗЫКУ C
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Операция продолжается пока условие истинно.

условие

Условие ложно.

L1

L1

Условие истинно.

работа

Операция завершена.

O.1
ОПЕРАТОРWHILE

Формат
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S1
(P10)

P11

L1

L1

P12

S2
(P20)

P21

COMPB 1
30
R10

R9000.0

TRSET

P10

P11

TRSET

R9091.1

COMPB 1
30
R10

R9000.0

TRSET

P12

TRSET

R9091.0

MULB 1
R10
5
R12

P20

R9091.1

( )
R0.0

R9091.0

ADDB 1
R10
1
R10

R9091.1

( )
R0.0

R9091.1

TRSET

P21

TRSET

R9091.1

Примеры
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Операция продолжается до тех пор, пока уловие истинно,после
выполнения операции.

Разницамежду do-whileиwhile втом,что операция выполняется
по крайней ере один раз.

работа

Условие ложно.

L1

L1

Условие истинно.

условие

O.2
ОПЕРАТОР
DO-WHILE

Формат
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S1
(P20)
P21

L1

L1

P12

COMPB 1
30
R10

R9000.0

TRSET

P10

P11

TRSET

R9091.1

COMPB 1
30
R10

R9000.0

TRSET

P12

TRSET

R9091.0

MULB 1
R10
5
R12

P20

R9091.1

( )
R0.0

R9091.0

ADDB 1
R10
1
R10

R9091.1

( )
R0.0

R9091.1

TRSET

P21

TRSET

S2
(P10)

P11

R9091.1

Примеры
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После установки начальныхданных, операция продолжается до
тех пор, пока уловие истинно.

работа

Условие ложно.

L1

L1

Условие истинно.

условие

Установите начальные данные.

O.3
ОПЕРАТОР FOR

Формат
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R9091.1

NUMEB 1
0
R10

R9091.1

TRSET

P1

R9091.0

COMPB 1
30
R10

R9000.0

TRSET

P11

TRSET

R9091.0

MULB 1
R10
5
R12

P20

R9091.1

( )
R0.0

P2

R9091.1

TRSET

P21

R9091.0

ADDB 1
R10
1
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P10

R9091.1

( )
R0.0

R9091.0

COMPB 1
30
R10

R9000.0

TRSET

P21

TRSET

S2
(P20)
P21

L1

L1
P12

S3
(P10)

P11

S1
(P1)
P2

Примеры
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Если условие истинно, выполняется операция 1, а если ложно,
выполняется операция 2.

условие

Условие истинно. Условие ложно.

Операция1 Операция2

O.4
ОПЕРАТОР IF ELSE

Формат
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R9091.0

MULB 1
R10
8
R12

P20

R9091.1

( )
R0.0

R9091.1

TRSET

P21

COMPB 1
30
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R9000.0

TRSET
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TRSET

R9091.0

COMPB 1
30
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TRSET
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TRSET

P23

S1
(P10)
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S3
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P21 P23
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Примеры
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Выполняется операция связанная с условием.

условие

условие1

Операция1

условие2

Операция2

условие3

Операция3

O.5
ОПЕРАТОР SWITCH

Формат
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Примеры
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R9091.0

MULB 1
R10
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P ПЕРЕЧЕНЬ КОДОВ КИТАЙСКИХ СИМВОЛОВ, КОДОВ
HIRAGANA, ИСПЕЦИАЛЬНЫХ КОДОВ

Произ--
ноше-- JIS

Сме--
щение

Сегмент и точка
ноше--
ние

JIS щение
JIS 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 А В C D E F

Символы с пометкой h не могут отображаться на FANUC Серии 16/18-МОДЕЛЬ A.
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Произ--
ноше-- JIS

Сме--
щение

Сегмент и точка
ноше--
ние

JIS щение
JIS 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 А В C D E F

показывает символы которые невозможно отобразить.
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Произ--
ноше--
ние

Сегмент и точкаСме--
щение
JIS

JIS
Произ--
ноше--
ние FEDCВА9876543210

Сме--
щение
JIS

JIS

показывает символы которые невозможно отобразить.
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Произ--
ноше--
ние

Сегмент и точкаСме--
щение
JIS

JIS
Произ--
ноше--
ние FEDCВА9876543210

Сме--
щение
JIS

JIS

показывает символы которые невозможно отобразить.
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Произ--
ноше--
ние

Сегмент и точкаСме--
щение
JIS

JIS
Произ--
ноше--
ние FEDCВА9876543210

Сме--
щение
JIS

JIS

93BE

показывает символы которые невозможно отобразить.
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Произ--
ноше--
ние

Сегмент и точкаСме--
щение
JIS

JIS
Произ--
ноше--
ние FEDCВА9876543210

Сме--
щение
JIS

JIS

показывает символы которые невозможно отобразить.
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≪A≫
Автономный программатор ЧПУ, 1558

Аварийные сообщения и ответные меры, 924, 947

Автоматическая операция при включении питания, 426

Автоматическое считывание сигналов при включении
питания, 453

ADD (сложение), 250

ADDB (двоичное сложение), 252

Адрес, 61

Адрес PMC (АДРЕС S), 1030

Адрес реле удержания и управление энергонезависимой
памятью (K), 113

Адрес счетчика (C), 111

Адрес таблицы данных (D), 115

Адрес установленного времени таймера, 175

Адреса, 376

Адреса внутренних реле (R), 101

Адреса для выбора сообщения, отображаемого на ЭЛТ (A),
109

Адреса между PMC и станком, 80

Адреса между PMC и ЧПУ (PMC NC), 79

Адреса между ЧПУ и станком (PMC MT), 80

Адреса меток (JMPB, JMPC, LBL) (L), 119

Адреса таймеров (T), 117

Адреса, названия сигналов, комментарии и номера строк, 376

Активация автоматической отладки при включении питания,
610

ALLOW PMC STOP (разрешить останов PMC)
(PMC-SB7: K902.2, PMC-SA1: K19.2), 880

AND, 129

AND (Логическое И), 321

AND. NOT, 129

AND. STK, 132

AXCTL (управление осями посредством РМС), 349

≪Б≫
Бесконечное число контактов реле, 380

Блоки и подключения компонентов, 515

Блокировка, 56

Блоки и соединения компонентов, 1543

Блоки компонентов, 1544

≪B≫
Ввод/вывод программы цепной схемы с и на P-G и с гибкого
диска/карты FA и на гибкий диск/карту FA, 1156

Ввод-вывод C, 574

Ввод-вывод цепной схемы/параметра PMC при помощи
DPL/MDI, 646

Ввод данных заголовка, 532

Ввод данных на экране проверки программы
(:Низкоскоростной ответ)
(не доступно для Power Mate-D/F, Сeрии 21-TA), 1262

Ввод данных предела вращающего момента
для цифрового серводвигателя
(:низкоскоростной ответ), 1266

Ввод данных на другие устройства и вывод с них, 588

Ввод данных сообщения, 560

Ввод многобайтного символа (D.CHAR), 561

Ввод многокомпонентных данных, 476

Ввод параметров PMC с панели ручного ввода данных (MDI),
476

Ввод при использовании идентификационного кода katakana,
561

Ввод программ, 1125

Ввод программы, 1156

Ввод программы последовательности, 536, 1142

Ввод программы последовательности (шаги 6, 7), 40

Ввод символьных данных и комментария, 556

Время выполнения, 409

Время обработки программы последовательности, 57

Время отклика, 408

Вставка, 1120

Вставка программы последовательности, 540

Входные/выходные сигналы по сети, 55

Входные=выходные сигналы на ЧПУ, 53

Выбор меню программатора PMC, 634

Выбор меню программатора с помощью дисплейных клавиш,
522

Выбор меню программы дисплейными клавишами, 1140

Вывод и ввод данных с других устройств ввода/вывода, 817

Вывод и ввод с карт памяти, 803

Вывод и ввод с кассеты, 812

Вывод и ввод с флэш-ПЗУ, 809

Вывод программы, 1130, 1157

Вывод результатов трассировки, 968

Вызов окна, 919

Выполнение трассировки, 672, 963

FANUC LADDER (Серия системы P), 1552

WRT, 127

WRT. NOT, 128

≪Г≫
Генерирование программы последовательности (LADDER),

535

Графические символы, 1001

≪Д≫
Для других устройств ручного ввода данных (MDI),
помимо стандартных устройств ручного ввода данных
(MDI) (для FS20 PMC-SA1 и SA3), 426

Для FS15 (PMC-NB), 509
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Для FS16 (PMC-SC, PMC-SC3, или PMC-SC4), 509

Добавление системных удерживающих реле, 863, 866

Добавления в программы последовательности, 1145

Другие оконные функции, 1527

Другие экраны установки, 491

DATA TBL CNTL SCREEN
(окно управления таблицей данных)
(PMC-SB7: K900.7, PMC-SA1: K17.7), 881

DCNV (преобразование данных), 223

DCNVB (расширенное преобразование данных), 225

DEC (декодирование), 177

DECB (двоичное декодирование), 179

DIFD (обнаружение заднего фронта), 318

DIFU (обнаружение нарастающего фронта), 317

DISP (отображение сообщений)
(только PMC-SB/SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/
SC/SC3/SC4), 269

DISPB, 283

DIV (деление), 262

DIVB (двоичное деление), 264

DSCH (поиск данных), 235

DSCHB (поиск двоичных данных), 238

≪E≫
Единовременное редактирование символьных данных и
комментария, 550

Емкость памяти программ последовательности, 59

EDIT ENABLE (активировать редактирование)
(PMC-SB7: K901.6, PMC-SA1: K18.6), 877

END (конец программы цепной схемы), 341

END1 (конец программы последовательности 1-го уровня),
167

END2 (конец программы последовательности 2-го уровня),
168

END3 (конец последовательности 3 уровня)
(только PMC-SC/SC3/SC4/NB/NB2/NB6/NB7 only), 169

EOR (логическое исключающее ИЛИ), 319

EXIN (внешний ввод данных), 294

≪З≫
Завершение редактирования мнемоник цепной схемы, 641

Завершение редактирования программы последовательности,
1155

Загрузка дискеты, 1104

Загрузка системной дискеты FANUC LADDER , 1105

Загрузка стандартной цепной схемы
(для Power Mate-D/F PMC-PA1 и PA3), 427

Задание адресов, 1539

Задание номера программы для соединения I/O Link, 1347

Замена программ последовательности, 1145

Запис данных на экране проверки программы, 1466

Запись (регистрация) данных управления ресурсом
инструмента (номер группы инструмента)
(:Низкоскоростной ответ), 1324

Запись действительных параметров (Низкоскоростной тип),
1482

Запись данных коррекции инструмента, 1463

Запись данных коррекции инструмента
(:Низкоскоростной ответ), 1185

Запись данных коррекции инструмента согласно заданному
номеру инструмента, 1474

Запись данных по каждому инструменту
(:Низкоскоростной ответ), 1392

Запись данных управления ресурсом инструмента
(тип счетчика ресурса инструмента), 1469

Запись данных управления ресурсом инструмента
(ресурс инструмента)
(не поддерживается в Power Mate D, -F, или Сeрии 21-TA),
1242

Запись данных управления ресурсом инструмента
(информация инструмента 1)
(:Низкоскоростной ответ), 1330

Запись данных управления ресурсом инструмента
(Номер коррекции длины инструмента 1)
(:Низкоскоростной ответ), 1326

Запись данных управления ресурсом инструмента
(Номер коррекции радиуса инструмента 1)
(:Низкоскоростной ответ), 1328

Запись данных управления ресурсом инструмента
(номер коррекции инструмента по длине 1), 1470, 1479

Запись данных управления ресурсом инструмента
(номер коррекции инструмента по длине 2), 1470

Запись данных управления ресурсом инструмента
(номер коррекции на режущий инструмент 1), 1471

Запись данных управления ресурсом инструмента
(номер коррекции на режущий инструмент 2), 1471

Запись данных управления ресурсом инструмента
(ресурс инструмента), 1468

Запись данных управления ресурсом инструмента
(информация инструмента 1), 1472, 1481

Запись данных управления ресурсом инструмента
(информация инструмента 2), 1472

Запись данных управления ресурсом инструмента
(Номер группы инструмента), 1468

Запись данных управления ресурсом инструмента
(Номер коррекции длины инструмента (1):
номер инструмента) (:Низкоскоростной ответ), 1296

Запись данных управления ресурсом инструмента
(Номер коррекции длины инструмента (2):
номер последовательности работы инструмента)
(:Низкоскоростной ответ), 1298

Запись данных управления ресурсом инструмента
(Номер коррекции на режущий инструмент (1):
номер инструмента) (:Низкоскоростной ответ), 1300

Запись данных управления ресурсом инструмента
(Номер коррекции на режущий инструмент (2):
номер последовательности работы инструмента)
(:Низкоскоростной ответ), 1302

Запись данных управления ресурсом инструмента
(номер коррекции на режущий инструмент 1), 1480

Запись данных управления ресурсом инструмента
(номер инструмента), 1473

Запись данных управления ресурсом инструмента
(номер инструмента) (:Низкоскоростной ответ), 1308

Запись данных управления ресурсом инструмента
(Номера групп инструментов), 1478

Запись данных управления ресурсом инструмента
(счетчик ресурса инструмента), 1469
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Запись данных управления ресурсом инструмента
(Счетчик ресурса инструмента)
(:Низкоскоростной ответ), 1292

Запись данных управления ресурсом инструмента
(состояние инструмента (1): номер инструмента)
(:Низкоскоростной ответ), 1304

Запись данных управления ресурсом инструмента
(состояние инструмента (2): номер последовательности
работы инструмента) (:Низкоскоростной ответ), 1306

Запись данных управления ресурсом инструмента
(Тип счетчика ресурса инструмента)
(:Низкоскоростной ответ), 1294

Запись данных управления инструментом
(:Низкоскоростной ответ), 1381

Запись данных установок (:Низкоскоростной ответ), 1197

Запись данных установок (низкоско-ростной ТИП), 1506

Запись данных установок инструментов
(:низкоско-ростной ответ), 1523

Запись значения коррекции начала координат заготовки
(:Низкоскоротной ответ)
(не поддерживается в Power Mate-D или -F), 1189

Запись значения P-кода макропеременной
(:Низкоскоростной ответ), 1284

Запись измеренной точки (:Низкоско-ростной ответ), 1517

Запуск и останов функции отладки в режиме онлайн, 647

Запуск и остановка функции трассировки, 444

Запуск и останов программ последовательности, 827

Запуск и останов программы последовательности
(RUN/STOP), 642

Запуск редактирования мнемоник цепной схемы, 637

Запись регулирования предела вращающего момента, 1467

Запись, считывание и сравнение программ
последовательности и параметров PMC, 799

Запись, считывание и проверка программы
последовательности и данных параметра PMC, 572

Запись коррекци диаметра проволоки
(:Низкоскорост-ной ответ), 1496

Запись команды суперпозиционного перемещения, 1475

Запись параметра (:Низкоскоростной ответ), 1500

Запись параметра (:Низкоскоростной ответ), 1193

Запись параметра (Данные установок), 1464

Запись пользовательской макропеременной, 1465

Запись пользовательской макропеременной
(:Низкоскоростной ответ), 1202

Запись скорости подачи, 1477

Защита паролем, 795

Значение параметра функциональной команды, 499

≪И≫
Иерархия мониторинга, 1064

Изменение адреса, 790

Изменение адреса программы последовательности, 550

Изменение значений сигналов с помощью принудительного
ввода/вывода, 471

Изменение мнемоник цепной схемы, 639

Изменение программ последовательности, 540

Изменение сконвертированной программы
последовательности, 1530

Изменить, 1117

Исключительное управление для функциональных команд,
1039

Исполнение пошаговой последовательности, 1013

Исполнение программы последовательности, 569

Истекшее время мониторинга, 1050

Исходная программа, 1125, 1130

Исходный шаг, 1020

Исходный шаг блока, 1027

IO GROUP SELECTION (выбор группы ввода/вывода)
(K906.1), 881

≪К≫
Как выбрать цепь из цепной схемы, 788

Как выполнить настройку в окне PMC, 986

Как произвести установку при помощи окна PMC , 619

Как произвести установку при помощи параметра ЧУ, 620

Как произвести установку при помощи параметра ЧУ
(Power Mate-D/H), 621

Клавиатура Серии system P, 1095

Клавиша LOAD (клавиша загрузки системной программы),
1096

Клавиши данных и клавиши прокрутки экрана, 1098

Клавиши F (F1 - F0), 1096

Клавиши R (R0 - R3), 1097

Кодирование (шаг 5), 39

Команда для бумаги, 1133

Команда condense - освобождение удаленной области, 1166

Команда fdlist - отображение атрибутов файлов, 1164

Команда remove - копирование файлов, 1167

Команда rename - изменение атрибутов файлов, 1165

Команда scratch - удаление файлов, 1166

Команды JMP со спецификацией меток, 393

Комментарии, 377

Комплектующие компоненты, 1091

Комплектующие компоненты и соединения, 1090

Контроль времени, 1080

Контроль и редактирование цепной схемы, 710

Конфигурация и работа программ пошаговой
последовательности, 1017

Конфигурация команды, 1163

Конфигурация окна, 920, 927, 934

Копирование данных заголовка [CPYTTL], 595

Копирование данных модуля ввода-вывода [CPYMDL], 596

Копирование данных сообщений [CPYMSG], 595

Копирование данных сообщения (COPY), 561

Копирование программ последовательности [CPYALL], 596

Копирование программы последовательности, 547, 1152

Копирование программы цепной схемы [CPYLAD], 595

Копирование символьных данных и данных комментариев
[CPYSYM], 595
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Краткое описание, 973

≪Л≫
LBL (метка), 348

≪M≫
Меню дисплейных клавиш функции отладки цепной схемы,

612

Меню настройки (SETING), 704

Меню параметров (PMC-SB7), 1539

Метка, 1025

Метод ввода параметров PMC, 697

Метод ввода-вывода на кассету FANUC (фикс. 4800бит/сек.),
646

Метод ввода-вывода на офисный программатор
(P-G Mate/Mark II) (Фикс. 9600бит/сек.), 646

Метод выполнения, 388

Метод пошаговой последовательности, 998

Методы реализации, 383

Миграция программ цепной схемы на различные модели,
1563

Миграция программ цепной схемы С Power Mate-D/H на
Power Mate i-D/H, 1564

Миграция С Сeрии 0 и Сeрии 21-B на Сeрии 0i-A, 1580

Миграция С PMC-SA5/SB5/SB6 на PMC-SB7, 1567

Миграця С PMC-NB/NB2 на PMC-NB6, 1566

MMC3 R (чтение данных окнаMMC-III), 327

MMC3W (запись данных окнаMMC-III), 330

MMCWR (чтение данных окнаMMC)
(кроме PMC-PA1/PA3), 309

MMCWW (запись данных окнаMMC)
(кроме PMC-PA1/PA3), 311

Мониторинг диаграммы цепной схемы (PMC-SB7), 889

MOVB (передача 1 байта), 313

MOVD (передача 4 байтов), 316

MOVE (передача логического произведения), 205

MOVN (передача произвольного числа байтов), 315

MOVOR (передача данных после логической суммы), 207

MOVW (передача 2 байтов), 314

MUL (умножение), 258

MULB (двоичное умножение), 260

≪Н≫
Названия сигналов, 377

Назначение FS16 i-LA, 93

Назначение Power Mate, 92

Настройка автоматического пуска трассировки, 967

Настройка и отображение данных PMC (PMCPRM), 696

Настройка окна, 899

Настройка параметров Ethernet, 622, 988

Настройка параметров трассировки, 958

Настройка скорости передачи
(дисплейная клавиша [SPEED]), 589

Настройка соединения онлайн при помощи параметра ЧПУ,
987

Настройка устройства ввода-вывода, 1099

Непрерывный ввод данных, 698

Низкоскоростной и высокоско-ростной ответ оконной
функции, 1175, 1403

Номера подпрограмм (CALL, CALLU, SP) (P), 120

Номера строк, 377

Номер данных, Атрибуты данных, Длина данных,
Область данных, 1521

NOP (нет операции), 364

NOT (логическое НЕ), 325

NUME (определение константы), 266

NUMEB (определение двоичных констант), 267

≪O≫
О зарегистрированных данных для соединения Ethernet, 626

Ограниченные функции, 1586

Оператор DO-WHILE, 1616

Оператор FOR, 1618

Оператор IF ELSE, 1620

Оператор SWITCH, 1622

ОператорWHILE, 1614

Описание оконной функции (FS16-W), 1493

Описание оконной функции (FS16/16i-LA/16i-LB), 1483

Описание оконной функции (FS16/16i/0i-P), 1518

Описание оконных функций (PMC-NB/NB2/NB6), 1401

Описание оконных функций (PMC-PA1/PA3/SA1/SA2/
SA3/SA5/SB/SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/SB7/SC/SC3/SC4),
1174

Описание повышениЯ уровнЯ содержаниЯ, 1555

О программаторе FS15 i PMC-NB6, 514

О программаторе FS16i/18i/21i/0i-B PMC-SA1/SB7, 514

О протоколе соединения Ethernet, 993

Область, управляемая системной программой, 103

Обработка входных сигналов, 52

Обработка входных-выходных сигналов, 51

Обработка выходных сигналов, 52

Обработка прерывания, 407

Обработка сигналов ввода/вывода, 408

Общие правила, 1034

Ограничения, 398, 596

Ограничения в SYSTEM P Mate, 1140

Ограничения для SYSTEM P Mate, 1104

Окно ввода данных сообщения, 847

Окно ввода символьных данных/
данных комментария, 836

Окно ввода/вывода, 800
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Окно времени, 1049

Окно для настройки/отображения параметров контроля в
режиме онлайн (ONLINE), 707

Окно для отображения данных настройки, относящихся к
редактированию и отладке, 706

Окно для отображения общих настроек (GENERAL), 705

Окно для отображения отслеживаемых данных, 610

Окно для отображения установочных данных, отоносящихся
к функции языка С, 709

Окно защиты всех функций ввода/вывода, 881

Окно коллективного мониторинга, 1075

Окно контроля соединения каналов связи ввода/вывода, 983

Окно контроля цепной схемы, 713

Окно меню программера, 1106

Окно меню различных данных в программе
последовательности, 829

Окно Мониторинг диаграммы цепной схемы, 891

Окно Мониторинг цепной схемы, 1075

Окно мониторинга времени, 1051

Окно мониторинга шаговой последовательности, 1066

Окно настройки, 916, 932, 946

Окно настройки в режиме онлайн, 618, 985

Окно настройки контроля времени, 1081

Окно настройки портов, 820

Окно настройки функции многоязычного отображения
сигналов тревоги/сообщений для оператора, 871

Окно общей настройки, 869

Окно параметров, 606

Окно параметров настройки для функции избирательного
присвоения каналов связи ввода/вывода, 873

Окно Подробные сведения, 911

Окно пошаговой последовательности, 1044, 1054

Окно предупреждения параметров настройки для функции
избирательного присвоения каналов связи ввода/вывода,
872

Окно принудительного ввода-вывода, 691

Окно Просмотр списка программ, 911, 1065

Окно Просмотр таблицы данных функциональных команд,
908

Окно просмотра данных сообщения, 841

Окно просмотра символьных данных/данных комментария,
831

Окно просмотра системных параметров, 853

Окно просмотра списка подпрограмм, 1071

Окно просмотра списка программ, 773

Окно просмотра/редактирования данных сообщения, 841

Окно Редактирование диаграммы цепной схемы, 926

Окно Редактирование списка программ, 944

Окно Редактирование таблицы данных функциональных
команд, 943

Окно редактирования данных заголовка, 661

Окно редактирования цепи, 934

Окно редактирования цепной схемы, 737

Окно редактора данных сообщения, 844

Окно редактора символьных данных/
данных комментария, 833

Окно редактора системных параметров, 855

Окно редактора списка программ, 780

Окно редактора/просмотра системных параметров, 853

Окно сводки, 913

Окно сигналов тревоги (ALARM), 663

Окно со списком гибкого диска, 816

Окно со списком карты памяти, 807

Окно состояния последовательност ступеней
(подпрограмма), 1078

Окно состояния последовательности ступеней (полное), 1076

Окно Список функциональных команд, 942

Окно справки, 1124

Окно счетчика (COUNTR), 699

Окно таймера, 1049

Окно таймера (TIMER), 698

Окно Трассировка сигнала (исходное окно), 957

Окно трассировки, 664

Окно удерживающего реле (KEEPRL), 700

Окно функции отладки цепной схемы, 611

Окно цепной схемы, 1046, 1056

Онлайн-функция , 984

Операции, 578, 894, 910, 914

Операции в окнах для FS16i/18i/21i/0i-B PMC-SA1/SB7, 861

Операции в окнах для PMC-SA1, 862

Операции в окнах для PMC-SB7, 864

Операции для активации функции принудительного
ввода-вывода, 690

Операции окна, 921, 928, 935, 945

Операции после выполнения трассировки, 964

Операция, 443, 446, 448, 564, 599, 602, 791, 1556

Операция PMC для функции управления загрузчиком, 431

Описание, 1033

Описание стандартных команд, 123

Описания отображаемых элементов, 601

OR, 129

OR (Логическое ИЛИ), 323

OR. NOT, 129

OR. STK, 132

Основное меню PMC , 655

Основы пошаговой последовательности, 1004

Особые случаи использования клавиши R3, 1139

Остановка отображения цепной схемы с помощью пускового
сигнала, 503

Отладка, 605

Отображаемые элементы, 604

Отображение данных заголовка, 439

Отображение данных заголовка (TITLE), 660

Отображение данных символа, 1154

ОтображениеGDT (глобальной таблицы дескрипторов), 599

Отображение и установка данных (название, символ,
программа цепной схемы, комментарий, сообщение,
модуль ввода-вывода), 1110
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Отображение и установка состояния конфигурации
устройств ввода-вывода (IOCHK), 456

Отображение информации о распределении памяти для
пользовательской программы, закодированной на C., 602

Отображение кода ввода (DSPMOD), 561

Отображение параметров цепной схемы, 498

Отображение перекрестной ссылки, 564

Отображение программы последовательности , 1043, 1062

Отображение сигналов ввода-вывода PMC и внутреннего
реле (PMCDGN), 659

Отображение сигналов ввода/вывода PMC и внутренних реле
(PMCDGN), 438

Отображение символов и комментариев, 501

Отображение снимка цепной схемы, 497

Отображение содержания памяти (M.SRCH), 446

Отображение состояния выполнения, 1076

Отображение состояния выполнения задачи пользователя
(USRDGN), 454

Отображение состояния сигнала (STATUS), 662

Отображение состояния сигналов (STATUS), 441

Отображение цепной схемы, 496, 1123

Отображение цепной схемы PMC (PMCLAD), 495

Отображение экрана, 468

Очистка параметра PMC, 563

Очистка программы последовательности, 426, 562

Очистка программы последовательности и конденсация
программы последовательности, 562

очистка/активирование/отключение прерывания, 409

≪П≫
PARI (проверка четности), 221

Пароль и переключение окна, 797

Пакеты редактированиЯ цепной схемы FANUC LADDER,
FANUC LADDER-II, FANUC LADDER-III, 1550

Параметр, 1545

Передача, 1021

Передача данных на устройство записи ПЗУ (ROM WRITER)
и передача данных из него, 590

Передача данных между NB (серия 4047 ) и FANUC
LADDER, 1561

Передача данных между NB (серия 4047 ) иNB (серия 4048),
1562

Передача данных между NB/NB2 (серия 4048 ) и
FANUC LADDER, 1561

Передача из и в FANUC LADDER (цепная схема FANUC) ,
578

Передача с и на кассету FANUC , 578

Передача между областью данных и энергонезависимой
памятью, 1485

Переключение окон для настройки параметров, 868

Перемещение программы последовательности, 548

Перемещение программыпоследовательности, 1153

Переход, 1025

Переход между окнами PMC и соответствующие дисплейные
клавиши, 657

Перечень ошибок, 649

Перечень кодов китайских символов, кодов hiragana, и
специальных кодов, 1625

Перечень кодов ошибок (для FANUC цепная схема P-G),
1171

Перечень оконных ф, 1176

Перечень сообщений сигналов тревоги, 1587

Последовательность шагов относящаяся К языку C, 1613

Подключения компонентов, 516

Подсоединения панели оператора длЯ FS 0 С FS16, FS18,
FS21, или Power Mate, 1531

Повторяющаяся операция, 44

Подготовка перед работой, 1104

Подключение блоков компонентов, 521

Поиск адреса (SRCH), 560

Поиск данных управления инструментом
(:Низкоскоростной ответ), 1397

Поиск пустого стакана (:низкоскоростной ответ), 1374

Поиск заданных точек обмотки реле в цепной схеме, 502

Поиск по расположению, 1121

Поиск программы последовательности, 545, 1149

Поиск символьных данных (SRCH), 556

Порядок выполнения операций FS15i PMC-NB6, 427

Порядок выполнения операций FS16i/18i/21i-B
PMC-SA1/SB7, 427

Посекционное отображение цепной схемы, 505

Пошаговая операция [STEP](ШАГ), 613

Предостережения для подпрограмм, 391

Преобразование, 1529

Преобразование адресов сигналов
(между PMC-МОДЕЛЬ L/MИ PMC-МОДЕЛЬ SB/SC),
1528

Пример программ пошаговой последовательности, 1609

ПрименЯемые версии FANUC LADDER, 1549

Программатор PMC (ЭЛТ/Ручной ввод данных или
плазменная панель/ручной ввод данных)
[функция редактированиЯ цепной схемы], 1543

Процедура, 1539

Процедура изменения, 1530

Приложения, 384

Пример, 976

Пример настройки параметров, 883

Примеры программ последовательности, 413

Примеры структурного программирования, 383

Примечание по использованию клавиатурыMDI без
клавиш управления курсором
(для FS20 PMC-МОДЕЛЬ SA1/SA3), 591

Примечание по программированию, 954

Примечания, 980

Принудительный останов программы последовательности,
571

Приоритет выполнения (1-й уровень, 2-й уровень и 3-й
уровень), 44

Присваивание адресов модуля ввода-вывода, 82
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Присваивание блока ввода-вывода МОДЕЛЬ B, 91

Присваивание блока связи канала ввода-вывода, 89

Присваивание встроенной карты ввода-вывода, 100

Проверка мнемоник цепной схемы, 638

Проверка программы последовательности и записть в ПЗУ
(шаги с 8 по 11), 40

Программа последовательности, 42

Программа прерывания, 407

Программа просмотра/редактирования символьных данных/
данных комментария, 831

Программа формата ПЗУ, 1127, 1134, 1137

Программатор PMC (DPL/MDI)
(только для Power Mate-D/F/H), 632

Программирование, 1002

Программирование на основе использования подпрограмм и
вложение, 387

Программирование с клавиатуры, 1116

PROGRAMMER ENABLE (активировать программатор)
(PMC-SB7: K900.1, PMC-SA1: K17.1), 875

Произвольные функциональные команды, 306

PROTECT PMC PARAM (защитить параметры PMC)
(PMC-SB7: K902.7, PMC-SA1: K19.7), 879

Процедура выбора меню РМС с помощью дисплейных
клавиш, 432

Процедура выбора пунктов меню РМС с помощью
дисплейных клавиш, 654

Процедура выполнения программы последовательности, 43

Процедура создания программы последовательности, 3

Прямое редактирование посредством цепной схемы, 1140

PSGN2 (вывод сигнала положения 2), 360

PSGNL (вывод сигнала положения), 356

Пуск и останов программы последовательности, 570

Пуск программы последовательности, 571

≪Р≫
Работа, 605, 1101

Работа (PMC-SB7), 1061

Работа окон (PMC-SB4/SB6/SC4/NB2), 1042

Работа после выполнения трассировки, 673

Различие в статусе сигналов между 1 и 2 уровнем, 54

Различные данные в программе последовательности, 828

Разное, 381

RAM WRITE ENABLE (активировать запись в ОЗУ)
(PMC-SB7: K900.4, PMC-SA1: K17.4), 881

Распределение соединений ввода/вывода модуля ввода/
вывода и методы присвоения распределения ввода/вывода
модуля ввода/вывода панели оператора, 94

Расхождение избирательной последовательности, 1022

Расхождение одновременной последовательности, 1023

Расширенные команды цепной схемы, 1028

RD, 125

RD. NOT, 126

RD. NOT. STK, 131

RD. STK, 130

Редактирование в режиме онлайн, 507

Редактирование длЯ Power Mate-МОДЕЛЬD
(PMC-PA1/PA3), 1541

Редактирование конца, 1124

Редактирование мнемоник цепной схемы, 637

Редактирование программы, 1110

Редактирование программы последовательности (EDIT), 531,
636

Редактирование цепочек символов данных заголовка, 533

Редактирование цепочек символов символьных данных и
данных комментариев, 557

Редактирование цепочки символов в данных сообщения, 560

Регистрация данных управления ресурсом инструмента
(группа инструмента) (:Низкоскоростной ответ), 1288

Регистрация новых данных управления инструментом
(:Низкоскоростной ответ), 1376

ROT (управление вращением), 194

ROTB (двоичное управление вращением), 197

RST, 134

≪С≫
Сведения об ошибках, 645

Сводные данные о спецификации цепной схемы, 29

SET, 132

SFT (переместить регистр), 233

Сжатие программы последовательности, 563

Сжатый ввод при помощи клавиши [COMAND], 1155

Сигнал аварийной остановки (*ESP), 1536

Сигналы длЯ соединениЯ панели оператора, 1536

Сигналы регулировки (*OV1 - *OV8) и сигнал защитного
ключа программы (KEY), 1536

Сигналы клавишных переключателей (Xn, Xn+2), 1536

СистемнаЯ диарамма дисплейных клав, 1548

Символы, используемые в цепной схеме, 378

Системная дискета, 1104

Системные параметры (PMC-SB7), 981

Совместимость данных NB/NB2, 1561

Совместимость С базовой программой ЧПУ, 1542

Совместимость с Сeрии 0, 1580

Совместимость с Сeрии 21-МОДЕЛЬ B, 1585

Совместимость с PMC между Сeрии 15i-МОДЕЛЬ A и B, 1586

Совместимость PMC для Серия 16i/18i/21i-МОДЕЛИ A и B,
1567

Совместимость диаграммы цепной схемы, 1059

Соединения устройств, 1092

Соединение, 1535

Соединение компонентов, 1545

Соединение с блоком ввода-вывода, 1535

Соединение с картой ввода-вывода, 1535

Создание программы, 389

Создание спецификации интерфейса (шаги 1 - 3), 38
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Создание цепной схемы (шаг 4), 38

Сообщения об ошибках (для EDIT (редактирование)), 628

Сообщения об ошибках (для I/O (ввод-вывод)), 631

Сообщения об ошибках
(для редактирования мнемоник цепной схемы), 643

Сообщения об ошибках ввода-вывода, 593

Сообщения об ошибках и решения, 794

Сообщения об ошибках окна ввода/вывода (PMC-NB6), 822

Сообщения сигналов тревоги и контрмеры, 840, 851

Соответствующая функция, 1058

Сортировка исходных программ, 1137

Сортировка программ, 1137

Сортировка программы, 1158

Состояние соединения, 625, 991

SP (подпрограмма), 344

SPCNT (управление шпинделем), 333

SPE (конец подпрограммы), 345

Спецификации, 386, 394, 448, 605

Спецификация пошаговой последовательности, 1032

Список конфигурации программы (главное окно), 1043, 1053

Сравнение с функцией FS15-B (PMC-NB/NB2), 676

Стандартные команды для PMC , 121

Структура, 791

Структура действительной цепи, 941

Структура дисплейных клавиш в PMC, 862, 865

Структура окна, 892

Структура окон, 909

Структурирование программы последовательности, 49, 382

SUB (вычитание), 254

SUBB (двоичное вычитание), 256

Схождение избирательной последовательности, 1022

Схождение одновременной последовательности, 1024

Считывание и запись данных энергонезависимой памяти, 369

Считывание типа обработки (Низкоскоростной ответ), 1445

Сжатие, 1546

Спецификация и отображение системных параметров
(SYSPRM), 1546

Смещение данных управления инструментом
(:Низкоскоростной ответ), 1399

СообщениЯ сигналов тревоги (PMC-
PA1/PA3/SA1/SA2/SA3/SA5/SB/SB2/SB3/SB4/SB5/SB6/
SC/SC3/SC4/NB/NB2/NB6), 1588

СООБЩЕНИЯ СИГНАЛОВ ТРЕВОГИ (PMC-SB7), 1595

СообщениЯ системного сигнала тревоги (функциЯ Языка C
длЯ PMC-NB/NB2/NB6), 1604

СообщениЯ системного сигнала тревоги
(PMC-SB5/SB6/NB6), 1605

СообщениЯ системных сигналов (PMC-SC), 1602

СообщениЯ системных сигналов тревоги PMC (PMC-SB7),
1607

Считывание данных управления ресурсом инструмента
(Номер коррекции на режущий инструмент (1):
Инструмент), 1250

Считывание данных управления ресурсом инструмента
(Номер инструмента), 1258

Считывание данных управления ресурсом инструмента
(номера групп инструментов) (Низкоскоростной тип), 1448

Считывание данных управления ресурсом инструмента
(номер коррекции инструмента по длине 1)
(Низкоскоростной тип), 1449

Считывание данных управления ресурсом инструмента
(счетчик ресурса инструмента), 1244

Считывание данных управления ресурсом инструмента
(Число групп инструментов), 1238

Считывание данных управления ресурсом инструмента
(число групп инструмента) (Низкоскоростной ответ), 1432

Считывание данных управления ресурсом инструмента
(Ресурс инструмента) (Низкоскоростной ответ), 1433

Считывание данных управления ресурсом инструмента
(коррекция инструмента по длине 1)
(Низкоскоростной ответ), 1435

Считывание данных управления ресурсом инструмента
(коррекция на режущий инструмент 1)
(Низкоскоростной ответ), 1437

Считывание данных управления ресурсом инструмента
(коррекция на режущий инструмент 2)
(Низкоскоростной ответ), 1438

Считывание данных управления ресурсом инструмента
(Информация инструмента (1):Инструмент), 1254

Считывание данных управления ресурсом инструмента
(информация инструмента 1) (Низкоскоростной ответ),
1439

Считывание данных управления ресурсом инструмента
(Номер группы инструмента) (Низкоскоростной ответ),
1431

Считывание данных управления ресурсом инструмента
(Номер коррекции диаметра инструмента 1), 1320

Считывание данных установок, 1505

Считывание данных установок инструмента путем заданиЯ
его номера, 1525

Считывание с татуса сигнала тревоги ЧПУ, 1509

Считывание действительных параметров (Низкоскоростной
тип), 1452

Считывание данных часов (Дата и время) (не доступно для
Power Mate-F), 1264

Считывание данных часов (Низкоскоростной ответ), 1441

Считывание данных диагностики (Низкоскоростной ответ),
1428

Считывание данных диагнотики (недоступно для
Power Mate-D/F, Сeрии 21-TA), 1273

Считывание данных АЦ преобразования, 1232

Считывание данных АЦ преобразования для двигателя
подачи, 1429

Считывание данных коррекции инструмента согласно
заданному номеру инструмента, 1447

Считывание данных по нагрузке двигателя шпинделя
(последовательный интерфейс), 1268

Считывание данных системы слежения для управляемых
осей, 1369

Считывание данных управления ресурсом инструмента
(Число инструментов), 1240

Считывание данных управления ресурсом инструмента
(Информация инструмента (2): порядковый инструмента),
1256

Считывание данных управления ресурсом инструмента
(Информация инструмента 1), 1322

Считывание данных управления ресурсом инструмента
(информация инструмента 1) (Низкоскоростной тип), 1451
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Считывание данных управления ресурсом инструмента
(информация инструмента 2) (Низкоскоростной ответ),
1440

Считывание данных управления ресурсом инструмента
(Номер группы инструмента), 1236, 1316

Считывание данных управления ресурсом инструмента
(Номер коррекции длины инструмента 1), 1318

Считывание данных управления ресурсом инструмента
(Номер коррекции инструмента по длине (1):
Инструмент) , 1246

Считывание данных управления ресурсом инструмента
(Номер коррекции инструмента по длине (2):
Порядковый номер инструмента), 1248

Считывание данных управления ресурсом инструмента
(Номер коррекции на режущий инструмент (2):
порядковый инструмента), 1252

Считвание модальных данных, 1510

Считвыание расстоЯний обработки, 1514

Считывание данных управления ресурсом инструмента
(номер коррекции на режущий инструмент 1)
(Низкоскоростной тип), 1450

Считывание данных управления ресурсом инструмента
(тип счетчика ресурса инструмента), 1286

Считывание данных управления ресурсом инструмента
(тип счетчика ресурса инструмента)
(Низкоскоростной ответ), 1434

Считывание данных управления инструментом
(:Низкоскоростной ответ), 1388

Считывание данных установок
(недоступно для Power Mate-D/F, Сeрии 21-TA), 1272

Считывание абсолютного положения (абсолютной
координаты) для управляемой оси, 1215

Считывание абсолютного положения по управляемой оси,
1417

Считывание детальной информации по сигналам тревоги
(:Низкоскоростной тип), 1365

Считывание задержки системы слежения для управляемой
оси, 1221, 1421

Считывание задержки ускорения/
замедления для управляемой оси, 1223, 1421

Считывание значения коррекции начала координат заготовки
(не поддерживается в Power Mate-D или -F), 1187

Считывание значения P-кода макропеременной
(:Низкоскоростной ответ), 1282

Считывание и запись данных команды лазера и данный
установок лазера, 1490

Считывание коррекции инструмента, 1183

Считывание коррекции инструмента
(Низкоскоростной ответ), 1409

Считывание информации статуса ЧПУ, 1280

считывание начения смещения начала координат з аготовки,
1411

Считывание параметра (данных установок)
(Низкоскоростной ответ), 1412

Считывание параметра (недоступно для Power Mate-D/F,
Сeрии 21-TA), 1271

Считывание примерных данных нарушения вращающего
момента, 1310, 1444

Считывание модальных данных, 1225

Считывание модальных данных (Низкоскоростной ответ),
1422

Считывание положения пропуска (положение остановки
операции пропуска (G31)) для управляемой оси, 1219

Считывание положения пропуска (положение остановки
операции пропуска (G31)) для управляемой оси
(Низкоскоростной ответ), 1420

Считывание положения станка (машинных координат) для
управляемой оси, 1217, 1419

Считывание пользовательской макропеременной
(:Низкоскоростной ответ), 1199

Считывание пользовательской макропеременной
(Низкоскоростной ответ), 1413

Считывание номера текущего экрана, 1362

Считывание номера текущей программы
(Низкоскоростной ответ), 1415

Считывание номера текущей последовательности
(Низкоскоростной ответ), 1416

Считывание данных управления ресурсом инструмента
(счетчик ресурса инструмента) (Низкоскоростной ответ),
1433

Считывание оставшегося перемещения, 1278, 1443

Считывание относительного положения по управляемой оси,
1276, 1442

Считывание системной информации ЧПУ, 1181

Считывание статуса сигнала тревоги ЧПУ, 1204

Считывание статуса сигнала тревоги ЧПУ (Низкоскоростной
ответ), 1414

Считывание строки символов из выполняемой в буфере
программы ЧПУ, 1274

Считывание фактических скоростей шпинделя, 1333

Считывание фактической скорости по управляемой оси
(Низкоскоростной ответ), 1417

Считывание фактической скорости управляемой оси, 1213

Считывание фактической скорости шпинделя, 1260

Считывание текущего номера программы , 1209

Считывание текущего номера программы
(8-разрядный номер программы)
(недоступно для Power Mate-D/F, Серий 21-TA), 1314

Считывание текущего номера последовательности, 1211

Считывание точных данных сенсоров вращающего момента
(результаты статистических расчетов), 1337

Считывание точных данных сенсоров вращающего момента
(сохраненные данные), 1339

Считывание тока нагрузки (данных АЦ преобразования) для
двигателя шпинделя, 1446

CALL (условный вызов подпрограммы), 342

CALLU (безусловный вызов подпрограммы), 343

COD (преобразование кода), 200

CODB (преобразование двоичного кода), 203

COIN (проверка совпадений), 231

COM (управление общей линией), 208

COME (Конец управления общей линией), 214

COMP (сравнение), 227

COMPB (сравнение двоичных данных), 229

CTR (счетчик), 183

CTRB (нерегулируемый счетчик), 189

CTRC (счетчик), 191
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≪T≫
Таблица данных (DATA), 486, 702

Таблица данных PMC, 370

Таймер, счетчик, удерживающее реле , управление
энергонезависимой памятью, таблица данных, 367

Терминология, 1005

Технические характеристики PMC, 5

TMR (таймер), 170

TMRB (нерегулируемый таймер), 172

TMRC (таймер), 174

≪У≫
Увеличение размера для символов, 866

Удаление, 1121

Удаление данных заголовка, 532

Удаление программ, 1138

Удаление программы последовательности, 544, 1148

Удаление символьных данных и комментария, 557

Удаление данных управления инструментом
(:Низкоскоростной ответ), 1386

Удерживающие реле, использованные в системе, 885

Уровень входной/выходной функции С картой памЯти, 1554

Установка, 406

Установка адреса выборки, 961

Установка адресов устройств ввода-вывода (MODULE), 552

Установка данных сообщения (MESSAGE), 559

Установка и отображение данных заголовка (TITLE), 532

Установка и отображение параметров PMC (PMCPRM), 474

Установка и отображение системных параметров (SYSPRM),
524

Установка и отображение системных параметров (SYSTEM
PARAM), 635

Установка команд ввода-вывода, 1156

Установка онлайн соединения при помощи автономного
программатора (соединение Ethernet), 623

Установка параметра трассировки, 665

Установка параметров и отображение, 1107

Установка пароля, 796

Установка символьных данных (SYMBOL), 555

Установка соединения в режиме онлайн, 618, 986

Установка/операция для активации принудительного
ввода/вывода, 467

Установка/Очитска OVERRIDE (Перерегулирование), 472

Установочные элементы, 575

≪Ф≫
Формат и детали данных управления функциональ-ной
инструкцииWINDR, 1409

Формат и детали данных управления функциональной
инструкцииWINDW, 1462

Формат параметров PMC, 1574

Форматы и детали данных управления, 1180

Формат отображения параметров, 905

Формат цепной схемы, 375, 379

Функции обработки, 1088

Функции отображения областей памяти и отладки
программы (MONIT), 597

Функциональная инструкцияWINDR, 1404

Функциональная инструкцияWINDW, 1407

Функциональная команда TRSET, 1029

Функциональные команды, 136

Функция, 387

Функция автоматической трассировки при включении
питания, 445

Функция в режиме онлайн, 617

Функция в режиме онлайн при помощи Ethernet, 622

Функция защиты программатора, 874

Функция избирательного присвоения каналов связи
ввода/вывода (PMC-SB7), 972

Функция коллективного мониторинга (PMC-SB7), 918

Функция контроля времени, 1080

Функция копирования программы последовательности, 595

Функция копирования символьных данных и данных
комментариев, 558

Функция настройки, 867

Функция общего контроля, 785

Функция онлайн посредством Ethernet, 988

Функция останова прерывания при условии [BRKCTL], 614

Функция отладки в режиме онлайн (только для Power Mate-
D/H и Power Mate i-D/H), 647

Функция отладки цепной схемы, 611

Функция отображения колебаний сигналов (ANALYS), 448

Функция пароля цепной схемы, 428

Функция PMC типа прерывания, 404

Функция принудительного ввода-вывода, 463, 686

Функция редактирования диаграммы цепной схемы
(PMC-SB7), 925

Функция редактирования диаграммы цепной схемы, 1053

Функция редактирования цепной схемы, 1083

Функция трассировки (TRACE), 443

Функция трассировки сигнала (PMC-SB7), 956

Функция хранения данных в памяти, 447

ФункциЯ, 1175, 1402, 1485, 1529

ФункциЯ редактированиЯ файла, 1159

WINDR (чтение данных окна ЧПУ), 300

WINDW (запись данных окна ЧПУ), 303

≪X≫
XMOV (передача индексированных данных), 240

XMOVB (передача двочиных индексированных данных), 243

Хранение во флэш-ПЗУ, 580

Хранение и управление программой последовательности
(шаги 12 - 14), 41
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Хранение на карте памяти, 582

Хранение программы последовательности во флэш-ПЗУ
(I/O)(ввод-вывод) (только для Power Mate-H и
Power Mate i-D/H), 644

≪Ч≫
Читывание коррекции диаметра проволоки, 1494

Что такое программа последовательности?, 36

≪Ш≫
Шаг, 1018

Шаг блока, 1026

Шаг конца блока, 1027

≪Э≫
Экран диагностики сигналов, 452

ЧПУ автономный программатор, 1556

Чтение данных диагностики (:Низкоскоростной ответ), 1230

Чтение данных установок (:Низкоскоростной ответ), 1195

Чтение измеренной точки, 1515

Чтение комментраиев, 1489

Чтение параметра (:Низкоскорост-ной ответ), 1498

Чтение параметра (:Низкоскоростной ответ), 1191

Экран параметров, 449

Экран пользователя PMC (PMCMDI), 508

Экран проверки соединения по каналу связи ввода-вывода,
458

Экран сигналов тревоги (ALARM), 442

Экран счетчика (COUNTR), 478

Экран таймера (TIMER), 477

Экран трассировки, 445

Экран удерживающего реле (KEEPRL), 478

Экран установки , 488

Экран установки и отображения, 477

Экран установки параметров, 443, 565

Экран установки параметров канала связи ввода-вывода-II,
460

Энергонезависимая память, 366

≪H≫
HIDE PMC PARAM (скрыть параметры PMC)

(PMC-SB7: K902.6, PMC-SA-1: K19.6), 878

HIDE PMC PROGRAM (скрыть программу PMC)
(PMC-SB7: K900.0, PMC-SA1: K17.0), 876

≪J≫
JMP (переход), 215

JMPB (переход к метке ), 346

JMPC (переход к метке), 347

JMPE (конец перехода), 220
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S Размножение данного руководства, включая частичное, запрещено.
S Право на внесение изменений сохраняется.

Для экспорта данного изделия необходимо официальное разрешение
страны-экспортера.

Вданномруководствемыпопыталисьнаилучшимобразомописатьвсе
возможные темы и действия.
Виду большого числа возможностей, мы не можем затронуть все, что
является невозможным либо недопустимым.
Поэтому как невозможное должно рассматриваться все, что не особо
обозначено в данном руководстве как возможное.


